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—
收货、搬运与储存

收货和搬运
收货时，请仔细检查开关是否存在运输损坏。
如果发现明显损坏，或者存在粗暴搬运迹象，
请立即向运输公司提出损坏索赔，并通知您当
地的 ABB 销售办事处。

除非准备安装开关，否则切勿拆除运输包装。

储存
如果不会立即将装置投入运行，则请使用原始
包装将开关储存在清洁、干燥的区域。为防止
发生冷凝情况，请保持恒温环境。请将装置储
存在供暖的建筑物内，并采取适当的通风和防
尘防潮措施。将装置储存在户外可能导致开关
壳体内产生有害的冷凝。

设备倾翻危险

若使用叉车移动设备，在抵达最终安装位置之
前，请勿拆除运输包装。 

不遵循该指示将导致人身伤害或设备损坏。

警告
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—
使用产品前，请阅读以下安全说明！

触电、爆炸或电弧闪光危险

• 请指派适当的人员保护设备，并遵守安全电
气工作规程。 

• 本设备只能由有资质的电气施工人员安装和
保养。

• 对设备进行目视检查、测试或维护之前， 
请先断开所有电源。除非所有电路已完全断
电、测试、接地和标定，否则仍应将它们视为
带电。请特别注意电源系统的设计。请考虑
所有电源，包括反向馈电的可能性。

• 移除或建立负载端连接前，请关闭开关。
• 请务必在所有线路和负载处使用合适的电压

传感装置，以确认已关闭开关。
• 在开关上或其内部进行任何其他作业前， 

请关闭电源开关。

不遵循这些指示可能导致重伤或死亡。

危险
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安装与操作说明
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操作说明 第 1–7 章
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1. 简介

本手册介绍了 ABB 所出品的 TruONE® ATS 
(OX_30…1600_) 自动转换开关的安装和基
本操作。有关开关和可用配件的安装说明，请
参见手册末尾；第 2 部分，第 8 章和第 9 章。

—
1.1 手册中的符号含义

 危险电压 
关于危险电压可能导致人身伤害或设备损坏的情
况的警告。

 一般警告 
关于非电气设备可能导致人身伤害或设备损坏的
情况的警告。

 小心 
提供重要信息或关于可能对设备产生有害影响的
情况的警告。

 信息 
提供关于设备的重要信息。 
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1.2 缩略语和术语解释

ATS
自动转换开关 

Ekip
电子配件/Ekip 模块；通信、信号和连接模块

HMI
控制界面（人机界面），操作和配置， 
可分为三种不同的等级类型

第 2 级
配备 DIP 开关的 HMI 

第 3 级
配备 LCD 屏幕的 HMI

第 4 级
配备触摸屏和 OXCT_ 传感器模块的 HMI

OX_
自动转换开关，型号名称 

OXA_B
自动转换开关，两段位转换 I - II，下进线， 
型号名称

OXA_T
自动转换开关，两段位转换 I - II，上进线， 
型号名称

OXB_B
自动转换开关，三段位转换 I - O - II，下进线，
型号名称

OXB_T
自动转换开关，三段位转换 II - O - I，上进线，
型号名称

编程端口
仅适用于 Ekip Programming 和 Ekip 
Bluetooth 模块（USB 端口）

滑动开关
操作模式选择开关（手动 - 锁定 - 自动）

S1
电源 1，常用电源

S2
电源 1，常用电源

TruONE® ATS
自动转换开关，产品名称
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自动转换开关的可用操作模式：
 
• TruONE® 自动转换开关 (ATS)，型号 OXA30  

至 1600_：两段位转换
 -  OXA30 至 1600_B_：I - II，下进线
 - OXA30 至 1600_T_：II - I，上进线

• TruONE® 自动转换开关 (ATS)，型号 OXB30  
至 1600_：三段位转换
 - OXB30 至 1600_B_：I - O - II，下进线
 - OXB30 至 1600_T_：II - O - I，上进线

—
2. 产品概述

—
TruONE® 自动转换开关（ATS，型号 OX_，30 A 至 1600 A） 
设计用于应急或备用系统，从而在两个电源之间选择和转
换。TruONE® 自动转换开关 (ATS) 可通过 DIP、LCD 或触控界面 
(HMI) 电动操作或通过手柄手动操作。您可通过开关正面的滑动
开关（手动 - 锁定 - 自动）选择操作模式。配置通过 HMI 完
成。TruONE® 自动转换开关 (ATS) 适用于低电压自动转换开关
应用场合。 
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1 转换开关
2 嵌入式自动转换开关控制单元和机构
3 用于配置和自动操作的 DIP 开关、LCD 或触控界面 (HMI)
4 用于选择操作模式的滑动开关（手动 - 锁定 - 自动）
5 用挂锁锁住自动转换开关，防止自动和手动操作。备注：滑动开关（手动 - 锁定 - 自动）必须

处于锁定位置
6 手动操作手柄
7 位置指示
8 控制回路连接端子
9 用于 Ekip 模块；通信、信号和连接模块的位置
10 传感器模块的位置
11 辅助触点模块的位置 
12 产品标识标签
13 编程端口，仅适用于 Ekip Programming 和 Ekip Bluetooth 模块

11

A
0

74
8

8

2

3 5 7

68 9 1

12

10

13

4

—
图 2.1 TruONE® 自动转换开关 (ATS)

— 
2.1 概述
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2.1.1 等级类型/操作类型的差异和 Ekip 模块
的适用性
在此表格中，您可找出两段位和三段位转换自动
转换开关操作类型以及 2、3、4 控制等级类型之
间的差异。这些差异体现在 HMI 上和 I/O 触点
的接线上。有关 HMI 的更多信息，请参见第 2.2 
章；有关接线的更多信息，请参见第 7 章。

此外，您还可以了解配有辅助电源模块的  
Ekip 模块（参见第 5.4 至 5.8 章）适用于哪些 
等级类型。

TruONE® 自动转换开关，型号 OX_30 至 1600_，操作类型 适用的 Ekip 模块

三段位转换，OXB_ 两段位转换，OXA_

IS1 S2

负载

OII IIS1 S2

负载

O I IS1 S2

负载

II

第 2 级：HMI（配备 DIP 开关）和控制回路连接

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

Center
/OFF
delay

4 s
0 s

O
OFF

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

不适用

1 2 3

C NO NC

65

O1C

10 11 12 13

C

G

I1

+ -
FIRE
24V O1CC NO NC

1 2 3 65

G
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TruONE® 自动转换开关，型号 OX_30 至 1600_，操作类型 适用的 Ekip 模块

三段位转换，OXB_ 两段位转换，OXA_

IS1 S2

负载

OII IIS1 S2

负载

O I IS1 S2

负载

II

第 3 级：HMI（配备 LCD 屏幕）和控制回路连接

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

Esc

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Esc

适用

CC NO NC C

10 11 12 13 141 2 3 65

G

O1 I1 I2

+ -
FIRE
24V C I1C NO NC O1C

12 131 2 3 65

G

第 4 级：HMI（配备触摸屏）和控制回路连接，包含传感器单元

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

适用

1 2 3

C NO NC

65

O1C I3

14 1510 11 12 13

I1 I2C

G + -
FIRE
24V I2O1C CC NO NC I1

12 13 141 2 3 65

G

— 
表 2.1 等级类型/操作类型的差异和 Ekip 模块的适用性
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HMI 为控制界面（人机界面），可分为三种不
同的等级类型。第 2 级包含配备 DIP 开关的 
HMI，第 3 级包含 配备 LCD 屏幕的 HMI， 
第 4 级包含配备触摸屏的 HMI。 

HMI 用于配置和自动操作。

— 
2.2 HMI

I - II（或 II - I）I - II（或 II - I）

I - O - II（或 II - O - I）I - O - II（或 II - O - I）I - O - II（或 II - O - I）

I - II（或 II - I）

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Esc

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

Center
/OFF
delay

4 s
0 s

O
OFF

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

Esc

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

第 2 级： 
配备 DIP 拨钮的 HMI

第 3 级： 
配备 LCD 屏幕的 HMI

第 4 级： 
配备触摸屏的 HMI

— 
图 2.2 HMI 分为三种等级类型：上图为三段位转换 I - O - II 
（或 II - O -I）；下图为两段位转换 I - II（或 II - I）
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— 
2.3 TruONE® 自动转换开关特性对比

特性对比 第 2 级控制单元 (DIP 拨钮) 第 3 级控制单元 (LCD) 第 4 级控制单元（触控屏）

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

Center
/OFF
delay

4 s
0 s

O
OFF

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

Esc

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Esc

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

电流范围 IEC：200 至 1600 A IEC：200 至 1600 A IEC：200 至 1600 A

UL：30 至 1200 A UL：30 至 1200 A UL：30 至 1200 A

额定电压 200 至 480 Vac 200 至 480 Vac 200 至 480 Vac

额定频率 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz

相位系统 单相和三相 单相和三相 单相和三相

极数 2、3 和 4 2、3 和 4 3 和 4

中性线配置

转换 是 是 是

重叠 否 是 是

产品类型

两段位转换 (I-II) 是 是 是

三段位转换
（I - O - II 或 II - O - I）

是 是 是

电压和频率设置

电源 1 吸合电压 固定为高于跳脱电压 2% 81 至 99%，101 至 119% 81 至 99%，101 至 119%

电源 1 跳脱电压 +/-5、10、15、20% 80 至 98%，102 至 120% 80 至 98%，102 至 120%

电源 2 吸合电压 固定为高于跳脱电压 2% 81 至 99%，101 至 119% 81 至 99%，101 至 119%

电源 2 跳脱电压 +/-5、10、15、20% 80 至 98%，102 至 120% 80 至 98%，102 至 120%

电源 1 吸合频率 固定为高于跳脱电压 1% 80.5 至 99.5%， 
100.5 至 119.5%

80.5 至 99.5%， 
100.5 至 119.5%

电源 1 跳脱频率 +/-5、10% 80 至 99%，101 至 120% 80 至 99%，101 至 120%

电源 2 吸合频率 固定为高于跳脱电压 1% 80.5 至 99.5%， 
100.5 至 119.5%

80.5 至 99.5%， 
100.5 至 119.5%

电源 2 跳脱频率 +/-5、10% 80 至 99%，101 至 120% 80 至 99%，101 至 120%

延时设置

电源 1 失效时长，秒 0、1、2、3、4、5、10、 
15、20、25、30

0 至 60 0 至 60

电源 1 转换到电源 2，秒 固定为 2 秒 0 至 3600 0 至 3600

电源 2 失效时长，秒 固定为 1.5 秒 0 至 60 0 至 60
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1

特性对比 第 2 级控制单元 (DIP 拨钮) 第 3 级控制单元 (LCD) 第 4 级控制单元（触控屏）

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

Center
/OFF
delay

4 s
0 s

O
OFF

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

Esc

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Esc

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

电源 2 转换 
到电源 1，分钟

0、1、2、3、4、5、10、 
15、20、25、30

0 至 120 0 至 120

发电机停止延迟，分钟 30 秒或 4 分钟 0 至 60 0 至 60

中间双分位延迟，秒 0 或 4 0 至 300 0 至 300

S1 至 S2 转换前延迟，秒 否 0 至 60 0 至 60

S1 至 S2 转换后延迟，秒 否 0 至 60 0 至 60

S2 至 S1 转换前延迟，秒 否 0 至 60 0 至 60

S2 至 S1 转换后延迟，秒 否 0 至 60 0 至 60

卸载延迟，秒 否 0 至 60 0 至 60

电源故障检测

无电压 是 是 是

欠压 是 是 是

过压 是 是 是

缺相 是 是 是

电压不平衡 是 是 是

无效频率 是 是 是

相序不正确 是 是 是

产品特点

控制单元 DIP 拨钮+ 按键 LCD + 按键 触控屏 + 按键

自动转换开关 S1 和 S2 状态
的 LED 指示

是 是 是

两段位转换 - 标准数字输入/
输出信号

0/1 1/1 1/2

三段位转换 - 标准数字输入/
输出信号

1/1 1/2 1/3

可编程数字输入/输出信号 否 是 是

自动配置（电压、频率、相位
系统）

是 是 是

电源优先级 电源 1，无优先级 电源 1/2，无优先级 电源 1/2，无优先级

自投不自复 是 是 是

同相监测 是 是 是
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1

特性对比 第 2 级控制单元 (DIP 拨钮) 第 3 级控制单元 (LCD) 第 4 级控制单元（触控屏）

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

Center
/OFF
delay

4 s
0 s

O
OFF

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

Lamp
test

l
ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Dropout ∆U / ∆f  

Manual
retransfer

Generator
stop delay

4 min
30 s

∆U 5% / ∆f 5%

∆U 10% / ∆f 5%

∆U 15% / ∆f 10%

∆U 20% / ∆f 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

On
Off

Auto 
config

Start
Ok

Priority

No priority
Source 1

In-phase
monitor

Off
On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

Esc

l
ON

ll
ON

Auto
Alarm reset

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

Esc

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

l
ON

ll
ON

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O

O
OFF

发电机组测试：带载，空载 是 是 是

内置功率计模块 否 否 是

卸载 否 是 是

实时时钟 否 是 是

事件日志 否 是 是

即插式附件

位置信号辅助触点 是 是 是

数字输入/输出模块 否 是 是

12-24 Vdc 控制器辅助电源
模块

否 是 是

通信模块 否 是 是

通讯协议

Modbus RS485 否 是 是

Modbus/TCP 否 是 是

Profibus DP 否 是 是

ProfiNet 否 是 是

DeviceNet 否 是 是

Ethernet IP 否 是 是

IEC 61850 否 是 是

通过 ABB Abilitytm  
监控：EDCS

否 是 是

外箱

两段位 是 是 是

IP54 否 是 是

类型 1 否 是 是

电源类型

市电 - 市电 是 是 是

市电- 发电机 是 是 是

— 
表 2.2 上表为 ATS 特性对比，但不限于主要特性
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1TruONE® 自动转换开关 (ATS) 的设计用途为
在两个电源之间进行选择和转换。

关于相位供电方案，请参见下一页。您必须根
据第 4 章/导航菜单/参数设置您的相位供电
系统：配电系统（第 3 级和第 4 级）。出厂设
置：3 相，有零线。

— 
2.4 典型应用

电源 1 电源 2

负载

OX_

电源 1 电源 2

负载

OX_

—
图 2.3 自动转换开关的典型应用
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1

相位 A

相位 B

高相

相位 C

240
Vac

240
Vac

208
Vac

240
Vac

120
Vac
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Vac

中性线

相位 A

D
相位 B

中性线

相位 A

E

D

D

相位 A

相位 B

相位 C

F

F

F

相位 A

中性线

相位 C

相位 B

D

D

F D

F

F

单相，两线 单相，三线

三相，四线 三相，三线

三相，带高相三角形布局

D E F

200 至 480 Vac L-N 200 至 480 Vac L-L 200 至 480 Vac L-L

A
0

74
8

2

相位 A

相位 B

高相

相位 C

240
Vac

240
Vac

208
Vac

240
Vac

120
Vac

120
Vac

中性线

相位 A

D
相位 B

中性线

相位 A

E

D

D

相位 A

相位 B

相位 C

F

F

F

相位 A

中性线

相位 C

相位 B

D

D

F D

F

F

—
图 2.4 可行的电源相位方案
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A
0

74
8

2

 -

— 
2.5 基本功能描述

2.5.1 转换频率/自动 

2.5.1.1 电源 1 优先（电源 2 = 发电机）

转换频率可归纳为以下步骤：

• 电源 1 出现异常
• 电源 1 失效时长
• 发电机启动
• 电源 2 正常
• 从 S1 转换到 S2 延迟
• 预转换信号开启
• 卸载信号开启
• 从 S1 预转换到 S2 延迟
• 卸载延迟
• 开关（电源 1）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于三段位转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 2）转换至位置 II
• 从 S1 转换到 S2后 延迟
• 预转换信号关闭

重新转换顺序可归纳为以下步骤：

• 电源 1 恢复
• 从 S2 转换到 S1 延迟
• 预转换信号开启
• 从 S2 预转换到 S1 延迟
• 开关（电源 2）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于三段位转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 1）转换至位置 I
• 卸载信号关闭
• 发电机停止延迟
• 从 S2 转换到 S1 后延迟
• 预转换信号关闭
• 发电机停止
• 电源 2 关闭
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1

电源 1 优先（电源 2 = 发电机）

开关位置 I

开关位置 O

开关位置 II

电源 1 正常

电源 2 正常

发电机已启动

预转换信号

卸载信号

电源 1 失效时长

从 S1 转换到 S2 延迟

电源 2 失效时长

从 S2 转换到 S1 延迟

发电机停止延迟

中间双分位延迟，I - O - II

从 S1 预转换到 S2 延迟

从 S1 转换到 S2 后延迟

从 S2 预转换到 S1 延迟

从 S2 转换到 S1 后延迟

卸载延迟

— 
表 2.3 自动转换顺序，电源 1 优先（电源 2 = 发电机）
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1

2.5.1.2 电源 2 优先（无发电机）
转换顺序可归纳为以下步骤：

• 电源 2 出现异常
• 电源 2 失效时长
• 从 S2 转换到 S1 延迟
• 预转换信号开启
• 卸载信号开启
• 从 S2 预转换到 S1 延迟
• 卸载延迟
• 开关（电源 2）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于三段位转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 1）转换至位置 I
• 从 S2 转换到 S1 后延迟 
• 预转换信号关闭

返回转换的顺序可归纳为以下步骤：

• 电源 2 恢复
• 从 S1 转换到 S2 延迟
• 预转换信号开启
• 从 S1 预转换到 S2 延迟
• 开关（电源 1）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于延迟转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 2）转换至位置 I
• 卸载信号关闭
• 从 S1 转换到 S2 后延迟
• 预转换信号关闭
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1

电源 2 优先（无发电机）

开关位置 I

开关位置 O

开关位置 II

电源 1 正常

电源 2 正常

预转换信号

卸载信号

电源 1 失效时长

从 S1 转换到 S2 延迟

电源 2 失效时长

从 S2 转换到 S1 延迟

中间位隔离延迟，I - O - II

从 S1 预转换到 S2 延迟

从 S1 转换到 S2 后延迟

从 S2 预转换到 S1 延迟

从 S2 转换到 S1 后延迟

卸载延迟

— 
表 2.4 自动转换顺序，电源 2 优先（无发电机）



27Tr u O N E®  AT S ,  OX _ 3 0 -16 0 0 C N

1

转换至可用电源的过程可归纳为以下步骤：

• 电源 1 出现异常
• 电源 1 失效时长
• 从 S1 转换到 S2 延迟
• 预转换信号开启
• 从 S1 预转换到 S2 延迟
• 开关（电源 1）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于三段位转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 2）转换至位置 II
• 从 S1 转换到 S2 后延迟
• 预转换信号关闭

当前电源出现异常后，再转回可用电源的过程
可归纳为以下步骤：

• 电源 1 恢复
• 电源 2 出现异常
• 从 S2 转换到 S1 延迟
• 预转换信号开启
• 从 S2 预转换到 S1 延迟
• 开关（电源 2）转换至位置 O
• 中间双分位延迟（仅适用于三段位转换  

I - O - II 型）
• 开关（电源 1）转换至位置 I
• 从 S2 转换到 S1 后延迟
• 预转换信号关闭

2.5.1.3 互为备用（使用发电机和卸载时不 
适用）
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互为备用（使用发电机和卸载时不适用）

开关位置 I

开关位置 O

开关位置 II

电源 1 正常

电源 2 正常

预转换信号

电源 1 失效时长

从 S1 转换到 S2 延迟

电源 2 失效时长

从 S2 转换到 S1 延迟

中间双分位延迟，I - O - II

从 S1 预转换到 S2 延迟

从 S1 转换到 S2 后延迟

从 S2 预转换到 S1 延迟

从 S2 转换到 S1 后延迟

— 
表 2.5 自动转换顺序，互为备用（使用发电机和卸载时不适用）
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2.5.2 自动配置
以下基本系统参数可以自动配置：额定电压、
额定频率、两路电源配电、中性极位置。其他
参数均设置为出厂值；请参见第 4 章，导航 
菜单。

2.5.3 同相监控
同相监控功能可由用户开启/关闭该功能在 
HMI 中的名称为：同相监控当同相监控设置为
开启时，该装置将测量电源之间是否同步。 
ATS 仅在电源处于同步状态时允许从电源  
1 (S1) 转换至电源 2 (S2)。如下情况发生时， 
负载电源将不转换或者延迟转换：

• 电源之间的相位差过大
• 电源之间的相序不同
• 电压振幅超出范围
• 缺相
• 电压不对称
• 频率超出范围

同相监控会计算供电线路相位差。

2.5.4 开关供电方式
设备可以由以下对象供电：

• 直接由电源 1 或电源 2 供电：为整台设备供
电，ATS 可电动操作。

• 辅助电源模块 OXEA1：为整台设备供电 
（包括 HMI），但是不能进行电源转换。

• HMI 上的编程端口（USB 端口）：仅为主 
板供电。可实现主设备的软件升级和  
Ekip Connect 调试工具的连接。
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3.1 位置指示

触头移动和开关位置指示如下图所示，左侧
为：两段位转换 I - II（或 II - I），右侧为：三段位
转换 I - O - II（或 II - O - I）

— 
图 3.1 触头移动/位置指示OXA_， 
两段位转换；OXB_，三段位转换

OXA_B：I - II OXB_B：I - O - II

—
3. 操作

A
0

74
8

3

OXB_T：II - O - IOXA_T：II - I
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— 
3.2 操作和锁定 

使用自动转换开关 (ATS) 正面的滑动开关 
（手动 - 锁定 - 自动）选择操作模式。

• 手动位置 = 手动模式，可使用手柄紧急手动
操作。当开关处于手动位置时，ATS 功能将
被禁用。

• 锁定位置 = 锁定模式，用挂锁将自动转换开
关锁定在特定位置，以防止自动和手动操
作。备注！手柄必须置于备用槽中（不使用
时），然后滑动开关将自动移动至锁定模式，
此时可用挂锁锁住开关。若要使手柄回到原
位，请参见图 3.6 中的左图。

• 自动位置 = 已启用自动控制模式，通过 
DIP、LCD 或触控界面 (HMI) 操作。滑动开
关移动至“自动”位置时，ATS 立即进入自动
控制工作模式。 

锁定模式

手动模式 自动模式

Ø 5...6 mm
0.20...0.24 in

— 
图 3.2 上图为通过滑动开关选择操作模式（手动或
自动）。下图为用挂锁锁定自动转换开关；手柄必须
置于备用槽中（不使用时），然后滑动开关将自动
移动至锁定模式，此时可用挂锁锁住开关。
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手动模式
1

3

2

— 
图 3.3 将手柄插入至操作位置

将手柄插入至操作位置；将滑动开 
关拨至手动模式（手形标志）， 
推动手柄到所需的操作位置。

有关更多信息，请参见动画： 
手动和自动操作 - TruONE® ATS 
(https://youtu.be/bosvSPVi2sM)。

 一般警告 
手动转换前，请务必核实电源状态。 
当两个电源均通电时，手动操作可能造 
成异相转换。

— 
3.3 手动（手柄操作）模式
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图 3.4 手动模式，使用手柄操作，如果是三段位转换 I - O - II  
或 II - O - I。从 I 移动至 II 时（或从 II 位置移动至 I 位置时），在  
O 位置必须先停止，然后释放手柄（即松开手）到达II 或 I 位置。

I-位置

O-位置OXB_B: I - O - II
OXB_T: II - O - I 

O-位置

II-位置
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2

1
3 自动模式

I-位置 II-位置

OXA_: I - II
OXA_T: II - I

— 
图 3.5 手动模式，用手柄操作，两段位转换 I - II（或 II - I） 

— 
图 3.6 移动至自动模式前，操作手柄必须回到备用槽中

— 
3.4 自动模式下的HMI操作

通过 HMI 操作自动转换开关时，必须先将滑
动开关拨至“自动”模式 (AUTO)。备注！在移 
动至自动模式前，手柄必须处于备用槽中 
（不使用）。

 信息 
当滑动开关移动至“自动”位置时，ATS 将立即进入
自动控制模式。
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— 
3.5 LED 功能

— 
图 3.7 左侧：OXB_ 中的 LED，三段位转换，I - O - II。右侧：OXA_ 中的 LED，两段位转换，I - II。

I - O - II I - II
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Lamp
test

l

Off
load
test

ll

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

Generator
stop delay

4 min
30 s

ΔU 10% / Δf 5%

ΔU 15% / Δf 10%

ΔU 20% / Δf 10%

0
1

2
3

4
5

10
15

20
30

S1 Failure
delay [s]

S1 Return
delay [min]

Manual
retransfer

On

Priority

No priority

In-phase
monitor

On

AUTO

!

S1 S2

LOAD

l ll

O
亮起，常亮 nnnn 电源和通信中

每 1 秒快速闪烁 2 次 nn         yy nyy 电源存在，开关和 HMI 之间无通信

熄灭 nnnn HMI 无供电。 

S1 和 S2 LED

每种类型的 HMI 均配备了 LED 功能。
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每 1 秒闪烁一次，90%/10 % nn  y 无效频率

每 1 秒闪烁一次，10%/90 % ynn 不平衡
每 1 秒闪烁 5 次，50%/50 % 
yyyyyyyyyyyy 过压

每 2 秒闪烁一次，50%/50% nn  nn 相序不正确
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nnnn nnnn

缺相
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亮起，常亮 nnnn 开关 I、O 或 II 位置的常亮 LED 指示。 
同时只能亮起一个 LED

每 1 秒闪烁一次，50%/50 % nn 延时生效中。将离开闪烁状态

Load（负载）LED
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!

S1 S2
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亮起 nnnn 电源正常并已连接至负载

熄灭 nnnn 未连接至负荷

Auto（自动）LED
ll
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Auto
Alarm reset

Bypass
time
delay

!

S2

AUTO

亮起，常亮 nnnn 开关处于自动模式

每 1 秒闪烁一次，50%/50 % nn 带载测试

每 1 秒闪烁一次，90%/10 % nn  y 空载测试
每 1 秒闪烁 5 次，50%/50 % 
yyyyyyyyyyyy 自动配置完成 

报警 LED

ON

Off
load
test

ll
ON

Auto
Alarm reset

On
load
test

Bypass
time
delay

4 min5 15 30 4 s

O
OFF

Manual
retransfer

On
Off

Priority

No priority
Source 1

AUTO

S2

!

熄灭 nnnn 无报警

亮起，常亮 nnnn 手柄已插入或锁定或其他警报

每 1 秒快速闪烁 2 次 nn         yy nyy 控制单元报警

每秒闪烁 5 次，50%/50% yyyyyyyyyy 自动配置进行中

每 1 秒闪烁一次，50%/50% nn 控制单元重启中

每 1 秒闪烁一次，10%/90% ynn 自动模式关闭

表 3.1 LED 功能，适用于每种类型的 HMI
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3.6 第 2 级 HMI（DIP 拨钮控制）

3.6.1 按键

1 Lamp test（灯光测试）：同时点亮所有 
LED 灯，查看是否所有 LED 均能工作

2 Off load test（空载测试）：开始空载测
试（启动发电机，但是不将负载转换至发
电机）

3 On load test（带载测试）：开始带载测试
（启动发电机，并将负载转换至发电机）

4 暂停延迟：暂停任一正在生效中的延迟
5 Auto (Alarm reset)（自动消除报警）：

如有任何警报，按下此按钮即可消除所 
有警报。如果没有警报，将移至“自动” 
模式。

6 I ON（I 位置合上）：操作开关至 I 位置
7 II ON（II 位置合上）：操作开关至 II 位置
8 O OFF（O 位置双分）：操作开关至 O 位

置，仅适用于三段位转换开关 (OXB_)， 
I - O - II 或 II - O - I。
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OXB_，三段位转换，I - O - II

OXA_，两段位转换，I - II

— 
图 3.8 配备 按键和 DIP 拨钮的 HMI 

D
IP
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1 Auto config（自动配置）：自动配置设备
参数。将 DIP 开关转至“Start”（启动） 
位置。该配置以 LED 灯指示，请参见第 
3.2 章/HMI 中的 LED 功能。一些参数为
默认值，还有一些将由设备测量。在自动
配置测量期间，“Alarm”（警报）LED 将快
速闪烁（每 1 秒闪烁 5 次，50%/50%）。
当设备获得所有参数后，“Alarm”（警报）
LED 将熄灭，“Auto”（自动）LED 开始快
速闪烁（每 1 秒闪烁 5 次，50%/50%）。
将 DIP 开关转至“OK”位置。如果开关处

于自动模式，“Auto”（自动）LED 将常亮；
或者如果开关处于手动模式（参见第  
3 章/操作），“Auto”（自动）LED 将熄灭。
此时完成参数配置。 

 操作过程为：
 将 DIP 开关转至“Start”（启动）位置 >> 

等待“Alarm”（警报）LED 闪烁，然
后“Auto”（自动）LED 开始闪烁 >>  
将 DIP 开关转至“OK”位置。此时， 
参数配置完成。
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3.6.2 通过 DIP 开关配置

— 
图 3.9 第 2 级 HMI 通过 DIP 拨钮进行配置
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2 In-phase monitor（同相监控）：当 DIP 
开关转到“ON”（开启）位置时，此设备将
测量线路是否彼此同步。此设备仅在电源
处于同步状态时允许从电源 1 (S1) 转换至
电源 2 (S2)。在认为不同步的情况下， 
电压电源转换将被延迟或禁用： 
– 供电线路相位差超出范围 
– 供电线路相序不同 
– 电压振幅超出范围 
– 相位缺失 
– 电压不同步 
–  频率超出范围 同相监控器、会计算供电

线路相位差，如果角度超出 +-15 度范
围，则禁止转换。

3 Priority（电源优先级）：当 DIP 开关转至
电源 1 位置 时，电源 1 (S1) 将被视为优先
的主电源，又叫自投自复模式。当其被转
至“No priority”（无优先级）位置时， 
两个电源均不具有优先级，又叫互为备用
模式。 

4 Manual retransfer（自投不自复）： 
当 DIP 开关转至“ON”（开启）位置时， 
进入自投不自复模式，自复必须由手动 
完成。当 DIP 开关转至“OFF”（关闭） 
位置时，设备将允许自复（自投自复或互
为备用）。

5 Dropout dU / dF（跳脱电压/频率） 
通过这两个 DIP 开关，您可定义电压和频
率阈值，也就是控制器基于阈值判断电源
为正常状态。 

6 S1 Failure delay（S1 故障延迟）：通过
这四个 DIP 开关，您可以秒（0、1、2、3、4 
或 5 秒）或分钟（10、15、20 或 30 分钟）
为单位，定义设备在电源 1 (S1) 发生故障
后转换至电源 2 (S2) 前的等待时间。

7 S1 Return delay（S1 复归延迟）：通过这
四个 DIP 开关，您可以秒（0、1、2、3、4 
或 5 秒）或分钟（10、15、20 或 30 分钟）
为单位，定义设备从电源 2 (S2) 转换回电
源 1 (S1) 前的等待时间。当电源 2 (S2)  
发生故障时，该延迟将被绕开。

8 Generator stop delay（发电机停止延
迟）：通过此 DIP 开关，您可定义在转换
回主电源后保持发动机空转运转的时间
（30 秒或 4 分钟）。

9 O Position delay（O 位置延迟）：（仅适
用于三段位转换开关 OXB_，I - O - II）：
通过此 DIP 开关，您可定义当通过 O 从  
I 转至 II 或通过 O 从 II 转至 I 时，在 O 位
置等待的时间（0 秒或 4 秒）。 

D
IP
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3.7 第 3 级 HMI（LCD 控制）

3.7.1 按键

1 Esc（退出）：返回菜单。在上级页面按下
此按钮时，屏幕上将显示报警清单。

2 向上，向下：在菜单中移动或选择参数值。
3 Enter（确认）：打开下级页面中的菜单。

进入新的菜单页并确认功能。
4 Auto (Alarm reset)（自动取消报警）： 

如有任何警报，按下此按钮即可取消所有
报警。如果没有警报，将移至“自动”模式。

5 I ON（I 位置闭合）：操作开关至 I 位置。
6 II ON（II 位置闭合）：操作开关至 II 位置。 
7 O OFF（O 位置双分）：操作开关至 O 位

置，仅适用于三段位转换开关 (OXB_)， 
I - O - II 或 II - O - I。

3.7.2 菜单导航
请参见第 4 章中的各级菜单。 

— 
图 3.10 配备 LCD 屏以及按键的 HMI  
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3.8 第 4 级 HMI（触摸屏）

3.8.1 按键

1 主页按钮：打开上级菜单或使用户转到主
页（如果已定义）。查看当前页面时，可按
住主页按钮 3 秒以将其定义为主页。除菜
单外的所有页面均可被设置为自定义主
页。如果在一定时间内无操作，屏幕上将自
动显示主页。

2 I ON（I 位置闭合）：操作开关至 I 位置。
3 II ON（II 位置闭合）：操作开关至 II 位置。 
4 O OFF（O 位置双分）：操作开关至 O 位

置，仅适用于三段位转换开关 (OXB_)， 
I - O - II 或 II - O - I。

3.8.2 菜单导航
请参见第 4 章中的各级菜单。 

— 
图 3.11 配备触控屏和按键的 HMI  
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4.1 LCD 控制界面，第 3 级，菜单

默认密码为 00001，根据提示输入密码 
（参见图 4.1）。

按键相关信息请参见第 3.7 章，参见图 3.10。
按下“Enter”（确认）键 (3) 后，您可以：

• 打开下级页面中的菜单 
• 进入新的菜单页
• 确认功能

按下向上和向下键 (2) 后，您可以：

• 在菜单中移动 
• 选择参数值

按下“Esc”（取消）键 (1) 后，您可以：

• 返回菜单

—
4. 导航菜单

— 
图 4.1  在询问时输入密码，使用向上和向下键 (2) 选择正确的数
字并通过“Enter”（确认）键 (3) 确认，然后继续依次设置数字

— 
图 4.2 更改参数后，务必按下“Esc”（取消）键返回菜
单，并根据提示使用“Enter”（确认）键确认更改。 

数值

密码
0****

 编程

系统参数

确认 终止 修改
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“系统概览”页面包含以下小图标：

右上角 
  指示页面总数和您当前所在的页面

 已连接辅助电压

11:06 时间

G  已选择发电机，未启动

G  已选择发电机，已启动

左上角
60S  时间延迟，在“警报”列表中您可以同

时看到延时的名称，例如“Override 
S1 Fail”（电源 1 失效时长）

在屏幕的下边缘，您可以查看报警信息。在 
“系统概览”页面按下“Esc”（取消）键 (1) 时，
屏幕上将显示警报列表。 

 信息 
默认值以 * 标志标记在菜单树中。

— 
图 4.3 小图标和报警的位置

— 
图 4.4 在“系统概览”页面按下“Esc”（取消）
键 (1) 时，屏幕上将显示报警列表。

报警列表图标说明

系统概览

 S1  正常 异常   S2

11:06

S1 已连负载端

自 S1 出现故障开始

60s G
警报列表

   无效日期

   Ethernet 断开
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4.1.1 展开屏幕

— 
图 4.5 在系统概览屏幕中，您可以找到开关状态
和电源信息视图，按下向上和向下键 (2)，您可以
继续查看电压和同步视图，请参见下表。

展开屏幕

系统概览（开关状态）

显示两个电源的电压和频率，以及开关位置。

电源信息视图

显示两个电源的相间电压和频率。

电压 (S1)

S1 相电压

S1 线电压

电压 (S2)

S2 相电压

S2 线电压

同步视图

仅在同相监控开启时启用。

显示至下一次同步的时长、同步周期

系统概览

 S1  正常            异常   S2

11:06

S1 已连负载端

G

电压 (S1)
U1 - - -
U2 - - -
U3 - - -
U0 - - -

11:06

U12  - - -
U23  - - -
U31  - - -

G
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4.1.2 确认键，主菜单

— 
图 4.6  
按下“Enter”（确认）键 (3) 后，您将移动至“操作”、“参数”、 
“测量值”、“设置”、“测试”和“关于”的“主菜单”页面，有关选项，
请参见下表。您可以通过向上和向下键 (2) 在菜单中移动或选
择参数值，还可以使用“Enter”（确认）键 (3) 确认功能和进入
新的菜单页面。您可以使用“Esc”（取消）键 (1) 返回菜单。

 信息  
更改参数后，务必按下“Esc”（取消）键返回菜单，
并根据提示使用“Enter”（确认）键确认更改。 

主菜单

操作 *默认值

自动模式

关闭*

开启

取消报警

绕开转换延时

HMI 控制键

已启用*

已禁用
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参数 *默认值

系统参数

开始自动配置

配电系统（参见图 2.2） 

电源 1 1 相，2 线

2 相，3 线（独立零线）

3 相，无零线（3 相 3 线）

3 相，有零线（3 相 4 线）*

3 相，高相三角形布局

电源 2 1 相，2 线

2 相，3 线（独立零线）

3 相，无零线（3 相 3 线）

3 相，有零线（3 相 4 线）*

3 相，高相三角形布局

额定电压

200 V、208 V、220 V、230 V、240 V、277 V、347 V、 
380 V、400 V*、415 V、440 V、460 V、480 V

额定频率

50 Hz*

60 Hz

中性极位置

电极 4*

电极 1

相序

ABC*

ACB

未启用

续表见下页
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参数（续） *默认值

装置参数

同相监控

启用 关闭*

开启

同步延迟 0 至 60* s 

延迟时间

从 S1 转换到 S2 0 至 60 min (2* s) S1 优先：虽然电源 2 可用，控制器仍将负载保持在
故障的电源 1 上的时间。 
S2 优先：虽然电源 2 可用，控制器仍将负载保持在
电源 1 上的时间。如果电源 1 发生故障，该延迟
由“S1 失效时长”（覆盖 S1 故障延迟）覆盖。

从 S2 转换到 S1 0 至 120 min (2* s) S1 优先：控制器在转换返回至可用的电源 1 的等待
时间。如果电源 2 发生故障，该延迟由“Override S1 
failure delay”（S1 失效时长）覆盖。 
S2 优先：虽然电源 1 可用，控制器仍将负载保持在
故障的电源 2 上的时间。

S1 失效时长 0 至 60 s (2* s) S1 优先：在启动发电机或转换至电源 2 前，控制器
等待电源 1 恢复正常的时间。 
S2 优先：虽然电源 2 可用，控制器仍将负载保持在
故障的电源 1 上的时间。

S2 失效时长 0 至 60 s (2* s) S1 优先：虽然电源 1 可用，控制器仍将负载保持在
故障的电源 2 上的时间。
S2 优先：在启动发电机或转换至电源 1 前，控制器
等待电源 2 恢复正常的时间。

中间双分位 0* 至 300 s I-O-II 型号：正向或反向转换时，开关在位置 O 停留
的时间。如果作为转换起点的电源完全失效，将暂
停此延迟。

发电机停止 0* 至 60 min 发电机冷却时间，即在转换回主电源后，控制器保持
发动机空载运行的时间。

续表见下页
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参数（续） *默认值

设备参数（续）

延迟时间（续）

从 S1 预转换到 S2 0* 至 60 s S1 优先：在启动从电源 1 至电源 2 的转换前，激活
预转换信号输出后，控制器的等待时间。
S2 优先：在启动从电源 1 至电源 2 的转换前，激活
预转换信号输出后，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少一个
输出配置为预转换信号。

从 S1 转换到 S2 后 0* 至 60 s S1 优先：在完成从电源 1 至电源 2 的转换后，停用预
转换信号输出之前，控制器的等待时间。
S2 优先：在完成从电源 1 至电源 2 的转换后，停用
预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少一个
输出配置为预转换信号。

从 S2 预转换到 S1 0* 至 60 s S1 优先：在启动从电源 2 至电源 1 的转换前，激活
预转换信号输出后，控制器的等待时间。
S2 优先：在启动从电源 2 至电源 1 的转换前，激活
预转换信号输出后，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少一个
输出配置为预转换信号。

从 S2 转换到 S1 后 0* 至 60 s S1 优先：在完成从电源 2 至电源 1 的转换后，停用预
转换信号输出之前，控制器的等待时间。
S2 优先：在完成从电源 2 至电源 1 的转换后，停用
预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少一个
输出配置为预转换信号。

卸载 0* 至 60 s 在激活卸载信号输出之后，启动转换到备用电源之
前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少一个
输出配置为卸载信号。

续表见下页
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参数（续） *默认值

设备参数（续）

电压和频率设定值 定义电源正常时电压和频率的范围。当电压/频率测
量值超出跳脱下限/上限时，电源存在异常。当电压/
频率测量值回到吸合下限/上限时，电源恢复正常。

S1 设定点

S1 跳脱电压 阈值上限

阈值下限

S1 吸合电压 阈值上限

阈值下限

S1 跳脱频率 阈值上限

阈值下限

S1 吸合频率 阈值上限

阈值下限

S2 设定点

S2 跳脱电压 阈值上限

阈值下限

S2 吸合电压 阈值上限

阈值下限

S2 跳脱频率 阈值上限

阈值下限

S2 吸合频率 阈值上限

阈值下限

发电机测试程序

试验程序 1 / 2 / 3 / 4

状态 已禁用

不定期

每日

每周

每两周

每月

每年

功能 无功能

带载测试

空载测试

持续时间 0 至 60 s

时间 测试时间

日期 测试日期

续表见下页
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参数（续） *默认值

设备参数（续）

电网应用

S1-市电/S2-发电机*

S2-市电/S1-发电机

2 路市电/S1 优先级

2 路市电/S2 优先级

2 路市电/无优先级

自投不自复

关闭* 关闭：在自动模式中，开关将根据转换设置，自动返
回到优先电源（自复）。

开启 开启：在自动模式中，即使优先级电源恢复，开关也
不会转换过去。用户必须通过 手柄、HMI 控制键或
远程指令进行才能进行自复转换。

继续执行转换

关闭* 关闭：转换过程中，优先电源如果恢复，会取消至非
优先电源的转换。

开启 开启：优先电源故障后，即使优先电源在非优先电源
准备好承受负载前恢复，负载也会先完成转换到非
优先电源。

谐波相位 用于计算谐波分量 2-15 的电压/电流相位。 
存在中性线时，使用相对中性线电压，否则使用相间
电压。

已禁用*

相位 1/12

相位 2/23

相位 3/31
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测量值

开关诊断

HMI 内部温度

总操作次数 I-O-II 开关： 
I-O、O-II、II-O 和 O-I 的总转换次数
I-II 开关：I-II 和 II-I 的总转换次数

负荷转换次数 I-II 和 II-I 的总转换次数

转换时间 在电源之间转换至负载的用时

电源失效转换次数 因电源失效而自动转换的次数（不包含人为转换）

通电天数

S1 供电时间

S2 供电时间

S1 通电时间

S2 通电时间

上次发电机启动

发电机启动时间 最近一次启动后，发电机电压稳定正常所需的时间。

同相时间 监测同步所需的时间，以实现同步转换

事件日志
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设置 *默认值

标准 I/O 设置（I 为输入，O 为输出）

I 01 / I 02 / I 03

功能 无功能

紧急停止*（在 I 01 中默认）

远程负载测试*（在 I 02 中默认）

远程空载测试*（在 I 03 中默认）

禁止自动模式 防止开关控制操作、配置和测试。允许发电
机在主电源故障时启动。

自投不自复（手动转换回优先电源）

电源优先级 S1

电源优先级 S2

禁止转换 禁用自动从主电源转换到备用电源。

暂停时间延迟

远程控制至 I

远程控制至 O

远程控制至 II

取消报警

触点类型 NC（常闭）

NO*（常开）

O 01

信号源 无功能

报警/开关正常*

负荷已连接到 S1

负荷连接已断开

负荷已连接到 S2

预转换信号 按照预转换延迟在转换之前激活信号， 
按照转换完成后的延迟再停用信号。

电源 1 可用

电源 2 可用

卸载 1 在转换到备用电源前，卸掉非关键负载。

卸载2 卸载时，用户可设为非关键负载设置界限 
水平（kVA ）。

触点类型 NC

NO*

续表见下页
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设置 *默认值

模块（参见第 5 章，电子配件）

系统

日期

时间

语言

英语

意大利语

法语

德语

西班牙语

俄语

中文

新密码

温度单元 

摄氏度*

华氏度

显示对比度

10 - 100% (30 %*)

测试 *默认值

HMI 测试（LED、显示屏） 启动显示测试屏并点亮所有 LED。

带载测试 在不进行开关转换的条件下进行测试

在不进行负载转换的条件下进行发电机测试

空载测试 在进行开关转换的条件下进行测试

在进行负载转换的条件下进行发电机测试

负载测试设置 当发电机电压失效时，暂停本地或远程负载测试

暂停本地测试

发电机故障时暂停*

停留在发电机上

暂停远程测试

发电机故障时暂停*

停留在发电机上

可选模块（参见第 5 章，电子配件）

（续上）
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关于

HMI HMI 序列号

软件版本

软件子版本

HMI 型号代码

控制器单元 时间

日期

序列号

规范

主板软件版本

软件子版本

自动转换开关 TAG 名称

设备型号代码

ATS 序列号

额定电流

极数

ATS 类型

模块（参见第 5 章，电子配件）



55Tr u O N E®  AT S ,  OX _ 3 0 -16 0 0 C N

1

LC
D

4.1.3 Esc 键

— 
图 4.7  
在“系统概览”页面按下“Esc”（取消）
键 (1) 后，屏幕上将显示警报列表。

警报列表
   无效日期

   Ethernet 断开

报警列表

关于更多信息，请参见第 6 章，故障排除
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— 
4.2 第 4 级触控界面，各级菜单

图标介绍密码

—
图 4.8 
在询问时输入密码，使用箭头选择正确的数
字并确认，然后继续依次输入数字
—
图 4.9
更改参数后，务必按下“Esc”（取消）键返回菜单，
并根据提示使用“Enter”（确认）键确认更改。
—
图 4.10
小图标和警报的位置

S1 已连负载端

负载端电流

393 A

11:0660s G

自 S1 出现故障开始 TruONE ATS

系统概览
 S1      正常 异常    S2

— 
图 4.10  

默认密码为 00001，根据提示输入密码 
（参见图 4.1）。

密码

确认

0 * * * *

—
图 4.8  

—
图 4.9  

编程

应用  2 路市电/S1 优先

确认 终止 修改

“系统概览”页面包含以下小图标：

右上角 
  指示页面总数和您当前所在的页面

 已连接辅助电压

11:06 时间

G  已选择发电机，未启动

G  已选择发电机，已启动

左上角 
60S  时间延迟，在“警报”列表中您可以同

时看到延迟的名称，例如“Override 
S1 Fail”（S1 失效时长）
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警报列表 定义主页

在屏幕的下边缘，您可以查看警报。如果您触
摸警报，您将获得警报列表。 

查看当前页面时，可按住主页按钮 3 秒以将其
定义为主页。除菜单外的所有页面均可被设置
为主页。如果在一定时间内无操作，屏幕上将
自动显示主页。 

图 4.11
通过触摸屏幕底部的警报指示，您将获得警报列表。
—
图 4.12
主页定义，功能确认

— 
图 4.11  

— 
图 4.12  

11:0660s G

TruONE ATS

系统概览
 S1      Ok Not Ok    S2

设为主页？

是  否

警报列表

   开关不在自动转换模式    
   无效日期
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4.2.1 开始菜单

TruONE ATS

概览

主菜单 测量

模拟量仪表

—
图 4.13 通过触摸“开始”菜单中的任一选项，您可以选择 
“概览”页面（左上角）、“主菜单”页面（左下角）、 
“模拟仪表”页面（右上角）或“测量值”页面（右下角）
—
图 4.14 通过触摸“开始”菜单（左上图），您可以移动至“概览”
页面，并在其中找到开关状态和电源信息视图，请参见下表

系统概览（开关状态）

显示两个电源的电压和频率，以及开关位置。

电源信息视图

显示两个电源的电压和频率 

温度视图

显示从开关环境中测得的温度

HMI、设备和电极温度

同步视图 （仅在同相监控开启时启用）

显示至下一次同步所需时间、同相周期

— 
图 4.13  

4.2.1.1 概览

TruONE ATS

概览

主菜单 测量值

模拟量仪表

S1 已连负载端

 负载端电流

393 A

11:0660s G

TruONE ATS

系统概览
 S1      正常 异常      S2

— 
图 4.14  
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4.2.1.2 主菜单

— 
图 4.15 通过触摸开始菜单（左下图），您可以移动至 
“操作”、“参数”、“测量值”、“设置”、“测试”和 
“关于”的“主菜单”页面，有关选项，请参见下表

TruONE ATS

概览

主菜单 测量

模拟量仪表

操作        参数 测量值

关于测试设置

TruONE ATS

 信息  
更改参数时，务必返回菜单，并在询问时确认 
更改。 

 信息 
默认值以 * 标志标记在菜单树中。

操作 *默认值

自动模式 关闭*

开启

重置警报

暂停运行时间延迟

HMI 控制键 已启用*

已禁用
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参数 *默认值

系统参数

开始自动配置

配电系统（参见图 2.2） 

电源 1 1 相，2 线

2 相，3 线（独立零线）

3 相，无零线（3 相 3 线）

3 相，有零线（3 相 4 线）*

3 相，高相三角形布局

电源 2 1 相，2 线

2 相，3 线（独立零线）

3 相，无零线（3 相 3 线）

3 相，有零线（3 相 4 线）*

3 相，高相三角形布局

额定电压 200 V、208 V、220 V、230 V、240 V、277 V、347 V、380 
V、400 V*、415 V、440 V、460 V、480 V

额定频率 50 Hz*

60 Hz

中性极位置 电极 4*

电极 1

相序 ABC*

ACB

未启用

续表见下页
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参数（续上） *默认值

装置参数

同相监控

启用 关闭*

开启

同步延迟 0 至 60* s 

延迟时间

从 S1 转换至 S2 0 至 60 min  
(2* s)

S1 优先：虽然电源 2 可用，控制器仍将负载保
持在故障的电源 1 上的时间。 
S2 优先：控制器转换回正常的电源 2 前的 
等待时间。如果电源 1 发生故障，该延迟
由“Override S1 failure delay”（S1 失效时长）
覆盖。

从 S2 转换至 S1 0 至 120 min  
(2* s)

S1 优先：控制器在转换回正常的电源 1 前 
的等待时间。如果电源 2 发生故障，该延迟
由“Override S1 failure delay”（ S1 失效时长）
覆盖。 
S2 优先：虽然电源 1 可用，控制器仍将负载保
持在故障的电源 2 上的时间。

S1 失效时长 0 至 60 s  
(2* s)

S1 优先：在启动发电机或启动至电源 2 的转换
前，控制器等待电源 1 恢复的时间。 
S2 优先：虽然电源 2 可用，控制器仍将负载保
持在故障的电源 1 上的时间。

S2 失效时长 0 至 60 s  
(2* s)

S1 优先：虽然电源 1 可用，控制器仍将负载保持
在故障的电源 2 上的时间。
S2 优先：在启动发电机或启动至电源 1 的转换
前，控制器等待电源 2 恢复的时间。

中间位双分 0* 至 300 s I-O-II 型号：从主电源转换到备用电源或反向转
换时，开关在位置 O 停留的时间。如果作为转
换起点的电源完全失效，将暂停此延迟。

续表见下页
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参数（续上） *默认值

设备参数（续）

延迟时间（续）

发电机停止 0* 至 60 min 发电机冷却时间，即在转换回主电源后，控制器
保持发动机空载运行的时间。

从 S1 预转换到 S2 0* 至 60 s S1 优先：在启动从电源 1 至电源 2 的转换前， 
激活预转换信号输出后，控制器的等待时间。
S2 优先：在启动从电源 1 至电源 2 的转换前， 
激活预转换信号输出后，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少
一个输出配置为预转换信号。

从 S1 转换到 S2 后 0* 至 60 s S1 优先：在完成从电源 1 至电源 2 的转换后，停
用预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
S2 优先：在完成从电源 1 至电源 2 的转换后，停
用预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少
一个输出配置为预转换信号。

从 S2 预转换到 S1 0* 至 60 s S1 优先：在启动从电源 2 至电源 1 的返回转换
序列前，激活预转换信号输出后，控制器的等待
时间。
S2 优先：在启动从电源 2 至电源 1 的转换前， 
激活预转换信号输出后，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少
一个输出配置为预转换信号。

从 S2 转换到 S1 后 0* 至 60 s S1 优先：在完成从电源 2 至电源 1 的转换后，停
用预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
S2 优先：在完成从电源 2 至电源 1 的转换后，停
用预转换信号输出之前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少
一个输出配置为预转换信号。

续表见下页
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参数（续上） *默认值

设备参数（续）

延迟时间（续）

卸载 0* 至 60 s 在激活卸载信号输出之后，启动转换至备用电
源之前，控制器的等待时间。
在该参数显示在 HMI 菜单中之前，必须将至少
一个输出配置为卸载信号。

电压和频率设定点 定义正常范围的电源电压和频率限值。当电压/
频率测量值超出跳脱下限/上限时，电源判断为
异常。当电压/频率测量值回到吸合下限/上限
时，电源判断为恢复正常。

S1 设定点

S1 跳脱电压 阈值上限

阈值下限

S1 吸合电压 阈值上限

阈值下限

S1 跳脱频率 阈值上限

阈值下限

S1 吸合频率 阈值上限

阈值下限

S2 设定点

S2 跳脱电压 阈值上限

阈值下限

S2 吸合电压 阈值上限

阈值下限

S2 跳脱频率 阈值上限

阈值下限

S2 吸合频率 阈值上限

阈值下限

续表见下页
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参数（续上） *默认值

设备参数（续）

发电机试验程序

试验程序 1 / 2 / 3 / 4

状态 已禁用

不定期

每日

每周

每两周

每月

每年

功能 无功能

带载测试

空载测试

持续时间 0 至 60 s

时间 测试时间

日期 测试日期

电源类型

S1-市电/S2-发电机*

S2-市电/S1-发电机

2 路市电/S1 优先

2 路市电/S2 优先

2 路市电/无优先级

续表见下页



65Tr u O N E®  AT S ,  OX _ 3 0 -16 0 0 C N

1

触
控
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参数（续上） *默认值

设备参数（续）

自投不自复

关闭* 关闭：在自动模式中，根据转换设置，控制器将
开关转换到恢复正常的优先电源。

开启 开启：在自动模式中，即使优先电源恢复，控制
器也不会将开关转换到优先电源。用户必须通
过 HMI 控制键或远程指令进行手动转换回优先
电源。

保持转换

关闭* 关闭：优先电源如果恢复，取消转换至非优先 
电源。

开启 开启：优先电源故障后，即使优先电源在转换至
非优先电源前恢复正常，开关也会继续转换到
非优先电源。

谐波相位 用于计算谐波分量 2-15 的电压/电流相位。 
存在中性线时，使用相对中性线电压，否则使用
相间电压。

已禁用*

相位 1/12

相位 2/23

相位 3/31
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测量值

开关诊断

HMI 内部温度

装置内部温度

总操作次数 I-O-II 开关：  
I-O、O-II、II-O 和 O-I 的总转换次数
I-II 开关：I-II 和 II-I 的总转换次数

负荷转换次数 I-II 和 II-I 的总转换次数

转换时间 在电源之间转换负载的时间

电源失效转换次数 开关因电源异常而转换负载的次数。

通电天数

S1 供电时间

S2 供电时间

S1 通电时间

S2 通电时间

上次发电机启动

发电机启动时间 最近一次启动，发电机电压稳定正常所需的时间。

同相时间 监测同步所需的时间，以实现同步转换

事件日志 列出了最近 250 个设备状态。

能量

电能计数 在屏幕上显示 EP [kWh]、EQ [kVARh]、ES [kVAh]

计数器复位
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设置 *默认值

标准 I/O 设置

I 01 / I 02 / I 03

功能 无功能

紧急停止*（在 I 01 中默认）

远程负载测试*（在 I 02 中默认）

远程空载测试*（在 I 03 中默认）

禁止自动模式 防止开关控制操作、配置和测试。 
允许发电机在主电源故障时启动。

手动重新转换优先电源

电源优先级 S1

电源优先级 S2

禁止转换 禁用自动从主电源转换到备用电源。

暂停运行时间延迟

远程控制至 I

远程控制至 O

远程控制至 II

取消报警

触点类型 NC

NO*

O 01

信号源 无功能

报警/开关正常*

负荷已连接到 S1

负荷连接已断开

负荷已连接到 S2

预转换信号 在预转换延迟进行转换之前激活信
号，在转换后延迟进行转换之后停用
信号。

电源 1 正常

电源 2 正常

卸载 1 在转换到备用电源前，卸掉非关键 
负载。

卸载2 在卸掉非关键负载时，用户可设置一
个 kVA 水平范围。

触点类型 NC

NO*

卸载 kW 范围 （仅适用于选择了卸载 + 功率计开启的情况）

续表见下页
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设置（续） *默认值

模块

参见第 5 章，电子附件

系统

日期

时间

语言

英语

意大利语

法语

德语

西班牙语

俄语

中文

新密码

温度单元 

摄氏度*

华氏度

视图

相电流计

I 最大值*

Ne

L1

L2

L3

S1 相电压计

V 最大值*

U12

U23

U31

S2 相电压计

V 最大值*

U12

U23

U31
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测试 *默认值

HMI 测试（LED、显示屏） 启动显示测试屏并点亮所有 LED。

带载测试

空载测试

负载测试设置 当发电机电压失效时，暂停本地或远程负载测试

暂停本地测试 发电机故障时暂停*

停留在发电机上

暂停远程测试 发电机故障时暂停*

停留在发电机上

可选模块（参见第 5 章，电子配件）
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关于

HMI HMI 序列号

软件版本

软件子版本

HMI 型号代码

控制器单元 时间

日期

序列号

规范

主板软件版本

软件子版本

自动转换开关 TAG 名称

设备型号代码

ATS 序列号

额定电流

极数

ATS 类型

模块（参见第 5 章，电子配件）
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TruONE ATS

S1

0.0V
U12

0

25

50 75

100

125

V

4.2.1.3 模拟量仪表

TruONE ATS

概览

主菜单 测量

模拟量仪表

— 
图 4.16 通过触摸“开始菜单”（右上图）， 
您可以找到模拟量仪表信息，请参见下表

S1 电压计

S2 电压计

电流计

功率计

无功伏安计

伏安计
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4.2.1.4 测量

TruONE ATS

概览

主菜单 测量

模拟量仪表
11:06G

电压 (S1)
  U1 0.0      V

  U2 0.0      V

  U3 0.0      V

  U0 0.0      V

U12 0.0      V

U23 0.0      V

U31 0.0      V

TruONE ATS

— 
图 4.17 通过触摸“开始菜单”（右下图），
您可以找到测得数据，请参见下表

电压 (S1)

电压 (S2)

电流

有功功率

无功功率

视在功率

电能计数



73Tr u O N E®  AT S ,  OX _ 3 0 -16 0 0 C N

1Ekip Connect 软件及 Bluetooth 和 
Programming 模块适用于所有 OX_ 自动转
换开关，请参见第 5.1 至 5.3 章。

• Ekip Connect 软件
• Ekip Bluetooth 模块
• Ekip Programming 模块

所有配置第 3 级和第 4 级 HMI（LCD 和触控
界面）的 OX_ 自动转换开关均配备了 Ekip 
Signalling、Com 和 Link 模块。这些模块必须
与辅助电源模块 OXEA1 一起安装（请参见第 
9 章第 2 节，附件安装）。 

与辅助电源模块一起安装的 Ekip 模块如下 
（请参见第 5.4 至 5.8 章）： 

• Ekip Signalling 2K
• Ekip Com 模块
• Ekip Com Modbus RTU
• Ekip Com Profibus DP
• Ekip Com DeviceNet
• Ekip Com Modbus TCP
• Ekip Com Profinet
• Ekip Com EtherNet/IP
• Ekip Com IEC 61850
• Ekip Link

— 
图 5.1  Programming 和 Bluetooth 模块

— 
图 5.2 Ekip Signalling、Com 和 Link 模块与辅助电
源模块 OXEA1 一起安装在自动转换开关 OX_ 上 

—
5. 电子附件
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— 
5.1 使用 Ekip Connect 软件

Ekip Connect 是 ABB 自动转换开关的一款
免费通信和测试软件。此软件与所有 OX_  
自动转换开关兼容。其可安装于装有 
Microsoft Windows® 操作系统的电脑上。 
请通过官方网站下载，地址如下：
http://www.abb.com/abblibrary/
DownloadCenter/

— 
图 5.3 Ekip Connect 软件

凭借其通信功能，您能够：

• 监测已连接的自动转换开关的状态并记录 
信息。

• 用定制参数配置自动转换开关。
• 配置通过本地总线连接至自动转换开关的电

子附件。
• 从配备了数据记录器（第 4 级）的自动转换

开关下载信息。 
• 创建通信报告。
• 重置配置。  

有关 Ekip Connect 应用程序的更多信息， 
请访问官方网站，地址如下（特别是请参阅 
1SDH000891R0002 手册）。
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— 
5.2 使用 Ekip Bluetooth 模块

— 
图 5.4 Ekip Bluetooth 模块

Ekip Bluetooth 模块可实现在自动转换开关
和装有 Ekip Connect 软件的支持设备（台式
电脑、平板电脑或智能手机）之间通过蓝牙进
行连接（参见上文）。Ekip Bluetooth 模块适
合于与所有 OX_ 自动转换开关一起使用。 
 

 信息  
Ekip Bluetooth 模块可在不向电源供电的条件下
使用。（本地总线配件（包括 HMI）均不工作）。 

 

其由装置随附的可充电锂聚合物电池供电。 
其直接与编程端口（参见图 5.6）连接，并允许
无辅助电压的主开关通电。编程端口仅可用于 
Ekip Bluetooth 和 Ekip Programming 模块。

注意
Ekip Bluetooth 模块仅为主开关（不包含 
HMI 和模块）供电。因此，为了识别所有通过 
Ekip Connect 连接的部件，必须使用 OXEA1 
型辅助电源模块（参见第 5.4 章）。 

5.2.1 信号
Ekip Bluetooth 模块可通过按下侧面的电源
按钮开启，并配有两个 LED：

• 第一个在设备打开且电池充电时发出绿光，
在设备打开且电池电量低时发出红光。

• 第二个在蓝牙通信启用时闪烁蓝光。 
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— 
5.3 Ekip Programming 模块的使用

— 
图 5.5 Ekip Programming 模块

— 
图 5.6 编程端口（USB 端口）位于 HMI 的正面左侧

Ekip Programming 模块适合于与所有 OX_ 
自动转换开关一起使用。您可通过编程端口连
接模块，参见图 5.6。编程端口仅可用于 Ekip 
Programming 和 Ekip Bluetooth 模块。

Ekip Programming 模块使您能够：

• 在装有 Ekip Connect 软件的情况下更新软
件，并载入、设置和读取参数

Ekip Programming 模块由电脑供电，其一侧
与编程端口直接连接（参见图 5.6），另一侧则
通过随附的线缆与电脑的 USB 端口连接。

注意 
Ekip Programming 模块仅为主开关（不包含 
HMI 和模块）供电。因此，为了识别所有通过 
Ekip Connect 连接的部件，必须使用 OXEA1 
型辅助电源模块（参见第 5.4 章）。

5.3.1 信号
Ekip Programming 模块在连接至电脑后 
开启，并配有两个 LED，其中一个为绿色， 
指示模块已开启，另一个则为黄色，指示正 
在通信。

 信息  
Ekip Programming 模块可在不向电源供电 
的条件下使用。（本地总线配件（包括 HMI） 
均不工作）。 
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—
5.4 辅助电源模块

— 
图 5.8 辅助电源模块 OXEA1 的信号

OXEA1 型辅助电源模块为外部 Ekip 模
块、HMI 和主控制单元提供安全电压的电源。
其由外部电源供电，例如发电机蓄电池或与主
电路连接的隔离变压器。仅采用辅助电源模块
为产品供电将限制主控制单元的一些操作功
能，例如：传感器模块无法运行。

5.4.1 电气特性
下表列出了电气特性：

5.4.2 信号

模块 OXEA1

电源输入电压 12 - 24 V DC ± 10% SELV

标称耗电量 5 - 12 W

浪涌电流 最大 2 A

— 
表 5.1 辅助电源模块 OXEA1 的电气特性

LED 指示 描述 

电源 LED，绿色 亮起，常亮 电源已连接至 
模块输入端。

熄灭 未连接电源。

— 
表 5.2 指示/辅助电源模块 OXEA1

— 
图 5.7 当自动转换开关 OX_ 上安装了 Ekip Signalling、 
Com 和 Link 模块时，需要使用 OXEA1 型辅助电源模块
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5.5 Ekip Signalling 2K-_ 模块的使用

Ekip Signalling 2K-_ 是一个信号辅助模块。
其适用于第 3 级和第 4 级 HMI；LCD 和触控
界面。此模块具有： 

• 两个数字输入端，以及两个输出信号触点。
• 一个电源状态 LED 和四个信号 LED（每个输

入/输出端配有一个 LED）。  

 信息  
在每台 ATS 上，最多可安装三个 Ekip Signalling 
2K 模块：一个 2K-1、一个 2K-2 和一个 2K-3。这些
模块通过名称和标签互相区分，并采用不同的接
线，但是在特性和安装方式方面相同。 

5.5.1 Ekip Signalling 2K-_ 模块的电气特性
下表列出了此模块的电气特性：

组件 特性

输出 
触点

最大开关电压*： 
150 V DC / 250 V AC

分断功率*：2 A @ 30 V DC、 
0.8 A @ 50 V DC、 

0.2 A @ 150 V DC、 
4A @ 250 V AC

每个触点和线圈之间的 
介电强度：1000 V AC 

（1 分钟 @ 50 Hz）

开路触点之间的介电强度： 
1000 V AC 

（1 分钟 @ 50 Hz）

*电阻负载相关数据

— 
表 5.3 Ekip Signalling 2K-_ 模块的电气特性

5.5.2 从显示屏访问/ 
Ekip Signalling 2K-_ 模块
在模块通电且本地总线启用的条件下，如果模
块槽中安装了模块，则会在显示屏上激活额外
的菜单，从而： 

• 配置输入和输出触点。
• 显示模块的相关信息以及输入和输出的 

状态。 

下表介绍了从显示屏访问模块配置参数的 
路径：

— 
图 5.9 Ekip Signalling 2K 模块
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设置（* 代表默认值） 描述

模块（选装模块）

Ekip Signalling 2K-1 / -2 / -3

I 11/12、I 21/22、I 31/32

功能 无功能*

紧急停止

远程负载测试

远程空载测试

禁止自动模式 防止开关控制操作、配置和测试。 
允许发电机在主电源故障时启动

自投不自复

电源优先级 S1

电源优先级 S2

禁止转换 禁止从主电源至备用电源的自动转换

暂停运行时间延迟

远程控制至 I

远程控制至 O

远程控制至 II

取消报警

触点类型 NC 常闭

NO* 常开

O 11/12、O 21/22、O 31/32

功能 无功能*

报警/开关正常

负荷已连接到 S1

负荷连接已断开

负荷已连接到 S2

卸载 1 在转换至备用电源之前，卸掉非关 
键负载

卸载 1 卸掉非关键负载时，用户可设置一个 
kVA 水平范围

预转换信号 在预转换延迟进行转换之前激活信号，
并在传换延迟进行转换之后停用信号

电源 1 正常

电源 2 正常

触点类型 NC 常闭

NO* 常开
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下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Signalling 2K-1 / -2 / -3

序列号 序列号

版本 软件版本

输入 1 输入的逻辑状态：  
若未启用则为“Off”，若已启用则为“On”输入 2

输出 1 输出触点状态：  
若已断开则为“Open”，若已闭合则为“Closed”输出 2

：

— 
表 5.4 HMI 中 Ekip Signalling 2K-_ 模块的信息

测试  

：

模块（选装模块）

Ekip Signalling 2K-1 / -2 / -3 自动测试

：

— 
表 5.5 HMI 中 Ekip Signalling 2K-_ 的配置和测试参数
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5.5.3 Ekip Signalling 2K-_ 模块的输入/ 
输出信号

6 2

3

4

5

1

7
8
9

10

— 
图 5.10 Ekip Signalling 2K-_ 模块的输入/输出信号

1 电源 LED，绿色。可能的状态有： 
 – 熄灭：无电源。  

–  常亮：有电源，与设备之间有通信 
（一台已禁用 Alive LED 选项的 
设备）。 

 –  亮起，每秒闪烁一次（与设备上的绿
色 LED 同步）：有电源，与设备之间
有通信（一台已启用 Alive LED 选项
的设备） 

 –  亮起，每秒快速闪烁两次（与设备上
的绿色 LED 不同步）：有电源，但与
设备之间无通信（例如：由于本地总
线禁用） 1)

2 用于指示输入端 H x12) 的物理状态的绿
色3) LED。可能的状态有： 

 – 熄灭：浮置输入 
–  常亮：H Cx2) 上输入短路

3 用于指示输入端 H x22) 物理状态的绿色3) 
LED。可能的状态有：  
– 熄灭：浮置输入 
–  常亮：H Cx 上输入短路

4 用于指示 K x1 - K x22) 触点状态的绿色3) 
LED。可能的状态有：  
– 熄灭：触点断开 
– 常亮：触点闭合

5 用于指示 K x3 - K x42) 触点状态的绿色3) 
LED。可能的状态有：  
– 熄灭：触点断开 
– 常亮：触点闭合

6 输入端 I x1
7 输入端 H x1 和 H x22) 的导电部件
8 输入端 I x22)

9 输出触点引脚 O x12)

10 输出触点引脚 O x22)

1) 若无通信，电源 LED 将立即指示，而其他输出则在此状况
持续至少 8 秒后停用（除设定为在断开时激活的输出外）

2) x = 1、2 或 3
3) LED 灯根据输入的物理状态亮起和熄灭，而不考虑延迟参

数的设置情况如何。

 
对于外部接线，必须使用外径不超过 1.4 mm 
的 AWG 22-16 电缆。
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— 
5.6 使用 Ekip Com 模块

适用的 Ekip Com 模块有： 

• Ekip Com Modbus RTU
• Ekip Com Profibus DP
• Ekip Com DeviceNet
• Ekip Com Modbus TCP
• Ekip Com Profinet
• Ekip Com EtherNet/IP
• Ekip Com IEC 61850

5.6.1 Ekip Com Modbus RTU 模块
Ekip Com Modbus RTU 是一个辅助通信模
块，其将自动转换开关整合在一个工业远程监
控和控制网络之中。此模块适用于第 3 级和第 
4 级 HMI；LCD 和触控界面。 

它可以通过 Modbus RTU 通信协议与  
RS-485 网络连接，并使您能够：

• 通过会话功能将自动转换开关连接至网络。 
• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、

闭合）。

对于通信线路 W1 和 W2，必须使用 Belden 
3105A 型或等效电缆。

— 
图 5.11 Ekip Com Modbus RTU 模块
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— 
图 5.12 Ekip Com Modbus RTU 模块的信号

5.6.1.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

LED 指示 描述

电源 LED， 
绿色

熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之 
间有通信。 

亮起，每秒闪
烁一次 

有电源，与设备之 
间有通信。

亮起，每秒快
速闪烁两次 

有电源，与设备之 
间无通信。

RX 和 TX 
LED，绿色 

熄灭 Modbus RTU 通信 
为不活动状态。

亮起， 
快速闪烁

Modbus RTU 通信 
为活动状态。

— 
表 5.6 指示/Ekip Com Modbus RTU 模块

Rterm Rpol
  120Ω

on on

off off

ON   IA

1  2  3  4

— 
图 5.13 终端电阻，必须在安装模块前选择此选项

5.6.1.2 终端电阻
通过此模块，可将模块侧面的 DIP 开关 Rterm 
设置在打开位置，从而可在 RS-485 总线上插
入一个 120 Ω 终端电阻。必须在安装模块前选
择此选项。
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5.6.1.3 从显示屏访问/Ekip Com Modbus 
RTU 模块
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在模
块，则会在显示屏上激活额外的菜单。
下表介绍了从显示屏访问模块配置参数的 
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Modbus RTU

串行地址 1 至 247，默认为 247* 待分配至模块的地址。  
注：接入同一网络的设备必须使用不同的地址

波特率 9600 bit/s、19200 bit/s*、 
38400 bit/s

数据传输速度

  物理协议 8.E,1*、8.O,1、8.N,2、8.N,1 8.E,1 = 8 个数据位，1 个偶校验位，1 个停止位

8.O,1 = 8 个数据位，1 个奇校验位，1 个停止位

8.N,2 = 8 个数据位，无校验位，2 个停止位

8.N,1 = 8 个数据位，无校验位，1 个停止位

：

— 
表 5.7 从显示屏访问 Ekip Com Modbus RTU 模块配置参数的路径

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Modbus RTU

序列号 序列号

版本 软件版本

：

— 
表 5.8 HMI 中 Ekip Com Modbus RTU 模块的信息

下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：
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5.6.2 Ekip Com Profibus DP 模块
Ekip Com Profibus DB 是一个辅助通信模
块，其将自动转换开关整合在一个工业远程监
控和控制网络之中。此模块适用于第 3 级和 
第 4 级 HMI；LCD 和触控界面。 

其可通过 Profibus 通信协议接入 RS-485  
网络，并可：

• 通过会话功能使自动转换开关作为从属装置
连接至网络。

• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、
闭合）。

对于通信线路 W5 和 W6，必须使用 Belden 
3079A 型或等效电缆。

— 
图 5.14 Ekip Com Profibus DP 模块
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5.6.2.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

— 
图 5.15 Ekip Com Profibus DB 模块的信号

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

RX LED，绿色 熄灭 通信为不活动状态。

亮起，常亮 通信为活动状态。

TX LED，绿色 熄灭 通信为不活动状态。

亮起，闪烁 通信为活动状态。

— 
表 5.9 指示/Ekip Com Modbus RTU 模块
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5.6.2.2 终端电阻
通过此模块，可将模块侧面的 DIP 开关 Rterm 
设置在打开位置，从而可在 RS-485 总线上插
入一个 220 Ω 终端电阻。

在终止总线的情况下，还必须将 DIP 开关 
Rpoll 设置在打开位置，从而在线路上插入一
个 390 Ω 上拉或下拉电阻。 
必须在安装模块前选择这些选项。

Rterm Rpol
  120Ω

on on

off off

ON   IA

1  2  3  4

— 
图 5.16 终端电阻，必须在安装模块前选择此选项
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5.6.2.3 从显示屏访问/Ekip Com Profibus 
DB 模块
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在模
块，则会在显示屏上激活额外的菜单。

下表介绍了从显示屏访问模块配置参数的 
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Profibus DB

串行地址 1 至 125，默认为 125* 待分配至模块的地址。重要提示：接入同一网络的设
备必须使用不同的地址

：

— 
表 5.10 HMI 中 Ekip Com Profibus DB 模块的配置

下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Profibus DB 模块

序列号 序列号

版本 软件版本

：

— 
表 5.11 HMI 中 Ekip Com Profibus DB 模块的信息
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5.6.3 Ekip Com DeviceNet 模块
Ekip Com DeviceNet 模块是一个辅助通信
模块，其将自动转换开关整合在一个工业远程
监控和控制网络之中。此模块适用于第 3 级和
第 4 级 HMI；LCD 和触控界面。 
 

它可以通过 DeviceNetTM 通信协议与 CAN 
网络连接，并使您能够：

• 通过会话功能使自动转换开关作为从属装置
连接至网络。

• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、
闭合）。

对于通信线路，必须使用 Belden 3084A 型或
等效电缆。

— 
图 5.17 Ekip Com DeviceNet 模块
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— 
图 5.18 Ekip Com DeviceNet 模块的信号

5.6.3.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

网络 LED，红色 熄灭 设备离线（红色 LED 熄灭）1)，或处于错误 
状态（红色 LED 亮起）。

亮起，常亮 设备在线，并已分配至一个主机（工作状态）。

亮起，闪烁 设备在线，但未分配至一个主机（设备已做 
好通信准备）。

状态 LED，绿色 熄灭 无错误。

亮起，常亮 设备总线关闭，或者无网络电源。

亮起，闪烁 I/O 连接（循环数据）超时。

1) 设备未在线发送重复 ID 序列。 

— 
表 5.12 指示/HMI 中的 Ekip Com DeviceNet 模块
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5.6.3.2 终端电阻
通过此模块，可将模块侧面的 DIP 开关 Rterm 
设置在打开位置，从而可在 CAN 总线上插入
一个 120 Ω 终端电阻。必须在安装模块前选择
此选项。

 信息 
不得将终端电阻包含在节点中。如果将其纳入节
点，很容易导致网络终端不正常（阻抗过高或过
低），从容可能造成故障。例如，如果移除了包含 
终端电阻的节点，则可能导致网络故障。 
 
不得将终端电阻安装在支路（下伸线）末端， 
仅可安装在主干线（干线）的两端。 

Rterm Rpol
  120Ω

on on

off off

ON   IA

1  2  3  4

— 
图 5.19 终端电阻，必须在安装模块前选择此选项
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5.6.3.3 从显示屏访问/Ekip Com 
DeviceNet 模块
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在 
模块，则会在显示屏上激活额外的菜单。 

下表介绍了从显示屏访问模块配置参数的 
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com DeviceNet

MAC 地址 1 至 63，默认为 63* 待分配至模块的地址。重要提示：接入
同一网络的设备必须使用不同的地址

波特率 125 kbit/s、250 kbit/s*、500 kbit/s 数据传输速度

：

— 
表 5.13 从显示屏访问 Ekip Com DeviceNet 模块配置参数的路径

下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com DeviceNet

序列号 序列号

版本 软件版本

：

— 
表 5.14 HMI 中 Ekip Com DeviceNet 模块的信息
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5.6.4 Ekip Com Modbus TCP 模块
Ekip Com Modbus TCP 模块是一个辅助模
块，其可作为通信模块将自动转换开关整合在
一个工业远程监控和控制网络之中，或者作为
一个 HTTP 服务器。此模块适用于第 3 级和 
第 4 级 HMI；LCD 和触控界面。 

作为通信模块时，它可以通过 Modbus TCP 
通信协议接入 Ethernet 网络，并能够：

• 通过会话功能将自动转换开关连接至网络。
• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、

闭合）。

作为 HTTP 服务器时，它可以接入 Ethernet 
网络，以只读方式访问自动转换开关的信息。
利用浏览器，将此模块的 IP 地址作为 URL 插
入后即可进行此访问。找到开关后，屏幕上将
打开一个登录页面，要求用户输入密码，该密
码与用于在显示屏中编辑参数的密码相同。

 信息 
由于此模块允许访问自动转换开关中包含的数据，
因此出于安全和防止非授权访问的原因，仅可连接
至符合所有必要要求的网络（例如，装置的控制系
统网络）。安装人员有责任确保采取所有必要的安
全措施（例如，防火墙等）。此模块不得直接连接至
互联网。建议仅通过 Modbus TCP 通信协议将其
连接至专用 Ethernet 网络。

对于通信总线，必须使用 6 类 S/FTP 电缆 
（带 S/FTP 双重屏蔽的 6 类电缆）。

— 
图 5.20 Ekip Com Modbus TCP 模块
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下表列出了此模块采用的端口：

端口 用途 备注

502/tcp Modbus TCP 当此模块用作 Modbus TCP/IP 通信模块时。

80/tcp HTTP 服务器 当此模块用作 HTTP 服务器时。

319/udp IEEE 1588 当启用 IEEE 协议 1588 时。

320/udp

— 
表 5.15 Ekip Com Modbus TCP 模块的端口

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

连接 LED，绿色 熄灭 连接错误（无信号）。

亮起，常亮 连接正确。

活动 LED，黄色 熄灭 线路上无活动。

亮起，闪烁 线路上有活动 
（接收和/或传输）。

— 
表 5.16 指示/Ekip Com Modbus TCP 模块

5.6.4.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

链接

活动

— 
图 5.21 Ekip Com Modbus TCP 模块的信号
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5.6.4.2 从显示屏访问/Ekip Com Modbus 
TCP 模块
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在模
块，则会在显示屏上激活额外的菜单，从而：

• 设置模块的个能和寻址。
• 显示模块的有关信息。 

下表介绍了从显示屏设置模块功能和寻址的
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Modbus TCP

功能 HTTP 服务器 HTTP 服务器操作模式。

TCPModbus* 通信模块操作模式。

强制静态 IP 地址 关闭* 动态 IP 地址。

开启 静态 IP 地址。

静态 IP 地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模
块的 IP 地址。

静态网络掩码 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模
块的子网掩码。

静态网关地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须在存在多个子网的
条件下选中，以插入连接至模块的节点的 IP 地址。

：

— 
表 5.17 用于从显示屏设置 Ekip Com Modbus TCP  
模块功能和寻址的的路径
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下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com Modbus TCP

序列号 序列号

版本 软件版本

IP 地址 这是模块接入网络时分配给模块的地址。其中包含四个字节（共 32 位），每个
字节的数值可以为 0 至 255。默认采用动态分配。采用动态分配时，模块等待
从 DHCP 服务器接收 IP 地址。如果没有 DHCP 服务器，模块采用范围为 
169.254.xxx.xxx 的自动配置 IP 地址，该地址以伪随机方式计算，从而在每次
开启时保持一致。或者，您也可以启用可强制重新获取 IP 地址的静态 IP 地址
选项。在此情况下，您必须确保插入的 IP 地址与接入同一网络的其他设备的 IP 
地址不同。

网络掩码 这是子网掩码，其识别用于辨识模块所属子网的方法，并能够在定义的接收 
者组内查找模块。如果您启用了静态 IP 地址选项，您还必须输入正确的网络 
掩码。

网关地址 在存在多个子网的条件下，模块所连接的节点的 IP 地址。如果您启用了静态 IP 
地址选项，您还必须输入正确的网关地址。

TCP 客户端 连接至模块的客户端设备有三个 IP 地址。 

MAC 地址 它是由 ABB 分配的地址，包含一个等于 ac:d3:641) 的 OUI。

：

1) 由 MAC 地址的头三个字节组成的组织唯一标识符，是 Ethernet 设备制造商的唯一标识。

— 
表 5.18 HMI 中 Ekip Com Modbus TCP 模块的信息
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— 
图 5.22 Ekip Com Profinet 模块

5.6.5 Ekip Com Profinet 模块
Ekip Com Profinet 是一个辅助通信模块，其
将自动转换开关整合在一个工业远程监控和
控制网络之中。此模块适用于第 3 级和第 4 级 
HMI；LCD 和触控界面。

它可以通过 Profinet 通信协议与 Ethernet 网
络连接，并使您能够：

• 通过会话功能将自动转换开关连接至网络。
• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、

闭合）。

 信息 
出于安全和防止非授权访问的原因，此模块仅可连
接至符合所有必要要求的网络（例如，装置的控制
系统网络）。安装人员有责任确保采取所有必要的
安全措施（例如，防火墙等）。建议仅通过 Profinet 
通信协议将其连接至专用 Ethernet 网络。此模块
不得连接至互联网。

对于通信总线，必须使用 6 类 S/FTP 电缆 
（带 S/FTP 双重屏蔽的 6 类电缆）。
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下表介绍了可能发出的信号及其含义：

链接

活动

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

连接 LED，绿色 熄灭 连接错误（无信号）。

亮起，常亮 连接正确。

活动 LED，黄色 熄灭 线路上无活动。

亮起，闪烁 线路上有活动（接收和/或传输）。

— 
表 5.20 指示/Ekip Com Profinet 模块

— 
图 5.23 Ekip Com Profinet 模块的信号

下表列出了此模块采用的端口：

以太网类型 端口 用途 备注

0x88CC - LLDP 链路层发现协议

0x8892 (Profinet) - Profinet IO 专用于实时通信 (RT)

0x0800 34964/udp Profinet-cm 
（上下文管理器）

DCE/RP

— 
表 5.19 Ekip Com Profinet 模块端口
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5.6.5.2 从显示屏访问/Ekip Com Profinet 
模块
下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于

：

模块（选装模块）

Ekip Com Profinet 模块

序列号 序列号

版本 软件版本

MAC 地址 它是由 ABB 分配的地址，包含一个等于 ac:d3:64 的 OUI 
（组织唯一标识符，由 MAC 地址的头三个字节组成，是 Ethernet  

设备制造商的唯一标识）。

：

— 
表 5.21 Ekip Com Profinet 模块信息
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— 
图 5.24 Ekip Com EtherNet/IP 模块 

5.6.6 Ekip Com EtherNet/IP 模块
Ekip Com EtherNet/IP 是一个辅助模块，其
可作为通信模块，将自动转换开关整合在一个
工业远程监控和控制网络之中。此模块适用于
第 3 级和第 4 级 HMI；LCD 和触控界面。 

它可以通过 EtherNet/IP™ 通信协议与 
Ethernet 网络连接，并使您能够：

• 通过会话功能将自动转换开关连接至网络。
• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、

闭合）。

 信息 
由于此模块允许访问自动转换开关中包含的数据，
因此出于安全和防止非授权访问的原因，仅可连接
至符合所有必要要求的网络（例如，装置的控制系
统网络）。安装人员有责任确保采取所有必要的安
全措施（例如防火墙等）。此模块不得直接连接至
互联网。建议仅通过 EtherNet/IP™ 通信协议将其
连接至专用 Ethernet 网络。

对于通信总线，必须使用 6 类 S/FTP 电缆 
（带 S/FTP 双重屏蔽的 6 类电缆）。

下表列出了此模块采用的端口：

端口 协议 备注

44818 TCP 封装协议（例如： 
ListIdentity、UCMM、 

CIP Transport Class 3）

44818 UDP 封装协议（例如：ListIdentity）

2222 UDP CIP Transport Class 0 或 1

— 
表 5.22 Ekip Com EtherNet/IP 模块端口
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链接

活动

— 
图 5.25 Ekip Com EtherNet/IP 模块的信号

5.6.6.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

连接 LED，绿色 熄灭 连接错误（无信号）。

亮起，常亮 连接正确。

活动 LED，黄色 熄灭 线路上无活动。

亮起，闪烁 线路上有活动 
（接收和/或传输）。

— 
表 5.23 指示/Ekip Com EtherNet/IP 模块
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5.6.6.2 从显示屏访问/ 
Ekip Com EtherNet/IP
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在模
块，则会在显示屏上激活额外的菜单，从而： 

• 设置模块寻址。 
• 显示模块的有关信息。 

下表介绍了从显示屏设置模块功能和寻址的
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com EtherNet/IP

强制静态 IP 地址 关闭* 动态 IP 地址。

开启 静态 IP 地址。

静态 IP 地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模
块的 IP 地址。

静态网络掩码 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模
块的子网掩码。

  

静态网关地址

 

若显示已启用静态 IP 地址，则必须在存在多个子 
网的条件下选中，以插入连接至模块的节点的 IP  
地址。

：

— 
表 5.24 用于从显示屏设置 Ekip Com Modbus TCP 模块功能和寻址的的路径
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下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com EtherNet/IP

序列号 序列号

版本 软件版本

IP 地址 这是模块接入网络时分配给模块的地址。其中包含四个字节 
（共 32 位），每个字节的数值可以为 0 至 255。默认采用动态 
分配。采用动态分配时，模块等待从 DHCP 服务器接收 IP 地址。
如果没有 DHCP 服务器，模块采用范围为 169.254.xxx.xxx 的自
动配置 IP 地址，该地址以伪随机方式计算，从而在每次开启时保
持一致。或者，您也可以启用可强制重新获取 IP 地址的静态 IP 
地址选项。在此情况下，您必须确保插入的 IP 地址与接入同一网
络的其他设备的 IP 地址不同。

网络掩码 这是子网掩码，其识别用于辨识模块所属子网的方法，并能够在
定义的接收者组内查找模块。如果您启用了静态 IP 地址选项， 
您还必须输入正确的网络掩码。

网关地址 在存在多个子网的条件下，模块所连接的节点的 IP 地址。如果您
启用了静态 IP 地址选项，您还必须输入正确的网关地址。

TCP 客户端 连接至模块的客户端设备有三个 IP 地址。

MAC 地址 它是由 ABB 分配的地址，包含一个等于 ac:d3:641) 的 OUI。

：

1) 由 MAC 地址的头三个字节组成的组织唯一标识符，是 Ethernet 设备制造商的唯一标识。

— 
表 5.25 HMI 中 Ekip Com EtherNet/IP 模块的信息
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5.6.7 Ekip Com IEC 61850 模块
Ekip Com IEC 61850 是一个辅助模块，其可
作为通信模块，将自动转换开关整合在一个工
业远程监控和控制网络之中。此模块适用于第 
3 级和第 4 级 HMI；LCD 和触控界面。

它可以通过 IEC 61850 通信协议与 Ethernet 
网络连接，并使您能够：

• 通过会话功能将自动转换开关连接至网络。
• 提供关于自动转换开关的状态信息（断开、

闭合）。
• 向上级监控系统 (SCADA) 提供包含状态 

和测量值（无论何时，只要相较于之前的 
报告有所变化，则重新输送）的垂直通信 
（报告）。

 信息 
由于此模块允许访问自动转换开关中包含的数据，
因此出于安全和防止非授权访问的原因，仅可连接
至符合所有必要要求的网络（例如，装置的控制系
统网络）。安装人员有责任确保采取所有必要的安
全措施（例如防火墙等）。此模块不得直接连接至
互联网。建议仅通过 IEC 61850 通信协议将其连接
至专用 Ethernet 网络。

— 
图 5.26 Ekip Com IEC 61850 模块

对于通信总线，必须使用 6 类 S/FTP 电缆 
（带 S/FTP 双重屏蔽的 6 类电缆）。
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下表列出了此模块采用的端口：

以太网类型 端口 协议

0x0800 - IP 102 TCP 上层的 ISO 传输服务 (RFC 1006)

0x88B8 - GOOSE 报文

0x0800 - IP 123 UDP NTP - 网络时间协议

0x0800 - IP 69 UDP TFTP - 简单文件传输协议

— 
表 5.26 Ekip Com IEC 61850 模块端口

5.6.7.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

连接 LED，绿色 熄灭 连接错误（无信号）。

亮起，常亮 连接正确。

活动 LED，黄色 熄灭 线路上无活动。

亮起，闪烁 线路上有活动 
（接收和/或传输）。

— 
表 5.27 指示/Ekip Com IEC 61850 模块

链接

活动

— 
图 5.27 Ekip Com IEC 61850 模块的信号
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5.6.7.2 从显示屏访问/Ekip Com IEC 61850
在模块通电的条件下，如果模块槽中存在模
块，则会在显示屏上激活额外的菜单，从而：

• 设置模块寻址。 
• 显示模块的有关信息。 

下表介绍了从显示屏设置模块功能和寻址的
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：  

模块（选装模块）

Ekip Com IEC 61850 

强制静态 IP 地址 关闭* 动态 IP 地址。

开启 静态 IP 地址。

SNTP 客户端功能。 关闭* 已禁用与 SNTP 时钟信号同步。

开启 已启用与 SNTP 时钟信号同步。

静态 IP 地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模块的 
IP 地址。

静态网络掩码 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模块的
子网掩码。

静态网关地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须在存在多个子网的条
件下选中，以插入连接至模块的节点的 IP 地址。

  

SNTP Indir.服务器

 

在 SNTP 客户端启用时显示。必须选择“On”以插入服 
务器 IP 地址，模块必须与该服务器的 SNTP 时钟信号
同步。

：

— 
表 5.28 用于从显示屏设置 Ekip Com IEC 61850 模块功能和寻址的路径
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下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Com EtherNet/IP

序列号 序列号

版本 软件版本

IP 地址 这是模块接入网络时分配给模块的地址。其中包含四个
字节（共 32 位），每个字节的数值可以为 0 至 255。 
默认采用动态分配。采用动态分配时，模块等待从 
DHCP 服务器接收 IP 地址。如果没有 DHCP 服务器， 
模块采用范围为 169.254.xxx.xxx 的自动配置 IP 地址，
该地址以伪随机方式计算，从而在每次开启时保持一
致。或者，您也可以启用可强制重新获取 IP 地址的静态 
IP 地址选项。在此情况下，您必须确保插入的 IP 地址与
接入同一网络的其他设备的 IP 地址不同。 

网络掩码 这是子网掩码，其识别用于辨识模块所属子网的方法，
并能够在定义的接收者组内查找模块。如果您启用了静
态 IP 地址选项，您还必须输入正确的网络掩码。

网关地址 在存在多个子网的条件下，模块所连接的节点的 IP 地
址。如果您启用了静态 IP 地址选项，您还必须输入正确
的网关地址。

TCP 客户端 连接至模块的客户端设备有三个 IP 地址。

MAC 地址 它是由 ABB 分配的地址，包含一个等于 ac:d3:641)  
的 OUI。

：

1) 由 MAC 地址的头三个字节组成的组织唯一标识符，是 Ethernet 设备制造商的唯一标识。

— 
表 5.29 HMI 中 Ekip Com IEC 61850 模块的信息
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— 
图 5.28 Ekip Link 模块

Ekip Link 是一种辅助模块，其通过 ABB 专利
协议将设备整合到内部 Ethernet 网络之中。
此模块适用于第 3 级和第 4 级 HMI；LCD 和
触控界面。

模块接入的网络必须为专用网络，且仅包含明
确支持 L2 级数据表多点传送的 Ekip Link 和 
Ethernet 开关。在此情况下，Ethernet 开关不
需要任何配置。如果网络中也包含路由器，则
必须在所有与 L3 级的 VLAN 接口启用和配置
多点传送。 

 信息  
此模块仅可接入包含一个或两个配电盘且与自动转
换开关连接的内部 Ethernet 网络。安装人员有责
任确保为所有连接的设备采取所有必要的安全措施
（例如，必要的访问授权等）。此模块不能连接至
其他 Ethernet 网络（例如，为监控系统或办公室）
或互联网。 

对于通信总线，必须使用 6 类 S/FTP 电缆 
（带 S/FTP 双重屏蔽的 6 类电缆）。

有关更多信息，请参见文档 
1SDH001330R0002，Sace Emax 2， 
设计工程师操作说明。

—
5.7 使用 Ekip Link 模块
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链接

活动

5.7.1 信号
下表介绍了可能发出的信号及其含义：

LED 指示 描述

电源 LED，绿色 熄灭 无电源。

常亮 有电源，与设备之间有通信。 

亮起，每秒闪烁一次 有电源，与设备之间有通信。

亮起，每秒快速闪烁两次 有电源，与设备之间无通信。

连接 LED，绿色 熄灭 连接错误（无信号）。

亮起，常亮 连接正确。

活动 LED，黄色 熄灭 线路上无活动。

亮起，常亮或闪烁 线路上有活动（接收和/或传输）。 
当其亮起时，可能为常亮或闪烁（在两种情

况下通信均为活动状态）。

— 
表 5.31 指示/Ekip Link 模块

— 
图 5.29 Ekip Link 模块的信号

下表列出了此模块采用的端口：

端口 用途 备注

502/tcp Modbus TCP 当此模块用作 Modbus TCP/IP 通信模块时。

80/tcp ABB 专利 当在 ABB 设备之间快速交换信息时。

319/udp IEEE 1588 当启用 IEEE 协议 1588 时。

320/udp   

— 
表 5.30 Ekip Link 模块端口
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5.7.2 从显示屏访问/Ekip Link
下表介绍了从显示屏设置模块功能和寻址的
路径：

设置（* 代表默认值） 描述

：  

模块（选装模块）

Ekip Link

强制静态 IP 地址 关闭* 动态 IP 地址。

开启 静态 IP 地址。

静态 IP 地址 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模块的 
IP 地址。

静态网络掩码 若显示已启用静态 IP 地址，则必须选中，以插入模块的
子网掩码。

  
静态网关地址  若显示已启用静态 IP 地址，则必须在存在多个子网的条

件下选中，以插入连接至模块的节点的 IP 地址。

：

— 
表 5.32 用于从显示屏设置 Ekip Link 模块功能和寻址的路径
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下表介绍了从显示屏访问模块相关信息的 
路径：

关于 描述

：

模块（选装模块）

Ekip Link

序列号 序列号

版本 软件版本

IP 地址 这是模块接入网络时分配给模块的地址。其中包含四个字节 
（共 32 位），每个字节的数值可以为 0 至 255。默认采用动态分
配。采用动态分配时，模块等待从 DHCP 服务器接收 IP 地址。 
如果没有 DHCP 服务器，模块采用范围为 169.254.xxx.xxx 的自
动配置 IP 地址，该地址以伪随机方式计算，从而在每次开启时保
持一致。或者，您也可以启用可强制重新获取 IP 地址的静态 IP 
地址选项。在此情况下，您必须确保插入的 IP 地址与接入同一网
络的其他设备的 IP 地址不同。 

网络掩码 这是子网掩码，其识别用于辨识模块所属子网的方法，并能够在
定义的接收者组内查找模块。如果您启用了静态 IP 地址选项， 
您还必须输入正确的网络掩码。

网关地址 在存在多个子网的条件下，模块所连接的节点的 IP 地址。如果您
启用了静态 IP 地址选项，您还必须输入正确的网关地址。

MAC 地址 它是由 ABB 分配的地址，包含一个等于 ac:d3:641) 的 OUI。

：

1) 由 MAC 地址的头三个字节组成的组织唯一标识符，是 Ethernet 设备制造商的唯一标识。

— 
表 5.33 HMI 中 Ekip Link 模块的信息
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6.1 报警

消息 故障 纠正

已锁定，报警 LED 亮起 输入已被锁定 解锁

开关未处于“自动”模式，
警报 LED 亮起

滑动开关处于手柄或锁定位置 将滑动开关滑入“自动”位置

相位交叉 电源 1 和 2 的相序不同 以相同的顺序连接两个电源的相位

S1 欠压 电源 1 的电压低于参数“Drop-out 
voltage, lower threshold”（跳脱电压， 

阈值下限）设置的阈值。

检查电源和开关设置之间的相互关系

S1 过压 电源 1 的电压高于参数“Drop-out 
voltage, upper threshold”（跳脱电压， 

阈值上限）设置的阈值。

检查电源和开关设置之间的相互关系

S1 缺相 电源 1 的一相或两相缺失 检查电源和连接

S1 不平衡 电源 1 的相位不对称 检查电源

S1 相序不正确 电源 1 的相序与参数“Phase sequence” 
（相序）设定的数值不同

根据配置设定值连接相位

S1 无效频率 电源 1 的频率超出参数“Drop-out 
frequency, upper threshold”（跳脱电

压，阈值上限）和“Drop-out frequency, 
lower threshold”（跳脱电压，阈值下限）

设置的范围。

检查电源和开关设置之间的相互关系

S2 欠压 电源 2 的电压低于参数“Drop-out 
voltage, lower threshold”（跳脱电压， 

阈值下限）设置的阈值。

检查电源和开关设置之间的相互关系

S2 过压 电源 2 的电压高于参数“Drop-out 
voltage, upper threshold”（跳脱电压， 

阈值上限）设置的阈值。

检查电源和开关设置之间的相互关系

S2 缺相 电源 2 的一相或两相缺失 检查电源和连接

S2 不平衡 电源 2 的相位不对称 检查电源

S2 相序不正确 电源 2 的相序与参数“Phase sequence” 
（相序）设置的数值不同

根据设置连接相位

表 6.1 第 3 级和第 4 级 LCD 和触控界面中的警报列表

LCD 触控屏

—
6. 故障排除

LC
D
、
触
控
屏
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消息 故障 纠正

S2 无效频率 电源 2 的频率超出参数“Drop-out 
frequency, upper threshold”（跳脱电

压，阈值上限）和“Drop-out frequency, 
lower threshold”（跳脱电压，阈值下限）

设置的范围。

检查电源和开关设置之间的相互关系

电流过高报警 电流测量值比额定值高出十倍

I 断开失败， 
报警 LED 闪烁

开关从位置 I 转换至 O 或 II 失败 按下“自动”键或通过“操作/ 
取消报警”菜单页面取消报警

I 闭合失败， 
报警 LED 闪烁

开关转换至位置 I 失败 按下“自动”键或通过“操作/ 
取消报警”菜单页面取消报警

II 开断失败， 
报警 LED 闪烁

开关从位置 II 转换至 O 或 I 失败 按下“自动”键或通过“操作/ 
取消报警”菜单页面取消报警

II 闭合失败， 
报警 LED 闪烁

开关转换至位置 II 失败 按下“自动”键或通过“操作/ 
取消报警”菜单页面取消报警

开关位置报警， 
报警LED 亮起

已激活多个开关位置指示输入 需要开关维护

电极温度报警 电极温度测量值过高 需要开关维护

触点磨损报警 开关触点磨损程度接近需要维护的极限 需要开关维护

本地总线 HMI 与开关控制器之间的通信关闭 检查连接

Ethernet 已断开 Ethernet 模块未连接 检查连接

消防切非 消防切非已激活 开关必须处于“O/Off”（开路/关闭）位置

控制电压故障 开关控制期间的控制电压降过低 检查电源

HMI 不兼容 控制器和 HMI 不兼容 更换 HMI

控制电压过低 开关控制电压低于最低电压 检查电源

配置错误 无效配置 检查参数值

IEC 61850 错误 IEC 61850 故障 检查配置文件

Ekip Com Hub 警报 Ekip Com Hub 故障 检查配置

表 6.1 第 3 级和第 4 级 LCD 和触控界面中的警报列表

LC
D
、
触
控
屏
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6.2 警告

LCD 触控屏

消息 原因

带载测试 带载测试已激活

空载测试 空载测试已激活

自动配置完成 自动配置已完成

供电线路不同步 电源不同步

电压未经校准 电源模块中的校准数据无效或异常

电流未经校准 电流测量模块中的校准数据无效或异常

电极温度警告 电极温度测量值接近报警水平

重新转换 转换失败，重新尝试

自动控制已禁用 设备处于手动操作模式

本地总线 模块脉冲出错

配置 配置会话端口打开

— 
表 6.2 第 3 级和第 4 级 LCD 和触控界面中的警告列表

LC
D
、
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6.3 信息

LCD 触控屏

消息 描述

无效日期 日期未设置

带载测试 带载测试已激活

空载测试 空载测试已激活

报警/开关正常 数字输出功能已激活

处于位置 I 数字输出功能已激活

处于位置 O 数字输出功能已激活

处于位置 II 数字输出功能已激活

预转换信号 数字输出功能已激活

电源 1 正常 数字输出功能已激活

电源 2 正常 数字输出功能已激活

卸载 数字输出功能已激活

紧急停止 数字输入功能已激活

远程负载测试 数字输入功能已激活

远程空载测试 数字输入功能已激活

禁止自动模式 数字输入功能已激活

手动重新转换 数字输入功能已激活

优先级 S1 数字输入功能已激活

优先级 S2 数字输入功能已激活

禁止转换 数字输入功能已激活

暂停运行延迟 数字输入功能已激活

远程控制至 S1 数字输入功能已激活

远程控制至“关闭” 数字输入功能已激活

远程控制至 S2 数字输入功能已激活

取消报警 数字输入功能已激活

— 
表 6.3 第 3 级和第 4 级 LCD 和触控界面中的信息报告
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自动转换开关，电源回路 数值

额定工作电压 U 200 至 480 Vac

额定频率 f 50/60 Hz

额定冲击耐受电压 U
imp

12/8 kV

操作时间 参见表 7.2

自动转换开关，控制回路 数值 备注

供电电压 200 至 480 Vac 一体式，参见图 7.1

工作电压范围 ±20%

电压测量精度

额定频率 f 50/60 Hz

工作频率范围，第 2 级 ±10% 第 2 级 = 配备 DIP 开关的 HMI

工作频率范围，第 3 级和第 4 级 ±20% 第 3 级 = 配备 LCD 屏的 HMI， 
第 4 级 = 配备触控屏的 HMI

频率测量精度

额定冲击耐受电压 U
imp

6 kV

U/电源 1

控制电路工作电压 200 至 

480 Vac。

发电机电源；最低额定功率 

40 kVA

U/电源 2

— 
图 7.1 控制回路电源，图示型号为 OX_B（底部供电）

—
7. 技术数据
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自动转换开关，I/O 触点 接线 额定值/备注

发电机启动/停止 0.5 至 2.5 mm2

1 2 3

C NO NC

65

O1C

10 11 12 13

C

G

I1

+ -
FIRE
24V

通用电源 1 5A AC-1/250 V 30 Vdc

发电机启动/停止常开 2

发电机启动/停止常闭 3

输出继电器特性 0.5 至 2.5 mm2

通用电源 5 5A AC-1/250 V 30 Vdc

1 2 3

C NO NC

65

O1C

10 11 12 13

C

G

I1

+ -
FIRE
24V

第 2 级 第 2 级 = 配备 DIP 开关的 HMI

产品适用 6

第 3 级和第 4 级 第 3 级 = 配备 LCD 屏的 HMI， 
第 4 级 = 配备触控屏的 HMI

可编程输出 
（默认；产品适用）

6

消防切非应用 0.5 至 2.5 mm2 仅适用于 OXB_ 型号，三段位转换， 
I – O – II 或 II – O – I

CC NO NC C

10 11 12 13 141 2 3 65

G

O1 I1 I2

+ -
FIRE
24V

消防切非输入 24 Vdc (+) 10 SELV

消防切非输入 24 Vdc (-) 11

输入触点特性 0.5 至 2.5 mm2 请勿连接至任何电源

共用输入 12 24 Vdc 5 mA

1 2 3

C NO NC

65

O1C

10 11 12 13

C

G

I1

+ -
FIRE
24V

第 2 级 第 2 级 = 配备 DIP 开关的 HMI

紧急停止 13 仅适用于 OXB_ 型号，三段位转换， 
I – O – II 或 II – O – I

CC NO NC C

10 11 12 13 141 2 3 65

G

O1 I1 I2

+ -
FIRE
24V

第 3 级 第 3 级 = 配备 LCD 屏的 HMI

可编程输入  
（默认；远程带载测试）

13

可编程输入  
（默认；远程空载测试）

14 仅适用于 OXB_ 型号，三段位转换， 
I – O – II 或 II – O – I

1 2 3

C NO NC

65

O1C I3

14 1510 11 12 13

I1 I2C

G + -
FIRE
24V

第 4 级 第 4 级 = 配备触控屏的 HMI

可编程输入  
（默认；远程带载测试）

13

可编程输入  
（默认；远程空载测试）

14

可编程输入  
（默认；紧急停止）

15 仅适用于 OXB_ 型号，三段位转换， 
I – O – II 或 II – O – I
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环境 数值

环境类别 E

EMC 环境 环境 A

工作温度（无降容） -20 至+40 ℃

工作温度（有降容） -25 至+70 ℃

运输和储存温度 -40 至+70 ℃

海拔（无降容） 不超过 2000 m

— 
表 7.1 自动转换开关的一般技术数据

类型 电压
Ue [Vac]

标称电流*
In [A]

工作时间* =  
电流持续时间

I-0，0-I， 
0-II，II-0

[ms]

操作转换时间*
自动模式
I-II 或 II-I

[ms]

触点转换
时间*

I-II 或 II-I
[ms]

OXA30 至 260_ 200 至 480 35  - < 500 < 50

OXB200 至 400_ 200 至 480 35 < 110 < 500 < 50

OXA400 至 600_ 200 至 480 40  - < 500 < 50

OXB500 至 800_ 200 至 480 40 < 130 < 500 < 50

OXA800 至 1200_ 200 至 480 40 - < 500 < 50

OXB1000 至 1600_ 200 至 480 40 < 130 < 500 < 50

* 在标称条件下

— 
表 7.2 操作时间的规定技术数据
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9. 附件的安装 133

9.1  端子护罩  133

9.2  相间隔板  134

9.3  辅助触点  135

9.4  传感器模块  136

9.5  辅助电源和 Ekip 模块  137

9.6  HMI 保护盖  139

9.7  端子汇流排  141

10. 尺寸图 142
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安装产品前，请在位于控制界面单元 (HMI) 下方前部面板上的产
品标识标签上检查产品标识。此标签指示产品型号、一些重要技
术数据信息、最小外壳尺寸、适用的线缆信息等。

—
8. 安装
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A2

277 mm
10.91 in

A
0

74
8

8

M8
5/16

A
L1

B
L2

C
L3

N

— 
8.1 安装 OX30 至 1600  
自动转换开关

8.1.1 钻孔距离和标记

自动
转换开关

A2 [mm / in]

2 极 3 极 4 极

OX_30 至 250_ 120/4.72 165/6.50 210/8.27

OX_260 至 400_ 160/6.30 225/8.86 290/11.42

OX_500 至 800_ 160/6.30 225/8.86 290/11.42

OX_800U 至 1600_  - 375/14.77 490/19.30

— 
表 8.1 自动转换开关，钻孔

— 
图 8.1 自动转换开关，钻孔距离/螺钉安装，[mm/in] 和自粘标签的粘贴
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A
0

74
8

8

8.1.2 防止直接接触 
为防止直接接触，如有可能，您可使用端子护
罩或用树脂玻璃罩住产品。

— 
图 8.2 上进线：采用端子护罩，防止直接接触。  
下进线：使用树脂玻璃罩住产品，防止直接接触 
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— 
8.2 接线

 危险电压 
只有经过授权的电工可以执行 OX_ 自动转换开关
的电气安装和维护。当 OX_ 自动转换开关已连接
至电源时，请勿尝试执行任何安装或维护作业。 
开始作业前，请确保开关已断电。

8.2.1 OX_30 至 800 的接线/电缆接头

自动转换开关 螺栓
尺寸

紧固力矩 T
[Nm/lb.in]

OX_30 至 250_ M8 15 至 22/133 至 195

OX_260 至 400_ M10 30 至 44/266 至 390

OX_500 至 800_ M12 50 至 75/443 至 664

— 
表 8.2 OX_30 至 800_/螺栓尺寸和紧固力矩

T

A
0

74
8

8

T

A
0

74
8

8

— 
图 8.3 有关接线和紧固力矩，请参见表 8.2 和 8.3

— 
图 8.4 OX_30 至 800，通过电缆接头进行接线

自动转换开关 开关本体至最近电缆
支架的最大距离

电源 负载

[mm/in] [mm/in] 

OX_30 至 250_ 300/11.8 150/5.9

OX_260 至 400_ 300/11.8 150/5.9

OX_500 至 800_ 300/11.8 150/5.9

— 
表 8.3 OX_30 至 800_/带断路器或保险丝的电缆支架 (SCPD)
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8.2.2 OX_800U 至 1600 的接线/汇流排连
接和电缆接头

— 
图 8.5 OX_800U 至 1600，汇流排连接

— 
图 8.6 OX_800U 至 1600，接线/电缆接头

A
0

74
8

8

4×

4×
A

0
74

8
8

自动转换开关 螺栓
尺寸

紧固力矩
[Nm/lb.in]

OX_800U 至 1600_ M12 50 至 75/443 至 664

— 
表 8.4 OX_800U 至 1600_/螺栓尺寸和紧固力矩

自动转换开关 开关本体至最近电缆/ 
汇流排支架的最大距离

电源 
[mm/in] 

负载
[mm/in] 

OX_500 至 800_ 300/11.8 150/5.9

- 汇流排 225/8.9 150/5.9

OX_800U 至 1600_ 400/15.7 200/7.8

— 
表 8.5 OX_500 至 1600_/带断路器或保
险丝的电缆/汇流排支架 (SCPD)
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A
0

74
8

8

OXEW1600_

— 
图 8.7 自动转换开关 OX_800U 至 3200 中电缆接头 
的接线：对于负载侧端子，需要在开关端子的两
侧安装汇流排 OXEW1600_，以连接电缆接头。
有关紧固力矩和螺栓尺寸，请参见表 8.4
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OZXA-400 OZXA-1200OZXA-26

OZXA-25

OZXA-800LOZXA-24OZXA-100

OZXA-30OZXA-200 OZXA-800E×2

OZXA-800E

A
0

74
8

9

— 
图 8.8 接线端子

8.2.3 接线端子

接线端子 接线端子/
固定螺钉

[个]

接线端子/ 
安装力矩

[lb.in/Nm]

电线/ 
尺寸

电线/ 
紧固力矩

[lb.in/Nm]

OZXA-100、OZXA-24 1 OZXA-100：124/14 14 至 10 AWG 35/4 

OZXA-24：132/14.9 8 AWG 40/4.5

6 至 4 AWG 45/5.1

3 至 2/0 AWG 50/5.6

OZXA-200 1 132/14.9 200/22.6

OZXA-25 1 132/14.9 275/31.1

OZXA-400 1 228/25.8 375/42.4

OZXA-26 1 228/25.8 375/42.4

OZXA-800E 1 480/54.2 500/56.5

OXZA-800L 1 480/54.2 500/56.5

OZXA-30、OZXA-1200 2 443/50.1 500/56.5

— 
表 8.6 接线端子，安装信息
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自动转换开关 接线端子

负载 电源 S2 电源 S1

OZXA-100 OZXA-100 OZXA-24

OX_30 至 200_ OZXA-200 OZXA-200 OZXA-25

OX_260/400_ OZXA-400 OZXA-400 OZXA-26

OX_600_ OZXA-800E OZXA-800E OZXA-800L

OX_800_ OZXA-800E OZXA-800E OZXA-30

OX_1000/1200_ OZXA-1200 2 x OZXA-800E OZXA-1200

— 
表 8.7 OX_30 至 1600_/适用的接线端子

自动转换开关 开关本体至最近电缆/汇流排支架的最大距离

电源 [in/mm] 负载 [in/mm] 

11.8/300 5.9/150

OX_30 至 200_ 11.8/300 5.9/150

OX_260_ 11.8/300 5.9/150

OX_400_ 11.8/300 5.9/150

OX_600_ 11.8/300 5.9/150

OX_800_ 15.7/400 7.8/200

OX_1200_ 15.7/400 7.8/200

— 
表 8.8 OX_30 至 1600_/带断路器或保险丝的电缆/汇流排支架 (SCPD)

OZXA-30, OZXA-1200 

OZXA-100...400, OZXA-800E OZXA-24...26, OZXA-800L

电源 1 (S1) 

电源 2 (S2)

负载

A
0

74
8

9
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8.2.4 相间隔板
必须使用相间隔板，在自动转换开关上保持  
1 英寸的间隙。OX_400U/500 至 1600 型开
关均包含用于负载侧的相间隔板，对于其他型
号，则必须在需要时单独订购。

— 
8.3 间隙符合 UL1008

C

B

A

C

D

— 
图 8.9 相间隔板的安装 

图 8.10 UL 标准开关，间隙符合 UL1008 

尺寸（当前） A [in/mm] B [in/mm] D [in/mm] C

OX_30 至 200U_ 1/26 0.5/13 0.5/13 符合 

OX_260 至 400U_ 1/26 0.5/13 0.5/13 UL1008 标准

OX_600U_ 1/26 0.5/13 0.5/13

OX_800U_ 至 OX_1200U_ 1/26 0.5/13 0.5/13

最小外箱尺寸或体积

尺寸（当前） 宽度 [in/mm] 高度 [in/mm] 深度 [in/mm]

OX_30 至 200U_ 23.6/600 31.5/800 11.8/300

OX_260 至 400U_ 23.6/600 31.5/800 11.8/300 

OX_600U_ 23.6/600 31.5/800 11.8/300 

OX_800U_ 至 OX_1200U_ 31.5/800 39.4/1000 11.8/300

A
0

74
9

1
A

0
74

8
9
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A
0

74
8

4

— 
8.4 手柄和 HMI 的安装

手动模式
1

3

2

— 
图 8.11 将手柄插入至操作位置；将滑动开关移至手
动模式（手形标志），提起手柄操作到相应位置

有关操作、位置指示和操作模式选择的更多 
信息，请参见第 3.2 章，操作和锁定。 

有关更多信息，请参见动画：  
手动和自动操作 - TruONE® ATS  
(https://youtu.be/bosvSPVi2sM)。

 一般警告 
手动转换前，请务必核实电源状态。当两个电源均
通电时，手动操作可能造成异相转换。

8.4.1 在手动模式下将手柄插入至操作位置
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— 
图 8.13 从开关上拆下 HMI

— 
图 8.12 转换至自动模式前，必须把操作手柄放回到闲置槽中。
手柄放好后，滑动开关将自动移动至锁定模式，此时可根据需
要用挂锁锁住开关。滑动开关可从锁定模式移动至自动模式

A
0

74
9

0

8.4.2 自动模式下 HMI 的安装

2

1
3 自动模式

3

2

1

A
0

74
8

4

 信息 
当滑动开关移动至“自动”位置时，ATS 将立即以自
动控制模式工作。

有关更多信息，请参见动画：  
将 ATS 装入柜门上的面板和 HMI 中 - 
TruONE® ATS (https://youtu.be/
PnvjhCVWQak)。
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OR

mm/ 
in

A
0

74
90

Ø25.5 / 1

最长 3 m, 
HMI (RJ45) 电缆

— 
图 8.14 可从开关或柜门上、柜门钻孔中拆下 HMI。 
HMI 保护盖（型号 OXEC21）可以作为配件提供， 
它能够防止意外接触，请参见第 9 章，配件的安装
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—
9. 附件的安装

— 
9.1 端子护罩

自动转换开关 适用的端子护罩  
G = 灰色

 短款 长款

OX_30 至 250 OXES250G1S OXES250G1L

OX_260 至 800 OXES800G1S OXES800G1L

OX_800U 至 1600 - OXES1600G1L

— 
表 9.1 OXES_ 型端子护罩

—
图 9.1 将端子护罩安装至 TruONE® 自动转换开关 (ATS)

A
0

74
9

1

1

OXES_S

OXES_L

有关更多信息，请参见动画： 
配件的安装 - TruONE® ATS  
(https://youtu.be/qV2KoIv38GY)。
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— 
9.2 相间隔板

必须使用相间隔板，在自动转换开关上保持  
1 英寸的间隙。

—
图 9.2 OXEB_ 型相间隔板的安装

A
0

74
9

1

OXEB_
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— 
9.3 辅助触点

—
图 9.3 OA_ 型辅助触点的安装

—
图 9.4 触点编号标签

位置 OA1G10 OA3G01

电源 1 (S1)，最多 2+2

I

O

II

电源 2 (S2)，最多 2+2

I

O

II

— 
表 9.2 触点位置

11 21

12 22

13 23

14 24

OA1G10 OA3G01

A
0

74
9

1

2

OA_

最多 4×2 件

电源 1
(S1)

电源 2 
(S2)

1
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— 
9.4 传感器模块

传感器模块 OXCT_ 用于测量电能和温度。 
可针对 2、3 和 4 极开关和不同的开关尺寸 
提供适用的模块。

开关尺寸 OXCT_ 的标称电流 [A]

OX_30 至 250 250

OX_260 至 800 800

OX_800U 至 1600 1600

— 
表 9.3 标称电流

— 
图 9.5 OXCT_ 型传
感器模块的安装

OXCT_
中断

A
0

74
9

1
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— 
9.5 辅助电源和 Ekip 模块

OX_ 型自动转换开关可配备 Ekip 模块。 
Ekip 模块必须和辅助电源模块 OXEA1  
同时安装才能工作。适用的 Ekip 模块有： 
Ekip link、signalling 和 connectivity 模块。
有关更多信息，请参见第 5 章，电子配件。

Ekip 模块最多安装数量：OX_30 至 250： 
3 个，OX_260 至 1600：4 个
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A
0

74
9

1

Ekip

OXEA1

1

2

— 
图 9.7 从自动转换开关上拆下辅助电
源模块 OXEA1 和 Ekip 模块

— 
图 9.6 辅助电源模块 OXEA1 和 Ekip 模块的安装

A
0

74
9

1
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— 
9.6 HMI 保护盖

Ø 4 mm
0.16 in

Torx TX, 6 件
0.8 Nm / 7.1 lb.in

1

2

OXEC21
IP54

HMI 保护盖（型号 OXEC21）可以作为配件 
提供，它能够防止误接触。

— 
图 9.8 有关 HMI 保护盖 OXEC21 的安
装和柜门钻孔，请参见下一页

A
0

74
9

1
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A
0

74
9

1

55.7 / 2.19 55.7 / 2.19

49
.5

 /
 1

.9
5

14
.6

 /
 0

.5
7

84
 /

 3
.3

1

69
.4

 /
 2
.7

3

49
.5

 /
 1

.9
5

Ø4 / 

0.1
625.5 / 1

mm/in

— 
图 9.9 HMI 保护盖的柜门钻孔 
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— 
9.7 端子汇流排

若要使用电缆接头进行接线，则需要在自动转
换开关 OX_800U 至 3200A 的负载侧端子处
安装 OXEW1600_ 型端子汇流排。需要将其
安装在端子的两侧，以连接电缆接头。

A
0

74
9

1

OXEW1600_

OXEW1600_ 

— 
图 9.10 对于 OX_800U 至 3200，需要安装 OXEW1600_  
型端子汇流排，以连接电缆接头。必须将汇流排安装在负载
侧端子的两侧。有关紧固力矩和螺栓尺寸，请参见表 8.4
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—
10. 尺寸图

35
1.38127

5.0

81
3.19

4
0.16

183
7.20

169
6.65

305
12.01

131
5.16

A2

90.35

20
0.79

230.5
9.07

238.5
9.39

A1

300
11.81

391
15.39

527
20.75

377
14.84

A 37.5
1.48

B

OX_30-250_
2 3 4
A 45/1.77 45/1.77 45/1.77
A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91
A2 120/4.72 165/6.50 210/8.27
B 285/11.22 330/12.99 375/14.76

— 
图 10.1 OX_30 至 250_B

OX_30-250_

极数 2 3 4

A 45/1.77 45/1.77 45/1.77

A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91

A2 120/4.72 165/6.50 210/8.27

B 285/11.22 330/12.99 375/14.76
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— 
图 10.2 OX_260 至 400_B

228.5
9.0

242.5
9.55

A1

300
11.81

481
18.94

527
20.75

4
0.16 127

5.0

35
1.38

4
0.16

81
3.19

183
7.20

130.51
25
0.98

25
0.98 47.5

1.87

B

A

305
12.01

131
5.16

A2169
6.65

OX_260_400
2 3 4

A 65/2.56 65/2.56 65/2.56
A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91
A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42
B 325/12.80 390/15.35 455/17.91

OX_260_400

极数 2 3 4

A 65/2.56 65/2.56 65/2.56

A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91

A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42

B 325/12.80 390/15.35 455/17.91
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228.5
9.0

242.5
9.55

A1

300
11.81

481
18.94

527
20.75

25
0.98

130.51

47.5
1.87

A

B

313
12.32

189
7.4

A2169
6.65

35
1.38

127
5.0

81
3.19

4
0.16

183
7.20

OX_315-400_
2 3 4
A 65/2.56 65/2.56 65/2.56
A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91
A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42
B 382/15.04 447/17.60 512/20.16

— 
图 10.3 OX_400U_B

OX_400U_B

极数 2 3 4

A 65/2.56 65/2.56 65/2.56

A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91

A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42

B 382/15.04 447/17.60 512/20.16
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228.5
9.0

242.5
9.55

A1

300
11.81

481
18.94

527
20.75

25
0.98

130.51

47.5
1.87

A

B

313
12.32

189
7.4

A2169
6.65

212
8.35

108
4.25

8
0.31

4
0.16

64
2.52

156
6.14

30
1.18

OX_400-800_
2 3 4
A 65/2.56 65/2.56 65/2.56
A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91
A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42
B 382/15.04 447/17.60 512/20.16

— 
图 10.4 OX_500 至 800_B

OX_500-800_

极数 2 3 4

A 65/2.56 65/2.56 65/2.56

A1 277/10.91 277/10.91 277/10.91

A2 160/6.30 225/8.86 290/11.42

B 382/15.04 447/17.60 512/20.16
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OX_1000-1600
3 4
A 115/4.53 115/4.53
A1 227/10.91 227/10.91
A2 375/14.77 490/19.30
B 597/23.51 712/28.04

488
19.21

531
20.91

188
7.4

169
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A 115/4.53 115/4.53
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图 10.5 OX_800U 至 1600_B
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