














□

-BCN  =Trasformatore di corrente omopolare, esterno all'interruttore e con collegamenti a cura del cliente, per lo

             sganciatore  a microprocessore PR521 (vedi nota G)

-MBC = Sganciatore di chiusura

-MBO1 = Primo sganciatore di apertura (vedi nota E)

-MBO2 = Secondo sganciatore di apertura (vedi nota E)

-MBO3 = Solenoide di apertura dello sganciatore a microprocessore PR521

-MBU = Sganciatore di minima tensione istantaneo o con ritardatore (vedi nota B)

-PI1    =        Interfaccia uomo-macchina per la segnalazione di sovracorrente di fase e/o di guasto a terra

                     e comando di ripristino

-XDB =  Morsettiera di consegna dei circuiti dell'interruttore

-XB10,-XB19     = Connettori delle applicazioni

-XK1 =Morsettiera dei circuiti amperometrici dello sganciatore a microprocessore PR521

-XK2,-XK3 = Connettori dei circuiti ausiliari dello sganciatore a microprocessore PR521

                                                  DESCRIZIONE  FIGURE

Fig. 1 = Circuito del motore per la carica delle molle di chiusura (vedi nota C ).

Fig. 2 = Sganciatore di chiusura (l'antirichiusura è realizzata meccanicamente).

Fig. 5 = Sganciatore di minima tensione istantaneo o con ritardatore (vedi nota B ).

Fig. 7 = Circuito del primo sganciatore di apertura con possibilità di controllo continuo dell'avvolgimento

                               (vedi nota E).

Fig. 9 = Circuito del secondo sganciatore di apertura con possibilità di controllo continuo dell'avvolgimento

                               (vedi nota E).

Fig. 10 = Solenoide di apertura per sganciatore a microprocessore PR521

Fig. 20 = Contatto per la segnalazione elettrica di sganciatore di minima tensione disattivato

Fig. 21 = Interruttore magnetotermico per la protezione del motore carica molle  (vedi nota F ).

Fig. 22 = Contatto per la segnalazione elettrica di molle cariche.

Fig. 23 = Contatto per la segnalazione elettrica di molle scariche.

Fig. 24 = Contatto per la segnalazione elettrica di sganciatore di minima tensione eccitato (vedi nota B ).

Fig. 25 = Contatto per la segnalazione elettrica di sganciatore di minima tensione diseccitato (vedi nota B ).

Fig. 26 = Contatto per la segnalazione elettrica di interruttore di protezione del motore chiuso.

Fig. 27 = Contatto per la segnalazione elettrica di interruttore di protezione del motore aperto.

Fig. 31 = Contatti ausiliari disponibili dell'interruttore.

Fig. 32 = Contatti ausiliari disponibili dell'interruttore.

Fig. 33 = Contatti ausiliari disponibili dell'interruttore.

Fig. 41 = Circuiti ausiliari dello sganciatore a microprocessore PR521.

Fig. 42 = Circuiti amperometrici dello sganciatore a microprocessore PR521 senza protezione contro guasto di

                               terra, alimentato da due sensori di corrente (utilizzabile solo con reti a neutro isolato e correnti di guasto

                               a terra trascurabili).

Fig. 43 = Circuiti amperometrici dello sganciatore a microprocessore PR521 senza protezione contro guasto di

                                terra, alimentato da tre sensori di corrente.

Fig. 44 = Circuiti amperometrici dello sganciatore a microprocessore PR521 con protezione contro guasto di terra,

                               alimentato da due sensori di corrente e da un sensore di corrente omopolare.

Fig. 45 = Circuiti amperometrici dello sganciatore a microprocessore PR521 con protezione contro guasto di terra,

                               alimentato da tre sensori di corrente e (se previsto, a cura del cliente) da un sensore di corrente

                               omopolare (vedi nota G).



ai morsetti 27-28  non sono più disponibili per le fig. 33.



□       

-PI1      = Humane machine interface to signaling fase overcurrent, earth fault, with trip reset command



D)  Contact signalling undervoltage release deactive (-BGB6) not available for temporary mechanical override.


