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MicroFlex e190 servo drive
One drive. Many possibilities.

MicroFlex e190 is a compact
high-performance servo drive, 
reimagined for future machine 
designs.

MicroFlex e190 embraces all major 
motor feedback types, together 
with soft selectable Ethernet 
technologies. Its versatility provides 
a migration path for existing 
designs and future network-centric 
automation solutions.

MicroFlex e190 is designed to carry today’s control 
designs into the future. By supporting PTO and 
analog control, it provides flexible options for 
existing or legacy applications as well as a migration 
platform to Ethernet based control and ‘IoTSP ready’ 
machine designs.

MicroFlex e190 breaks the mould of similar products 
by rethinking usability throughout the product life 
cycle. MicroFlex e190 introduces a simpler approach 
to selection, installation, and operation.

When matched with e-Series servo motors MicroFlex 
e190 provides highly dynamic acceleration through 
300% peak torque, with high resolution feedback 
as standard for absolute performance and 
productivity.

Small improvements that all add up
MicroFlex e190 adds numerous improvements to the 
MicroFlex series, such as side by side flush 
mounting and a removable memory unit to prepare 
drive settings off-site or move settings from one 
drive to another. MicroFlex e190 supports all major 
Ethernet protocols (software selectable).

With features such as a second encoder input, an 
encoder output, and optional motion programming, 
applications such as electronic gearing, CAM, flying 
shear, labelling and registration control can easily be 
implemented without the use of an external 
controller, making it far more versatile than other 
drives in its class.
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MicroFlex e190 伺服驱动器
一台驱动器 , 创造无限可能

MicroFlex e190 是一款紧凑型高性能伺

服驱动器，面向未来，重塑机器设计

MicroFlex e190 支持所有主流的电机反

馈类型和以太网技术。其具备诸多功能，

可针对现有设计以及未来以网络为中心

的自动化解决方案。

MicroFlex e190 旨在帮助现在的控制设计满足未来需求。

通过支持脉冲和模拟量控制，MicroFlex e190 为现有或

已有的应用带来了灵活选项，并为以太网控制和“IoTSP 
ready”机器设计提供一个全新的平台。

MicroFlex e190 打破类似产品的既有模式，重新考虑其在

整个产品生命周期中的适用性。MicroFlex e190 提供了一

种更简单的选型、安装和操作方法。

在和 e 系列伺服电机配合使用时，MicroFlex e190 可通过

300% 峰值转矩实现高动态加速，高分辨率反馈作为标准

配置，确保出色性能和生产效率。
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增加了诸多功能

MicroFlex e190 为 MicroFlex 系列带来了诸多改进，如并

排安装和可插拔存储单元，以支持非现场设置或将从一台

驱动器拷贝至另一台驱动器。MicroFlex e190 支持所有主

流的以太网协议（通过软件可选）。

得益于第二编码器输入端口、编码器输出端口及可选运动

编程等诸多功能，可在没有外部控制器的情况下轻松实现

电子齿轮、CAM、飞剪、贴标和位置锁存控制等应用，相

比其他同类驱动器具备更多功能。
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2 x keyhole mount for 
ease of installation

AC power 1 ph or 3 ph 
105 - 264 V AC 50/60 Hz

DC bus connection

Braking resistor 
connection

Separate motor 
power for ease of 
wiring and isolation 
during startup/
service

PE connection and 
shield bonding area

24 V input (backup)

Memory unit for “personality” storage 
including any optional motion programming

2 x Ethernet connections with LED indicators 
for EtherCAT® or POWERLINK

2 x LED Network status/Error
7 segment status display
2 x hex switches for node ID/protocol 
selection
2 x switches for default IP and recovery mode

TCP/IP configuration port and connection for 
EtherNet/IP™, Modbus TCP, or PROFINET I/O

Digital and analog I/O including 2 x latch 
inputs for position registration (1 μs latency 
or better depending on feedback type) 
- 4 x DI, 3 x DO, 1 x AI, 1 x AO

Separate STO PLe SIL 3 with daisy chain and 
pulse tolerance allows easy removal of STO 
leaving main I/O in place for system testing

Universal encoder interface supports:  
Incremental + Halls, 1 V SinCos, SSI, BiSS, 
EnDat 2.1/2.2, Smart Inc/Smart Abs and 
Hiperface. 5 V/8 V selectable encoder supply. 
Resolver support via adapter OPT-MF-201

Simulated encoder output/2nd encoder input 
for electronic gearing or dual loop feedback 
operation

存储单元，用于“定制化”存储，包括可选运动编程

2 个以太网接口，带 LED 指示灯，支持 EtherCAT® 或

POWERLINK

2 个 LED 网络状态 / 错误指示灯

7 段状态显示

2 个 16 进制开关，用于节点 ID/ 协议选择

2 个开关，用于默认 IP 和操作模式选择

TCP/IP 配 置 端 口， 连 接 EtherNet/IP ™、Modbus 
TCP 或 PROFINET I/O

数字和模拟 I/O，包括 2 个锁存输入端口，用于位置锁

存（1 μs 延迟或更快，取决于反馈类型）

—4 x DI，3 x DO，1 x AI，1 x AO

独立的 STO PLe SIL 3 采用菊花链并有脉冲容差，可轻

松使能 STO，进行 I/O 系统测试

通用编码器接口支持：增量式 + 霍尔，1 V SinCos，
SSI，BiSS，EnDat 2.1/2.2，Smart Inc/Smart Abs
和 Hiperface。5 V/8 V 可选编码器电源。通过适配器

OPT-MF-201 支持旋变。

仿真编码器输出端口 / 第二编码器输入端口，支

持电子齿轮或双反馈

制动电阻连接

我们保留进行技术更改或修改本文档的内容

的权利，恕不另行通知。对于采购订单，以

商定的细节为准。ABB 公司对本文档中的潜

在错误或可能缺少的信息不承担任何责任。

我们保留本文档及其中包含的主题和插图的

所有权利。未经 ABB 公司事先书面同意，不

得复制、向第三方披露或使用其全部或部分

内容。© ABB 公司版权所有，2017 年。 
保留所有权利
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单相或三相交流输入

电源 105 - 264 V AC 
50/60 Hz

直流电压连接

独立的电机电源，

便于安装及维护期

间的布线和隔离

PE 连接和屏蔽连接

24 VDC 输入端口

（备用）

2 个安装孔，便于安装
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