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Quick installation guide -
ACSM1-04

Introduction

This guide contains the very basic information
about the mechanical and electrical installation
of the ACSM1-04 drive module (0.75 to 45 kW).
For complete documentation see the
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AFE68797543
[English]).

Safety instructions

should be carried out by qualified

WARNING! All electrical installation
A and maintenance work on the drive
electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper
circuit, the motor cable or the motor when input
power is applied to the drive. After
disconnecting input power, always wait for

5 minutes to let the intermediate circuit
capacitors discharge before you start working
on the drive, control cabling, motor or motor
cable. Even when input power is not applied to
the drive, externally supplied control circuits
may carry dangerous voltages. Always ensure
by measuring that no voltage is actually
present.

A rotating permanent magnet motor can
generate a dangerous voltage. Lock the motor
shaft mechanically before connecting a
permanent magnet motor to the drive, and
before doing any work on a drive system
connected to a permanent magnet motor.

Planning the installation

* The ACSM1-04 is an IP20 (UL open type)
drive to be used in a heated, indoor
controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure
classification. Cooling air must be clean, free
from corrosive materials and electrically

conductive dust. See the Hardware Manual
for detailed specifications.

* The maximum ambient air temperature is
40 °C (104 °F) at rated current. The current
is derated for 41 to 55 °C (104 to 131 °F).

» The cold plate drive modules (ACSM1-04Cx-
xxxx-x) are UL Recognized Components. In
UL-compliant installations, the installation
and the cooling must be done as instructed
in the ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45
kW) Hardware Manual. The end-product in
which the cold plate drive module is used
must also be certified by UL.

» The drive is suitable for use in a circuit
capable of delivering not more than 100,000
rms symmetrical amperes, 500 V maximum.

* The cables located within the motor circuit
must be rated for at least 75 °C (167 °F) in
UL-compliant installations.

» The input cable must be protected with fuses
or circuit breakers. Suitable IEC (class gG)
and UL (class T) fuses are listed in the
Technical data section of the ACSM1-04
Drive Modules (0.75 to 45 kW) Hardware
Manual. For suitable circuit breakers, contact
your local ABB representative.

» For installation in the United States, branch
circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code
(NEC) and any applicable local codes. To
fulfill this requirement, use the UL classified
fuses.

* For installation in Canada, branch circuit
protection must be provided in accordance
with Canadian Electrical Code and any
applicable provincial codes. To fulfill this
requirement, use the UL classified fuses.

» The drive provides overload protection in
accordance with the National Electrical Code
(NEC). See the appropriate Firmware
Manual for overload protection settings.

Mechanical installation

Fasten the drive module to the mounting base
using screws through the four mounting holes.
Frame A and B can be mounted onto a DIN rail;
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it is however highly recommended to fasten
these modules to the mounting base also by
two screws through the lower mounting holes.

For installation of the cold plate drive modules
(ACSM1-04Cx-xxxx-x), follow the instructions
in the ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45
kW) Hardware Manual.

Electrical installation

L1 L2 L3 PE
Supply disconnecting l l l
device (disconnecting \ A -\ -
means) with fuses ﬂ'l
ol

|_

|
|
CHK-xx mains choke ‘1 —l —:‘l
\ r a
(optional) ey Og
o — 0 o -
X[ Y] z

JFl-xx mains filter o 26 % @
(optional) IR
17 27 7
ACSM1-04 (= £ I __j)
[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE
[U2[V2W2] @ [R-[R] @
(= = = i 3 = I*—(r
|
| | [
(ZEc£x» " =z L
| — =
v | L=
U1 1 - Braking resistor
(optional)

*Note: For motor cabling, use a separate
ground cable if the conductivity of the motor
cable shield is less than 50% of that of a phase
conductor and the cable has no symmetrical
ground conductors.

Power cabling procedure

Cabling examples are presented on page 5.
Tightening torques are presented on page 5
and at appropriate points in the text.

« Attach the terminal blocks included to the
drive.

+ ACSM1-04xx-024A...090A-4 only: Remove
the two plastic connector covers at the top
and bottom of the drive. Each cover is held
by two screws.

* On IT (ungrounded) systems and corner-
grounded TN systems, remove the screw
labelled VAR located close to the supply
terminals.

+ Fasten the two cable clamp plates included
to the drive, one at the top, one at the
bottom. The clamp plates are identical.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1.5 N-m (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N-m (25 Ibf-in)

1.5N'm
(13 Ibf-in)

 Strip the power cables so that the shields are
bare at the cable clamps.

» Connect the supply, resistor (if present) and
motor cables to the appropriate terminals of
the drive.

» Tighten the cable clamps onto the bare cable
shields. Connect the ends of the cable
shields to the ground terminals using cable
lugs. Cover visible bare shield with insulating
tape.

* ACSM1-04xx-024A...090A-4 only: Cut
suitable slots on the edges of the connector
covers to accommodate the cables. Refit the
covers.

* Ground the motor cable shield at the motor
end.
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Cabling examples

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

HEE BE®

20— @ @

UDC+UDGC- U1 Vi Wi VAR

= = I i)

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

Cable clamp on bare shield.
PE/Ground connection.

Between cable clamp and terminals, cover bare
shield with insulating tape.

Screw lug detail:

ONOIOIO,

Wire sizes accepted by power terminals

Drive type ACSM1-04xx... Wire size
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?2
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?2

Tightening torques

Power terminals (supply,

. . ; Screw lug
Drive type motor, and braking resistor (Allen screw)
ACSM1-04xx... cables)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0.5...06(4.4...5.3) N/A
-09A5...016A-4 12..15(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
Drive type PEIGI:ound Power cable colj::gzor
ACSMA1-0d5x... terminals clamps covers
N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1.5(13) 1.5(13) N/A
-09A5...016A-4 1.5(13) 1.5(13) N/A
-024A...090A-4 3(25) 1.5(13) 3(25)
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Control cabling

Mounting the clamp plate

The clamp plate can be fastened at the top or
the bottom of the JCU Control Unit.

(6.2 Ibf-in)

0.7 N'm
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Notes:

[Default setting]

*Total maximum current: 200 mA
**Default assignment with ACSM1
Motion Control Program

The wiring shown is for demonstrative
purposes only.

For jumper settings, see text.

Wire sizes and tightening torques:
X2: 0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG).
Torque: 0.5 N-m (5 Ibf-in)

X3, X4, X35, X6:

0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG).
Torque: 0.3 N'm (3 Ibf-in)

Order of terminal headers and
jumpers

12 1]
%
S

°
o
®

)

]/ X2 (3-pole)

i

3

—— X3 (4 x 4-pole,
1 x 3-pole)

16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2

X4 (1 x 7-pole,
1 x 2-pole,
1 x 3-pole)

J1
J2

N J— X5 (3-pole)
(]

~ X6 (4-pole,
g orange)

X1
External power input +24VI 1
24V DC,1.6 A GND 2

X2
Relay output - NO 1
250VAC/30VDC COM 2
2A ’I/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Digital 1/0 ground DGND 2
Digital input 1 [Stop/Start] DI 3 g
Digital input 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 V DC* +24VD 5
Digital 1/0O ground DGND 6
Digital input 3 [Fault reset] DI3 7
Digital input 4 [Positioning start]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digital 1/0 ground DGND 10
Digital input 5 [Position ref. set 1/2]** DI5 11
Digital input 6 [Homing start]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digital 1/0O ground DGND 14
Digital input/output 1 [Ready] DIO1 15
Digital input/output 2 [Running] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digital 1/0 ground DGND 18
Digital input/output 3 [Fault] DIO3 19

X4
Reference voltage (+) +VREF 1
Reference voltage (-) -VREF 2
Ground AGND 3
Analogue input 1 (Current or voltage, selectable Al1+ 4
by jumper J1) [Speed reference] Al1- 5
Analogue input 2 (Current or voltage, selectable Al2+ 6
by jumper J2) [Torque reference] Al2- 7
Al1 current/voltage selection J1
Al2 current/voltage selection J2
Thermistor input TH 8 :' f—r
Ground AGND 9
Analogue output 1 (current) [Output current] AO1 (1) 10
Analogue output 2 (voltage) [Actual speed] AO2 (U) 11
Ground AGND 12 :CD

X5
Drive-to-drive link termination J3

B 1
Drive-to-drive link. A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Both circuits must be closed for ouT2 2 —m'_' -
the drive to start. IN1 3 f
IN2 4

Control panel connection X7
Memory unit connection X205
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» Set the jumpers on the control unit to the
appropriate position:

J1 — Determines whether Analogue input Al1
is used as a current or voltage input.

Current Voltage

7 7
bdoo A cofod A1
Al2 Al2

8 8

J2 — Determines whether Analogue input Al2

is used as a current or voltage input.

Current Voltage
7 7

Al1 Al1

9 oo |AI2 oofodAI2
8 8

J3 — Drive-to-drive link termination. Set to
ON if the drive is the last unit on the link.

Termination ON Termination
OFF
=L °Ea|T |

Continue with drive start-up according to the
instructions in the appropriate Firmware
Manual.

Quick installation guide - ACSM1-04



Kurzanleitung fur die
Installation des ACSM1-04

Einleitung

Diese Kurzanleitung enthalt grundlegende
Informationen Uber die mechanische und elek-
trische Installation der ACSM1-04 Frequenz-
umrichtermodule (0,75 bis 45 kW).

Die vollstandige Dokumentation enthalt das
Hardware-Handbuch ACSM1-04
Frequenzumrichtermodule (0,75 bis 45 kW)
(Code: 3AFE68836824).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen Instal-
lations- und Wartungsarbeiten am
Frequenzumrichter dlrfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal ausge-

fihrt werden.

Arbeiten Sie niemals am Frequenzumrichter,
dem Bremschopper-Stromkreis, dem Motorka-
bel oder dem Motor, wenn der Frequenzum-
richter an die Spannungsversorgung
angeschlossen ist. Warten Sie nach der Tren-
nung von der Spannungsversorgung 5 Minu-
ten, bis die Zwischenkreis-Kondensatoren
entladen sind, bevor Sie mit den Arbeiten am
Frequenzumrichter, den Steuerkabeln, dem
Motor oder den Motorkabeln beginnen. Extern
gespeiste Steuerkreise kdnnen im Frequen-
zumrichter auch dann gefahrliche Spannungen
fuhren, wenn die Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters abgeschaltet ist. Stellen
Sie durch Messung sicher, dass tatsachlich
keine Spannungen anliegen.

Ein drehender Permanentmagnetmotor kann
gefahrliche Spannung erzeugen. Die Motor-
welle muss mechanisch blockiert werden,
bevor ein Permanentmagnetmotor an den Fre-
quenzumrichter angeschlossen und bevor
Arbeiten an einem Antriebssystem ausgefihrt
werden, das an einen Permanentmagnetmotor
angeschlossen ist.

Planung der Installation

Der ACSM1-04 ist ein Frequenzumrichter mit
Schutzart IP20 (UL-Typ offen), der entspre-
chend seiner Gehauseklassifizierung in
einem beheizten Innenraum mit sauberer
Umgebungsluft installiert werden muss. Die
Kihlluft muss sauber und frei von korrosiven
Stoffen und elektrisch leitendem Staub sein.
Detaillierte Spezifikationen enthalt das Hard-
ware-Handbuch.

Die max. Umgebungsluft-Temperatur ist
40 °C (104 °F) bei Nennstrom. Der Strom
muss im Temperaturbereich 41 bis 55 °C
(104 bis 131 °F) reduziert werden.

Frequenzumrichtermodule mit Cold Plate-
Kihlung (ACSM1-04Cx-xxxx-x) sind Kompo-
nenten mit UL-Zulassung. In Installationen
gemafl UL missen die Installation und Kih-
lung entsprechend den Anweisungen im
Hardware-Handbuch ACSM1-04 Frequenz-
umrichtermodule (0,75 bis 45 kW) ausge-
fuhrt werden. Das Endprodukt, in dem das
Frequenzumrichtermodul mit Cold Plate-
Kihlung benutzt wird, muss ebenfalls UL-
zertifiziert sein.

Der Frequenzumrichter ist flr einen
Stromkreis geeignet, der nicht mehr als eff.
100 000 Ampere symmetrisch bei max.
500V liefert.

In UL-konformen Installationen miissen die
Motorkabel fur mindestens 75 °C (167 °F)
ausgelegt sein.

Die Eingangskabel mussen durch Sicherun-
gen oder Schutzschalter geschitzt werden.
Geeignete IEC- (Klasse gG) und UL- (Klasse
T) Sicherungen sind aufgelistet im Kapitel
Technische Daten des Hardware-Handbuch
ACSM1-04 Frequenzumrichtermodule (0,75
bis 45 kW). Hinsichtlich geeigneter Schutz-
schalter wenden Sie sich bitte an lhre ABB-
Vertretung.

Installationen in den USA erfordern einen
Zweigstromkreis-Schutz gemaf National
Electrical Code (NEC) und die Einhaltung
aller anzuwendenden ortlichen Vorschriften.
Zur Erflllung der Anforderungen miissen
UL-klassifizierte Sicherungen verwendet
werden.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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* Installationen in Kanada erfordern einen
Zweigstromkreis-Schutz gemafR Canadian
Electrical Code und die Einhaltung aller
anzuwendenden ortlichen Vorschriften. Zur
Erflllung der Anforderungen missen UL-
klassifizierte Sicherungen verwendet wer-
den.

« Der Frequenzumrichter bietet einen Uber-
lastschutz gemaR National Electrical Code
(NEC). Angaben zu den erforderlichen Ein-
stellungen fiir den Uberlastschutz enthalt das
jeweilige Firmware-Handbuch.

Mechanische Installation

Befestigen Sie das Frequenzumrichtermodul
auf der Montagebasis durch Verschraubung an
den vorgesehenen vier Montagebohrungen.
Die Baugrélen A und B kénnen auf eine DIN-
Schiene gesetzt werden; jedoch wird empfoh-
len, auch diese Module zusatzlich mit zwei
Schrauben an den unteren Montagebohrun-
gen zu befestigen.

Die Installation von Frequenzumrichtermodulen
mit Cold Plate-Kuhlung (ACSM1-04Cx-xxxX-X)
muss nach den Anweisungen im Hardware-
Handbuch ACSM1-04 Frequenzumrichter-
module (0,75 bis 45 kW) ausgefuhrt werden.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Elektrische Installation Nahe der Netzanschlussklemmen entfernt
werden.
L1 L2 L3 PE . . o . .
Einspei l -.I, l » Die beiden mitgelieferten identischen Kabel-
Trennvorrichtung mit 5 o klemmenbleche jeweils oben und unten am
Sicherungen & .r@ @ E Frequenzumrichter montieren.
|
FEf=X -\ - ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
ol vl w 1,5 Nm (13 Ibf-in)
CHK-xx Netzdrossel o V6 NS L ACSM1-04xx-024A...090A-4:
(optional) ' Omo K 3 Nm (25 Ibf-in)
X Y z
. L1 L2 L3
JFI-xx Netzfilter 0 -0 0N
(optional) B ' 0/_50&_/0 K
L1 L2 L3 1,5 Nm
(13 Ibf-in)
ACSM1-04 (= I __:L /
[upc+]upc] [UT]V1]W1] PE

(:::i

, T
: I
(ZzEE» " T
ik | L= q
-7 Bremswiderstand  Die Leistungskabel so abisolieren, dass die
(optional) Schirme an den Kabelschellen blank liegen.

* Einspeise-, Widerstands- (falls vorhanden)
und Motorkabel an die jeweiligen Klemmen

\ . . . des Frequenzumrichters anschlielRen.
*Hinweis: Fir den Motorkabelanschluss ein q

separates Erdungskabel verwenden, wenn die » Die Kabelschellen Uber den blanken Kabel-

Leitfahigkeit des Motorkabelschirms geringer schirmen befestigen. Die Enden der Kabel-

als 50% der Leitfahigkeit der Phasenleiter ist schirme mit Kabelschuhen an die

und das Kabel keinen symmetrischen Erdungs- Erdungsklemmen anschlieBen. Sichtbare

leiter besitzt. blanke Kabelschirme mit Isolierband umwic-
keln/abkleben.

Anschluss der Leistungskabel « Nur ACSM1-04xx-024A...090A-4: Schnei-
den Sie passende Aussparungen fur die

Verkabelungsbeispiele siehe Seite 12. Anzugs- Kabel in die obere und untere Abdeckung.

momente siehe Seite 12 und an den jeweiligen Die Abdeckungen wieder montieren.

Punkten im Text. » Den Motorkabelschirm auf der Motorseite

» Den mitgelieferten Klemmenblock am Fre- erden.
quenzumrichter montieren.

* Nur ACSM1-04xx-024A...090A-4: Die bei-
den Kunststoffabdeckungen der Anschlisse
oben und unten am Frequenzumrichter ent-
fernen. Jede Abdeckung ist mit zwei Schrau-
ben befestigt.

» Bei Anschluss an IT-Netze (ungeerdet) und
unsymmetrisch geerdete TN-Netze muss die
Schraube mit Kennzeichnung VAR in der

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Kabelanschluss-Beispiele

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

2— @ @@
UDC+UDC- Ui vi wi VAR

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

PE-/Erdungsanschluss.

Schraubanschlussdetail:

OROICIO,

Kabelschelle Giber dem blanken Schirm.

Zwischen Kabelschelle und Anschluss den
blanken Schirm mit Isolierband umwickeln.

Kabelquerschnitte der Leistungsan-

Schliisse
Typ ACSM1-04xx... Querschnitte
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?
Anzugsmomente
Leistungsanschliisse Schraub-
Typ (Einspeise-, Motor- und schuh
. (Allen-
ACSM1-04xx... Bremswiderstandskabel) Schraube)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0,5...0,6 (4,4 ...53) N/A
-09A5...016A-4 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
Leistungs- | Leistungs-
Typ PE/Erd- kabel? kabelabt?ec-
ACSM1-04xx... anschliisse anschliisse kungen
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1,5 (13) 3 (25)

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Steuerkabelanschlusse

Schrumpfschlauch oder

Schirmlitzen mit

Montage des Kabelabfangblechs

Das Kabelabfangblech kann oben oder unten
an der Regelungseinheit JCU befestigt werden.

zusammenhalten

E
I
2
c
®
£
£
S
'S
2

Bereich der Schelle
entfernen und den
Kabelschirm

g £
Pz
T
V\w\vﬁ ,

(13 Ibf-in)

0,7 N'm

(6,2 Ibf-in)

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Hinweise:
[Standardeinstellung]

*Gesamte max. Stromabgabe:
200 mA

**Standardbelegung mit dem ACSM1
Motion Control-Programm

Jumper-Einstellungen siehe Text.

KabelgréBen und Anzugsmomente:

X2:0,5 ... 2,5 mm?2 (24...12 AWG).
Anzugsmoment: 0,5 Nm (5 Ibf-in)
X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Anzugsmoment: 0,3 Nm (3 Ibf-in)

Reihenfolge der Anschluss-
klemmen und Jumper

21]
x
»
el
=2
Q

ig)

|- .
ey X2 (3-polig)
[le
~
€7
<+
%”ﬁ
©
~
@
o — X3 (4 x 4-polig,
§ 1 x 3-polig)
@
%”;
)
@
=k
@
a
X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)
J1
‘ J2
/ J3

N J— X5 (3-polig)
©
~ X6 (4-polig,
g orange)

X1
Externer Spannungsversorgungseingang +24VI 1
24V DC,1.6 A GND 2
X2
Relaisausgang - NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ‘|/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Digital-E/A Masse DGND 2
Digitaleingang 1 [Stop/Start] DI 3 g
Digitaleingang 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V DC* +24VD 5
Digital-E/A Masse DGND 6
Digitaleingang 3 [Fehler-Reset] DI3 7
Digitaleingang 4 [Start Positionierung]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digital-E/A Masse DGND 10
Digitaleingang 5 [Ausw. Positionssollwertsatz 1/ DI5 11
Digitaleingang 6 [Start Homing/Referenzfahrt]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digital-E/A Masse DGND 14
Digitaleingang/-ausgang 1 [Bereit] DIO1 15
Digitaleingang/-ausgang 2 [Lauft] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digital-E/A Masse DGND 18
Digitaleingang/-ausgang 3 [Fehler] DIO3 19
X4
Referenzspannung (+) +VREF 1
Referenzspannung (-) -VREF 2
Masse AGND 3
Analogeingang 1 (Strom oder Spannung, Al1+ 4
einstellbar mit Jumper J1) [Drehzahlsollwert] Al1- 5
Analogeingang 2 (Strom oder Spannung, Al2+ 6
einstellbar mit Jumper J2) [Drehmomentsollwert] Al2- 7
Al1 Auswahl Strom/Spannung J1
Al2 Auswahl Strom/Spannung J2 %
Thermistoreingang TH 8 T
Masse AGND 9
Analogausgang 1 (Strom) [Ausgangsstrom] AO1 (1) 10
Analogausgang 2 (Spannung) [Istdrehzahl] AO2 (U) 11
Masse AGND 12 :<>
X5
Abschluss des Drive-to-Drive-Link J3
Drive-to-Drive-Link = direkte Umrichter-Umrichter i ;
Kommunikation
BGND 3
X6
. ouT1 1
Slgher abgesch?ltetes Moment = Safe Torque Off. oUT2 2 _m-_- -
Beide Kreise missen zum Start des N7 3 ﬂ ___ -
Frequenzumrichters geschlossen sein.
IN2 4
Steuertafel-Anschluss X7
Memory-Unit-Anschluss X205

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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» Die Jumper auf der Regelungseinheit mis-
sen auf die richtige Position eingestellt wer-
den:

J1 — Einstellung von Analogeingang Al1 als
Strom- oder Spannungseingang.

Strom Spannung
7 7
kdoo A1 oofoo Al
Al2 Al2
8 8

J2 — Einstellung von Analogeingang Al2 als
Strom- oder Spannungseingang.

Strom Spannung
7 7
Al1 Al1
oo Al2 oo [ 9 |Al2
8 8

J3 — Abschluss fur Drive-to-Drive Link
(direkte Umrichter-Umrichter Kommunika-
tion). Einstellung auf ON, wenn der Frequen-
zumrichter der letzte in der Verbindung ist.

Abschluss ON Abschluss OFF

Ego |1 | =1

Im Anschluss an die hier in Kurzform
dargestellten Installationsarbeiten erfolgt die
Inbetriebnahme des Frequenzumrichters nach
den Anweisungen des jeweiligen Firmware-
Handbuchs.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Guia de instalacién rapida
- ACSM1-04

Introduccion

La presente guia contiene informacion basica
sobre la instalacion mecanica y eléctrica del
modulo de convertidor de frecuencia
ACSM1-04 (0,75 a 45 kW). Consulte el Manual
de hardware de los modulos de convertidor
ACSM1-04 (0,75 a 45 kW) si desea
informacion mas detallada (cédigo:
3AFEG8797543 [inglés]).

Instrucciones de seguridad

mantenimiento realizados en el
convertidor deben ser efectuados por
electricistas cualificados.

iADVERTENCIA! Todos los trabajos
Q de instalacion eléctrica y

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del
chopper de frenado, el cable a motor o el motor
con la alimentacion del convertidor conectada.
Tras desconectar la alimentacién de entrada,
espere siempre 5 minutos a que se
descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor
de frecuencia, los cables de control, el motor o
el cable a motor. Los circuitos de control
alimentados de forma externa pueden conducir
tension peligrosa incluso con la alimentacién
de entrada del convertidor desconectada.
Realice siempre una medicion para verificar
que no existe tension.

Un motor de imanes permanentes puede
generar una tension peligrosa. Bloquee
mecanicamente el eje del motor antes de
conectar un motor de imanes permanentes al
convertidor, asi como antes de comenzar a
trabajar en un sistema de convertidor de
frecuencia conectado a un motor de imanes

permanentes.

Planificacion de la instalacion

* EI ACSM1-04 es un convertidor de
frecuencia con proteccion IP20 (UL tipo
abierto) que debera emplearse en interiores

con calefaccion que estén controlados. El
convertidor debera ser instalado en una
atmaésfera limpia de conformidad con la
clasificaciéon del armario. El aire de
refrigeracion debera estar limpio, libre de
materiales corrosivos y polvo conductor de
electricidad. Consulte la especificacion
detallada en el Manual de hardware.

La temperatura ambiente maxima es de

40 °C (104 °F) a intensidad nominal. Se
produce derrateo a temperaturas de entre 41
y 55 °C (104 y 131 °F).

Los convertidores de placa fria (ACSM1-
04Cxxxxx-x) son componentes con
certificado de conformidad UL. La instalacion
y la refrigeracion debera realizarse tal y
como se indica en el Manual de Hardware de
los Convertidores ACSM1-04 (0,75-45 kW),
en instalaciones que cumplan los requisitos
UL. El sistema final en el que se utilice el
convertidor de placa fria debera tener el
certificado UL.

El convertidor es apto para ser usado en
circuitos que no proporcionen mas de
100.000 amperios eficaces simétricos, 500 V
como maximo.

Los cables situados en el circuito del motor
deben tener una especificacion minima de

75 °C (167 °F) en instalaciones realizadas

conforme a la norma UL.

El cable de entrada debe estar protegido
mediante fusibles o interruptores
automaticos. Se incluye una lista de fusibles
IEC (clase gG) y UL (clase T) adecuados en
la seccion Datos técnicos del Manual de
hardware de los médulos del convertidor de
frecuencia ACSM1-04 (0,75 a 45 kW).
Poéngase en contacto con su representante
de ABB local para informarse sobre los
interruptores automaticos adecuados.

Para instalacion en los Estados Unidos, se
debera proporcionar la proteccién de
circuitos derivados, de conformidad con el
Cadigo Eléctrico Nacional de Estados
Unidos (NEC) y con cualquier normativa
local aplicable. Para cumplir este requisito,
utilice fusibles con clasificacion UL.

Para instalacién en Canada, se debera
proporcionar la proteccidn de circuitos
derivados, de conformidad con el Cédigo
Eléctrico de Canada y con cualquier
normativa provincial aplicable. Para cumplir
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este requisito, utilice fusibles con
clasificacién UL.

» El convertidor de frecuencia ofrece
proteccién contra la sobrecarga, de
conformidad con el Cédigo Nacional
Eléctrico (NEC) de EE.UU. Consulte el
Manual de firmware correspondiente para
conocer los ajustes de la funcién de
proteccién de sobrecarga.

Instalacion mecanica

Sujete el médulo del convertidor a la base de
montaje introduciendo los tornillos a través de los
cuatro orificios de montaje. Los bastidores Ay B
pueden instalarse sobre una guia DIN; es muy
recomendable, no obstante, sujetar los modulos a
la base de montaje introduciendo dos tornillos a
través de los orificios de montaje inferiores.

Para instalar los convertidores de placa fria
(ACSM1-04Cx-xxx-x) siganse las instrucciones
del Manual de Hardware de los Convertidores
ACSM1-04 (0,75-45 kW).
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Instalacion eléctrica

Dispositivo de L1 L2 L3 PE
desconexion de la .J, J,
fuente de alimentacion
(medios de \ A v
desconexion) con Jaa] :
fusibles Fel oY -\ -
Reactancia de red CHK- ,L\’l _l _:\l N
xx (opcional) T Ao og

Filtro de red JFI-xx
(opcional)

ACSM1-04 (=L I —_j
[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE
[U2[V2[W2] @ Q@
(= = = >, = I

|

, |

* -

I (= I

| — -

L=

J

Resistencia de
frenado (opcional)

* Nota: Utilice un cable de conexion a tierra por
separado para el cable a motor si la
conductividad del apantallamiento del cable es
inferior al 50% de la conductividad del
conductor de fase y si el cable no tiene
conductores de tierra simétricos.

Procedimiento de conexion de los
cables de alimentacion

En la pagina 19 figuran algunos ejemplos de

conexion de los cables. Los pares de apriete se

encuentran en la pagina 19, asi como en otros

puntos del texto.

» Sujete los bloques de terminales incluidos al
convertidor.

* Solamente para ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Retire las cubiertas de plastico de los
conectores situados en la parte superior e
inferior del convertidor. Ambas cubiertas
estan sujetas con dos tornillos.

» En sistemas IT (sin conexion a tierra), y
sistemas TN con conexién a tierra por un
vértice, extraiga el tornillo identificado como
VAR, junto a los terminales de alimentacion.

» Sujete las dos placas de fijacién de cables
incluidas al convertidor, una en la parte
superior y otra en la inferior. Ambas placas
de fijacion son idénticas.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N/m (13 Ibffin)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N/m (25 Ibf/in)

1.5 N/m
(13 Ibflin)

» Pele los cables de alimentacion de modo
que el apantallamiento quede expuesto en
las abrazaderas de cable.

» Conecte los cables de alimentacion, de la
resistencia (si la hay) y a motor a los
terminales correspondientes del convertidor.

» Apriete las abrazaderas de cable sobre el
apantallamiento de los cables que esta
expuesto. Conecte los extremos de las
pantallas de los cables a los terminales de
conexion a tierra mediante los terminales de
cable. Cubra el apantallamiento expuesto
con cinta aislante.

» Solamente para ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Abra un numero de ranuras adecuado en
los bordes de las cubiertas de los conectores
para albergar los cables. Vuelva a instalar
las cubiertas.

» Conecte a tierra el apantallamiento del cable
a motor en el extremo del motor.

Guia de instalacion rapida - ACSM1-04
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Ejemplos de cableado

ACSM1-04xx-02A5...016A-4 Abrazadera de cable sobre el apantallamiento

expuesto.

Conexioén a tierra/PE.

Cubra el apantallamiento expuesto entre la
abrazadera de cables y los terminales con cinta
aislante.

HE® @)

3
®» ©®

Detalle de terminal roscado:

O—m——20
Ao o @@

i i
UDC+ UDC- Ui vi Wi VAR

= = I i)

\

Tamarios de cable admitidos por los
terminales de alimentacion

ACSM1-04xx-024A...090A-4 Tipo de convertidor ACSM1- ~
04xx... Tamafio de cable
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5...6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?
~F
@\' P H
ares de apriete
Terminales de Terminal
Tipo de alimentacién (cables de roscado
convertidor alimentacion, motor y (tornillo
@ ACSM1-04xx... resistencia de frenado) Allen)
JDC:_UDC, N/m (Ibffin) N/m (Ibfift)
A ‘ ‘ 5 ‘ ‘ A -02A5...07A0-4 0.5...06(44..53) N/D
I i I -09A5...016A-4 1.2...15(10.6 ... 13.3) N/D
O -024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
Cubiertas de
. Terminales | Abrazaderas los
O T'porg: de conexion | de cable de | conectores
w Ag‘;ﬁf_o:‘x‘:(r a tierra/PE. |alimentacién . de N
alimentacion
. N/m (Ibf/in) | N/m (Ibf/in) | N/m (Ibf/in)
@ -02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/D
-09A5...016A-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/D
-024A...090A-4 3 (25) 1.5 (13) 3(25)
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abrazadera para
dejar expuesto el
apantallamiento

cable en la
1.5 N/m

Utilice tubos retractiles o
(13 Ibffin

cinta para sujetar los

superior o inferior de la unidad de control JCU.
0.7 N/m

Montaje de la placa de fijacion
La placa de fijacion puede sujetarse a la parte

Cables de control

20
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(6,2 Ibflin)
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Notas:

[Valores por defecto]

* Intensidad maxima total: 200 mA.
** Asignaciones predeterminadas en

el Programa de Control de Movimiento
ACSM1.

Las conexiones mostradas en la figura
son solamente demostrativas.
Consulte el Manual de firmware
correspondiente para conocer las
asignaciones de E/S
predeterminadas.

Consulte el texto para conocer los
ajustes de los puentes.

Tamaiios de cable y pares de
apriete:

Orden de los conectores y
puentes de los terminales

21]

x
x

»

el
o
o
2

)

]/ X2 (3-polos)

i

3

—— X3 (4 % 4-polos,
1 x 3-polos)

16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2

X4 (1 x 7-polos,
1 x 2-polos,
1 x 3-polos)

J1
J2

5.
N J— X5 (3-polos)
(]

~ X6 (4-polos,
g naranja)
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X1
Entrada de alimentacién externa +24VI 1
24V CC,1,6 A GND 2
X2
Salida de relé - NO 1
250V CA/30V CC COM 2
2A ’I/—_ NC 3
X3
+24 V CC* +24VD 1
Tierra E/S digitales DGND 2
Entrada digital 1[Paro/Marcha] DI1 3 g
Entrada digital 2 [EXT1/EXT2] DI2 i
+24 V CC* +24VD 5
Tierra E/S digitales DGND 6
Entrada digital 3 [Restauracién de fallos] DI3 7
Entrada digital 4 [Marcha de posicionamiento]** Di4 8
+24 V CC* +24VD 9
Tierra E/S digitales DGND 10
Entrada digital 5 [Posicion ref. set 1/2]** DI5 11
Entrada digital 6 [Marcha modo inicio]** Dl6 12
+24 V CC* +24VD 13
Tierra E/S digitales DGND 14
Entrada/salida digital 1[Listo] DIO1 15
Entrada/salida digital 2 [En marcha] DIO2 16
+24 V CC* +24VD 17
Tierra E/S digitales DGND 18
Entrada/salida digital 3 [Fallo] DIO3 19
X4
Tensioén de referencia (+) +VREF 1
Tension de referencia (-) -VREF 2
Tierra AGND 3
Entrada analdgica 1 (intensidad o tension, Al1+ 4
seleccionable mediante el puente J1)[Ref. veloc.] Al1- 5
Entrada analdgica 2 (intensidad o tension, Al2+ 6
seleccionable mediante el puente J2)[Ref. par] Al2- 7
Seleccién de intensidad/tension para EA1 J1
Seleccién de intensidad/tension para EA2 J2
Entrada de termistor TH 8 :' f—r
Tierra AGND 9
Salida analdgica 1 (intensidad) [Intens. salida] AO1 (I) 10
Salida analdgica 2 (tension) [Velocidad actual] AO2 (U) 11
Tierra AGND 12 :<>
X5
Terminacién del enlace entre convertidores J3
B 1
Enlace entre convertidores. A 2
BGND 3
X6
. ) o ouT1 1
Funcién "Safe Torque Off". Ambos .CII’CUItOS deben ouT2 2 _m-_- I
estar cerrados para que el convertidor pueda N7 3 -
ponerse en marcha.
IN2 4
Conexién del panel de control X7
Conexién de la unidad de memoria X205
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» Coloque los puentes de la unidad de control
en la posicion adecuada:

J1 — Determina si la entrada analogica Al1
se utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tensioén

7 7
g oo A ocofod A1
Al2 Al2

8 8

J2 — Determina si la entrada analogica EA2
se utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7

A1 A1

ed oo |AI2 oofodAI2
8 8

J3 — Terminacién del enlace entre
convertidores Ajustelo en ON si el
convertidor es la ultima unidad del enlace.

Terminacion ON Terminacion
OFF
=L °Ea|T |

Continue con la puesta en marcha del
convertidor conforme a las instrucciones del
Manual de firmware correspondiente.
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Mémento d’installation -
ACSM1-04

Introduction

Ce mémento reprend I'essentiel des consignes
de montage et de raccordement du module
variateur ACSM1-04 (0,75 a 45 kW). Pour une
description compléte, cf. document anglais
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AFE68797543).

Consignes de sécurité

ATTENTION! Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a procéder a
I'installation et a la maintenance du
variateur.

Ne jamais intervenir sur le variateur, le circuit
du hacheur de freinage, le cable moteur ou le
moteur lorsque le variateur est sous tension.
Aprés sectionnement, vous devez toujours
attendre les 5 minutes nécessaires a la
décharge des condensateurs du circuit inter-
médiaire avant d’intervenir sur le variateur, les
cables de commande, le moteur ou son
cablage. Méme avec le variateur hors tension,
des circuits de commande peuvent étre alimen-
tés par des tensions externes dangereuses.
Vous devez toujours vérifier 'absence effective
de tension par une mesure.

Un moteur a aimants permanents en rotation
peut produire une tension dangereuse. Vous
devez bloquer mécaniquement I'arbre du
moteur avant de le raccorder au variateur et
avant tout intervention sur un systéme d’entrai-
nement raccordé a un moteur a aimants per-
manents.
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Préparation a I'installation

» Le variateur ACSM1-04 est protégé 1P20 (UL
type ouvert). Il doit étre installé dans un local
chauffé, fermé et a environnement contrélé
conforme au degré de protection. L’air de
refroidissement doit étre propre, exempt
d’agents corrosifs et de poussiéres conduc-
trices. Cf. document Hardware Manual pour
des détails.

» Latempérature maximale de I'air ambiant est
de 40 °C (104 °F) a courant nominal. lly a
déclassement du courant entre 41 et 55 °C
(104 et 131 °F).

* Les modules variateurs sans radiateur
(ACSM1-04Cx-xxxx-x) sont des composants
homologués UL. Dans les installations
conformes UL, le montage et le
refroidissement doivent étre réalisés selon
les consignes du document ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual.
Le produit final dans lequel le module
variateur sans radiateur est utilisé doit
également étre certifié UL.

» Le variateur peut étre utilisé sur un réseau
capable de fournir au plus 100 kA efficaces
symétriques, 500 V maxi.

* Les cables situés dans le circuit moteur
doivent résister au moins a 75 °C (167 °F)
dans des installations conformes UL.

* Le cable réseau doit étre protégé par des
fusibles ou des disjoncteurs. Pour le calibre
des fusibles CEl (classe gG) et UL (classe
T), cf. chapitre Technical data du document
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual. Pour le calibre des
disjoncteurs, contactez votre correspondant
ABB.

+ Installation aux Etats-Unis: une protection de
dérivation conforme NEC (National Electrical
Code) et autres réglementations en vigueur
doit étre prévue. Pour la conformité, utilisez
des fusibles homologués UL.

* Installation au Canada: une protection de
dérivation conforme CEC (Canadian Electri-
cal Code) et autres réglementations provin-

Mémento d’installation - ACSM1-04
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ciales doit étre prévue. Pour la conformité,
utilisez des fusibles homologués UL.

+ Le variateur assure une protection contre les
surcharges conforme NEC (National Electri-
cal Code). Cf. document Firmware Manual
correspondant pour le réglage des protec-
tions contre les surcharges.

Montage

Fixez le module variateur au socle de montage
avec des vis insérées dans les 4 trous de fixa-
tion. Les tailles A et B peuvent étre fixées sur
rail DIN; nous conseillons toutefois de fixer ces
modules également au socle de montage avec
2 vis insérées dans les trous de fixation du bas.

Pour le montage des modules variateurs sans
radiateur (ACSM1-04Cx-xxxx-Xx), cf.
instructions du document ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual.
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Raccordements
L1 L2 L3 PE
Appareillage de l l l
sectionnement avec A= -\ -
fusibles (déconnexion I@ E E
du réseau)

ﬂ-l |
|_ a — —
Self réseau CHK-xx rl _l _VS‘l N
(option) T A og

. 3
Filtre réseau JFIl-xx 0 -0 -0Lg
(option) T RS

ACSM1-04 =+ F —_:L

[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE

[U2[V2[W2] @ @
(= I
| |
ToodE T
E="
Résistance de
freinage (option)

~
I
I
I
\—0

[V ]

*N.B.: Cablage du moteur: utilisez un cable de
terre séparé si la conductivité du blindage du
cable moteur est inférieure de 50 % a celle du
conducteur de phase et si le cable ne comporte
pas de conducteur de terre symeétrique.

Cables de puissance

Des exemples de cablage sont illustrés en
page 26. Les couples de serrage sont spécifiés
en page 26 et en différents endroits.

» Fixez les borniers fournis avec le variateur.

*+ ACSM1-04xx-024A...090A-4 uniquement:
démontez les deux cache-bornes de plas-
tique du haut et du bas du variateur. Chaque
cache-bornes est fixé par 2 vis.

* Réseau en schéma IT (neutre isolé) et en
schéma TN (mise a la terre asymétrique):
retirez la vis repérée VAR située a c6té des
bornes réseau.
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» Fixez les deux plaques serre-cables fournies
avec le variateur (une dans le haut et 'autre
dans le bas). Les deux plaques sont iden-
tiques.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 Nm (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 Nm (25 Ibf-in)

1,5 Nm
(13 Ibf-in)

Dénudez les cables de puissance pour faire
apparaitre leur blindage au niveau des serre-
cables.

Raccordez les cables réseau, moteur et de
la résistance de freinage (si utilisée) sur les
borniers correspondants du variateur.

Serrez les serre-cables sur les blindages
nus. Raccordez I'extrémité des blindages
aux bornes de terre avec des cosses adap-
tées. Garnissez la partie nue du blindage de
ruban isolant.

ACSM1-04xx-024A...090A-4 uniquement:
découpez des fentes de taille adéquate sur
les bords des cache-bornes pour le passage
des cables. Remontez les cache-bornes.

Reliez a la terre le blindage du cable moteur
c6té moteur.
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Exemples de céablage

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

2— @ @@
UDC+UDC- Ui vi wi VAR

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

Serre-cable sur blindage nu
Raccordement PE/terre

Entre le serre-cables et les bornes, garnissez le
blindage nu de ruban isolant.

Détail d’'une cosse a vis:

OROICIO,

Section des conducteurs de puissance

Type de variateur ACSM1- Section des
04xx... conducteurs
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?2
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?2

Couples de serrage

Bornes de puissance -
. A . Cosse a vis
Type de variateur | (Cables réseau, moteur et de (vis Allen)
ACSM1-04xx... la résistance de freinage)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0,5...0,6(4.4...5.3) N/A
-09A5...016A-4 1,2...1,5(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
. Bornes PE/ Serre-cables Cache-
Type de variateur terre de bornes de
ACSM1-04xx... puissance puissance
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5(13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5(13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3(25) 1,5 (13) 3(25)
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Cables de commande

Renforcez le toron de
fils avec une gaine

Montage de la plaque serre-cables

rétractable ou un ruban.

La plaque serre-cables peut étre fixée sur le

haut ou le bas de I'unité de commande JCU.

L)
£
®©
o
)
N
9]
—
=
Q
14

externe du cable au
niveau du serre-

cable pour mettre a
nu le blindage.

1,5 Nm

(13 Ibf-in)

0,7 Nm
(6.2 Ibf-in)
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N.B.:

|Préréglage usine]

*Courant maxi total : 200 mA
**Préréglage usine du programme de
régulation de position (Motion Control)
de TACSMA1

Schéma de cablage illustré
uniquement a titre d’exemple.

Pour le réglage des cavaliers, cf. texte

Section des fils et couples de
serrage:

X2:0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
couple: 0,5 Nm (5 Ibf-in)

X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Couple: 0,3 Nm (3 Ibf-in)

Repérage des bornes et
cavaliers

2 1]
%
~
°
=4
o)
»

)

J/ X2 (3 poles)

i

3

—— X3 (4 x 4 pbles,
1 x 3 poles)

191817 16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2 |

X4 (1 x 7 poles,
1 x 2 poles,
1 x 3 poles)

J1
‘ J2

)~
N J— X5 (3 poles)
©
~ X6 (4 poles,
g orange)

X1
Entrée tension externe +24VI 1
24Vcc,16A GND 2
X2
Sortie relais - NO 1
250V c.a./30Vc.c. COM 2
2A ‘|/—_ NC 3
X3
+24 V c.c.* +24VD 1
Masse E/S logiques DGND 2
Entrée logique 1 [Arrét/Démarrage] DI 3 g
Entrée logique 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 V c.c.* +24VD 5
Masse E/S logiques DGND 6
Entrée logique 3 [Réarmement défaut] DI3 7
Entrée logique 4 [Démarrage positionnement]** Dl4 8
+24 V c.c.* +24VD 9
Masse E/S logiques DGND 10
Entrée logique 5 [Jeu réf. position 1/2]** DI5 11
Entrée logique 6 [Démarrage Homing]** DI6 12
+24 V c.c.* +24VD 13
Masse E/S logiques DGND 14
Entrée/sortie logique 1 [Prét] DIO1 15
Entrée/sortie logique 2 [En marche] DIO2 16
+24 V c.c.* +24VD 17
Masse E/S logiques DGND 18
Entrée/sortie logique 3 [Défaut] DIO3 19
X4
Tension de référence (+) +VREF 1
Tension de référence () -VREF 2
Masse analogique AGND 3
Entrée analogique 1 (courant ou tension, sélection Al1+ 4
par cavalier J1) [Référence de vitesse] Al1- 5
Entrée analogique 2 (courant ou tension, sélection Al2+ 6
par cavalier J2) [Référence de couple] Al2- 7
Sélection courant/tension EA1 J1
Sélection courant/tension EA2 J2
Entrée thermistance TH 8 :' f—r
Masse analogique AGND 9
Sortie analogique 1 (courant) [Courant de sortie] AO1 (I) 10
Sortie analogique 2 (tension) [Vitesse réelle] AO2 (U) 11
Masse analogique AGND 12 :<>
X5
Résistance de terminaison de la liaison multivariateurs J3
B 1
Liaison multivariateurs A 2
BGND 3
X6
) N ouT1 1
Foncthn d.e segurlte ?afe Torq}Je Off (STO). Les oUT2 2 _m-_- -
deux circuits doivent étre fermés pour le N7 3 ﬂ ___ -
démarrage du variateur.
IN2 4
Raccordement micro-console X7
Raccordement unité mémoire X205
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» Positionnez les cavaliers de l'unité de com-
mande:

J1 — Sélection du signal sur I'entrée analo-
gique EA1: courant ou tension.

Courant Tension

7 7
Bdoo A ool d|AM
Al2 Al2

8 8

J2 — Sélection du signal sur I'entrée analo-
gique EAZ2: courant ou tension.

Courant Tension
7 7

A1 A1

ed oo |AI2 oo fod |Al2
8 8

J3 — Résistance de terminaison de la liaison
multivariateurs. Réglez sur ON si le variateur
est le dernier de la liaison.

Résistance de Résistance de
terminaison ON terminaison OFF
Edo|T | oEa|T |

Procédez a la mise en route du variateur
conformément au Manuel d’exploitation corres-
pondant.
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Guida di installazione
rapida - ACSM1-04

Introduzione

Questa guida contiene le informazioni basilari
per l'installazione meccanica ed elettrica del
modulo convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a
45 kW). Per la documentazione completa,
vedere il Manuale hardware - Moduli
convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW)
(codice: 3AFE68836832).

Norme di sicurezza

frequenza devono essere effettuate

AVVERTENZA! L'installazione e la
CE manutenzione del convertitore di
solo da elettricisti qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore di
frequenza, sul circuito del chopper di frenatura,
sul cavo motore o sul motore quando
I'alimentazione di rete & collegata. Dopo aver
disinserito I'alimentazione, attendere sempre 5
minuti per consentire la scarica dei
condensatori del circuito intermedio prima di
iniziare a intervenire sul convertitore, sul
cablaggio di controllo, sul motore o sul cavo
motore. Anche quando il convertitore di
frequenza non ¢ alimentato, possono esserci
tensioni pericolose provenienti dai circuiti di
controllo alimentati esternamente. Assicurarsi
sempre che non siano presenti tensioni
effettuando le apposite misurazioni.

| motori a magneti permanenti in rotazione
possono generare tensioni pericolose.
Bloccare meccanicamente I'albero del motore
prima di collegare un motore a magneti
permanenti al convertitore, e prima di eseguire
qualsiasi intervento su un azionamento
collegato a un motore a magneti permanenti.

Pianificazione dell’'installazione

*+ L'ACSM1-04 & un convertitore di frequenza
IP20 (UL tipo aperto) da utilizzare in
ambiente chiuso, riscaldato e controllato.
Deve essere installato in un luogo con aria
pulita secondo la classificazione
dell’armadio. L'aria di raffreddamento deve
essere pulita, esente da materiali corrosivi e
da polveri elettricamente conduttive. Vedere
il Manuale hardware per le specifiche
dettagliate.

+ La temperatura ambiente massima
consentita &€ di 40 °C (104 °F) alla corrente
nominale. La corrente viene declassata per
temperature da 41 a 55 °C (104 - 131 °F).

* | moduli convertitore con piastra fredda
(ACSM1-04Cx-xxxx-x) sono componenti
riconosciuti UL. In installazioni conformi alle
specifiche UL, I'installazione e il
raffreddamento devono avvenire secondo le
istruzioni riportate nel Manuale hardware -
Moduli convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a
45 kW). Deve essere certificato UL anche il
prodotto finale in cui viene utilizzato il
modulo convertitore con piastra fredda.

+ |l convertitore € idoneo per essere utilizzato
su circuiti in grado di produrre non oltre
100.000 Arms simmetrici, massimo 500 V.

* | cavi del circuito del motore devono avere
resistenza nominale a temperature di
almeno 75 °C (167 °F) in installazioni
conformi alle norme UL.

* |l cavo di alimentazione deve essere protetto
con fusibili o interruttori automatici. Per
I’elenco dei fusibili IEC (classe gG) e UL
(classe T) compatibili, vedere il capitolo Dati
tecnici del Manuale hardware - Moduli
convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW).
Per gli interruttori automatici, contattare |l
rappresentante ABB locale.

* Per l'installazione negli Stati Uniti, la
protezione dei circuiti di derivazione deve
essere garantita in conformita al National
Electrical Code (NEC) e alle normative locali
vigenti. Per soddisfare questo requisito,
utilizzare fusibili classificati UL.

» Per l'installazione in Canada, la protezione
dei circuiti di derivazione deve essere
garantita in conformita al Canadian Electrical
Code e alle normative locali vigenti. Per
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soddisfare questo requisito, utilizzare fusibili
classificati UL.

* |l convertitore & dotato di una funzione di
protezione dal sovraccarico conforme alle
disposizioni del National Electrical Code
(NEC). Vedere il Manuale del firmware per le
impostazioni di questa protezione.

Installazione meccanica

Fissare il modulo convertitore alla base di
installazione serrando le viti nei quattro appositi
fori di montaggio. | telai A e B si possono
montare su guida DIN; si raccomanda tuttavia
di fissare questi moduli anche alla base di
installazione serrando due viti nei fori di
montaggio inferiori.

Per I'installazione dei moduli convertitore con
piastra fredda, seguire le istruzioni riportate nel
Manuale hardware - Moduli convertitore
ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW).
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Installazione elettrica
L1 L2 L3 PE

Dispositivo di l l l
sezionamento A\ N W
dell’alimentazione B-| |
con fusibili D!
|_ [ Y — —
Induttanza di rete r:’l _l _:\l N
CHK-xx (opzionale) 1~~~ oLl
Lo-0 -0+
Y
. . L] 2] 13
Filtro di rete JFl-xx FO0 -0 -0-q
(opzionale) T Ao X
LO—-0—-0-
L1 L2 L3
ACSM1-04 (=TI __j
[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE
D
(= I
| |
(T
[ =
Resistenza
di frenatura
(opzionale)

*Nota: per il cablaggio del motore, utilizzare un
cavo di terra separato se la conducibilita della
schermatura del cavo del motore € inferiore al
50% della conducibilita di un conduttore di fase
e il cavo non é dotato di conduttori di terra
simmetrici.

Collegamento dei cavi di potenza

Esempi di cablaggio sono riportati a pag. 33.
Per le coppie di serraggio, vedere pag. 33 e le
indicazioni nel testo.

» Collegare le morsettiere incluse nel
convertitore.

* Solo ACSM1-04xx-024A...090A-4:
rimuovere i due coperchi in plastica dei
connettori in alto e in basso sul convertitore
di frequenza. Ogni coperchio & fissato da
due viti.

* Nei sistemi IT (senza messa a terra) e nei
sistemi TN con una fase a terra, rimuovere la

vite contrassegnata come “VAR” vicino ai
morsetti di alimentazione.

Serrare le due piastre fissacavi incluse nel
convertitore, una alla sommita e una in
basso. Le piastre sono identiche.
ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N-m (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibf-in)

1,5N'm
(13 Ibf-in)

Spellare i cavi di potenza in modo da esporre
le schermature in corrispondenza dei
fissacavi.

Collegare il cavo di alimentazione, il cavo
della resistenza (se presente) e il cavo
motore ai rispettivi morsetti del convertitore.

Serrare i fissacavi sulle schermature nude
dei cavi. Collegare le estremita delle
schermature dei cavi ai morsetti di terra
utilizzando dei capicorda. Coprire la parte
visibile della schermatura nuda con nastro
isolante.

Solo ACSM1-04xx-024A...090A-4: praticare
degli intagli sui bordi dei coperchi dei
connettori per far passare i cavi. Reinstallare
i coperchi.

Mettere a terra la schermatura del cavo
motore sul lato motore.
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Esempi di cablaggio

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

HEE BE®

O—m——20
Ao o @@

i i
UDC+ UDC- Ui vi Wi VAR

= = I i)

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

OROIOCIO,
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Fissacavo su schermatura nuda.
Collegamento PE/terra.

Tra fissacavo e morsetti, coprire la schermatura
nuda con nastro isolante.

Dettaglio del connettore a vite:

Dimensioni dei fili per i morsetti di potenza

Convertitore ACSM1-04xx... Dimensioni fili
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?

Coppie di serraggio

Morsetti di potenza (cavi | Connettore
Convertitore alimentazione, motore e a vite (vite
ACSM1-04xx... resistenza di frenatura) Allen)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0,5...0,6 (44 ...5.3) N/D
-09A5...016A-4 1,2...15(10.6 ... 13.3) N/D
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
Convertitore Morsetti di | Fissacavi di c?)?\I:\:Tt:::i
terra/PE potenza .
ACSM1-04xx... di potenza
N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/D
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/D
-024A...090A-4 3(25) 1,5 (13) 3(25)
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Collegamento dei cavi di controllo

Utilizzare guaina
termorestringente o
nastro isolante per
avvolgere i filamenti

Montaggio della piastra fissacavi

La piastra fissacavi si puo installare sopra o
sotto I'unita di controllo JCU.

Rimuovere la guaina
esterna del cavo in
corrispondenza del
fissacavo per
esporre la
schermatura

1,5 N'm
(13 Ibf-in)

(6.2 Ibf-in)
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Note:

[Impostazione di default]

*Corrente totale max.: 200 mA
**Assegnamento di default con
programma Motion Control ACSM1
Gli esempi di cablaggio sono riportati
a puro titolo illustrativo.

Per le impostazioni dei ponticelli,
vedere il testo.

Dimensioni fili e coppie di
serraggio:

X2:0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Coppia: 0,5 N-m (5 Ibf-in)

X3, X4, X35, X6:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Coppia: 0,3 N-m (3 Ibf-in)

Ordine di testate morsetti e
ponticelli

2 1]
x
-~
~
°
<2

i)

|- ,
e X2 (3 poli)
e
~
(]
<
%’T
(2]
™~
@
& — X3 (4 x 4 poli,
= 1 x 3 poli)
%’F
¢
o
g
=
X4 (1 x 7 poli,
1 x 2 poli,
1 x 3 poli)
J1
J2

N J— X5 (3 poli)
[y

~ X6 (4 poli,
g arancione)
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X1
Alimentazione esterna +24VI 1
24 Ve, 1,6 A GND 2

X2
Uscita relé - NO 1
250 Vca /30 Vee COM 2
2A ’I/—_ NC 3

X3
+24 Vcc* +24VD 1
Terra I/O digitali DGND 2
Ingresso digitale 1 [Arresto/Marcia] DI 3 g
Ingresso digitale 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 g
+24 Vcc* +24VD 5
Terra I/O digitali DGND 6
Ingresso digitale 3 [Reset guasti] DI3 7
Ingresso digitale 4 [Avvio posizionamento]** Dl4 8
+24 Vcc* +24VD 9
Terra I/O digitali DGND 10
Ingresso digitale 5 [Set rif. posizione 1/2]** DI5 11
Ingresso digitale 6 [Avvio homing]** DI6 12
+24 Vcc* +24VD 13
Terra I/O digitali DGND 14
Ingresso/uscita digitale 1 [Pronto] DIO1 15
Ingresso/uscita digitale 2 [In marcia] DIO2 16
+24 Vcc* +24VD 17
Terra I/O digitali DGND 18
Ingresso/uscita digitale 3 [Guasto] DIO3 19

X4
Tensione di riferimento (+) +VREF 1
Tensione di riferimento (-) -VREF 2
Terra AGND 3
Ingresso analogico 1 (corrente o tensione, Al1+ 4
selezionabile con ponticello J1) [Rif. di velocita] Al1- 5
Ingresso analogico 2 (corrente o tensione, Al2+ 6
selezionabile con ponticello J2) [Rif. di coppia] Al2- 7
Selezione corrente/tensione ingr. analogico Al1 J1
Selezione corrente/tensione ingr. analogico Al2 J2
Ingresso termistore TH 8 :' f—r
Terra AGND 9
Uscita analogica 1 (corrente) [Corrente di uscita] AO1 (1) 10
Uscita analogica 2 (tensione) [Velocita effettiva] AO2 (U) 11
Terra AGND 12 :<>

X5
Terminazione drive-to-drive ON/OFF J3

B 1
Collegamento drive-to-drive A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Entrambi i circuiti devono essere ouT2 2 —m'_' -
chiusi per I'avviamento del convertitore. IN1 3 f
IN2 4

Collegamento pannello di controllo X7
Collegamento unita di memoria X205
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* Impostare i ponticelli sull’'unita di controllo
nella posizione richiesta:

J1 — Determina la funzione di Al1: ingresso
analogico di corrente o di tensione.

Corrente Tensione
7 7
9 oo |A ooed|AIM
Al2 Al2
8 8

J2 — Determina la funzione di Al2: ingresso
analogico di corrente o di tensione.

Corrente Tensione
7 7
Al1 Al1
o9 o o |Al2 oo [ d|Al2
8 8

J3 — Terminazione drive-to-drive ON/OFF.
Deve essere impostato su ON (collegato)
quando il convertitore di frequenza é I'ultima
unita sul collegamento.

Terminazione Terminazione
ON OFF
=L °Ea|T |

Continuare con la procedura di avviamento del
convertitore seguendo le istruzioni contenute
nel Manuale del firmware.
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Guia Rapido de Instalacao
— ACSM1-04

Introducgao

Este guia contém as informagdes mais basicas
sobre a instalacdo mecanica e elétrica do
mddulo acionador ACSM1-04 (0,75 a 45 kW).
Para uma documentagido completa consulte o
Manual de Hardware dos Mdodulos
Acionadores ACSM1-04 (0,75 a 45 kW)
(codigo: 3BAFE68797543 [inglés]).

Instrugcoes de seguranca

maodulo acionador devem ser
executados somente por eletricistas
qualificados.

ATENGAO! Todos os trabalhos de
Q instalagcdo e manutencéo elétricas no

Nunca trabalhe no médulo acionador, no
circuito conversor de frenagem, no cabo do
motor ou no préprio motor quando houver
energia aplicada ao médulo acionador. Antes
de comecar a trabalhar no médulo acionador,
na fiagdo de controle, no motor ou no cabo do
motor, sempre aguarde cinco minutos apos
desconectar a energia para permitir que os
capacitores dos circuitos intermediarios se
descarreguem. Mesmo quando ndo ha energia
aplicada ao médulo acionador, os circuitos de
controle fornecidos externamente podem
apresentar tensdes perigosas. Sempre faga
medicOes para se certificar de que realmente
nao ha tensio presente.

Um motor de im& permanente em rotacao
pode gerar tensdes perigosas. Trave o €ixo
mecanicamente antes de conectar um motor
de ima permanente ao modulo acionador e
antes de realizar qualquer trabalho em um
sistema de acionamento conectado a um motor
deste tipo.

Planejando a instalacao

* O ACSM1-04 € um modulo acionador de
classe IP20 (tipo aberto na classificagdo UL)
para ser usado em ambiente interno
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controlado e aquecido. O modulo acionador
deve ser instalado em locais com ar limpo de
acordo com a classificagédo do gabinete. O ar
de resfriamento deve ser limpo, livre de
materiais corrosivos e de poeira
eletricamente condutiva. Consulte o Manual
de Hardware para especificacbes mais
detalhadas.

* A temperatura maxima do ar ambiente é de
40 °C (104 °F) a corrente nominal. A
corrente deve ser reduzida para
temperaturas entre 41 € 55 °C (104 e
131 °F).

* Os moédulos acionadores para placa fria
(ACSM1-04Cx-xxx-x) sao Componentes
Certificados UL. Para instalagbes em
comformidade com UL, a instalagdo e a
refrigeracdo devem ser feitas conforme as
instrucbes do Manual de Hardware dos
Mdédulos Acionadores ACSM1-04 (0,75 a
45 kW). O produto final no qual o médulo
acionador para placa fria for usado também
deve ter certificagdo UL.

» O moddulo acionador é adequado para
utilizacdo em circuitos com capacidade de
até 100.000 amperes rms simétricos a uma
tensdo maxima de 500 V.

+ Em instalagdes compativeis com as
especificagdes UL, os cabos do circuito do
motor devem ter classificagdo minima para
75 °C (167 °F).

* O cabo de entrada deve ser protegido por
meio de fusiveis ou disjuntores. Uma lista de
fusiveis adequados tipo IEC (classe gC) e
UL (classe T) pode ser encontrada na se¢ao
de Dados técnicos do Manual de Hardware
dos Médulos Acionadores ACSM1-04 (0,75
a 45 kW). Para informacdes sobre
disjuntores adequados entre em contato com
seu representante local da ABB.

+ Para instalagées nos Estados Unidos, deve-
se prover uma protec¢ao ao circuito de ramal
de acordo com o Cdédigo Nacional de
Instalagbes Elétricas (NEC - National Electric
Code) e com outros codigos locais
aplicaveis. Para atender a este requisito
utilize fusiveis certificados UL.

» Para instalagbes no Canada, deve-se prover
uma protecéo ao circuito de ramal de acordo
com o Cédigo Canadense de Instalagcbes
Elétricas e com outros cédigos locais
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aplicaveis. Para atender a este requisito
utilize fusiveis certificados UL.

* O modulo acionador prové protecao contra
sobrecarga de acordo com o Cddigo
Nacional de Instalacdes Elétricas dos
Estados Unidos (NEC). Consulte o Manual
de Firmware apropriado para informagdes
sobre as configuragdes da protecio contra
sobrecarga.

Instalagcao mecanica

Fixe o modulo acionador a base de montagem
usando parafusos através dos quatro furos de
montagem. Os chassis A e B podem ser
montados em trilho padrdo DIN, mas &
altamente recomendavel que estes modulos
sejam adicionalmente fixados a base de
montagem por meio de dois parafusos através
dos furos de montagem inferiores.

Para a instalagdo dos modulos acionadores
para placa fria (ACSM1-04Cx-xxx-X), siga as
instrucbes do Manual de Hardware dos
Mdédulos Acionadores ACSM1-04 (0,75 a

45 kW).
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Instalagao elétrica
L1 L2 L3 PE

Dispositivo de l l l
desconex&o da \ Al _\
alimentagéo (recurso de |

desconexdo) com fusiveis ﬂ_: |
|_ = _|1_ 1_
CHK-xx choque de linha UE VS WS
\
(opcional) oYYy Og

JFl-xx filtro de linha s L3y 34 @
(opcional)

ACSM1-04 =+ F —_:L

[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE

*Observacgao: Utilize um cabo de terra
separado para a fiagao do motor caso a
condutividade da blindagem do cabo do motor
seja menor que 50% da condutividade do
condutor de fase e o cabo nao tenha
condutores de terra simétricos.

Procedimento para fiagcao de
poténcia

Exemplos de fiacdo sdo apresentados na

pagina 40. Os torques de aperto sédo

apresentados na pagina 40 e nos pontos

apropriados do texto.

* Fixe os blocos de terminais fornecidos ao
maodulo acionador.

» Somente para 0o ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Remova as protecodes plasticas dos dois
conectores na parte superior e inferior do
modulo acionador. Cada protecgéo é fixada
por meio de dois parafusos.

* Em sistemas IT (ndo aterrados) e sistemas
TN com aterramento no vértice, remova o
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parafuso VAR localizado préximo aos
terminais de alimentacéo.

* Fixe as duas placas de bragadeiras de
cabos fornecidas no médulo acionador, uma
em cima e outra embaixo. As placas de
bragadeiras sdo idénticas.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N-m (13 Ibf-pol)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N-m (25 Ibf-pol)

1,5N-m
(13 Ibf-pol)

» Descasque os cabos de poténcia de forma
que as blindagens figuem expostas na altura
das bracadeiras dos cabos.

» Conecte a alimentagao, o resistor (se
houver) e os cabos do motor aos terminais
apropriados do médulo acionador.

» Aperte as bragadeiras dos cabos sobre as
blindagens expostas. Conecte as
extremidades das blindagens dos cabos aos
terminais de terra usando terminais
crimpados. Cubra a blindagem exposta que
ficar visivel com fita isolante.

» Somente para o ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Recorte fendas apropriadas nas bordas
das protecdes dos conectores para
acomodar os cabos. Remonte as protegoes.

+ Aterre a blindagem do cabo do motor na
extremidade proxima ao motor.
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Exemplos de fiagdo

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

20— @ @
UDC+UDC- Ui vi wi VAR

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

OROIONO.

Conexao PE/Terra.

Detalhe do terminal de parafuso:

Bragadeira do cabo sobre a blindagem
exposta.

Cubra a blindagem exposta entre a bragadeira
do cabo e os terminais com fita isolante.

Bitolas de fio admitidas pelos terminais de

poténcia
Modelo ACSM1-04xx... Bitola do fio
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?2
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?2

Torques de aperto

Terminais de poténcia Terminal de
Modelo (cabos de aIimeqtagéo, do parafuso
motor e do resistor de (parafuso
ACSM1-04xx... frenagem) Allen)
N-m (Ibf-pol) N-m (Ibf-pé)
-02A5...07A0-4 05...0,6 (44 ...53) N/A
-09A5...016A-4 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
. Bracadeiras Protegdes
Modelo Terminais dos cabos dos
ACSM1-04xx... PE/Terra de poténcia conectore.s
de poténcia
N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1,5 (13) 3(25)

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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Remova a capa
externa do cabo na
altura da bracadeira
para expor a
blindagem

Use espaguete termo-
1,5N'm
(13 Ibf-pol)

retratil para reter os

condutores

Montando a placa de bracadeiras
A placa de bragadeiras pode ser presa em
cima ou embaixo da Unidade de Controle JCU.

Fiacao de controle

(6,2 Ibf-pol)

Guia Rapido de Instalacgo — ACSM1-04
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Observagoes:

[Configuragdo de fabrica]

*Corrente maxima total: 200 mA
**Designacao de fabrica com o
Programa de Controle de Torque
ACSM1

O diagrama de fiagdo mostrado tem
somente fins ilustrativos.

Para a configuragao dos jumpers vide
texto.

Bitolas de fio e torques de aperto:

X2:0.5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Torque: 0,5 N-m (5 Ibf-pol)

X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Torque: 0,3 N-m (3 Ibf-pol)

Ordem dos blocos de terminais
e jumpers

21]
x
»
el
o
o
2}

)

J/ X2 (3-pdlos)

i

3

—— X3 (4 x 4-podlos,
1 x 3-polos)

191817 16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2 |

X4 (1 x 7-pdlos,
1 x 2-polos,
1 x 3-polos)

J1
‘ J2

)~
N J— X5 (3-pélos)
©
~ X6 (4-polos,
g laranja)

X1
Entrada de energia externa +24VI 1
24V CC,1,6 A GND 2
X2
Saida de relé - NA 1
250V CA/30VCC COM 2
2A ‘I/__ NF 3
X3
+24 V CC* +24VD 1
Terra de E/S digital DGND 2
Entrada digital 1 [Parada/Partida] DI 3 g
Entrada digital 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V CC* +24VD 5
Terra de E/S digital DGND 6
Entrada digital 3 [Reset de falhas] DI3 7
Entrada digital 4 [Posicao de inicio]** Dl4 8
+24 V CC* +24VD 9
Terra de E/S digital DGND 10
Entrada digital 5 [Ajuste da ref. de posigéo 1/2] DI5 11
Entrada digital 6 [Posicdo homing] DI6 12
+24 V CC* +24VD 13
Terra de E/S digital DGND 14
Entrada/saida digital 1 [Pronto] DIO1 15
Entrada/saida digital 2 [Operando] DIO2 16
+24 V CC* +24VD 17
Terra de E/S digital DGND 18
Entrada/saida digital 3 [Falha] DIO3 19
X4
Tenséo de referéncia (+) +VREF 1
Tenséo de referéncia (=) -VREF 2 f—'
Terra AGND 3
Entrada analdgica 1 (corrente ou tensao, selecionavel Al1+ 4
pelo jumper J1) [Referéncia de velocidade] All- 5
Entrada analdgica 2 (corrente ou tensao, selecionavel Al2+ 6
pelo jumper J2) [Referéncia de torque] Al2- 7
Selegao de corrente/tensdo para Al1 J1
Selegao de corrente/tensdo para Al2 J2
Entrada para termistor TH 8 :' f—r
Terra AGND 9
Saida analdgica 1 (corrente) [Corrente de saida] AO1 (1) 10
Saida analdgica 2 (tensao) [Velocidade real] AO2 (U) 11
Terra AGND 12 :<>
X5
Terminagao da conexao entre modulos acionadores. J3
B 1
Conexao entre modulos acionadores. A 2
BGND 3
X6
. OuT1 1
Tprqge de Seguranca Desligado. Ambos os ouT2 2 _m-_- |-
circuitos devem estar fechados paraqueo - ——F+r——F4+—F—1 @ .1 ﬂ ___ -
modulo acionador dé a partida. IN1 3
IN2 4
Conexao do painel de controle X7
Conexao da unidade de memoéria X205

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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» Posicione os jumpers na unidade de controle
nas posi¢cdes adequadas:

J1 — Determina se a Entrada analogica Al1 é
usada como entrada de corrente ou de

tensao.
Corrente Tensao
7 7
Bd oo A1 oo @3 |A1
Al2 Al2
8 8

J2 — Determina se a Entrada analdgica Al2 é
usada como entrada de corrente ou de

tensao.
Corrente Tensao
7 7
A1 A1
g oo [Al2 oo [ 9 |Al2
8 8

J3 — Terminagado da conexao entre médulos
acionadores. Posicione em ON se o mddulo
acionador for a ultima unidade da conexao.

Terminagao ON Terminagao
(ligada) OFF (desligada)
Edo|T | oEd|T |

Prossiga com a partida do médulo acionador
de acordo com as instrugdes no Manual de
Firmware adequado.

Guia Rapido de Instalacgo — ACSM1-04
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Asennuksen pikaopas -
ACSM1-04

Johdanto

Tassa oppaassa on perustiedot ACSM1-04-
taajuusmuuttajamoduulin (0,75 - 45 kW)
mekaanisesta asennuksesta ja
sahkoliitannoista. Kattavat tiedot [6ytyvat
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual -oppaasta (koodi:
3AFE6B8797543 [englanninkielinen]).

Turvaohjeet

suorittaa vain pateva sahkodalan

VAROITUS! Kaikki taajuusmuuttajan
A sahkaliitannat ja huoltotydt saa
ammattilainen.

Mitdan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan,
moottorikaapelin tai moottorin asennustoita ei
saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan. Kun olet katkaissut
syottéjannitteen, anna jannitteen purkautua
tasajannitevalipiirin kondensaattoreista
vahintaan viiden minuutin ajan ennen kuin
tyoskentelet taajuusmuuttajan,
ohjauskaapeleiden, moottorin tai
moottorikaapelin parissa. Vaikka syéttojannite
olisi katkaistu, ulkoisesta teholéhteesta
syOtetyissa ohjauspiireissa voi olla vaarallisia
jannitteita. Varmista aina mittaamalla, etta
taajuusmuuttaja on jannitteeton.

Pydriva kestomagneettimoottori voi synnyttaa
vaarallisen jannitteen. Lukitse moottorin akseli
mekaanisesti ennen kuin kestomagneetti-
moottori kytketaan taajuusmuuttajaan ja ennen
kuin kestomagneettimoottoriin kytketyn

taajuusmuuttajan parissa tehdaan mitaan toita.

Asennuksen suunnittelu

* ACSM1-04 on suojausluokan IP20 (UL
avoin) taajuusmuuttaja, jota tulisi kayttaa

lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa
oloissa. Taajuusmuuttajan kotelointiluokka
maarittelee asennuspaikan ilman puhtauden.
Jaahdytysilman on oltava puhdasta, eika
siina saa esiintya syovyttavia aineita tai
sahkoa johtavaa polya. Lisatietoja on
Hardware Manual -oppaassa.

Kayttdympariston ilman maksimilampadtila on
40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus alenee 41..55 °C:ssa.

Jaahdytyslevylle asennettavat
taajuusmuuttajamoduulit (ACSM1-04Cxxxxx-
x) ovat UL-hyvaksyttyja komponentteja. UL-
yhteensopivissa asennuksissa asennus ja
jaaéhdytys taytyy toteuttaa ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual -
oppaan ohjeiden mukaisesti. Myods
jaahdytyslevylle asennettavaa
taajuusmuuttajamoduulia kayttava
lopputuote taytyy olla UL-hyvaksytty.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa,
joissa kulkee korkeintaan 100,000 A
symmetrinen virta (rms), maks. 500 V
jannitteella.

Moottoripiirissa sijaitsevien kaapeleiden on
kestettava vahintaan 75 °C UL-
yhteensopivissa asennuksissa.

Syéttdékaapeli on suojattava sulakkeilla tai
katkaisijoilla. Sopivat IEC- (luokka gG) ja UL-
(luokka T) sulakkeet on lueteltu ACSM1-04
Drive Modules (0.75 to 45 kW) Hardware
Manual -oppaan kohdassa Technical data.
Tietoa sopivista katkaisijoista saat ABB:n
paikallisilta edustaijilta.

Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
National Electrical Coden (NEC) ja muiden
paikallisten saanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy, kun kaytetaan UL-
hyvaksyttyja sulakkeita.

Jos laite asennetaan Kanadassa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
Canadian Electrical Coden ja muiden
paikallisten saanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy, kun kaytetaan UL-
hyvaksyttyja sulakkeita.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04



+ Taajuusmuuttajassa on National Electrical
Coden (NEC) mukainen ylikuormitussuojaus.
Lisatietoja ylikuormitussuojauksen
asetuksista on ko. ohjelmointioppaassa.

Mekaaninen asennus

Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli
asennuspohjaan neljalla ruuvilla kiinnitysreikien
Iapi. Rungot A ja B voidaan asentaa DIN-
kiskoon, mutta myés ndma moduulit on
suositeltavaa kiinnittdd asennuspohjaan
kahdella ruuvilla alempien kiinnitysreikien lapi.

Jaahdytyslevylle asennettavien
taajuusmuuttajamoduulien (ACSM1-04Cx-
XXXX-X) asennuksessa tulee noudattaa
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual -oppaan ohjeita.
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Sahkoliitannat
L1 L2 L3 PE
Kytkinvaroke (erotinlaite) \ l l l
iy
|_ = — —
CHK-xx-verkkokuristin :’1 —l —:‘l
o T "PE
(lisévaruste) 'L omo ?<
X Y z
JFl-xx-verkkosuodin 7o 20 6 L g
(lisavaruste) IR
Lo -0 —0-
L1 L2’ L%
ACSM1-04 (—EF & —_j
[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE

V2We @ [REIRA @

(z = :i1 (:I«—T

|

, |
(lZI= Ex* (1= T

| — -
v~ | [H;Hﬁ
U1 w1 | J

~ arruvastus

3~ PE

(lisévaruste)
Moottori

*Huomautus: Kaytd moottorikaapelointiin
erillistd maadoituskaapelia, jos
moottorikaapelin suojavaipan johtokyky on alle
50 % vaihejohtimen johtokyvysta eika
kaapelissa ole symmetrisia maadoitusjohtimia.

Tehokaapelit

Kaapelointiesimerkkeja on sivulla 47.

Kiristysmomentit on annettu sivulla 47 seka ko.

tekstikohdissa.

+ Kiinnita taajuusmuuttajaan sisaltyvat
riviliittimet.

* Vain ACSM1-04xx-024A...090A-4: Irrota
kaksi taajuusmuuttajan yla- ja alaosassa
olevaa muovista liitinsuojaa. Kumpikin suoja
on kiinni kahdella ruuvilla.

* Maadoittamattomat IT-verkot ja
epasymmetrisesti maadoitetut verkot: Irrota
lahella syottoliittimia sijaitseva VAR-ruuvi.

+ Kiinnitad kaksi taajuusmuuttajaan sisaltyvaa
kaapelin kiinnikelevya, toinen ylos ja toinen
alas. Kiinnikelevyt ovat samanlaisia.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5N'm
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3N'm

» Kuori tehokaapeleita siten, etta suojavaipat
ovat paljaana kaapelikiinnikkeiden kohdalla.

» Kytke syo6tto-, vastus- (jos kaytdssa) ja
moottorikaapelit taajuusmuuttajan vastaaviin
liittimiin.

+ Kirista kaapelikiinnikkeita paljaan
suojavaipan kohdalta. Kytke kaapelin
suojavaippojen paat maadoitusliittimiin
kaapelikenkien avulla. Peita paljaana nakyva
suojavaippa eristysteipilla.

* Vain ACSM1-04xx-024A...090A-4: Leikkaa
litinsuojiin sopivat aukot, jotta kaapelit
sopivat niista. Aseta suojat paikoilleen.

+ Maadoita moottorikaapelin suojavaippa
moottorin paassa.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04



Kaapelointiesimerkkejé

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

S—m—0
Zo o—@ @ @

UDC+UDGC- U1 Vi Wi VAR

= = I i)

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4
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Kaapelikiinnike paljaan suojavaipan kohdalla.
PE/maadoitusliitanta.

Paljas suojavaippa kaapelikiinnikkeen ja
liittimien valilla peitetdan eristysteipilla.

OROIOCIO,

Ruuvikiristimen yksityiskohta:

Teholiittimien hyvéksytyt liitinkoot

» (&

UDC+— UDC-

@
®

Taajuusmuuttajatyyppi e
ACSM1-04xx.... Liittimen koko
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?
Kiristysmomentit
. . Teholiittimet (syotto-, Ruuvi-
Taajuusmutljttaj a moottori- ja kiristin
tyyppi jarruvastuskaapelit) (Allen)
ACSM1-04xx...
N-m N-m
-02A5...07A0-4 0,5...0,6 -
-09A5...016A-4 1,2...15 -
-024A...090A-4 3 15
. . PE/ Teho- .
Taajuusmuuttaja- | o2 4oitus- | kaapeleiden m-li-z:oslzt;'l-at
tyyppi liittimet | kiinnikkeet )
ACSM1-04xx...
N-m N-m N-m
-02A5...07A0-4 1,5 1,5 -
-09A5...016A-4 1,5 1,5 -
-024A...090A-4 3 1,5 3

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04
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Ohjauskaapelointi

Suojaa saikeet

Kiinnikelevyn asentaminen

kutistemuovilla tai

teipilla.

Kiinnikelevy voidaan kiinnittdad JCU-

ohjausyksikon yla- tai alaosaan.

Tuo kaapelin

suojavaippa esiin

"

poistamalla kaapelin

ulompi kuori

kiinnikkeen kohdalta.

1,5N'm

-
4
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Huomautukset:

[Oletusasetus]

*Suurin sallittu kokonaisvirta: 200 mA
**ACSM1:n liikkeenohjausohjelman
oletustehtava

Oheinen kytkentakaavio on vain
esimerkki.

Lisatietoja siirtoliittimen asennoista on
tekstissa.

Liitinkoot ja kiristysmomentit:
X2:0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Momentti: 0,5 N-m

X3, X4, X35, X6:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Momentti: 0,3 N-m

Riviliittimien ja siirtoliittimien
jarjestys

12 1]
%
0

=]
D

°
=
=
]
S

)

]/ X2 (3-napainen)

i

3

—— X3 (4 x 4-napainen,
1 x 3-napainen)

16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2

X4 (1 x 7-napainen,
1 x 2-napainen,
1 x 3-napainen)

J1
J2

E -
N ]— X5 (3-napainen)
[y

~ X6 (4-napainen,
g oranssi)

X1
Ulkoinen syo6tto +24VI 1
24V DC, 1,6 A GND 2
X2
Relelahto I NO 1
250VAC/30VDC COM 2
2A ’I/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Digitaalimaa, 1/0 DGND 2
Digitaalitulo 1 [pysaytys/kaynnistys] DI 3 g
Digitaalitulo 2 [ULK1/ULK2] DI2 i
+24 V DC* +24VD 5
Digitaalimaa, 1/0 DGND 6
Digitaalitulo 3 [vian kuittaus] DI3 7
Digitaalitulo 4 [paikoituksen kaynnistys]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digitaalimaa, 1/0 DGND 10
Digitaalitulo 5 [paikoituksen asetus 1/2]** DI5 11
Digitaalitulo 6 [kotiinajo]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digitaalimaa, 1/0 DGND 14
Digitaalitulo/lahto 1 [valmius] DIO1 15
Digitaalitulo/lahto 2 [kaynti] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digitaalimaa, 1/0 DGND 18
Digitaalitulo/lahtd 3 [vika] DIO3 19
X4
Ohjejannite (+) +VREF 1
Ohjejannite (-) -VREF 2
Maa AGND 3
Analogiatulo 1 (Virta tai jannite, valitaan Al1+ 4
siirtoliittimella J1) [nopeusohje] Al1- 5
Analogiatulo 2 (Virta tai jannite, valitaan Al2+ 6
siirtoliittimella J2) [momenttiohje] Al2- 7
Al1 virran/jannitteen valinta J1
Al2 virran/jannitteen valinta J2
Termistoritulo TH 8 :' f—r
Maa AGND 9
Analogialéhtd 1 (virta) [lahtovirta] AO1 (1) 10
Analogialahtd 2 (jannite) [todellinen nopeus] AO2 (U) 11
Maa AGND 12 :CD
X5
Taajuusmuuttajien valisen liitdnnan paatevastus J3
B 1
Taajuusmuuttajien valinen liitanta A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off -toiminto. Molempien piirien on ouT2 2 —m'_' -
oltava suljettu, jotta taajuusmuuttaja kaynnistyy. IN1 3 f
IN2 4
Ohjauspaneelin liitanta X7
Muistiyksikon liitdnta X205

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04
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» Aseta ohjausyksikon siirtoliittimet sopivaan

asentoon:

J1 — Maarittelee analogiatulon Al1 virta- tai

jannitetuloksi.

Virta Jannite

7 7
g oo A oofod A1
Al2 Al2

8 8

J2 — Maarittelee analogiatulon Al2 virta- tai

jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7

A1 A1

g oo |AlI2 oo d|AlI2
8 8

J3 — Taajuusmuuttajien valisen litannan
paatevastus. Aseta asennoksi ON, jos
taajuusmuuttaja on liitdnnan viimeinen
yksikko.

Paatevastus Paatevastus
ON OFF
Edo|T | °EaT |

Jatka taajuusmuuttajan kayttdonottoa
ohjelmointioppaassa annettujen ohjeiden
mukaan.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04



Snabbguide for
installation - ACSM1-04

Inledning

Denna guide innehaller den mest
grundlaggande informationen om mekanisk
och elektrisk installation av
frekvensomriktarmodul ACSM1-04 (0,75 till
45 kW). For komplett dokumentation se
hardvaruhandledning ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual
(kod: 3BAFE68797543 [engelskal).

Sakerhetsanvisningar

VARNING! Allt elektriskt
installations- och underhallsarbete
pa frekvensomriktaren skall utféras
av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren,
bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Nar
matningen har franskilts, vanta alltid 5 minuter
for att 14ta mellanledskondensatorerna ladda ur
innan nagot arbete utférs pa frekvensomriktare,
styrkablar, motor eller motorkabel. Aven om
frekvensomriktaren inte ar spanningssatt kan
externt matade styrkretsar ha farliga
spanningar. Kontrollera alltid genom matning
att ingen spanning foreligger.

En roterande permanentmagnetmotor kan
generera farlig spanning. Las motoraxeln
mekaniskt fére anslutning av en
permanentmagnetmotor till frekvensomriktaren
och fére varje ingrepp i en frekvensomriktare

som ar ansluten till en permanentmagnetmotor.
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Planering av installation

* ACSM1-04 ar en frekvensomriktare med
kapslingsklass IP20 (UL, 6ppen typ) for
anvandning i kontrollerat inomhusklimat med
uppvarmning. Frekvensomriktaren skall
installeras i milj6 med ren Iuft i enlighet med
sin kapslingsklass. Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande partiklar. Se
Héardvaruhandledning for detaljerad
specifikation.

* Max tilldten omgivningstemperatur ar
40°C vid markstrém. Strdbmmen stamplas ner
inom temperaturomradet 41 till 55°C.

» De kylflansférsedda frekvensomriktar-
modulerna (ACSM1-04Cx-xxxx-x) ar UL-
listade komponenter. | UL-listade
installationer maste installation och kylning
utféras sa som beskrivs i ACSM1-04 Drive
Modules (0,75 to 45 kW) Hardware Manual.
Slutprodukten som den kylflansférsedda
modulen anvands i maste ocksa vara UL-
certifierad.

* Frekvensomriktaren l[dmpar sig for
anvandning i kretsar med matningskapacitet
upp till 100 000 A rms symmetriskt,

500 V max.

» Kablarna i motorkretsen maste vara
klassade for minst 75 °C i UL-normerade
installationer.

» Natkabeln maste skyddas med sakringar
eller brytare. Lampliga IEC- (klass gG) och
UL- (klass T) sékringar listas i Technical data
i ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual. For val av lampliga
brytare, kontakta ABB.

* Vid installation i USA maste
grenledningsskydd tillhandahallas i enlighet
med National Electrical Code (NEC) och
eventuella lokala foreskrifter. For att uppfylla
detta krav, anvand UL-klassificerade
sakringar.

» Vid installation i Kanada maste det finnas
grenledningsskydd i enlighet med Canadian
Electrical Code och eventuella lokala
foreskrifter. For att uppfylla detta krav,
anvand UL-klassificerade sakringar.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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* Frekvensomriktaren erbjuder
Overbelastningsskydd i enlighet med
National Electrical Code (NEC). Se aktuell
Beskrivning av systemprogramvara for
information om installning av
Overbelastningsskydd.

Mekanisk installation

Fixera frekvensomriktarmodulen p3 sitt stativ
med skruvar genom de fyra monteringshalen.
Byggstorlekarna A och B kan monteras pa en
DIN-skena; Vi rekommenderar dock att aven

dessa moduler monteras pa stativet med tva

skruvar genom de nedre monteringshalen.

For installation av kylflansférsedda moduler
(ACSM1-04Cx-xxxx-x), folj instruktionerna i
ACSM1-04 Drive Modules (0,75 to 45 kW)
Hardware Manual.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04



Elektrisk installation

L1 L2 L3 PE
Franskiljare for l l l
matningsspanning A N W
(franskiljningsmajlighet) ﬂ'l |
med sakringar o !

l— Ii_ 1_ 31
8 3 ul vl w
CHK-xx natreaktor — ro -0,

(tillval) Lo o

o -0 —0-
X Y
JFl-xx nétfilter (tillval) by 2L 8k @
| /X/ O<
Lo -0 —0-
L1 L2'T L3
ACSM1-04 (=F I __:L
|ubc+[ubc] [UT]V1]W1] PE

(:::i

S T
: |
(lz=E=EF (= L
| — -
VIR [ = ﬁ
e Bromsmotstand
(tillval)

*Obs: Fér motoranslutningen, anvand en
separat jordkabel om konduktiviteten hos
motorkabelskarmen understiger 50% av den
hos en fasledare och kabeln saknar
symmetriska jordledare.

Procedur for anslutning av
kraftkablar

Exempel pa anslutningar illustreras pa sid 54.
Atdragningsmoment anges pa sid 54 och i den
I6pande texten.

* Montera de medféljande plintblocken pa
frekvensomriktaren.

» Endast ACSM1-04xx-024A...090A-4: Ta bort
de bada plintkaporna av plast pa
frekvensomriktarens dver- och nederdel.
Varje kapa halls fast av tva skruvar.

» | IT-system (icke-direktjordade) och
impedansjordade TN-system, ta bort skruven
markt VAR nara matningsplintarna.
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» Fixera de bada medféljande
kabelklammplattorna, en pa éverdelen, en
pa nederdelen. Plattorna ar likadana.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 Nm
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 Nm

+ Skala matningskablarna s& att deras
skarmar exponeras i kabelklammorna.

» Anslut matningskabel, eventuell
motstandskabel och motorkabel till
respektive plintar pa frekvensomriktaren.

» Dra at kabelklammorna kring de exponerade
skarmarna. Anslut kabelskarmarnas
sammantvinnade andar till jordskruvarna
med hjalp av kabelskor. Tack synliga
exponerade skarmdelar med isoleringstejp.

* Endast ACSM1-04xx-024A...090A-4: Skar
ut ldmpliga urtag i plintkaporna for att lata
kablarna passera. Satt tillbaka kaporna.

« Jorda motorkabelskarmen vid motoranden.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Kabelanslutningsexempel:

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

»)

|

O,
S

S0
o o— @ @ @

UDC+ UDC- Ut vi wi VAR

\

ACSM1-04xx-024A...090A-4

Kabelklammor over exponerad skarm.
Jordkabelanslutning.

Mellan kabelklamma och plint skall exponerad
skarm tackas med isoleringstejp.

OROICIO,

Detalj av kabelsko:

Ledarareor som passar i kraftplintarna

Frekvenson(;z)l(()t(a"r.typ ACSM1- Ledararea
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm22
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?

Atdragningsmoment
Fre!(vens- Kraﬂp:::tao:’_(:s;mngs-’ .Kabelsko
omriktartyp bromsmotstandskablar) (insexskruv)

ACSM1-04xx...

Nm Nm

-02A5...07A0-4 0,5...0,6 Ej akt.

-09A5...016A-4 12...15 Ej akt.

-024A...090A-4 3 15

PE/
Frekvens- skyddsjord- | Kraftkabel- | Kraftplint-
omriktartyp anslut- plintar kapor

ACSM1-04xx... ningar

Nm Nm Nm

-02A5...07A0-4 1,5 1,5 Ej akt.

-09A5...016A-4 1,5 1,5 Ej akt.

-024A...090A-4 3 1,5 3

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Styrkablar

Anvand krympslang
eller tejp for att halla

ihop ledarna

Montering av klammplat

Klammplaten kan monteras pa éver- eller
underdelen av styrenheten JCU.

exponera skarmen
vid kldAmman

1,5 N'm

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Noter:

[Forvald instéallning]

*Total maximal strém: 200 mA.
**Forvald tilldelning med ACSM1
Motion Control Program

lllustrerad kabeldragning ar endast ett
exempel.

For bygling, se Ioptext.
Plintdimensioner och
atdragningsmoment:

X2:0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Atdragningsmoment: 0,5 Nm

X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm 2 (28...14 AWG).
Atdragningsmoment: 0,3 Nm

Ordning for plintar och byglar

21]
x
»
el
=2
Q

ig)

|- .
ey X2 (3-polig)
[le
~
€7
<+
%”ﬁ
©
~
@
o — X3 (4 x 4-polig,
§ 1 x 3-polig)
@
%”;
)
@
=k
@
a
X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)
J1
‘ J2
/ J3

N J— X5 (3-polig)
©
~ X6 (4-polig,
g orange)

X1
Ingang for extern matning av styrkort +24VI 1
24V DC, 1,6 A GND 2
X2
Reléutgang - NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ‘|/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Jord for digitalt I/0 DGND 2
Digital ingang 1 [Stopp/Start] DI 3 g
Digital ingang 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V DC* +24VD 5
Jord for digitalt /10 DGND 6
Digital ingang 3 [Felaterstallning] DI3 7
Digital ingang 4 [Startpositionering]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Jord for digitalt I/0 DGND 10
Digital ingang 5 [Position ref. 1/2]** DI5 11
Digital ingang 6 [Hemmalage start]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Jord for digitalt I/10 DGND 14
Digital in-/utgéng 1 [Driftklar] DIO1 15
Digital in-/utgang 2 [Drift] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Jord for digitalt I/10 DGND 18
Digital in-/utgang 3 [Fel] DIO3 19
X4
Referensspanning (+) +VREF 1
Referensspanning (-) -VREF 2
Jord AGND 3
Analog ingang 1 (strém eller spanning valjs med Al1+ 4
bygel J1) [Varvtalsreferens] Al1- 5
Analog ingang 2 (strém eller spanning valjs med Al2+ 6
bygel J2) [Vridmomentreferens] Al2- 7
Al1 val av strém/spanning J1
Al2 val av strém/spanning J2
Termistoringang TH 8 :' f—r
Jord AGND 9
Analog utgang 1 (strém) [Utstrom] AO1 (1) 10
Analog utgang 2 (spanning) [Arvarvtal] AO2 (U) 11
Jord AGND 12 :CD
X5
Terminering av drift till drift-buss J3
B 1
Drift till drift-buss. A 2
BGND 3
X6
. ) . . . ouT1 1
Sa}ker vrldmomentﬂ:ankoppllng. Bada.kretsarna oUT2 2 _m-_- |-
maste vara slutna for att frekvensomriktaren skall N7 3 ﬂ ___ -
starta.
IN2 4
Anslutning fér mandverpanelen X7
Anslutning fér minnesenhet X205

Snabbguide fér installation - ACSM1-04



57

+ Bygla styrenheten korrekt:

J1 — Avgdér om analog ingang Al1 utgor
strdm- eller spanningsingang.

Strém Spéanning
7 7
Bd oo |Al1 oo Ed |AM
Al2 Al2
8 8

J2 — Avgdr om analog ingang Al2 utgor
strdm- eller spanningsingang.

Strém Spéanning
7 7
Al1 Al1
ed oo |AI2 oo 9 |AI2
8 8

J3 — Terminering av drift till drift-buss. Satt till
ON om frekvensomriktaren ar den sista
enheten pa bussen.

Terminering ON Terminering
OFF
Ego |1 | °Ea|T |

Fortsatt med idrifttagningen enligt
instruktionerna i aktuell Beskrivning av
systemprogramvara.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Hyzly kurulum kylavuzu -
ACSM1-04

Girip

Bu kylavuz, ACSM1-04 surici modulindn
(0,75 - 45 kW) mekanik ve elektrik donanymy
hakkynda temel bilgiler icermektedir. Belgelerin
tamamy icin bkz. ACSM1-04 Siirticii Mod(illeri

(0,75 - 45 kW) Donanym Kylavuzu (kod:
3AFE68797543 [Yngilizce)).

Glvenlik talimatlary

UYARI! Sirdcinidn elektrik tesisaty
kurulumu ve bakym ipleri yalnyzca
yetkili elektrikgiler tarafyndan

yapylmalydyr.

Surlcd, fren kyyycy devresi, motor kablosu ve
motor Uzerinde suricude elektrik varken
kesinlikle calypmayyn. Besleme gerilimini
kestikten sonra surlcu, kontrol kablosu, motor
veya motor kablosu Uzerinde iplem yapmadan
Once ara devre kondansatorlerinin yuku
bopaltmalary igin 5 dakika bekleyin. Sirictde
elektrik bulunmasa dahi harici olarak beslenen
kontrol devrelerinde tehlikeli seviyede gerilim
bulunabilir. Mutlaka 6lgim yaparak gerilim
bulunmadydyndan emin olun.

Déner sabit myknatysly motor tehlikeli seviyede
gerilim Uretebilir. Suricilye sabit myknatysly
motor badlamadan ve sabit myknatysly motora
badly suruci sistemi Uzerinde iplem
gercekleptirmeden dnce motor paftyny mutlaka
mekanik olarak kilitleyin.

Elektrik tesisatynyn
planlanmasy
+ ACSM1-04; ysytmaly, kapaly, kontroll{

alanlarda kullanylan bir IP20 (UL agyk tip)
strtcidir. Sdrtict muhafaza synyfyna

uygun temiz hava kopullarynda kurulmalydyr.
Sodutma havasynyn temiz, korozif
materyallerden ve elektrik agysyndan iletken
tozlardan arynmyp olmasy gerekir. Ayryntyly
Ozellikler icin bkz. Donanym Kylavuzu.

Nominal akymda maksimum ortam hava
sycaklydy 40 °C'dir (104 °F). 41-55 °C (104-
131 °F) arasynda akym dederi duper.
Soduk plakaly surict moddlleri (ACSM1-
04Cx-xxxx-x), UL Onayly Bilepenlerdir. UL
uyumlu tesisatlarda, montaj ve sodutma
ACSM1-04 Siirticii Modiilleri (0.75 - 45 kW)
Donanym Kylavuzu’'na gére yapylmalydyr.
Soduk plakaly slrict modulindn
kullanylacady son urtunin de UL onayly
olmasy gerekir.

Surtci maksimum 500 V’dan fazla sadlama
kapasitesi olmayan simetrik amperli devrede
kullanym icin uygundur.

Motor devresinde bulunan kablolar UL
uyumlu tesisatlarda en az 75 °C (167 °F) icin
uygun olmalydyr.

Girip kablosu sigortalarla ya da devre
kesicilerle korunmalydyr. Uygun IEC (synyf
gG) ve UL (synyf T) sigortalaryn listesi
ACSM1-04 Siirticii Mod(illeri (0,75 - 45 kW)
Donanym Kylavuzu Teknik veriler boluminde
bulunmaktadyr. Uygun devre kesiciler igin
yerel ABB temsilciniz ile iletipim kurun.

ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasy,
Ulusal Elektrik Yasasy (NEC) ve tim
yururlukteki yerel yasarlarla uygun olarak
sadlanmalydyr. Bu gereksinimi karpylamak
icin UL synyfy sigortalar kullanyn.

Kanada'da gergekleptirilecek kurulumlar icin
dal devresi korumasy Kanada Elektrik
Yasalaryna ve yururlukteki tim yerel
yasalara uygun olarak sadlanmalydyr. Bu
gereksinimi karpylamak igin UL synyfy
sigortalar kullanyn.

Sdrucu, Ulusal Elektrik Yasasyna (NEC)
uygun apyry yuk korumasy sadlamaktadyr.
Apyry yuk korumasy ayarlary igin uygun
Yazylym Kylavuzuna bakyn.

Hyzly kurulum kylavuzu - ACSM1-04



Mekanik kurulum

Dort montaj delidi ve vidalary kullanarak suricu
modulini montaj kaidesine badlayyn. Cergceve
A ve B DIN rayyna monte edilebilir; ancak
modullerin alt montaj delikleri ve vidalar
kullanylarak montaj kaidesine de badlanmasy
Onerilir.

Soduk plakaly surtctu modullerinin (ACSM1-
04Cx-xxxx-x), montajy icin ACSM1-04 Siirticii
Mod(illeri (0.75 - 45 kW) Donanym
Kylavuzu’'nda verilen talimatlary izleyin.

Elektrik kurulumu
L1 L2 L3 PE

Besleme kesme cihazy l l
(kesme aracy) ve \ A -\ -
sigortalary

|
o
I_ a — —
CHK-xx ana pebeke rl l _VS‘l B
T PE
Rapaait
x[ Y] z

Y

bobini (opsiyonel) o
JFl-xx ana pebeke R “©
filtresi (opsiyonel) ' O/WOK/O =
L1 27 13
ACSM1-04 (@ N __j
|upc+]ubc-| [OT]VI[WT] BE

V2w @ [RIRD @

(

]
I
|
»—0
Tl
H
L

Fren direnci
(opsiyonel)

*Not: Motor kablosu icin, motor kablosu
blendajynyn iletkenlidi faz iletkeninin
iletkenlidinin %50'sinden daha azsa ve
kablonun simetrik toprak iletkenleri yoksa, ayry
bir topraklama kablosu kullanyn.

Gli¢ kablosu dopeme ornekleri
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Kablo dopeme Ornekleri 61. sayfada
bulunmaktadyr. Sykma torklary 61. sayfada ve
metnin uygun kysymlarynda verilmiptir.

+ Birlikte verilen terminal bloklaryny surtcluye
takyn.

* Yalnyzca ACSM1-04xx-024A...090A-4:
Surdcinin Gst ve alt kysmyndaki iki plastik
konnektor kapadyny ¢ykaryn. Her kapak iki
adet vida ile tutulur.

» IT (topraklamasyz) sistemler ve kdpede
topraklamaly TN sistemlerde, besleme
terminallerinin yanyndaki VAR iparetli vidayy
sokun.

» Sdrdcdu ile birlikte verilen iki kablo kelepge
plakasyny yukaryya ve apadyya badlayyn.
Kablo plakalary aynydyr.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1.5 N-m (13 Ibf-ing)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibf-ing)

1.5Nm
(13 Ibf-ing)

» Glc kablolaryny, kablo kelepgelerinde
blendajyn ¢yplak olacady pekilde soyun.

» Beslemeyi, direnci (eder varsa) ve motor
kablolaryny sUricunun uygun terminallerine
badlayyn.

+ Kablo kelepgelerini ¢gyplak kablo
blendajlaryna sykyn. Kablo pabuglaryny
kullanarak kablo blendaj uglaryny toprak
terminallerine badlayyn. Gérulen gyplak
blendajy yalytym bandyyla kapatyn.

* Yalnyzca ACSM1-04xx-024A...090A-4:
Kablolar i¢in konnektor kapaklarynyn

Hyzly kurulum kylavuzu - ACSM1-04
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kenarlarynda uygun yuvalar agyn. Kapaklary
geri takyn.

* Motor kablo blendajynyn motor ucunda
topraklayyn.

Hyzly kurulum kylavuzu - ACSM1-04
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Kablo dépeme brnekleri

yplak blendaj lizerinde kablo kelepgesi.
ACSM1-04xx-02A5...016A-4 Gvp j PG

PE/Toprak badlantysy.

Kablo kelepgesi ile terminaller arasynda ¢yplak
blendajy yalytym bandy ile kapatyn.

Vida pabucu ayryntylary:

OROIOCIO,

HE® @)

O—m——20
Ao o @@

i i
UDC+ UDC- Ui vi Wi VAR

= = I i)

\

Glic terminalleri tarafyndan kabul edilen

kablo boyutlary
ACSM1-04xx-024A...090A-4
Siiriicii tip ACSM1-04xx... Kablo boyutu
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?
Sykma torklary
Siiriici tipi Guiwtc?th:gaflrI:: c(i:)ree};lzme, Vidapabucu
ACSM1-04xx... kablolary) (Allen vida)
N-m (Ibf-ing) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0.5...06 (44 ...53) N/A
-09A5...016A-4 12..15(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
. Giig
Silriicii tipi PEIToprak. Gig kablos.u konnektérii
ACSMA1-0dxx... terminalleri | kelepgeleri kapaklary
N-m (Ibf-in¢) | N-m (Ibf-ing) | N-m (Ibf-ing)
-02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1.5 (13) 3(25)

Hyzly kurulum kylavuzu - ACSM1-04
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Kontrol kablolary

Boptaki teller igin ysy

Kelepge plakasynyn monte edilmesi

korumasy veya yalytym

bandy kullanyn

Kelepge plakasy JCU Kumanda Unitesinin
Uzerine veya altyna badlanabilir.

dyp korumasyny

¢ykaryn ve kablo

blendajyna ulapyn

1.5N‘m

X ) @ S ,Jﬂu\-
DORDA @\w\\\ &

)

(13 Ibf-ing

0.7 N'm

(6.2 Ibf-ing)
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Notlar:
[Varsayylan ayar]
*Toplam maksimum akym: 200 mA

**ACSM1 Hareket Kontrol Programy
ile varsayylan atama

Gosterilen kablolar yalnyzca
demonstrasyon amaglydyr.

Jumper ayarlary icin metne bakyn.

Kablo boyutlary ve sykma torklary:

X2:0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG).
Tork: 0,5 N'm (5 Ibf-in)

X3, X4, X5, X6:

0.5... 1.5 mm? (28...14 AWG). Tork:
0,3 N'm (3 Ibf-in)

Terminal baplyklary ve
jumper'laryn syrasy

21]
x
x
N
»
=%
o
el

)

]/ X2 (3-kutup)

i

3

—— X3 (4 x 4-kutup,
1 x 3-kutup)

16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2

X4 (1 x 7-kutup,
1 x 2-kutup, 1 x 3-
kutup)

J1
J2

2 .
N J— X5 (3-kutup)

(]

y J/ X6 (4 kutuplu, sary)
)

<
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X1
Harici gl giripi +24VI| 1
24V DC,1.6 A GND 2
X2
Role ¢ykypy . HAYIR 1
250VAC/30VDC COM 2
2A ’I/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Dijital 1/O topraklama DGND 2
Dijital girip 1 [Start/Stop] DI1 3 g
Dijital girip 2 [EXT1/EXT2] DI2 i
+24 V DC* +24VD 5
Dijital 1/O topraklama DGND 6
Dijital girip 3 [Hata resetleme] DI3 7
Dijital girip 4 [Konumlandyrma starty]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Dijital 1/O topraklama DGND 10
Dijital girip 5 [Konum ref. ayary 1/2]** DI5 11
Dijital girip 6 [Hedef arama starty]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Dijital 1/O topraklama DGND 14
Dijital girip/cykyp 1 [Hazyr] DIO1 15
Dijital girip/cykyp 2 [Calypyyor] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Dijital /O topraklama DGND 18
Dijital girip/gykyp 3 [Hata] DIO3 19
X4
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog girip 1 (akym veya gerilim, jumper J1 ile Al1+ 4
segcilebilir) [Hyz referansy] Al1- 5
Analog girip 2 (akym veya gerilim, jumper J2 ile Al2+ 6
secilebilir) [Moment referansy] Al2- 7
Al1 akym/gerilim segimi J1
Al2 akym/gerilim segimi J2 %
Termistor giripi TH 8 T
Toprak AGND 9
Analog ¢ykyp 1 (akym) [Cykyp akymy] AO1 (1) 10
Analog ¢ykyp 2 (gerilim) [Gergek hyz] AO2 (U) 11
Toprak AGND 12 :<>
X5
Sirict - sliricl badlantysy sonlandyrma J3
B 1
Siricu - slricl badlantysy. A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Guvenli Moment Kapatma. Siricliniin baplamasy ouT2 2 —m'_' -
icin her iki devre kapatylmalydyr. IN1 3 f
IN2 4
Kontrol paneli badlantysy X7
Bellek unitesi badlantysy X205
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+ Kumanda Unitesi Uzerindeki jumper'lary
uygun konuma ayarlayyn:
J1 - Analog girip Al1'in akym veya gerilim
giripi olarak kullanymyny belirler.

Akym Gerilim

7 7
bdoo A cofod A1
Al2 Al2

8 8

J2 - Analog girip Al2'nin akym veya gerilim
giripi olarak kullanymyny belirler.

Akym Gerilim
7 7

Al1 Al1

[fd oo |Al2 oo[od|Al2
8 8

J3 - Siricd - sirtcl badlanty sonlandyrma.
Eder slrlici badlantydaki son Unite ise ON
olarak ayarlayyn.

Sonlandyrma Sonlandyrma
ACIK KAPALI
Edo|T | oEd|T |

Uygun Yazylym Kylavuzundaki talimatlara gore
surlcu devreye alma ile devam edin.

Hyzly kurulum kylavuzu - ACSM1-04



KpaTkoe pykoBoACTBO MO
MOHTaxy — ACSM1-04

BBeneHue

B aTOoM pyKoBOACTBE COAEPXUTCA OCHOBHas
MHOpPMaLMs O MEXaHNYECKOM N 3neKTpudec-
KOM MOHTaxe npusogHoro mogyna ACSM1-04
(0,75 — 45 kBrT). NonHoe onucaHne NpuMBegeHo
B JOKYMeHTe Pykog8odcmeo rno MoHmaxy u
8800y 8 akcrinyamauyuro. Npueodsi ACSM1-04
(0,75 — 45 kBm) (koA aHrnMUMCKoN Bepcum
3AFEG8797543).

Yka3aHusa no TexHukKe
6e3onacHoCTH

NPEAYNPEXOEHMUE! Bce paboTbl
NO ANEKTPUYECKOMY MOHTaXYy N TeX-
HUYecKomy oBCnyX1MBaHUIO NpmMBoaa
OOMKHbI NPOBOANTLCS TOSTbKO KBanNu-
dnumpoBaHHbIMU 3NIEKTPUKAMMN.

3anpeluaeTcs BbINOMHATL paboTbl HA NpuBoae,
Lenu TOPMO3HOro npepbiBaTens, kabene asu-
ratens v geurartene npu BKINOYEHHOM BXOAHOM
nuTaHmMm npmeoda. lNocne oTKMYeHNs1 BXOQHOTO
NUTaHUS NOOOXANTE 5 MUHYT, Npexae Yem
HaunHaTb paboTbl Ha NpmBoae, kabensax ynpas-
nexHus, apuratene unu kabene gsuratens. 970
BpemMsi HeobxoauMOo Ans paspsida koHaeHcaro-
poB NpoMexyTovHou Lenu. [laxe ecnv BxogHoe
nUTaHMe Ha NpMBO He NodaeTcsl, NMTaeMble
CHapY>Xu Lenun yrnpaeneHns MoryT HaxoamThbCs
nofd BbICOKMM HanpsbkeHnem. ObssaTensHo
ybeantechb B hakTM4eCckoM OTCYTCTBMM Hanpsi-
YXEHNS NyTEM ero n3amepeHus.

Bpawlatomincs gsuratenb ¢ NOCTOSAHHLIMA
MarHMTamMmm reHepupyeT OrnacHoe HarnpsikeHue.
Mepen noaknouveHnem asurarternsi ¢ NOCTOsIH-
HbIMW MarHMTamMmu K NprMBOAYy WUnu nepep Bbl-
nonHeHnem nobbix paboT Ha NoAKMHOHYEHHOM

K TakoMy ABuUraTento npuBOgHON cucteme
HeobXxoauMoO MexaHN4ecKkn 3abrokMpoBaTh
Ban gsuratens.
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NMnaHupoBaHne MOHTaxa

* [puBog ACSM1-04 nmeet knacc 3awuTbl
IP20 (oTkpbITOro TMNa no craHgapty UL)
M NpeaHasHa4veH Ans UCrnosib3oBaHus B
OoTannMBaeMbIX 3aKpbITbIX MOMELLEHUAX
C KOHTponupyembiMun ycrioBusamu. Npueoa
[OIXeH OblTb YCTAHOBMNEH B MOMELLEHUM C
UMCTbIM CyXMM BO3QYXOM B COOTBETCTBMU C
knaccudmkaumen sawmnTsl. OxnaxgaroLwmm
BO34YyX OOMMKEH ObITb YNCTbIM U HE OOIXKEH
coaepaTb arpecCuBHbIe BELLLECTBA U 3EkK-
TponpoBOAsALLYHO MbiNb. MNogpobHoe onncaHne
cM. B Pykosodcmee 1o MOHmaxy u 8800y 8
3KcrTyamauyuro.

» MakcumanbHas TemnepaTypa oKpyxatoLlero
Bo3ayxa 40 °C npu HOMMHanNbHOM Toke. [pu
Temnepatype 41 — 55 °C ToK OOMmKeH ObITb
CHVKEH.

 [lprBoAHLIE MOOYNM C OXMa@XAaoLWUMKN Nn-
Tamun (ACSM1-04Cx-xxxx-X) ABMAOTCA
KOoMmnoHeHTamu, ogobpeHHsimm UL. B ycTa-
HOBKaXx, COOTBETCTBYOLLNX cTaHaapTy UL,
MOHTaX 1 oxnaxgeHue OOMmKHbI NPon3Bo-
ONTbCS COrnacHo ykasaHusam Pykogodcmea
10 MOHMaxy u 8800y & akcrnyamauyuro. [pu-
8006l ACSM1-04 (0,75 — 45 kBm). KoHeuHble
n3genus, B KOTOPbIX UCNOSb3YHTCSA NPUBO-
OHble MOOyNY C oxnaxjatowmmMm naMTamu,
Takke nognexar ceptudukaumm UL.

* [MpuBog npeaHasHayeH Ans UCnonb3oBaHUS
B CETAX CO CpefHeKBaapaTUYHbIMU 3HAYEHU-
MU CUMMETpPUYHOro Toka He 6onee 100 000
A npu HanpsikeHun He Gonee 500 B.

+ KabGenu ans noaknioveHns asuratenst A0omK-
Hbl BblAepXXMBaTb TEMMepaTypy He MeHee
75 °C B ycTaHOBKax, COOTBETCTBYHOLLINX
ctaHgapty UL.

» Kabenb BXoAHOro NUTaHMs JOKeH ObITb
3alMLLEH NNABKMMU NPeaoXpaHUTENSIMU UNn
aBTOMaTMyeckumm BbikntodaTensamm. CooteeT-
cteytowme ctaHgaptam IEC (knacc gG) u UL
(knacc T) nnaBkue NpeaoxpaHUTENn nepednc-
neHbl B pasgene TexHuYeckue xapakmepu-
cmuku Pykosodcmea rno MoHmaxy u egody &
akcrinyamauyuro. lNpueodsbi ACSM1-04.
MHdbopmMaumio o cooTBETCTBYOLLNX TpeboBa-
HUAX K aBTOMaTUYECKUM BbIKIOHaTENAM
MOXXHO MOSy4nTb B MECTHOM MpeACTaBUTESNb-
ctBe ABB.

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACSM1-04
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« [ns moHTaxa B CLUA gomkHa ObiTb 0bec-
ne4yeHa 3alluTa Lienen B COOTBETCTBUMU C

HauunoHanbHbIM CBOOOM 3aKOHOB U TEXHUYEC-

knx ctaHgapToB CLUA no anekTpoTexHuke
(NEC) 1 BCcemu fencTBYHOLLUMMU MECTHBIMU
HopMamMu 1 nNpasunamu. [ns BLINONHEHNS
3TUX TpeboBaHUn NCNOMNb3ynTe NraBkMe
npegoxpaHutenu ¢ ceptucdunkaumen UL.

« na moHTaxa B KaHage gomkHa ObiTb obec-
neyeHa 3aliuTa Lenen B COOTBETCTBUU C
KaHagckum anekTpoTeXHUYECKUM KOOEKCOM
N BCEMU AENCTBYIOLLUMM HOPMaMU U
npasunamu npoBMHUMNI. [N BbINONHEHUS
3TuX TpeboBaHMN UCMNOMNb3ynTe NnaBkne
npegoxpaHuTenu ¢ ceptudukaumen UL.

+ [MpuBog obecneunBaeT 3aWwmTy OT NepPerpyskn
B COOTBETCTBMM C HauuoHanbHbLIM CBOAOM
3aKOHOB U TexHu4eckux ctangaprtos CLUA
no anektpotexHuke (NEC). MHdopmaumio o
3awmTe oT neperpyskn CM. B COOTBETCTBY!HO-
Lem JoKyMeHTe — PykogoOcmee o 8cmpo-
eHHomy [10.

MexaHU4YeCKUN MOHTaX

MpukpenuTte NpMBOAHON MOAYIb K MOHTaXXHOM
naHernv BUHTaMu, UCNonNb3ya AN 3Toro YeTblpe
oTtBepcTusa. Mogynu Tnnopasmepos A v B moryT
ObITb ycTaHoBneHbl Ha DIN-peiike; ogHako
HaCTOATENbHO PEKOMEHAYETCH 3aKPenuTb 3Tu
MOZYNN HA MOHTaXXHOW NaHenu ABYMSA BUHTaMMU
(HWKHWE MOHTaXHble OTBEPCTUS).

[Mpu MOHTaXe NPMBOAHbLIX MOAYIEN C OXIax-
Aaowmmy namtamm (ACSM1-04 Cx-xxXxx-X)
cnepywvTte ykasaHusam Pykosodcmea rno MoH-
maxy u 8800y 8 aKcrisiyamayuto. [1pueodsbi
ACSM1-04 (0,75 — 45 kBm).

ANEeKTPUUYECKNN MOHTAX

L1 L2 L3 PE
YCTPONCTBO OTKIMOYEHUST l l l

NUTaHKst (pasMblkaioLlee \ AN _@ @

YCTPOWCTBO) C |
o
|_ = — —
CeteBon gpoccenb CHK-xx rl —l —:‘l -
T Y™ og

(BononHuTensHoe

npenoxXpaHUTENSIMU

obopynoBaHue) YT
Ceteroit nnsTp JFI-xX Hy L2 34 @
(mononH1TensHoe ' o/—?—/o =
obopynoBaHue) LT L2 L3
ACSM1-04 a-—rrIr __j
[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE
u2|v2 (w2 @ @
J=FE1 . (— T
: .
(== £ (1= Ii-l
| — -
iy | L=
! - TopMo3Hoii
peancTop
Asuratent (mononHuTensHoe
obopyaoBaHue)

*NMpumevanune. Ecnn npu npoknaake kabens
OBuratens NpoBOAMMOCTb 3KpaHa aToro kabens
MeHble 50 % npoBogMmocTn da3HOro npo-
BOAHVKA 1 kKabenb HE UMEET CUMMETPUYHbIX
NPOBOAHMKOB 3a3eMrieHns, HeobxogmMmo nc-
nonb30BaTh OTAEMNbHbLIN Kabenb 3a3eMneHns.

NMpoknagka kabenen nuTaHus

Mpumepbl nogknoveHnsa kabenen npeacras-
neHbl Ha CTp. 67. MOMEHTbI 3aTsXKN
npueeneHbl Ha cTp. 68 N B COOTBETCTBYOLLNX
pasgenax AOKYMeHTa.

» BcTaBbTe KNeMMHbIe KONOAKK, BXoasLLne
B KOMMNIEKT NpuBoaa.

» Tonbko B cnyyae ACSM1-04xx-024A — 090A-
4: cHUMUTEe ABE NSIacTMaccoBble KPbILWKN C
KNeMMHbIX KONOAOK, PacnorioXXeHHbIX B
BEpPXHEN U HWXKHEN YacTax npueoga. Kaxaas
KpblLLKa 3aKpenneHa AByMsl BAHTaMMU.

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACSM1-04



* Ha cuctemax IT (HesaszemneHHbIX) TN ¢
3a3eMIieHHOW BEPLUMHON TpeyronbHuKa,
HeobXx0oMMO BbIBEPHYTb BUHT C MapKu-
poBkor VAR, pacnonoxeHHbIn pagom ¢
BbIBOJAMU MUTaHUS.

+ 3akpenuTe ABe NPWKMMHbIE NaHKkM kabens
(BXOOAT B KOMMNEKT), OAHY CBEPXY U OOHY
CHM3y. MprXnMHbIE NNAHKN NOEHTUYHbI.

ACSM1-04xx-02A5 — 016A-4:
1,5 Hm

ACSM1-04xx-024A — 090A-4:
3 Hm

1,5 Hm

» 3aunctute kabenu nuTaHnsa Takum obpasom,
YTOOLI OroNMTL 3KpaH nof kKabenbHbIMK
3aXnMamu.

* [MogkniounTe NpoBoda NUTaHWs, pesncropa
(ecnu ecTb) 1 ABUraTens K COOTBETCTBYHOLLMM
Knemmam npusoga.

» 3axmuTe yyacTkm Kabenen ¢ OrofieHHbIM
3KpPaHOM KabenbHbIMU 3aXXMMaMW.
lMpucoeagnHMTE KOHLbI 3KpaHOB kabens
K KNnemMmam 3a3eMeHnst C MOMOLLIbIO
KabenbHbIX HakoHeYHrKkoB. ObmoTanTe
OTKPbITYIO YaCTb 3a4YULLLEHHOIO 3KpaHa
M30IIEHTON.

+ Tonbko B criyyae ACSM1-04xx-024A — 090A-
4: BblpexbTe COOTBETCTBYOLME Na3bl Ha
Kpasix KpbllLeK pasbeMoB OS5 NpoKnaaku
kabenen. YctaHOBUTE KPbILLKN Ha MEeCTO.

* 3asemMnuTe aKpaH kabensa gsurartensi co
CTOPOHbLI ABUraTens.

67

lMpumepsi nodknoveHusi kaberneu

ACSM1-04xx-02A5 — 016A-4
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MomeHmbI 3amsixXKu
BuHTOBOM
@ KabenbHbIl 3a)KUM Ha 3a4MLLEHHOM 3KpaHe. KabenbHbIN
CunoBble KnemMmbl HaKOHEe4YHUK
@ MopknioyeHve 3awwmTHOro 3asemnenus (PE)/ Tun npueoga | (kabenu nutaHns, aBuraTens (BUHT C
3eMnn. ACSM1-04xx... 1 TOPMO3HOIO pe3ncTopa) | BHYTPEHHUM
LecTurpaH-
@ Mexay kabenbHbIM 3aKMMOM U KneMmamm HUKOM)
06MOTaIiiTe 3aUMLLEHHBIA 3KPaH U30NEHTOMN. Hwm Hwm
-02A5 - 07A0-4 0,5-0,6 -
@ BuHTOBOW KabenbHbI HAKOHEYHNK -09A5 — 016A-4 1,2-1,5 -
-024A — 090A-4 3 15
BbiBOoAbI
CunoBble Kpbiwku
3alUMTHOro
Tuvn npuBoga 3a3eMNeHUst KabenbHble | CUNOBbIX
ACSM1-04xx... (PE)/zemnu 3aXUMbl Knemm
Hm Hm Hm
-02A5 - 07A0-4 1,5 1,5 -
-09A5 - 016A-4 1,5 1,5 -
-024A — 090A-4 3 1,5 3

CeyeHus nposodos, Komopkle Mo2ym
6bIMb MOOKITHOYEHbI K CUITI08bIM KIieMMaMm

numaHus
MpuBog Tuina ACSM1-04xx... Ceuenne
nposoaa
-02A5 — 07A0-4 0,25 — 4 MM2
-09A5 — 016A-4 0,5 — 6 Mm?
-024A — 090A-4 6 — 70MM2

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACSM1-04
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Kabenu ynpaBneHus

Mcnonb3ynte

KpenineHue MOHmMaxHou rniaacmuHsbl
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MpumevaHusn

[YcTaHoBka no ymonyaHwmio)
*MakcumanbHbIi cyMmapHblid Tok: 200 MA
**INpycBanBaHWe Mo YMONYaHWo C
NMOMOLLIbIO MPOrpaMmbl ynpaeneHust
nepemelleHem ACSM1

CxeMa coeiMHeHNI NMoka3aHa TOMNbKO

B KayecTBe npumepa.

OTHOCUTESBHO PaCMONIOXKEHUs!
NepPeMbIHEK CM. TEKCT.

CeyeHusi NPOBOAOB U MOMEHTbI
3aTAKKM:

X20,5-25 MMZ. MOMEHT 3aTshKKM: 0,5 Hv
X3, X4, X5, X6:

05-1,5 MMZ. MOMEHT 3aTSHKM: 0,3 Hm

PacnonoxeHune KrnemMMHbIX
KOJOAOK U NnepeMbIveK

21]
%
0

3
o
=
1]
o
I

)

J/ X2 (3-nontocH.)

i

3

—— X3 (4 x 4-nontocH.,
1 x 3-nontocH.)

191817 16161413 1211109/ |8 76 5/|4 3 2 |

X4 (1 x 7-nontocH.,
1 x 2-nonocH.,
1 x 3-nontocH.)

J1
‘ J2

N J— X5 (3-n0MocH.)
©
~ X6 (4-nontocH.,
g OpaHXeBbI)

X1
Bxoa BHeLLHero nutaHus +24VI 1
24B=,16A GND 2
X2
PeneliHbil BbIXOA - NO 1
250 B~ /30 B= COM 2
2A 1/—_ NC 3
X3
+24 B=* +24VD 1
3emMns undpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B DGND 2
Lindbposon Bxoa 1 [OcTanos/nyck] Dt 3 B —
LincppoBon Bxoa 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 B=* +24VD 5
3emMns undpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B DGND 6
Lincdposon Bxog 3 [CHpoc oTkasal DI3 7
Lincdposoi Bxog 4 [[Myck no3numoHMpoBaHus] Dl4 8
+24 B=* +24VD 9
3emMnsa undpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B DGND 10
Lindposon Bxog 5 [Habop 3apgaHui DI5 11
Lincdposoin Bxog 6 [[Myck Bo3BpaTa k Havany]** DI6 12
+24 B=* +24VD 13
3emMns undpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B DGND 14
Lincdposon Bxoa/Bbixoq 1 [[oTOB] DIO1 15
Lincdposon Bxoa/sBbixog 2 [Pabora] DIO2 16
+24 B=* +24VD 17
3emMnsa undpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B DGND 18
Lincdposon Bxoa/Bbixog 3 [OTkas] DIO3 19
X4
OnopHoe HanpsbkeHue (+) +VREF 1
OnopHoe HanpsbkeHue (—) -VREF 2
3emns AGND 3
AHarnoroBbif Bxod 1 (TOK Unv HanpsbkeHue, Al1+ 4
BblbOp nepemblyko J1) [BagaHue ckopocTy] Al1- 5
AHarnoroBbI BXoA4 2 (TOK UMW HanpsbkeHue, Al2+ 6
BbIGOp nepemblykon J2) [SagaHne ckopocTu] Al2- 7
Mepembivka BbiIbopa Toka/HanpsikeHust Al1 J1
[Mepembiyka BbIbOpa Toka/HanpsbkeHus Al2 J2 %
Bxopn Tepmuctopa TH 8 T
3emns AGND 9
AnarnoroBbif Bbixog 1 (Tok) [BbixogHou Tok] AO1 (1) 10
AHanoroBbIvi BbIXOA 2 (HanpshkeHue) AO2 (U) 11
3emns AGND 12 :<>
X5
OKOHeYHas Harpyska NMHUN CBSI3N MPUBOA-NPUBOA. J3
B 1
JIHns cBA3n NpuBOA-NPUBOA. A 2
BGND 3
X6
ouT1 1
BesonacHoe oTknoYeHre KpyTALLero MoOMeHTa. oUT2 2 _|—|_ I
[ns nycka npvBoga HeobxoaMMO 3aMKHYTb 06e N7 3 -
uenu.
IN2 4
MogknioveHne naHenu ynpaeneHus X7
MopgkntodeHne 6noka namaTn X205
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* YcTaHoBUTE nepemblvku Brnoka ynpaBneHus
B Hagnexaline nonoXxeHus:

J1 — onpegenserT, ucnonb3yetcs nu
aHanoroBbIr Bxoa Al1 B kadyecTBe Bxoaa
TOKa UIN HanpshKeHus.

Tok HanpsixeHne
7 7
oo A oofpa A1
Al2 Al2
8 8

J2 — onpegensieT, ucnonb3yeTcs nu
aHanoroBbi Bxoa Al2 B kayecTBe BXxoaa
TOKa UIN HanpshKeHus.

Tok HanpsixeHne
7 7
Al1 Al1
Ed oo |Al2 oo o9 |AlI2
8 8

J3 — oKoHeYHada Harpyska NMHUN CBA3K
NPUBOA-NPUBOA. YCTAHOBUTE B NONOXEHUE
ON (BKI), ecnu npuBeog siBnsieTcs
NocrneaHnM Ha NIMHUMK.

OkoHeYHas OkoHe4yHas
Harpy3ska BKJ1 Harpy3ska BbIKJ1
Edo |T | oEd|T |

MpogornxnTe npouenypy Beoga npmeoaa B
aKcnnyaTaumio B COOTBETCTBUM C YKasaHUAMM
Pykosodcmee rio scmpoeHHomy [10.

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACSM1-04
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P 235 - ACSM1-04

k]

AKAEFE A 4H T ACSM1-04 fa] AR 5K 5 23 AR LA
RS 2258 (0.75 & 45 kW), B HHiES
W ACSM1-04 1795145 (0.75 & 45 kW) ## 1
F4 (3ABD00021652).

TEH

5V A AR TR A
A A LK ] i SR Bl 2 3EAT 22 B A 4E S

ANBEXS i LRI AR SR B A i BT
LG LGB B NLBEAT AR TR AR . BT R
W Ja, MRS ] A ER. L
oL G AT RAE T, A DL B 2y
Pl A e ] R B L AR SR OB SE R . B fR] AR BK 5
ar A IR U)W, AN R AT SR AT
RERE fE R H IR 5] Nl IR SR B ds . R4 ) ST 152
FETFOE TARZ 0T, R AR Rk A3 4%

LR TE .

JVE e (R 7K B FETL AT DA™= AR S B ) HL R o FE 7K B
WL (Rl IR SR B 28 4 2 1T, DA AR AR IR K 3
o RGER R ARG AL, X AT AT
ZHT, R EALA LR B ST .

T IE % IEC 61508 SIL %4% 3 Al EN 954-1
AR 3, &)W DR AP IAE. A
WEfRFE .

g3 any

ACSM1-04 7& IP20 (UL JF %21 ) b5 47 45 2% 1) 1]

MRORBIAE, AT AP TEREN. [k

UK AL HEAEFF A RIS RS . %

WS SUATE, I HEH S SRR S H

KA. VEBLE S W 1 F A

o TERUE T, e B SIRER 40 °C
(104 °F) . 7E 41 £ 55 °C (104 % 131 °F) i
FEN, HRMEE.

o AEIHA R IR B 25 15 (ACSM1-04Cx-XXXX-
X) 7& UL VERI e o 88 UL 2 350E, 20
%8 ACSM1-04 17/RIK=)## 5 (0.75 to 45

kW) BEEF AP IR S REAT AR Al .
287 iy P P PR 7 A ] e BIX B g A e 4
ZitiE i UL WAIE.

o fAlAR R Eh % T M T LA RUE AN

100,000 A, i KHLE 500 V [ HLER A &

o M UL VER 23R 20K, A7 AL Y

[l 25 7E Z /b 75 °C (167 °F) IR %%

o BN HLZE A ZTUA 1 T 4 BT R AR ORI . AT A

IEC (Z5:4% gG) M UL (2520 T) KAl gs 7
ACSM1-04 1R 4545 (0.75 & 45 kW) 11+
FH, BEARLH —FFH . TR ERUEN
Witk &y, 1HBER 2 ABB AR AL

o XPFSREM, EIRE AN (NEC) AN

HIPERESR, IR S R B4
N TR R, 1A UL DAIE R4 T
o

o XFINERBA T, RIS K H A

BAEMESR, DRSS R B
N TR IR, TE AR UL DR R4
o

o fAARIR BN 8RR BEAT & 1H 5 AL (NEC) 1

MR TG, KT E BB RETFS WM
R [ A

P 2 R 15 s - ACSM1-04



WA & 3%

FH 22 235 W 2 3 sk DU A 22 2885 s 0 £a] AR 3K 30 8 A B
] 52 B 26 e b AMERSE AR B i Ll 26 2|
DIN §#u L; ABB #EFzimid AN 23
FH 2 505 22 Y A L[] 5 B 22 28 o |

TV HIAR AR AR 3K B B3 A ERe (ACSM1-04Cx-
XXxx-X) f] 2%, W ACSM1-04 D 17/R 4545
P (0.75 7l 45 kW) M1 FAPFR RS .

B AR 223
L1 L2 L3 PE
AT 10 e 1 11|

%w%ﬁﬁﬁ)\\\uﬁ_ﬁ_ﬁ
f

I_Ell_l - —

CHK-xx fii A\ L2 ( 7 l —l —"3‘1 .
jﬁ)\l YN og
Lo-—0-0-+

X Y z
L1 L2 L3
— e
Lo —-0-0 ?<
L1'] L2’ L%

JFl-xx it N I35 (1T 3 )

ACSM1-04 a— 1= j

[upc+]upc] [U1]V1]W1] PE

| |
I
|
w0

(
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I
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FER TR, WIR SRR T
FALTH AT RN 50% I H %A X IR
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ST A AR

THZ I 74 TUR A . BRI ) RERAR O (1 8

TE 74 T4 .

o T HE 2R PR AR R Bh A% H T

o 4T ACSM1-04xx-024A...090A-4: HU K
] I SR 5Ty 45 O 0 0 708 ) 4 1 S R 42 0% i
Mo AR T AR PR 22 [ 5E

o FEIT () N RS TN R,
PR AL {7 Ak B BN & ) HLE S 55 1A AR
VAR FFEIR 2L .

o [ E B R AR BB A BT AN LR [ E S, — A
FETRHS, —NEREHS . S8 AR AH R .

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1.5 N-m (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibf-in)

1.5N'm
(13 Ibf-in)

o FITBIIIRLE, A5 kR AR R AR LR E

F k.

o EEUERL. BIHBY (A LRSS

M B A7) P K 5 5 A L 5 1

o R LG 2 AN LA F R K B kg,

HLAE [ R SRR L 4 B = IR R e 1. X T
L) B 2 P 8 5 S AT AR B

o fUXFT ACSM1-04xx-024A...090A-4 : Xi%
I

A i B AT BB A T 2 R IR UL L G
LIEER

o FE A HLIRE F ML L2 BF = 4

2 K15 - ACSM1-04
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=L

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

D@ ©HE

QO @

i i

Ut v1 Wi VAR

UDC+ UDC-
R

ACSM1-04xx-024A...090A-4

“upcs— upc- I

ol ©) |®
Ol k.
@lEllg

PO

PE/ it £z

(ENE

OROICIO,

WR2Z LA ORI -

FEAR 55 BF 2 b1y H 46 e 2

R e SR NI, B2 8 R R R 10 7 =

BN 7755 TSI 28

@ ©

FIRIEFN 2R ES ACSM1-04xX... B A A
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?2

K
_ o |BNAIRT (RUEALE, bl | BeESR
fgﬁ%ﬁjﬁﬁ %, MBEBIEA) | (e )
N'm (Ibf-in) N'm (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 05..0.6(4.4..53) N/A
-09A5...016A-4 12...15(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
FARIEZHEM S |PE/EHGT | BEEER | EERER
ACSM1-04xx... | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibfin) | N-m (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1.5 (13) 3 (25)

P 2 R 15 s - ACSM1-04
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Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type
designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales, support and
service contacts can be found by navigating to www.abb.com/searchchannels.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select
Training courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet at
www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/abblibrary/downloadcenter/?CategoryID=9AAC100211&View=Result

Contact us

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
www.abbmotion.com
www.abb.com/PLC

Power and productivity
for a better world™
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