Tehokkaampil ja Parempil laatu

parempl vahemman jatetta
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Automaation tulevaisuuteen
yhdessa — You and Me.
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ABB aloitti nykyaikaisten teollisuusrobottien aikakauden vuonna 1974 julkistamalla

IRB 6 -robotin. Se oli ensimmainen taysin sahkokayttdinen ja mikroprosessoriohjattu Yu I\/l I — rO b Ot I n a n S | O St a

kaupallinen teollisuusrobotti. Teollisuusrobottien muoto ja toiminnot ovat pysyneet
lahes muuttumattomina tahan paivaan asti. . . i .
, Robotit ja ihnmiset
YU Ml volvat tyoskennella yndessa

, ) Ihmisen ja robotin turvallinen yhteisty6
ensimmamnen todelhsepn mahdollista ilman suojaseinia.
yhteistyohdn kykenevéa
kaksikéatinen robotti , ' “
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Ennen Tilaa saastava

) eollisuusrobotit Tyotiloja el tarvitse
asennettiin turvaseinien sisaan muuttaa

YuMi on muotoiltu

O_J Ihmiset ja robotit muistuttamaan ihmiskollegoitaan.
// tyGskentelivat erillaan. Sen runko on pienikokoinen ja sille riittaa
(INe= — . ihmiselle mitoitettu tyopiste.
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Sisaanrakennettua
turvallisuutta

automaattiseen pienten
osien kokoonpanoon

Sisdanrakennettu kame- Sisdanrakennettu
ra osien paikantamiseen tormayksentunnistus
Kevyet Kaksi katta

materiaalit
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g Yleiskayttdinen Ei puristumisen

X osien vaaraa

- syottojarjestelma
Sisdanrakennettu
edistyksellinen liikkeenohjaus
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Ulottuma 162 cm

lhmisen ja robotin
vhteistyoO

K\ Yhteistydlld voidaan automatisoida
prosesseja, jotka yha edellyttavat

ihmisty6ta ja joita ei voida taysin

automatisoida nykytekniikalla. Taydel-

linen yhteistyojarjestelma

'\ helpottaa ohjelmointia, mink& ansiosta
O tehtailla tarvitaan vahemman
teknisia resursseja.
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