ABB Robotika, Skolici centrum

Osnova skoleni - YuMi Advanced
delka 3 dny

Podminkou pro vstup do kurzu je absolvovany kurz Operator IRC5 nebo YuMi Basic.

Osnova se s lektorem probere za 25 vyulovacich hodin.

= Bezpecnost pfi praci s robotem — popis bezpecnostniho systému robotu, rozdily bezpec¢nosti YuMi vs.
standardni manipulatory, opakovani probranych témat z predchoziho kurzu

= Navazani na operatorsky kurz - zopakovani zakladnich princip0 z operatorského kurzu YuMi

= Zaklady programovani - Uvod do programovani, vysvétleni zakladnich pojm0 (program, modul, rutina,
instrukce) a orientace v programu

= Procedury - vytvareni vlastnich procedur a metodika vhodného zapouzdiovani
= Datové typy - jejich misto v instrukcich a vysvétleni (Tool Data, Wobj Data, Zone Data, Speed Data)

= Prace s operatorskym oknem - vysvétleni instrukci pro praci s oknem operatora (TPErase, TPWrite,
TPReadNum)

= Pohybové instrukce - vysvétleni pouziti a parametr( zakladnich pohybovych instrukci, specialni instrukce pro
YuMi (MoveJ, Movel, MoveC, MoveAbs J, ContactL)

= Instrukce pro praci s gripperem
= Funkce - pouziti funkci (Offset, RelTool) pro parametrizaci trajektorii
= Rozhodovani - vysvétleni instrukci pro rozhodovani (fizeni toku dat) a jejich vhodné pouziti

= Zalohovani a obnova - popis zalohovani a obnovy systému a programu

Ziskané znalosti a dovednosti:
* Chovat se a rozhodovat v souladu s bezpe¢nostnimi predpisy platnymi pro dané pracovisté.
* Vytvaret velmi jednoduché pohybové programy pro robotizovana pracovisté ABB.
* Provadét zakladni modifikace programi:
» Uprava logiky programu

» Uprava trajektorii

» zména pozic
» Diagnostikovat problémy spojené se Spatnou trajektorii, pfipadné logikou programu.
e Zalohovat a obnovovat systém robotu.



