ABB Robotika, Skolici centrum

Osnova skoleni — YuMi Basic
délka 2 dny

Osnova se s lektorem probere za 16 vyucovacich hodin.

= Bezpecnost pfi praci s robotem - popis bezpecnostniho systému robotu, rozdily bezpeénosti YuMi vs.
standardni manipulatory

= Pracovni rezimy robotu - automat, rucni (pfepinani a porovnani rychlosti)

= Strucny popis systému - z jakého hardware a software se roboticky systém sklada

= Ovladaci panel FlexPendant - navigace a funkce ovladaciho panelu, synchronni risky vSech os, ovladani
gripperd

= Souradné systémy - zakladni prehled souradnych systémi (zakladna, svét, nastroj, WorkObject)

= Rucni prestaveni - rezim pohyb0, uzamykani joysticku, prirGstky, ru¢ni pohybovani pazi L a R, odbrzdéni
= Definice nastroje - soufadny systém nastroje a pohyb reorientace (reorientace pomoci 7. osy)

= Zalohovani - zalohovani systému a program

= Orientace v Editoru programu - spousténi predpfipravenych rutin a jejich krokovani, pfepinani mezi pazi
R a L, zkouseni jednotlivych Uloh i synchronizovanych pohyb0

Ziskané znalosti a dovednosti:

* Chovat se a rozhodovat v souladu s bezpecnostnimi predpisy platnymi pro dané pracovisté.
e Pohybovat s robotem v ru¢nim rezimu.

* Zalohovat program robotu.

* Provadét s robotem zakladni operace.

* Zména pracovniho rezimu.

e Spousténi programu.

* Definice nastroje.

* Aktualizovat pocitadla otaceni.



