ABB Robotika, Skolici centrum

Osnova skoleni — YuMi Programator

delka 3 dny

Podminkou pro vstup do kurzu je absolvovany kurz Sefizovac¢ IRC5 nebo YuMi Advanced.
Osnova se s lektorem probere za 25 vyucovacich hodin.

= Bezpecnost pfi praci s robotem — popis bezpecnostniho systému robotu, rozdily bezpec¢nosti YuMi vs.
standardni manipulatory, opakovani probranych témat z predchoziho kurzu

= V/Vsignaly - pouzivani vstupné/vystupnich signalu pro ovladani externich zafizeni

= Pracovni objekty (WorkObjects) — definice pracovnich objektd a jejich pouziti v programu

* Funkce —tvorba novych (vlastnich) funkci, definice argumentd a vyhody pouzivani

* Rizeni toku programu — cykly — tvorba cykl0 pro opakovéni urcitych ¢asti programu (s uréitym poctem
opakovani)

= Slozené datové typy - rozklad vybranych slozenych typ0 (napf. RobTarget), prace se slozenymi datovymi
typy, programové zmény nékterych polozek ve slozeném datovém typu

= Instrukce pro praci s gripperem —rozsifeni instrukci pro praci s gripperem (prace s vakuem — savky)

= MultiMove - rozsifeni a doplnéni Rapid instrukci pro MultiMove — synchronizace Uloh, synchronizované pohyby
(rozdily oproti béznym pohybovym instrukcim)

* Integrated Vision - predstaveni a ukazka nastaveni Integrated Vision — rozpoznavani objektd pomoci
integrované kamery v gripperu YuMi.

Ziskané znalosti a dovednosti:

e Chovat se a rozhodovat v souladu s bezpecnostnimi predpisy platnymi pro dané pracovisté.
e Orientovat se v pouzivani signald.

* Definovat a pracovat s pracovnimi objekty.

e Vytvaret vlastni funkce a jejich parametry.

* Vyuzivat pokrocilejsi instrukce — cykly.

* Pracovat se slozenymi datovymi typy.

* Vytvaret a upravovat synchronizované ¢asti programu — MultiMove.

e Vyuzivat v programu dalsi instrukce pro ovladani vzduchu (savky).



