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TZIDC
Cyfrowy regulator potozenia




Kompaktowy, niezawodny i
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Protokole HART®

Do techniki dwuprzewodowej 4 do 20 mA

Niskie koszty eksploatacji
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Mechaniczny wskaznik potozenia

Certyfikaty ATEX, FM, CSA, GOST i IECEx

Do obwoddéw bezpieczenstwa SIL2
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1 Krétki opis

TZIDC jest inteligentnym, parametryzowanym i zdolnym do
komunikacji regulatorem potozenia przeznaczonym do zabudowany
na pneumatycznych napedach liniowych i obrotowych. Wyréznia sie
on mata, zwartg forma, modutowo wykonang konstrukcja i znakomitg
relacja cena — osiagi.

Kompensacja urzgdzenia regulacyjnego oraz okreslanie parametrow
regulacji nastepuje w sposob automatyczny, w efekcie zapewniona
jest duza oszczednosé czasu i optymalny przebieg regulaciji.

1.1 Modut pneumatyczny

Wysterowanie pneumatycznego napedu regulacji odbywa sie za
pomocg przetwornika analogowo-cyfrowego z  dofgczonym
wzmacniaczem pneumatycznym. Staty elektryczny sygnat regulacji
przychodzacy z CPU jest przetwarzany przez sprawdzony modut I/P
proporcjonalnie w sygnat pneumatyczny, ktérym z kolei jest
przestawiany zawor 3/3-drogowy.

Dawkowanie strumienia powietrza do napowietrzania i odpowietrzania
napedu regulacji odbywa sie w sposéb ciggty, co zapewnia doskonate
osiggi regulatora. W stanie wyregulowanym zawér 3/3-drogowy
znajduje sie w zamknietym potozeniu Srodkowym powodujgcym
niewielkie zuzycie powietrza.

Modut pneumatyczny jest dostepny w czterech wersjach: do napedéw
jednostronnego i podwdjnego  dziatania oraz z funkcjg
bezpieczenstwa ,odpowietrzania“ / ,blokowania“.

1.1.1

Jesli dojdzie do przerwy w dostawie elektrycznej energii pomocniczej,
wyjscie 1 regulatora potozenia zostanie odpowietrzone i sprezyna
powrotna w napedzie pneumatycznym przesunie armature do pozycji
bezpieczenstwa. W wersji ,dwustronnego dziatania" dochodzi do
dodatkowej wentylacji wyjscia 2.

Funkcja bezpieczenstwa ,,odpowietrzanie“

1.1.2 Funkcja bezpieczenstwa ,,blokowanie*

Jesli dojdzie do przerwy w dostawie elektrycznej energii pomocniczej,
wyjscie 1 (ewentualnie takze wyjscie 2) zostanie zamkniete, a naped
pneumatyczny zablokuje armature w aktualnej pozycji. W przypadku
przerwy w dostawie pneumatycznej energii pomocniczej regulator
potozenia odpowietrzy naped.

1.2

Regulator potozenia posiada wbudowany panel obstugi sktadajgcy sie
z 2-wierszowego wyswietlacza LCD i 4 przyciskéw stuzacych do
uruchamiania, parametryzowania i prowadzenia obserwacji biezgcej
pracy.

Tego rodzaju czynnosci alternatywnie mogg sie takze odbywac¢ za
pomocg odpowiedniego programu konfiguracyjnego poprzez ztacze
komunikacyjne.

Obstuga

1.3

TZIDC standardowo posiada lokalne ztgcze komunikacyjne (wtyk
LKS). Opcja ,Komunikacja HART“ moze by¢ takze dostepna za
pomoca sygnatu 20 mA. W obu przypadkach komunikacja opiera sie
na protokole HART.

Komunikacja

1.4 Wejscia/ wyjscia

Oprécz wejscia dla analogowej wartosci zadanej potozenia TZIDC
posiada wejscie binarne, za pomocg ktérego mozliwe jest
uruchomienie funkcji ochrony z systemu kierowania w urzgdzeniu.

Wyjscie binarne umozliwia generowanie komunikatéw zbiorczych
(alarmy / usterki).

1.5

Wersje podstawowg TZIDC mozna w prosty sposob rozszerzy¢ o
funkcje dodatkowe. Do dyspozycji pozostajg moduty opcjonalne do
analogowej i cyfrowej sygnalizacji zwrotnej potozenia. Mechaniczny
wskaznik potozenia, czujniki szczelinowe lub mikrotgczniki 24 V
podajg pozycje niezaleznie od funkcji ptytki gtéwne;j.

Budowa modutowa
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Rys. 1: Schemat TZIDC
Urzadzenie podstawowe
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Rozszerzenia opcjonalne

Wiyk LKS 9 Modut wtykowy do analogowego komunikatu zwrotnego
Sygnat regulacyjny 4 ... 20 mA (4 ... 20 mA)
Wejscie binarne 10 Modut wtykowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego
Wyjscie binarne 11 Zestaw montazowy do mechanicznego wskaznika potozenia
Powietrze doprowadzane, 1,4 ... 6 bar (20 ... 90 psi) 12 Zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego z
Powietrze odprowadzane czujnikami szczelinowymi
Modut I/P z zaworem 3/3-drogowym 13 Zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego z
Czujnik przemieszczania (opcjonalnie do kata obrotu 270°) mikrotgcznikami 24 V

@ WAZNE (WSKAZOWKA)

l W przypadku rozszerzen opcjonalnych mozna stosowac albo ,zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu

zwrotnego z czujnikami szczelinowymi® (poz. 12) lub ,zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego z

mikrotgcznikami 24 V* (poz. 13).

W obu przypadkach nalezy jednak zamontowaé mechaniczny wskaznik potozenia (poz. 11).
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2 Warianty montazowe

2.1 Znormalizowana zabudowa na
pneumatycznych napedach liniowych

Ta wersja zabudowy jest zaprojektowana pod katem montazu
znormalizowanego wedtug DIN/ IEC 534 (montaz boczny wediug
NAMUR). Zestaw wymagany do montazu zawiera wszystkie materiaty
z wyjatkiem ztgczek rurowych i przewodu pneumatycznego.

2.2 Znormalizowana zabudowa na

pneumatycznych napedach obrotowych

Ta wersja zabudowy jest zaprojektowana pod katem montazu
znormalizowanego wedtug VDI /VDE 3845. Zestaw sklada sie z
konsoli ze $rubami mocujgcymi do montazu regulatora na napedzie
obrotowym. Stosowny adapter watu nalezy zamawia¢ osobno. Zigczki
gwintowe i przewody pneumatyczne potrzebne do orurowania nie
nalezg do zakresu dostawy.

2.3 Zintegrowany montaz do zaworow

regulacyjnych

Regulator potozenia TZIDC w wersji z modutem pneumatycznym
jednostronnego dziatania jest opcjonalnie przystosowany do montazu
zintegrowanego.

Potrzebne otwory znajduja sie z tytlu urzgdzenia.

Zaletg montazu zintegrowanego jest mechaniczne pobieranie skoku
regulacji w sposéb zabezpieczony oraz wewnetrzne potgczenie
miedzy regulatorem i napedem regulacji. Odpada orurowanie
zewnetrzne.

2.4 Szczegdlne wersje zabudowy specyficzne dla
danego napedu
Oprocz przedstawionych wersji powstaty dalsze wersje zabudowy

specyficzne dla poszczegolnych napedow.
Blizsze informacje przedstawimy na zyczenie.
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Rys. 2: Warianty montazowe
1 Montaz do napedéw liniowych zgodnie z normg DIN / IEC 534 3 Zintegrowany montaz do zawordw regulacyjnych
2 Montaz do napedoéw obrotowych zgodnie z normg 4 Zintegrowany montaz do zawordéw regulacyjnych za pomocg
VDI / VDE 3845 plytka adapterowa
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3 Eksploatacja
3.1 Uwagi ogdine

TZIDC ze sterowaniem mikroprocesorowym gwarantuje osigganie
optymalnych wynikéw. Urzgdzenie gwarantuje precyzyjne ustawianie
pozycji regulacji oraz wysokg niezawodno$¢ ruchowsg. Strukturalna
budowa oraz prosty dostep umozliwiaja szybkie dopasowanie
parametréw urzgdzenia do danego zakresu zastosowania.

Ogot parametrow obejmuje:
- parametry operacyjne

- parametry regulacji nastaw
- parametry kontroli pracy

- parametry diagnostyczne

- parametry konserwacyjne

3.1.1

Ponizsze parametry mozna ewentualnie ustawia¢ w trybie recznym:

parametry operacyjne

Sygnat regulaciji

Sygnat min. 4 mA, maks. 20 mA (0 ... 100 %)

z mozliwosciag dowolnego ustawiania funkcji
pozycjonowania

Minimalny zakres 20 % (3,2 mA)

Zalecana rozpigtos¢ > 50 % (8,0 mA)

podziatu zakresu

Zwrot dziatania (sygnat regulacji)
Rosngco: Sygnat regulacji 4 ... 20 mA = kierunek regulacji 0 ... 100 %
Malejgco: Sygnat regulacji 20 ... 4 mA = kierunek regulacji 0 ... 100 %

Charakterystyka (droga regulacji = f {sygnat regulaciji})
Liniowa, statoprocentowa 1:25 lub 1:50 Ilub 25:1 lub 50:1 lub
okreslana w dowolny sposéb przez podanie 20 punktéw ustalajgcych

Ograniczenie drogi regulacji

Droge regulacji w postaci skoku lub kata obrotu mozna dowolnie
ogranicza¢ w obrebie petnego zakresu 0...100 % az do rozmiaru
szczatkowego 20%.

Funkcja szczelnego zamykania

Parametr ustawiany osobno dla obu potozen krancowych. Funkcja
powoduje nagly przesuw napedu regulacji do wybranego potozenia
krancowego w przypadku przekroczenia zadanej wartosci graniczne;j.
Wprowadzenie wartosci ,0“ dla odpowiedniego parametru powoduje
réwniez ustawienie pozycji w potozeniu krancowym.

Wydtuzenie czasu regulacji

Funkcja pozwala wydtuzy¢ czas regulacji potrzebny do wyregulowania
petnego przemieszczenia organu nastawczego. Czasy dla obydwu
kierunkéw regulacji dajg sie przy tym regulowac¢ niezaleznie.

®  WAZNE (WSKAZOWKA)
Funkcje mozna stosowac tylko w przypadku modutu
pneumatycznego z funkcjg bezpieczenstwa ,odpowietrzanie*.

Punkty sygnalizowania potozenia

Parametry stuzg do definiowania dwdéch granicznych wartosci pozycji
do celéw sygnalizacji (patrz opcja ,Modut do cyfrowego komunikatu
zwrotnego®).

Wyjscie cyfrowe

Komunikaty wygenerowane w regulatorze potozenia TZIDC mozna za
pomoca tego wyjscia odczyta¢ w formie alarmu zbiorczego.

Panel obstugi lub program konfiguracyjny pozwalajg wybraé zgdane
informacje.

Wyjscie mozna przetgcza miedzy ,active high“ a ,active low".

Wejscie cyfrowe

Dla wejscia cyfrowego mozna wybraé jedng z ponizszych funkcji

ochrony. Wybdr nastepuje za pomocag panelu obstugi lub programu

konfiguracyjnego.

- brak funkcji (ustawienie standardowe)

- przesuw do pozycji 0 %

- przesuw do pozycji 100 %

- blokada w ostatniej pozycji

- lokalna blokada konfiguracji

- lokalna blokada konfiguracji i obstugi

- blokada wszystkich dostepéw (lokalnych lub zdalnych za pomocg
PC)

Wybrana funkcja wigcza sie po zaniku sygnatu 24V na wejsciu

cyfrowym (< 11 V DC).

3.1.2 parametry regulacji nastaw

Regulator potozenia TZIDC dysponuje funkcjg autokompensacji do
automatycznego ustawiania parametréw regulacji nastaw.

Dodatkowo parametry regulacji mozna automatycznie (tryb
adaptacyjny) lub recznie optymalizowa¢ dla celéw przebiegu regulacji
procesowe;j.

Przedziat ufnosci
Po osiggnieciu przedziatu ufnosci nastepuje powolna regulacja pozyciji
az do osiggniecia strefy martwe;.

Strefa martwa (czutosc)
Po osiggnieciu strefy martwej nastepuje zablokowanie pozyciji.
Ustawieniem standardowym jest 0,1 %.

Dzialanie sprezyny napedu

Wybor kierunku obrotu watu czujnika (patrzac na otwartg obudowe),
jesli sita sprezyny w napedzie (naped odpowietrzony za pomocg
Y1/0OUT1) spowoduje osiggniecie pozycji bezpieczenstwa.

Jesli stosuje sie napedy podwdjnego dziatania, dziatanie sprezyny
odpowiada napowietrzaniu wyjscia pneumatycznego (Y2/0UT2).

Wskazanie wyswietlacza 0 ... 100 %
Regulacja wskazania wyswietlacza 0...100% stosownie do kierunku
regulacji w celu otwarcia i zamknigcia nastawnika.

3.1.3 parametry kontroli pracy

Regulator potozenia TZIDC dysponuje programem operacyjnym z

wielozakresowymi funkcjami do biezgcej kontroli urzgdzenia. W

rezultacie mozliwa jest rejestracja i wyswietlanie ponizszych stanow:

- sygnat regulacji poza zakresem 4 ... 20 mA

- pozycja poza zakresem regulaciji

- przekroczenie czasu regulacji (mozliwo$¢ ustawienia czasu w
formie parametru)

- nieaktywny regulator potozenia

- przekroczenie granicznych wartosci licznika (mozliwo$¢
ustawiania w ramach diagnozy)

Podczas uruchamiania automatycznego wbudowany wyswietlacz

LCD pokaze aktualny stan.

Podczas pracy sg wyswietlane najwazniejsze parametry procesowe.

- aktualna pozycja regulacji w %

- zaktocenia, alarmy, komunikaty (w formie zakodowanej)

Na zlgczu komunikacyjnym HART i DTM mozna realizowac

rozszerzong kontrole pracy.
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3.1.4 parametry diagnostyczne

Program operacyjny regulatora TZIDC zawiera parametry
diagnostyczne pozwalajgce rozpoznac¢ stan pracy nastawnika.

Z tych wartosci z kolei uzytkownik moze wyprowadzi¢ niezbedne
$rodki zapobiegawcze w odniesieniu do armatury.

Ponadto tym parametrom obcigzenia mozna przypisa¢ wartosci
graniczne, ktére po przekroczeniu sg sygnalizowane w postaci
alarmu.

Okreslane sa miedzy innymi nastepujace parametry robocze:

- liczba przemieszczen nastawnika

- suma przebytych pojedynczych przemieszczen

Parametry diagnostyczne i wartosci graniczne mogag byé¢
wywotywane, konfigurowane i ewentualnie resetowane tylko za
pomoca programu konfiguracyjnego przez ztgcze komunikacyjne
HART.

3.2

Regulator potozenia TZIDC dysponuje panelem obstugi z czterema
przyciskami do:

- obserwowania biezacej pracy

- recznej ingerencji w biezgcg prace

- konfigurowania urzadzenia

- automatycznego uruchamiania

Panel obstugi jest zabezpieczony ostong uniemozliwiajacg obstuge
przez osoby niepowotane.

Panel obstugi

3.21

Regulator potozenia TZIDC mozna uruchamia¢ w sposob fatwy dla
uzytkownika. Standardowa kompensacja automatyczna jest wtaczana
przyciskiem obstugi i moze byé uruchamiana bez szczegotowej
wiedzy na temat parametréw urzadzenia.

Zaleznie od wyboru napedu (naped liniowy lub obrotowy) nastepuje
automatyczna zmiana potozenia punktu zerowego wyswietlacza:

- do napedoéw liniowych lewoskretnych (CTCLOCKW)

- do napeddw obrotowych prawoskretnych (CLOCKW).

Oprocz standardowej kompensacji automatycznej mozna takze
przeprowadzi¢ kompensacje automatyczng zdefiniowang przez
uzytkownika. Powyzszg funkcje mozna uruchamiac¢ z panelu obstugi
lub za posrednictwem ztgcza komunikacyjnego HART.

Uruchamianie jednoprzyciskowe

3.2.2 Wskazania

Wskazania na dwuwierszowym wys$wietlaczu LCD sg podczas pracy
automatycznie dopasowywane, tak aby uzytkownik miat zawsze
dostep do optymalnych informac;ji.

Podczas trybu regulacji (z lub bez adaptacji) mozliwe jest wywotanie
informacji z regulatora TZIDC przez krotkotrwate nacisnigcie
przyciskow obstugi:

- przycisk w gére: aktualna warto$¢ zadana (mA)

- przycisk w dotk: temperatura w urzgdzeniu

- oba przyciski nawigacyjne: aktualna odchytka regulacji

M00234
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Rys. 3: Otwarty TZIDC z widokiem na panel obstugi

Rys. 4: Elementy obstugi i wskazniki TZIDC
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4 Komunikacja

41 DTM

DTM (Device Type Manager) dla TZIDC bazuje na technologii
FDT /DTM (FDT 1.2) i moze by¢ zintegrowany w systemie kierowania
lub tadowany w PC za pomocg DSV401 (SMARTVISION). Podczas
uruchamiania, pracy i serwisu mozna obserwowac, konfigurowac i
odczytywac dane urzgdzenia za pomocg tego samego interfejsu.
Komunikacja opiera sie na protokole HART. Moze sig ona odbywa¢ w
ztgczu wtykowym /LKS) lub z modulacjg czestotliwosciowg za
pomocg modemu FSK w dowolnym miejscu przewodu sygnatowego
20 mA. Komunikacja nie wptywa na biezgcg prace. Ustawiane nowe
parametry sg aktywne natychmiast po zatadowaniu do przyrzadu,
dodatkowym rozkazem musza jednak by¢é zapamietane na wypadek
zaniku napiecia w sieci.

4.2 Adapter LKS (przetwornik interfejsu RS-232)

Adapter LKS zapewnia proste potgczenie miedzy PC a TZIDC,
miedzy innymi w warsztacie lub podczas uruchamiania.
Sygnaty na wyjsciu szeregowym PC sag przeksztalcane za pomocg
przetwornika interfejsu RS232 do  poziomu lokalnego
interfejsu-komunikacyjnego (LKS) regulatora potozenia.

4.3 Modem FSK

Za pomocg modemu FSK realizowana jest zdalna komunikacja
cyfrowa z modulowang czestotliwoscig (Frequency Shift Keying) z
regulatorem potozenia TZIDC.

Nawigzanie potgczenia jest mozliwe w dowolnym miejscu przewodu
sygnatowego 20 mA.

Zaleca sie stosowanie modemu FSK z separacjg galwaniczna.
Modem z separacjg galwaniczng moze by¢ tgczony w magistrale za
pomoca specjalnych separatoréw. Ponadto mozliwe jest podtaczanie
urzgdzen polowych w wersji Ex, o ile modem FSK jest umieszczany
poza strefg zagrozenia wybuchowego.

3
M00236
Rys. 5: Lokalna komunikacja za pos$rednictwem adaptera LKS
1 TzIDC 3 Regulator
2 Adapter LKS
+ 250 Q
1 4..20mA 3

—— I ——

==

M00237

Rys. 6: Komunikacja HART przez przewdd sygnatowy 20 mA za
pomocg modemu FSK
1 TzIbC
2 Modem FSK

3 Regulator
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5 Dane techniczne

5.1 Wejscie

Sygnat regulacji (technika dwuprzewodowa)

Zakres nominalny
Zakres czesciowy

Max.

Min.

Start od

Napigcie obcigzenia przy
20 mA

Impedancja przy 20 mA
Wejscie binarne
Napigcie sterowania

Prad

5.2 Wyjscie

4...20mA

20 ...100 %
parametryzowany z zakresu
nominalnego

50 mA

3,6 mA

3,8 mA

9,7V
485 Q

0..5vVDC

Stan zatgczenia logiczne "0"
11..30VvV DC

Stan zatgczenia logiczne "1"
maks. 4 mA

Wyjscie powietrza sprezonego

Zakres regulacji
Wydajnos$¢ powietrza

Funkcja wyjscia

Zakres zamykania
szczelnego

0...6 bar (0 ... 90 psi)

5,0 kg/h = 3,9 Nm*h = 2,3 sfcm

przy cisnieniu powietrza

doprowadzanego 1,4 bar (20 psi)

13 kg/h = 10 Nm?h = 6,0 sfcm
przy cisnieniu powietrza

doprowadzanego 6 bar (90 psi)
W przypadku napedéw nastawnika
jednostronnego lub podwdjnego

dziatania naped zostaje

odpowietrzony/zablokowany w razie

przerwy w doptywie energii
(elektrycznie)

potozenie krancowe 0 % =0 ... 45 %

potozenie krancowe 100 % =
55...100 %

Wyjscie binarne (elektryczny obwéd sterowania wg z

DIN 19234 / NAMUR)
Napigcie zasilajgce

Prad >0,35mA ...<1,2mA
Prad > 2,1 mA

Kierunek dziatania (z
mozliwoscig ustawiania
parametrow)

5.3 Droga regulacji

Kat obrotu
Zakres uzyteczny

Ograniczenie drogi regulacji

Woydtuzenie czasu regulacji

Kontrola czasu regulacji

5..11VvDC

Stan ukfadu logiczne "0"
Stan ukfadu logiczne "1"
normalnie

logiczne "0" lub logiczne "1"

25...120°

(napedy obrotowe, opcjonalnie

270°)

25 ... 60° (napedy liniowe)

minimalne i maksymalne

ograniczenie, z mozliwoscig

dowolnego ustawiania w
obrebie 0 ... 100 % drogi
regulacji

(min. zakres > 20 %)
Zakres ustawien

0 ... 200 s, oddzielnie dla

kazdego kierunku regulacji
Zakres ustawien

0 ... 200 s (parametr kontroli
dotyczacy wyregulowania
odchyiki regulacji do wnetrza
pasma toleranc;ji)

5.4 Zasilanie powietrzem

Powietrze instrumentalne  bez oleju, wody i pytu wg DIN / ISO
8573-1. Zanieczyszczenie i zawartos¢
oleju wg klasy 3 (Czysto$¢: maks.
wielkos¢ czgstek = 5 um, maks. gestosé
czastek =5 mg / m3; zawartosé oleju:
maks. stezenie = 1 mg / m?; punkt rosy
pod cisnieniem: 10 K ponizej temperatury
pracy)

1,4 ... 6 bar (20 ... 90 psi)

®  WAZNE (WSKAZOWKA)
Zwracac uwage na maksymalne cisnienie regulacji napedu!

Cisnienie zasilania

Zuzycie wlasne < 0,03 kg/h / 0,015 scfm (niezaleznie

od cisnienia zasilania)

5.5 Dane na temat charakterystyk przenoszenia
oraz oddzialywania zewnetrzne

Wyjscie Y1

Rosnaco rosngcy sygnat regulacji 0 ... 100 %
rosnace cisnienie na wyjsciu

Malejaco rosngcy sygnat regulacji 0 ... 100 %

malejace cisnienie na wyjsciu

Zwrot dziatania (sygnat regulacji)

Rosnaco sygnat 4 ... 20 mA = pozycja regulacji
0...100 %

Malejgco sygnat 20 ... 4 mA = pozycja regulacji
0...100 %

Charakterystyka (droga regulacji = f {sygnat regulacji})
Liniowa, statoprocentowa 1:25, 1:50, 25:1 lub 50:1 oraz okreslana w
dowolny sposéb przez podanie 20 punktéw wsporczych

Odchyl od charakterystyki <0,5%

Zakres toleranc;ji 0,3 ... 10 %, z mozliwoscig
nastawiania

Strefa martwa 0,1 ... 10 %, z mozliwoscig
nastawiania

Rozdzielczo$¢ (konwersja > 16 000 krokow

analogowo-cyfrowa)

Czestos¢ probkowania 20 ms
Oddziatywanie temperatury <0,5%co 10 K
otoczenia

Temperatura odniesienia 20°C

Woptyw drgan mechanicznych <1%do10gi80Hz

Wplyw zjawisk sejsmicznych
Spetniane sg wymogi norm DIN /IEC 68-3-3 klasa kontroli Il dot.
silnych i najsilniejszych trzesien ziemi

Wplyw potozenia zabudowy
Niemierzalny

Zgodnos¢ z dyrektywami

— Dyrektywa dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej
2004/108/WE z grudnia 2004 .

— Dyrektywa WE dotyczgca znaku zgodnosci CE

Komunikacja

— Protokot HART 5.9

— Lokalne przytgcze do adaptera LKS (nie w strefie zagrozonej
wybuchem)

— Komunikacja HART przez przewdd sygnatowy 20 mA za pomocg
modemu FSK (opcja)
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5.6 Narazenie klimatyczne

Temperatura otoczenia

Do pracy, sktadowania i transportu -40 ... 85 °C (-40 ... 185 °F)

Wilgotnosé wzgledna
Podczas pracy w zamknietej
obudowie i z zasilaniem
pneumatycznym

Podczas transportu i magazynowania

95 % ($redniorocznie),
dozwolone obroszenie

75 % ($redniorocznie), bez
obroszenia

5.7 Korpus

Materiat / rodzaj zabezpieczenia

Aluminium z zawartoscig miedzi < 0,1 %, stopieh ochrony
IP 65 (opcjonalnie IP 66) / NEMA 4X

Powierzchnia / kolor

Elektrostatyczne lakierowanie zanurzeniowe zywica epoksydowag, z
wypalaniem Obudowa lakierowana na czarno mat, RAL 9005,
pokrywa obudowy Pantone 420.

Przytacza elektryczne
Zaciski srubowe: Maks. 1,0 mm2 (AWG 17) dla opcji
Maks. 2,5 mm2 (AWG 14) dla ztgcza

magistrali

®  WAZNE (WSKAZOWKA)
Unika¢ mechanicznego obcigzania zaciskow!

Cztery kombinacje gwintow dla przepustu kablowego i
przytacza pneumatycznego

- Kabel: gwint 1/2-14NPT, przewdd powietrza: gwint 1/4-18 NPT
- Kabel: gwint M20 x 1,5, przewdd powietrza: gwint 1/4-18 NPT
- Kabel: gwint M20 x 1,5, przewdd powietrza: gwint G 1/4

- Kabel: gwint G 1/2, przewdd powietrza: gwint Rc 1/4
(Opcjonalnie: z dtawikiem kablowym/dfawikami kablowymi i ew.
zaslepka)

Ciezar
1,7 kg (3,75 Ib)

Potozenia zabudowy
dowolne

5.8 Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa

® WAZNE (WSKAZOWKA)
Dotyczy tylko wersji z uktadem pneumatycznym
jednostronnego dziatania i z funkcjg odpowietrzania

Regulator potozenia TzZIDC / TZIDC-200 spetnia wymagania
dotyczace:

- bezpieczenstwa funkcjonalnego wg IEC 61508

- ochrony przeciwwybuchowej (w zaleznosci od wersji)

- zgodnosci elektromagnetycznej wg EN 61000

Jesli dojdzie do zaniku sygnatu wej$ciowego, modut pneumatyczny w
regulatorze potozenia odpowietrzy naped i wbudowana sprezyna
przesunie armature do zdefiniowanego potozenia krancowego (OTW.
lub ZAMKN.).

Istotne dane bezpieczenstwa charakterystyczne dla poziomu
nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL):

Produkt SFF

TZIDC / TZIDC-200 z 94 %
pragdem zasilajgcym
0mA

PFDav
1,76 * 104

Aga * As Agu
651 FIT 40 FIT

Dalsze informacje - patrz streszczenie we wskazéwkach
bezpieczenstwa SIL 37/18-79XA.
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5.9 Opcje
Modut do analogowego komunikatu zwrotnego?)

Zakres sygnatu 4 ... 20 mA (zakresy czesciowe

parametryzowane)

Zasilanie, technika 24V DC (10 ...30V DC)

dwuprzewodowa

Charakterystyka (z
mozliwoscig ustawiania
parametrow)

rosnagca lub malejgca

Uchyb charakterystyki <1%

®  WAZNE (WSKAZOWKA)
Modut ustawia wyjscie > 20 mA (poziom alarmu) bez sygnatu
z regulatora potozenia (np. ,brak energii“ lub ,inicjalizacja“).

Modut do cyfrowego komunikatu zwrotnego?)

Dwa tgczniki do binarnego komunikatu zwrotnego potozenia (pozycja
regulacji ustawiana w zakresie O ... 100 %, bez zachodzenia na
siebie)

Obwody elektryczne wg DIN 19234 / NAMUR

Napigcie zasilajgce 5..11VvDC

Prad sygnatu < 1,2 mA Stan uktadu logiczne ,0*

Prad sygnatu < 2,1 mA Stan uktadu logiczne ,1*

Kierunek dziatania normalnie logiczne ,0“ lub logiczne ,1“

(parametryzowane)

1) Modut analogowego oraz modut cyfrowego komunikatu
zwrotnego posiadajg oddzielne wtyki, tak wigc mogg by¢
wtykane obydwa.

Cyfrowy komunikat zwrotny z czujnikami szczelinowymi

Dwa czujniki szczelinowe do niezaleznej sygnalizacji potozenia
regulacji, punkty zadziatania sg regulowane w zakresie 0 ... 100 %
Obwody elektryczne wg DIN 19234 / NAMUR

Napigcie zasilajgce 5..11VvVDC

Prad sygnatu < 1,2 mA Stan ukfadu logiczne ,,0¢

Prad sygnatu < 2,1 mA Stan ukfadu logiczne ,1*

Kierunek dziatania (logiczny stan uktadu)

Przy potozeniu regulacji
Czujnik < Lim. 1 >Lim. 1 < Lim. 2 > Lim. 2
szczelinowy
SJ2-SN (NC) 0 1 1 0

Cyfrowy komunikat zwrotny z mikrotagcznikami 24 V

Dwa mikrotgczniki do niezaleznej sygnalizacji potozenia regulaciji.
Punkty zadziatania sg regulowane w zakresie 0 ... 100 %.
Napiecie maks. 24 V AC/DC
Obcigzalnos$¢ pradowa maks. 2 A

Powierzchnia stykow ze ztota 10 ym (AU)

Mechaniczny wskaznik potozenia
Tarcza ze wskazowkami w pokrywie obudowy, potgczona z osig
urzagdzenia.
o WAZNE (WSKAZOWKA)
Opcje do pdzniejszego doposazenia sg dostepne w serwisie.

5.10 Wyposazenie

Materiat montazowy

- Zestaw montazowy do napedoéw liniowych zgodnie z normg
DIN / IEC 534 / NAMUR

- Zestaw montazowy do napedow obrotowych zgodnie z normg
VDI / VDE 3845

- Zestaw montazowy do montazu zintegrowanego

- Zestaw montazowy do montazu dostosowanego do konkretnego
napedu - na zyczenie

Blok manometréw

-z cisnieniomierzami powietrza doprowadzanego i ci$nienia
regulaciji.

- Cisnieniomierze z obudowg @ 28 mm (1,10 inch)

- blok przytaczy z aluminium w kolorze czarnym

- materiat montazowy do zabudowy do TZIDC

Regulator z filtrem

Wersja catkowicie metalowa z mosigdzu, lakierowana na czarno;

wkiadka filtracyjna z brazu (40 pm) i spust skroplin

Maks. ci$nienie wstepne 16 bar (232 psi), wyjscie ustawiane na

1,4 ... 6 bar (20 ... 90 psi).

®  WAZNE (WSKAZOWKA)

Regulator z filtrem mozna montowac tylko razem z blokiem
manometréw (wyposazenie dodatkowe).

Adapter PC do komunikacji
Adapter LKS do przytgcza wtykowego w TZIDC
Modem FSK dla komunikacji HART

Program do obstugi i parametryzacji za pomocg PC
DAT200 Asset Vision Basic mit DTM do TZIDC na CD-ROM
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6 Parametry techniczne istotne dla zabezpieczenia przeciwwybuchowego

6.1 ATEX
6.1.1 ATEXExi

Oznakowanie:

Swiadectwo badania
prototypu:

Typ:

Grupa urzadzen:
Normy:

Grupa urzadzen:

112G ExiallC T6 wzgl. T4 Gb
112G Exib lIC T6 wzgl. T4 Gb
112 D Exia lIC T51°C wzgl. 70°C
Db

TUV 04 ATEX 2702 X

Urzadzenie iskrobezpieczne
2G

EN 60079-0:2009

EN 60079-11:2007

112D

Obwéd pradowy

Parametry elektryczne

Modut wtykowy do
cyfrowego komunikatu
zwrotnego

(zaciski +51 /-52 lub
+41/-42)

Maksymalne wartosci:

U =30V
li=320 mA
P; =500 mW
Ci = 3,7 nF

L; pomijalnie mata

Modut wtykowy do
analogowego komunikatu
zwrotnego

(zacisk +31/-32)

Maksymalne wartosci:

U =30V
li =320 mA
Pi=11W
Ci=6,6 nF

L; pomijalnie mata

Normy: EN 60079-0:2009
EN 61241-11:2006
N2G Ta

Klasa temperaturowa

Zakres temperatury otoczenia

T4

-40...85°C

T5

-40 ...50 °C

T6 1

-40...40 °C

1)  Jesli modut wtykowy ,Cyfrowy komunikat zwrotny” jest stosowany w klasie
temperaturowej T6, dozwolony maksymalny zakres temperatury otoczenia wynosi -

40 ...35°C.

12D

Temperatura powierzchni
obudowy

Ta
Zakres temperatury otoczenia
(12 D)

Opcjonalne ztacze do

czujnika zdalnego

(zacisk X2-2: +Ues
X3-2: GND
X3-1: sygnat

Maksymalne wartosci:

Up=54V
lo =74 mA
Po =100 mW

Ci pomijalnie mata
L; pomijalnie mata

Rodzaj zabezpieczenia przed
zaptonem Ex ia wzgl. Ex ib

lic:
Lo=5mH
Co=2F
IIB:

Lo=5mH
Co=10 pF

T81°C -40...70°C
T61°C -40...50 °C
T51°C -40...40 °C

Parametry elektryczne

W przypadku zabezpieczenia przed zaptonem typu ,iskrobezpieczny”

ExiblIC/ExiallC wzgl.

ExiaD tylko do podigczania

iskrobezpiecznego obwodu prgdowego objetego certyfikatem

do

Obwéd pradowy

Parametry elektryczne

Obwad pradu
sygnalizacyjnego
(zacisk +11/-12)

Maksymalne wartosci:

Ui=30V

li=320 mA
Pi=11W
Ci=6,6 nF

L; pomijalnie mata

Wejscie przetgczajgce
(zacisk +81 / -82)

Maksymalne wartosci:

U =30V

li =320 mA
Pi=11W
Ci=42nF

L; pomijalnie mata

Wyijscie przetgczajace
(zacisk +83 / -84)

Maksymalne wartosci:

U =30V

li =320 mA
P; =500 mwW
Ci=42nF

L; pomijalnie mata

Mechaniczny cyfrowy
komunikat zwrotny
(zaciski Limit1 +51 /-52
lub Limit2 +41 /-42)

Maksymalne wartosci — patrz numer
Swiadectwa badania prototypu WE
PTB 00 ATEX 2049 X

Czujniki szczelinowe firmy

Pepperl & Fuchs

Lokalny interfejs
komunikacyjny (LKS)

Tylko do podtgczania do
programatora poza obszarem
zagrozonym wybuchem.
(Patrz szczegdlne warunki).

Szczegolne warunki

» ,Lokalny interfejs komunikacyjny (LKS)” mozna stosowac¢ tylko

poza obszarem zagrozonym wybuchem z Um < 30 V DC.

*  Warianty, ktére zgodnie z odrebnym certyfikatem odpowiadajg
réwniez zabezpieczeniu przeciwzaptonowemu ,Szczelna
obudowa”, po uzyciu w klasie zabezpieczenia
przeciwzaptonowego ,Szczelna obudowa” nie mogg by¢
stosowane z ochrong iskrobezpieczna.

* Regulator potozenia TZIDC mozna stosowa¢ podczas pracy z
gazami grupy llIA i klasy temperaturowej T1 jako energig
pomocniczg tylko na wolnym powietrzu lub w budynkach z
odpowiednim napowietrzaniem i odpowietrzaniem.

» Doprowadzony gaz nie moze zawiera¢ powietrza ani tlenu, tak
aby nie doszto do powstania atmosfery wybuchowe;.

* Urzadzenia typu Il 2 D mozna stosowac tylko na obszarach, w
ktérych stopien zagrozenia mechanicznego jest ,niski”.

+ Stosowac wpusty kabli i przewoddéw spetniajgce wymogi normy
EN 61241-11 w kategorii Il 2 D i zgodne z zakresem temperatury

otoczenia.

* Podczas pracy z palnym pytem nalezy unika¢ natadowania
elektrostatycznego wskutek rozprzestrzeniajgcych sie wytadowan

snopiastych.
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6.1.2 ATEXExn

Oznakowanie: 113G ExnA lIC T6 wzgl. T4 Gc
Informacja o zgodnosci: TUV 02 ATEX 1943 X

Typ: Rodzaj zabezpieczenia przed
zaptonem ,n*

113G

6.2 IECEx

Oznakowanie: Exia lIC T6 wzgl. T4 Gb
Ex ib IIC T6 wzgl. T4 Gb
Ex nA IIC T6 wzgl. T4 Gc

Nr swiadectwa: IECEx TUN 04.0015X

Grupa urzadzen: Wydanie: 5
Normy: EN 60079-15:2010 Typ: Samozabezpieczenie ,i” lub rodzaj
EN 60079-0:2009 ochrony ,n”
Normy: IEC 60079-0:2011
3G Ta IEC 60079-11:2011
Klasa temperaturowa Zakres temperatury otoczenia IEC 60079-15:2010
T4 -40...85°C
T6 -40 ...50 °C Typ i oznakowanie TZIDC Ex ia lIC wzgl. Ex ib lIC
Klasa Zakres temperatury otoczenia
Parametry elektryczne temperaturowa
Obwéd pradowy Parametry elektryczne T4 -40..85°C T4
Obwod pradu U=9,7VDC T6 1 -40...40 °C 16 1)

sygnalizacyjnego
(zacisk +11/-12)

I1=4 ..20 mA, maks. 21,5 mA

Wejscie przetgczajgce U=12 .24V DC; 4 mA

(zacisk +81/ -82)

Wyjscie przetaczajgce Uu=11VvDC

(zacisk +83 / -84)

Mechaniczny cyfrowy Uu=5..11VvDC
komunikat zwrotny
(zaciski Limit1 +51 / -52 lub

Limit2 +41/-42)

Modut wtykowy do Uu=5..11VvDC
cyfrowego komunikatu
zwrotnego

(zaciski +51/-52 lub +41 / -

42)

1)  Jesli modut wtykowy ,Cyfrowy komunikat zwrotny” jest stosowany w klasie
temperaturowej T6, dozwolony maksymalny zakres temperatury otoczenia wynosi -
40...35°C.

6.21 IECExi

Parametry elektryczne dla TZIDC z oznakowaniem Ex ia [IC wzgl. Ex
ib IIC W przypadku zabezpieczenia przed zaptonem typu
siskrobezpieczny” Ex ib IIC / ExiallC tylko do podtgczania do
certyfikowanego obwodu iskrobezpiecznego

Parametry elektryczne

Modut wtykowy do U=10..30VDC

analogowego komunikatu I1=4...20 mA, maks. 21,5 mA
zwrotnego

(zacisk +31/-32)

Obwadd pradu Maksymalne wartosci:

sygnalizacyjnego U=30V

(zacisk +11/-12) li=320 mA
P=11W
Ci=6.6 nF

Li pomijalnie mata

Szczegdlne warunki

» Do obwodéw pradu w strefie 2 mozna podtgczac tylko przyrzady,
ktore sg dopuszczone do uzytku w obszarach zagrozonych
wybuchem strefy 2 i nadajg sie do warunkéw panujgcych w
miejscu zastosowania (deklaracja producenta lub certyfikat
organu audytowego).

* W przypadku obwodu prgdowego ,cyfrowy komunikat zwrotny z
czujnikami szczelinowymi” nalezy poza urzgdzeniem podjgc¢ takie
$rodki, aby napiecie znamionowe wskutek zaktécen
przejsciowych nie byto przekraczane o wigcej niz 40 %.

* taczenie, przerywanie oraz podtgczanie obwoddéw pradowych
pod napigciem jest dozwolone tylko podczas instalacji,
konserwacji lub w celach naprawy. Uwaga: czasowe
wspotwystepowanie atmosfery wybuchowej z instalacja,
konserwacja lub naprawami jest w strefie 2 oceniane jako
nieprawdopodobne.

» Jako pneumatyczng energie pomocniczg stosowac tylko gazy
niepalne.

»  Stosowac¢ tylko odpowiednie wpusty przewoddw spetniajgce
wymogi normy EN 60079-15.

Wejscie przetgczajgce Maksymalne wartosci:

(zacisk +81 / -82) Ui=30V
li=320 mA
Pi=11W
Ci=4.2nF

Li pomijalnie mata

Wyjscie przetgczajace Maksymalne wartosci:

(zacisk +83 / -84) Ui=30V
li=320 mA
Pi=500 mwW
Ci=4.2nF

L; pomijalnie mata

Lokalny interfejs
komunikacyjny (LKS)

Tylko do podtgczania do
programatora poza obszarem
zagrozonym wybuchem.

(Patrz szczegdlne warunki)
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Opcjonalnie mozna uzywac nastepujacych modutéw:

Parametry elektryczne

Modut wtykowy do
cyfrowego komunikatu
zwrotnego

(zaciski +51/-52 lub +41 / -
42)

Maksymalne wartosci:

U=30V
;=320 mA
P;= 500 mW
Ci=3.7nF

L; pomijalnie mata

Modut wtykowy do
analogowego komunikatu
zwrotnego

(zacisk +31 /-32)

Maksymalne wartosci:

U=30V

;=320 mA
Pi=1,1mW
Ci=6.6 nF

L; pomijalnie mata

6.22 1.1.3 IECExn

Parametry elektryczne

Obwad pradu
sygnalizacyjnego
(zacisk +11/-12)

Uu=97vDC
1=4..20 mA, maks. 21,5 mA

Wejscie przetgczajgce
(zacisk +81 / -82)

U=12..24V DC; 4 mA

Wyijscie przetgczajace
(zacisk +83 / -84)

Uu=11VvDC

Opcjonalnie mozna uzywa¢ nastepujacych modutéw:

Parametry elektryczne

Modut wtykowy do
cyfrowego komunikatu
zwrotnego

(zaciski +51/-52 lub +41 / -
42)

Uu=5..11VvDC

Modut wtykowy do
analogowego komunikatu
zwrotnego

(zacisk +31 /-32)

U=10..30VvDC
1=4..20 mA, maks. 21,5 mA

Szczegolne warunki

* Do obwodéw pradu w strefie 2 mozna podtaczac tylko przyrzady,
ktore sg dopuszczone do uzytku w obszarach zagrozonych
wybuchem strefy 2 i nadaja sie do warunkéw panujgcych w
miejscu zastosowania (deklaracja producenta lub certyfikat
organu audytowego).

* W przypadku obwodu prgdowego ,cyfrowy komunikat zwrotny z
czujnikami szczelinowymi” nalezy poza urzgdzeniem podjgc¢ takie
$rodki, aby gérne napiecie znamionowe wskutek zaktdcen
przejsciowych nie byto przekraczane o wiecej niz 40 %.

* Laczenie, przerywanie oraz podigczanie obwoddw pradowych
pod napieciem jest dozwolone tylko podczas instalacji,
konserwaciji lub w celach naprawy. Uwaga: czasowe
wspotwystepowanie atmosfery wybuchowej z instalacja,
konserwacja lub naprawami jest w strefie 2 oceniane jako
nieprawdopodobne.

» Jako pneumatyczng energie pomocniczg stosowac tylko gazy
niepalne.

+ Stosowac tylko odpowiednie wpusty przewodéw spetniajgce
wymogi normy IEC 60079-15.
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6.3 FM/CSA
6.3.1 CSA International
Certificate: 1052414
Class 2258 02 PROCESS CONTROL
EQUIPMENT —

For Hazardous Locations

PROCESS CONTROL
EQUIPMENT — Intrinsically
Safe, Entity — For Hazardous
Locations

Class 2258 04

Class |, Div 2, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 2, Groups E, F, and G,
Class lll, Enclosure Type 4X:

6.3.2 CSA Certification Record

1649904 (LR 20312)

PROCESS CONTROL
EQUIPMENT — Intrinsically
Safe, Entity — For Hazardous

Certificate:
Class 2258 04

Locations

Class |, Div 1, Groups A, B, C and D;
Class IlI, Div 1, Groups E, F, and G,
Class Ill, Div 1, Enclosure Type 4X:

Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner

Input rated

30V DC; max.4 .

.. 20 mA

Output pressure

Max. 90 psi

Intrinsically safe with entity parameters of:

Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner Terminals 11 /12 V max =30V
Input rated 30 VDC; max. 4 ... 20 mA I max =104 mA
Max output pressure 90 psi Ci=6.6 nF
Max. ambient 85 Deg C Li=0uH
Terminals 81/ 82 V max =30V
Class I, Div 1, Groups A, B, C and D; Ic;nla; ; 1'1:0 mA
Class II, Div 1, Groups E, F and G Y H”
Class lll, Enclosure Type 4X: i=ou
Terminals 83 / 84 Vmax =30V
Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner | max = 96 mA
intrinsically safe with entity parameters of: Ei_‘ 3.7HnF
Terminals 11 /12 V max =30 V : =0u
I max = 104 mA Terminals 31 /32 Vmax =30V
Ci=6.6 nF I'max =110 mA
Li=OUH Ci=6.6 nF
Terminals 81/ 82 V max =30 V : L= 0 uH
I max = 110 mA Terminals 41 /42 and 51 /52 V max =30V
Ci=4.2nF I max = 96 mA
Li=OUH Ci=3.7 nF
Terminals 83 / 84 V max = 30 V : _ L= 0 uH
I max = 90 mA Terminals Limit2 41 / 42 and Vmax=155V
Ci=42nF Limit1 51 /52 | max = 52 mA
Li=OL|H Ci=20nF
Terminals 31/ 32 V max = 30 V Li=30uH
I max =110 mA
Ci=6.6nF When installed per installation Drawing No 901064
Li=0uH Temperature Code T4
Terminals 41 /42 and 51/ 52 Vmax =30V Max. Ambient 85 Deg C
I max = 96 mA
Ci=3.7nF ®  |MPORTANT (NOTE)
Li=0uH l * The "x"in P/N denotes minor mechanical variations or
Terminals Limit2 41 / 42 and Vmax =155V optional features.
Limit1 51 /52 I max = 52 mA » Local communication interface LKS shall not be used in
Ci=20nF hazardous location.
L= 30 uH » Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit
shall be shielded.
When installed per installation Drawing No 901064
Temperature Code Temperature Code
Max. Ambient Max. Ambient

o IMPORTANT (NOTE)
* The "x" in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface LKS shall not be used in

hazardous location.
« Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit
shall be shielded..
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6.3.3 FM Approvals

TZIDC Positioner, Model V18345-a0b2c2de0f
IS/LILII/A/ABCDEFG/T4 Ta = 85 °C — 901064/7/4; Enity;
NI/I/2/ABCD/T4 Ta = 85 °C;

S/LII/2/IFGIT4 Ta =85 °C; Type 4XMax Enity Parameters: Per Control
Drawings

a = Case/mounting—1,2, 3,4 0r 9

b = Input/communication port — 1 or 2

¢ = Output/safe protection—1,2,4 or 5

d = Option modules for analog or digital position feedback — 0, 1, 3
orb5

e = Mechanical kit (proximity swiches) for digital position feedback
(option) -0, 10r 3

f = Design (varnish/coding) — 1 or 2
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Ustawnik elektropneumatyczny TZIDC 10/18-0.22-PL
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6.3.4 FM Control Dokument

CONTROL DOCUMENT NO 901064
Hazardous area - Nonhazardous area

Class 1, Div. I, Groups A, B, C, D |
Class 11, Div. I, Groups E, F, G
Class 111, Div. |

I
(Note 2) | Associated Control
T71DC .
V18345-X0X2X2XX0X | Apparatus Equipment
|

|

Terminals (Note 9}

{Note 5)
| | {Note 6) | {Note 3)
. (put) I = Int. Sofe Gnd

Entily Paramefers:

Vmax = 30 Vdc Imax - [04 mA I

Ci =6.6nf Li =0 pH |

Pi =1 W

Notes 1

I. Yoc or Vi <= Vmax, Isc or It <= Imax, Ca >z CitCcable, La >= Li + Lcable; Po <= Pi
2. Dust-tight conduit seal must be used when installed in Class 11 and Class 11 environments.
3, Control equipment connected to barrier must not yse or generate more than 250 Vrms or Vdc
4, Installation shoyld be in accordance with ANSI/ISA RPI12.6 "Installation
of Intrinsically Safe System for Hazardous (Classified) Locations" and
the Natienal Electrical Code (ANSI/NFPA 70),
. The configuration of associaled apparatus must be FMRC Approved/CSA Approved as required.
. Associaled apparatus manufacturers installation drawing must be followed
when installing this equipment.
T. When connecting conduil to the enclosure use conduit hubs thal have the
the same environmental rating as the enclosure.
. No revision to drawing without prior FMRC Approval/CSA Approval.
. OUTPUT CURRENT MUST BE LIMITED BY A RESISTOR SUCH THAT THE QUTPUT VOLTAGE CURRENT PLOT
IS A STRAIGHT LINE DRAWN BETWEEN OPEN CIRCUIT VOLTAGE AND SHORT CIRCUIT CURRENT.
10. Tampering and replacement with non-factory components may adversely
affect the safe use of the system. Substitution of components may impair
suitability for hazardous locations.
I1. FOR FM DIV, 2 USE: Do not connect or disconnect unless the power was switched off or
the area is known to be non hazerdous.
12. For Div 2 Models: WARNING - EXPLOSION HAZARD - Substitulion of components may
impair suitability for Class I, Division 2.
13. For Div 2 Models: WARNING - EXPLOSION HAZARD - Do not connect while circuit is live
unless area is known to be nonhazardous.
14, Local communication interface LKS shall not be used in hazardous locations.
[5. To maintain intrinsic safety, wiring associated with each channel must be run in
separate cable shields connected to intrinsically safe (associated apparatus) ground,
. Caution: Substitution of components may impair intrinsic safety.

oon

=0 o

given to others.
-

is to be
s to ABB

All Dimensions _a_@_ Title Scale
in mm

Date | Nome CONTROL _DOCUMENT

Drawn |08-Apr-99| Laserzik

- Drawing No,  (Part No) Sheet
03, 10.09 Lasorzik A“ 90 I 064 | /4

|Amel:1mnl Dale Name Am AUtomation Replacement for:

- Category: -
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CONTROL DOCUMENT NO 901064

Hazardous area Nonhazardous area

Class I, Div. I, Groups A, B, C, D
Class I, Div. I, Groups E, F, 6

Class 111, Div. 1

(Note 2) ;
TZ1DC L Associated Control
V18345- X0X2X2XX0X | Apparatus Equipment
|
+§| |

Entity Parameters:
Vmax = 30 Vde¢ Imax = 110 mA
| W

Pi -

{Switching Input)

{Switching Output)

Terminals (Note 9)

(Note $) |
{Note 6)

(Note 3)

| (Note 9)
& O—Tr(Note 5)
(Note 6)

(Note 3)

Int. Safe Gnd

Entily Parameters:

Vmax - 30 Vdc Imax = 96 mA
Ci = 4.2nf Li =0 pH
PizIW

ALl Dimensions a@ Title Scale
o ——— CONTROL .DOCUMENT
Drawn |08-Apr-99| Laserzik
Checked
Drawing No.  (Part No) Sheet
| ABB 901064 2/4
|Ame|dme|l Daie Neme ABB AUtOMtion Replacement for: - Category: -

20
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CONTROL DOCUMENT NO 901064

Hazardous areaq Nonhazardous area

Class I, Div. I, Groups A, B, C, D
Class I1, Div. I, Groups E, F, G
Class 111, Div. 1

(Note 2] Associated Control
T71DC !
VI8345-X0X2X2 1X0X ; Apparatus Equipment

31
Terminals {(Note 9)

{Nole 5) |
| (Note 6)

(Analog Position Feedback)

Vmax - 30 Vdc Imax =
Ci = 6.6 nf Li =0 pH
|

TZ1DC Pirs
VI8345-X0X2%23X0X

151
Terminals (Nole 9)

~(Note 5)
(Nole 6) (Note 3)

|
Terminals (Note 9)

—(Note 5)
{Note 6) (Note 3)

(Digiial Position Feedback)

= Int. Sale Ond

Entity Parameters:
Vmoy = 30 Vdc Imax - 96 mA
Ci=3.70f Liz0pH Piz1¥

given to others.

of reproductions o
d from it is to be

; E All Dimensions _a_@_ Title Scale
sose in mm
g3y Dale P~ CONTROL _.DOCUMENT
§° g Drown [08-Apr-99] Laserzik
s 2 Checked
E i I Il Drawing Ho.  (Part Ho) Sheet
E:EE =§ 10 . 05.10.09 Losarzik ] 9 0 I 0 6 4 3 / 4
===== Rev. jAmendmea b Daie Name Am AUtommn Replacement for: - Category: -
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Hozardous ared

Class 1, Div. I, Groups A, B, C, D
Class 11, Div. 1, Groups E, F, 6
Class 111, Div. |
{Note 2)

T7I0C |
V18345-X0X2X2X10X
or VI8345-X0X2X2X30X |

51

Terminals
Limit |

4]

Terminals
Limit 2

CONTROL DOCUMENT NO 901064

Nonhazardous area

Associated
Apparatus

(Note $5) |
(Note 6)

Control
Equipment

(Note 3)
{Mechanical Digital Feedback) 1 [nl. Safe Gnd
Vmax = 15.5 V
Imax = 52 mA
Ci =20 of
Li = 30 pH
PizIW
E All Dimensions _a_@_ Title Scale
= in mm
= Date Name CONTROL'DOCUMENT
b Drawn [08-Apr-99| Laserzik
§ 2 Checked
E f Drawing No.  (Part No) Sheet
z; % 10 - 05.10.09( Losarzik A“. 90 I 064 4 / 4
===== Rev. Ameadmesl] Dale Nome ABB AUtommn Replacement for: - Category:
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Ustawnik elektropneumatyczny TZIDC 10/18-0.22-PL
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7 Przylacza elektryczne

3 6
3 -

g

- 7

+:

: 8

+_|

/ M00238

Rys. 7: Potozenie przytaczy elektrycznych
1 Modut do analogowego komunikatu zwrotnego

[¢)]

Cyfrowy komunikat zwrotny, czujniki szczelinowe lub mikrotgczniki

2 Modut do cyfrowego komunikatu zwrotnego 24V
3 Modut do cyfrowego komunikatu zwrotnego 6 Wyjscie binarne
4  Cyfrowy komunikat zwrotny, czujniki szczelinowe lub 7 Wejscie binarne
mikrotgczniki 24 V 8 Sygnat4 .. 20 mA
9 Potgczenie uziemiajgce
A B
I I I I
1 2 3 I 4 I 5 I 6 I 7
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I ]
I I I I
< E I E E I I E E I
8 ol [R ] o |[Rol |X | 8 Lol R ol |R
< : o no, o no S < , O na "o >
E N T2 |22 T o E | > [T2]|T <|¢
& | = Sl [Lr =l (L= [ 9| 1+ S| |[L€| |L N
<) ; Q : £ E : g, o : E E R
S v v v e F L ow| |V v E|E
<t > 0 v 0 vV 10 ; - @v 0 vV o v
< n ! n n ol | n n |
N - | - - 1 | - - 1
D] | ] ! (10 I 1) [ )10 | ! [oroL)
+1|1 -|12 +8|1-?2 +B|3-|84 I +5| -&|'> +4|1 -4|'.2 I +3|1 -|32 I +51-52 +41-42 | 414243 515253
I I I I
I I I I | |
| | | oo e
T 1T 1T |, IT 1 . | |
Al DI DO ;. SW2 sw1 AO I Limit1 Limit2 Limit1 Limit 2
! ! ! ! M00828
Rys. 8: Obtozenie uktadu podtgczenia
A Urzadzenie podstawowe 1 Wejscie analogowe
B Opcje 2 Wejscie binarne
3 Wyjscie binarne
4 Cyfrowy komunikat zwrotny
5 Analogowy komunikat zwrotny
6 Czujniki szczelinowe
7  Mikrotgcznik
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Ustawnik elektropneumatyczny TZIDC 10/18-0.22-PL
do techniki dwuprzewodowej 4 ... 20 mA

7.1 TZIDC ze zdalnym czujnikiem przemieszczenia (remote sensor)
W wersji TZIDC ze zdalnym czujnikiem przemieszczenia dostarczana jest dopasowana do siebie jednostka z dwiema obudowami.
Obudowa 1 (modut sterujacy) zawiera ukfad elektroniczny i pneumatyczny oraz ewentualnie nastepujgce urzadzenia opcjonalne:

* Analogowy komunikat zwrotny przemieszczania
+  Cyfrowy komunikat zwrotny przemieszczania

Obudowa 2 (czujnik zdalny) zawiera czujnik potozenia i umozliwia montaz do napeddw liniowych i obrotowych.
Ewentualnie mozna zamontowaé nastgpujgce opcjonalne urzgdzenia:

*  Optyczny wskaznik potozenia

* Mechaniczne styki komunikatu zwrotnego w wersjach czujnikéw szczelinowych lub mikrotgcznikéw

Obie obudowy sa tgczone lub potaczone z ekranowanym kablem trzyzytowym. Maksymalna dtugo$¢ kabla wynosi 10 m.

Do obudowy 1 (modut sterujgcy) dostepny jest zestaw montazowy do montazu rurowego i nasciennego (patrz wyposazenie).

oo 8|

M10788

Rys. 9:  TZIDC ze zdalnym czujnikiem przemieszczania

1 Obudowa 1 (modut sterujacy)
2 Sygnat warto$ci zadanej

3 Kabel taczacy

4 Obudowa 2 (czujnik zdalny)

Wyjscie pneumatyczne 2

Wyjscie pneumatyczne 1

Zasilanie powietrzem doprowadzanym
Naped pneumatyczny

0N OO
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Ustawnik elektropneumatyczny TZIDC 10/18-0.22-PL
do techniki dwuprzewodowej 4 ... 20 mA

7.2 TZIDC do zewnetrznego wpuszczanego czujnika przemieszczenia (czujnika zdalnego)

W wersji TZIDC do zdalnego czujnika przemieszczania dostarczany jest regulator potozenia bez rejestracji pozycji.

Obudowa (modut sterujgcy) zawiera uktad elektroniczny i pneumatyczny oraz ewentualnie nastepujace urzgdzenia opcjonalne:
* Analogowy komunikat zwrotny przemieszczania
+  Cyfrowy komunikat zwrotny przemieszczania

TZIDC do czujnika zdalnego mozna tgczy¢ z dowolnym czujnikiem potozenia (4 ... 30 kQ, z rozpoznawaniem zerwania przewodu 4 ... 18 kQ).
Maksymalna diugos¢ tréjzytowego kabla ekranowanego wynosi 10 m.

oot

M10789

Rys. 10: TZIDC do czujnika zdalnego

1 Obudowa (modut sterujacy)
2 Sygnat wartosci zadanej

3 Kabel tgczacy

4 Czujnik zdalny

Wyjscie pneumatyczne 2

Wyjscie pneumatyczne 1

Zasilanie powietrzem doprowadzanym
Naped pneumatyczny

(ool Ne ) )]
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8 Wymiary

Wszystkie dane w mm (inch)

@8 (0.31) h9

=

ABB

ABB =,

lt'\? g Positioner Made in Geanary Em ]m
e e st 256, TZID-C  CE | Loss o chor. sumy.
s 7 AN I Optre™ e
-~ Ui B, Pi, i, Li, Tors Serialno. e e
see oertificate Elﬂ'r‘ympren: 1”4-3&!!" oton m:::ra
CE w32 ::l: analog 4-20mA
M00242
Rys. 11: Widok z géry
104,5 (4.11)
A 60 (2.36)
168,5 (6.63) 33,5 (1.32)
<
Q| ©
~ «| 16
S
& &) 2 18
| o 1S
[EI 3
T 3
e
&
110,75 (4.36) = 23 (0.91)
@ 26 (1.02) @ 58 (2.28)
©
N
D
7 +/-0,1

(0.28 +/- 0.0039)

M00243

Rys. 12: Widok z przodu i z tytu

A Otwor gwintowany M8 (gtebokos¢ 10 mm (0,39 inch))
B Otwér gwintowany M6 (gteboko$¢é 8 mm (0,31 inch))

bezposredniego)

D Watek czujnika (na schemacie w powiekszeniu)

C Otwor gwintowany M5 x 0,5 (wyjscia powietrza do montazu
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92 (3.62) =)
A ~ ~=
385
< S ¥ ¥
e
® D)
5 |
fa ()
| AN, _
S )
1T =3 “:
1 J §
14 (0.55 9 (0.35)
29 (1.14) || 3012)
M00244
Rys. 13: Widok z boku (od lewej do prawej)
A Przytgcza pneumatyczne, NPT 1/4"-18 lub G1/4"
: o
{ | 2
1 Te)
1 59
30/53 ( ﬁ ) : 10 g W
[7e] 1 4
(1.18/2.09) @ 5 i
o i SR A
~ : =
_ : A e
‘ I A*
M00245

Montaz do napedéw liniowych zgodnie z normg DIN / |IEC 534

Montaz do napedéw obrotowych zgodnie z norma VDI / VDE 3845
*) Wymiary A i B zalezg od napedu obrotowego

Rys. 14: Rysunki montazowe
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120 (4.72)

40 (1.57)

2 ah &

97 (3.82)

POXK X XXX XA
0,0.0.0.0.0.0.0.4
RRIRRRRKX]

M00246

Rys. 15: Regulator potozenia TZIDC z zamontowanym blokiem manometréw i regulatorem filtra
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9 Informacje dotyczace zamoéwien

Giéwny numer zaméwienia
Wariant 1-6 7|8 |9 |10|11]|12|13[14]|15]| 16

Dodatk.
nr zam.

XX

Elektropneumatyczny regulator potozenia TZIDC, inteligentny, z

L ) . . V18345
mozliwoscig ustawiania parametrow, z panelem wskaznikéw i obstugi

Obudowa / montaz
Obudowa z aluminium, lakierowana, do montazu do napedéw przesuwu
zgodnie z normg DIN / IEC 534 / NAMUR lub do napedéw obrotowych
zgodnie z normg VDI / VDE 3845
Obudowa z aluminium, lakierowana, z mechanicznym wskaznikiem
potozenia, do montazu do napeddéw przesuwu zgodnie z normg DIN /
IEC 534 / NAMUR lub do napedéw obrotowych zgodnie z normg VDI /
VDE 3845
Obudowa z aluminium, lakierowana, do zintegrowanego montazu do
zaworow regulacyjnych (patrz arkusz wymiarow)
Obudowa z aluminium, lakierowana, z mechanicznym wskaznikiem
potozenia, do zintegrowanego montazu do zaworéw regulacyjnych
(patrz arkusz wymiarow)
Obudowa z aluminium, lakierowana, do montazu do napedoéw
obrotowych zgodnie z normg VDI/VDE 3845 z rozszerzonym zakresem
kata obrotu do 270°
Obudowa z aluminium, lakierowana, z mechanicznym wskaznikiem
potozenia, do montazu do napedéw obrotowych zgodnie z normg VDI /
VDE 3845 z rozszerzonym zakresem kata obrotu do 270°
Zespot sterownika do wpuszczanego czujnika przemieszczenia 1)

X

7

X

0

Wejscie regulacyjne / przytacze komunikacyjne

adaptera LKS i modutem FSK do komunikacji HART

Wejscie regulacyjne 4 ... 20 mA, technika dwuprzewodowa, ze ztgczem wtykowym do
Wejscie regulacyjne 4 ... 20 mA, technika dwuprzewodowa, ze ztgczem wtykowym do

X

Zabezpieczenie przed wybuchem
Brak

ATEX Il 2 G Ex ib IIC T6 wzgl. T4 Gb
FM /CSA

ATEX Il 3 G Ex nA IIC T6 wzgl. T4 Gc
IECEx Ex ib IIC T6 wzgl. T4 Gb

IECEx Ex nA IIC T6 wzgl. T4 Gc

ATEX Il 2 G Exia IIC T6 wzgl. T4 Gb
ATEX Il 2 D Ex ia llIC T51°C wzgl. 81°C Db
GOST (Rosja)— Ex 112 G EExib Il C T6
GOST (Rosja) — 0 ExiA IIC T6

GOST (Rosja) — Ex iaD 21 T5

IECEx ia IIC T6 wzgl. T4 Gb

X

ATMTOONOOOBRN-O

Wyiscie requlacyine / pozycja bezpieczenstwa (w razie awarii zasilania
Jednostronnego dziatania, z odpowietrzaniem napedu nastawnika

Jednostronnego dziatania, z blokowaniem napedu nastawnika
Dwustronnego dziatania, z odpowietrzaniem napgdu nastawnika
Dwustronnego dziatania, z blokowaniem napedu nastawnika

2)
2)

X

RN =

Przytacza
Kabel: gwint 1/2-14 NPT, przewod powietrza: gwint 1/4-18 NPT

Kabel: gwint M20 x 1,5, przewdd powietrza: gwint 1/4-18 NPT
Kabel: gwint M20 x 1,5, przewdd powietrza: gwint G 1/4
Kabel: gwint G 1/2, przewdd powietrza: gwint Rc 1/4

X

~No aN

X

X

X

X

XX

Kontynuacja na nastepnej stronie

1) Ze standardowg charakterystyka, jesli dostarczony bez czujnika przemieszczenia
2) Nie do montazu zintegrowanego
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Dodatk.
Glowny numer zamoéwienia nr zam.
Wariant 1-6 78| 9|10]11]|12[13]14]|15]16 XX
Elelft_rop(le_tlmatycz_ny_regulator pt:\{ozenla TZIDC, |nteI’|g_en'tn¥, z Cowvie3as | x I x I x I x I xIxIxIx x|x XX
mozliwoscig ustawiania parametrow, z panelem wskaznikéw i obstugi
Rozszerzenie opcjonalne z modutem wtykowym do analogowego / cyfrowego komunikatu
Brak 0
Modut wtykowy do analogowego komunikatu zwrotnego, zakres sygnatu 4 ... 20 mA, technika
dwuprzewodowa 1
Modut wtykowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego potozenia 3
Modut wtykowy do analogowego komunikatu zwrotnego, zakres sygnatu 4 ... 20 mA, technika 5
dwuprzewodowa i cyfrowy komunikat zwrotny potozenia
Rozszerzenie opcjonalne z mechanicznym zestawem montazowym do
Brak 0 0
Mechaniczny zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego pozycji 3) 1 0
regulacji z czujnikami szczelinowymi SJ2-SN (NC lub logiczne 1)
Mechaniczny zestaw montazowy do cyfrowego komunikatu zwrotnego pozycji 4) 5 0
regulacji z mikrotgcznikami 24 VV AC / DC (jako styk przetgczalny)
Konstrukcia (lakierowanie / oznaczanie)
Standard 1
Wariant specjalny, chemia 5) E
Jezyk dokumentacji
Niemiecki M1
Wioski M2
Hiszpanski M3
Francuski M4
Angielski M5
Szwedzki M7
Finski M8
Polski M9
Portugalski MA
Rosyjski MB
Czeski MC
Holenderski MD
Dunski MF
Grecki MG
totewski ML
Wegierski MM
Estonski MO
Butgarski MP
Rumunski MR
Stowacki MS
Litewski MU
Stowenski MV
Certyfikaty: SIL2
Deklaracja zgodnosci SIL2 6) CS2
Atest zakladowy
Atest zaktadowy 2.1 zgodnie z normg EN 10204 (DIN 50049-2.1) z rozszerzonym tekstem pozycji CF2
Swiadectwo zaktadowe 2.2 zgodnie z normg EN 10204 (DIN 50049-2.2) CF3

Kontynuacja na nastepnej stronie

3) Tylko w wersji z mechanicznym wskaznikiem potozenia, nie IECEx

4) Nie do wersji z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym i tylko w wersji z mechanicznym wskaznikiem potozenia

5) Szczegoty na zyczenie
6) Tylko do uktadu pneumatycznego jednostronnego dziatania z funkcjg odpowietrzania
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Dodatk.
Gléwny numer zamoéwienia nr zam.
Wariant 1-6 7189 |10|11]|12]13[14|15]| 16 XX

Elektropneumatyczny regulator potozenia TZIDC, inteligentny, z vie3as | X | x I x| x| xIx|xlx x|x XX
mozliwoscia ustawiania parametréw, z panelem wskaznikéw i obstugi
Swiadectwo odbioru

Swiadectwo odbioru 3.1 zgodnie z normg EN 10204 CBA
Tabliczka z oznaczeniem punktéw pomiaru

Ze stali nierdzewnej, 11,5 mm x 60 mm MK1

Naklejka 11 mm x 25 mm MK3
Wykonanie specjalne — dtawik kablowy

Z diawikiem kablowym ZG1
Czujnik przemieszczenia

Urzadzenie podstawowe 7) RS

Urzadzenie podstawowe ze wskazaniem potozenia 7) RD
Zakres temperatury czujnika przemieszczenia

Rozszerzony zakres temperatury otoczenia -40 ... 100 °C 7) RT
Odpornos¢ czujnika przemieszczenia na wibracje

Rozszerzony zakres wibracji 2 g przy 300 Hz 7) RV
Klasa ochrony czujnika przemieszczenia

Klasa ochrony IP 67 7) RP
Kabel przylaczeniowy czujnika przemieszczenia

Dotgczony kabel 5 m 7) R5

Dotgczony kabel 10 m 7) R6

7) Tylko z zespotem sterownika do wpuszczanego czujnika przemieszczenia
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9.1 Wyposazenie

Wyposazenie

Numer zaméwienia

Konsola montazowa

Konsola montazowa EDP300 / TZIDC do napedéw obrotowych 90°, montaz wg VDI / VDE 3845, 319603
konsola o wymiarach A/B 80/20 mm (w przypadku obudowy aluminiowej)
Konsola montazowa EDP300 / TZIDC do napeddéw obrotowych 90°, montaz wg VDI / VDE 3845, 319604
konsola o wymiarach A/B 80/30 mm (w przypadku obudowy aluminiowej)
Konsola montazowa EDP300 / TZIDC do napedéw obrotowych 90°, montaz wg VDI / VDE 3845, 319605
konsola o wymiarach A/B 130/30 mm (w przypadku obudowy aluminiowej)
Konsola montazowa EDP300 / TZIDC do napedéw obrotowych 90°, montaz wg VDI / VDE 3845, 319606
konsola o wymiarach A/B 130/50 mm (w przypadku obudowy aluminiowej)
Dzwignia
Dzwignia EDP300/TZIDC 30 mm 7959151
Dzwignia EDP300/TZIDC 100 mm 7959152
Adapter
Adapter TZIDC (tgcznik osi) do napeddéw obrotowych zgodnie z normg VDI / VDE 3845 7959110
Adapter osi TZIDC z potgczeniem ksztattowym 7959371
Blok manometréw
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, jednostronnego dziatania, gwint G 1/4 in. 7959364
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, jednostronnego dziatania, gwint Rc 1/4 in. 7959358
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, jednostronnego dziatania, gwint 1/4/ in. NPT 7959360
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, dwustronnego dziatania, gwint G 1/4 in. 7959365
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, dwustronnego dziatania, gwint Rc 1/4 in. 7959359
Blok manometréw TZIDC, 0,6 MPa, dwustronnego dziatania, gwint 1/4/ in. NPT 7959361
Regulator z filtrem
Regulator z filtrem TZIDC z mosiadzu, przytacza z gwintem G 1/4, 7959119
z materialem montazowym do bloku manometréw
Regulator z filtrem TZIDC z mosigdzu, przytacza z gwintem 1/4-18 NPT, 7959120
z materiatem montazowym do bloku manometréw
Zestaw montazowy
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do napedéw liniowych, skok regulacji 10 ... 35 mm 7959125
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do napedoéw liniowych, skok regulacji 20 ... 100 mm 7959126
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do sterownika wpuszczanego czujnika przemieszczenia (do montazu na 7959381
$cianie i na rurze)
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Fisher 1051-30, 1052-30 7959214
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Fisher 1061, rozmiar 130 7959206
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Fisher 471 7959195
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Fisher 657 / 667, rozmiar 10 ... 90 mm 7959177
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Fisher Gulde 32/34 7959344
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Gulde DK 7959161
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Keystone 79U/E-002(S) ... 79U/E-181(S) 7959147
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Masoneilan CAMFLEX Il, VARIMAX, MINITORK Il 7959144
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Masoneilan, seria VariPak 28000 7959163
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do MaxFlo MaxFlo 7959140
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do NAF 791290 7959207
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do NAMUR, skok 100 ... 170 mm 7959339
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do NELES BC6-20, B1C6-20, BJ8-20, B1J8-20 7959146
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do zaworéw Nuovo Pignone, dzwigni do napedoéw liniowych, dlugosé 150 ... 7959210
250 mm
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Samson 241, 271, 3271 7959145
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Samson 3277 7959136
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do Schubert&Salzer GS 8020 / 8021 / 8023 7959200
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC do SED, skok 100 mm 7959141
Zestaw montazowy EDP300 / TZIDC Uhde, typ 4, skok 400 mm, zagiety 7959500

32












ABB Contact Center
Tel. +4822223777
Email:  kontakt@pl.abb.com

ABB Sp.zo.o.
Siedziba spdtki

ul. Zeganska 1
04-713 Warszawa
Tel: 222202000
Tel: 728 401675

Oddziat we Wroctawiu
ul. Dtugosza 48-60
51-162 Wroctaw

Tel: 696 436 684

Regionalne Biuro Sprzedazy
w Katowicach

ul. Konduktorska 33

40-155 Katowice

Tel: 663190 823

abb.com/positioners

ABB Automation Products GmbH
Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel:  +49571830-0

Fax: +49571830-1806

Zastrzegamy sobie mozliwo$¢ wprowadzenia zmian technicznych a takze zmian tresci ponizszego
dokumentu w kazdym czasie i bez wczesniejszej zapowiedzi. W przypadku zamdwieri obowiazuja
uzgodnione detaliczne deklaracje. ABB nie przejmuje odpowiedzialnosci za ewentualne btedy czy

tez niekompletnosci tego dokumentu.

Zastrzegamy sobie wszystkie prawa dotyczace tego dokumentu, a takze zawartych w nim
tematow i ilustracji. Bez wczesniejszej zgody firmy ABB, uzyskanej na pismie, zabrania sie
powielania, przekazywania tresci dokumentu osobom trzecim lub wykorzystywania jej, takze w

formie wypisu i wyciagu.

© ABB 2019

3KXE341001R1024

10/18-0.22-PL Rev. K 07.2019



	1 Krótki opis
	1.1 Moduł pneumatyczny
	1.1.1 Funkcja bezpieczeństwa „odpowietrzanie“
	1.1.2 Funkcja bezpieczeństwa „blokowanie“

	1.2 Obsługa
	1.3 Komunikacja
	1.4 Wejścia / wyjścia
	1.5 Budowa modułowa

	2 Warianty montażowe
	2.1 Znormalizowana zabudowa na pneumatycznych napędach liniowych
	2.2 Znormalizowana zabudowa na pneumatycznych napędach obrotowych
	2.3 Zintegrowany montaż do zaworów regulacyjnych
	2.4 Szczególne wersje zabudowy specyficzne dla danego napędu

	3 Eksploatacja
	3.1 Uwagi ogólne
	3.1.1 parametry operacyjne 
	3.1.2 parametry regulacji nastaw
	3.1.3 parametry kontroli pracy
	3.1.4 parametry diagnostyczne 

	3.2 Panel obsługi
	3.2.1 Uruchamianie jednoprzyciskowe
	3.2.2 Wskazania


	4 Komunikacja
	4.1 DTM
	4.2 Adapter LKS (przetwornik interfejsu RS-232)
	4.3 Modem FSK

	5 Dane techniczne
	5.1 Wejście
	5.2 Wyjście
	5.3 Droga regulacji
	5.4 Zasilanie powietrzem
	5.5 Dane na temat charakterystyk przenoszenia oraz oddziaływania zewnętrzne
	5.6 Narażenie klimatyczne
	5.7 Korpus
	5.8 Poziom nienaruszalności bezpieczeństwa
	5.9 Opcje
	5.10 Wyposażenie

	6 Parametry techniczne istotne dla zabezpieczenia przeciwwybuchowego
	6.1 ATEX
	6.1.1 ATEX Ex i
	6.1.2 ATEX Ex n

	6.2 IECEx
	6.2.1 IECEx i
	6.2.2 1.1.3 IECEx n

	6.3 FM / CSA

	7 Przyłącza elektryczne
	7.1 TZIDC ze zdalnym czujnikiem przemieszczenia (remote sensor)
	7.2 TZIDC do zewnętrznego wpuszczanego czujnika przemieszczenia (czujnika zdalnego)

	8 Wymiary
	9 Informacje dotyczące zamówień
	9.1 Wyposażenie

	Leere Seite


<<

  /ASCII85EncodePages false

  /AllowTransparency true

  /AutoPositionEPSFiles true

  /AutoRotatePages /None

  /Binding /Left

  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)

  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CalCMYKProfile (None)

  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CannotEmbedFontPolicy /Warning

  /CompatibilityLevel 1.3

  /CompressObjects /Tags

  /CompressPages true

  /ConvertImagesToIndexed true

  /PassThroughJPEGImages true

  /CreateJobTicket false

  /DefaultRenderingIntent /Default

  /DetectBlends true

  /DetectCurves 0.0000

  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged

  /DoThumbnails false

  /EmbedAllFonts true

  /EmbedOpenType false

  /ParseICCProfilesInComments true

  /EmbedJobOptions true

  /DSCReportingLevel 0

  /EmitDSCWarnings false

  /EndPage -1

  /ImageMemory 1048576

  /LockDistillerParams false

  /MaxSubsetPct 100

  /Optimize false

  /OPM 1

  /ParseDSCComments true

  /ParseDSCCommentsForDocInfo true

  /PreserveCopyPage true

  /PreserveDICMYKValues true

  /PreserveEPSInfo true

  /PreserveFlatness false

  /PreserveHalftoneInfo false

  /PreserveOPIComments false

  /PreserveOverprintSettings true

  /StartPage 1

  /SubsetFonts true

  /TransferFunctionInfo /Apply

  /UCRandBGInfo /Preserve

  /UsePrologue false

  /ColorSettingsFile ()

  /AlwaysEmbed [ true

  ]

  /NeverEmbed [ true

  ]

  /AntiAliasColorImages false

  /CropColorImages false

  /ColorImageMinResolution 300

  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleColorImages true

  /ColorImageDownsampleType /Bicubic

  /ColorImageResolution 240

  /ColorImageDepth -1

  /ColorImageMinDownsampleDepth 1

  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeColorImages true

  /ColorImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterColorImages true

  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /ColorACSImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /ColorImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /JPEG2000ColorACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /JPEG2000ColorImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /AntiAliasGrayImages false

  /CropGrayImages false

  /GrayImageMinResolution 300

  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleGrayImages true

  /GrayImageDownsampleType /Bicubic

  /GrayImageResolution 240

  /GrayImageDepth -1

  /GrayImageMinDownsampleDepth 2

  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeGrayImages true

  /GrayImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterGrayImages true

  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /GrayACSImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /GrayImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /JPEG2000GrayACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /JPEG2000GrayImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /AntiAliasMonoImages false

  /CropMonoImages false

  /MonoImageMinResolution 1200

  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleMonoImages true

  /MonoImageDownsampleType /Bicubic

  /MonoImageResolution 1200

  /MonoImageDepth -1

  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeMonoImages true

  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode

  /MonoImageDict <<

    /K -1

  >>

  /AllowPSXObjects true

  /CheckCompliance [

    /None

  ]

  /PDFX1aCheck false

  /PDFX3Check false

  /PDFXCompliantPDFOnly true

  /PDFXNoTrimBoxError false

  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true

  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXOutputIntentProfile (None)

  /PDFXOutputConditionIdentifier (FOGRA27)

  /PDFXOutputCondition ()

  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)

  /PDFXTrapped /False



  /CreateJDFFile false

  /Description <<

    /ENU (Use these settings to create optimised Adobe PDF documents that are to printed by Xerox for ABB. )

    /DEU ()

  >>

  /Namespace [

    (Adobe)

    (Common)

    (1.0)

  ]

  /OtherNamespaces [

    <<

      /AsReaderSpreads false

      /CropImagesToFrames true

      /ErrorControl /WarnAndContinue

      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false

      /IncludeGuidesGrids false

      /IncludeNonPrinting false

      /IncludeSlug false

      /Namespace [

        (Adobe)

        (InDesign)

        (4.0)

      ]

      /OmitPlacedBitmaps false

      /OmitPlacedEPS false

      /OmitPlacedPDF false

      /SimulateOverprint /Legacy

    >>

    <<

      /AddBleedMarks false

      /AddColorBars false

      /AddCropMarks false

      /AddPageInfo false

      /AddRegMarks false

      /BleedOffset [

        0

        0

        0

        0

      ]

      /ConvertColors /NoConversion

      /DestinationProfileName ()

      /DestinationProfileSelector /NA

      /Downsample16BitImages true

      /FlattenerPreset <<

        /PresetSelector /HighResolution

      >>

      /FormElements false

      /GenerateStructure false

      /IncludeBookmarks false

      /IncludeHyperlinks false

      /IncludeInteractive false

      /IncludeLayers false

      /IncludeProfiles true

      /MarksOffset 6

      /MarksWeight 0.250000

      /MultimediaHandling /UseObjectSettings

      /Namespace [

        (Adobe)

        (CreativeSuite)

        (2.0)

      ]

      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK

      /PageMarksFile /RomanDefault

      /PreserveEditing true

      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged

      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile

      /UseDocumentBleed false

    >>

    <<

      /AllowImageBreaks true

      /AllowTableBreaks true

      /ExpandPage false

      /HonorBaseURL true

      /HonorRolloverEffect false

      /IgnoreHTMLPageBreaks false

      /IncludeHeaderFooter false

      /MarginOffset [

        0

        0

        0

        0

      ]

      /MetadataAuthor ()

      /MetadataKeywords ()

      /MetadataSubject ()

      /MetadataTitle ()

      /MetricPageSize [

        0

        0

      ]

      /MetricUnit /inch

      /MobileCompatible 0

      /Namespace [

        (Adobe)

        (GoLive)

        (8.0)

      ]

      /OpenZoomToHTMLFontSize false

      /PageOrientation /Portrait

      /RemoveBackground false

      /ShrinkContent true

      /TreatColorsAs /MainMonitorColors

      /UseEmbeddedProfiles false

      /UseHTMLTitleAsMetadata true

    >>

  ]

>> setdistillerparams

<<

  /HWResolution [2400 2400]

  /PageSize [1207.559 858.898]

>> setpagedevice





