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Instrucciones de seguridad

Contenido de este capitulo

En este capitulo se presentan las instrucciones de seguridad que deben observarse
durante la instalacion, el manejo y el servicio del convertidor. Su incumplimiento
puede ser causa de lesiones fisicas y muerte, o puede dafiar el convertidor de
frecuencia, el motor o la maquinaria accionada. Es importante leer estas
instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo en el equipo.

Uso de las advertencias y notas

Existen dos tipos de instrucciones de seguridad en este manual: advertencias

y notas. Las advertencias le advierten acerca de estados que pueden ser causa

de graves lesiones fisicas 0 muerte y/o dafios en el equipo. También le aconsejan
acerca del método para evitar tales peligros. Las notas llaman su atencion acerca
de un determinado estado o hecho, o facilitan informacién acerca de un
determinado aspecto. Los simbolos de advertencia se emplean del siguiente modo:

La advertencia Tension peligrosa previene de situaciones en que la
alta tension puede causar lesiones fisicas y/o dafos al equipo.

lesiones fisicas y/o dafios al equipo por otros medios no eléctricos.

Q La advertencia General previene de situaciones que pueden causar

La advertencia Descarga electrostatica previene de situaciones en las
que una descarga electrostatica puede danar el equipo.

Aza\

La advertencia Superficie caliente previene de situaciones en que el
contacto con una superficie caliente puede provocar lesiones fisicas.
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Tareas de instalacion y mantenimiento

Estas advertencias estan destinadas a todos aquellos que trabajen con el
convertidor, el cable de motor o el motor.

ADVERTENCIA: Si no se tienen en cuenta las siguientes instrucciones, pueden
producirse lesiones o la muerte, asi como dafios en el equipo:

e Solo podra efectuar la instalacion y el mantenimiento del convertidor un
electricista cualificado.

¢ No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacién principal conectada. Tras desconectar la alimentacién, espere
siempre 5 minutos hasta que se descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor de frecuencia, el motor o el cable
de motor.

Con un multimetro (impedancia minima de 1 Mohmio), verifique siempre que:

1. La tension entre las fases de entrada del convertidor L1, L2 y L3 y el bastidor
se encuentre en tornoa 0 V.

2. La tension entre los terminales UDC+ y UDC- y el bastidor se encuentre en
tornoa 0 V.

e No manipule los cables de control cuando el convertidor o los circuitos de
control externo reciban alimentacion. Los circuitos de control alimentados de
forma externa pueden provocar tensiones peligrosas dentro del convertidor
incluso con la alimentacién principal del mismo desconectada.

e No realice pruebas de aislamiento o de tensidn soportada con el convertidor o
sus modulos.

e Al volver a conectar el cable de motor, compruebe siempre que el orden de las
fases sea el correcto.

e Después del mantenimiento o modificacién de un circuito de seguridad del
convertidor o bien después de cambiar alguna tarjeta de circuito impreso
dentro del moédulo, vuelva a probar el funcionamiento del circuito de seguridad
de acuerdo con las instrucciones de puesta en marcha.

¢ No modifique las instalaciones eléctricas del convertidor salvo en el caso de los
controles basicos y las conexiones de alimentacion. Las modificaciones
pueden tener consecuencias inesperadas en el funcionamiento del convertidor
y comprometer su seguridad. Todas las modificaciones realizadas por el cliente
son responsabilidad del mismo.

Nota:

e Eldispositivo de desconexion (red) del convertidor no aisla los cables de
entrada y los embarrados de la alimentacion principal de CA. Antes de trabajar
en el interior del armario, aisle los cables de entrada y embarrados de la
alimentacién principal mediante el dispositivo de desconexion en el cuadro de
distribucion o con el interruptor con fusibles del transformador de alimentacién.
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Los terminales del cable de motor en el convertidor tienen una tension elevada
que puede resultar peligrosa cuando esta conectada la alimentacion de
entrada, tanto si el motor esta en marcha como si no.

Los terminales de control de freno (terminales UDC+, UDC-, R+y R-)
conducen una tensién de CC peligrosa (superior a 500 V).

En funcién del cableado externo, es posible que existan tensiones peligrosas
[115V, 220 V 0 230 V] en los terminales de las salidas de relé RO1 a RO3 o en
la tarjeta AGPS opcional (Prevencién de puesta en marcha imprevista).

La funcién de Prevencion de puesta en marcha imprevista (opcién +Q950) no
elimina la tension de los circuitos de potencia y auxiliares.

La funcién Safe Torque Off (opcion +Q968) no elimina la tensién de los
circuitos de potencia y auxiliares.

En lugares de instalacion por encima de los 2000 m (6562 ft), los terminales de
la tarjeta RMIO y los mddulos opcionales fijados a la tarjeta no cumplen los
requisitos de proteccién para tension ultrabaja (PELV) detallados en la norma
EN 50178.

Conexion a tierra

A

Estas instrucciones se destinan al personal encargado de la conexién a tierra del
convertidor.

ADVERTENCIA: Si no se observan las siguientes instrucciones pueden
ocasionarse lesiones fisicas, la muerte o dafos en el equipo y un aumento
de la interferencia electromagnética.

Conecte a tierra el convertidor, el motor y el equipo adyacente para garantizar
la seguridad del personal en todos los casos y para reducir las emisiones e
interferencias electromagnéticas.

Asegurese de que los conductores de conexion a tierra tengan el tamarno
adecuado segun prescriben las normas de seguridad.

En una instalacion con multiples convertidores, conecte cada uno de ellos por
separado a tierra (PE).

No instale un convertidor con opcion de filtro EMC +E202 en una red sin
conexioén a tierra o una red con conexion a tierra de alta resistencia (por
encima de 30 ohmios).

Nota:

Los apantallamientos de los cables de potencia son adecuados para
conductores de conexion a tierra de equipos solo si tienen el tamafo
adecuado para satisfacer las normas de seguridad.

Dado que la intensidad de fuga normal del convertidor es superior a
3,5 mA CA 0 10 mA CC (segun indica EN 50178, 5.2.11.1), se requiere una
conexién de conductor a tierra fija.
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Instalacion mecanica y mantenimiento

Estas instrucciones se destinan a los encargados de instalar el convertidor y realizar
el servicio del mismo.

ADVERTENCIA: Si no se tienen en cuenta las siguientes instrucciones, pueden
producirse lesiones o la muerte, asi como dafos en el equipo.

Cubra el convertidor al efectuar la instalacion de modo que el polvo resultante
de practicar orificios y rectificaciones o los objetos extrafios no puedan
penetrar en él. El polvo conductor de la electricidad dentro de la unidad puede
causar dafos o un funcionamiento erréneo.

Procure una refrigeracion adecuada.

No se recomienda soldar el bastidor del armario. Sin embargo, si la Unica
forma de montar el armario es mediante soldadura eléctrica, siga las
instrucciones descritas en el capitulo Instalacion mecanica. Evite inhalar los
humos resultantes de la operacién de soldadura. Si el conductor de retorno de
soldadura esta mal conectado, el circuito de soldadura podria dafiar los
circuitos electronicos del armario.

Al extraer el modulo del armario y desplazarlo fuera del mismo, evite que
vuelque fijandolo con firmeza. El mddulo de convertidor es pesado y tiene
un centro de gravedad elevado.

Cuidado con las superficies calientes. Algunas piezas, como los disipadores
de los semiconductores de potencia, siguen estando calientes durante algun
tiempo tras la desconexion de la alimentacién eléctrica.

Tarjetas de circuito impreso

A ADVERTENCIA: Si no se tienen en cuenta las siguientes instrucciones, pueden

Aza\

producirse dafios en las tarjetas de circuito impreso:

Las tarjetas de circuito impreso contienen componentes sensibles a las
descargas electrostaticas. Lleve una pulsera antiestatica al manipular las
tarjetas. No toque las tarjetas si no es necesario.

Cables de fibra optica

ADVERTENCIA: Si no se tienen en cuenta las siguientes instrucciones pueden
ocasionarse dafios en el equipo y en los cables de fibra éptica:

Manipule los cables de fibra dptica con cuidado. Al desenchufar cables de fibra
Optica, hagalo siempre cogiendo el conector y nunca el cable. No toque los
extremos de las fibras con las manos desnudas, ya que la fibra es muy
sensible a la suciedad. El radio de curvatura minimo permitido es de 35 mm
(1,4 in).
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Funcionamiento

Estas advertencias se destinan a los encargados de planificar el uso del convertidor
o de usarlo.

ADVERTENCIA: Si no se observan las instrucciones, pueden producirse lesiones
fisicas o la muerte, o danos en el equipo.

A

Antes de ajustar el convertidor y ponerlo en servicio, compruebe que el motor
y todo el equipo accionado sean adecuados para el funcionamiento en todo el
rango de velocidades proporcionado por el convertidor. El convertidor de
frecuencia puede ajustarse para hacer funcionar el motor a velocidades por
encima y por debajo de la velocidad obtenida al conectarlo directamente a la
red de alimentacion.

No active las funciones de restauracion automatica de fallos del Programa
de control estandar si existe la posibilidad de que se produzcan situaciones
peligrosas. Cuando se activan, estas funciones restauran el convertidor

y reanudan el funcionamiento tras un fallo.

No controle el motor con el dispositivo de desconexién (red); en lugar de ello,
utilice las teclas del panel de control y , o las 6rdenes a través de la
tarjeta de E/S del convertidor de frecuencia. EI nUmero maximo permitido de
ciclos de carga de los condensadores de CC (es decir, puestas en marcha al
suministrar alimentacion) es de cinco en diez minutos.

Nota:

Si se selecciona una fuente externa para la orden de marcha y esta
ACTIVADA, el convertidor de frecuencia (con el Programa de control estandar)
se pondra en marcha de forma inmediata tras la restauracion de fallos a
menos que se configure para una marcha o paro de 3 hilos (por pulso).

Cuando el tipo de control no se ha ajustado en Local (no aparece una L en la
fila de estado de la pantalla), la tecla de paro del panel de control no detendra
el convertidor. Para detenerlo con el panel de control, pulse la tecla LOC/REM
y, seguidamente, la tecla de paro .
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Motor sincrono de imanes permanentes

Estos avisos adicionales conciernen a los convertidores con motor sincrono de
imanes permanentes. Si no se tienen en cuenta las instrucciones, pueden
producirse lesiones fisicas o la muerte, o dafos en el equipo.

Tareas de instalacion y mantenimiento

A

ADVERTENCIA: No trabaje con el convertidor de frecuencia si el motor sincrono de
imanes permanentes esta girando. Asimismo, cuando se desconecta la
alimentacién y se detiene el inversor, un motor sincrono de imanes permanentes en
giro suministra energia al circuito intermedio del convertidor y las conexiones de
alimentacién también estan bajo tension.

Antes de realizar tareas de instalacion y mantenimiento en el convertidor:
» Pare el motor.

* Asegurese de que el motor no puede girar durante los trabajos. Evite la puesta en
marcha de cualquiera de los convertidores del mismo grupo mecanico mediante la
apertura del interruptor de Prevencion de puesta en marcha imprevista (opcion
+Q950) o el interruptor Safe Torque Off (opcion +Q968) y su posterior bloqueo.
Asegurese de que ningun otro sistema, como los convertidores de arrastre
hidraulico, pueda hacer girar el motor directamente o a través de cualquier
conexién mecanica, como un fieltro, una prensa, una cuerda, etc.

* Asegurese de que no existe tension en los terminales de alimentacion del
convertidor de frecuencia:
Alternativa 1) Desconecte el motor del convertidor mediante un interruptor de
seguridad u otros medios. Mida que no haya ninguna tensién en los terminales
de entrada o salida del convertidor (L1, L2, L3, U2, V2, W2, UDC+, UDC-).
Alternativa 2) Mida que no haya ninguna tension en los terminales de entrada o salida
del convertidor (L1, L2, L3, U2, V2, W2, UDC+, UDC-). Ponga a tierra de forma
temporal los terminales de salida del convertidor conectandolos entre si y a PE.
Alternativa 3) Las dos opciones anteriores, si fuera posible.

Puesta en marcha y funcionamiento

A

ADVERTENCIA: No haga funcionar el motor por encima de la velocidad nominal.
Una sobrevelocidad del motor da lugar a una sobretensién, que puede dafiar o
hacer explotar los condensadores en el circuito intermedio del convertidor de
frecuencia.

El control de un motor sincrono de imanes permanentes soélo se permite a través del
Programa de control de accionamiento de equipos sincronos de imanes
permanentes.

Nota relativa a los convertidores con motor de imanes permanentes en el caso
de un fallo multiple en los semiconductores de potencia IGBT: A pesar de la
activacion de la funcion Safe Torque Off (opcidén +Q968) o la funcién de Prevencién
de puesta en marcha imprevista (opcién +Q950), el sistema de convertidor puede
producir un par de alineacién que suele girar el eje del motor 180/p grados. p indica
el numero de pares de polos.

Instrucciones de seguridad
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Introduccion al manual

Contenido de este capitulo

Este capitulo describe los destinatarios previstos y el contenido del manual.
Contiene un diagrama de flujo con los pasos de comprobacion de los elementos
entregados, instalacion y puesta en marcha del convertidor de frecuencia.

El diagrama de flujo hace referencia a capitulos/apartados de este manual y de
otros manuales.

Destinatarios previstos

Este manual se destina a los encargados de planificar la instalacion, instalar, poner
en marcha, utilizar y realizar el servicio del convertidor de frecuencia. Lea el manual
antes de realizar tareas en el convertidor de frecuencia. Se presupone que el lector
conoce los fundamentos relativos a la electricidad, las conexiones eléctricas, los
componentes eléctricos y los simbolos esquematicos eléctricos.

El manual se ha redactado para lectores en todo el mundo. Las unidades utilizadas
son las del Sl y las britanicas. Las instrucciones especiales para EE. UU. en cuanto
a instalaciones en Estados Unidos que deban efectuarse segun el Cédigo Eléctrico
Nacional y los cédigos locales se han designado con (EE. UU.).

Categorizacion segun el tamafo de bastidor

Algunas instrucciones, datos técnicos y dibujos de dimensiones que conciernen
solamente a determinados tamafios de bastidor se designan con el simbolo del
bastidor R2, R3... o R8. El tamafno no se indica en la etiqueta de designacion del
convertidor de frecuencia. Para identificar el tamano de bastidor de su convertidor,
consulte las tablas de especificaciones en el capitulo Datos técnicos.

Categorizacion segun el cédigo de opcién

Las instrucciones, los datos técnicos y los dibujos de dimensiones que conciernen
solamente a determinadas selecciones opcionales se marcan con codigos de
opcion, como por ejemplo, +E205. Las opciones incluidas en el convertidor se
pueden identificar por los cédigos de opcion visibles en la etiqueta de designacion
de tipo del convertidor. Las selecciones con cédigo de opcidn se enumeran en el
capitulo Principio de funcionamiento y descripcion del hardware bajo Clave de
designacion de tipo.

Introduccién al manual
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Contenido

A continuacién se facilita una breve descripcion de los capitulos de este manual.

Instrucciones de seguridad facilita instrucciones de seguridad para la instalacion, la
puesta en marcha, el manejo y el mantenimiento del convertidor de frecuencia.

Introduccion al manual presenta este manual.

Principio de funcionamiento y descripcion del hardware describe el convertidor de
frecuencia.

Instalacion mecanica muestra cémo trasladar y desembalar los elementos
entregados y como fijar el armario al suelo.

Planificacion de la instalacion eléctrica le instruye acerca de la seleccién de cables y
motores, los dispositivos de proteccidn y el recorrido de los cables.

Instalacion eléctrica le instruye acerca de la conexion eléctrica del convertidor.

Tarjeta de control del motor y E/S (RMIO) muestra las conexiones de control externo
con la tarjeta de E/S y el control del motor y sus especificaciones.

Lista de comprobacion de la instalacion y la puesta en marcha le ayuda a verificar la
instalacion mecanica y eléctrica del convertidor de frecuencia.

Mantenimiento contiene instrucciones de mantenimiento preventivo.

Datos técnicos contiene las especificaciones técnicas del convertidor, por ejemplo,
las especificaciones, los tamafos y los requisitos técnicos, las disposiciones para el
cumplimiento de los requisitos de la CE y otras etiquetas y las condiciones de
garantia.

Dibujos de dimensiones contiene los dibujos de dimensiones del convertidor.

Frenado por resistencia describe cdmo seleccionar y proteger resistencias
y choppers de frenado opcionales, asi como su método de conexion eléctrica.
El capitulo también contiene datos técnicos.

Introduccién al manual
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Diagrama de flujo de la instalacién y la puesta en marcha

Tarea

Identificar el tamafio de bastidor de su convertidor: R6, R7 o R8.

Y

Planificar la instalacion.

Comprobar las condiciones ambientales, las especificaciones, el
flujo de aire de refrigeracion requerido, la conexion de la
alimentacion de entrada, la compatibilidad del motor, la conexién
del motor y otros datos técnicos.

Seleccionar los cables.

Y

Desembalar y comprobar las unidades.

Comprobar que se dispone de todos los modulos y dispositivos
opcionales y que son los correctos.

Sélo pueden ponerse en marcha unidades intactas.

Y

Comprobar el lugar de instalacion.

Y

Si el convertidor de frecuencia va a conectarse a unared IT
(sin conexion a tierra), comprobar que no esté equipado con un

filtro EMC +E202.

Tender los cables.

Y

Comprobar el aislamiento del motor y del cable de motor.

Y

Instalar el convertidor de frecuencia. Conectar los cables de
potencia. Conectar los cables de control y de control auxiliar.

v

Comprobar la instalacion.

Y

Poner en marcha el convertidor.

v

Poner en marcha el chopper de frenado opcional (si lo hubiere).

Véase

Datos técnicos / Datos IEC o Datos NEMA

Datos técnicos
Planificacioén de la instalacion eléctrica

Manual de las opciones (si se incluyen dispositivos
opcionales)

Instalacién mecanica: Traslado de la unidad, Antes de
la instalacion

Si el convertidor no ha funcionado durante mas de un
afio, los condensadores del bus de CC del convertidor
deberan reacondicionarse. Solicite instrucciones a ABB.

Instalacion mecanica: Antes de la instalacion
Datos técnicos

Principio de funcionamiento y descripcién del
hardware: Clave de designacion de tipo. Para obtener
instrucciones relativas a la desconexion del filtro EMC,
péngase en contacto con ABB.

Planificacién de la instalacion eléctrica: Recorrido de
los cables

Instalacion eléctrica: Comprobacion del aislamiento
del conjunto

Instalacién mecanica, Instalacién eléctrica, Frenado
por resistencia (opcional)

Lista de comprobacion de la instalacion y la puesta en
marcha

Lista de comprobacion de la instalacion y la puesta en
marcha, manual de firmware apropiado

Frenado por resistencia

Introduccién al manual



Términos y abreviaturas

Término/abreviatura

Definicién

ABRC Tarjeta de control del chopper de frenado

ADPI Tarjeta de diagnostico e interfaz con el panel

AGDR Tarjeta de control de puertas

AGPS Tarjeta de fuente de alimentacion para tarjetas de control de puertas del
IGBT. Se utiliza en la implementacion de la funcién opcional Prevencion
de puesta en marcha imprevista.

AIBP Tarjeta de proteccién del puente de entrada

AIMA Adaptador de modulo de E/S.

AINP Tarjeta de control del puente de entrada

AINT Tarjeta del circuito de potencia

APOW Tarjeta de fuente de alimentacion

ASTO Tarjeta Safe Torque Off

DDCS Sistema de comunicacién distribuido para convertidores; un protocolo
utilizado en la comunicacién por fibra éptica.

DTC Control directo del par

EMC Compatibilidad electromagnética

EMI Interferencia electromagnética

IGBT Transistor bipolar de puerta aislada

Moédulo RDCO Tarjeta de extension que se monta en la tarjeta RMIO para aumentar el
numero de canales DDCS disponibles.

NAIO Médulo de ampliaciéon de E/S analdgicas

NDIO Médulo de ampliacion de E/S digitales

NRFC Tarjeta de filtro EMC

NTAC Médulo de interfaz de encoder

PE Conductor a tierra

PELV Proteccién para tension ultrabaja

POUS Prevencién de puesta en marcha imprevista

RDCU Unidad de control del convertidor

Red IT Tipo de red de alimentacién que no tiene ninguna conexién (de baja
impedancia) a masaltierra.

Red TN Un tipo de red de alimentacion que proporciona una conexion directa a masa
(tierra).

RFI Interferencias de radiofrecuencias

RMIO Tarjeta de control de alimentacién/motor y de E/S

RRIA Moédulo adaptador del resolver

RTAC Modulo adaptador del encoder

STO Safe Torque Off

THD Distorsién armoénica total

Introduccién al manual
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Principio de funcionamiento y descripcion del
hardware

Contenido de este capitulo

Este capitulo describe brevemente la estructura y el principio de funcionamiento del
convertidor de frecuencia.

Principio de funcionamiento y descripcién del hardware
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Sinopsis del producto

El ACS800-07/U7 es un convertidor instalado en armario para controlar motores de
CA.

1P21/22 (UL tipo 1) *Contactor de linea

Panel de control
r—-— — — "

Interruptor cop fusibles :

(interruptor/seclzcionador

|principal)

Palanca del interruptor con fusibles

*Interruptores de Paro de emergencia

. y Marcha/Paro
F 1 | *Armario de resistencia de frenado
/(+D151)

|
Fusibles dqzl circuito
auxiliar

|
Unidad de cpntrol del
convertidoY (RDCU,
RMIO)

Bastidor bésculante
En cdanto a la
disposicion del equipo
opcional en e| bastidor
basculante, véase
Instalacion é/éctrica /
Diagrdama de la
disposicién d|el equipo
opcional insfalado en
fabrica

*Filtro du/dt (+IJ:'205)

Entrada Entrada Salida
u1,v1,w1

b U2,V2,W2

esistencia

detras del bastldor dF\? frzrlado
basculante | (R-, R¥)
|
L/ ] L —— Entradas
3 !l de cables

*Armario de filtro EMC con
opcién +E202

+E205
Terminales para cables de potencia y sefal, y
filtro du/dt (+E205), detras del bastidor
basculante

* Indica equipo opcional que no esta presente
en todas las unidades.

Vista del bastidor R§ Nota: Los terminales de entrada se
encuentran ubicados en el armario de filtro
EMC con opcion +E202.

Principio de funcionamiento y descripcion del hardware



Véase la

pagina 76:

Ventilador
adicional (no
presente en
todos los
modelos)

Véase la
pagina 76.
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1P21/22

Terminales del cable de potencia

Vista del bastidor R5 sin protecciones Terminales del cable de potencia
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Clave de designacion de tipo

La clave de designacion de tipo contiene informacion acerca de las especificaciones
y la configuracioén del convertidor. Los primeros digitos por la izquierda expresan la
configuracion basica (p. ej., ACS800-07-0170-5). Los dispositivos opcionales se
facilitan a continuacién, separados por un signo "+" (por ejemplo, +E202).

A continuacién se describen los dispositivos principales. No todas las selecciones
estan disponibles para todos los tipos. Para obtener mas informacion, véase
ACSB800 Ordering Information (c6digo EN: 64556568, disponible previa peticion).

Selecciéon Alternativas
Gama de producto Serie de producto ACS800
Tipo 07 Instalado en armario. Cuando no se seleccionan opciones: |IP21

(UL tipo 1), interruptor principal con fusibles tipo aR, tension de
control de 230 V CA, panel de control CDP 312R, sin filtro EMC,
software estandar, entrada y salida de los cables por la parte
inferior, entrada de cables con placa de acceso, tarjetas sin
barnizar, documentacion asociada en el idioma predeterminado.
u7 Instalado en armario (EE. UU.). Cuando no se seleccionan
opciones: UL tipo 1 (IP21), interruptor principal con fusible tipo
EE. UU., tensién de control de 115 V CA, panel de control

CDP 312R, sin filtro EMC, software estandar (EE. UU.), entrada
y salida de los cables por la parte superior, entrada para conducto
de cables, filtro de modo comun en bastidor R8, documentacion
asociada en el idioma predeterminado.

Tamaiio Véase Datos técnicos: Datos IEC o Datos NEMA.
Rango de tensiones 3 380/400/415 V CA

(especificacion nominal |5 380/400/415/440/460/480/500 V CA

en negrita) 7 525/575/600/690 V CA

Dispositivos P. ej., ACS800-07-0170-5+E202

opcionales

Grado de proteccion +B053 |IP22 (UL tipo 1)

+B054 |IP42 (UL tipo 2)

+B055 |IP54 (UL tipo 12)

+B059 |[IP54R con conexion a conducto de salida de aire

Estructura +C121 |Construccion marina (refuerzo de las piezas mecanicas y de los
elementos de fijacion, marcado de los conductores segun clase
A1, tiradores de puerta, materiales autoextinguibles).

+C129 |Homologacion UL (sélo para unidades ACS800-07): interruptor
principal con fusible tipo EE. UU., tension de control 115 V CA,
entrada para conducto de cable EE. UU., todos los componentes
listados/reconocidos por UL, tensién de alimentacion max. 600 V.

+C134 |Marcado CSA. Interruptor principal con fusible tipo EE. UU./CSA,
entrada y salida por la parte inferior, tension de control 115V CA,
todos los componentes detallados/reconocidos por UL/CSA,
tension de alimentacion max. 600 V.

Frenado por resistencia{+D150 |Chopper de frenado (resistencia externa)
+D151 |Resistencia de frenado

Principio de funcionamiento y descripcion del hardware
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Seleccion Alternativas
Filtro +E200 |Filtro EMC/RFI para red TN (con conexion a tierra), segundo
entorno
+E202 |Filtro EMC/RFI para red TN (con conexion a tierra), primer
entorno, restringido (limites A)
+E210 [Filtro EMC/RFI para red TN/IT (con/sin conexién a tierra) de
segundo entorno
+E205 |Filtro du/dt
+E206 |Filtro senoidal
+E208 |Filtro de modo comun
Opciones de red +F250 |Contactor de linea
+F251 |Fusibles de linea gG
Opciones de armario +G300 |Calefactor del armario (alimentacion externa)
+G304 |Tension de control 115V CA
+G307 |Terminales para tension de control externa (SAl)
+G313 |[Salida para el calefactor del motor (alimentacion externa)
+G330 |Cableado de control y materiales sin halégenos
+G338 |Marcado de hilos clase A1
+G339 |[Marcado de hilos clase A2
+G340 |[Marcado de hilos clase A3
+G341 |Marcado de hilos clase B1
+G342 |Marcado de hilos clase C1
Cableado +H351 |Entrada superior
+H353 |Salida superior
+H350 |Entrada inferior
+H352 |Salida inferior
+H356 |Embarrados de conexion de cables de CC
+H358 |Entrada para conducto de cables (version EE. UU. y RU)
Bus de campo +Kxxx |Véase ACS800 Ordering Information (c6digo EN: 64556568).
E/S +L504 |Bloque de terminales adicional (X2)
+L505 |[Relés de termistores (1 0 2)
+L506 |Relé Pt100 (3, 5u 8)
+Lxxx |Véase ACS800 Ordering Information (c6digo EN: 64556568).
Arrancador para el +M600 [1..1,6 A
ventilador del motor +M601 [1,6..2,5 A
auxiliar +MB02 [2,5..4 A
+M603 [4...6,3 A
+M604 [6,3...10 A
+M605 [10..16 A
Programa de control +Nxxx |Véase ACS800 Ordering Information (cédigo EN: 64556568).
Idioma del manual +Rxxx
Elementos especiales |[+P901 |Tarjetas barnizadas
+P902 |Personalizado
+P904 |Garantia ampliada
+P913 |Color especial
+P912 |Embalaje para transporte maritimo
+P929 |Embalaje en contenedor

Principio de funcionamiento y descripcién del hardware
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Seleccion Alternativas
Caracteristicas de +Q950 |Prevencion de puesta en marcha imprevista
seguridad +Q951 |Paro de emergencia de categoria 0 con apertura del contactor/

interruptor principal (necesario +F250)

+Q952 |Paro de emergencia de categoria 1 con apertura del contactor/
interruptor principal (necesario +F250)

+Q963 |Paro de emergencia, categoria 0 sin apertura del contactor/
interruptor principal

+Q964 |Paro de emergencia, categoria 1 sin apertura del contactor/
interruptor principal (SS1)

+Q968 |Safe Torque Off (STO) con relé de seguridad

+Q954 |Supervision de defectos a tierra para redes IT (sin conexién de
neutro a tierra)

+Q971 |Funciones de seguridad con homologacion ATEX

Circuito de potencia y control

Interruptores de puerta

En la puerta del armario figuran los siguientes interruptores:

OFF ©ON START

Interruptor de accionamiento (sélo
unidades con contactor principal)

La posicion "START" (marcha) cierra el
contactor principal; la posiciéon "ON"
(conectado) mantiene el contactor
principal cerrado y la posicién "OFF"
(desconectado) abre el contactor
principal.

Boton de paro de
emergencia (opcional)

Principio de funcionamiento y descripcion del hardware
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Este diagrama muestra las interfaces de control y el circuito de potencia del

convertidor.

JUULRLL

(UL DEARLREIL] |
pome e e e

TIITH:

- AR 00 §
-] Tarjeta de i
& . <—| control del “—>> Médulo opcional 1: RMBA, RAIO,
"* 3 motor y E/S RDIO, RDNA, RLON, RPBA, RCAN,
-l (RMIO) - RCNA, RETA, RRIA o RTAC
Control externo a ) ‘—> Madulo opcional 2: RTAC, RAIO, RRIA
través de entradas y - oRDIO
salidas analdgicas/ ” C—1<—> Médulo opcional de comunicacién
digitales DDCS: RDCO-01, RDCO-02 o RDCO-03

[c m—

Alimentacion de entrada o—|

O]

e Sy

——— Potencia de salida

!

Funcionamiento

— ‘
r— = -

X

Chopper de frenado (opcional)

LJ_ ( _l _I
R- UDC+ UDC-
R+

Esta tabla describe brevemente el funcionamiento del circuito de potencia.

Componente

Descripcion

Rectificador de seis

Convierte la tension de CA trifasica en tension de CC.

pulsos
Banco de Almacenamiento de energia que estabiliza la tension de CC del circuito
condensadores intermedio.

Ondulador IGBT de
seis pulsos

Convierte la tension de CC en tensidon de CA y viceversa. El
funcionamiento del motor se controla conmutando los IGBT.

Principio de funcionamiento y descripcién del hardware
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Tarjetas de circuito impreso

El convertidor incluye de serie las siguientes tarjetas de circuito impreso:

Tarjeta del circuito de potencia (AINT)

Tarjeta de control del motor y E/S (RMIO) con una conexion de fibra éptica con la
tarjeta AINT

Tarjeta de control del puente de entrada (AINP)

Tarjeta de proteccion del puente de entrada (AIBP) que incluye varistores
y condensadores amortiguadores de los tiristores

Tarjeta de fuente de alimentacion (APOW)

Tarjeta de control de puerta (AGDR)

Tarjeta de diagnéstico e interfaz con el panel (ADPI)

Tarjetas de filtro EMC (NRFC) con opcién +E202

Tarjeta de control del chopper de frenado (ABRC) con opcién +D150

Control del motor

El control del motor se basa en el método de control directo del par (DTC, Direct
Torque Control). Se miden dos intensidades de fase y la tensién del bus de CC y se
emplean para el control. La tercera intensidad de fase se mide para la proteccion de
defecto a tierra.

Principio de funcionamiento y descripcion del hardware
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Instalacion mecanica

Contenido de este capitulo

Este capitulo describe el procedimiento de instalacidn mecanica del convertidor de
frecuencia.

Traslado de la unidad

Traslade el embalaje de transporte con un camion y una carretilla para palets hasta
el lugar de instalacion.

Panel posterior
del armario

\

jVA ﬁ AU,/ /A , V J.l — Soporte
vy

Vista del armario colocado en posicion horizontal

Si se requiere, es posible inclinar el armario o transportarlo
en posicién horizontal siempre que se haya apuntalado
correctamente por debajo. Nota: No se debe trasladar en
posicion horizontal una unidad con filtro senoidal (+E206).

ADVERTENCIA: Levante el convertidor sélo por la parte superior empleando los
cancamos o barras fijados a dicha parte de la unidad.

Instalacion mecanica
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Antes de la instalacion

Comprobacion a la entrega

La entrega del convertidor contiene:

» el armario del convertidor con las opciones instaladas en fabrica como los
modulos opcionales (insertados en la tarjeta RMIO de la unidad RDCU);

» etiquetas adhesivas de advertencia de tension residual;
* Manual de hardware;

* manuales y guias de firmware apropiados;

* manuales de mddulos opcionales pertinentes; y

* la documentacion relativa al envio.

Compruebe que no existan indicios de dafos. Antes de intentar efectuar la
instalacion y de iniciar el manejo, compruebe la informacién de la etiqueta de
designacién de tipo del convertidor para verificar que la unidad sea del tipo
adecuado. La etiqueta incluye una especificaciéon IEC y NEMA, marcados C-UL
EE. UU. y CSA, una clave de designacion de tipo y un niumero de serie, que
permiten la identificacién individual de cada unidad. El primer digito del nimero

de serie indica la planta de fabricacion. Los cuatro digitos siguientes indican el afio
y la semana de fabricacion de la unidad, respectivamente. Los digitos restantes
completan el niumero de serie, de manera que no existen dos unidades con el
mismo numero de serie.

La etiqueta de designacién de tipo se encuentra sobre la cubierta anterior y la del
numero de serie dentro de la unidad. A continuacién se muestran etiquetas de
ejemplo.

Input u - j.B:l 500 (aB0) V IP21, UL typa 1. NEMA 1 ABB OY
290 (2689) A u % FINLAN
.c: ;: ::. Hz ( € @' 0
Y e con A LR T
0..300 Mz s ® 1031600009

ACS800-07-0260-5+E210+L503

Etiqueta de designacion de tipo

ACSB00-07-0260-5+E210+L503
R
sero 1031600009 *

Etiqueta de numero de serie

Requisitos del emplazamiento de instalacion

Compruebe el emplazamiento de instalacién de conformidad con los requisitos
siguientes. Consulte los detalles del bastidor en ACS800-07/U7 Dimensional
Drawings (3AFE64775421 [Inglés]). Véase el capitulo Datos técnicos acerca de las
condiciones de funcionamiento permitidas para el convertidor de frecuencia.

Instalacion mecanica
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Facilite al convertidor de frecuencia la cantidad de aire de refrigeracion limpio
especificada en el capitulo Datos técnicos, apartado Datos IEC o Datos NEMA.

Canal para cables en el suelo debajo del armario

Puede habilitarse un canal para cables debajo de la parte intermedia de 400 mm de
ancho del armario. El peso del armario reposa sobre las dos secciones
transversales de 100 mm de ancho que debe soportar el suelo.

En armarios

Vista en planta

Vista lateral

pesados, las
secciones en C
estructurales
deberan
apuntalarse
desde abajo.

Evite la circulacion de aire de refrigeracion del canal
para cables hacia el armario mediante paneles
inferiores. Para garantizar el grado de proteccion para
el armario, utilice los paneles inferiores originales
suministrados con la unidad. En caso de entradas de
cable definidas por el usuario, observe el grado de
proteccion, la proteccion contra incendios y el
cumplimiento de la Directiva EMC.

Esta area puede emplearse
para un canal de cables

Cables

SIS
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Fijacion del armario al suelo y a la pared (unidades no maritimas)

Fije el armario al suelo con los soportes de fijacion exteriores por delante y por
detras, o mediante los orificios de fijacién dentro del armario. Si no es posible llevar
a cabo la fijacién por la parte posterior, fije el armario por la parte superior
empleando soportes en L atornillados a los orificios de los cancamos (perno M16).
El armario puede fijarse con su parte posterior en contacto con la pared o con la
parte posterior de otro armario. Véase el capitulo Dibujos de dimensiones para
obtener informacién acerca de los puntos de fijacién horizontales y verticales.

Este ajuste puede realizarse empleando cufias metdlicas entre el bastidor inferior

y el suelo.

% [1L000010 B SEEE—
Puntos de fijacion en una instalacion
con la parte posterior en contacto con la pared

Puntos de fijacién en una instalacién
con la parte posterior en contacto con otra parte posterior

320 mm (12,28 in) para sustitucion del

/7] IV NI I NI ventilador en bastidores R7 y R8
>400 mm > 400 mm
(15,75 in) 1P21/22/42 (15,75 in) IP54
(o)

Espacio superior

Soporte en L
Perno M16

Parte superior del armario

Fijacion del armario por la parte superior
empleando soportes en L (vista lateral)
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Inserte el soporte en el orificio longitudinal en el borde de la estructura del bastidor
del armario y fijelo al suelo con un perno.

Anchuradel | pjstancia entre orificios de fijacién
comparti- en mm [in]
mento [_:'__
S T TR
mm [in] a ° 2
200 [7,87] —
46 [1,81]
400 [15,75] a: 250 [9,84]
600 [23,62] a: 450 [17,71]
800 [31,50] a: 650 [25,29]
1000 [39,37] | a: 350 [13,78], b: 150 [5,91], a: 350 [13,78]
1200 [47,24] |a: 450 [17,71], b: 150 [5,91], a: 450 [17,71]

Perno de sujecion: M10 a M12 (3/8” a 1/27).

Dimensiones del soporte de fijacion:

Estructura del bastidor del

armario

15

[Estructura del bastidor del

armario

66

33

N

<e15>J L 215
48
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Fijacion del armario a través de los orificios en su interior

El armario puede fijarse al suelo mediante los orificios de fijacion en su interior, si es
posible acceder a ellos y estan disponibles. La distancia maxima permitida entre los
puntos de fijacion es de 800 mm (31,50 in).

Paneles laterales del armario: 15 mm
Panel posterior del armario: 10 mm

Espacio entre los armarios de 200 mm, 400 mm,
600 mm, 800 mm, 1000 mm y 1500 mm:

IP20...42 IP54
=05 =1

Anchura del Distancia entre orificios de fijaciéon en mm [in]
compartimento ? @ @ @ @31 mm [1,22]
a b a
mm [in]

200 [7,87] a: 50 [1,97]

400 [15,75] a: 250 [9,84]

600 [23,62] a: 450 [17,71]

800 [31,50] a: 650 [25,29]

1000 [39,37] a: 350 [13,78], b: 150 [5,91], a: 350 [13,78]
1200 [47,24] a: 450 [17,71], b: 150 [5,91], a: 450 [17,71]

Perno de sujecion: M10 a M12 (3/8” a 1/2”).
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Fijacién del armario al suelo y al techo/pared (unidades maritimas)

Véase ACS800-07/U7 Dimensional Drawings (3AFEG4775421 [Inglés]) para
conocer la ubicacién de los orificios de fijacion en las pletinas por debajo del armario
y de los puntos de fijacion en la parte superior del armario. Los soportes de sujecion
superiores se incluyen en la entrega.

Fije el armario al suelo y al techo (pared) de este modo:
1. Atornille la unidad al suelo mediante los orificios en cada pletina en la base del
armario con tornillos M10 o M12.

2. Sino se dispone de espacio suficiente detras del armario para la instalacion,
fije los extremos posteriores de las pletinas con grapas.

3. Quite los cancamos y los pernos de los soportes de sujecion situados en los
orificios de los cancamos (a). Fije la parte superior del armario a la pared
posterior y/o el techo empleando soportes (b).

Techo IP54
@ @ @
=
g’ ‘:_—“__ihh_"-:____;—::“_ o Soporte de sujecion
il 1 T""‘—-—-—.______:__‘
I N 4 Perno M16
~
= = C
Armario Sop Oﬁe de
sujecion

Fijacion del armario por la parte superior con soportes

| - - (vista lateral)
—
K =
= @
—= Panel posterior
| Grapas del armario
J ] \ Pletinas en la base del armario
3 f
/177 LSS /

Fijacion del armario al suelo por la parte posterior
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Soldadura eléctrica

No se recomienda fijar el armario mediante soldadura.

Armarios sin pletinas en la base (versiones no maritimas)

Si no es posible emplear los métodos de fijacion previstos (fijacion mediante grapas
o tornillos a través de los orificios dentro del armario), haga lo siguiente:

» Conecte el conductor de retorno del equipo de soldadura al bastidor del armario
por la parte inferior, a una distancia maxima de 0,5 metros del punto de
soldadura.

Armarios con pletinas en la base (versiones maritimas)

Si no es posible llevar a cabo la fijacion con tornillos, haga lo siguiente:

» Suelde solamente sobre la pletina debajo del armario y no el propio bastidor del
armario.

* Fije el electrodo de soldadura con una grapa a la pletina que deba soldarse o al
suelo, a una distancia maxima de 0,5 metros respecto al punto de soldadura.

ADVERTENCIA: Si el conductor de retorno de soldadura esta mal conectado,

el circuito de soldadura podria dafar los circuitos electronicos del armario.

El grosor de la capa de recubrimiento de cinc del bastidor del armario es de 100 a
200 micrémetros; en las pletinas, la capa tiene unos 20 micrometros
aproximadamente. Evite inhalar los humos resultantes de la operacion de
soldadura.

Instalacion mecanica
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Planificacion de la instalacion eléctrica

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene las instrucciones que debe seguir al seleccionar el motor, los
cables, los dispositivos de proteccion, el recorrido de los cables y el modo de
funcionamiento del sistema del convertidor.

Nota: La instalacion debe disefiarse y efectuarse siempre conforme a las leyes y la
normativa vigentes. ABB no asume ninguna responsabilidad por una instalacion que
incumpla las leyes locales u otras normativas. Ademas, si no se respetan las
recomendaciones efectuadas por ABB, es posible que el convertidor de frecuencia
presente anomalias que no cubre la garantia.

Seleccién y compatibilidad del motor

1. Seleccione el motor de acuerdo con las tablas de especificaciones del capitulo
Datos técnicos. Utilice la herramienta para PC DriveSize si los ciclos de carga
predeterminados no son aplicables.

2. Compruebe que las especificaciones del motor se encuentren en los rangos
permitidos del programa de control del convertidor:

*la tensién nominal del motor es 1/2 ... 2 - Uy de la del convertidor

*la intensidad nominal del motor es 1/6 ... 2 - I,,4 de la del convertidor en control
DTCyO0 ... 2 - lrhq con control escalar. El modo de control se selecciona con un
parametro del convertidor.

Planificacién de la instalacion eléctrica
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3. Compruebe que la especificacion de la tension del motor cumple los requisitos de

aplicacion:
Si el convertidor cuenta | ...y... ... la especificacion de la
con... tensién del motor sera...
alimentacion de diodos no se utiliza frenado por resistencia Un
se utilizan ciclos de frenado frecuentes | Ucpeqt
o a largo plazo
Un = tension nominal de entrada del convertidor
UCAeq1 = Ucc/1 ,35
Ucc = tension maxima del bus de CC del convertidor en V CC.

Para frenado por resistencia: Ugc= 1,21 x tensiéon nominal del bus de CC.
(Atencion: La tensién nominal del bus de CC es Uy x 1,350 Uy x 1,41 en V CC).

Véase también el apartado Requisitos adicionales para las aplicaciones de
frenado en la pagina 42.

4. Consulte al fabricante del motor antes de utilizar un motor en un sistema de
convertidor en el que la tensidon nominal del motor es diferente de la tension de la
fuente de alimentacion de CA.

5. Asegurese de que el sistema de aislamiento del motor resiste el nivel de tension
maxima en sus terminales. Véase la Tabla de requisitos a continuacion para
conocer el sistema de aislamiento del motor y el filtro del convertidor necesarios.

Ejemplo 1: Cuando la tension de alimentacién es de 440 V y el convertidor con
alimentacién por diodos actua solamente en modo motor, es posible calcular
aproximadamente el nivel de tensidon maxima en los terminales del motor de la
manera siguiente: 440V - 1,35 - 2 = 1190 V. Compruebe que el sistema de
aislamiento del motor sea capaz de soportar esta tension.

Ejemplo 2: Cuando la tensién de alimentacion es de 440 V y el convertidor esta
equipado con alimentacion IGBT, es posible calcular aproximadamente el nivel
de tension maxima en los terminales del motor de la manera siguiente:

440V - 1,41 - 2 =1241 V. Compruebe que el sistema de aislamiento del motor
sea capaz de soportar esta tension.

Planificacién de la instalacion eléctrica
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Proteccién del aislamiento y los cojinetes del motor

La salida del convertidor de frecuencia comprende —con independencia de la
frecuencia de salida— pulsos de aproximadamente 1,35 veces la tension de red
equivalente con un tiempo de incremento muy breve. Tal es el caso en todos los
convertidores de frecuencia que emplean tecnologia moderna de inversores IGBT.

La tensioén de los pulsos puede ser casi el doble en los terminales del motor, en
funcion de las propiedades de atenuacion y reflexion del cable de motor y los
terminales. Esto, a su vez, puede provocar una carga adicional en el aislamiento del
motor y el cable de motor.

Los convertidores de frecuencia de velocidad variable modernos presentan pulsos
de tension que aumentan con rapidez y con altas frecuencias de conmutacién que
fluyen a través de los cojinetes del motor, lo cual puede llegar a erosionar
gradualmente los caminos de rodadura y elementos de rodamiento de los cojinetes.

La carga sobre el aislamiento del motor puede evitarse empleando filtros du/dt ABB
opcionales. Los filtros du/dt también reducen las corrientes de los cojinetes.

Para evitar dafios en los cojinetes del motor, los cables deben seleccionarse e
instalarse de conformidad con las instrucciones facilitadas en el Manual de
hardware. Ademas, los cojinetes aislados en el lado no acople (N-end) y los filtros
de salida de ABB deben utilizarse segun la tabla siguiente. Hay dos tipos de filtros
que se usan de manera individual o en combinacion:

« filtro du/dt opcional (protege el sistema de aislamiento del motor y reduce las
corrientes de los cojinetes);

« filtro de modo comun (principalmente reduce las corrientes de los cojinetes).
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Tabla de requisitos

La tabla siguiente muestra el método de seleccion del sistema de aislamiento del
motor y cuando se requiere un filtro du/dt opcional, filtros de modo comun y
cojinetes de motor aislados en el lado no acople (N-end). Hacer caso omiso a los
requisitos o realizar una instalacioén incorrecta puede acortar la vida util del motor o
danar los cojinetes del motor, ademas de suponer la anulacién de la garantia.

Tipo de
motor

Tension de red
nominal (tension de

Requisito para

Sistema de

Filtros du/dt y de modo comun ABB, cojinetes

red de CA) aislamiento del | de motor aislados en el lado no acople (N-end)
motor Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
y o bien
bastidor < IEC 315 IEC 315 < bastidor <
IEC 400
Py<134CV 134 CV < Py <469 CV
y o bien
bastidor < NEMA 500 < bastidor <
NEMA 500 NEMA 580
Bobinado UNn <500V Estandar - +N
aleatorio 500V < Uy <600V |Estandar + du/dt + du/dt + N
M2_,M3_y
M4 0 bien
Reforzado - +N
600V <Upn<690V | Reforzado + du/dt + du/dt + N
(longitud de cable <
150 m)
600V <Uy<690V | Reforzado - +N
(longitud de cable >
150 m)
HX_yAM_ |380V<Uy<690V |Estandar n.d. + N + CMF
de bobinado
conformado
HX_ymodu- | 380V < Uy<690V | Consulte al + du/dt con tensiones superiores a 500 V + N +
lar antiguos* fabricante del CMF
de bobinado motor.
conformado
HX_yAM_** |0V < Uy <500V Cable esmaltado | + N + CMF
de bob?nado 500V < Uy <690V |coN enco[adp de [y qu/dt+ N + CMF
aleatorio fibra de vidrio
HDP Consulte al fabricante del motor.

* fabricado antes del 1/1/1998

**  En el caso de los motores fabricados antes de 1/1/1998, consulte al fabricante del motor si hay
instrucciones adicionales.
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Tipo de
motor

Bobinado
aleatorio y
bobinado
conformado

Tension de red
nominal (tensién de
red de CA)

Uy <420V

Requisito para

Sistema de
aislamiento del
motor

Estandar: U, =
1300 V

Filtros du/dt y de modo comuin ABB, cojinetes
de motor aislados en el lado no acople (N-end)

Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
y o bien
bastidor < IEC 315 IEC 315 < bastidor <
IEC 400
Py <134 CV 134 CV < Py <469 CV
y o bien
bastidor < NEMA 500 < bastidor <
NEMA 500 NEMA 580

+ N o CMF

420V < Uy <500 V

Estandar: U, =
1300 V

+ du/dt

+ du/dt + (N o CMF)

o bien

Reforzado: U, =
1600 V, tiempo
de incremento
de 0,2
microsegundos

+ N o CMF

500V < Uy <600V

Reforzado: Uy =
1600 V

+ du/dt

+ du/dt + (N o CMF)

o bien

Reforzado:
U, =1800V

+ N o CMF

600V < Uy <690V

Reforzado:
U|_|_ =1800V

+ du/dt

+du/dt + N

Reforzado: Uy =

2000V, tiempo de
incremento de 0,3
microsegundos ***

N + CMF

*kk

Si la tensién de CC del circuito intermedio del convertidor aumenta por encima de su nivel nominal
debido al frenado por resistencia, consulte al fabricante del motor por si fueran necesarios filtros de
salida adicionales en el rango de funcionamiento del convertidor aplicado.

Las abreviaturas empleadas en la tabla se definen a continuacion.

Abrev. | Definicion

Un Tension nominal de la red de alimentacion CA

ULL Tensién maxima entre conductores en los terminales del motor que debe ser soportada por el
aislamiento del motor

PN Potencia nominal del motor

du/dt Filtro du/dt en la salida del convertidor (opcion +E205)

CMF Filtro de modo comun (opcién +E208)

N Cojinete en el lado no acople (N-end): cojinete en el extremo no accionado del motor aislado

n.d. Los motores de este rango de potencia no estéan disponibles como unidades estandar. Consulte
al fabricante del motor.
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Requisitos adicionales para los motores a prueba de explosion (EX)

Si prevé utilizar un motor a prueba de explosion (EX), siga las reglas indicadas en la
tabla de requisitos anterior. Consulte ademas al fabricante del motor para conocer
otros posibles requisitos.

Requisitos adicionales para motores ABB de tipos distintos a M2_, M3_, M4 _,
HX_y AM_

Utilice los criterios de seleccion indicados para motores no fabricados por ABB.
Requisitos adicionales para las aplicaciones de frenado

Cuando el motor frena la maquinaria, la tension de CC del circuito intermedio del
convertidor de frecuencia aumenta y el efecto es similar al aumento de la tension de
alimentacién del motor en hasta un 20%. Tenga en cuenta este aumento de la
tension al especificar los requisitos de aislamiento del motor si éste va a estar
frenando durante gran parte de su tiempo de funcionamiento.

Ejemplo: El requisito de aislamiento del motor para una aplicacién con tension
de linea de 400 V CA debe seleccionarse como si se alimentara el convertidor de
frecuencia con 480 V.

Requisitos adicionales para motores ABB de alta potencia e IP23

La potencia nominal de salida de los motores de alta potencia es superior a la
indicada para el tamano de bastidor concreto en la norma EN 50347:2001. Esta
tabla muestra los requisitos para las series de motores ABB con bobinado aleatorio
(por ejemplo, M3AA, M3AP y M3BP).

Tensién nominal Requisito para
de red (tension de Sistema de Filtros du/dt y de modo comtin ABB, cojinetes de motor
red de CA) aislamiento del aislados en el lado no acople (N-end)
motor Py <100 kW | 100 kW < Py < 200 kW Py > 200 kW
Py <140 CV 140 CV < P\ <268 CV Py > 268 CV
Un <500V Estandar - +N + N+ CMF
500 V < Uy <600V | Estandar + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
o bien
Reforzado - +N + N+ CMF
600 V < Uy <690V | Reforzado + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
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Requisitos adicionales para motores de alta potencia e IP23 de otros fabricantes

La potencia nominal de salida de los motores de alta potencia es superior a la
indicada para el tamafio de bastidor concreto en la norma EN 50347:2001. En la
tabla que aparece a continuacién se muestran los requisitos para los motores de
bobinado aleatorio y bobinado conformado de otros fabricantes.

Tension nominal
de lared de
alimentacion CA

Requisito para

Sistema de
aislamiento del
motor

Filtro ABB du/dt, cojin

y filtro de modo comin ABB

ete aislado en el lado no acople (N-end)

Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
o bien o bien
ba