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Säkerhetsanvisningar
Läs följande instruktioner noggrant före fortsatt installation.
Varning! Farlig spänning!
Endast kompetent elektriker får installera ACS50.
Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn 
när nätspänning är applicerad. När matningen har brutits, vänta 
alltid minst 5 minuter för att låta mellanledskondensatorerna ladda 
ur innan något arbete utförs på frekvensomriktaren.
Obs: DIP-omkopplarna ligger på farlig spänningsnivå.
Obs: Även om motorn är stoppad ligger det farliga spänningar på 
plintarna L/R, N/S, T1/U, T2/V och T3/W. 
Obs: Även när enheten är avstängd kan det finnas farliga externa 
spänningar anslutna till reläutgångsplintarna.
Varning! Heta ytor!
Under drift kan kylelementet nå hög temperatur (>80°C). Följ 
noggrant installationsinstruktionerna.

Allmänna säkerhetsinstruktioner
ACS50 startar motorn automatiskt efter ett matningsavbrott om 
extern startsignal föreligger.
Försök aldrig att reparera en felaktig enhet. ACS50 kan inte 
repareras i fält. Kontakta leverantören för byte.
Installera ACS50 i ett utrymme som är låst eller som endast kan 
öppnas med specialverktyg. 
Anslut inte nätspänning till enheten med kortare intervall än tre 
minuter.
Ändring av DIP-omkopplarnas lägen påverkar funktion och 
prestanda hos ACS50. Kontrollera att förändringarna inte kommer 
att orsaka fara för personer eller egendom.

Om denna handledn
Denna handledning ger nö
igångkörning av enheten.

Leveranskontroll

Serienummer (S/N) anges
WW = tillverkningsvecka)

I leveransen ingår:
1. ACS50  
2. Användarhandledning
3. Två plintar för styrkabel
enheter).
Kontrollera märkskylten oc
levererad enhet motsvarar

 

EMC-filter:  E = Inbyggt N
Max. kontinuerlig utströ
01A4 = 1,4 A, 02A2 = 2,2
07A6 = 7,6 A, 09A8 = 9,8
Matningsspänning (U1):
1 = 110�120 VAC +10%/
2 = 200�240 VAC +10%/
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rammeringspotentiometrar, sid 12

utgångsplintar, sid 14

rkabelplintar, sid 13. Skjutlock som ger 
 isolering. Skjut locket åt vänster för att 

ga.

dsjord (PE), sid 13

omkopplare, sid 10

ignalplintar, sid 14

plåt, sid 15 (endast EMC-enheter)

rkabelskärm, sid 13
Översikt av enheten
Frekvensomriktare ACS50 styr varvtalet hos en 3-fas växelströmsinduktionsmotor.

Ingångsplintar, sid 13

Spänningslysdiod, sid 17

Fellysdiod, sid 17

Prog

Omkopplare för analog insig-
nal (spänning/ström), sid 14

Fäste, sidorna 8 - 9

Relä

Moto
extra
stän

Skyd

DIP-

Styrs

Jord

Moto



5

Sid.
3

6

8 - 9

elastningen är en pump eller en 
a DIP-omkopplarnas lägen.

10

 märkström. Den definierar 12

RET. 12

13

14

eligger.

arvtalsbörvärde. 16
Installations- och igångkörningssekvens
Läs Säkerhetsanvisningar på sid 3 före fortsatt arbete.

Åtgärd
1 Kontrollera leveransen.

2 Kontrollera att installationsmiljön är lämplig för ACS50.

3 Montera enheten.

4 Kontrollera att standardinställningarna kan tillämpas: Motorns märkfrekvens är 50 Hz, b
fläkt, maximal utfrekvens är 50 Hz. Om standardinställningarna inte kan tillämpas, juster

5 Kontrollera att läget hos potentiometern MOTOR I NOM överensstämmer med motorns
funktionen hos motorns överhettningsskydd.

6 Justera vid behov läget hos potentiometern för accelerations- och retardationstid, ACC/

7 Anslut matningkabeln och motorkablarna.

8 Anslut styrkablarna.

9 Spänningssätt enheten. Grön lysdiod lyser. Obs: Motorn börjar rotera om startsignal för

10 Ställ in hastighetsreferensen och aktivera startsignalen. Motorn accelererar till angivet v
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ning vara kontinuerligt ansluten. 
r leds bort effektivt.

skyddande förpackning

de

Transport

2
� Ledande damm ej tillåtet
� Kemiska gaser: Klass 2C2
� Fasta partiklar: Klass 2S2

en ISTA 1A 
Miljögränser

1) Vid drift av frekvensomriktaren i temperaturer understigande fryspunkten, låt inkommande mat
Installera frekvensomriktaren i ett skåp. Kontrollera att värmen som frekvensomriktaren generera
Kapslingsklassen för ACS50 är IP20.

Installationsplats Förvaring och transport i 
Lufttemperatur -20°C, ingen frost tillåten 1) 

+40°, vid nominell belastning
+50°C, om kontinuerlig utström är max 85% 
av märkutströmmen I2.

-40°C till +70°C 

Installationshöjd 0�2000 m. På höjder 1000...2000 m ska PN 
och I2 märkas ner 1% per 100 m.

Ingen begränsning

Relativ fuktighet Under 95%, ej kondenserande Under 95%, ej kondenseran

Föroreningsnivå  
(IEC 60721-3-3)

� Ledande damm ej tillåtet
� Kylluften ska vara ren, utan frätande eller 

ledande partiklar
� Kemiska gaser: Klass 3C2
� Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring

� Ledande damm ej tillåtet
� Kemiska gaser: Klass 1C
� Fasta partiklar: Klass 1S2

Sinusformade 
vibrationer
(IEC 60068-2-6)

Frekvensområde: 5...150 Hz
Konstant toppacceleration: 1 g

I enlighet med specifikation

Stötar   
(IEC 60068-2-29)

Tillåts ej Max. 100 m/s2, 11 ms

Fritt fall  Tillåts ej Tillåts ej
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Bygg-
storlek 

A
mm
(in.)

Bygg-
storlek 

B
mm
(in.)

Bygg-
storlek 

C
mm
(in.)

Bygg-
storlek 

D
mm
(in.)

a 53
(2,09)

72
(2,83)

74
(2,91)

74
(2,91)

b 45
(1,77)

67,5
(2,66)

70
(2,76)

70
(2,76)

c 128
(5,04)

128
(5,04)

159
(6,26)

159
(6,26)

d 67,5
(2,66)

67,5
(2,66)

- -

e - - 77
(3,01)

77
(3,01)

f - - 40
(1,57)

40
(1,57)

g - - 40
(1,57)

40
(1,57)

h 183
(7,20)

183
(7,20)

- 230
(9,06)

i 156
(6,14)

156
(6,14)

182
(7,15)

214
(8,41)

j 170
(6,99)

170
(6,99)

194
(7,62)

226
(8,88)

k 146,5
(5,77)

146,5
(5,77)

171
(6,72)

203
(7,98)
Mått 

f e

b
a

d
c

g

h i j k
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lla förhållanden:

 fläktkylda och kan därför monteras i 

gt mycket fritt utrymme kring enheten 
ektiv kylning. 

5 cm

Bygg-
storl. A 
och B

cm (in.) 

Bygg-
storl. C 
och D

cm (in.)
X 1,5 (0.6) 0 (0)

5 cm

5 cm

X
X

(2 in.)
(2 in.)

(2 in.)
Montering
Varning! Enheten når hög temperatur under normal drift. Säkerställ tillräckligt kylluftflöde under a
- Installera alltid ACS50 så att kylflänsarna är vertikala.
- Lämna tillräckligt utrymme kring enheter med byggstorlek A och B. Byggstorlekarna C och D är
direkt anslutning till varandra, utan fritt utrymme emellan.

Installera enheten med hjälp av medföljande fäste på en 35 mm DIN-skena eller på vägg.

Montering på DIN-skena
"Klicka fast" ACS50 på skenan. 
Tryck på armen högst upp på fästet 
för att lossa enheten.

Montering på vägg
Installera enheten på vägg med 
hjälp av fästet. Använd M4-skruvar.

Fritt utrymme
Lämna alltid tillräckli
för att säkerställa eff

5 cm

X

(2 in.)



9

nskad sida. Se instruktionerna nedan för 
ätt på fästet genom att trycka det uppåt.

ntering av fäste, figur B: Tryck in de 
a delarna i kylelementet och skjut ihop 
 tills det klickar.
Montering och demontering av fäste
Enheten kan monteras med den breda eller den smala sidan mot väggen. Installera fästet på ö
byggstorlekarna A och B. Ta av fästet från byggstorlekarna C och D genom att dra det nedåt. S

Demontering av fäste, byggstorlekarna 
A och B Tryck in de båda plasttungorna för 
att separera den övre och den nedre delen 
av fästet från varandra.

Montering av fäste, figur A: Placera de 
båda delarna enligt figuren och skjut ihop 
dem tills det klickar. 

Mo
båd
dem



10

inuter före ändring av omkopplarlägen. 

rd står alla omkopplare i sitt vänstra 

- 
g 

Alternativ   
inställning   
60 Hz

rmal ON - Tyst (16 kHz)

mp/fläkt  CT - Konstant moment

10 Hz

 RUN - Motor i drift

A (0 V) ON - 4 mA (2 V)

en 
k 
llning

ON - Automatisk 
felåterställning 
aktiverad

ndard ON - Högfrekvensläge 
aktiverat
DIP-omkopplare
DIP-omkopplare används för att anpassa ACS50 till motorn och tillämpningen. 

Varning! DIP-omkopplarna ligger på farlig spänning (200 V). Bryt matningen och vänta 5 m
Se till att kåpan är stängd när ACS50 är spänningssatt.

Konfigurering
� Öppna frontkåpan med hjälp av spetsen på en skruvmejsel och ställ in DIP-omkopplarna.
� Använd spetsen av en skruvmejsel för att föra omkopplarna åt vänster eller höger. Som standa

läge.
� Sätt tillbaka skyddskåpan.

Grundläggande information

DIP-omkopplare # Namn och funktion: Standard
inställnin

1 NOM FREQ HZ: Motorns märkfrekvens 50 Hz

2 SILENT: Motorljudnivå (PWM-moduleringsfrekvens) OFF - No
(5 kHz)

3 LOAD: Belastningsmomenttyp (U/f-kurva) P&F - pu

4 JOG HZ: Konstant frekvens för joggningsfunktionen: 5 Hz

5 RELAY: Reläutgångsfunktion FLT - Fel

6 AI OFFSET: Minimivärde för analog ingång OFF - 0 m

7 AUTORESET: Funktion för automatisk 
felåterställning

OFF - Ing
automatis
felåterstä

8 HI FREQ: Högfrekvensläge OFF - Sta
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er högre 
-direktivet ska 
s till temperaturen i 

&F för kvadratiskt 
d konstant 

10% för att 

luta 12�24 V DC till digital ingång 3 
nsen och stannar på denna nivå så 

a kontakten hos reläutgången. FLT = 
ft. Kontakten sluten under normal drift.

50 stoppas vid fel om värdet sjunker 
 av analog ingång.

ing, överspänning, bortfall av analog 
lutlösning. Max antal 
ds stoppas ACS50 och inga ytterligare 

rollera att detta inte kan orsaka fara.

v omkopplaren NOM FREQ HZ. ON: 
rdet inställt med potentiometern HI 

U

f

CT

P&F

fN

UN

10%
Ytterligare information

Nr. Namn Information
1 NOM 

FREQ Hz
Definierar motorns märkfrekvens (se motorns märkskylt).

2 SILENT Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Obs: Högre frekvens g
elektromagnetisk störningsnivå och kräver kortare motorkabellängd om EMC
uppfyllas. Se Tekniska data på sid 18. Obs: Moduleringsfrekvensen anpassa
ACS50.

3 LOAD Optimerar utspänning och frekvensegenskaper efter aktuell belastning. Välj P
ökande moment (t.ex. pumpar och fläktar), respektive CT för belastningar me
moment (t.ex. transportörer). ACS50 ökar automatiskt startspänningen med 
kompensera för motorförluster och öka startmomentet.

4 JOG Hz Definierar joggningsfrekvensen. Aktivera joggningsfunktionen genom att ans
("JOG"). (Frekvensomriktaren accelererar eller retarderar till joggningsfrekve
länge ingången är aktiv.)

5 RELAY Val av vilket frekvensomriktartillstånd som ska indikeras av den normalt öppn
Fel. Kontakten öppen under feltillstånd eller vid matningsavbrott. RUN = I dri

6 AI 
OFFSET

Aktiverar övervakning av levande nolla för analog ingång. 4 mA (2 V) = ACS
under denna nivå. Se Varvtalsreglering på sid 16 för information om skalning

7 AUTO-
RESET

Aktiverar funktionen för automatisk återställning vid följande fel: Underspänn
ingång. ON = ACS50 gör automatiskt ett återstartförsök tre sekunder efter fe
återställningsförsök är tio per period om tre minuter. Om detta värde överskri
återställningsförsök sker. Se även Statusindikering och felsökning på sid 17.
Varning! Om startsignal föreligger startar motorn om efter återställning. Kont

8 HI FREQ Definierar maximal utfrekvens. OFF: Max. frekvens = värde som definieras a
Max. frekvens = värde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. + vä
FREQ. Se Programmeringspotentiometrar på sid 12.
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lla potentiometrar i sina mittlägen. 

rde på MOTOR I NOM från tabellen 
t utström och definierad 
mperaturen tyder på 

a strömmar kan det vara nödvändigt 

vens och vice versa, i sekunder. Ju 
sändringar.

ch märkfrekvensen + 70 Hz. För att 
mkopplaren HIGH FREQ. Se DIP-

tormärkström [A]
50, märkström [A]

� 100% 

ör. [%]

t

100

ACC/DEC

ACC/DEC-tid
Programmeringspotentiometrar
Programmeringspotentiometrarnas lägen kan justeras med en skruvmejsel. Som standard står a

MOTOR I 
NOM

Beräkna MOTOR I NOM med ekvationen i denna ruta eller välj ett vä
nedan. ACS50 uppskattar motortemperaturen utgående från uppmät
motormärkström. Frekvensomriktaren löser ut om den uppskattade te
motoröverhettning.
Obs: Om motorkablarna är långa och därmed orsakar stora kapacitiv
att öka värdet på MOTOR I NOM.

ACC/DEC Definierar accelerations- och retardationstid från lägsta till högsta frek
större värde på ACC/RET desto långsammare följer ACS50 börvärde

HI FREQ Begränsar utfrekvensen till ett önskat värde mellan märkfrekvensen o
använda denna potentiometer, aktivera högfrekvensläget med DIP-o
omkopplare på sid 10.

MOTOR I NOM (%) =   Mo
ACS

ACS50-01x-
-01A4-x 0.7 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 2.1

-02A2-x 1.1 1.3 1.5 1.8 2.0 2.2 2.4 2.6 2.8 3.0 3.3

-04A3-x 2.2 2.6 3.0 3.5 4.0 4.3 4.7 5.2 5.6 6.0 6.5

-07A6-x 3.8 4.6 5.3 6.1 6.8 7.6 8.4 9.3 10.2 11.4

-09A8-x 4.9 5.9 6.9 7.8 8.8 9.8 10.8 12.0 13.3 14.7

MOTOR I NOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150%

B

Tabell för val av MOTOR I NOM

Motormärkström (A)
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ten. 
C till en ACS50-enhet avsedd för 115 V 

vningsdjup för jordningsskruvar är 

eller 75 °C om omgivningstemperaturen 
å sid 15.
 Enligt EN50178 kan ACS50 endast 
eference.

ing UN från 200 till 240V och 
 mindre än eller lika med 

framåt kommer axeln att rotera medurs 

Åtdragnings-
moment

torlekarna A och B) 
gstorlekarna C och D), 

0,5 Nm /
0,6 Nm

arledare. Ledararean 
ararean hos den 
r valts.

1 Nm(*)
Anslutning av matnings- och motorkablar
Varning! Före installation, kontrollera att matningsspänningen är bru

Obs: Säkerställ att matningsspänningen är korrekt! Anslutning av 230 V A
AC kommer att skada frekvensomriktaren!

*Obs: Använd endast medföljande kombiskruvar M4x8. Max tillåtet inskru
6 mm. 

Följ de lokala föreskrifterna för ledarareor. Använd kabel märkt för 60 °C, 
överstiger 30 °C. Se även Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner p
Läckströmmen till jord från ACS50 kan överstiga 3,5 mA AC / 10 mA DC.
användas i fasta installationer. Mer information finns i ACS50 Technical R

Ingångssäkring
Se Tekniska data på sid 18 för rekommenderade säkringstyper.
Motor
Motorn måste vara en 3-fas växelströmsinduktionsmotor med märkspänn
märkfrekvens fN antingen 50 eller 60 Hz. Motorns märkström måste vara
frekvensomriktarens märkutström (I2). 
Om faserna är anslutna, U-U, V-V och W-W, och vald rotationsriktning är 
sett mot drivänden.

Plint Beskrivning Ledararea

L/R, N/S Anslutning av 1-fas matning Max. 2,5 mm2 (byggs
eller max 4 mm2 (byg
massiv kopparledare

T1/U, T2/V, T3/W Motoranslutningar

PE Skyddsjord.
Motorkabelskyddsledare och 
skärm.

Använd flertrådig kopp
får inte understiga led
matningskabel som ha

1-fas  
matn. spänn. 
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..1,5 mm2 (AWG22 - AWG16).

jord via ett motstånd på 1 Mohm.
gång är 1,5 kohm.

lla för digitala eller analoga 

lla för digital eller analog ingång 1)

: Varvtalsbörvärde 
rde). 

(Ri=190 kohm), eller 0/4�20 mA 
. Upplösning 0,1%, noggrannhet +/-

ning för analog ingång. 
/-2%. Max. 10 mA.

 för digitala ingångar  Max. 30 mA.

1: Start (återställer 
taren efter en felutlösning) 2)

2: Motsatt rotationsriktning 2)

3: Aktivera joggningsvarvtal 2)

kablarnas skärmar. Internt ansluten 

öppnar. 12 V...250 VAC / 30 VDC 
Anslutning av styrkablar
Intern (1) eller extern (2) matning kan användas för de digitala 
ingångarna. Analog manöverspänning är 0�10 V DC som 
grundvärde. Bygeln AI måste stå i läge spänning ("U").
 

Styranslutningar
Använd flertrådig ledare 0,5.

1) Internt ansluten till chassi
2) Impedansen hos digital in

Användning av 0/4�20 mA 
strömsignal:
 - Flytta bygeln AI till läge ström 
("I").
- Sätt DIP-omkopplaren AI 
OFFSET i läge ON om 
4�20 mA strömsignal 
önskas.

SC
R

ST
AR

T
R

EV
JO

G

+-
2)

1)

U

I

12...24 VDC-matning

+1
2V

C
O

M
SP

EE
D

/A
I

+1
0V

C
O

M

SC
R

ST
AR

T
R

EV
JO

G

+1
2V

C
O

M
SP

EE
D

/A
I

+1
0V

C
O

M

AI

U

I

AI

SCR

START
REV
JOG

+12V

COM
SPEED/AI
+10V

COM

+
-

1...10 kohm

# Namn Beskrivning
1 COM Gemensam no

ingångar 1)

2 COM Gemensam no

3 AI Analog ingång
(frekvensbörvä
0/2�10 VDC 
(Ri=100 ohm)
1%.

4 +10V Referensspän
Noggrannhet +

5 +12V Hjälpspänning

6 START Digital ingång 
frekvensomrik

7 REV Digital ingång 

8 JOG Digital ingång 

9 SCR Jord för signal
till chassijord.

Reläutgång

1 RO1 Vid fel:  Relät 
10 mA...2 A2 RO2
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.

n fyrledarkabel med koncentrisk skärm. 

na ledare så kort som möjligt.
änds.
enomföring. Alternativt kan 

tas till PE-plinten på motorn.

klämmor
Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner
Följ dessa instruktioner för problemfri drift och garanterad kompatibilitet med EGs EMC-direktiv
Motorkabel
Motorkabeln måste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller e
Flätad metallskärm rekommenderas, t.ex. typ MCCMK (NK Cables).
- Tvinna samman skärmtrådarna till en kort ledare och anslut den till jordskruven . Håll den
- Anslut kabelskärmen med hjälp av en klämma (se figur) när internt eller externt EMC-filter anv
- Vid motoränden måste kabeln ha 360 grader runtomgående jordning i form av en EMC-kabelg
kabelskärmen tvinnas till en ledare vars längd inte överstiger fem gånger dess bredd och anslu
Styrkablar
Styrkablar måste vara flertrådiga ledare med flätad koppartrådskärm. 
En dubbelskärmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas för 
analoga signaler.
- Tvinna samman skärmtrådarna till en kort ledare och anslut den till plinten 
SCR. Håll denna ledare så kort som möjligt.
- Anslut kabelskärmen med hjälp av en klämma. Se figur. (Gäller endast 
EMC-enheter).
- Förlägg motorkabeln separat från styr- och matningskablarna för att undvika 
elektromagnetiska störningar (avstånd > 20 cm).
Obs: Blanda aldrig 24 VDC- och 115/230 VAC-signaler i samma kabel.

styrkabel

motorkabel
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 analog ingång och börvärde beror på 
rde, så som definieras av 

ge ON

)  

n fN och fN + 70 Hz av potentiometern 
gen av den analoga ingången.

ekvensomriktaren ut om signalens 

Insignal*
 V [V, mA]

börvärde

utfrekvensgräns  

A

Varvtalsreglering
Den analoga ingången ger varvtalsbörvärdet (frekvensbörvärdet) för ACS50. Förhållandet mellan
inställningarna av DIP-omkopplarna, så som visas nedan. Utfrekvensen följer ändringarna i börvä
potentiometern ACC/RET.

Högfrekvensläge OFF (grundinställning) Högfrekvenslä

DIP-omkopplarlägen:
HI FREQ = OFF  
AI OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** 
(kurva b)  
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

DIP-omkopplarlägen:
HI FREQ = ON
AI OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva b
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Utfrekvensen begränsas till vald märkfrekvens 
för motorn.

Faktisk utfrekvens begränsas till ett värde mella
HI FREQ. Potentiometern påverkar inte skalnin

* Använd bygeln AI för att välja spännings- eller strömsignal. Se sid 14.
** För att skydda frekvensomriktaren mot skador i händelse av bortfall av analog insignal löser fr
värde understiger 2V (4mA).

f

Insignal*
10 V

fN

[V, mA]0 2 V
4 mA

a

b

20 mA

f

100

fN + 70 Hz
frekvens

fN

2 V
4 mA

a
b

20 m
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ar normalt.

n aktiverad. Antalet blinkningar anger 

lls automatiskt inom 3 sekunder. (*) 
rn startar, om startsignal föreligger.

tgärder
s värde understiger 4mA/2V. (*) Obs: 

aktiv om AI OFFSET är ON.

2t-överbelastning): 1) Kontrollera 
ollera att motorns storlek är lämplig för 
att inställningen av potentiometern 
rrekt.

lriktare eller för hög intern temperatur: 
er 2) frekvensomriktarens kylning är 

yt matningen och slut den igen. Om 
 enheten.
Statusindikering och felsökning

(*) Automatisk återställning om AUTORESET är ON. Se DIP-omkopplare på sid 10.

ACS50 har två statusindikeringslysdioder. 
Dessa är synliga genom frontkåpan.
Om frekvensomriktaren upptäcker ett problem 
blinkar den röda lysdioden. Efter åtgärd, 
återställ genom att sätta startsignalen till OFF. 
Om startsignalen redan är i läge OFF, ställ den 
i läge ON och sedan i läge OFF på nytt.
Se tabellen nedan för felkoder (antalet 
lysdiodblinkningar).

Grön 
lysdiod

Röd lysdiod Beskrivning

Tänd Släckt ACS50 funger

Tänd Blinkande Skyddsfunktio
felkod.

Blinkande Blinkande ACS50 återstä
Varning! Moto

# Möjliga orsaker och åtgärder # Möjliga orsaker och å
1 DC-överspänning (*). 1) Nätspänning för hög: Kontrollera 

matningen. 2) Retardationsramptiden är för kort i förhållande till 
belastningens tröghetsmoment: Öka ACC/DEC-tiden med 
potentiometern.

6 Den analoga insignalen
Denna övervakning är 

2 DC-underspänning (*). Nätspänningen är för låg: Kontrollera 
matningen.

7 Motor överbelastning (I
belastningen och kontr
ACS50. 2) Kontrollera 
MOTORN I NOM är ko

3 Kortslutning i motorkretsen: Bryt matningen och kontrollera 
motorlindningar och motorkabel.

8 Överbelastning av växe
1) Lasten är för stor ell
otillräcklig. 

4 Överström utgång. 1) Accelerationstiden är för kort i förhållande 
till belastningens tröghetsmoment: Öka ACC/DEC-tiden med 
potentiometern. 2) Motor- och frekvensomriktarstorlek är inte 
kompatibla: Kontrollera motorn.

9 Andra fel. Internt fel. Br
problemet kvarstår, byt

5 Reserverad

Tä
Slä 1 2
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rdröjning. Följ lokalt gällande 

115 V
-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1

2,2 0,18 0,37
3 1/4 1/2
C A A
D A A

110-120 (+10/-15%)
9,8 1,4 2,2

4 14,7 2,1 3,3
0-2xU1, 3-fas

2 22,0 6,4 9,5
. 16)

9 30,9 4,4 6,9
lement)

 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
G 16)

103 24 35

32 10 16
30 10 15
Tekniska data

* Tillåts under 1 minut.
** Rekommenderade värden. Använd inte ultrasnabba säkringar eller säkringar med utlösningsfö
föreskrifter. Mer information finns i ACS50 Technical Reference.

230 V
Inbyggd EMC, ACS50-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6
Ingen EMC, ACS50-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6
Kontinuerlig uteffekt från motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5

hk 1/4 1/2 1 2
Bygg-storl. (ej EMC) A A B C
Bygg-storl. (EMC) A A B D
Nominella värden
Inspänning U1 V 200-240 (+10/-15%)
Kontinuerlig utström I2 A 1,4 2,2 4,3 7,6
Max. utström  I2max* A 2,1 3,3 6,5 11,
Utspänning U2 V 0-U1, 3-fas
Inström I1 A 4,4 6,9 10,8 18,
Moduleringsfrekvens kHz 5 (max
Skyddsgränser
Överström (topp) A 4,4 6,9 13,5 23,
Övertemperatur 95°C (kyle
Max ledararea
Kraftanslutningar mm2 2,5 (AWG 14) 4
Styranslutningar mm2 1,5 (AW
Förlusteffekt W 21 32 51 74
Matningssäkring, storlek**
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25
UL, typerna CC och T A 10 15 20 25
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t

byggt EMC-filter, eller ACS50-IFAB-01 
 användas i ett icke direktjordat nät eller 
 för anläggningsdistribution.

/deponeras innehåller värdefulla 
ändas för att på så sätt spara energi och 
r för hur utrustning från ABB bör skrotas/
 ABB:s försäljnings- och 

ig för:
 installation, idrifttagning, reparation, 
anden för frekvensomriktare inte 
specificeras i dokumentationen som 
t annan relevant dokumentation.
nom felaktig användning, bristande 

ndelser.
material som tillhandahållits av köparen 
nligt köparens specifikationer.
h underentreprenörer kan under inga 
variga för speciella, indirekta eller 
r följdskador, förluster eller viten.
avseende på frekvensomriktare från 
erförsäljare eller ABB-representant. 
cifikationer och övrig information är de 

ör tryckning. Tillverkaren förbehåller sig 
regående meddelande.
Max motorkabellängd
För att uppfylla EGs EMC-direktiv måste motorkabellängden 
begränsas enligt specifikationen i tabellen nedan. Ju kortare 
motorkabel desto mindre störningsemission till matande nät och 
omgivning.

1) Moduleringsfrekvensen kan väljas med DIP-omkopplare. Se sid 
11.
2) Gäller endast för emission genom ledning
3) Gäller för emission genom ledning och strålning.

Skydd
Överspänning, underspänning, kortslutning i motorkretsen, 
överström, bortfall av analog ingång, motoröverbelastning, 
överbelastning av växelriktare.

Isolerade distributionsnä
Frekvensomriktare med in
externt ingångsfilter får inte
i ett högimpedivt jordat nät

Miljöaspekter
Produkter som ska skrotas
råmaterial som bör återanv
naturtillgångar. Anvisninga
deponeras finns att få från
servicerepresentanter. 

Ansvarsbegränsning
Tillverkaren är inte ansvar
� Haverikostnader i fall då

ändring eller miljöförhåll
motsvarar de krav som 
medföljer enheten, sam

� Enheter som skadats ge
underhåll eller olyckshä

� Enheter som innehåller 
eller som konstruerats e

Företagets leverantörer oc
omständigheter göras ans
oförutsedda skador eller fö
För eventuella frågor med 
ABB hänvisar vi till lokal åt
Angivna tekniska data, spe
som gäller vid tidpunkten f
rätten till ändringar utan fö

Inbyggt EMC-filter Externt EMC-filter  
ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 och  

ACS50-01N/E
Omriktar-typ 5 kHz 16 kHz 1) 5 kHz 16 kHz 1)

EN61800-3, Miljöklass 1, obegränsad distribution 2)

01A4-2, �, 02A2-1 10 m 3 m - -
07A6-2, �, 09A8-2 10 m 3 m - -
EN61800-3, Miljöklass 1, begränsad distribution 3)

01A4-2, �, 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, �, 09A8-2 20 m 10 m - -
EN61800-3, Miljöklass 2 3)

01A4-2, �, 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, �, 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, �, 09A8-2 30 m 10 m - -
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das i nät som kan mata högst 
 vid max. 230 V då ACS50 skyddats 
ar.

CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
3, ACS-CHK-C3

-POT
Godkännanden

CE/C-tick-märkning
ACS50 uppfyller följande EU-direktiv:
� Lågspänningsdirektivet 73/23/EEG med tillägg.
� EMC-direktivet 89/336/EEG med tillägg.
Försäkran om överensstämmelse och en lista över uppfyllda 
standarder kan erhållas på begäran.

Elektromagnetisk kompatibilitet:
ACS50 uppfyller följande standarder förutsatt att installationen är 
utförd korrekt och i enlighet med instruktionerna i denna 
användarhandledning:

1) Observera max tillåten motorkabellängd och 
moduleringsfrekvens, sid 19. Se även 
kabelförläggningsinstruktionerna på sid 15.
Strömövertonerna kan reduceras med hjälp av externa 
ingångsreaktorer.
Mer information finns i ACS50 Technical Reference.

Märkning för UL, ULc och C-Tick
Se märkskylten.

ACS50 lämpar sig att använ
65 kA rms symmetrisk ström
med CC eller T klass säkring

Tillbehör
EMC-filter: ACS50-IFAB-01
Ingångsreaktorer: CHK-A1, 
Utgångsreaktor: ACS-CHK-B
Potentiometerenhet: ACS50

Högfrekvent emission 
genom ledning

EN61800-3 Miljöklass 1, 
obegränsad / begränsad 
distribution 1)

Högfrekvent emission 
genom strålning

EN61800-3 Miljöklass 1, begränsad 
distribution

Immunitet EN61800-3 Miljöklass 2

Nätövertoner IEC61000-3-2
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