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Liste erganzender Handbucher

Frequenzumrichter-Hardware-Handbiicher und Anleitungen

Code (Englisch) Code (Deutsch)

ACS800-11/U11 Drives Hardware Manual (5.5 to 110 kW, 7.5 to 125 hp)

Frequenzumrichter-Firmware-Handbiicher und Anleitungen

3AFE68367883  3AFE68477174

ACS800 Standard Control Program Firmware Manual und

Adaptive Program Application Guide

ACS800 IGBT Supply Control Program Firmware Manual

ACS800 System Control Program Firmware Manual und

Adaptive Program Application Guide

ACS800 Permanent Magnet Synchronous Machine Control Program
Supplement to Firmware Manual for System Control Program

ACS800 Permanent Magnet Synchronous Machine Drive Control Program
Supplement to Firmware Manual for ACS800 Standard Control Program
ACS800 Crane Control Program Firmware Manual

ACS800 Master/Follower Application Guide

3AFE64527592 3AFE64526944
3AFE64527274
3AFE68315735 3AFE68385156

3AFE64670646 3AFE68797551
3AFE68420075

3AFE64492641
3AFE68437890

3AFE68775230 3AUA0000042574
3AFE64590430

ACS800 Pump Control Application Program Firmware Manual 3AFE68478952
ACS800 Extruder Control Program Supplement 3AFE64648543
ACS800 Centrifuge Control Program Supplement 3AFE64667246 3AFE64669915
ACS800 Traverse Control Program Supplement 3AFE64618334
ACS800 Winch Control Program (+N698) Firmware Manual 3AUA0000031177
ACS800 Rod Pump Light Control Program Firmware Manual 3AUA0000005304
usw.

Handbiicher und Anleitungen der Optionen

ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off function (+Q967), 3AUA0000063373
Application guide

RDCO-01/02/03 DDCS Communication Option Modules 3AFE64492209
AIMA-01 I/O Module Adapter User's Manual 3AFE64661442

NBRA-6xx Braking Choppers Installation and Start-up Guide
ACS800 Vibration Damper Installation Guide

Handbiicher und Kurzanleitungen fiir E/A-Erweiterungsmodule, Feldbus-
Adaptermodule usw.

3AFY58920541 3AFY58925004
3AFE68295351

Im Internet finden Sie Handblcher und andere Produkt-Dokumentation im PDF-Format. Siehe Abschnitt Dokumente-
Bibliothek im Internet auf der hinteren Einband-Innenseite. Wenn Handbiicher nicht in der Dokumente-Bibliothek

verfligbar sind, wenden Sie sich bitte an Ihre ABB-Vertretung.

ACS800-11/U11
Handbiicher


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68367883&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64527592&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64527274&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68315735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64670646&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68420075&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64492641&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68437890&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68775230&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64590430&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68478952&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64648543&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64667246&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64618334&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000031177&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000005304&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000063373&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64492209&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE64661442&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFY58920541&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68295351&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A3524&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A3524&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

ACS800-11 Frequenzumrichter
5,5 bis 110 kW

ACS800-U11 Frequenzumrichter
7,5 bis 125 HP

Hardware-Handbuch

3AFE68477174 Rev C
DE
GULTIG AB: 04.03.2013

© 2013 ABB Oy. Alle Rechte vorbehalten.






Sicherheitsvorschriften

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation, Betrieb und
Wartung des Frequenzumrichters befolgt werden miissen. Die Nichtbeachtung
dieser Vorschriften kann zu Verletzungen, auch mit tédlichen Folgen, oder zu
Schaden am Frequenzumrichter, Motor oder der Arbeitsmaschine fiihren. Diese
Sicherheitsvorschriften miissen gelesen werden, bevor Sie an dem Gerat arbeiten.

Bedeutung von Warnungen und Hinweisen

In diesem Handbuch werden zwei Arten von Sicherheitshinweisen verwendet:
Warnungen und Hinweise. Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu
schweren oder tédlichen Verletzungen und/oder zu Schaden an der Einrichtung
fihren kénnen. Sie beschreiben auch Méglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr.
Hinweise beziehen sich auf einen bestimmten Zustand bzw. einen Sachverhalt oder
bieten Informationen zu einem Thema. Folgende Symbole werden verwendet:

Warnung vor elektrischer Gefahr. Dieses Symbol warnt vor
elektrischen Gefahren, die zu Verletzungen von Personen und/oder
Schaden an Geraten fiihren kénnen.

Gefahren, die zu Verletzungen von Personen oder tédlichen Unféllen
und/ oder Schaden an Geraten fiihren kénnen.

Warnung vor elektrostatischer Entladung. Dieses Symbol warnt vor
\ elektrostatischen Entladungen, die zu Schaden an Geraten fiihren
‘z& kénnen.

c Allgemeine Warnung. Dieses Symbol warnt vor nichtelektrischen
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Installations- und Wartungsarbeiten

Diese Warnungen gelten fir alle Arbeiten am Frequenzumrichter, dem Motorkabel
oder dem Motor.

A WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren
Verletzungen oder tédlichen Unféllen fiihren:

Installation und Wartung des Frequenzumrichters diirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor diirfen keinerlei
Arbeiten ausgefiihrt werden, solange die Netzspannung anliegt. Warten Sie
nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, bis die
Zwischenkreis-Kondensatoren entladen sind, bevor Sie mit der Arbeit am
Frequenzumrichter, dem Motor oder dem Motorkabel beginnen.

Stellen Sie durch Messung mit einem Multimeter (Impedanz mindestens 1
MOhm) sicher, dass:

1. Die Spannung zwischen den Eingangsphasen U1, V1 und W1 des
Frequenzumrichters und dem Gehause nahe 0 V betragt.

2. Die Spannung zwischen den Anschlissen UDC+ und UDC- und dem
Gehause etwa 0 V betragt.

Fihren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Frequenzumrichter oder an externen Steuerkreisen anliegt. Extern gespeiste
Steuerkreise kénnen im Frequenzumrichter auch dann zu gefahrlichen
Spannungen fuhren, wenn die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters
abgeschaltet ist.

Flhren Sie keine Isolations- oder Spannungsfestigkeitsprifungen am
Frequenzumrichter oder an den Frequenzumrichtermodulen durch.

Prifen Sie beim Wiederanschluss der Motorkabel immer, ob die Phasenfolge
korrekt ist.

Wenn ein Schaltkreis einer Sicherheitsfunktion gewartet bzw. geandert wurde
oder Leiterplatten im Frequenzumrichter bzw. einem Frequenzumrichtermodul
ausgetauscht wurden, ist die Sicherheitsfunktion erneut gemaf den Inbe-
triebnahmeanweisungen zu prifen.

Nehmen Sie mit Ausnahme der Steuerungs- und Leistungsanschlisse keine
Anderungen an der elektrischen Installation des Frequenzumrichters vor.
Anderungen koénnen die Sicherheit oder den Betrieb des Frequenzumrichters
beeintrachtigen. Alle kundenseitig vorgenommenen Anderungen fallen in den
Verantwortungsbereich des Kunden.

Hinweise:

An den Motorkabelanschliissen des Frequenzumrichters liegen lebensgefahr-
lich hohe Spannungen an, wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist,
unabhangig, ob der Motor dreht, aber auch, wenn er nicht dreht.
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e Die Brems-Steueranschliisse (UDC+, UDC-, R+ und R-) stehen unter lebens-
geféhrlich hoher Gleichspannung (tiber 500 V).

e Abhangig von der externen Verkabelung kénnen gefahrliche Spannungen (115
V, 220 V oder 230 V) an den Anschliissen der Relaisausgange RO1 bis RO3
anliegen.

e Bei der Installation an Aufstellorten oberhalb von 2000 m (6562 ft) G.N.N.
erflllen die Anschliisse der RMIO-Karte und der an die Karte angeschlossenen
Optionsmodule nicht die Anforderungen der Protective Extra Low Voltage
(PELV) gemafl EN 50178 und EN 61800-5-1.

e Die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs (Option +Q950)
schaltet die Haupt- und Hilfsstromkreise nicht spannungsfrei.

e Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" (Option +Q967) schaltet die
Haupt- und Hilfsstromkreise nicht spannungsfrei.

Erdung

A

Diese Anweisungen richten sich an alle Personen, die fiir die ErdungsmaRnahmen
des Frequenzumrichters verantwortlich sind.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu Verletzungen,
tédlichen Unfallen oder erh6hten elektromagnetischen Stérungen und Fehlfunk-
tionen der Geréte fiihren:

e Der Frequenzumrichter, der Motor und die benachbarten Gerate missen auf
jeden Fall aus Griinden der Personensicherheit sowie zur Reduzierung
elektromagnetischer Stérungen und Strahlungen geerdet werden.

o Stellen Sie sicher, dass die Erdungsleiter entsprechend der Sicherheitsvor-
schriften ausreichend dimensioniert sind.

e Die Erdungsanschliisse (PE) der Frequenzumrichter miissen bei einer Mehr-
gerateinstallation separat erfolgen und nicht in Reihe.

e ACSB800-11: Bei Installationen nach den europaischen CE-Richtlinien und bei
anderen Installationen, bei denen die EMV-Emissionen minimiert werden mus-
sen, ist eine 360°-Hochfrequenzerdung an den Kabeleingdngen erforderlich,
um elektromagnetische Stérungen zu unterdriicken. Zusatzlich missen die
Kabelschirme an Schutzerde (PE) angeschlossen werden, um Sicherheitsbe-
stimmungen zu erfiillen.

e  Frequenzumrichter mit EMV-Filter (Option +E202 oder +E200) sind fiir den
Betrieb in einem IT-Netz (ungeerdetes Netz oder hochohmig [liber 30 Ohm]
geerdetes Netz) nicht geeignet. Klemmen Sie vor dem Anschluss des Fre-
quenzumrichters an das Netz die EMV-Filterkondensatoren wie in Abschnitt /7T-
Netze (ungeerdete Netze) auf Seite 72 beschrieben ab.
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Hinweise:

Die Schirme von Leistungskabeln sind als Erdungsleiter nur dann geeignet,
wenn sie gemaf den Sicherheitsanforderungen dimensioniert sind.

Da der normale Ableitstrom des Frequenzumrichters héher als 3,5 mA AC oder
10 mA DC ist, ist gemaR EN 61800-5-1, 4.3.5.5.2 ein fester Schutzerde-
Anschluss erforderlich.

Mechanische Installation und Wartung

Diese Anweisungen richten sich an alle Personen, die den Frequenzumrichter
installieren und Wartungsarbeiten daran ausfiihren.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren

Q Verletzungen oder todlichen Unfallen flhren:
e Behandeln und bewegen Sie das Gerat vorsichtig, um Schaden und

Verletzungen zu vermeiden.

ACS800-11: Der Frequenzumrichter ist schwer. Heben Sie ihn nicht alleine an.
Heben Sie ihn nicht an der Frontabdeckung an. Legen Sie die Einheit nur auf
der Rickwand ab.

Nicht
kippen!

’l

Achten Sie auf heil’e Oberflachen. Einige Bauteile, wie die Kiihlkérper der
Leistungshalbleiter, sind noch langere Zeit heil®, nachdem der Frequenz-
umrichter von der Spannungsversorgung getrennt worden ist.

Verhindern Sie, dass bei der Installation Bohrstaub in den Frequenzumrichter
eindringt. Elektrisch leitender Staub im Inneren des Gerates fuhrt zu Schaden
oder Stérungen.

Stellen Sie eine ausreichende Kiihlung des Frequenzumrichters sicher.

Der Frequenzumrichter darf nicht durch Nieten oder Schweillen befestigt
werden.
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Elektronikkarten

A WARNUNG! Durch die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kénnen die
N Elektronikkarten beschadigt werden:

e Auf den Elektronikkarten befinden sich Komponenten, die gegen elektrostati-
sche Entladung empfindlich sind. Tragen Sie beim Umgang mit den Elektro-
nikkarten ein Erdungsarmband. Berihren Sie die Elektronikkarten nicht
unndtigerweise.

LWL (Lichtwellenleiter)

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann Stérungen der
Gerate und Schaden an den LWL-Kabeln verursachen:

e Behandeln Sie die LWL mit Sorgfalt. Fassen Sie beim Abziehen von
Lichtwellenleitern an den Stecker und nicht an das Kabel. Berlihren Sie nicht
die Enden des LWL-Kabels mit den Fingern, da LWL sehr schmutzempfindlich
sind. Der kleinste zulassige Biegeradius betragt 35 mm (1,4 in.).

Sicherheitsvorschriften



10

Betrieb

Diese Warnhinweise richten sich an die Personen, die den Betrieb des
Frequenzumrichters planen oder ihn bedienen.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren
Verletzungen oder tédlichen Unféllen fiihren:

e Vor der Einstellung und der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters muss
sichergestellt werden, dass der Motor und alle Arbeitsmaschinen fiir den
Betrieb Uber den gesamten Drehzahlbereich, den der Frequenzumrichter
bietet, geeignet sind. Der Frequenzumrichter kann so eingestellt werden, dass
der Motor mit Drehzahlen betrieben werden kann, die oberhalb und unterhalb
der Drehzahl liegen, die bei direktem Netzbetrieb des Motors méglich ist.

o Die Funktionen fir eine automatische Stérungsquittierung im Standard-
Regelungsprogramms diirfen nicht aktiviert werden, wenn gefahrliche Situa-
tionen auftreten kdnnen. Nach einer automatischen Quittierung einer Stérung
wird der Frequenzumrichter zurlickgesetzt (Reset) und der Betrieb fortgesetzt,
wenn diese Funktionen aktiviert sind.

e  Der Motor darf nicht mit dem Trennschalter oder einem anderen Trennelement
gesteuert werden; stattdessen sind die Tasten und auf dem
Bedienpanel oder die Befehle Uber die E/A-Karte des Frequenzumrichters zu
verwenden. Die maximal zuldssige Anzahl der Ladezyklen der DC-Kondensa-
toren des Wechselrichters (z.B. Einschaltvorgéange durch Anlegen der Span-
nung) betragt finf mal innerhalb von 10 Minuten.

o Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" (Option +Q967) kann ver-
wendet werden, um den Antrieb in einer Notsituation zu stoppen. Verwenden
Sie im Normalbetrieb stattdessen den Stopp-Befehl.

Hinweise:

e Bei der Wahl einer externen Quelle fiir den Startbefehl, und wenn diese akti-
viert ist, lauft der Frequenzumrichter (mit Standard-Regelungsprogramm) nach
der Quittierung der Stérung sofort an, sofern der Frequenzumrichter nicht fiir
3-Leiter-Start/Stopp (ein Impuls) konfiguriert ist.

e Wenn das Bedienpanel nicht als Steuerplatz eingestellt ist (L wird in der Sta-
tuszeile der Bedienpanelanzeige nicht angezeigt), wird der Frequenzumrichter
durch Driicken der Stopp-Taste auf dem Bedienpanel nicht gestoppt. Um den
Frequenzumrichter liber das Bedienpanel zu stoppen, driicken Sie erst die
LOC/REM-Taste auf dem Bedienpanel und dann die Stopp-Taste .

Sicherheitsvorschriften
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Permanentmagnetmotor

Diese Warnhinweise beziehen sich auf Antriebe mit Permanentmagnetmotoren. Die
Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Verletzungen, tédlichen Unféllen oder
Schaden an der Einrichtung fihren.

Hinweis: FUr die Regelung eines Permanentmagnetmotors darf nur das ACS800
Regelungsprogramm flir Permanentmagnet-Synchronmotoren eingesetzt werden.

Installations- und Wartungsarbeiten

A

WARNUNG! Am Frequenzumrichter durfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden,
wahrend der Permanentmagnetmotor dreht. Auch dann nicht, wenn die Spannungs-
versorgung abgeschaltet und der Umrichter gestoppt worden ist. Beim Drehen
erzeugt der Permanentmagnetmotor eine hohe Spannung im Hauptstromkreis des
Frequenzumrichters und an den Eingangsklemmen.

Vor Beginn von Installations- und Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter:
« Stoppen Sie den Motor.
+ Stellen Sie sicher, dass der Motor wahrend der Arbeiten nicht drehen kann.

« Stellen Sie sicher, dass an den Leistungsanschliissen des Frequenzumrichters
keine Spannung anliegt:
Alternative 1) Trennen Sie den Motor durch einen Schutzschalter oder auf andere
Weise vom Frequenzumrichter. Stellen Sie durch Messen sicher, dass an den
Eingangs- und Ausgangsklemmen des Frequenzumrichters und an den DC-
Klemmen (U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-) keine Spannung anliegt.
Alternative 2) Stellen Sie durch Messen sicher, dass an den Eingangs- und Aus-
gangsklemmen des Frequenzumrichters und an den DC-Klemmen (U1, V1, W1,
U2, V2, W2, UDC+, UDC-) keine Spannung anliegt. Erden Sie die Ausgangsan-
schlisse wahrend der Arbeiten, indem Sie diese miteinander verbinden und an
Schutzerde (PE) anschlieflen.
Alternative 3) Realisieren Sie, wenn mdglich, beide oben genannten Alternativen.

Inbetriebnahme und Betrieb

A

WARNUNG! Der Motor darf hochstens mit Nenndrehzahl betrieben werden. Eine zu
hohe Drehzahl des Motors fiihrt zu einer Uberspannung, die die Zwischenkreis-
Kondensatoren des Frequenzumrichters beschadigen kann.

Sicherheitsvorschriften
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Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden der angesprochene Leserkreis, die Kompatibilitat und der
Inhalt dieses Handbuchs beschrieben. Es enthalt einen Ablaufplan mit den Schritten
Prifung des Lieferumfangs, Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrich-
ters. In dem Ablaufplan wird auf Kapitel/Abschnitte in diesem und in anderen
Handbuchern verwiesen.

Angesprochener Leserkreis

Dieses Handbuch richtet sich an Personen, die fir die Installationsplanung, Installa-
tion, Inbetriebnahme, den Betrieb und die Wartung des Frequenzumrichters
zustandig sind. Lesen Sie dieses Handbuch aufmerksam durch, bevor Sie an und
mit dem Frequenzumrichter arbeiten. Der Leser muss Kenntnisse Uber Elektro-
technik, Verdrahtung, elektrische Komponenten und elektrische Schaltungssymbole
besitzen.

Dieses Handbuch wird weltweit verwendet. Es werden SI- und amerikanisch/briti-
sche Maleinheiten angegeben. Spezielle US-Anweisungen fiir Installationen in den
Vereinigten Staaten, die nach dem National Electrical Code und 6rtlichen Vor-
schriften ausgefiihrt werden missen, sind mit (US) gekennzeichnet.

Einteilung nach BaugroRe

Einige Anweisungen, technische Daten und MaRzeichnungen, die nur bestimmte
BaugréRen betreffen, sind mit der BaugréRenbezeichnung R2, R3... oder R8
gekennzeichnet. Die BaugrofRe ist nicht auf dem Typenschild des Frequenzumrich-
ters angegeben. Die BaugroRe des Frequenzumrichters kdnnen Sie den
Nenndaten-Tabellen in Kapitel Technische Daten entnehmen.

Der ACS800-11/U11 wird in den Baugréen R5 und R6 hergestellt.

Einteilung entsprechend dem Plus- (+) Code

Die Anweisungen, technischen Daten und Mafzeichnungen, die nur bestimmte
Optionen betreffen, sind mit + Codes gekennzeichnet, z.B. +E202. Die jeweiligen
Optionen des Frequenzumrichters sind durch die + Codes, die auf dem Typenschild
des Frequenzumrichters angegeben sind, erkennbar. Die + Codes sind im Kapitel
Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung in Abschnitt Typenschliissel aufgelis-
tet.

Einfiihrung in das Handbuch
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Inhalt

Die Kapitel dieses Handbuchs werden nachfolgend kurz beschrieben.

Sicherheitsvorschriften enthalt die Sicherheitsvorschriften fur die Installation, die
Inbetriebnahme, den Betrieb und die Wartung des Frequenzumrichters.

Einfiihrung in das Handbuch enthélt eine Liste mit Schritten fur die Prifung der
Lieferung, Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters und verweist bei
den bestimmten Aufgaben auf Kapitel/Abschnitte in diesem oder anderen Handbu-
chern.

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung enthalt eine Beschreibung des Fre-
quenzumrichters.

Mechanische Installation enthalt Anweisungen zur Aufstellung und Montage des
Frequenzumrichters.

Planung der elektrischen Installation enthalt Anweisungen zum Anschluss des
Motors und der Kabelauswahl sowie zu Schutzmafnahmen und Kabelfiihrung.

Elektrische Installation beschreibt die Verdrahtung des Frequenzumrichters.

Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des unerwarteten Anlaufs, +Q950)
beschreibt die elektrische Installation der optionalen Funktion zur Verhinderung des
unerwarteten Anlaufs (+Q950).

Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967)
beschreibt die elektrische Installation der optionalen Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment (+Q967).

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO) zeigt die externen Steueranschllsse der
Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO-Karte).

Installations-Checkliste enthalt eine Liste zur Prifung der mechanischen und elektri-
schen Installation des Frequenzumrichters.

Inbetriebnahme und Betrieb enthalt Richtlinien fir Inbetriebnahme und Verwendung
des Frequenzumrichters

Istwertsignale und Parameter enthalt eine Liste der spezifischen Parameter und Ein-
stellungen fir den ACS800-11 und ACS800-U11.

Wartung enthalt Anweisungen fiir die vorbeugende Wartung.
Stérungsanzeige enthalt Anleitungen fiir die Stérungsbehebung.

Technische Daten enthalt die technischen Spezifikationen des Frequenzumrichters,
d.h. die Nenndaten, GréRen, technischen Anforderungen und Bedingungen zur
Erfillung der Anforderungen fir CE- und andere Kennzeichnungen.

Mal3zeichnungen enthalt die MalRzeichnungen des Frequenzumrichters.

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten (iber Klemmenblock X34
beschreibt den Anschluss der externen +24 V Spannungsversorgung der RMIO-
Karte Uber Klemme X34.

Einfiihrung in das Handbuch



Aufgabe

Ermitteln Sie die Baugrée des Frequenzumrichters:

R5 oder R6.

Planen Sie die Installation.

Prifen Sie Umgebungsbedingungen, Nenndaten,
erforderliche Kihlluftmenge, Netzanschluss,
Kompatibilitdt des Motors, Motoranschluss und
weitere technische Daten.

Wahlen Sie geeignete Kabel aus.

v

Packen Sie die Gerate aus und priifen Sie diese.

Prifen Sie, ob alle erforderlichen Optionsmodule und
Einrichtungen vorhanden und korrekt sind.

Es durfen nur einwandfreie Geréate in Betrieb

genommen werden.

Soll der Frequenzumrichter an ein IT- (ungeerdetes)
Netz angeschlossen werden, stellen Sie sicher, dass
er nicht mit einem fiir geerdete Netze vorgesehenen
EMV-Filter ausgestattet ist, oder klemmen Sie die
EMV-Filterkondensatoren ab.

v

Prifen Sie den Aufstellort.

Y

Installieren Sie den Frequenzumrichter an einer
Wand oder in einem Schrank.

v

Verlegen Sie die Kabel.

v

Prifen Sie die Isolation des Motors und der

Motorkabel.

23

Ablaufplan fiir Installation und Inbetriebnahme

Siehe

Technische Daten / IEC-Daten oder NEMA-
Daten

Technische Daten
Planung der elektrischen Installation

Einhaltung der EMV-Richtlinie der EU siehe
Technische Daten: CE-Kennzeichnung.

Handbuicher der Optionen (wenn optionale
Geréte zum Lieferumfang gehdren)

Mechanische Installation: Auspacken des
Gerétes.

Wenn der Umrichter mehr als ein Jahr aufer
Betrieb war, mussen die Kondensatoren des
DC-Zwischenkreises neu formiert werden,
siehe Wartung: Kondensatoren.

Typenschliissel

Elektrische Installation: IT-Netze (ungeerdete
Netze).

tallafi tallafi

Mechanische Ir on: Vor der Ir on

Technische Daten

Mechanische Installation

Planung der elektrischen Installation:
Verlegung der Kabel

Einhaltung der EMV-Richtlinie der EU siehe
Technische Daten: CE-Kennzeichnung.

Elektrische Installation: Isolation der
Baugruppe priifen

Einfiihrung in das Handbuch
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Aufgabe

SchlieRen Sie die Leistungskabel an.
SchlieRen Sie das Motorkabel an.

v

Schlieen Sie die Steuer- und die Hilfssteuerkabel

Y

Priifen Sie die Installation.

v

Nehmen Sie den Frequenzumrichter in Betrieb.

Begriffe und Abkiirzungen

Siehe

Elektrische Installation

Elektrische Installation, Regelungs- und E/A-
Einheit (RMIO) und das mitgelieferte
Optionsmodul-Handbuch.

Installations-Checkliste

Inbetriebnahme und Betrieb, Firmware-
Handbuch des jeweiligen
Regelungsprogramms

Begriff / Abkiirzung Beschreibung

AGPS Spannungsversorgungskarte fiur IGBT-Gate-Treiberkarten. Wird
verwendet, um die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten
Anlaufs zu implementieren.

AIMA E/A-Modul-Adapter. Eine Erweiterungseinheit fiir die Montage von
E/A-Erweiterungsmodulen auerhalb der Umrichtereinheit.

ASTO Karte fiir die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment. Eine
optionale Karte fir die Realisierung der Funktion Sicher
abgeschaltetes Drehmoment.

Masse/Erde hat.

CDP 312R Bedienpaneltyp

DDCS Distributed Drives Communication System; ein Protokoll fir die LWL-
Kommunikation.

DTC Direct Torque Control; die direkte Drehmomentregelung von ABB.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

GCUR Strommesskarte

GDIO Ladediodenkarte

GINT Hauptstromkreiskarte

GRFC Filterkarte

GRFCU EMV-Filtereinheit

GVAR Varistorkarte

IGBT Bipolartransistor mit isolierter Gate-Elektrode

IT-Netz Einspeisenetztyp, der keine Verbindung (niedrige Impedanz) zu

PCC Gemeinsamer Anschlusspunkt

Einfiihrung in das Handbuch




25

POUS Prevention of unexpected start-up = Verhinderung des unerwarteten
Anlaufs

RAIO Analog-E/A-Erweiterungsmodul

RCAN CANopen-Adaptermodul

RCNA ControlNet-Adaptermodul

RDCO DDCS-Kommunikationsmodul

RDIO Digital-E/A-Erweiterungsmodul

RDNA DeviceNet™-Adaptermodul

RETA Ethernet-Adaptermodul fiir Modbus/TCP und EtherNet/IP-Protokolle

RFI Radio-Frequency Interference = EMV-Stérungen

RIBA Interbus-S-Adaptermodul

RLON LONWORKS®-Adaptermodul

RMBA Modbus-Adaptermodul

RMBP Modbus plus Adaptermodul

RMIO Einspeise-/Motorregelungs- und E/A-Karte

RPBA PROFIBUS-DP-Adaptermodul

RRFC RFI-Filterelektronikkarte (Filterelektronikkarte zur Erfiillung der EMV-
Anforderungen)

RRIA Resolver-Adaptermodul

RTAC Inkrementalgeber-Adaptermodul

STO Safe torque off = Sicher abgeschaltetes Drehmoment

THD Gesamtzahl der Oberschwingungen

TN-Netz Einspeisenetztyp mit einer direkten Verbindung zur Masse (Erde).

Einfiihrung in das Handbuch
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Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden das Funktionsprinzip und der Aufbau des

Frequenzumrichters kurz beschrieben.

Produktbeschreibung

Der ACS800-11/U11 ist ein fir die Wandmontage vorgesehener Vier-Quadranten-
Frequenzumrichter zur Regelung von AC-Motoren. Der Hauptstromkreis besteht aus
zwei IGBT-Wechselrichtern, einem Netz- und einem Motorwechselrichter, die im

selben Gehause untergebracht sind.

1P21 (UL-Typ 1)

Lifter

Bedienpanel
CDP 312R

Kihlkoérpe

Frontabdeckung

Deckel des Anschlusskastens

BaugréBe R6

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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RMIO-Karte des
Motorwechselrichters

Baugréf3e R5 ohne Frontabdeckung und ohne Deckel des

Anschlusskastens

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung



Netzwechselrichters

\ RMIO-Karte des

Motorwechselrichters

E/A-Klemmen

Baugréf3e R6 ohne Frontabdeckung und ohne Deckel des
Anschlusskastens

29
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Begriffe

Netzwechselrichter: Ein an das Einspeisensnetz angeschlossener Wechselrichter,
der Spannung vom Netz zum DC-Zwischenkreis oder vom DC-Zwischenkreis zum
Netz leiten kann.

Motorwechselrichter: Ein an den Motor angeschlossener Umrichter, der den
Motorbetrieb regelt.

Vier-Quadranten-Betrieb: Betrieb einer Maschine als Motor oder Generator wie
nachfolgend erlautert in Quadranten |, II, Ill und IV. In den Quadranten | und lll
arbeitet die Maschine als Motor, in den Quadranten Il und IV als Generator
(Ruckspeisebremsung).

Drehmoment

-
|

Drehzahl

Funktionsprinzip

Die Netz- und Motorwechselrichter bestehen jeweils aus sechs Bipolartransistoren
mit isolierter Gate-Elektrode und Freilaufdioden.

Die Wechselrichter arbeiten mit eigenen Regelungsprogrammen. Die Parameter
beider Programme kdnnen auf einem gemeinsamen Bedienpanel angezeigt und
geandert werden. Das Bedienpanel kann zwischen beiden Wechselrichtern
umgeschaltet werden, siehe Beschreibung in Abschnitt Inbetriebnahme und Betrieb.

Netzwechselrichter

Das IGBT-Einspeisemodul wandelt die dreiphasige Netzspannung in eine
Gleichspannung fiir den DC-Zwischenkreis des Wechselrichters um. Der DC-
Zwischenkreis speist den Motorwechselrichter, der den Motor mit Wechselspannung
versorgt und regelt. NetZfilter reduzieren Oberschwingungen der AC-Spannung und
des Stroms.

Das IGBT-Einspeisemodul ist ein Vier-Quadranten-Wechselrichter, d.h. der
Energiefluss durch den Wechselrichter ist umkehrbar. Standardmafig regelt der
Wechselrichter die DC-Zwischenkreisspannung auf den Maximalwert der
AuBenleiterspannung. Der Sollwert der DC-Spannung kann auch tber einen
Parameter hoher eingestellt werden. Die Regelung der IGBT-Leistungshalbleiter
basiert auf der direkten Drehmomentregelung (DTC), die auch fiir die Motorregelung
des Frequenzumrichters verwendet wird. Zwei Netzstréme und die DC-
Zwischenkreisspannung werden gemeinsam auch fiir die Regelung verwendet.

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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Wellenform der AC-Spannung und des Stroms

Der Wechselstrom ist sinusférmig mit dem Leistungsfaktor Eins. Die IGBT-
Einspeiseeinheit erzeugt keine typischen Strom- und Spannungsoberschwingungen
wie eine herkdémmliche 6- oder 12-Puls-Briicke.

Die Gesamtverzerrung (Total Harmonic Distortion, THD) des Stroms ist in Kapitel
Technische Daten: Netzanschluss angegeben. Die Gesamtzahl der
Oberschwingungen (Total Harmonic Distortion, THD) in der Spannung hangt vom
Kurzschlussverhaltnis am Anschlusspunkt (Point of Common Coupling, PCC) ab.
Die hohe Schaltfrequenz und hohe du/dt-Werte verzerren geringfiigig die
Spannungswellenform am Eingang des Wechselrichters.

Typische Netzstrom- (i) und Spannungskurven (u) sind unten dargestellt.

u (V)
600
I
o
e
1} 0 t(ms)
i(A)
100
. £~
-1W i ¥
[i] 20 t (ms)

Beispiele des Spektrums der Strom- und Spannungsverzerrung am Ausgangs des
Transformators werden nachfolgend dargestellt. Jede Oberschwingung wird als
Prozentsatz der Grundschwingung dargestellt (Referenzwert = 1). n bezeichnet die
Ordnungszahl der Oberschwingung.

LRI 08

08
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Motorregelung

Die Motorregelung erfolgt durch die direkte Drehmomentregelung, Direct Torque
Control (DTC). Zwei Phasenstrome und die DC-Zwischenkreisspannung werden
gemessen und fur die Regelung verwendet. Der dritte Phasenstrom wird flir den
Erdschluss-Schutz gemessen.

Elektronikkarten
Der Frequenzumrichter ist standardmafig mit folgenden Elektronikkarten bestlckt:
* Hauptstromkreiskarte (RINT)
* Motorregelungs- und E/A-Einheit (RMIO), 2 Stiick
» EMV-Filtereinheit (GRFCU), wenn EMV-Ausstattung gewahlt wurde
 Filterkarten (GRFC oder RRFC)
+ \Varistorkarte (GVAR)
+ Bedienpanel (CDP 312R)
+ Strommesskarte (GCUR, nur BaugrofRe R5)
» Ladediodenkarte (GDIO)

DDCS-Kommunikationsmodule

Der Frequenzumrichter enthalt ein DDCS-Kommunikationsmodul RDCO-03 im
Netzwechselrichter und ein weiteres RDCO-Modul im Motorwechselrichter.

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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Darstellung des Hauptstromkreises und der Steuerung
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Feldbus-Steuerschnittstelle

Optionale Feldbusmodule kénnen nicht in die Optionsmodul-Steckplatze der RMIO-
Karte des Netzwechselrichters eingesetzt werden. Die Feldbus-Steuerung des
Netzwechselrichters erfolgt liber die RMIO-Karte des Motorwechselrichters wie im
folgenden Blockschaltbild dargestellt.

Blockdiagramm der Regelung

Die Abbildung zeigt die Parameter fur die Auswahl der DC-Zwischenkreis- und
Blindleistungs-Sollwerte. Die AMC-Tabelle enthalt Istwerte und Parameter des
Netzwechselrichters.

11.02 QUELLE BL-SOLLW
RMIO-Karte des RMIO-Karte des
; N PARAM 24.01
Motorwechselrichters Netzwechselrichters o
A
112.04 SUPPLY CTRL 98.02 KOMM. MODUL = Al o ‘\
MODE = LINE CONV INVERTER 2003 EINHEITBLSOLLW2 | | A o
Datensatz 121 (CH1) Datensatz 121 (CHO) PROZENT A3 o SBéII[\‘Ls\II_-"/
%
MCW MCW (fest) _\/; — levar + PARAM 24.02
95.06 1SU BLINDL SOLLW |Q-SOLLW (fest) > 24.02) PHIIN GRAD A
95.07 15U DC SOLLWERT [DC-SOLLW (fest) | No—|cosPHI

Datensatz 122 (CH1)

Datensatz 122 (CHO)
MSW MSW (fest)
9.12 1SU ISTWERT 1 106 (Wert) = ==
9.13 ISU ISTWERT 2 710 (Werf) L — /:}é
} I 11.01 QUELLE DC-SOLLW|
|
1
Datensatz 123 (CH1) Datensatz 123 (CHO) \ I PARAM 23.01
95.08 15U PART AUSWAHL — I °
95.09 1SU PAR2 AUSWAHL 110 [ R AMC- A o \ Dgosl_mvN
1
Tabelle A2 o 23.01
A3,
FELDBUS

MCW = Main Control Word (Hauptsteuerwort)
MSW = Main Status Word (Hauptstatuswort)

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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Anschlussplan der RMIO-Karte des Netzwechselrichters

Interne Anschliisse der RMIO-Karte fir das Regelungsprogramm der ACS800 IGBT-
Einspeiseeinheit. Andern Sie nicht die Anschliisse.

GroRe der Klemmen:

Kabel 0,3 bis 3,3 mm? (22 bis 12 AWG)
Anzugsmoment:

0,2 bis 0,4 Nm (0,2 bis 0,3 Ibf-ft)

n Nicht-programmierbare E/A

2) Externe Erdschluss-Storanzeige
Uber Digitaleingang DI4: Siehe
Parameter 30.04 EXT. ERDSCHLUSS.

3) Externe Warn-/Stéranzeige lber
Digitaleingang DI5: Siehe Parameter
30.05 EXT.EREIGNIS.

4) START-Befehl iiber Digitaleingang
DI7: Siehe Parameter 16.01 AUSW
EINBEFEHL.

o

[ L]

X20

1 VREF- Referenzspannung -10 VDC,

2 GND 1kOhm < R <10 kOhm

X21

1 VREF+ | Referenzspannung 10 VDC,

2 GND 1kOhm < R_ < 10 kOhm

3 Al1+ StandardmaRig nicht benutzt.

4 Al1- 0(2)...10 V, Rj, > 200 kOhm

5 Al2+ StandardmaRig nicht benutzt.

6 Al2- 0(4)...20 mA, R;, = 100 Ohm

7 Al3+ StandardmaRig nicht benutzt.

8 Al3- 0(4)...20 mA, Rj, = 100 Ohm

9 AO1+ Standardmagig nicht benutzt.

10 |AO1- 0(4)...20 mA, R_< 700 Ohm

11 AO2+ Standardmagig nicht benutzt.

12 | AO2- 0(4)...20 mA, R_< 700 Ohm

X22

1 DI1 Rickmeldung des Wechselrichterllifters 1

2 DI2 Stopp/Start

3 DI3 Riickmeldung vom Netzschutz 1)

4 DI4 StandardmaRig nicht benutzt. 2)

5 DI5 StandardmaRig nicht benutzt. 3)

6 DI6 StandardméRig nicht benutzt.

7 +24V +24 VDC max. 100 mA

8 +24V

9 DGND Digitalmasse

10 DGND Digitalmasse

11 | DI7(DIIL) | StandardmaRig nicht benutzt. 4)

X23

1 +24V Hilfsspannungsausgang und -eingang,

2 GND potenzialgebunden, 24 V DC 250 mA

X25

1 RO11 [— Relaisausgang 1:

2 RO12 [ Standardmagig nicht benutzt.
_—

3 RO13

X26

1 RO21 Relaisausgang 2:

2 RO22 A StandardmaRig nicht benutzt.

3 |RO23 |

X27

1 RO31 — Relaisausgang 3:

2 RO32 " Netzschiitzsteuerung n

3 |rRo3s |

+24VDC

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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Typenschliissel

Der Typenschllssel enthalt Angaben tber die Eigenschaften und Konfiguration des
Frequenzumrichters. Die ersten Ziffern von links geben die Grundkonfiguration an
(zum Beispiel ACS800-11-0025-3 oder ACS800-U11-0025-3). Die Auswahloptionen
werden im Anschluss daran, durch Pluszeichen getrennt, angegeben (zum Beispiel
+E200 und +K454). Die Hauptauswahimdglichkeiten werden nachfolgend
beschrieben. Es sind nicht alle Auswahlmdglichkeiten fir alle Typen verfligbar.
Weitere Informationen siehe ACS800 Ordering Information (EN-Code: 64556568,
auf Anfrage erhaltlich).

Auswahl Alternativen
Produktserie ACSB800 Produktserie
Typ " Rickspeisefahig, Wandmontage. Wenn keine Optionen gewahlt werden:
IP 21, Bedienpanel CDP312R, DDCS-Kommunikationsoptionsmodul
RDCO-03, kein EMV-Filter, Standard-Regelungsprogramm, Kabelan-
schlusskasten (Kabeleinfiihrung von unten), Karten mit Schutzlack, ein
Satz englischsprachige Handblicher.
un Riickspeisefahig, Wandmontage (USA). Wenn keine Optionen gewéhit
werden: UL-Typ 1, Bedienpanel CDP312R, DDCS-Kommunikationsop-
tionsmodul RDCO-03, kein EMV-Filter, US-Version des Standard-
Regelungsprogramms (Dreidraht Start/Stopp als Standardeinstellung),
US-Kabelverschraubung/Schutzrohr-Anschluss, Karten mit Schutzlack,
ein Satz englischsprachige Handblicher.
GroRe Siehe Technische Daten: IEC-Daten oder NEMA-Daten.
Spannungsbereich 2 208/220/230/240 V AC
(Nennspannung fett 3 380/400/415V AC
gedruckt) 5 380/400/415/440/460/480/500 V AC
7 525/575/600/690 V AC

Optionscodes ("+"-Codes)

Filter E200 |EMV/REFI Filter fir zweite Umgebung TN-Netz (geerdet), allgemeine
Erhaltlichkeit
E202 |EMV/REFI Filter fiir zweite Umgebung TN-Netz (geerdet), eingeschrankte
Erhaltlichkeit
Verkabelung H357 |Europaisches Durchfiihrungsblech
H358 |US/UK Kabelverschraubung/Anschluss-/Durchfiihrungsblech
Bedienpanel 0J400 |Kein Bedienpanel
Feldbus K... Siehe ACS800 Ordering Information (EN-Code: 3AFY64556568).
E/A L.
Regelungsprogramm N...
Handbuch-Sprache R...
Sicherheitseinrichtungen |Q950 |Verhinderung des unerwarteten Anlaufs
Q967 |Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO) ohne
Sicherheitsrelais
Spezielle Optionen P904 |Erweiterte Gewahrleistung

Luftleitbleche fir den Schrankeinbau kénnen mit folgenden
Montagesatznummern bestellt werden:

Baugrée R5: 68654122

BaugroRe R6: 68654131

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung
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Mechanische Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die Auspackanleitungen, die Checkliste fiir die Uberpriifung
bei Lieferung sowie die Anleitung fir die mechanische Installation des
Frequenzumrichters.

Auspacken des Gerates

Der Frequenzumrichter wird in einer Verpackung zusammen mit folgendem Inhalt
geliefert:

« Kunststoffbeutel mit: Schrauben (M3), Klemmen und Kabelschuhen (2 mm2, M3)
fur die Erdung der Steuerkabelschirme

« Aufkleber: Warnung vor Restspannung

» Hardware-Handbuch

« entsprechende Firmware-Handbuicher und Anleitungen
* Handbiicher der Optionsmodule

« Lieferdokumente.

Mechanische Installation
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Zum Auspacken des Pakets schneiden Sie die Bander (A) durch und entfernen den
auBeren Karton (B) sowie die Kartonhille (C).

3AUA0000075717

Prifung der Lieferung

Prifen Sie, ob alle in Abschnitt Auspacken des Gerétes aufgelisteten Artikel
vorhanden sind.

Prifen Sie die Lieferung auf Beschadigungen. Priifen Sie vor Installation und Betrieb
zuerst die Angaben auf dem Typenschild des Frequenzumrichters, um sicherzu-
stellen, dass der Typ des Gerates stimmt. Auf dem Schild sind IEC- und NEMA-
Kenndaten, C-UL, CSA und CE-Kennzeichen, ein Typenschlissel und eine Serien-
nummer angegeben, mit denen das jeweilige Gerat identifiziert werden kann. Die
erste Ziffer der Seriennummer gibt das Herstellungswerk an. Die nachsten vier
Ziffern geben das Jahr und die Woche der Herstellung der Einheit an. Die letzten
Ziffern vervollstandigen die Seriennummer, so dass es keine zwei Gerate mit der
gleichen Seriennummer gibt.

Mechanische Installation
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Das Typenschild ist auf dem Kiihlkérper und der Aufkleber mit der Seriennummer
auf dem unteren Teil der Geraterlickseite angebracht. Beispielschilder sind
nachfolgend dargestellt.

.|
Arart o I~ IBO_AE ¥ IPZi
[ LL ] 5.F§.qv
L] 4% 83 He ( E
Ouigat W 3= 0. ANnput ¥

' 5 %00 e LTI
e w10

LeP03456
ACS800-11-0025-3+E200+K454

Typenschild

ACEB0- 11-0025-3+ EXO0+ KaS4
RN
e w1 a6 P0I456%

Etikett mit Seriennummer

Transport der Einheit

Heben Sie das Gerat nur an den Hebedsen oben bzw. unten an.

Heben eines Geréts der Baugrée R6

Mechanische Installation
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Vor der Installation

Der Frequenzumrichter muss senkrecht mit dem Kuhlteil zur Wand montiert werden.
Prifen Sie den Aufstellungsort auf Einhaltung der unten genannten Anforderungen.
Einzelheiten zu den Baugréen siehe Kapitel MaRzeichnungen.

Installation abgeschlossen ist. Sie schiitzt das Gerat vor Kabelresten oder anderen
Fremdkdrpern, die wahrend der Installation in das Gerat fallen kdnnen. Entfernen
Sie die Schutzfolie erst vor der Inbetriebnahme.

c WARNUNG! Entfernen Sie die Schutzfolie erst dann vom Geréat, wenn die

Anforderungen an den Aufstellungsort

Siehe Kapitel Technische Daten hinsichtlich der zulassigen Betriebsbedingungen
des Frequenzumrichters.

Wandmontage

Die Wand muss méglichst senkrecht sein, aus nicht brennbarem Material bestehen
und stabil genug sein, um das Gerategewicht tragen zu kénnen. Prifen Sie, dass
sich auf der Wand nichts befindet, was die Installation behindert.

FuBboden
Der Boden bzw. das Material unterhalb des Gerates miissen nicht brennbar sein.

Mechanische Installation
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Freie Montageabstdnde

Der um den Frequenzumrichter herum fir den Kihlluftstrom und die Wartung
notwendige Freiraum ist in Millimetern und [Zoll] angegeben.
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P21 (UL 1) Kiihlluftstrom

Wandmontage des Frequenzumrichters

Gerite ohne Vibrationsdampfer

1. Markieren Sie die Stellen der vier Bohrungen. Die Befestigungspunkte sind im
Kapitel Ma3zeichnungen angegeben.

2. Bringen Sie die Schrauben an den markierten Stellen an.

3. Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die Schrauben/Bolzen in der Wand.
Hinweis: Heben Sie den Umrichter an den Hebedsen an, nicht an der
Abdeckung.

4. Ziehen Sie alle Schrauben in der Wand fest an.

Gerate mit Vibrationsdampfer

Fir Anwendungen, bei denen spurbare Vibrationen im Frequenzbereich von 50 Hz
bis 100 Hz auftreten, kénnen Vibrationsdampfer verwendet werden. Siehe ACS800
Vibration Damper Installation Guide [3AFE68295351 (Englisch)].

Mechanische Installation
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Geeignete Vibrationsdampfer sind GC3-50MS (Montagesatznummer 68295581):
» fir Gerate der BaugrofRe R5, vier Dampfer
« fir Gerate der BaugréfRe R6, sechs Dampfer

Bitte beachten Sie, dass der Montagesatz nur vier Vibrationsdampfer enthalt, fur
Geréate der BaugréRe R6 jedoch sechs Stiick bendtigt werden. Zwei Dampfer
werden in der Mitte installiert.

Schrankeinbau

Luftschottbleche %

Der Frequenzumrichter kann in einen Schaltschrank ohne die vordere Kunststoffab-
deckung, obere Abdeckung und Anschlusskasten-Abdeckungen und ohne die
Durchfiihrungsplatte eingebaut werden. Vibrationsdampfer sind nicht erforderlich.

Der erforderliche Abstand zwischen nebeneinander montierten Einheiten betragt 50
Millimeter (1,97 in.) bei Installation ohne Frontabdeckung. Die Eintrittstemperatur der
Kuhlluft darf nicht héher als +40 °C (+104 °F) sein.

Sie konnen beim Einbau in einen Schaltschrank auch Luftleitbleche verwenden,
siehe Abschnitt Einbau von Luftleitblechen (optional) auf Seite 43.

Verhinderung des Wiedereintritts der erwarmten Kiihlluft

Verhindern Sie den Wiedereintritt der Kihlluft innerhalb und auf3erhalb des
Schaltschranks.

Beispiel

HEISSER M
BEREICH

Austritt des Hauptluftstroms

KUHLER | BEREICH

Eintritt des Hauptluftstroms

Mechanische Installation
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Ubereinander installierte Gerite

Fihren Sie die ausstrémende erwarmte Kahlluft weg vom Lufteinlass des oberhalb
installierten Frequenzumrichters.

Beispiel

max.+40 °C (+104 °F)

Einbau von Luftleitblechen (optional)

Wenn der Frequenzumrichter in einen Schaltschrank eingebaut werden soll, der mit
einem Kuhlluftkanal ausgestattet ist, konnen Leitbleche verwendet werden, um den
Luftstrom zu lenken.

Bei Verwendung der Luftleitblechen hat der Frequenzumrichter im Schaltschrank die
Schutzart IP21 und auRerhalb des Schaltschranks IP20.

Montagesétze

Fir Schaltschrank-Luftleitbleche kdnnen einzelne Montagesatze mit den folgenden
Montagesatznummern bestellt werden:

+ BaugroRe R5: 68654122

+ BaugroRe R6: 68654131.

Der Montagesatz enthalt die folgenden Teile:

+ linkes Abschlusselement (A in der Abbildung auf Seite 46)
» rechtes Abschlusselement (B)

» oberes Abschlusselement (C)

« unteres Abschlusselement (D).
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Schrauben sind im Montagesatz nicht enthalten. Die folgenden Schrauben werden
bendtigt:

BaugréRe R5:

18 Stiick: M5X12, Anzugsmoment 3 Nm (2,2 Ibf-ft)
2 Stiick: M4X16, Anzugsmoment 1,2 Nm (0,9 Ibf-ft)
2 Stuck: M4X12, Anzugsmoment 1,2 Nm (0,9 Ibf-ft)

BaugréRe RG6:
20 Stiick: M5X12, Anzugsmoment 3 Nm (2,2 Ibf-ft)

2 Stick: M4X25, Anzugsmoment 1,2 Nm (0,9 Ibf-ft)
2 Stiick: M4X12, Anzugsmoment 1,2 Nm (0,9 Ibf-ft)

Vor Beginn der Arbeit

Bereiten Sie den Schaltschrank entsprechend den folgenden Angaben in diesem
Handbuch sowie den Mafzeichnungen auf den Seiten 738 und 7139 vor.

Der Frequenzumrichter muss immer unter Verwendung der urspriinglichen vier
Montagebohrungen in der Riickwandplatte befestigt werden und niemals nur an den
Abschlusselementen.

Die Schaltschrank-Stiitzprofile (E) kdnnen vor oder nach der Installation des
Frequenzumrichters eingebaut werden, es kann allerdings einfacher sein, zuerst
den Frequenzumrichter einzubauen.

Installation

Die folgende Abbildung zeigt die Vorgehensweise bei der Installation eines
Frequenzumrichters der BaugroRe R5. Bei der Baugrofie R ist die Ausfiihrung des
unteren Abschlusselements (D) unterschiedlich.

1.

Nachdem der Frequenzumrichter und die Schaltschrank-Stutzprofile (E)
eingebaut worden sind, montieren Sie das linke (A) und rechte Abschlusselement
(B), indem Sie diese zuerst in die Nuten auf beiden Seiten des
Frequenzumrichters driicken und anschlieRend mit 10 Schrauben M5x12
(BaugréRe R6: 12 Schrauben) an den Stitzprofilen befestigen.

. Drehen Sie 4 Schrauben M5x12 in das linke (A) und rechte Abschlusselement (B)

ein, und befestigen Sie das obere Abschlusselement (C) mit den Schrauben am
linken und rechten Abschlusselement.

. Schieben Sie das obere Abschlusselement nach unten und ziehen Sie die

Schrauben fest.

. Drehen Sie 4 Schrauben M5x12 in das linke (A) und rechte Abschlusselement (B)

ein, und befestigen Sie das untere Abschlusselement (D) mit den Schrauben am
linken und rechten Abschlusselement.

. Schieben Sie das untere Abschlusselement nach oben und ziehen Sie die

Schrauben fest.

. Befestigen Sie das untere Abschlusselement mit 2 Schrauben M4x16 (BaugréRe

R6: M4x25) am Frequenzumrichter.

. Sichern Sie das untere Abschlusselement mit 2 zusatzlichen Schrauben M4x16

am Frequenzumrichter.
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Hinweis: Falls Sie andere Teile in den Schaltschrank einbauen, missen Sie
sicherstellen, dass das obere und das untere Abschlusselement zu
Wartungszwecken leicht ausgebaut werden kénnen.

Mechanische Installation
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Montagezeichnung fiir Luftleitbleche des Schaltschranks
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Planung der elektrischen Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die Anweisungen, die bei der Auswahl des Motors, der Kabel,
der Schutzmanahmen, der Kabelfiihrung und dem Betrieb des Frequenzumrichters
beachtet werden missen.

Hinweis: Die geltenden Gesetze und ortlichen Vorschriften sind bei Planung und
Ausflihrung der Installation stets zu beachten. ABB Gbernimmt keinerlei Haftung fiir
Installationen, bei denen Gesetze, 6rtliche und/oder andere Vorschriften nicht
eingehalten worden sind. Wenn die von ABB gegebenen Empfehlungen nicht
beachtet werden, kénnen beim Einsatz des Frequenzumrichters Probleme auftreten,
die durch die Gewabhrleistung nicht abgedeckt sind.

Auswahl des Motors und Kompatibilitat

1. Wahlen Sie den Motor entsprechend den Nenndaten-Tabellen in Kapitel
Technische Daten. Verwenden Sie das PC-Tool DriveSize, wenn die Standard-
Lastzyklen nicht anwendbar sind.

2. Priifen Sie, ob die Motor-Nenndaten innerhalb des zuldssigen Bereichs des
Frequenzumrichter-Regelungsprogramms liegen:

» Der Motornennstrom betragt 1/2... 2 - Uy des Frequenzumrichters

* Der Motornennstrom betragt
1/6... 2 - lopq des Frequenzumrichters bei DTC-Regelung und
0 ... 2 - Ihq bei Skalarregelung.
Der Regelungsmodus wird mit einem Parameter des Frequenzumrichters
ausgewahlt.

Planung der elektrischen Installation
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3. Priifen Sie, ob die Nennspannung des Motors den Anforderungen der
Anwendung entspricht:

Bei Ausstattung des und ... ... ergibt sich fiir die
Frequenzumrichters mit Motornennspannung...

IGBT-Einspeiseeinheit DC-Zwischenkreisspannung steigt nicht | Uy
ACS800-11, -U11 Uber den Nennwert
(Parametereinstellung)

DC-Zwischenkreisspannung steigt tiber | Uaceq2
den Nennwert (Parametereinstellung)

Un = Eingangsnennspannung des Frequenzumrichters

Unceqz = Upc/1.41

Upc = ist die maximale DC-Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters in V DC.
Fir Widerstandsbremsung: Upc= 1,21 x Nenn-DC-Zwischenkreisspannung.
Fir Einheiten mit IGBT-Einspeiseeinheit: Siehe den Parameterwert.
Hinweis: Die Nennspannung des DC-Zwischenkreises (in V DC) betragt:

Uy % 1,35, wenn die IGBT-Einspeisung abgeschaltet ist oder
Uy * 1,41, wenn die IGBT-Einspeisung eingeschaltet ist.

Siehe Hinweise 7 und 8 unten in der Anforderungstabelle auf Seite 54.

4. Wenden Sie sich an den Motorenhersteller, bevor Sie einen Motor in einem
Antriebssystem einsetzen, bei dem die Motornennspannung von der AC-
Einspeisespannung abweicht.

5. Stellen Sie sicher, dass das Motorisolationssystem der maximalen
Spitzenspannung an den Motorklemmen standhalt. Die Anforderungen an die
Motorisolation und Frequenzumrichter-Filter sind aus der nachfolgenden
Anforderungstabelle ersichtlich.

Beispiel 1: Wenn die Einspeisespannung 440 V betragt und ein
Frequenzumrichter mit Dioden-Einspeiseeinheit nur im motorischen Betrieb (d.h.
ohne Bremsung) arbeitet, kann die maximale Spitzenspannung an den
Motorklemmen naherungsweise wie folgt berechnet werden: 440 V-1,35-2 = 1190
V. Priifen Sie, ob die Motorisolation dieser Spannung standhait.

Beispiel 2: Wenn die Einspeisespannung 440 V betragt und der
Frequenzumrichter mit einer IGBT-Einspeiseeinheit ausgestattet ist, kann die
maximale Spitzenspannung an den Motorklemmen naherungsweise wie folgt
berechnet werden: 440 V-1,41-2 = 1241 V. Priifen Sie, ob die Motorisolation
dieser Spannung standhalt.

Schutz der Motorisolation und der Lager

Am Ausgang des Frequenzumrichters werden — unabhangig von der
Ausgangsfrequenz — Impulse mit ca. dem 1,35-fachen der Netzspannung mit sehr
kurzen Anstiegszeiten erzeugt. Das ist bei allen Frequenzumrichtern mit moderner
IGBT-Wechselrichtertechnologie der Fall.

Die Spannung der Impulse kann sich an den Motoranschlissen entsprechend den
Eigenschaften des Motorkabels nahezu verdoppeln. Das kann zu einer zusatzlichen
Belastung des Motors und der Motorkabelisolation fiihren.
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Moderne drehzahlgeregelte Antriebe mit ihren schnell ansteigenden
Spannungsimpulsen und hohen Schaltfrequenzen kénnen Stromimpulse erzeugen,
die durch die Motorlager laufen und zu einer allmahlichen Zerstérung der
Laufbahnen der Lager fihren.

Die Belastung der Motorisolation kann durch optionale du/dt-Filter von ABB
vermieden werden. du/dt-Filter reduzieren auch die Lagerstrome.

Zur Vermeidung von Schaden an Motorlagern missen entsprechend der folgenden
Tabelle isolierte Lager auf der Motor-B-Seite (nichtantriebsseitig) und Ausgangsfilter
von ABB verwendet werden. Daruber hinaus mussen entsprechend der folgenden
Tabelle auf isolierte Lager auf der Motor-B-Seite (Nichtantriebsseite) und
Ausgangsfilter von ABB verwendet werden. Zwei Filtertypen werden einzeln oder in
Kombination verwendet:

+ optionaler du/dt-Filter (schitzt die Motorisolation und reduziert Lagerstréme).
+ Gleichtakffilter (hauptsachlich zur Reduzierung von Lagerstrémen).
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Anforderungstabelle

In der folgenden Tabelle wird aufgelistet, wie die Motorisolation auszuwahlen ist und
wann optionale du/dt- und Gleichtakffilter und isolierte B-seitige Motorlager
(Nichtantriebsseite) erforderlich sind. Die Nichtbeachtung dieser Anforderungen
oder eine falsche Installation kann die Motorlebensdauer verkiirzen oder die
Motorlager beschadigen sowie das Erléschen der Gewahrleistung zur Folge haben.

Motortyp | Netznennspannung Anforderung an
(AC-Netzspannung) Motorisolation du/dt-Filter von ABB, isoliertes B-seitiges Motorlager und ABB-
Gleichtakffilter
E, Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
% und oder oder
';'é BaugréRe <IEC 315 | BaugréBe > IEC 315 | BaugréRe > IEC 400
Py <134 hp 134 hp < Py < 469 hp Py > 469 hp
und oder oder
BaugroRe BaugroRe BaugroRe
< NEMA 500 > NEMA 500 > NEMA 580
A | Traufel- Uy <500V Standard - +N + N+ CMF
B V’\;';k'”’\’/‘lg 500 V < Uy <600V | Standard + du/dt +duldt + N +du/dt + N + CMF
B N
und M4, oder
Verstarkt - +N + N+ CMF
600V <Uy<690V |Verstarkt + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
(Kabellange < 150 m)
600V <Uy<690V |Verstarkt - +N +N + CMF
(Kabellange > 150 m)
Form- 380V <Uy<690V |Standard - +N + CMF PN <500 kW: + N +
wicklung CMF
HX_ und Py >500 kW: + N +
AM_ CMF + du/dt
Alte* Form- 380V < Uy <690V |Mitdem + du/dt bei Spannungen tber 500 V + N + CMF
wicklung Motorenhersteller zu
HX_und klaren.
Modular
Traufel- 0V <Uy<500V Lackisolierter Leiter |+ N + CMF
wicklung 500 V < Uy < 690 V mit Qlasfaserband + dudi+ N + CMF
HX_ und umwickelt
AM_ **
HDP Wenden Sie sich an den Motorenhersteller.
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Motortyp | Netznennspannung Anforderung an
(AC-Netzspannung) Motorisolation du/dt-Filter von ABB, isoliertes B-seitiges Motorlager und ABB-
Gleichtakffilter
s Py <100 kW 100 kW < Py <350 kW Py > 350 kW
% und oder oder
§ BaugréRe < IEC 315 | BaugréBe > 1EC 315 | BaygréRe > IEC 400
Py <134 hp 134 hp < Py < 469 hp Py > 469 hp
und oder oder
BaugroRe BaugroRe BaugroBe
< NEMA 500 > NEMA 500 > NEMA 580
N | Traufel-und | Uy <420V Standard: - + N oder CMF +N + CMF
| |Form- 0, = 1300V
¢ [wicklung 420V < Uy<500V |Standard: + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
H 0= 1300 V oder
T + du/dt + CMF
. d
A oder
B Verstéarkt: - + N oder CMF + N+ CMF
B Oy = 1600V,
Anstiegszeit
0,2 Mikrosekunden
500V < Uy<600V |Verstarkt: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
0y =1600V oder
+ du/dt + CMF
oder
Verstéarkt: - + N oder CMF + N+ CMF
Oy =1800V
600V < Uy<690V |Verstarkt: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
Oy, =1800V
Verstéarkt: - N+ CMF N + CMF
Oy =2000V,
Anstiegszeit

0,3 Mikrosek. ***

* vor dem 1.1.1998 hergestellt

** Fur Motoren, die vor dem 1.1.1998 hergestellt wurden, sind zusétzliche Anweisungen beim
Motorenhersteller zu erfragen.

*** Wird die DC-Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters durch Widerstandsbremsung oder
das Regelungsprogramm der IGBT-Einspeiseeinheit (Parametereinstellung) tiber die Nennspan-
nung angehoben, ist mit dem Motorenhersteller zu kléren, ob zusatzliche Ausgangsfilter fiir den
geplanten Betriebsbereich des Antriebs erforderlich sind.
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Hinweis 1: Erklarung der in der Tabelle verwendeten Abkulrzungen.

Abkiirzung

Beschreibung

Un

Netznennspannung

ULL

Spitzen-AuRenleiterspannung an den Motoranschliissen, der die Motorisolation standhalten
muss.

Pn

Motornennleistung

du/dt

dul/dt-Filter am Ausgang des Frequenzumrichters, +E205 oder als separate Baugruppe

CMF

Gleichtaktfilter +E208

Motorlager B-Seite: isoliertes Motorlager auf B-Seite

Motoren in diesem Leistungsbereich werden nicht als Standardmotoren angeboten. Wenden
Sie sich an den Motorenhersteller.

Hinweis 2: Explosionsgeschiitzte Motoren (EX)

Wenn ein explosionsgeschiitzter Motor eingesetzt werden soll, befolgen Sie die
Anweisungen in der oben stehenden Anforderungstabelle. Setzen Sie sich dariiber
hinaus wegen mdglicher weiterer Anforderungen mit dem Motorenhersteller in

Verbindung.

Hinweis 3: ABB Hochleistungsmotoren und Motoren mit Schutzart IP23.

Die Bemessungsleistung von Hochleistungsmotoren ist héher als diejenige, die fir
die betreffende Baugrofle in EN 50347 (2001) angegeben wird. Diese Tabelle zeigt
die Anforderungen an ABB-Motoren mit Traufelwicklung (zum Beispiel M3AA, M3AP

und M3BP).
AC-Netz- Anforderung an
nennspannung Motor- duldt-Filter und Gleichtaktfilter von ABB und
isolation isolierte Lager auf der B-Seite
Py <100 kW 100 kW < Py <200 kW Py > 200 kW
Py<140hp | 140 hp < Py < 268 hp Py > 268 hp
Uy <500V Standard - +N + N+ CMF
500 V < Uy <600V | Standard + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF
oder
Verstarkt - +N + N+ CMF
600V < Uy <690V | Verstarkt + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF
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Hinweis 4: Nicht von ABB hergestellte Hochleistungsmotoren und Motoren mit
Schutzart IP23.

Die Bemessungsleistung von Hochleistungsmotoren ist hoher als diejenige, die fir
die betreffende Baugréfie in EN 50347 (2001) angegeben wird. Die folgende Tabelle
enthalt die Anforderungen an Nicht-ABB-Motoren mit Traufel- und Formwicklung
und einer Nennleistung von weniger als 350 kW. Fur gréRere Motoren wenden Sie
sich bitte an den Motorenhersteller.

AC-Netz- Anforderung an
nennspannung Motorisolation duldt-Filter von ABB, isoliertes B-seitiges Motorlager und
ABB-Gleichtakffilter
Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
oder oder
BaugroBe < IEC 315 IEC 315 < BaugroRe < IEC 400
Py <134 hp 134 hp < Py < 469 hp
oder oder
Baugrofe <NEMA 500 | NEMA 500 < BaugréBe < NEMA 580
Uy<420V Standard: + N oder CMF + N+ CMF
0 = 1300V
420 V < Uy <500 V| Standard: + du/dt + (N oder CMF) | + N + du/dt + CMF
0 = 1300V
oder
Verstarkt: + N oder CMF + N + CMF
Uy = 1600V,

Anstiegszeit
0,2 Mikrosekunden

500V < Uy <600V

Verstarkt:
0y, =1600 V

+ dufdt + (N oder CMF)

+du/dt + N + CMF

oder

\{erstérkt:
UL =1800V

+ N oder CMF

+ N+ CMF

600V < Uy<690V

\{erstérkt:
UL =1800V

+ N + du/dt

+ N + du/dt + CMF

Verstarkt:

Uy, =2000V,
Anstiegszeit

0,3 Mikrosek. ***

N + CMF

N + CMF

Hokk

Wenn die DC-Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters durch Widerstandsbremsung ansteigt,

muss beim Motorenhersteller erfragt werden, ob zuséatzliche Ausgangsfilter fiir den betreffenden
Betriebsbereich erforderlich sind.

Hinweis 5: HXR und AMA Motoren

Alle AMA-Maschinen (hergestellt in Helsinki), die von einem Frequenzumrichter
gespeist werden, haben Formwicklungen. Alle HXR-Maschinen, die seit dem
1.1.1998 in Helsinki hergestellt werden, haben Formwicklungen.

Hinweis 6: ABB-Motoren anderer Typen als M2_, M3_, HX_ und AM_
Es gelten die Anforderungen gemaR der Kategorie Nicht-ABB-Motoren.
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3,0

2,5

2,0

0,5
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Hinweis 7: Widerstandsbremsung des Frequenzumrichters

Wenn sich der Frequenzumrichter wahrend des gréf3ten Teils seiner Betriebsdauer
im Bremsmodus befindet, steigt die DC-Zwischenkreisspannung des
Frequenzumrichters an, wobei die Wirkung mit einem Anstieg der
Einspeisespannung um bis zu 20 Prozent vergleichbar ist. Der Spannungsanstieg
muss bei der Festlegung der Anforderungen an die Motorisolation berlcksichtigt
werden.

Beispiel: Die fiir eine 400 V-Anwendung erforderliche Motorisolation muss so
gewahlt werden, als ob der Frequenzumrichter mit 480 V gespeist wirde.

Hinweis 8: Frequenzumrichter mit IGBT-Einspeiseeinheit

Wenn der Frequenzumrichter die DC-Spannung erhoht (eine mit Parameter
wahlbare Funktion), muss die Motorisolation entsprechend der héheren DC-
Zwischenkreis-Spannung ausgewahlt werden. Bei Frequenzumrichtern mit IGBT-
Einspeiseeinheit mit Werkseinstellung sind die Werte von ULL und du/dt ungefahr
20 % hoher als bei Frequenzumrichtern mit Dioden-Einspeiseeinheit. Siehe auch
Hinweis 8.

Hinweis 9: Berechnung der Anstiegszeit und der AuBenleiter-Spitzenspannung

Die AuRenleiter-Spitzenspannung an den Motorklemmen, die vom
Frequenzumrichter erzeugt wird, sowie die Spannungsanstiegszeit sind von der
Kabellange abhangig. Die in der Tabelle angegebenen Anforderungen gelten als
Anforderungen fur den unglinstigsten Fall bei Installationen mit Motorkabeln von 30
Metern und langer. Die Anstiegszeit kann folgendermafen berechnet werden: At =
0,8 - U, /(du/dt). Die Werte fiir U, und du/dt kénnen aus den beiden Diagrammen
unten abgelesen werden. Multiplizieren Sie die Werte des Graphen mit der
Einspeisespannung (Uy). Bei Frequenzumrichtern mit IGBT-Einspeiseeinheit oder
Widerstandsbremsung sind die Werte von Uy, und du/dt ungefahr 20 % héher.

55
5,0

Y/t e durdt
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du/dt
\ U—N(1/us) 20 \

1,5
T 1,0

100 200 300 © 100 200 300
Kabelldnge (m) Kabelldnge (m)
Mit du/dt-Filter Ohne du/dt-Filter
Hinweis 10: Sinusfilter schiitzen das Motorisolationssystem. Deshalb kénnen du/dt-

Filter durch einen Sinusfilter ersetzt werden. Mit Sinusfilter betragt die Spitzen-
Aufenleiterspannung etwa 1,5 x Uy.
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Permanentmagnetmotor

Es darf nur ein (1) Permanentmagnetmotor an den Wechselrichterausgang
angeschlossen werden.

Zwischen dem Permanentmagnetmotor und dem Umrichterausgang sollte ein
Schutzschalter eingebaut werden. Der Schalter ist zur Trennung des Motors bei
Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter erforderlich.

Netzanschluss

Trennvorrichtung

EU

Installieren Sie eine handbetétigte Eingangs-Trennvorrichtung zwischen der AC-
Einspeisung und dem Frequenzumrichter. Die Trennvorrichtung muss so beschaffen
sein, dass sie in gedffneter Position flr Installations- und Wartungsarbeiten
verriegelt werden kann.

Um die EU-Maschinenrichtlinie nach EN 60204-1, Sicherheit von Maschinen, zu
erflllen, muss eine der folgenden Trennvorrichtungen verwendet werden:

» ein Lasttrennschalter der Gebrauchskategorie AC-23B (EN 60947-3)

« ein Trennschalter mit einem Hilfskontakt, der auf jeden Fall bewirkt, dass
Schaltgerate die Last vor dem Offnen der Hauptkontakte des Trennschalters
abschalten (EN 60947-3)

« ein Leistungsschalter - geeignet zum Trennen - nach EN 60947-2.

USA

Die Trennvorrichtung muss den geltenden Sicherheitsvorschriften entsprechen.

Sicherungen

Siehe Abschnitt Thermischer Uberlast- und Kurzschlussschutz.

Thermischer Uberlast- und Kurzschlussschutz

Thermischer Uberlastschutz

A

Der Frequenzumrichter schiitzt sich selbst sowie die Einspeise- und Motorkabel vor
thermischer Uberlast, wenn die Kabel entsprechend dem Nennstrom des Frequenz-
umrichters dimensioniert sind. Zusatzliche Einrichtungen fur den thermischen
Schutz werden nicht benétigt.

WARNUNG! Wenn an den Frequenzumrichter mehrere Motoren angeschlossen
sind, mussen die einzelnen Kabel und Motoren durch einen eigenen geeigneten
Motorschutzschalter oder einen Uberlast-Schutzschalter mit thermischer Auslésung
geschiitzt werden. Diese Gerate miissen eventuell zur Abschaltung des Kurz-
schlussstroms separat abgesichert werden.
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Der Frequenzumrichter schiitzt Motorkabel und Motor bei Kurzschluss, wenn das
Motorkabel entsprechend dem Nennstrom des Frequenzumrichters dimensioniert
ist.

Kurzschlussschutz

Schitzen Sie Eingangskabel und Frequenzumrichter nach den folgenden Richtlinien
gegen Kurzschluss.

Stromlaufplan Frequenzumrichter Kurzschluss-
Typ Schutz

FREQUENZUMRICHTER OHNE NETZSICHERUNGEN

S F;equ'fnzumrichter ACS800-11 Frequenzumrichter
pannungs oder Frequenz- X und Einspeisekabel mit
verteilung | ) ) umrichtermodul ACS800-U11 Sicherungen schiitzen.
" * Einspeisekabel Siehe FuBnote 1).
~<
—_— | ~N ﬁ%@

g

1) Fur die Dimensionierung der Sicherungen die 6rtlichen Sicherheitsvorschriften, die
Eingangsspannung und den Nenneingangsstrom des Frequenzumrichters
beachten. Nur Sicherungen der Typen gG und aR sind zulassig, siehe Abschnitt
Netzkabel-Sicherungen auf Seite 119.

Standard gG-Sicherungen (US: CC oder T fir ACS800-U11) schiitzen die
Eingangskabel bei Kurzschluss, verringern Schaden am Frequenzumrichter und
verhindern Schaden an angeschlossenen Geraten bei einem Kurzschluss innerhalb
des Frequenzumrichters.

Priifen Sie, ob die Ansprechzeit der Sicherungen weniger als 0,1 Sekunden
betragt. Die Ansprechzeit ist vom Sicherungstyp (3G oder aR), der Impedanz des
Einspeisenetzes sowie dem Kabelquerschnitt, dem Material und der Lange der
Einspeisekabel abhangig. Wenn bei gG-Sicherungen (US: CC/T/L) die Ansprechzeit
mehr als 0,1 Sekunden betragt, reduzieren in den meisten Fallen superflinke (aR)
Sicherungen die Ansprechzeit auf einen akzeptablen Wert Die US-Sicherungen
miissen vom Typ ,verzdgerungsfrei“ sein.

Sicherungs-Kenndaten siehe Kapitel Technische Daten.
Hinweis: Leistungsschalter durfen nicht ohne Sicherungen verwendet werden.
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Erdschluss-Schutz

Der Frequenzumrichter ist mit einer internen Erdschluss-Schutzfunktion zum Schutz
der Einheit vor Erdschluss im Motor und den Motorkabeln ausgestattet. Diese dient
nicht zum Schutz von Personen und ist keine Brandschutzeinrichtung. Die
Erdschluss-Schutzfunktion kann Gber Parameter deaktiviert werden, siehe ACS800
Firmware-Handbuch.

Zum EMV-Filter des Frequenzumrichters gehéren Kondensatoren, die zwischen
dem Hauptstromkreis und dem Rahmen angeschlossen sind. Diese Kondensatoren
und lange Motorkabel erhéhen den Erdschluss-Strom und kénnen Fehlerstrom-
Schutzschalter zum Ansprechen bringen.

Notstopp-Einrichtungen

Installieren Sie aus Sicherheitsgrinden die Notstopp-Einrichtungen an jeder
Bedienstation und an anderen Stationen, an denen ein Notstopp notwendig sein
kann.

Hinweis: Das Dricken der Stopp-Taste () auf dem Bedienpanel des
Frequenzumrichters fihrt nicht zu einem Notstopp des Motors oder zur Trennung
des Frequenzumrichters von einem geféhrlichen Potential.

Verhinderung des unerwarteten Anlaufs (Option +Q950)

Der Frequenzumrichter ACS800-11/U11 kann mit der optionalen Funktion zur
Verhinderung des unerwarteten Anlaufs gemaf den folgenden Normen ausgestattet
werden:

» IEC/EN 60204-1:1997,
« ISO/DIS 14118:2000,

+ EN1037:1996,

+ ENISO 12100:2003,

* EN 954-1:1996,

« ENISO 13849-2:2003.

Die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs (Prevention of unexpected
start-up = POUS) schaltet die Steuerspannung der Leistungshalbleiter ab und
verhindert somit, dass der Wechselrichter die vom Motor zum Drehen benétigte AC-
Spannung erzeugt. Mit Hilfe dieser Funktion kénnen kurzzeitige Arbeiten (wie
Reinigung) bzw. Wartungsarbeiten an nichtelektrischen Teilen ohne Abschalten der
AC-Spannungsversorgung des Frequenzumrichters durchgefiihrt werden.

Der Bediener aktiviert die Funktion Verhinderung des unerwarteten Anlaufs durch
Offnen eines Schalters auf dem Bedienpult. Auf dem Bedienpult leuchtet eine
Lampe auf, die anzeigt, dass die Funktion aktiviert ist. Der Schalter kann verriegelt
werden.
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Neben der Maschine ist auf dem Bedienpult zu installieren:

+ Schalter/Trennvorrichtung fir den Schaltkreis. "Es sind Vorkehrungen gegen ein
unabsichtliches und/oder versehentliches SchlieRen der Trennvorrichtung zu
treffen." EN 60204-1:1997.

* Anzeigeleuchte;
Ein = Start des Frequenzumrichters gesperrt,
Aus = Frequenzumrichter betriebsbereit.

Die Anschliisse des Frequenzumrichters flr diese Funktion sind aus dem
Stromlaufplan ersichtlich, der mit dem Frequenzumrichter geliefert wird.

WARNUNG! Die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs schaltet nicht
die Spannung der Haupt- und Hilfsstromkreise des Frequenzumrichters
spannungsfrei. Deshalb diurfen Wartungsarbeiten an elekirischen Teilen des
Frequenzumrichters oder des Motors nur nach der Trennung des
Frequenzumrichters von der Spannungsversorgung ausgefiihrt werden.

Hinweis: Die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs ist nicht fir das
Stoppen des Antriebs vorgesehen. Wenn die Funktion zur Verhinderung des
unerwarteten Anlaufs bei laufendem Antrieb aktiviert wird, wird die Steuerspannung
der Wechselrichter-Leistungshalbleiter abgeschaltet und der Motor trudelt bis zum
Stillstand aus.

Eine ausfihrliche Anleitung zu Installation, Inbetriebnahme, Nutzung und Wartung
der Funktion enthalt Kapitel Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des
unerwarteten Anlaufs, +Q950).

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Option +Q967)

Der Frequenzumrichter unterstitzt die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment
(STO) gemaf den folgenden Normen:

+ EN 61800-5-2:2007,

+ ENISO 13849-1:2008,
» |IEC 61508,

» |IEC 61511:2004,

+ EN62061:2005.

Die Funktion entspricht auRerdem der Verhinderung des unerwarteten Anlaufs
gemal EN 1037.

Die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment kann verwendet werden, wenn zur
Verhinderung eines unerwarteten Anlaufs das Abschalten der Spannungsversor-
gung erforderlich ist. Sie schaltet die Steuerspannung der Ausgangs-Leistungs-
halbleiter ab und verhindert somit, dass der Wechselrichter die zum Drehen des
Motors bendtigte AC-Spannung erzeugt (siehe Abbildung unten). Mit Hilfe dieser
Funktion kdnnen kurzzeitige Arbeiten (wie Reinigen) und/oder Wartungsarbeiten an
nichtelektrischen Teilen der Maschine ohne Abschalten der Spannungsversorgung
des Frequenzumrichters durchgefiihrt werden.

Planung der elektrischen Installation



59

WARNUNG! Die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment schaltet nicht die
Spannungsversorgung der Haupt- und Hilfsstromkreise des Frequenzumrichters ab.
Deshalb durfen Wartungsarbeiten an elektrischen Teilen des Frequenzumrichters
oder des Motors nur nach der Trennung des Frequenzumrichters von der
Spannungsversorgung ausgefihrt werden.

Hinweis: Die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment kann verwendet werden,
um den Frequenzumrichter in einer Notsituation anzuhalten. Verwenden Sie im
Normalbetrieb stattdessen den Stopp-Befehl. Wenn ein Frequenzumrichter im
Betrieb mit der Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment gestoppt wird, dreht
der Motor ungeregelt bis zum Stillstand. Wenn dies nicht zugelassen werden kann
(z. B. Verursachen von Gefahren), missen Frequenzumrichter und angetriebene
Maschine mit der geeigneten Stoppfunktion angehalten werden, bevor diese
Funktion verwendet wird.

Hinweis zu Frequenzumrichtern mit Permanentmagnetmotor bei mehrfacher
IGBT-Leistungshalbleiter-Storung: Trotz Aktivierung der Funktion Sicher
abgeschaltetes Drehmoment kann das Antriebssystem ein Drehmoment erzeugen,
das die Motorwelle bis zu maximal 180/p Grad dreht. p bezeichnet die Anzahl der
Polpaare.

Weitere Informationen zur Installation der Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment enthalt Kapitel Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes
Drehmoment, STO, +Q967).

Weitere Informationen zur Installation der Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment sowie relevante Sicherheitsdaten siehe ACS800-01/04/11/31/104/
104L.C Safe torque off function (+Q967), Application guide (3AUA0000063373
[Englisch]).

Ein Beispiel fir einen Stromlaufpan ist unten abgebildet.
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Stromlaufplan fiir die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment”
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Auswahl der Leistungskabel

Allgemeine Regeln

Dimensionieren Sie die Netz- und Motorkabel nach den national giiltigen
Vorschriften:

» Das Kabel muss firr den Laststrom des Frequenzumrichters ausgelegt sein.
Siehe Kapitel Technische Daten mit der Angabe des Nennstroms.

» Das Kabel muss flr mindestens 70 °C (158 °F) maximal zuldssige Temperatur
des Leiters bei Dauerbetrieb ausgelegt sein. Fir USA siehe Zusétzliche US-
Anforderungen.

« Die Induktivitdt und Impedanz des PE-Leiters/Kabel (Erdleiter) muss
entsprechend der zulassigen Berlihrungsspannung, die bei Fehlerbedingungen
auftritt, ausgelegt sein (so, dass die Fehlerspannung nicht zu hoch ansteigt, wenn
ein Erdschluss auftritt).

* 600V AC Kabel sind zulassig bis zu 500 V AC. 750 V AC Kabel sind zulassig bis
zu 600 V AC. Bei Geraten mit 690 V AC missen die Kabel firr eine
Nennspannung von mindestens 1 kV ausgelegt sein.

Fir Frequenzumrichter der Baugréf3e R5 und gréRer oder Motoren mit mehr als 30
kW (40 HP) miussen symmetrische geschirmte Motorkabel verwendet werden (siehe
Abbildung unten). Ein 4-Leiter-System kann bis BaugréRe R4 und Motoren bis zu 30
kW (40 hp) verwendet werden, es werden jedoch symmetrische geschirmte
Motorkabel empfohlen.

ungeschirmten Einspeisekabel. Am nichtleitenden AulRenmantel kann eine
gefahrliche Spannung auftreten. Dies kann zu schweren oder auch tédlichen
Verletzungen fiihren.

Q WARNUNG! Verwenden Sie in IT-Netzen (ungeerdet) keine einadrigen

Hinweis: Bei Verwendung eines durchgéngigen Kabelschutzrohrs ist ein
geschirmtes Kabel nicht erforderlich.

Zwar ist ein Vier-Leiter-System als Einspeisekabel zugelassen, es wird aber ein
symmetrisches geschirmtes Kabel empfohlen. Fur die Eignung als Schutzleiter
muss der Querschnitt des Schirms die folgenden Werte aufweisen, wenn der
Schutzleiter aus dem gleichen Metall wie die Phasenleiter besteht:

Querschnitt des Phasenleiters Mindestquerschnitt des
s (mmz) dazugehoérenden Schutzleiters
Sp (mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<8 S/2

Im Vergleich zu Vier-Leiter-Kabeln werden bei Verwendung von symmetrischen
geschirmten Kabeln elektromagnetische Emissionen des gesamten
Antriebssystems sowie Lagerstrdme und Verschleil? vermindert.
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Das Motorkabel und der verdrillte Schirm (PE) missen mdglichst kurz gehalten
werden, um elektromagnetische Emissionen sowie kapazitive Stréme zu
vermindern.

Alternative Leistungskabeltypen

Leistungskabeltypen, die mit dem Frequenzumrichter verwendet werden kdnnen,
sind nachfolgend dargestellt.

Empfohlen
Symmetrisches geschirmtes Kabel: dreiphasige Leiter Ein separater PE-Leiter ist erforderlich, wenn die
und ein konzentrischer Schirm oder anderenfalls Belastbarkeit des Kabelschirms < 50 % der
symmetrischer PE-Leiter und ein Schirm Belastbarkeit des Phasenleiters betragt.
PE-Leiter i
chirm i
und Schirm Schim
PE o PE
- . PE Schirm
Ein Vier-Leiter-System
(drei Phasenleiter und ein J OO O
Schutzleiter)
Nicht zuldssig als Motorkabel Nicht zuldssig als Motorkabel mit
Phasenleiterquerschnitt groRer als 10 mm?2
[Motoren > 30 kW (40 HP)].

Der folgende Leistungskabeltyp ist nicht zulassig.

Symmetrische geschirmte Kabel jeder GréRe mit einzelnen Schirmen fiir
jeden Phasenleiter sind als Eingangs- und Motorkabel nicht zulassig.
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Motorkabelschirm

Um abgestrahlte und leitungsgebundene Hochfrequenz-Emissionen wirksam zu
unterdriicken, muss die Leitfahigkeit des Schirms mindestens 1/10 der Leitfahigkeit
der Phasenleiter betragen. Die Anforderungen sind einfach durch einen Kupfer- oder
Aluminiumschirm zu erfiillen. Nachfolgend sind die Minimal-Anforderungen fiir den
Motorkabelschirm des Frequenzumrichters dargestellt. Er besteht aus einer
konzentrischen Lage aus Kupferdraht mit einer offenen, spiralférmig gewickelten
Lage aus Kupferband. Je besser und enger der Schirm ist, desto niedriger sind die
Emissionen und Lagerstréme.

Spiralférmige Lage  Spiralférmig gewickeltes

Isolationsmantel ~ 2US Kupferdraht Kupferband /Innere Isolierung

Kabeladern

Zusitzliche US-Anforderungen

Als Motorkabel muss der Kabeltyp MC, ein Kabel mit durchgéangigem gewelltem
Aluminium-Schutzrohr mit symmetrischen Schutzleitern oder, wenn kein Schutzrohr
verwendet wird, ein geschirmtes Netzkabel verwendet werden. In Nordamerika sind
600 V AC Kabel bis zu 500 V AC zulassig. 1000 V AC Kabel sind fur Spannungen
Uber 500 V AC erforderlich (unter 600 V AC). Fur Antriebe mit einem Nennstrom von
Uber 100 Ampére missen die Leistungskabel fir 75 °C (167 °F) ausgelegt sein.

Schutzrohr

An den Verbindungsstellen missen Erdungsbriicken hergestellt werden, die an
beiden Rohrenden fest angeschlossen sind. Zuséatzlich muss ein Anschluss an das
Frequenzumrichter-Gehause erfolgen. Verwenden Sie separate Schutzrohre flir den
Netzanschluss sowie die Motor-, Bremswiderstands- und Steuerkabel. Wenn ein
Schutzrohr verwendet wird, sind keine durchgangigen gewellt armierten Aluminium-
kabel des Typs MC oder geschirmte Kabel erforderlich. Ein besonderes Erdungs-
kabel ist immer erforderlich.

Hinweis: Die Motorkabel von mehr als einem Frequenzumrichter dirfen nicht im
selben Schutzrohr verlegt werden.

Alarmierte Kabel / geschirmte Leistungskabel

Ein Kabel mit sechs Leitern (3 Phasenleiter und 3 symmetrische Erdleiter) des Typs
MC mit durchgangigem gewellten Aluminium-Schutzrohr mit symmetrischen Erdlei-
tern kann von folgenden Anbietern bezogen werden (Handelsnamen in Klammern):

« Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Geschirmte Leistungskabel kdnnen unter anderen bei Belden, LAPPKABEL
(OLFLEX) und Pirelli bezogen werden.
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Leistungsfaktor-Kompensations-Kondensatoren

A

Leistungsfaktor-Kompensations-Kondensatoren sind fur die Verwendung mit
Frequenzumrichtern nicht erforderlich. Falls jedoch ein Frequenzumrichter an ein
System mit Leistungsfaktor-Kompensations-Kondensatoren angeschlossen werden
soll, beachten Sie die folgenden Einschrankungen.

WARNUNG! SchlieRen Sie keine Leistungsfaktor-Kompensations-Kondensatoren
an die Motorkabel (zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor) an. Sie sind
nicht fiir die Verwendung mit Frequenzumrichtern bestimmt und kénnen dauerhafte
Schaden am Frequenzumrichter verursachen oder selbst beschadigt werden.

Wenn Leistungsfaktor-Kompensations-Kondensatoren mit dem Dreiphaseneingang
des Frequenzumrichters parallel geschaltet sind:

1. Schlielen Sie keine Hochleistungskondensatoren an die Einspeisung an,
wahrend der Frequenzumrichter angeschlossen ist. Der Anschluss verursacht
Spannungsschwankungen, durch die der Frequenzumrichter abschalten oder
auch beschadigt werden kann.

2. Wenn die Kondensatorlast schrittweise erhéht/verringert wird, wahrend der Fre-
quenzumrichter an die Einspeisung angeschlossen ist: Stellen Sie sicher, dass
die Anderungsschritte klein genug sind, damit keine Spannungsschwankungen
auftreten, durch die der Frequenzumrichter abschalten kdnnte.

3. Prifen Sie, ob die Leistungsfaktor-Kompensationseinheit fir die Benutzung in
Systemen mit Frequenzumrichtern, d.h. Oberschwingungen erzeugenden
Lasten, geeignet ist. In solchen Systemen sollte die Kompensationseinheit
typischerweise mit einer Sperrdrossel oder Oberschwingungsfilter ausgestattet
sein.

An das Motorkabel angeschlossene Einrichtungen

Installation vonSchutzschaltern, Schiitzen, Anschlusskidsten usw.

Um den Storpegel zu reduzieren, wenn Schutzschalter, Schitze, Anschlusskasten
oder ahnliche Gerate am Motorkabel (d.h. zwischen dem Frequenzumrichter und
dem Motor) installiert sind:

» EU: Die Gerate in einem Metallgehduse mit 360°-Erdung der Schirme der
Eingangs- und Ausgangskabel installieren oder die Kabelschirme auf andere
Weise zusammenschlieRen.

+ US: Die Gerate in einem Metallgehause installieren und Kabel so verlegen, dass
die Kabelschutzrohre oder Motorkabelschirme durchgéangig ohne Unterbrechung
vom Frequenzumrichter zum Motor gefiihrt werden.
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Bypass-Anschluss

W2 des Frequenzumrichters angeschlossen werden. Wenn haufig ein Bypass
erforderlich ist, sollten mechanisch gekoppelte Schalter oder Schiitze verwendet
werden. Eine an den Ausgang des Frequenzumrichters angelegte Netzspannung
kann zu einer dauerhaften Beschadigung der Einheit fiihren.

Q WARNUNG! Die Einspeisung darf niemals an die Ausgangsklemmen U2, V2 und

Verwendung eines Schiitzes zwischen Frequenzumrichter und Motor

Die Steuerung eines Ausgangschutzes hangt davon ab, welche Betriebsart des
Frequenzumrichters eingestellt wird.

Wenn Sie den DTC-Motorregelungsmodus benutzen und den Motor rampengefiihrt
anhalten lassen, 6ffnen Sie das Schitz wie folgt:

1. Geben Sie einen Stoppbefehl an den Frequenzumrichter.

2. Warten Sie, bis der Frequenzumrichter den Motor auf Drehzahl Null verzégert
hat.

3. Offnen Sie das Schiitz.

Wenn Sie den DTC-Motorregelungsmodus benutzen und den Motor austrudeln
lassen, oder wenn Sie den Skalar-Regelungsmodus benutzen, 6ffnen Sie das
Schitz wie folgt:

1. Geben Sie einen Stoppbefehl an den Frequenzumrichter.
2. Offnen Sie das Schiitz.

keinen Fall das Schitz 6ffnen, wahrend der Frequenzumrichter den Motor regelt.
Die DTC-Motorregelung arbeitet extrem schnell; viel schneller, als das Schiitz
benétigt, um seine Kontakte zu éffnen. Wenn das Schiitz mit dem Offnen der
Kontakte beginnt, wahrend der Frequenzumrichter den Motor regelt, versucht die
DTC-Regelung den Lastrom zu halten und erhéht deshalb sofort die
Ausgangsspannung des Frequenzumrichters bis zum Maximum. Dies hat zur Folge,
dass das Schitz beschadigt wird oder die Kontakte verschmelzen.

Q WARNUNG! Wenn der DTC-Motorregelungsmodus eingestellt wird, diirfen Sie auf
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Schutz der Relaisausgangskontakte und Dampfung von Stérungen bei
induktiven Verbrauchern

Induktive Verbraucher (Relais, Schiitze, Motoren) verursachen beim Abschalten
kurzzeitige Uberspannungen.

Die Relaiskontakte auf der RMIO-Karte sind durch Varistoren (250 V) vor
Uberspannungsspitzen geschiitzt. Trotzdem wird dringend empfohlen, die
induktiven Verbraucher mit stérungsdampfenden Schaltungen [Varistoren, RC-Filter
(AC) oder Dioden (DC)] auszustatten, um die beim Abschalten auftretenden EMV-
Emissionen zu reduzieren. Falls sie nicht unterdriickt werden, kdnnen die Stérungen
kapazitiv oder induktiv auf andere Leiter im Steuerkabel bertragen werden und so
ein Fehlfunktionsrisiko in anderen Teilen des Systems schaffen.

Die Schutzeinrichtung so nahe wie mdglich an dem jeweiligen induktiven
Verbraucher installieren. Schutzeinrichtungen dirfen nicht am Klemmenblock der
RMIO-Karte installiert werden.

Relaisausgénge

Varistor

I
I
|
]| Rot
|
|

-
|
I
|
. |
2 |RO1 [
230V AC
3 | ROt |
RC-Filter X26 |
L1 Tro2 — |
230V AC 2_|RO2 !
e — I3 [rRo2 |
Diode | xa7 |
-+ 1 [RO3 j |
2 |RO3
24V DC |
o———1_3 |RO3 |
Lo— - - = i
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Auswahl der Steuerkabel

Alle Steuerkabel miissen geschirmt sein.

Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes verdrilltes Adernpaar (Abbildung a, z.B.
JAMAK von Draka NK Cables, Finnland) fir Analogsignale. Dieser Kabeltyp wird
auch fur die Inkrementalgeber-Signale empfohlen. Fur jedes Signal ist eine einzeln
geschirmte Doppelleitung zu verwenden. Eine gemeinsame Ruickleitung darf nicht
fur unterschiedliche Analogsignale verwendet werden.

Ein doppelt geschirmtes Kabel ist fur digitale Niederspannungssignale am besten
geeignet, aber ein einfach geschirmtes Kabel mit Adernpaaren (Abbildung. b) kann
ebenfalls verwendet werden.

\
a b
doppelt geschirmtes, einfach geschirmtes,
verdrilltes Adernpaar verdrilltes Adernpaar

Flhren Sie analoge und digitale Signale in separaten, geschirmten Kabeln.

Sofern ihre Spannung 48 V nicht Gbersteigt, kdnnen relaisgesteuerte Signale Gber
die gleichen Kabel wie die digitalen Eingangssignale gefiihrt werden. Es wird
empfohlen, relaisgesteuerte Signale Uber verdrillte Adernpaare zu flhren.

Fir 24 V Gleichspannungs- und 115/ 230 V AC-Signale darf auf keinen Fall das
selbe Kabel verwendet werden.

Relaiskabel
Kabeltyp mit geflochtenem Metallschirm (z.B. OLFLEX von LAPPKABEL,
Deutschland) wurde von ABB geprift und zugelassen.

Bedienpanelkabel

Das Kabel vom Bedienpanel zum Frequenzumrichter darf nicht langer als 3 Meter
(10 ft) sein. Der von ABB gepriifte und zugelassene Kabeltyp ist in den Bedienpanel-
Optionspaketen enthalten.
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Anschluss eines Motortemperaturfiihlers an den E/A des
Frequenzumrichters

spannungsflihrenden Teilen und der Oberflache zuganglicher Teile der elektrischen
Geréate, die entweder nichtleitend oder leitend sind, jedoch nicht an die Schutzerde
angeschlossen sind.

2 WARNUNG! IEC 60664 fordert eine doppelte oder verstérkte Isolation zwischen

Um diese Anforderung zu erflillen, gibt es fiir den Anschluss eines Thermistors (und
ahnlicher Komponenten) an die Digitaleingédnge des Frequenzumrichters drei
Maoglichkeiten:

1. Es gibt eine doppelte oder verstarkte Isolation zwischen dem Thermistor und den
spannungsfihrenden Teilen des Motors.

2. Alle Kreise, die an die Digital- und Analogeingange des Frequenzumrichters
angeschlossenen sind, sind vor Beriihrung geschiitzt und mit der Basisisolation
zu den anderen Niederspannungskreisen versehen. Die Isolation muss fur die
gleiche Spannung wie der Hauptkreis des Frequenzumrichters ausgelegt sein.

3. Es wird ein externes Thermistorrelais verwendet. Die Isolation des Relais muss
fur dieselbe Spannung wie der Hauptkreis des Frequenzumrichters ausgelegt
sein. Anschluss siehe ACS800 Firmware-Handbuch.

Installationsorte oberhalb von 2000 Metern (6562 Fu}) ii.N.N.

RMIO-Karte und den angeschlossenen Optionsmodulen ist ein Berlihrungsschutz
erforderlich. Die Anforderungen der Protective Extra Low Voltage (PELV) gemafR
EN 50178 und IEC 61800-5-1 werden bei Installationen oberhalb von 2000 m (6562
ft) G.N.N. nicht erfillt.

c WARNUNG! Bei Installation, Betrieb und Servicearbeiten an den Anschliissen der

Verlegung der Kabel

Das Motorkabel ist getrennt von anderen Kabeln zu verlegen. Die Motorkabel von
mehreren Frequenzumrichtern kénnen parallel nebeneinander verlaufen. Es wird
empfohlen, Motor-, Netz- und Steuerkabel auf separaten Kabelpritschen zu
verlegen. Uber lange Strecken parallel laufende Kabel sind zu vermeiden, damit
elektromagnetische Stérungen, die durch schnelle Anderungen der
Ausgangsspannung des Frequenzumrichters verursacht werden, gering gehalten
werden kdnnen.

Mussen Steuerkabel Uber Leistungskabel gefiihrt (gekreuzt) werden, dann muss
dies in einem Winkel erfolgen, der so nahe wie mdglich bei 90° liegt. Fiihren Sie
keine zuséatzlichen Kabel durch den Frequenzumrichterschrank.

Die Kabelpritschen miissen eine gute elektrische Verbindung untereinander und zur
Erde haben. Aluminium-Tragersysteme kdnnen benutzt werden, um einen guten
Potenzialausgleich sicherzustellen.
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Die Kabelflihrung ist nachfolgend dargestellt.

Motorkabel

Frequenz-
umrichter

A .
Leistungskabel mind. 300 mm (12 in.)

Netzkabel

Motorkabel

¢ mind. 200 mm (8 in.) 90 -]

" mind. 500 mm (20 in.)

Steuerkabel

Steuerkabelkanile

230V
24V (120V)

Verlegung im selben Kabelkanal nicht
zuldssig, es sei denn, das 24 V-Kabel
hat eine Isolation fiir 230 V oder einen
Isoliermantel fiir 230 V.

230V
24V (120V)

Steuerkabel mit 24 V und 230 V (120 V)
im Schaltschrank in separaten
Kabelkanalen verlegen.
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Elektrische Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt die elektrische Installation des Frequenzumrichters.

ziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden. Die Sicherheitsvorschriften auf den ersten
Seiten dieses Handbuchs missen befolgt werden. Die Nichtbeachtung der Sicher-
heitsvorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen Unfallen fiihren.

2 WARNUNG! Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten diirfen nur von qualifi-

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter wahrend der Installationsar-
beiten vom Netz (Einspeisespannung) getrennt ist. Wenn der Umrichter bereits
an die Spannungsversorgung angeschlossen ist, warten Sie 5 Minuten nach
dem Trennen von der Einspeisung.

Isolation der Baugruppe priifen

Frequenzumrichter

An keinem Teil des Frequenzumrichters durfen Spannungstoleranzpriifungen oder
Prifungen des Isolationswiderstands durchgefiihrt werden, da der Frequenzumrich-
ter dadurch beschadigt werden kann. Bei jedem Frequenzumrichter wurde die Isola-
tion zwischen dem Hauptstromkreis und dem Gehause werksseitig geprift. Zudem
ist der Frequenzumrichter mit spannungsbegrenzenden Stromkreisen ausgestattet,
die die Prufspannung automatisch begrenzen.

Einspeisekabel

Die Isolation des Einspeisekabels vor Anschluss des Frequenzumrichters priifen;
dabei sind die 6rtlichen Vorschriften und Gesetze einzuhalten.
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Motoranschluss
Prifen Sie die Isolation des Motors und des Motorkabels folgendermafien:

1. Stellen Sie sicher, dass das Motorkabel an den Motor angeschlossen und von
den Frequenzumrichter-Ausgangsklemmen U2, V2 und W2 abgeklemmt ist.

2. Messen Sie die Isolationswiderstande zwischen jeder Phase und der Schutzerde
mit einer Messspannung von 1000 V DC. Der Isolationswiderstand eines ABB-
Motors muss héher als 100 MOhm sein (Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die
Isolationswiderstédnde anderer Motoren entnehmen Sie bitte der Dokumentation
des Motorenherstellers. Hinweis: Feuchtigkeit innerhalb des Motorgeh&uses
reduziert den Isolationswiderstand. Bei Verdacht auf Feuchtigkeit den Motor
trocknen und die Messung wiederholen.

IT-Netze (ungeerdete Netze)

Frequenzumrichter mit EMV-Filter (Option +E202 oder +E200) sind nicht in IT-Net-
zen (ungeerdet) einsetzbar. Die EMV-Filterkondensatoren miissen vor dem
Anschluss an ungeerdete Netze wie unten beschrieben abgeklemmt werden.

IT-Netz (ein ungeerdetes oder ein hochohmig geerdetes Netz [liber 30 Ohm]) ange-
schlossen wird, wird das Netz iber die EMV-Filterkondensatoren des Frequenzu-
mrichters mit dem Erdpotential verbunden. Hierdurch kann eine Gefahr oder eine
Beschadigung der Einheit entstehen.

c WARNUNG! Wenn ein Frequenzumrichter mit EMV-Filter +E202 oder +E200 an ein
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Abklemmen der EMV-Filterkondensatoren
Einheiten der Baugrél3e R5

Entfernen Sie die zwei unten gezeigten Schrauben.
Hinweis: Abhangig von EMV-Filtertyp und Nennspannung des Frequenzumrichters
ist eventuell nur eine Schraube vorhanden.

=e=: [EEFI T EFEFEL

Ansicht: BaugréBe R5

Hinweis: Wenn die Kondensatoren der EMV-Filter +E202 oder +E200 abgeklemmt
sind, werden die Anforderungen der EMV-Richtlinie fiir die zweite Umgebung nicht
eingehalten. Siehe Kapitel Technische Daten: CE-Kennzeichnung.

Einheiten der Baugréf3e R6

Entfernen Sie die zwei unten gezeigten Schrauben.
Hinweis: Abhangig von EMV-Filtertyp und Nennspannung des Frequenzumrichters
ist eventuell nur eine Schraube vorhanden.

Ansicht: BaugréfRe R6

Hinweise: Wenn die Kondensatoren von EMV-Filter +E202 abgeklemmt sind, wer-
den mdglicherweise die Anforderungen der EMV-Richtlinie fiir die erste Umgebung
nicht eingehalten, werden aber firdie zweite Umgebung eingehalten.

Wenn die Kondensatoren der EMV-Filter +E200 abgeklemmt sind, werden die
Anforderungen der EMV-Richtlinie fuir die zweite Umgebung noch eingehalten.
Siehe Kapitel Technische Daten: CE-Kennzeichnung.
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Anschluss der Leistungskabel

Frequenzumrichter

AUSGANG

@

[U2[ v2[wz] @

|uDc+|UDC-|

|
VG

Schaltbild
EINGANG
PE  [u1] v1[w1]
1) 2)
- 1 1 N
3)
[
(PE) PE (PE)
O o O
‘ E E
Alternativen siehe g
Kapitel Planung der \I— D‘\_ _1 _ -
elektrischen
Installation:
Trennvorrichtung L2 3

1).2)
Bei Verwendung eines geschirmten Kabels (nicht
notwendig aber empfohlen), ist ein separates PE-
Kabel (1) oder ein Kabel mit Erdleiter (2) zu
verwenden, wenn die Leitfahigkeit des
Eingangskabelschirms < 50 % der Leitfahigkeit des
Phasenleiters betragt.

Das andere Ende des Kabelschirms oder PE-Leiters an
der Spannungsverteilung erden.

3) 360°-Erdung empfohlen, wenn geschirmte Kabel
verwendet werden

4) 360°-Erdung notwendig

5) Ein separates Erdungskabel ist zu verwenden, wenn
die Leitfahigkeit des Kabelschirms < 50 % der
Leitfahigkeit des Phasenleiters betrégt und das
Kabel keinen symmetrisch aufgebauten Erdleiter
enthalt (siehe Planung der elektrischen Installation:
Auswahl der Leistungskabel).

Hinweis:

Istin dem Motorkabel ein symmetrisch aufgebauter

Erdleiter zusétzlich zum Schirm vorhanden, muss der

Erdleiter an die Erdungsklemmen des

Frequenzumrichters und des Motors angeschlossen

werden.

Fir Motoren > 30 kW (40 HP) darf kein asymmetrisch

aufgebautes Motorkabel verwendet werden. Der

Anschluss des vierten Leiters auf der Motorseite fiihrt

Motorseitige Erdung des Motorkabelschirms
Flr minimale EMV-/HF-Stérungen:

» Den Kabelschirm an den Durchfiihrungen des
Motorklemmenkastens 360 Grad erden.

360°-Erdung

Leitfahige Dichtungen

« oder das Kabel durch Verdrillen des Schirms, wie folgt,
erden: abgeplattete Breite > 1/5 - Lange.

b >1/5-a
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Léngen der Abisolierungen der Leiter

Isolieren Sie die Leiterenden wie folgt ab, damit sie in die Leistungskabel Anschluss-
klemmen passen.

BaugroRe Abisolierlange
mm in.

R5 16 0,63

R6 28 1,10

Zulassige KabelgroBen, Anzugsmomente

Siehe Technische Daten: Kabelanschliisse.

Wandmontage (Ausfiihrung fiir Europa)

Vorgehensweise beim Anschluss der Leistungskabel

1.
2.

Den Deckel des Anschlusskastens abnehmen.

Abnehmen der Frontabdeckung durch Ldsen des Halteclips mit einem Schrau-
bendreher und Abheben der Abdeckung unten nach aufen.

. Die durchsichtige Kunststoffabdeckung tber den Phasenleiteranschlissen ent-

fernen.

. Eine passende Offnung in die Gummidurchfiihrungsdichtungen schneiden und

die Dichtungen auf die Kabel schieben. Die Kabel durch die Offnungen im Boden
des Anschlusskastens schieben.

. Den aufReren Isoliermantel der Kabel unter den 360°-Erdungsschellen entfernen.

Die Schellen an den abisolierten Abschnitten der Kabel anbringen.

. Die Erdungsschellen auf den verdrillten Schirmen der Kabel anbringen und fest-

ziehen.

. Phasenleiter des Netzkabels an die Klemmen U1, V1 und W1 anschlieBen, und

die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen U2, V2 und W2 anschliel3en.

. In die durchsichtige Kunststoffabdeckung Offnungen schneiden, bei Baugréke R5

fur die Leiter und bei BaugroRRe R6 fiir die Kabelschuhe.

. Die durchsichtige Kunststoffabdeckung wieder tiber den Phasenleiteranschliis-

sen anbringen.

10.Die Kabel aulerhalb der Einheit mechanisch sichern. Die Steuerkabel wie in

Abschnitt Anschluss der Steuerkabel auf Seite 80 beschrieben anschlielen.
Abdeckungen befestigen, siehe Montage der Steuerkabel und Abdeckungen auf
Seite 83.
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Ansicht: Baugréf3e R5
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Baugrée R6: Kabelschuh-Installation [16 bis 70 mm? (6 bis 2/0 AWG) Kabel]
- -
T RREERE e
L] L] 1] |
pe ®_® _@ |

Ll v L

Die Schraubanschliisse entfernen. Die Kabelschuhe
auf den Schrauben mit M10 Muttern befestigen.

Die Enden der
Kabelschuhe mit
Isolierband oder
Schrumpfschlauch
isolieren.

Abdeckung der Kabelanschliisse
(Schraubklemmen-Installation)

BaugréBe R6: Schraubklemmen-Installation [95 bis 210 mm? (3/0 bis 400 MCM)] Kabel

| EEEE e o
= LJ
a_%_% e _®@
e _%_o_@_@_ =
® s 8 ege e @

@

a. Das Kabel an die Klemme anschlieRen.

b. Die Klemme an den Frequenzumrichter
anschliefen.

WARNUNG! Wenn die Kabelgroe
A Kleiner als 95 mm? (3/0 AWG) ist, muss
ein Kabelschuh verwendet werden. Ein
Kleineres Kabel als 95 mm? (3/0 AWG)
kann sich am Anschluss |6sen und den
Frequenzumrichter beschéadigen.
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Wandmontage (Ausfiihrung fiir USA)
1. Den Deckel des Anschlusskastens abnehmen.

2. Abnehmen der Frontabdeckung durch Losen des Halteclips mit einem Schrau-
bendreher und Abheben der Abdeckung unten nach auf3en.

@)

Wi
e,

o

3. Das Durchfliihrungsblech nach Lésen der Befestigungsschrauben entfernen.

4. Die benétigten vorgestanzten Offnungen im Durchfiihnrungsblech mit einem
Schraubendreher ausbrechen.

5. Die Kabelverschraubungen in den Offnungen des Durchfilhrungsblechs befes-
tigen.

. Die Kabel durch die Kabelverschraubungen fiihren.
. Das Durchfiihrungsblech (3) befestigen.
. Die Erdleiter der Eingangs- und Motorkabel an den Erdungsklemmen befestigen.

© oo N o

. Die durchsichtige Kunststoffabdeckung wie im Abschnitt Vorgehensweise beim
Anschluss der Leistungskabel auf Seite 75 beschrieben abnehmen.

10.Phasenleiter des Netzkabels an die Klemmen U1, V1 und W1 anschlief3en, und
die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen U2, V2 und W2 anschlieRen.

Kabeldaten siehe Wandmontage (Ausfiihrung fiir Europa). Bei einer Installation
mit Kabelschuhen zur Erfiillung der UL-Anforderungen die nachfolgend aufgelis-
teten von UL zugelassenen Kabelschuhe und Werkzeuge verwenden.
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Leiter- Quetsch-/Kabelschuh Crimp-Werkzeug
querschnitt
kemil/AWG Hersteller Typ Hersteller Typ Anz. von Crimps
4 Burndy YA4C-L4BOX Burndy MY29-3 1
llsco CCL-4-38 llsco MT-25 1
2 Burndy YA2C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRC-2 lisco IDT-12 1
llsco CCL-2-38 llsco MT-25 1
1 Burndy YA1C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRA-1-38 lisco IDT-12 1
lisco CCL-1-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts 54148 Thomas & Betts TBM-8 3
1/0 Burndy YA25-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRB-0 lisco IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts [54109 Thomas & Betts TBM-8 3
2/0 Burndy YAL26T38 Burndy MY29-3 2
lisco CRA-2/0 lisco IDT-12 1
lisco CCL-2/0-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts (54110 Thomas & Betts TBM-8 3

11.Die Muttern der Kabelverschraubungen festziehen.

Nach dem Anschluss der Steuerkabel die durchsichtige Abdeckung und die Frontab-
deckungen wieder anbringen.

Warnaufkleber

In der Lieferverpackung des Frequenzumrichters sind Warnaufkleber in ver-
schiedenen Sprachen enthalten. Bringen Sie den Warnaufkleber in der benétigten
Sprache auf dem Kunststoffgehduse oberhalb der Leistungskabelklemmen an.

Frequenzumrichter-Schrankgeriéte (IP 00, UL-Typ offen)

Der Frequenzumrichter kann in einen Schaltschrank ohne die vordere Kunststoffab-
deckung, obere Abdeckung und Anschlusskasten-Abdeckungen und ohne die
Durchfiihrungsplatte eingebaut werden.

Es wird empfohlen:

» den Kabelschirm am Schrankeingang 360° zu erden. Erdungsschellen mit 360°-
Erdung am Anschlusskasten sind dann nicht erforderlich

« das Kabel ohne es abzuisolieren, so nahe wie mdglich an die Klemmen heranzu-
fuhren. Die verdrillten Schirme der Leistungskabel an die PE- und Erdungs-
klemmen anschlie3en.

Die Kabel mechanisch sichern.

Die Klemmen X25 bis X27 der RMIO-Karte vor Beriihrung schiitzen, wenn die
Eingangsspannung 50 V AC Ubersteigt.

Uber den Leistungskabelanschliissen die durchsichtige Kunststoffabdeckung wie in
Abschnitt Vorgehensweise beim Anschluss der Leistungskabel auf Seite 75
beschrieben anbringen.
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Schaltschrank-Luftleitbleche kdnnen ebenfalls verwendet werden; siehe Abschnitt
Einbau von Luftleitblechen (optional) auf Seite 43.

Anschluss der Steuerkabel

Das Kabel durch die Steuerkabeleinfihrung (1) fihren.

Die Steuerkabel mussen wie unten dargestellt angeschlossen werden. Die Leiter an
die entsprechenden abnehmbaren Klemmen der RMIO-Karte anschlieRen [siehe
Kapitel Regelungs- und E/A-Einheit (RMIQO)]. Die Schrauben festziehen.

Klemmen

Darstellung von BaugréRe R6

Bedienpanel — I

Optionsmodul 2

/ DDCS-Kommunikationsmodul: RDCO
| Kanal CH1 wird fiir die interne Kommunikation
zwischen Netz- und Motorwechselrichtern

y  verwendet.

q_q

Optionsmodul 1

Steuerkabel- ’ 1 .
erdung: siehe /./f T, % T T . ™Abnehmbare Anschlussklemmen (hochziehen)
Abschnitt 360°-

Erdung
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360°-Erdung

Isolation

Doppelt geschirmtes Kabel Einfach geschirmtes Kabel

Wenn die AuRenseite des Schirms mit nichtleitendem Material iberzogen ist

« Das Kabel vorsichtig abisolieren (nicht den Erdleiter und den Schirm durch-
schneiden).

* Den Schirm umklappen, um die leitende Oberflache nach auf’en zu bringen.
« Den Erdungsleiter um die leitfahige Oberflache wickeln.
« Die leitfahige Schelle Uber den leitfahigen Teil schieben.

» Die Schelle an der Erdungsplatte mit einer Schraube so nahe wie méglich an den
Klemmen befestigen, an denen die Leiter angeschlossen werden sollen.

Anschluss der Schirmleiter

Einfach geschirmte Kabel: Die Erdungsleiter des dufleren Schirms verdrillen und auf
dem kiirzesten Weg an die nachstgelegene Erdungsbohrung mit einem Kabelschuh
und einer Schraube anschlieRen. Doppelt geschirmte Kabel: Jedes Kabelschirm-
paar (verdrillte Erdungsleiter) mit einem anderen Kabelschirmpaar des selben
Kabels an der nachstgelegenen Erdungsbohrung mit einem Kabelschuh und einer
Schraube befestigen.

Schirme verschiedener Kabel diirfen nicht mit dem selben Kabelschuh und der
selben Erdungsschraube angeschlossen werden.

Das andere Ende des Schirms nicht anschlieRen oder indirekt tiber einen Hochfre-
quenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.B. 3,3 nF / 630 V) erden. Der Schirm
kann auch beidseitig direkt geerdet werden, wenn beide Enden das gleiche Poten-
zial haben und kein signifikanter Spannungsabfall zwischen beiden Endpunkten
besteht.

Die Signalleiterpaare bis kurz vor den Klemmen verdrillt lassen. Das Verdrillen des
Leiters mit seinem Ruckleiter reduziert induktionsbedingte Stérungen.
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Verkabelung der E/A- und Feldbusmodule

So kurz wie méglich r_r

Modul

SOOI

Hinweis: Zum RDIO-Modul gehért

@/ keine Klemme zur Erdung des

Kabelschirms. Die
Kabelschirmpaare hier erden.

Verkabelung des Inkrementalgeber-Schnittstellenmoduls

Hinweis 1: Ist der Inkrementalgeber nicht
isoliert, darf er nur umrichterseitig geerdet
werden. Ist der Inkrementalgeber von der
RTAC Motom'/elle und vom théuse/Sténder
galvanisch getrennt, ist der
Geberkabelschirm umrichter- und geberseitig
zu erden.

Hinweis 2: Die Leiterpaare des Kabels
verdrillen.

So kurz wie mdglich

0oooooog

Das Kupferband um den abisolierten, unter der
Schelle befindlichen Teil des Kabels wickeln.
Vorsicht. Nicht den Erdungsleiter durchtrennen.
So nahe wie mdglich an den Klemmen
anbringen.
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Montage der Steuerkabel und Abdeckungen

Wenn alle Steuerkabel angeschlossen sind, sind sie mit Kabelbindern zusammenzu-
fassen. Gerate mit Anschlusskasten: Die Kabel an der Kabeleinfiihrung mit
Kabelbindern zusammenfassen. Gerate mit Kabelverschraubung: Die Befestigungs-
muttern der Kabelverschraubungen festziehen.

Den Deckel des Anschlusskastens befestigen.

Vordere Abdeckung befestigen.

Installation von Optionsmodulen und PC-Anschluss

Optionsmodule (wie z.B. Feldbusadapter, E/A-Erweiterungsmodule oder Ink-
rementalgeber-Schnittstellenmodule) werden in den dafiir vorgesehenen Steckplatz
auf der RMIO-Karte der Regelungseinheit eingesetzt (siehe Abschnitt Anschluss der
Steuerkabel) und mit zwei Schrauben befestigt. Kabelanschliisse siehe Handbuch
des Optionsmoduls.

Hinweis: Zwei RDCO-Module sind fiir die DDCS-Kommunikation mit LWL-Ver-
bindung zwischen den RMIO-Karten des Netz- und des Motorwechselrichters vorge-
sehen. Kanal CHO des RDCO-03-Moduls im Netzwechselrichter und Kanal CH1 des
RDCO-Moduls des Motorwechselrichters werden fiir die interne Kommunikation ver-
wendet

Die Anzahl der an der motorseitigen RMIO-Karte angeschlossenen Optionsmodule
kann durch Verwendung des AIMA-01 E/A-Moduladapters erhéht werden. Der
AIMA-01 E/A-Moduladapter wird tber eine LWL-Verbindung an die RMIO-Karte
angeschlossen. Die netz- und motorseitigen RMIO-Karten des Frequenzumrichters
sind bereits an einen internen DDCS-Ring angeschlossen, der individuell angepasst
werden muss, um den AIMA-01 Moduladapter am gleichen Ring anzuschlie3en.
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In dem folgenden Beispiel ist ein AIMA-01 E/A-Moduladapter an die RMIO-Karten
der Netz- und Motorwechselrichter angeschlossen.

RMIO-Karte des RMIO-Karte des
Netzwechsel- Motorwechsel-
richters *) richters
RDCO RDCO
CHO == CH1 —1
AIMA-01 E/A-
Moduladapter

RMIO-Karte zu gelangen. Lesen und befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften am Anfang
dieses Handbuchs. Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen
und tédlichen Unfallen fihren.

2 *) WARNUNG! Bei BaugréBe R6 muss die obere Abdeckung entfernt werden, um an die

Weitere Informationen siehe AIMA-01 I/O Module Adapter User's Manual
(3AFE68295351 (Englisch)].

Anschluss eines PCs an die RMIO-Karte des Motorwechselrichters

SchlieBen Sie den PC an Kanal CH3 des RDCO-Moduls im Motorwechselrichter
unter Verwendung eines LWL-Kabels und eines geeigneten Adapters an.

Stellen Sie sicher, dass der PC an die richtige RMIO-Karte angeschlossen wird.
Lage der RMIO-Karten im Frequenzumrichter siehe Abschnitt Produktbeschreibung
auf Seite 27.

Weitere Informationen zum RDCO-Modul siehe RDC0O-01/02/03 DDCS Commu-
nication Option Modules (3AFE64492209 [Englisch]).
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Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des
unerwarteten Anlaufs, +Q950)

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird die elektrische Installation der optionalen Funktion zur
Verhinderung des unerwarteten Anlaufs (+Q950) des Frequenzumrichters
beschrieben.

Verhinderung des unerwarteten Anlaufs (+Q950)

Die optionale Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs beinhaltet eine
AGPS-Karte, die an den Frequenzumrichter und eine externe Spannungsversor-
gung angeschlossen ist. Siehe auch Abschnitt Verhinderung des unerwarteten
Anlaufs (Option +Q950) auf Seite 57.

Installation der AGPS-Karte

wenn die 115...230 V Spannungsversorgung abgeschaltet ist. Befolgen Sie die
Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten dieses Handbuchs und die Anwei-
sungen in diesem Abschnitt, wenn Sie an oder mit der AGPS-Karte arbeiten.

Q WARNUNG! An der AGPS-Karte kdnnen geféahrliche Spannungen anliegen, auch

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Installation und Wartung der Frequenz-
umrichter vom Netz (Einspeisung) getrennt und die 115...230 V Spannungsver-
sorgung der AGPS-Karte abgeschaltet ist. Wenn der Umrichter bereits an die
Spannungsversorgung angeschlossen ist, warten Sie 5 Minuten nach dem
Trennen von der Einspeisung.

Wenn die Karte mit 24 V DC gespeist wird, wird die Karte beschadigt und muss

c WARNUNG! Die Versorgungsspannung der AGPS-Karte betragt 115...230 V AC.
ausgetauscht werden.

Siehe

» Seite 27 zur Bestimmung der Position von Klemmenblock X41 des
Frequenzumrichters

« Seite 87 beziglich des Stromlaufplans
» Seite 141 bezliglich der Abmessungen der AGPS-Karte

« Abschnitt AGPS-11C (Option +Q950) in Kapitel Technische Daten bezuglich der
technischen Daten der Karte.

Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des unerwarteten Anlaufs, +Q950)
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Hinweise: Die maximal zulassige Kabellange zwischen AGPS-Klemmenblock X2
und dem Frequenzumrichter-Klemmenblock X41 betragt 10 Meter (33 ft).

SchlieRen Sie die AGPS-Karte wie folgt an:
+ Entfernen Sie die Gehauseabdeckung nach Lésen der Befestigungsschrauben

().
» Stellen Sie lber die Grundplatte des Gehauses oder iber Klemme X1:1 der
AGPS-Karte die Erdung her.

» Verbinden Sie mit dem mitgelieferten Kabel den Klemmenblock X2 der AGPS-
Karte (2) mit dem Klemmenblock X41 des Frequenzumrichters.

Verwendung eines anderen Kabels oder Anderungen am Kabel kénnen eine
Fehlfunktion des Frequenzumrichters und Stérungen der Sicherheitsfunktion zur
Folge haben.

Q WARNUNG! Verwenden Sie nur das im Satz mitgelieferte AGPS-Kabel. Die

+ Schlielen Sie mit einem Kabel die Klemme X1 der AGPS-Karte (3) an die
115...230 V Spannungsversorgung an.

+ Befestigen Sie die Gehauseabdeckung wieder mit den Schrauben.

115..230 V.

Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des unerwarteten Anlaufs, +Q950)
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Stromlaufplan
Dieser Stromlaufplan veranschaulicht, wie der AGPS-11 Montagesatz installiert wird.

AGPS—11 KIT Frequenzumrichter
AGPS—11C
POWER TO GATE
~ DRIVER CIRCUIT
N
OK >
X2:3 X41:3
115/230 V AC X1:3 . f': X2:4 X41: 4
N X1:2 — | ;\ X2:2 X41:2
Xi:1 = X2l X41:1
77
PE 3AFE00374994

Inbetriebnahme und Uberpriifung

MaRnahme

O Die Sicherheitsanweisungen sind zu beachten, siehe Abschnitt Sicherheitsvorschriften auf Seite 5.

| Stellen Sie sicher, dass der Antrieb wahrend der Inbetriebnahme ohne Geféhrdung gestartet
werden kann, drehen und gestoppt werden kann.

O Stoppen Sie den Antrieb (falls in Betrieb), schalten Sie die Spannungsversorgung ab und trennen
Sie den Frequenzumrichter durch einen Trenner vom Netz.

O Uberpriifen Sie die Anschliisse des Stromkreises fiir die Verhinderung des unerwarteten Anlaufs
anhand der Stromlaufplane.

O Schlieen Sie den Trenner und schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

O Priifen Sie die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs bei gestopptem Motor:

» Geben Sie einen Stoppbefehl an den Frequenzumrichter (falls in Betrieb) und warten Sie bis zum
Stillstand der Motorwelle.

« Aktivieren Sie die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs und geben Sie einen
Startbefehl an den Frequenzumrichter.

« Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter nicht startet und der Motor sich nicht dreht.

+ Deaktivieren Sie die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs.

Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des unerwarteten Anlaufs, +Q950)
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Verwendung / Funktion

Aktivieren Sie die Funktion wie folgt:

» Stoppen Sie den Antrieb. Verwenden Sie die Stopp-Taste auf dem Bedienpanel
(lokaler Modus) oder geben Sie den Stopp-Befehl liber die E/A- oder Feldbus-
Schnittstelle.

+ Aktivieren Sie die Funktion zur Verhinderung des unerwarteten Anlaufs durch
Offnen des Schalters. -> Die Anzeigeleuchte (sofern eingebaut) leuchtet auf.

» Verriegeln Sie den Schalter in Position Offen.

+ \ergewissern Sie sich vor Arbeiten an der Maschine, dass die Motorwelle
stillsteht (nicht dreht).

Die Deaktivierung der Funktion erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

Wartung

Nachdem bei der Inbetriebnahme die Funktion des Stromkreises Uberprift wurde, ist
keinerlei Wartung erforderlich. Es wird jedoch empfohlen, die Funktion zu
Uberprifen, wenn andere routinemafRige WartungsmaRnahmen der Maschine
durchgefihrt werden.

MaRzeichnung
Siehe Seite 141.

Installation der AGPS-Karte (Verhinderung des unerwarteten Anlaufs, +Q950)
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Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes
Drehmoment, STO, +Q967)

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die elektrische Installation der optionalen Funktion Sicher
abgeschaltetes Drehmoment (+Q967) sowie die technischen Daten der Karte
beschrieben.

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (+Q967)

Die optionale Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment beinhaltet eine ASTO-
Karte, die an den Frequenzumrichter und eine externe Spannungsversorgung
angeschlossen ist.

Weitere Informationen zur Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" siehe
Abschnitt Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Option +Q967) auf Seite 58 und
ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off function (+Q967), Application guide
(3AUA0000063373 [Englisch]).

Installation der ASTO-Karte

A

A

WARNUNG! Auf der ASTO-Karte kénnen auch dann geféhrliche Spannungen
anliegen, wenn die 24 V Spannungsversorgung abgeschaltet ist. Befolgen Sie die
Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten dieses Handbuchs und die Anwei-
sungen in diesem Abschnitt, wenn Sie an oder mit der ASTO-Karte arbeiten.

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Installation und Wartung der Frequenz-
umrichter vom Netz (Einspeisung) getrennt und die 24 V Spannungsversor-
gung der ASTO-Karte abgeschaltet ist. Wenn der Umrichter bereits an die
Spannungsversorgung angeschlossen ist, warten Sie 5 Minuten nach dem
Trennen von der Einspeisung.

WARNUNG! Die Versorgungsspannung der ASTO-11C Karte betragt 24 V DC.
Wenn die Karte mit 230 V AC gespeist wird, wird die Karte beschadigt und muss
ausgetauscht werden.

Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967)
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Siehe

Seite 27 zur Bestimmung der Position von Klemmenblock X41 des
Frequenzumrichters

Seite 92 beziiglich des Stromlaufplans
Seite 142 bezuglich der Abmessungen der ASTO-11C Karte

Abschnitt ASTO-11C (Option +Q967) in Kapitel Technische Daten beziglich der
technischen Daten der ASTO-11C Karte.

Hinweis: Die maximal zulassige Kabellange zwischen ASTO-Klemmenblock X2 und
dem Frequenzumrichter-Klemmenblock X41 betragt 3 Meter (9,8 ft).

SchlieRen Sie die ASTO-Karte wie folgt an:

Die Gehauseabdeckung der ASTO-Einheit nach Lésen der
Befestigungsschrauben (1) abnehmen.

Die ASTO-Einheit liber die Grundplatte des Gehauses oder tiber Klemme X1:2
oder X1:4 der ASTO-Karte erden.

Mit dem mitgelieferten Kabel den Klemmenblock X2 der ASTO-Karte (2) mit dem
Klemmenblock X41 des Frequenzumrichters verbinden.

WARNUNG! Verwenden Sie nur das im Satz mitgelieferte ASTO-Kabel. Die Ver-
wendung eines anderen Kabels oder Anderungen am Kabel kénnen eine Fehlfunk-
tion des Frequenzumrichters und Stérungen der Sicherheitsfunktion zur Folge
haben.

Kabelverbindung zwischen Anschluss X1 der ASTO-Karte (3) und der 24 V
Spannungsversorgung herstellen.

Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967)
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» Die Abdeckung der ASTO-Einheit wieder aufsetzen und mit den Schrauben

befestigen.

Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967)
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Stromlaufplan

Der Stromlaufplan unten zeigt den Anschluss zwischen ASTO-Karte und
Frequenzumrichter in betriebsbereitem Zustand. Ein Beispiel fiir einen
Stromlaufplan eines vollstandigen Stromkreises der Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment finden Sie auf Seite 60.

=9
r B
| |
| aa2 |
} @\N CIRCUIT INTERFACE BOAR;‘ ‘
=—A431 ‘ ‘ ‘ ‘
ASTO— ‘ ‘ |
SAFE TORQUE OFF BOARD ‘ —_xa1 ‘
24V VN X2:1 ~ ‘*MOIW +15V1 ‘ ‘

ov ubc— X2:2 2 | —X40:2 ypc-
2%V vour | %2:3 < 3 [—x40: 3 GDD ‘ ‘
oV PiRFAL [ x4 < 4 \‘ ||
- L X404 45 ||
N

PWR OK (GREEN) —B- V48 ‘ ‘
|
|

3AUA0000072542

Uberpriifung und Inbetriebnahme
Uberpriifung und Inbetriebnahme der Funktion erfolgen geméaR Anleitung in
ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off function (+Q967), Application guide
(3AUA0000063373 [Englisch]).

MaRzeichnung
Siehe Seite 142.

Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967)
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Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)

Inhalt dieses Kapitels
In diesem Kapitel werden dargestellt:

« Externe Steueranschliisse an die RMIO-Karte bei Verwendung des ACS800
Standard-Regelungsprogramms mit Werkseinstellung.

« Spezifikationen der Eingange und der Ausgange der RMIO-Karte.

Hinweis zur Klemmenbezeichnung

Optionsmodule (Rxxx) kénnen identische Klemmenbezeichnungen mit der RMIO-
Karte haben.

Hinweis fiir den Einsatz einer externen Spannungsversorgung
Eine externe +24 V Spannungsversorgung der RMIO-Karte ist zu empfehlen, wenn

» die Anwendung einen schnellen Start nach Einschalten der
Netzspannungsversorgung erfordert,

« die Feldbus-Kommunikation erhalten bleiben muss, wenn die
Spannungsversorgung abgeschaltet ist.

Die RMIO-Karte kann von einer externen Spannungsquelle Uber die Klemmen X23
oder X34 oder gemeinsam Uber X23 und X34 mit Spannung versorgt werden. Die
interne Spannungsversorgung an Klemme X34 kann angeschlossen bleiben, wenn
die Klemme X23 benutzt wird.

Spannungsquelle versorgt wird, missen das lose Kabelende, das von der Karte
abgezogen worden ist, so gesichert werden, dass es nicht mit anderen elektrischen
Teilen in Kontakt kommen kann. Ist der Schraubklemmenstecker vom Kabel entfernt
worden, missen die Enden der Adern einzeln isoliert werden.

c WARNUNG! Wenn die RMIO-Karte liber Klemme X34 von einer externen

Parametereinstellungen

Im Standard-Regelungsprogramm muss Parameter 16.9 SPANNUNG RECHNERK
auf EXTERNE 24V eingestellt werden, wenn die RMIO-Karte an eine externe
Spannungsversorgung angeschlossen ist.

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Externe Steueranschliisse (nicht US)

Die externen Steuerkabelanschliisse an der RMIO-Karte fir das ACS800 Standard-
Regelungsprogramm (Makro Werkseinstellung) sind nachfolgend dargestellt.
Externe Steueranschlisse bei anderen Applikationsmakros und Regelungspro-
grammen siehe entsprechendes Firmware-Handbuch.

X2* RMIO
X20 X20
RMIO 1 -11 VREF- | Referenzspannung -10 VDC,
GroRe der Klemmen: 2 -12 AGND | 1 kOhm < R < 10 kOhm
Kabel 0,3 bis 3,3 mm? (22 bis 12 AWG) X21 X21
Anzugsmoment: 1 -11 VREF+ | Referenzspannung 10 VDC,
0,2 bis 0,4 Nm 2 -12 AGND | 1kOhm <R < 10 kOhm
(0,2 bis 0,3 Ibf-ft) 13 -13 | A+ | Drehzahl-Sollwert
4 -14 Al1- 0(2) ... 10V, R, > 200 kOhm
|5 -15 |AI2+ | StandardmaBig nicht benutzt.
6 -16 Al2- 0(4) ... 20 mA, Rj, = 100 Ohm
7 -17 Al3+ StandardmaBig nicht benutzt.
8 -18 Al3- 0(4) ... 20 mA, Rj, = 100 Ohm
9 -19 AO1+ | Motordrehzahl 0(4)...20 mA
10 F-110 AO1- 2 0...Motornenndrehz., R <700 Ohm
1 - AO2+ | Ausgangsstrom 0(4)...20 mA
12 F-112 AO2- 2 0...Motornennstrom, R| < 700 Ohm
* optionaler Klemmenblock fiir X22 X22
ACS800-02 und ACS800-07 1 -1 DI Stopp/Start
) Nur wirksam, wenn Par. 10.03 2 12 DI2 Vorwérts/Riickwirts
vom Benutzer auf VERLANGT 3 r-13 DI3 Nicht benutzt
eingestellt ist. 4 -14 DI4 Auswahl Rampe 2
5 -15 DI5 Auswahl Konstantdrehzahl 3)
20 = Offen, 1 = Geschlossen 6 -16 DI6 Auswahl Konstantdrehzahl 3)
D14 | Rampenzeiten gemaR 7 -17 +24VD | +24 VDC max. 100 mA
0 | Parameter 22.02 und 22.03 8 -18 +24VD
1 Parameter 22.04 und 22.05 9 l-1{9o DGND1 | Digitalmasse
9 Siche Par-Gruppe 10 -110 DGND?2 | Digitalmasse .
15 KONGTANTOREHZAHL. 1 [-{11 |DIL Startsperre (0 = Stopp) )
DI5 | DI6 | Betrieb X23 X23
0 10 | Drehzahisoliw. durch Al —1 r-11 +24V Hilfsspgnnungsausgang und -eingang;a_
1 T0 [ Konstantdrehzahl 1 2 -{2 GND potenzialgebunden, 24 V DC 250 mA )
0 |1 |Konstantdrehzahl 2 X25 X25
1 [1 [Konstantdrehzahl 3 L 1 -11 RO1 — Relaisausgang 1: Bereit
2 F-12 RO1 —
4) Siehe Parameter & 3 r-13 RO1 —
5 21.09 STARTSPERRE FUNKT. X26 X26
Maximaler Gesamtstrom aufgeteilt ; 1A
auf diosen Ausgeng und dieg L 1 -11 RO2 — Relaisausgang 2: Lauft
Optionsmodule, die auf der Karte 2 12 RO2 L
installiert sind. & 3 -13 RO2
X27 X27
1 -11 RO3 j Relaisausgang 3: Stérung (-1)
Stérung —— 2 -12 RO3
3 -13 RO3 —

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Externe Steueranschliisse (US)

Die externen Steuerkabelanschlisse an die RMIO-Karte fiir das ACS800 Standard-
Regelungsprogramm (Makro Werkseinstellung US-Version) werden nachfolgend
dargestellt. Externe Steueranschllsse bei anderen Applikationsmakros und
Regelungsprogrammen siehe entsprechendes Firmware-Handbuch.

X2* RMIO
RMIO X20 X20
GroRe der Klemmen: 1 -1 VREF- | Referenzspannung -10 V DC,
Kabel 0,3 bis 3,3 mm? (22 bis 12 AWG) 2 [~{2 | AGND | 1kOhm <R, <10 kOhm
Anzugsmoment: T21 T21 VREF+ | Ref 10VDC
. - +
0.2 bis 0,4 Nm 12 -12 AGND |1 igﬁar:z;‘.‘);_n;u?g kOhm Y
(0,2 bis 0,3 Ibf-ft)
13 -18 All+ Drehzahl-Sollwert
4 {4 [Aan-  |0(@)..10V, Ry, > 200 kOhm
~ |5 -15 A2+ | StandardméRig nicht benutzt.
6 -6 |A2-  |0(4)...20 mA, Ry, = 100 Ohm
7 17 Al3+ StandardmaRig nicht benutzt.
8 -8  |AB3-  |0(4)..20 mA, Ry, = 100 Ohm

©
|
©

AO1+ | Motordrehzahl 0(4)...20 mA

AO1- 2 0...Motornenndrehz., R < 700 Ohm
AO2+ | Ausgangsstrom 0(4)...20 mA

AO2- 2 0...Motornennstrom, R < 700 Ohm

alala
N | = |O
|
alala
N | = O

X22 X22

1 -11 DI1 Start ()
2 -12 DI2 Stopp (L)
* optionaler Klemmenblock fir 3 l-13 DI3 Vorwérts/Riickwarts 1)
ACS800-U2 und ACS800-U7 4 {2 DI4 Auswahl Rampe 2
") Nur wirksam, wenn Par. 10.03 5 -15 DI5 Auswahl Konstantdrehzahl 3)
vom Benutzer auf VERLANGT 6 -16 DI6 Auswahl Konstantdrehzahl %)
eingestellt ist. 7 17 +24VD | +24 VDC max. 100 mA
8 Fr-18 +24VD
%0 = Offen, 1 = Geschlossen 9 |-{9 | DGND1|Digitaimasse
Dl4| Rampenzeiten geméf 10| -110 | DGND2| Digitalmasse
‘1’ gafame:e' gzgi “"g iggz 11 f-{11_[puL | startsperre (0 = Stopp) ¥
arameter o un .
X23 X23
9 Siche Par-Gruppe —11 r—11 +24V Hilfsspannungsausgang und -eingangé)
12 KONSTANTDREHZAHL. 2 -12 GND potenzialgebunden, 24 V DC 250 mA
DI5] D16 | Betrieb X25 X2 : :
0 |0 |Drehzahisollw. durch Al1 1 -11 RO1 I Relaisausgang 1: Bereit
1 |0 |Konstantdrehzahl 1 2 r-12 RO1 [
0 |1 |[Konstantdrehzahl 2 X 3 r-13 RO1
1 1 | Konstantdrehzahl 3 X26 X26
e 1 -11 RO2 — Relaisausgang 2: Lauft
Siehe Parameter 2 r—12 RO2 |—
21.09 STARTSPERRE FUNKT. @ 3 -3 RO2 |
5) Maximaler Gesamtstrom aufgeteilt X27 X27
auf diesen Ausgang und die - —
Optionsmodule, die auf der Karte 1 U RO3 — Relaisausgang 3: Storung (-1)
installiert sind. Stérung —— 2 -12 RO3
3 -13 RO3

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Technische Daten der RMIO-Karte

Analogeingédnge

Isolationspriifspannung

Max. Gleichtaktspannung
zwischen den Kanalen

Gleichtaktunterdriickung
Auflésung

Genauigkeit

Zwei programmierbare Differenzialstromeingéange (0 mA /4 mA ... 20 mA,
R;, = 100 Ohm) und ein programmierbarer Differenzspannungseingang
(-10V/0V/2V..+10V, Ry, > 200 kOhm).

Die Analogeingange sind gruppenweise potenzialgetrennt.

500 V AC, 1 Minute

+15V DC

> 60 dB bei 50 Hz

0,025 % (12 Bit) fur den -10 V... +10 V Eingang. 0,5 % (11 Bit) fiir die 0... +10 V und
0 ... 20 mA Eingéange.

+ 0,5 % (voller Skalenbereich) bei 25 °C (77 °F).

Temperaturkoeffizient: £ 100 ppm/°C (+ 56 ppm/°F) max.

Konstantspannungsausgang

Spannung

Maximalbelastung
Geeignetes Potentiometer

Hilfsspannungsausgang

+10VDC, 0,-10 V DC * 0,5 % (voller Skalenbereich) bei 25 °C (77 °F).
Temperaturkoeffizient: + 100 ppm/°C (+ 56 ppm/°F) max.

10 mA

1 kOhm bis 10 kOhm

Spannung
Maximalstrom

Analogausgédnge

24V DC + 10 % kurzschlussfest
250 mA (aufgeteilt auf diesen Ausgang und Optionsmodule, die auf der RMIO-Karte
installiert sind)

Aufldsung
Genauigkeit

Digitaleingange

Zwei programmierbare Stromausgénge: 0 (4) bis 20 mA, R <700 Ohm
0,1 % (10 Bit)

+ 1 % (voller Skalenbereich) bei 25 °C (77 °F).

Temperaturkoeffizient: + 200 ppm/°C (+ 111 ppm/°F) max.

Isolationspriifspannung
Logische Schwellen
Eingangsstrom
Filterzeitkonstante

Sechs programmierbare Digitaleingange (gemeinsame Masse:

24 V DC, -15 % bis +20 %) und ein Eingang fiir die Startsperre. Gruppenweise
potenzialgetrennt, kann in zwei potenzialgetrennte Gruppen aufgeteilt werden (siehe
Isolations- und Massediagramm ).

Thermistor-Eingang: 5 mA, < 1,5 kOhm £ “1” (normale Temperatur),

>4 kOhm & “0” (normale Temperatur), offener Stromkreis £ “0” (hohe Temperatur).
Interne Spannungsversorgung fiir Digitaleingdnge (+24 V DC): kurzschlussfest.

Eine externe 24 V DC Spannungsversorgung kann an Stelle der internen
Spannungsversorgung eingesetzt werden.

500 V AC, 1 Minute

< 8VDC £ “0",>12VDC & “1”

DI1 bis DI 5: 10 mA, DI6: 5 mA

1ms

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Relaisausgéange

Drei programmierbare Relaisausgange
Schaltleistung 8 A bei 24 V DC oder 250 V AC, 0,4 A bei 120 V DC
Minimaler Dauerstrom 5 mA eff. bei 24 V DC
Maximaler Dauerstrom 2 Aeff.
Isolationspriifspannung 4 kV AC, 1 Minute

DDCS LWL-Verbindung

Mit optionalem DDCS-Kommunikationsmodul RDCO.
Protokoll: DDCS (Distributed Drives Communication System von ABB)

24 V DC-Spannungseingang

Spannung 24VDC+10%

Typischer Stromverbrauch (ohne 250 mA

Optionsmodule)

Maximaler Stromverbrauch 1200 mA (mit eingesetzten Optionsmodulen)

Die Anschliisse auf der RMIO-Karte und an den Optionsmodulen, die auf die Karte gesteckt werden kénnen, erfiillen die
Anforderungen der "Protective Extra Low Voltage" (PELV) nach Norm EN 50178, unter der Voraussetzung, dass die
angeschlossenen Kreise ebenfalls die Anforderungen erfiillen und der Installationsort unterhalb von 2000 m (6562 ft)
G.N.N. liegt. Uber 2000 m (6562 ft), siehe Seite 68.

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Isolations- und Massediagramm

(Prifspannung: 500 V AC)

X20
1 [ VREF-
2 |AGND
X21
1 VREF+
2 AGND <:::>
3 All+
4 All- Gleichtakt-
5 Al2+ spannung
5 A zwischen Kanalen
+15V
7 Al3+
8 Al3-
9 AO1+
10 [AO1- 1
11 AO2+
12 [AO2- J
X22
1 DI
2 DI2
4 DI4
9 DGND1
5 DI5
6 DI6 E N
7 +24VD
8 +24VD <
11 [oiL
10 [DGND2
X23
1 w24v_ |\
2 GND | f
X25
1 RO1
2 RO1 j .- CE
3 ROT —
X26
1 RO2
2 RO2 j hee EE
3 RO2 —
X27
1 RO3
2 RO3 j .- EE‘
RO3 |—
(Prufspannung:
4KVAC)
Masse

Einstellungen von Briicke J1:

Alle Digitaleingange haben eine
gemeinsame Masse. Dies ist die
Standardeinstellung.

Die Masse der

Eingangsgruppen

°der DI...DI4 und DI5/DI6/DIIL
ist getrennt
(Isolationsspannung 50 V).

Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
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Installations-Checkliste

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt eine Installations-Checkliste.

Checkliste

Priifen Sie die mechanische und elektrische Installation des Frequenzumrichters vor
der Inbetriebnahme. Gehen Sie die Checkliste zusammen mit einer zweiten Person
durch.

qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden. Lesen und befolgen Sie die
Sicherheitsvorschriften am Anfang dieses Handbuchs. Die Nichtbeachtung der
Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen und tddlichen Unféllen flhren.

2 WARNUNG! Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters darf nur von

Priifen Sie folgende Punkte
MECHANISCHE INSTALLATION

O Die Umgebungsbedingungen fiir den Betrieb werden eingehalten. (Siehe Mechanische
Installation, Technische Daten: IEC-Daten oder NEMA-Daten)

O Die Einheit ist ordnungsgeman an einer senkrechten, nichtentflammbaren Wand befestigt.
(Siehe Mechanische Installation.)

O Die Kihlluft kann ungehindert stromen.

O Der Motor und die Arbeitsmaschine sind startbereit. (Siehe Planung der elektrischen
Installation: Auswahl des Motors und Kompatibilitét, Technische Daten: Motoranschluss.)

ELEKTRISCHE INSTALLATION (Siehe Planung der elektrischen Installation, Elektrische
Installation.)

] Die EMV-Filterkondensatoren +E202 und +E200 sind abgeklemmt, wenn der
Frequenzumrichter an ein IT-Netz (ungeerdet) angeschlossen wird. (Siehe Elektrische
Installation: IT-Netze (ungeerdete Netze))

O Die Kondensatoren sind bei einer Lagerdauer von (iber einem Jahr nachformiert, siehe
Anleitung Anweisungen fiir das Formieren von Kondensatoren, Umrichtermodule mit
Elektrolyt-DC-Kondensatoren im DC-Zwischenkreis (3AUA0000044714).

O  Der Frequenzumrichter ist korrekt geerdet.

O Die Netzanschlussspannung entspricht der Eingangsnennspannung des
Frequenzumrichters.

Installations-Checkliste
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Priifen Sie folgende Punkte

O

OO0O0Oo0oao ]

a

Die Netzanschliisse an U1, V1 und W1 sind ordnungsgemal ausgefiihrt mit dem richtigen
Anzugsmoment festgezogen.

Entsprechende Netzsicherungen und Trennschalter sind installiert.

Die Motoranschlisse an U2, V2 und W2 sind ordnungsgemaf ausgefuhrt mit dem richtigen
Anzugsmoment festgezogen.

Das Motorkabel ist entfernt von anderen Kabeln verlegt.

Am Motorkabel befinden sich keine Leistungsfaktor-Kompensationskondensatoren.

Die externen Steueranschliisse im Frequenzumrichter sind ordnungsgemaf ausgefihrt.
Es befinden sich keine Werkzeuge, Fremdkdrper oder Bohrstaub im Frequenzumrichter.

Die Netzspannung (Einspeisung) kann nicht an den Ausgang des Frequenzumrichters
angelegt werden (mit Bypass-Anschluss).

Frequenzumrichter-, Motorklemmenkasten- und andere Abdeckungen sind jeweils wieder
ordnungsgemaf montiert.

Installations-Checkliste
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Inbetriebnahme und Betrieb

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme und der
Betrieb des Frequenzumrichters sowie die Steuerung der Netz- und Motorwech-
selrichter mit dem Bedienpanel beschrieben.

Inbetriebnahme und Betrieb

A

WARNUNG! Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters darf nur von qualifizier-
tem Fachpersonal durchgefiihrt werden. Lesen und befolgen Sie die Sicherheitsvor-
schriften auf den ersten Seiten dieses Handbuchs. Die Nichtbeachtung der
Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen Unféllen fiihren.

Entfernen Sie die Schutzfolie vom Frequenzumrichter.

Flhren Sie die Inbetriebnahme entsprechend den Anweisungen im Fimware-
Handbuch des verwendeten Regelungsprogramms durch. Die Parameter des
Regelungsprogramms des Netzwechselrichters miissen normalerweise bei
der Inbetriebnahme oder im normalen Betrieb nicht eingestellt werden. Es wird
allerdings empfohlen, Parameter 16.15 START BEFEHL auf PEGEL einzustellen:

« wenn der Motor haufig gestartet und gestoppt wird. Dies verlangert die
Lebensdauer des Ladeschutzes.

« wenn ein unverzlglicher Start des Motors nach dem Startbefehl erforderlich ist.

« wenn der Netzwechselrichter an einen DC-Zwischenkreisbus angeschlossen ist.
Anderenfalls kann der Ladewiderstand beschadigt werden.

Fir die Einstellung von Parameter 16.15 START BEFEHL, das Bedienpanel auf den
Netzwechselrichter umschalten, siehe Seite 702.

Hinweise:

« StandardmaRig steuert das Bedienpanel die RMIO-Karte des Motorwechselrich-
ters (ID-Nummer 1). Wird das Bedienpanel zur Steuerung der RMIO-Karte des-
Netzwechselrichters (ID-Nummer 2) eingestellt, stoppt der Frequenzumrichter
nicht, wenn die Stopp-Taste bei Einstellung auf Lokalsteuerung gedriickt wird.
Stellen Sie das Bedienpanel bei normalem Betrieb auf die Steuerung der RMIO-
Karte des Motorwechselrichters ein.

+ Andern Sie nicht die Standardeinstellung der ID-Nummern der Wechselrichter.
Wenn die ID-Nummern des Netz- und des Motorwechselrichters auf den gleichen
Wert eingestellt sind, kommuniziert das Bedienpanel nicht.

Inbetriebnahme und Betrieb
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Umrichter mit Option +Q950: Flihren Sie gemafR den Anweisungen in Kapitel
Installation der ASTO-Karte (Sicher abgeschaltetes Drehmoment, STO, +Q967) die
Prifung und Inbetriebnahme der Funktion zur Verhinderung des unerwarteten
Anlaufs durch.

Umrichter mit Option +Q967: Uberpriifung und Inbetriebnahme der Funktion
erfolgen geman Anleitung in ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off
function (+Q967), Application guide (3AUA0000063373 [Englisch]).

Bedienpanel

Der Frequenzumrichter ist mit einem Bedienpanel (Typ CDP 312R) ausgestattet.
Das CDP 312R ist die Benutzerschnittstelle von Netz- und Motorwechselrichter des
Frequenzumrichters, mit der die wichtigsten Steuerbefehle wie Start/Stopp/Drehrich-
tung/Reset/Sollwert gegeben und Parametereinstellungen fiir die Regelungspro-
gramme vorgenommen werden kénnen. Weitere Informationen zur Verwendung des
Bedienpanels enthélt das Firmware-Handbuch, das im Lieferumfang des Frequenz-
umrichters enthalten ist.

Das Bedienpanel ist die Uber einen Y-Verteiler sowohl mit dem Netz- als auch mit
dem Motorwechselrichter verdrahtet. Der aktuell gesteuerte Wechselrichter wird mit
seinem Namen auf der Bedienpanelanzeige angegeben; “MR” steht fiir Motorwech-
selrichter, “LR” steht fur Netzwechselrichter. Die Steuerung der Wechselrichter wird
wie folgt umgeschaltet:

Steuerung des Netzwechselrichters...

Schritt | MaBnahme Taste driicken Anzeige (Beispiel)
1. Den Antriebsauswahlmodus aufrufen.
Hinweis: Im Modus Lokalsteuerung schaltet sich der ACS 800 0050_5MR
Motorwechselrichter ab, wenn Parameter 30.02 s
STEUERTAFEL FEHLT auf FEHLER eingestellt ist. e 1
Siehe entsprechendes Firmware-Handbuch des
Regelungsprogramms.
2. Zu ID-Nummer 2 wechseln
ACS 800 0050_5LR
Q IXXR7xxXX
ID-NUMMER 2
3. Wechsel zum Netzwechselrichter priifen und Warn-
oder Stérungstext anzeigen 2 -> 380.0 V
ACS 800 0050_5LR
*% FEHLER **
DC UBERSPANN  (3210)

A

WARNUNG! Im Modus Lokalsteuerung stoppt der Frequenzumrichter nicht, wenn
die Stopptaste auf dem Bedienpanel gedriickt wird.

Inbetriebnahme und Betrieb
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Schritt | MaBnahme Taste driicken Anzeige (Beispiel)
1. Den Antriebsauswahlmodus aufrufen.
ACS 800 0050_5LR
IXXR7XXX
ID-NUMMER 2
2. Zu ID-Nummer 1 wechseln
@ ACS 800 0050_5MR
ACXR7xXX
ID-NUMMER 1
3. Wechsel zum Motorwechselrichter bestatigen

1L ->0.0U/min I

FREQUENZ 0.00 Hz
STROM 0.00 A
LEISTUNG 0.00 %

Abnehmen des Bedienpanels

Um das Bedienpanel aus dem Halter zu nehmen, driicken Sie den Verriegelungsclip
nach unten und ziehen das Bedienpanel heraus.

Inbetriebnahme und Betrieb
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Istwertsignale und Parameter

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt eine Liste der spezifischen Parameter fiir den ACS800-11 und
den ACS800-U11.

Istwertsignale und Parameter des Netzwechselrichters im
Regelungsprogramm des Motorwechselrichters

In diesem Abschnitt werden die Istwertsignale und Parameter des Netzwechselrich-
ter-Regelungsprogramms beschrieben, die in das Motorwechselrichter-Regelungs-
programm kopiert werden. Der Benutzer kann zwei Istwertsignale anzeigen
(normalerweise der Netzstrom-Messwert und die DC-Zwischenkreisspannung) und
die Werte der kopierten Parameter &ndern, ohne das Bedienpanel zwischen den
beiden Steuerkarten und Programmen umschalten zu miissen. Bei normaler Nut-
zung ist es nicht notwendig, diese oder andere Parameter des Netzwechselrichter-
Regelungsprogramms zu @ndern. Weitere Informationen zu den Parametern siehe
Firmware-Handbuch ACS800 Regelungsprogramm fiir IGBT-Einspeiseeinheiten
[BAFE68385156].

Begriffe und Abkiirzungen

Begriff Definition

Istwertsignal Vom Frequenzumrichter gemessenes oder berechnetes Signal. Kann
vom Benutzer (iberwacht werden. Benutzereinstellungen sind nicht
maglich.

Std. Standardwert

FbEq Feldbus-Entsprechung. Die Skalierung zwischen dem auf dem

Bedienpanel angezeigten Wert und dem bei der seriellen Kommunikation
verwendeten ganzzahligen Wert (Integerwert)

Parameter Eine vom Benutzer einstellbare Betriebsanweisung an den
Frequenzumrichter.

Istwertsignale und Parameter
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Istwertsignale

Nr. Name/Wert

Beschreibung

Std.

09 ISTWERTSIGNALE

Signale vom Netzwechselrichter.

09.12 ISU ISTWERT 1

Netzwechselrichter-Signal ausgewahlt durch Par. 95.08 ISU
PAR1 AUSWAHL.

106

09.13 ISU ISTWERT 2

Netzwechselrichter-Signal ausgewahlt durch Par. 95.09 ISU
PAR2 AUSWAHL.

110

Parameter

Nr. Name/Wert

Beschreibung

FbEq

Std.

95 HARDWARE SPEZIF

Auswahl und Einstellungen der Sollwerte und der Istwertsignale
des Netzwechselrichters.

95.06 ISU BLINDL SOLLW

Blindleistungs-Sollwert fiir den Netzwechselrichter, d. h. der Wert
fur Parameter 24.02 BLINDL. SOLLW2 Regelungsprogramm der
IGBT-Einspeiseeinheit (Netzwechselrichter).

Skalierungsbeispiel 1: Wenn Parameter 24.03 EINHEI BL
SOLLW?2 auf PROZENT eingestellt wird, entspricht der Wert
10000 von Parameter 24.02 BLINDL. SOLLW2 dem Wert 100%
von Parameter 24.01 BLINDL. SOLLW. % (d.h. 100% der in
Signal 04.06 NENNLEISTUNG angegebenen Umrichterleistung).
Skalierungsbeispiel 2: Par. 24.03 EINHEI BLSOLLW?2 ist auf kVAr
eingestellt. Der Wert 1000 von Parameter 95.06 entspricht 1000
kVAr von Parameter 24.02 Q BLINDL. SOLLW2. Der Wert von
Parameter 24.01 BLINDL. SOLLW. % ist demzufolge 100 - (1000
kVAr dividiert durch die Nennleistung des Umrichters in kVAr)%.

Skalierungsbeispiel 3: Par. 24.03 EINHEI BLSOLLW?2 ist auf PHI
eingestellt. Der Wert 10000 von Parameter 95.06 entspricht
einem Wert von 100 Grad von Parameter 24.02 BLINDL
SOLLW?2, der auf 30 Grad begrenzt ist. Der Wert von Parameter
24.01 BLINDL. SOLLW. % wird annéhernd entsprechend der
folgenden Gleichung bestimmt, wobei P vom Istwertsignal 1.06
WIRKLEISTUNG ausgelesen wird:

.
JPP+ 0

Positiver Sollwert 30 Grad ist eine kapazitive Last.
Negativer Sollwert 30 Grad ist eine induktive Last.

P
30 = ==
cos S

)

Par. 24.02 -30 -10 10 0 (Grad)
Par. 95.06 : :
-10000 3000 '-1000

| |
| |
6100 |

I
|
3000 10000

-10000 ... +10000

Einstellbereich.

95.07 ISU DC SOLLWERT

DC Spannungs-Sollwert fiir die Einspeiseeinheit, d. h. der Wert
fur Parameter 23.01 DC SPAN SOLLW. im Regelungsprogramm
der IGBT-Einspeiseeinheit.

0... 1100

Einstellbereich in Volt.
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Nr. Name/Wert Beschreibung FbEq | Std.
95.08 ISU PAR1 AUSWAHL Auswahl der Adresse des Netzwechselrichters, von dem das 106
Istwertsignal 09.12 ISU ISTWERT 1 ausgelesen wird.
0 ... 10000 Parameterindex. 1=1
95.09 ISU PAR2 AUSWAHL Auswahl der Adresse des Netzwechselrichters, von dem das 110
Istwertsignal 09.13 ISU ISTWERT 2 ausgelesen wird.
0 ... 10000 Parameterindex. 1=1

Istwertsignale und Parameter
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Spezifische Parameter fiir den ACS800-11/U11 im Regelungsprogramm
fiir IGBT-Einspeiseeinheiten

Die fuir den ACS800-11 und ACS800-U11 spezifischen Signale und Parameter des
Regelungsprogramms fir die IGBT-Einspeiseeinheit sind in den folgenden Tabellen
aufgelistet. Diese Parameter brauchen bei einer normalen Inbetriebnahme nicht
eingestellt zu werden. Weitere Informationen zu den Parametern der IGBT-
Einspeiseeinheit siehe Firmware-Handbuch ACS800 Regelungsprogramm fiir IGBT-
Einspeiseeinheiten [3AFE68385156].

Begriffe und Abkiirzungen

Begriff Definition

B Boolescher Wert

C Zeichenkette

Std. Standardwert

FbEq Feldbus-aquivalenter Wert: die Skalierung zwischen dem auf dem

Bedienpanel angezeigten Wert und dem bei der seriellen Kommunikation
verwendeten ganzzahligen Wert (Integerwert)

| Integerwert
Reeller Wert
T. Datentyp (siehe B, C, I, R)
Parameter
Nr. |NameIWert Beschreibung T./FbEq |Std.
16 SYS.STEUEREING. |Parameterschloss, Parameter-Back-up usw.
16.15 |START BEFEHL Auswahl des Startmodus fiir die E/A-Steuerung, wenn Parameter (B FLANKE
98.01 WAHL STEUER MODE auf E/A eingestellt ist.
PEGEL Startet den Umrichter nach Wert des Steuerbefehls. Der 0
Steuerbefehl wird durch Parameter 98.01 WAHL STEUER MODE
und 98.02 KOMM. MODUL ausgewahlt.
WARNUNG! Nach der Quittierung der Stérung startet der
A Umrichter wieder, wenn das Startsignal auf EIN gesetzt ist.
FLANKE Startet den Wechselrichter durch FLANKE des Steuerbefehls. Der |1
Steuerbefehl wird durch Parameter 98.01 WAHL STEUER MODE
und 98.02 KOMM. MODUL ausgewahlt.

Istwertsignale und Parameter
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Nr. [NameIWert Beschreibung T./FbEq |Std.
31 Automatisches Reset von Stérungen.
AUTOM.RUCKSETZEN |Automatische Quittierungen sind nur fiir bestimmte Stérungstypen
moglich, und wenn die automatische Quittierfunktion fiir den
betreffenden Stérungstyp aktiviert ist.
Die automatische Quittierfunktion ist nicht betriebsbereit, wenn sich
der Frequenzumrichter im Modus Lokalsteuerung befindet (auf dem
Bedienpanel wird "L" angezeigt).
WARNUNG! Wenn der Startbefehl ausgewahlt ist und EIN
A eingestellt ist, kann der Netzwechselrichter unverziiglich
nach der automatischen Stérungsquittierung neu starten.
Es muss sichergestellt werden, dass diese Funktion nicht zu einer
Geféhrdung fiihrt.
WARNUNG! Verwenden Sie diese Parametereinstellungen
nicht, wenn der Umrichter an einen gemeinsamen DC-
Zwischenkreis angeschlossen ist. Die Ladewiderstande
kénnen durch eine automatisches Quittierung beschadigt werden.
31.01  ANZ. Definiert die Anzahl der automatischen Stérungsquittierungen, die |l 0
WIEDERHOLUNG der Frequenzumrichter innerhalb der mit Parameter 31.02
WIEDERHOLUNGSZEIT festgelegten Zeitspanne durchfiihrt.
0..5 Anzahl der automatischen Quittierungen 0
31.02 WIEDERHOLUNGS- |Zeiteinstellung fiir die automatische Stérungs-Quittierfunktion. R 30s
ZEIT Siehe Parameter 31.01 ANZ. WIEDERHOLUNG.
1.0...180.0s Zulassige Quittierzeit 100 ...
18000
31.03 VERZOGERUNGS- |Definiert die Zeit, firr die der Frequenzumrichter nach Auftreten R Os
ZEIT einer Storung wartet, bevor der Versuch einer automatischen
Quittierung unternommen wird. Siehe Parameter 31.01 ANZ.
WIEDERHOLUNG.
00...3.0s Verzégerung der Quittierung 0...300
31.04 UBERSTROM Aktiviert/deaktiviert automatische Quittierungen bei NEIN
Uberstromstérungen des Netzwechselrichters.
NEIN Nicht aktiv 0
JA Aktiv 65535
31.05 UBERSPANNUNG Aktiviert/deaktiviert automatische Quittierungen bei einer B NEIN
Uberspannungsstérung im Zwischenkreis.
NEIN Nicht aktiv 0
JA Aktiv 65535
31.06 UNTERSPANNUNG |Aktiviert/deaktiviert automatische Quittierungen bei einer B NEIN
Unterspannungsstoérung im Zwischenkreis.
NEIN Nicht aktiv 0
JA Aktiv 65535
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Feste Parametereinstellungen fiir den ACS800-11 und ACS800-U11

Wenn das Regelungsprogramm der IGBT-Einspeiseeinheit in den ACS800-11 oder
ACS800-U11 geladen wird, werden bei den folgenden Parametern die in der Tabelle
angegebenen Standardwerte eingestellt.

Parameter Standardwert Bei Anderung...
11.01 QUELLE DC-SOLLW FELDBUS werden die
11.02 QUELLEBL-SOLLW | PARAM 24.02 Standardeinstellungen
beim nachsten Einschalten
98.01 WAHL STEUER MODE | STEUERWORT. wieder hergestellt.
Hinweis: Ist Par. 16.15 START
BEFEHL auf PEGEL eingestellt,
wird der Standardwert beim
néachsten Einschalten der
Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO)
auf E/A geandert.
98.02 KOMM. MODUL KOM BEGRENZT
30.02 ERDSCHLUSS FEHLER werden die
Hinweis: Der Netzwechselrichter | Standardeinstellungen
ACS800-11/U11 ist nicht mit einer | beim nachsten Einschalten
internen Erdschlussiiberwachung | Nicht wieder hergestellt.
ausgestattet. Nicht &ndern. Wenn die
Standardwerte geandert
70.01 KAN 0 KNOT.ADRES 120 werden, arbeitet der
70.19 KANO HW VERBINDUN | RING Frequenzumrichter nicht.
70.20 KAN3 HW VERBINDUN | RING
71.01 KANO NEIN
DRIVEBUSMODE
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Inhalt dieses Kapitels

Sicherheit

A

Dieses Kapitel enthalt Anweisungen fir die vorbeugende Wartung.

WARNUNG! Lesen Sie die Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten dieses
Handbuchs, bevor Sie mit Wartungsarbeiten an dem Gerét beginnen. Die
Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen

Unféllen fiihren.

Wartungsintervalle

Wird der Frequenzumrichter in einer geeigneten Umgebung installiert, erfordert er
nur einen geringen Wartungsaufwand. In der folgenden Tabelle sind die von ABB
empfohlenen, routinemaRigen Wartungsintervalle aufgelistet.

Intervall

Wartung

Anweisung

Alle 6 bis 12 Monate.
Abhangig von der
Staubbelastung der

Kuhlkérpertemperatur priifen
und Kuhlkérper reinigen

Siehe Kiihlkérper.

Umgebung.

Einmal jahrlich bei Lagerung Kondensatoren formieren Siehe Formieren der
Kondensatoren.

Alle 3 Jahre Den Zusatzliifter austauschen | Siehe Abschnitt Zusatzlifter.

Alle 6 Jahre Hauptlifter austauschen Siehe Hauptliifter.

Alle 10 Jahre Kondensatoren austauschen Siehe Kondensatoren.

Bezlglich weiterer Einzelheiten zur Wartung setzen Sie sich bitte mit dem ABB-
Service in Verbindung. oder gehen Sie auf die Internetseite http://www.abb.com/

drivesservices.

Wartung
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Kihlkorper

Hauptlifter

Die Kuhlkérperrippen nehmen Staub aus der Kuhlluft auf. Der Frequenzumrichter
kann sich unzulassig erwarmen und Stoér- und Warnmeldungen erzeugen, wenn die
Kuhlkérper nicht regelméaBig gereinigt werden. In einer “normalen” Umgebung
(weder sehr staubig noch sauber) sollte der Kihlkérper jahrlich tberpruft und
gereinigt werden, in einer staubigen Umgebung &fter.

Den Kuhlkdrper wie folgt reinigen (falls erforderlich):
1. Den Lufter ausbauen (siehe Abschnitt Hauptltifter).

2. Mit Druckluft (nicht feucht) von unten nach oben durchblasen und gleichzeitig die
Luft am Luftauslass absaugen, um den Staub aufzufangen.
Hinweis: Falls die Gefahr besteht, dass Staub in benachbarte Gerate eindringt,
muss die Reinigung in einem anderen Raum erfolgen.

3. Den Lifter wieder montieren.

Die Lebensdauer des Lifters wird durch den Einsatz des Frequenzumrichters und
die Umgebungstemperatur bestimmt. Ein Signal in der Firmware gibt die Laufzeit
des Liifters an (siehe ACS800 Firmware-Handbuch). Informationen zum Zuriickset-
zen des Betriebsstundensignals nach einem Luftertausch erhalten Sie auf Anfrage
von ABB.

Lufterausfalle kiindigen sich durch héhere Gerausche der Lifterlager und einen
Anstieg der Kuhlkérpertemperatur an, obwohl der Kiihlkérper gereinigt wurde. Falls
der Frequenzumrichter an einer kritischen Stelle des Prozesses arbeitet, wird ein
Austausch des Lifters empfohlen, sobald diese Symptome auftreten. Ersatzlifter
sind bei ABB erhaltlich. Verwenden Sie nur von ABB vorgeschriebene Ersatzteile.
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Austausch des Liifters (R5, R6)
1. Die Befestigungsschrauben der oberen Abdeckung I6sen.
. Die obere Abdeckung nach hinten schieben.
. Die obere Abdeckung abheben.
. Die Spannungsversorgung des Liifters abklemmen (abziehbarer Stecker).
. Den Lifter herausheben.

o g~ WODN

. Den neuen Lifter in umgekehrter Reihenfolge einbauen.

Zusatzliifter

Austausch (R5)

Die vordere Abdeckung entfernen. Der LUfter befindet sich an der rechten Seite des
Bedienpanels (R5). Den Lifter herausheben und das Kabel abziehen. Den neuen
Lufter in umgekehrter Reihenfolge installieren.

Wartung
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Austausch (R6)

Die obere Abdeckung am hinteren Rand anheben und entfernen. Um den Lufter
auszutauschen, die Halteclips l6sen; hierzu den vorderen Rand (1) des Lifters nach
oben ziehen. Das Kabel abziehen (2, Steckanschluss). Den neuen Lifter in
umgekehrter Reihenfolge installieren.

f. I = ! Abdeckung
Luftstrom nach oben
? S T RTINS Y
— Drehrichtung : w
" fglitih
Kondensatoren

Im Zwischenkreis des Umrichters befinden sich mehrere Elektrolytkondensatoren.
Deren Lebensdauer hangt von der Umrichterlast und der Umgebungstemperatur ab.
Bei niedriger Umgebungstemperatur verlangert sich die Lebensdauer der
Kondensatoren.

Kondensatorausfélle sind nicht vorhersehbar. In der Regel hat ein Kondensatoraus-
fall ein Ansprechen der Netzsicherung oder eine Stérabschaltung zur Folge. Bei
einem vermuteten Kondensatorausfall wenden Sie sich bitte an den ABB-Service.
Ersatzteile sind bei ABB erhaltlich. Verwenden Sie nur von ABB vorgeschriebene
Ersatzteile.

Formieren der Kondensatoren

Ersatzkondensatoren einmal jahrlich neu formieren (siehe Dokument Anweisungen
fur das Formieren von Kondensatoren, Umrichtermodule mit Elektrolyt-DC-
Kondensatoren im DC-Zwischenkreis (3AUA0000044714).
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Storungsanzeige

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt eine Beschreibung der auf dem Bedienpanel angezeigten
Stor- und Warnmeldungen sowie der LEDs des Frequenzumrichters. Eine detaillierte
Beschreibung der Stér- und Warnmeldungen kdnnen dem jeweiligen Fimware-
Handbuch enthommen werden.

Anzeige von Warn- und Stormeldungen auf dem Bedienpanel CDP-312R

Das Bedienpanel zeigt die Warn- und Stérmeldungen der Einheit (Netz- oder
Motorwechselrichter) an, die jeweils vom Bedienpanel gesteuert wird.

Daruber hinaus zeigt das Bedienpanel die aktiven Warnungen und Stérungen des
Wechselrichters an, der gerade nicht aktiv mit dem Bedienpanel gesteuert wird. Die
Informationen zwischen den Einheiten werden Ulber einen separaten seriellen
Kommunikationskanal ausgetauscht.

Eine aktive Warnung oder Stérung des Netzwechselrichters (ID:2) wird durch die
blinkenden Meldungen WARNING, ID:2 oder FAULT, ID:2 auf dem Display des
Bedienpanels angezeigt, wenn das Bedienpanel den Netzwechselrichtert steuert.

FAULT, ID:2

ACS 800 0490_3MR

**% FAULT ***

LINE CONV (FF51)

Um den Beschreibungstext der Warn- oder Stérmeldung anzuzeigen, muss das
Bedienpanel wie in Abschnitt Bedienpanel auf Seite 102 beschrieben auf den
Netzwechselrichter umgestellt werden.

Informationen zu den Warn- und Stérmeldungen des Netzwechselrichters enthalt
das Firmware-Handbuch ACS800 Regelungsprogramm fiir IGBT-Einspei-
seeinheiten, (3AFE6885156).

Die Warn- und Stérmeldungen des Motorwechselrichters werden im Firmware-
Handbuch des Regelungsprogramms (z. B. Standard-Regelungsprogramm)
erlautert.

Widerspriichliche ID-Nummern

Wenn die ID-Nummern des Netz- und des Motorwechselrichters auf den gleichen
Wert eingestellt sind, funktioniert das Bedienpanel nicht. Lésung des Problems:

« Das Kabel fiir das Bedienpanel von der RMIO-Karte des Motorwechselrichters
abziehen und an die RMIO-Karte des Netzwechselrichters anschlief3en.

+ Die ID-Nummer der RMIO-Karte des Netzwechselrichters auf 2 stellen. Zur
Vorgehensweise bei der Einstellung siehe das Firmware-Handbuch des
Regelungsprogramms (z. B. Standard-Regelungsprogramm).
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» Das Kabel fir das Bedienpanel von der RMIO-Karte des Netzwechselrichters
abziehen und an die RMIO-Karte des Motorwechselrichters anschlieRen.

* Wenn das Kabel des Bedienpanels wieder an die RMIO-Karte des Motorwech-
selrichters angeschlossen ist, muss dessen ID-Nummer auf 1 eingestellt werden.

LEDs
In dieser Tabelle wird die Bedeutung der LED-Anzeigen des Frequenzumrichters
beschrieben.
Ort der LED LED Wenn die LED leuchtet
RMIO-Karte * Rot Stérung des Frequenzumrichters.
Grin Die Spannungsversorgung der Elektronikkarte ist OK.
Bedienpanel-Montageplattform Rot Stérung des Frequenzumrichters.
Grin Die Spannungsversorgung mit + 24 V fiir das Bedienpanel und

die RMIO-Karte ist OK.

* Die LEDs sind von aufen nicht sichtbar

Stérungsanzeige
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Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die technischen Daten des Frequenzumrichters z.B. die
Nenndaten, BaugroRen und technischen Anforderungen, Voraussetzungen zur
Erflllung der CE-Anforderungen und sonstiger Kennzeichen sowie die Angaben zur
Gewabhrleistung.

IEC-Daten
Nenndaten

Nachfolgend sind die IEC-Nenndaten des ACS800-011 mit 50 Hz und 60 Hz

Versorgungsspannungen aufgefiihrt. Die Symbole werden im Anschluss an die

Tabelle beschrieben.
ACS800-11 Nenndaten |Kein Leichter Uberlastbetrieb Bau- Luft- Verlust-
Typ Ube_rlaﬂ- Uberlastbetrieb groBe | strom leistung

betrieb
Toontmax | lmax | Peontmax | N P Tand Pra
A w A KW A KW m3h w

Dreiphasige Einspeisespannung 208 V, 220 V, 230 V oder 240 V
-0011-2 34 52 7,5 32 7,5 26 55 R5 350 505
-0016-2 47 68 11 45 11 38 7,5 R5 350 694
-0020-2 59 90 15 56 15 45 1" R5 350 910
-0025-2 75 118 22 69 18,5 59 15 R5 350 1099
-0030-2 88 137 22 83 22 72 18,5 R5 350 1315
-0040-2 120 168 37 114 30 84 22 R6 405 1585
-0050-2 150 234 45 143 45 117 30 R6 405 2125
-0060-2 169 264 45 157 45 132 37 R6 405 2530
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V oder 415
-0016-3 34 52 15 32 15 26 11 R5 350 550
-0020-3 38 61 18,5 36 18,5 34 15 R5 350 655
-0025-3 47 68 22 45 22 38 18,5 R5 350 760
-0030-3 59 90 30 56 30 45 22 R5 350 1000
-0040-3 72 118 37 69 37 59 30 R5 350 1210
-0050-3 86 137 45 83 45 65 30 R5 350 1450
-0060-3 120 168 55 114 55 88 45 R6 405 1750
-0070-3 150 234 75 143 75 117 55 R6 405 2350
-0100-3 165 264 90 157 75 132 75 R6 405 2800
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V oder 500 V
-0020-5 31 52 18,5 29 18,5 25 15 R5 350 655
-0025-5 36 61 22 34 22 30 18,5 R5 350 760
-0030-5 47 68 30 45 30 37 22 R5 350 1000
-0040-5 58 90 37 55 37 47 30 R5 350 1210
-0050-5 70 118 45 67 45 57 37 R5 350 1450
-0060-5 82 130 55 78 45 62 37 R5 350 1750
-0070-5 120 168 75 114 75 88 55 R6 405 2350
-0100-5 139 234 90 132 90 114 75 R6 405 2800
-0120-5 156 264 110 148 90 125 75 R6 405 3400
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ACS800-11 Nenndaten |Kein Leichter Uberlastbetrieb  |Bau- Luft- Verlust-
Typ Uberlast- (Uberlastbetrieb gréBe | strom leistung
betrieb
Ieontmax | lpax | Pecontmax by Py bha Phg
A A kw A KW A KW m3/h w
Dreiphasige Einspeisespannung 525 V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V oder 690 V
-0060-7 57 86 55 54 45 43 37 R6 405 1750
-0070-7 79 120 75 75 55 60 55 R6 405 2350
-0100-7 93 142 90 88 75 71 55 R6 405 2800
00184674
Symbole

Nenndaten

leontmax  €ffektiver Dauer-Ausgangsstrom. Kein Uberlastbetrieb bei 40 °C (104 °F).

Imax Maximaler Ausgangsstrom. Beim Start fiir 10 s méglich, sonst so lange es die Temperatur

des Frequenzumrichters erlaubt.
Typische Werte:

Kein Uberlastbetrieb

Pcontmax Typische Motorleistung. Die Leistungsangaben gelten fiir die meisten IEC 60034 Motoren
bei Nennspannung, 230 V, 400 V, 500 V oder 690 V.

Leichter Uberlastbetrieb (10 % Uberlastbarkeit)

Ion Dauerstrom eff. 10 % Uberlaststrom alle fiinf Minuten fiir eine Minute zulassig.

Pn Typische Motorleistung. Die Leistungsangaben gelten fiir die meisten IEC 60034 Motoren
bei Nennspannung, 230 V, 400 V, 500 V oder 690 V.

Uberlastbetrieb (50 % Uberlastbarkeit)

Iohg Dauerstrom eff. 50 % Uberlaststrom alle fiinf Minuten fiir eine Minute zuléssig.

Phg Typische Motorleistung. Die Leistungsangaben gelten fiir die meisten IEC 60034 Motoren
bei Nennspannung, 230 V, 400 V, 500 V oder 690 V.

Dimensionierung

Die Stromkennwerte sind unabhangig von der Netzspannung innerhalb eines Spannungsbereichs die
gleichen. Um die in der Tabelle angegebene Motorleistung zu erreichen, muss der Nennstrom des
Frequenzumrichters héher oder mindestens gleich dem Motornennstrom sein.

Hinweis 1: Die maximal zulassige Motorwellenleistung ist begrenzt auf ungeféhr 1,3 - Peont max- Wenn
der Grenzwert erreicht wird, werden Motordrehmoment und -strom automatisch begrenzt. Die Funktion
schiitzt die Eingangsbriicke und den LCL-Filter des Frequenzumrichters vor Uberlastung.

Hinweis 2: Die Kennwerte gelten fiir eine Umgebungstemperatur von 40 °C (104 °F). Bei niedrigeren
Temperaturen sind die Kennwerte hoher (auier /a4)-

Hinweis 3: Verwenden Sie flr eine exaktere Dimensionierung das PC-Programm DriveSize, wenn die
Umgebungstemperatur unter 40 °C (104 °F) liegt oder der Frequenzumrichter einer zyklischen
Belastung unterliegt.

Leistungsminderung

Die Belastbarkeit (Strom und Leistung) wird geringer, wenn die Aufstellhdhe oberhalb von 1000 Metern
(3300 ft) Uber N.N. liegt oder wenn die Umgebungstemperatur 40 °C (104 °F) Uibersteigt.

Temperaturbedingte Leistungsminderung

Im Temperaturbereich +40 °C (+104 °F) bis +50 °C (+122 °F) wird der Bemessungsausgangsstrom um
1 % pro zusatzlichem 1 °C (1,8 °F) vermindert. Der Ausgangsstrom wird errechnet, indem der in der
Tabelle aufgefiihrte Stromwert mit dem Reduktionsfaktor multipliziert wird.

Beispiel Befragt die Umgebungstemperatur 50 °C (+122 °F) ist der Leistungsminderungsfaktor
100 % -1 % - 10 °C = 90 % oder 0,90. Der Ausgangsstrom betragt dann 0,90 - /oy oder 0,90 - lppq.
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Hdbhenbedingte Leistungsminderung

In Aufstellhdhen von 1000 bis 4000 m (3300 bis 13123 ft) Gber NN betragt die Leistungsminderung 1 %
pro weitere 100 m (328 ft) Hohe. Eine genauere Berechnung der Leistungsminderung ist mit dem PC-
Programm DriveSize moglich.

Netzkabel-Sicherungen

Nachfolgend sind die Sicherungen fiir den Kurzschluss-Schutz der Netzkabel
aufgelistet. Die Sicherungen schiitzen auch die an den Frequenzumrichter
angeschlossenen Gerate bei einem Kurzschluss. Prifen Sie, ob die Ansprechzeit
der Sicherungen weniger als 0,1 Sekunden betragt. Die Ansprechzeit hangt von der
Netzimpedanz und dem Querschnitt, dem Material und der Léange der Netzkabel ab.
Siehe auch Planung der elektrischen Installation: Thermischer Uberlast- und
Kurzschlussschutz. Fir Sicherungen mit UL-Zulassung sieche NEMA-Daten.

Hinweis 1: In Mehrkabel-Installationen darf nur eine Sicherung pro Phase (nicht eine Sicherung
pro Leiter) installiert werden.

Hinweis 2: Sicherungen mit groReren Kenndaten dirfen nicht verwendet werden.

Hinweis 3: Sicherungen anderer Hersteller mit den gleichen Kenndaten kdnnen verwendet werden.

ACS800-11 Ei [ Sicherung

Typ stom | A [ A%* [ V[ Hersteller | Typ [IEC-Grote
Dreiphasige Einspeisespannung 208 V, 220 V, 230 V oder 240 V

-0011-2 32 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0016-2 44 50 15400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0020-2 55 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
-0025-2 70 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0030-2 82 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0040-2 112 125 103000 500 ABB Control OFAF00H125 00
-0050-2 140 160 200000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0060-2 157 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V oder 415 V

-0016-3 32 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0020-3 35 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0025-3 44 50 15400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0030-3 55 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
-0040-3 67 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0050-3 80 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0060-3 112 125 103000 500 ABB Control OFAF00H125 00
-0070-3 140 160 200000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0100-3 153 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V oder 500 V

-0020-5 29 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0025-5 33 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0030-5 44 50 15400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0040-5 54 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
-0050-5 65 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0060-5 76 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0070-5 112 125 103000 500 ABB Control OFAF00H125 00
-0100-5 129 160 200000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0120-5 145 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
Dreiphasige Einspeisespannung 525 V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V oder 690 V

-0060-7 53 63 28600 690 ABB Control OFAA0GG63 0
-0070-7 73 80 52200 690 ABB Control OFAA0GG80 0
-0100-7 86 100 93000 690 ABB Control OFAA1GG100 1

00184674

* maximaler gesamter PPt -Wert fiir 550 V
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aR-Sicherungen

ACS800-11 Ei Sicherung
Typ strom A AZs \% Hersteller GroRe Typ DIN 43620
(bei 660 V)
Dreiphasige Einspeisespannung 208 V, 220 V, 230 V oder 240 V
-0011-2 32 63 1450 690 Bussmann 000 170M1565
-0016-2 44 80 2550 690 Bussmann 000 170M1566
-0020-2 55 100 4650 690 Bussmann 000 170M1567
-0025-2 70 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0030-2 82 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0040-2 112 160 7500 690 Bussmann 1* 170M3814
-0050-2 140 200 15000 690 Bussmann 1* 170M3815
-0060-2 157 250 28500 690 Bussmann 1* 170M3816
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V oder 415 V
-0016-3 32 63 1450 690 Bussmann 000 170M1565
-0020-3 35 80 2550 690 Bussmann 000 170M1566
-0025-3 44 80 2550 690 Bussmann 000 170M1566
-0030-3 55 100 4650 690 Bussmann 000 170M1567
-0040-3 67 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0050-3 80 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0060-3 112 160 7500 690 Bussmann 1* 170M3814
-0070-3 140 200 15000 690 Bussmann 1* 170M3815
-0100-3 153 250 28500 690 Bussmann 1* 170M3816
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V oder 500 V
-0020-5 29 63 1450 690 Bussmann 000 170M1565
-0025-5 33 80 2550 690 Bussmann 000 170M1566
-0030-5 44 80 2550 690 Bussmann 000 170M1566
-0040-5 54 100 4650 690 Bussmann 000 170M1567
-0050-5 65 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0060-5 76 125 8500 690 Bussmann 000 170M1568
-0070-5 112 160 7500 690 Bussmann 1* 170M3814
-0100-5 129 200 15000 690 Bussmann 1* 170M3815
-0120-5 145 250 28500 690 Bussmann 1* 170M3816
Dreiphasige Einspeisespannung 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V oder 690 V
-0060-7 53 100 4650 690 Bussmann 000 170M1367
-0070-7 73 125 8500 690 Bussmann 000 170M1368
-0100-7 86 160 7500 690 Bussmann 1* 170M3164

00184674
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In der folgenden Tabelle sind die Typen der Kupfer- und Aluminiumkabel fur
verschiedene Laststrdme angegeben. Die Dimensionierung der Kabel basiert auf
max. 9 Kabeln, die nebeneinander auf einer Kabelpritsche verlegt sind, einer
Umgebungstemperatur von 30 °C, PVC-Isolation, bei einer Oberflachentemperatur
von 70 °C (158 °F) (EN 60204-1 und IEC 60364-5-2/2001). In anderen Fallen
mussen die Kabel entsprechend den &rtlichen Sicherheitsbestimmungen, der
jeweiligen Eingangsspannung und dem Laststrom des Frequenzumrichters
dimensioniert werden.

Kupferkabel mit Aluminiumkabel mit
konzentrischem Kupferschirm konzentrischem Kupferschirm
Max. Laststrom Kabeltyp Max. Laststrom Kabeltyp

A mm? A mm?
34 3x6 61 3x25
47 3x10 75 3x35
62 3x16 91 3x50
79 3x25 117 3x70
98 3x35 143 3x95
119 3x50 165 3x120
153 3x70 191 3x150
186 3x95 218 3x185
215 3x120

249 3x150

284 3x185

Kabelanschliisse

GroRen der Netz-, DC-Zwischenkreis- und Motorkabelklemmen (pro Phase),
zulassige Kabelquerschnitte und Anzugsmomente sind nachfolgend aufgelistet.

00096931

BaugroRe U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+,UDC= PE
Leiter- Max. Kabel- Anzugsmoment Leiter- Anzugs-
querschnitt durchmesser @ querschnitt| moment
P21
mm? mm Nm mm? Nm
R5 6...70 35 10 6...35 15
R6 95..185* 53 20...40 16...95 8
*mit Kabelschuhen 16...70 mm?, Anzugsmoment 20...40 Nm.
Abmessungen, Gewichte und Gerduschpegel
Baugrofe 1P21 Geradusch
Hoéhe Breite Tiefe Gewicht
mm mm mm kg dB
Frequenzumrichter
R5 816 265 390 65 70
R6 970 300 439 100 73
Verpackung
R5 1085 400 549 5
R6 1145 400 585 4
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NEMA-Daten

Nenndaten

Die NEMA-Nenndaten fiir den ACS800-U11 und ACS800-11 mit 60 Hz sind
nachfolgend angegeben. Die Symbole werden im Anschluss an die Tabelle
beschrieben. Dimensionierung, Leistungsminderung und 50Hz Einspeisung siehe

IEC-Daten.
ACS800-U11 lhax |Normalbetrieb Uberlastbetrieb |Bau- |Luftstrom| Verlust-
ACS800-11 grofe leistung
Typ by Py I2na Pha

A A hp A hp t3/min BTU/Hr
Dreiphasige Einspeisespannung 208 V, 220 V, 230 V oder 240 V
-0011-2 52 32 10 26 7,5 R5 206 1730
-0016-2 68 45 15 38 10 R5 206 2380
-0020-2 90 56 20 45 10 R5 206 3110
-0025-2 118 69 25 59 15 R5 206 3760
-0030-2 137 83 30 72 20 R5 206 4500
-0040-2 168 114 40 84 25 R6 238 5420
-0050-2 234 143 50 117 30 R6 238 7260
-0060-2 264 157 60 132 40 R6 238 8650
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V oder 480 V
-0020-5 52 29 20 25 15 R5 206 2240
-0025-5 61 34 25 30 20 R5 206 2600
-0030-5 68 45 30 37 25 R5 206 3420
-0040-5 90 55 40 47 30 R5 206 4140
-0050-5 118 67 50 57 40 R5 206 4960
-0060-5 130 78 60 62** 50** R5 206 5980
-0070-5 168 114 75 88 60 R6 238 8030
-0100-5 234 132 100 114 75 R6 238 9570
-0120-5 264 148* 125* 125 100 R6 238 11620
Dreiphasige Einspeisespannung 525 V, 575 V oder 600 V
-0060-7 86 54 50 43 40 R6 238 5980
-0070-7 120 75 60 60 50 R6 238 8030
-0100-7 142 88 75 71 60 R6 238 9570

00184674
* 156 A, Motorleistung < 125 HP und ein Blindleistungssollwert von 0 zulassig bei 460 V
** 56 A, Motorleistung < 50 HP und ein Blindleistungssollwert von 0 zulassig bei 460 V

Symbole
Nenndaten
Imax Maximaler Ausgangsstrom. Beim Start fiir 10 s moglich, sonst so lange es die Temperatur

des Frequenzumrichters erlaubt.
Normalbetrieb (10 % Uberlastbarkeit)
PN Dauerstrom eff. 10 % Uberlaststrom fiir eine Minute alle fiinf Minuten zuléssig.

Pn Typische Motorleistung. Die Leistungswerte gelten fiir die meisten 4-poligen NEMA-
Motoren (230 V, 460 V oder 575 V).

Uberlastbetrieb (50 % Uberlastbarkeit)
long Dauerstrom eff. 50 % Uberlaststrom fiir eine Minute alle fiinf Minuten zuléssig.

Phg Typische Motorleistung. Die Leistungswerte gelten fiir die meisten 4-poligen NEMA-
Motoren (230 V, 460 V oder 575 V).

Hinweis: Die Kennwerte gelten fiir eine Umgebungstemperatur von 40 °C (104 °F). Bei niedrigeren
Temperaturen sind die Werte héher (Ausnahme: /,5y).
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Netzkabel-Sicherungen

Die Kenndaten der UL-anerkannten Sicherungen fir den Schutz der Stromzweige
sind in der folgenden Tabelle angegeben. Die Sicherungen schiitzen auch die an
den Frequenzumrichter angeschlossenen Gerate bei einem Kurzschluss. Priifen
Sie, ob die Ansprechzeit der Sicherungen weniger als 0,1 Sekunden betragt. Die
Ansprechzeit hangt von der Netzimpedanz und dem Querschnitt, dem Material und
der Lange der Einspeisekabel ab. Die Sicherungen miissen vom Typ
Lverzogerungsfrei* sein. Siehe auch Planung der elektrischen Installation:
Thermischer Uberlast- und Kurzschlussschutz.

Hinweis 1: In Mehrkabel-Installationen darf nur eine Sicherung pro Phase (nicht eine Sicherung
pro Leiter) installiert werden.
Hinweis 2: Sicherungen mit gréReren Kenndaten diirfen nicht verwendet werden.

Hinweis 3: Sicherungen anderer Hersteller mit den gleichen Kenndaten kdnnen verwendet werden.

ACS800-U11 Eingangs- Sicherung
ACS800-11 strom
Typ A A \% Hersteller Typ UL-Klasse
Dreiphasige Einspeisespannung 208 V, 220 V, 230 V oder 240 V
-0011-2 32 40 600 Bussmann JJS-40 T
-0016-2 44 70 600 Bussmann JJS-70 T
-0020-2 55 80 600 Bussmann JJS-80 T
-0025-2 70 90 600 Bussmann JJS-90 T
-0030-2 82 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0040-2 112 150 600 Bussmann JJS-150 T
-0050-2 140 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0060-2 157 200 600 Bussmann JJS-200 T
Dreiphasige Einspeisespannung 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V oder 500 V
-0020-5 29 40 600 Bussmann JJS-40 T
-0025-5 33 50 600 Bussmann JJS-50 T
-0030-5 44 70 600 Bussmann JJS-70 T
-0040-5 54 80 600 Bussmann JJS-80 T
-0050-5 65 90 600 Bussmann JJS-90 T
-0060-5 76 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0070-5 112 150 600 Bussmann JJS-150 T
-0100-5 129 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0120-5 145 200 600 Bussmann JJS-200 T
Dreiphasige Einspeisespannung 525V, 575 V oder 600 V
-0060-7 53 80 600 Bussmann JJS-80 T
-0070-7 73 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0100-7 86 125 600 Bussmann JJS-125 T
00184674
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Kabeltypen

Der Kabelquerschnitt basiert auf der NEC-Tabelle 310-16 fur Kupferdrahte, 75 °C
(167 °F) Drahtisolation bei 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur. Es dirfen nicht
mehr als drei Strom flihrende Leiter in einem Kabelkanal oder Kabelrohr oder in der
Erde (direkt eingegraben) verlegt werden. In anderen Fallen missen die Kabel
entsprechend den értlichen Sicherheitsvorschriften, der jeweiligen
Eingangsspannung und dem Laststrom des Frequenzumrichters dimensioniert

werden.
Kupferkabel mit konzentrischem Kupferschirm
Max. Laststrom Kabeltyp
A
AWG/kemil
31 10
44 8
57 6
75 4
88 3
101 2
114 1
132 1/0
154 2/0
176 3/0
202 4/0
224 250 MCM oder 2 x 1
251 300 MCM oder 2 x 1/0
273 350 MCM oder 2 x 2/0

00096931

Kabelanschliisse

GroRen der Netz-, DC-Zwischenkreis- und Motorkabelklemmen (pro Phase),
zulassige Kabelquerschnitte und Anzugsmomente sind nachfolgend aufgelistet.

Baugrofe U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC- Erdung PE
Leiterquerschnitt Kabel @ Anzugsmoment | Leiterquerschnitt | Anzugsmoment
(UL Typ 1)
AWG in. Ibf-ft AWG Ibf-ft
R5 4..2/0 1,39 11,1 4..2/0 11,1
R6 3/0 ... 350 MCM * 2,09 14,8...29,5 4/0 5,9

* mit Kabelschuhen 6...2/0 AWG, Anzugsmoment 14,8...29,5 Ibf-ft
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Baugrofe UL Typ 1 Geradusch
Hohe Breite Tiefe Gewicht
in. in. in. b dB
Frequenzumrichter
R5 32,03 10,43 15,35 143 70
R6 38,19 11,81 17,28 220 73
Verpackung
R5 42,72 15,75 21,61 1"
R6 45,08 15,75 23.03 9
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Netzanschluss

Spannung (Uy)

Bemessungs-
Kurzschlussfestigkeit
(IEC 60439-1,

UL 508C)

Frequenz
Asymmetrie
Spannungsabfall

Leistungsfaktor der
Grundschwingung
(cos phiyq)
Oberschwingungen

208/220/230/240 V AC 3-phasig +10 % fiir 230 V AC Einheiten
380/400/415 V AC 3-phasig + 10 % fiir 400 V AC Einheiten
380/400/415/440/460/480/500 V AC 3-phasig + 10 % fiir 500 V AC Einheiten
525/550/575/600/660/690 V AC 3-phasig + 10 % fiir 690 V AC Einheiten
Die Ausgangsspannung kann durch die Einstellung von Parameter 23.01 DC SPAN
SOLLW erhdht werden.
Beispiel: Mit einer Speisespannung von 400 V sowie 700 V DC im DC-Zwischenkreis ist
es mdglich, einen 500-V-Motor mit Motornennspannung zu betreiben.

700vDC | =

500 VAC
A A ( )

Der maximal zuldssige Kurzzeit-Kurzschlussstrom in der Einspeisung betrégt 65 kA in
einer Sekunde, vorausgesetzt die Netzanschlusskabel des Frequenzumrichters sind mit
geeigneten Sicherungen geschiitzt.

USA und Kanada: Der Frequenzumrichter kann in Netzen eingesetzt werden, die einen
maximalen symmetrischen Strom von 65 kA (eff.) bei Nennspannung des Frequenzu-
mrichters liefern, wenn die Absicherung mit Sicherungen nach UL-Klasse T erfolgt.

48 bis 63 Hz, maximale Anderungsrate 17 %/s

Max. +3 % der Nenneingangsspannung Phase-zu-Phase.

Max. 25 %

1,00 (Grundleistungsfaktor bei Nennlast)

400V AC| =~
—

Die Gesamtverzerrung des Oberschwingungsstroms THD ist < 0,05 * /4¢ont max. Wenn der
Einspeisenetzsstrom nicht durch andere Lasten verzerrt wird und der Frequenzumrichter
mit Nennlast arbeitet.

Motoranschluss
Spannung (U,) 0 bis U4, 3-Phasen symmetrisch, U« am Feldschwéchepunkt
Frequenz DTC-Modus: 0 bis 3,2 x fryyp. Maximale Frequenz 300 Hz.

Frequenzauflésung
Strom
Leistungsgrenze
Feldschwachpunkt
Schaltfrequenz
Empfohlene max.
Motorkabelldnge

Wirkungsgrad

UnNetz
UnMotor

frwp = * fNMotor

fewp = Frequenz am Feldschwéachepunkt; Uynet: Einspeisespannung

UnMotor = Motornennspannung; fymotor: Motornennfrequenz

0,01 Hz

Siehe Abschnitt IEC-Daten oder NEMA-Daten.

Ca. 1,3 - Poontmax

8 bis 300 Hz

3 kHz (Mittelwert)

300 m (984 ft). Zusatzliche Einschrankung bei Einheiten mit EMV-Filter (Typenschliissel
+E202 und +E200): max. Motorkabelldnge 100 m (328 ft). Bei langeren Kabeln kénnen
eventuell die Anforderungen der EMV-Richtlinie nicht eingehalten werden.

Ungefahr 97 % bei Nennleistung
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Kiihlung

Methode Interner Liifter, Kiihlluftstrom von unten nach oben.
Freie Montageabstande Siehe Kapitel Mechanische Installation.
Schutzart

IP21 (UL-Typ 1). IPXXD von oben.

Ohne Frontabdeckung muss das Gerat gemaR IP2x vor Berlihrung geschitzt werden,
siehe Kapitel Elektrische Installation: Frequenzumrichter-Schrankgeréte (IP 00, UL-Typ
offen).

AGPS-11C (Option +Q950)

Nenneingangsspannung 115...230 VAC +10 %

Nenneingangsstrom 0,1A(230V)/0,2A(115V)
Nennfrequenz 50/60 Hz

Max. externe Sicherung 16 A

X1 KlemmengroRen 3x2,5 mm?

Ausgangsspanng 15VDC+0,5V

Nennausgangsstrom 04A

X2 Klemmenblocktyp JST B4P-VH

Umgebungstemperatur 0...50 °C (32...122 °F).

Relative Luftfeuchtigkeit Maximal 90 %, Kondensation nicht zuléssig
Abmessungen 167 x 128 x 52 mm (Hohe x Breite x Tiefe)
(mit Gehause)

Gewicht (mit Gehause) 0,75 kg (1,65 Ib)

Zulassungen C-UL, US-gelistet

ASTO-11C (Option +Q967)

Einspeisespannungsbereich +24 V DC +/- 10 %

Stromverbrauch 40 mA (20 mA pro Kanal)

Einspeisekabel Einfach geschirmtes, verdrilltes Adernpaar
Maximale Kabellange 300 m

Minimaler Leiterquerschnitt 0,5 mm2, 20 AWG

X1 KlemmengroRen 4x25 mm?

Nennausgangsstrom 0,4 A

X2 Klemmenblocktyp JST B4P-VH

Umgebungstemperatur 0...50 °C (32...122 °F).

Relative Luftfeuchtigkeit Maximal 90 %, Kondensation nicht zuléssig
Hohe in Betrieb 0...2000 m (6562 ft)

Abmessungen 167 x 128 x 52 mm (Hohe x Breite x Tiefe)
(mit Gehause)

Gewicht (mit Gehause) 0,75 kg (1,65 Ib)
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Umgebungsbedingungen

Die Grenzwerte der Umgebungsbedingungen fiir den Frequenzumrichter sind
nachfolgend angegeben. Der Frequenzumrichter muss in einem beheizten Innenraum
installiert werden, dessen Umgebungsbedingungen kontrolliert werden.

Betrieb
stationar

Lagerung
in der Schutzverpackung

Transport
in der Schutzverpackung

Aufstellhn6he

0 bis 4000 m (13123 ft) .
N.N. [oberhalb 1000 m (3281
ft), siehe Abschnitt
Leistungsminderung]
Frequenzumrichter mit
Option +Q967:

0 bis 2000 m (6562 ft)

Lufttemperatur

-15 bis +50 °C (5 bis 122
°F). Eisbildung nicht
zulassig. Siehe Abschnitt
Leistungsminderung.

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

~40 bis +70 °C
(40 bis +158 °F)

Relative Luftfeuchtigkeit

5 bis 95 %

Max. 95 %

Max. 95 %

Kondensation nicht zuldssig. Maximal zulassige relative Luftfeuchtigkeit 60 %, falls

korrosive Gase vorhanden sin

d.

Kontaminationsgrad
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Kein leitfahiger Staub zuldssig.

Elektronikkarten mit
Schutzlack:

Chem. Gase: Klasse 3C2
Feste Partikel: Klasse 3S2

Elektronikkarten mit
Schutzlack:

Chem. Gase: Klasse 1C2
Feste Partikel: Klasse 1S3

Elektronikkarten mit
Schutzlack:

Chem. Gase: Klasse 2C2
Feste Partikel: Klasse 252

Atmospharischer Druck

70 bis 106 kPa
0,7 bis 1,05 Atmospharen

70 bis 106 kPa
0,7 bis 1,05 Atmospharen

60 bis 106 kPa
0,6 bis 1,05 Atmospharen

Vibration
(IEC 60068-2)

Max. 1 mm (0,04 in.)

(5 bis 13,2 Hz),

max. 7 m/s? (23 ft/s?)

(13,2 bis 100 Hz) sinusférmig

Max. 1 mm (0,04 in.)

(5 bis 13,2 Hz),

max. 7 m/s? (23 ft/s2)

(13,2 bis 100 Hz) sinusférmig

Max. 3,5 mm (0,14 in)

(2 bis 9 Hz),

max. 15 m/s? (49 ft/s?)

(9 bis 200 Hz) sinusférmig

StoR Nicht zulassig Max. 100 m/sZ (330 ft./s%), |Max. 100 m/sZ (330 ft./s2),
(IEC 60068-2-27) 11 ms 11 ms
Freier Fall Nicht zulassig 250 mm (10 in.) bei Gewicht {250 mm (10 in.) bei Gewicht
unter 100 kg (220 Ibs) unter 100 kg (220 Ibs)
100 mm (4 in.) bei Gewicht {100 mm (4 in.) bei Gewicht
Uber 100 kg (220 Ibs) Uiber 100 kg (220 Ibs)
Materialien

Frequenzumrichter-Gehause *« PC/ABS 2,5 mm, Farbe NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)
« feuerverzinktes Stahlblech 1,5 bis 2 mm, Dicke der Beschichtung 100 Mikrometer

Verpackung

« Extrudiertes Aluminium AISi
Karton, Sperrholz, PP-Bander,

PE-Kunststoff

Technische Daten




129

Entsorgung Der Antrieb enthalt Rohstoffe, die zur Energieeinsparung und Schonung der Ressourcen
recycelt werden sollten. Das Verpackungsmaterial ist umweltvertraglich und kann
wiederverwertet werden. Alle metallischen Teile kénnen wiederverwertet werden. Die
Kunststoffteile kénnen entsprechend den értlichen Bestimmungen entweder
wiederverwertet oder kontrolliert verbrannt werden. Die meisten recyclingfahigen Teile
sind entsprechend gekennzeichnet.

Falls eine Wiederverwertung nicht sinnvoll ist, sind sémtliche Teile auRer
Elektrolytkondensatoren und die Elektronikkarten auf einer Deponie zu entsorgen. Die
DC-Kondensatoren (C1-1 bis C1-x) enthalten Elektrolyte und die Elektronik-Karten
enthalten Blei. Beide sind in der EU als Gefahrstoffe klassifiziert. Sie miissen
entsprechend den ortlichen Bestimmungen entsorgt werden.

Weitere Informationen zum Thema Umweltschutz und genaue Anweisungen fiir ein
Recycling erhalten Sie von lhrer ABB-Vertretung.

Anwendbare Normen
Der Frequenzumrichter entspricht den folgenden Normen.
« EN50178:1997 Elektronische Geréte fiir den Einsatz in elektrischen Anlagen
EN 60204-1:2006/ AC:2010 Sicherheit von Maschinen. Elektrische Ausriistung von Maschinen.
Teil 1: Allgemeine Anforderungen. Bedingung fiir die Ubereinstimmung: Der Ausfiihrende
der Endmontage ist verantwortlich fir den Einbau
- einer Not-Aus-Einrichtung
- einer Netztrennvorrichtung.

« EN 60529:1991 Schutzarten durch Gehéuse (IP-Code)
+ Korrigendum Mai 1993
+ A1:2000
« EN 60664-1:2007 Isolationskoordination fiir elektrische Betriebsmittel in Niederspannungsanlagen.
Teil 1: Grundsétze, Anforderungen und Priifungen.
« EN 61800-3:2004 Drehzahlverénderbare elektrische Antriebe.
Teil 3: EMV-Anforderungen einschlielich spezieller Priifverfahren
« EN 61800-5-1:2007 Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-1: Anforderungen
an die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische Anforderungen
« UL 508C UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, dritte Ausgabe
« NEMA 250-2003 Enclosures for Electrical Equipment (1000 Volts Maximum)
« CSA C22.2 No. 14-05 Industrial Control Equipment
CE-Kennzeichnung

Am Frequenzumrichter ist ein CE-Kennzeichen angebracht. Damit wird bestatigt,
dass der Frequenzumrichter den Anforderungen der europaischen
Niederspannungsrichtlinie und der EMV-Richtlinie entspricht. Die CE-
Kennzeichnung bestatigt auBerdem, dass der Umrichter in Bezug auf seine
Sicherheitsfunktionen (wie zum Beispiel Sicher abgeschaltetes Drehmoment) als
Sicherheitskomponente der Maschinenrichtlinie entspricht.

Ubereinstimmung mit der européischen Niederspannungsrichtlinie

Die Ubereinstimmung mit der europaischen Niederspannungsrichtlinie wurde nach
den Normen EN 60204-1 und EN 61800-5-1 bestatigt.
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Ubereinstimmung mit der européischen EMV-Richtlinie

Die EMV-Richtlinie definiert die Anforderungen an die Storfestigkeit und
Stoéraussendung von elektrischen Einrichtungen, die auf dem Gebiet der
Europaischen Union betrieben werden. Die EMV-Produktnorm

(EN 61800-3:2004) enthalt die Anforderungen an elektrische Antriebe. Siehe den
folgenden Abschnitt Ubereinstimmung mit EN 61800-3:2004.

Ubereinstimmung mit der européischen Maschinen-Richtlinie

Der Umrichter ist ein elektronisches Produkt, das der europaischen
Niederspannungsrichtlinie unterliegt. Der Umrichter kann jedoch mit der Funktion
"Sicher abgeschaltetes Drehmoment" und anderen Sicherheitsfunktionen fir
Maschinen ausgestattet werden, die als Sicherheitskomponenten im
Geltungsbereich der Maschinenrichtlinie enthalten sind. Diese Funktionen des
Frequenzumrichters sind mit den europaischen harmonisierten Normen wie

EN 61800-5-2 konform. Die Konformitatserklarung fiir jede Funktion ist im
entsprechenden funktionsspezifischen Handbuch enthalten.

Ubereinstimmung mit EN 61800-3:2004

Definitionen

EMV steht fir Elektromagnetische Vertraglichkeit. Das ist die Fahigkeit eines
elektrischen/elektronischen Geréats, ohne Probleme in einer elektromagnetischen
Umgebung betrieben werden zu kénnen. Umgekehrt darf das Gerat nicht von
anderen Einrichtungen in der gleichen Umgebung beeinflusst oder gestért werden
kénnen.

Die Erste Umgebung umfasst Wohnbereiche und auflerdem Einrichtungen, die
direkt ohne Zwischentransformator an ein Niederspannungsnetz angeschlossen
sind, das Gebaude in Wohnbereichen versorgt.

Die Zweite Umgebung umfasst Einrichtungen, die nicht direkt an ein
Niederspannungsnetz angeschlossen sind, liber das Gebaude in Wohnbereichen
versorgt werden.

Frequenzumrichter der Kategorie C2: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung
unter 1000 V und vorgesehen fir Installation und Inbetriebnahme in der Ersten
Umgebung durch professionelles Fachpersonal.

Hinweis: Professionelles Fachpersonal ist eine Person oder Organisation mit den
notwendigen Fertigkeiten und Erfahrungen bei der Installation und/oder
Inbetriebnahme elektrischer Antriebssysteme einschlieRlich ihrer EMV-Aspekte.

Frequenzumrichter der Kategorie C3: Antriebe mit einer Nennspannung unter
1000 V, die fir die Verwendung in der Zweiten Umgebung und nicht in der Ersten
Umgebung vorgesehen sind.

Frequenzumrichter der Kategorie C4: Antriebe mit einer Nennspannung von 1000 V
oder héher, oder einem Nennstrom von 400 A oder héher, oder fir die Verwendung
in komplexen Systemen in der Zweiten Umgebung.
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Erste Umgebung (Antriebe der Kategorie C2)

Der Frequenzumrichter erfillt die Anforderungen der Norm unter folgenden
Bedingungen:

1. Der Frequenzumrichter ist mit einem EMV-Filter +E202 ausgestattet.

2. Die Motor- und Steuerkabel wurden entsprechend den im Hardware-Handbuch
enthaltenen Anweisungen ausgewahlt und verwendet.

3. Der Frequenzumrichter wurde gemaf den Anweisungen im Hardware-Handbuch
installiert.

4. Die maximale Kabellange betrdagt 100 Meter.

WARNUNG! Der Frequenzumrichter kann bei Verwendung in Wohngebieten
hochfrequente Stérungen verursachen. Der Betreiber muss ggf. zusétzlich zu den
obengenannten CE-Bestimmungen zur Vermeidung von Stérungen weitere
MaRnahmen treffen.

Hinweis: Es ist nicht zuldssig, den Frequenzumrichter mit EMV-Filter +E202 an IT-
Netze (erdfreie Netze) anzuschlieRen. Das Einspeisenetz wird mit dem Erdpotenzial
Uiber die Kondensatoren des EMV-Filters verbunden. Dadurch kénnen Gefahren
entstehen oder der Frequenzumrichter kann beschadigt werden.

Zweite Umgebung (Antriebe der Kategorie C3)

Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen der Norm unter folgenden

Bedingungen:

1. Der Frequenzumrichter ist mit einem EMV-Filter +E200 ausgestattet. Siehe auch
Seite 72.

2. Die Motor- und Steuerkabel wurden entsprechend den im Hardware-Handbuch
enthaltenen Anweisungen ausgewahlt und verwendet.

3. Der Frequenzumrichter wurde gemaf den Anweisungen im Hardware-Handbuch
installiert.

4. Die maximale Kabellange betrdagt 100 Meter.

WARNUNG! Ein Frequenzumrichter der Kategorie C3 ist nicht fir den Anschluss an
ein offentliches Niederspannungsnetz, an das auch Wohngebaude angeschlossen
sind, vorgesehen. Bei Anschluss des Frequenzumrichters an ein solches Netz sind
Radiofrequenzstérungen zu erwarten.

Zweite Umgebung (Antriebe der Kategorie C4)

Kénnen die Bedingungen unter Zweite Umgebung (Antriebe der Kategorie C3) nicht
eingehalten werden, z.B. wenn der Frequenzumrichter nicht mit EMV-Filter +E200
wegen der Installation in einem IT-Netz (ungeerdet) ausgestattet werden kann,
lassen sich die Anforderungen der EMV-Richtlinie folgendermaRen erflllen:

1. Es muss sichergestellt werden, dass keine stérenden Emissionen benachbarte
Niederspannungsnetze beeinflussen. In einigen Fallen ist die natlrliche
Emissionsunterdriickung in Transformatoren und Kabeln ausreichend. Im
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Zweifelsfall kann ein Netztransformator mit statischer Abschirmung zwischen den
Primar- und Sekundarwicklungen verwendet werden.

—
Mittelspannungsnetz

Einspeisetransformator
Benachbartes Netz = Statische Abschirmung

r— — "X AN e T O TX——= T T T T T T l
\
Messpunkt ‘
\

| Gerate

2. Die Installation wird mit den MalRnahmen zur Unterdriickung von Stérungen in
einem EMV-Plan beschrieben. Eine Mustervorlage konnen Sie bei Ihrer ABB-
Vertretung anfordern.

\
\
\
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\
\
\

\ \
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3. Die Motor- und Steuerkabel wurden entsprechend den im Hardware-Handbuch
enthaltenen Anweisungen ausgewahlt und verwendet.

4. Der Frequenzumrichter wurde gemaR den Anweisungen im Hardware-Handbuch
installiert.

WARNUNG! Ein Frequenzumrichter der Kategorie C4 ist nicht fur den Anschluss an
ein offentliches Niederspannungsnetz, an das auch Wohngebaude angeschlossen
sind, vorgesehen. Bei Anschluss des Frequenzumrichters an ein solches Netz sind
Radiofrequenzstérungen zu erwarten.

0 “C-Tick”-Kennzeichnung

Auf jedem Frequenzumrichter ist eine “C-Tick”-Kennzeichnung angebracht, um die

Ubereinstimmung mit der EMV-Produktnorm (EN 61800-3:2004) zu bestatigen, die

gemal "Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme" fir Stufen 1, 2 und 3
in Australien und Neuseeland erforderlich ist. Siehe Abschnitt Ubereinstimmung mit
EN 61800-3:2004.
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UL/CSA-Kennzeichnungen

Die Frequenzumrichter ACS800-U11 und ACS800-11 des UL-Typs 1 sind cULus-
gelistet und sind cCSAus-zertifiziert.

UL-Checkliste

.

Der Frequenzumrichter muss in einem beheizten Innenraum installiert und
betrieben werden. Der Frequenzumrichter muss in sauberer Luft geman
Gehauseklassifizierung installiert werden. Die Kihlluft muss sauber, frei von
korrosiven Materialien und elektrisch leitfahigem Staub sein. Spezifische
Grenzwerte siehe Abschnitt Umgebungsbedingungen.

Die maximale Umgebungsufttemperatur bei Nennstrom betragt 40 °C (104 °F).
Der Strom muss bei 40 bis 50 °C (104 bis 122 °F) reduziert werden.

Der Frequenzumrichter kann an einem Netz betrieben werden, das einen
symmetrischen Strom von hdchstens 65 kA eff. bei Nennspannung des
Frequenzumrichters liefert (600 V maximal fur 690 V Geréate), wenn eine
Absicherungen mit Sicherungen der Klasse T erfolgt.

Die Kabel innerhalb des Motorstromkreises mussen fiir mindestens 75 °C
(167 °F) in UL-kompatiblen Installationen ausgelegt sein.

Das Eingangskabel muss durch geeignete Sicherungen geschiitzt sein.
Leistungsschalter/Schutzschalter diirfen in den USA nicht ohne Sicherungen
verwendet werden. Geeignete IEC-Sicherungen (Klasse aR) und UL-
Sicherungen (Klasse T) sind im Hardware-Handbuch aufgelistet.

Zur Installation in den Vereinigten Staaten muss der Zweigstromkreisschutz die
Anforderungen des National Electrical Code (NEC) und aller anzuwendenden
lokalen Vorschriften erfiillen. Verwenden Sie UL-klassifizierte Sicherungen, um
diese Anforderung zu erfiillen.

Fir Installationen in Kanada muss ein Zweigstromkreisschutz gemal dem
Canadian Electrical Code und den anzuwendenden Provinz-Vorschriften
installiert werden. Verwenden Sie UL-klassifizierte Sicherungen, um diese
Anforderung zu erfillen.

Der Frequenzumrichter bietet einen Uberlastungsschutz gemaR dem National
Electrical Code (NEC). Einstellungen siehe ACS800 Firmware-Handbuch. Die
Standardeinstellung ist AUS; die Einstellung ist bei der Inbetriebnahme zu
aktivieren.
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MaRzeichnungen

Die Abmessungen sind in Millimetern und [Inches] angegeben.

MaBzeichnungen
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BaugroBe R5 (IP21, UL Typ 1)
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BaugroBe R6 (IP21, UL Typ 1)
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Schrank-Luftschottbleche (optional), Baugréofe R5
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Schrank-Luftschottbleche (optional), BaugrofRe R6
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Paket (BaugroBRe R5)
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AGPS-Karte mit Gehéduse (optional)
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ASTO-Karte mit Gehause (optional)
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Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-
Karten uber Klemmenblock X34

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird der Anschluss einer externen +24 V Spannungsversorgung
der RMIO-Karten in den Motor- und Netzwechselrichtern iber Klemmenblock X34
beschrieben. Stromverbrauch der RMIO-Karte siehe Kapitel Regelungs- und E/A-
Einheit (RMIO).

Hinweis: Eine externe Spannungsversorgung der RMIO-Karte des
Motorwechselrichters kann einfacher tiber Klemmenblock X23 installiert werden,
siehe Kapitel Regelungs- und E/A-Einheit (RMIO).

Parametereinstellungen

Im Standard-Regelungsprogramm Parameter 16.09 SPANNUNG RECHNERK. auf
EXTERNE 24V einstellen, wenn die RMIO-Karte an eine externe
Spannungsversorgung angeschlossen ist.

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten tiber Klemmenblock X34
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Anschluss der externen +24 V Spannungsversorgung

RMIO-Karte des Motorwechselrichters

1.

N o g b~ 0N

Die Kunststoffabdeckung tiber dem +24 VV DC Spannungsversorgungseingang
mit Hilfe einer Zange abbrechen.

. Den Stecker nach oben ziehen.

. Die Leiter von dem Anschluss abklemmen (den Anschluss fiir spater aufheben).
. Die Enden der Leiter einzeln mit Isolierband isolieren.

. Die isolierten Enden der Leiter mit Isolierband abdecken.

. Die Leiter zurlck in das Gehause schieben.

. Die Leiter der externen +24 V Spannungsversorgung an den abgezogenen

Anschluss anschlieRen.
Bei einem 2-poligen Stecker: +Leiter an Klemme 1 und -Leiter an Klemme 2.
Bei einem 3-poligen Stecker: +Leiter an Klemme 2 und -Leiter an Klemme 3

. Den Stecker einstecken.

X34

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten iiber Klemmenblock X34
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Anschluss eines zweipoligen
Steckers

Anschluss eines dreipoligen
Steckers

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten tiber Klemmenblock X34
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RMIO-Karte des Netzwechselrichters
Baugré3e R5

Die Lage der Klemme X34 im Netzwechselrichter ist in der folgenden Abbildung
dargestellt. Die externe +24 V Versorgung wie in den Schritten 2 bis 8 im Abschnitt
RMIO-Karte des Motorwechselrichters beschrieben anschlielen.

Klemme X34

BaugréBe R6

1.

o N O O b~ W

Die obere Abdeckung entfernen. Hierzu mit einem Schraubendreher die
Halterung I6sen und den Abdeckung nach oben abheben.

. Das DDCS-Kommunikationsmodul durch Lésen der Befestigungsschrauben und

Abziehen der LWL-Kabel abklemmen. Andere Optionsmodule, soweit
vorhanden, ebenfalls abklemmen.

. Das Bedienpanelkabel abziehen.

. Den Zusatzlifter abklemmen (Steckklemme) und die Zugentlastung l6sen.
. Die E/A-Klemmenblécke abnehmen.

. Die Befestigungsschrauben der oberen Kunststoffabdeckung I6sen.

. Die Abdeckung an den unteren Seiten vorsichtig anheben.

. Das Kabel fiir das Bedienpanel von der RMIO-Karte abziehen.

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten iiber Klemmenblock X34
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9. Die obere Kunststoffabdeckung abnehmen.

10. Die externe +24 V Versorgung wie in den Schritten 2 bis 5, 7 und 8 im Abschnitt
RMIO-Karte des Motorwechselrichters beschrieben anschliel3en.

11. Alle abgeklemmten Kabel wieder anschlieRen und die Abdeckungen in
umgekehrter Reihenfolge wieder befestigen.

1 LN TEITTIT

g,
poet L] TIR

Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten tiber Klemmenblock X34
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Externe +24 V-Spannungsversorgung der RMIO-Karten iiber Klemmenblock X34



Erganzende Informationen

Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der
Seriennummer des Gerats an lhre ABB-Vertretung. Eine Liste der ABB Verkaufs-,
Support- und Service-Adressen finden Sie im Internet unter www.abb.de/motors&drives
und der Auswahl Sales, Support and Service network.

Produkt-Schulung

Informationen zu den Produktschulungen von ABB finden Sie im Internet unter
www.abb.com/drives und der Auswahl Trainingskurse.

Feedback zu den Antriebshandblichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Im Internet
www.abb.com/drives unter dem Link Document Library — Manuals feedback form (LV AC
drives) finden Sie ein Formblatt fir Mitteilungen.

Dokumente-Bibliothek im Internet

Im Internet finden Sie Handbuicher und andere Produkt-Dokumentation im PDF-Format.
Gehen Sie auf die Internetseite www.abb.com/drives und wahlen Sie dann Document
Library. Sie kdnnen die Bibliothek durchsuchen oder einen Suchbegriff direkt eingeben,
zum Beispiel einen Dokumentencode in das Suchfeld eintragen.


http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Kontakt

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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