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Sakerhet

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller sakerhetsinstruktioner som maste tillampas vid installation, drift
och service av frekvensomriktaren. Underlatenhet att folja sdkerhetsinstruktionerna
kan medfora kroppsskada eller dddsfall, liksom skador pa frekvensomriktaren,
motorn och den drivna utrustningen. Las sakerhetsinstruktionerna innan du boérjar
arbeta med frekvensomriktaren.

Betydelse hos varningar

Varningar informerar om férhallanden som kan leda till allvarliga skador, dédsfall
och/eller skada pa utrustningen, och ger information om hur faran kan undvikas.
Varningssymbolerna anvands pa féljande satt:

Varning for farlig spanning varnar for situationer dar elektricitet kan
orsaka kroppsskada och/eller skada pa utrustning.

relaterade till elektricitet, som kan orsaka skada pa personer och/eller
skada pa utrustningen.

f Allman varning varnar for forhallanden, andra an saddana som ar

Sakerhet vid installation och underhall

Dessa sakerhetsinstruktioner riktar sig till alla som arbetar med frekvensomriktaren,
motorkabeln eller motorn.

Elektrisk sakerhet

VARNING! Underlatenhet att félja instruktionerna kan medféra personskador och
A doédsfall samt utrustningsskador.

Endast kvalificerade elektriker far installera och underhéalla
frekvensomriktaren!

* Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn nar
matningsspanning ar applicerad. Nar matningen har franskilts, vanta alltid 5
minuter for att Iata mellanledskondensatorerna ladda ur innan nagot arbete utférs
pa frekvensomriktaren, motor eller motorkabel.

Kontrollera féljande genom att mata med en multimeter (impedans minst

1 Mohm):

1. Att det inte finns nagon spanning mellan nagon av frekvensomriktarens
ingangsfaser (U1, V1 och W1), och jord.

2. Att det inte finns nagon spanning mellan nagon av anslutningarna BRK+ och
BRK-, och jord.

Sékerhet
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Arbeta aldrig med styrkablarna om frekvensomriktaren eller dess externa
mandverkretsar ar spanningssatta. Externt matade mandverkretsar kan leda
farliga spanningar aven om matningen till frekvensomriktaren ar bruten.

Gor inga isolations- eller spanningshallfasthetstest pa frekvensomriktaren.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren ansluts till ett IT-
system, dvs. till ett icke direktjordat eller impedansjordat (6ver 30 ohm) jordat
matningsnat. Annars kommer systemet att jordas via omriktarens EMC-
filterkondensatorer. Detta kan orsaka fara eller skada frekvensomriktaren. Se sid
40. Obs: Nar det interna EMC-filter ar bortkopplat ar omriktaren inte EMC-
kompatibel.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar omriktaren ansluts till ett impedansjordat
TN-system. Annars kommer enheten att skadas. Se sid 40. Obs: Nar det interna
EMC-filter ar bortkopplat ar omriktaren inte EMC-kompatibel.

Alla kretsar for klenspanning (ELV) som ar anslutna till frekvensomriktaren maste
anvands inom en zon med ekvipotential, dvs. en zon dar alla atkomliga ledande
delar ar sammankopplade for att undvika farliga spanningar mellan dem. Detta
uppnas genom korrekt anlaggningsjordning.

Obs:

Aven nar motorn &r stoppad finns det farlig spanning pa kraftplintarna U1, V1, W1
och U2, V2, W2 samt BRK+ och BRK-.

Allman sakerhet

AN

VARNING! Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador och
dddsfall samt utrustningsskador.

Frekvensomriktaren kan inte repareras i falt. Férsok aldrig reparera en
felbehaftad frekvensomriktare. Kontakta narmaste ABB-representant eller
auktoriserad verkstad for byte av hela enheten.

Var noga med att inga borrspan kommer in i frekvensomriktaren under
installation. Elektriskt ledande stoft i frekvensomriktaren kan leda till felfunktion
och skador.

Sakerstall tillracklig kylning.

Sékerhet
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Saker idrifttagning och drift

AN

Dessa varningar riktar sig till alla som planerar drift och igangkérning av
frekvensomriktaren, samt till operatérerna.

VARNING! Underlatenhet att félja instruktionerna kan medféra personskador och
dodsfall samt utrustningsskador.

Fore installning och driftsattning av frekvensomriktaren, kontrollera att motorn och
all driven utrustning ldmpar sig for drift inom hela det varvtalsomrade som
frekvensomriktaren erbjuder. Frekvensomriktaren kan styra motorn till varvtal
hogre eller lagre an det varvtal som skulle bli aktuellt om motorn vore ansluten
direkt till det matande natet.

Aktivera inte automatisk felaterstallning om denna funktion skulle kunna leda till
farliga situationer. Om nagon av dessa funktioner aktiveras aterstalls
frekvensomriktaren och startar om efter ett fel.

Styr inte motorn med en AC-kontaktor eller natfranskiljare. Anvand
mandverpanelens start- och stopptangenter och (@ eller externa
kommandon (I/0). Max tillatet antal uppladdningscykler fér DC-
kondensatorererna (dvs. max starttathet genom spanningstillslag) ar tva per
minut och max totalt antal uppladdningar &r 15 000.

Obs:

Om en yttre kélla fér startkommando &r vald och ar i lage ON, kommer
drivsystemet att starta omedelbart efter spanningsaterkomst eller felaterstalining,
utom om frekvensomriktaren ar konfigurerad for pulsstyrning (3-trads) av start-
och stoppfunktioner.

Nar styrplatsen inte ar satt till Lokal (dvs. nar LOC inte visas pa displayen),
stoppar tangenten STOP pa mandverpanelen inte drivsystemet. For att stoppa
drivsystemet via mandverpanelen, tryck pa tangenten och sedan pa

stopptangenten (@>.

Sékerhet
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Inledning till anhvandarhandledningen

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver tillampbarhet hos, malgrupp for och syfte med denna
anvandarhandledning. Det beskriver innehallet i detta dokument och ger en lista
Over relaterade anvandarhandledningar for ytterligare information. Kapitlet
innehaller ocksa ett flodesschema 6ver alla steg for leveranskontroll, installation och
idrifttagning av frekvensomriktaren. | flddesschemat refereras till olika kapitel/avsnitt
i detta dokument.

Tillampbarhet

Malgrupp

Detta dokument galler for frekvensomriktare ACS150 med firmware-version 1.35b
eller senare. Se parameter 3307 PROGRAMVERSION pa sid 776.

Lasaren forvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik, kabeldragning, elektriska
komponenter och elschemasymboler.

Anvandarhandledningen riktar sig till Iasare 6ver hela varlden. | den svenska
Oversattningen anges i forsta hand Sl-enheter. Speciella instruktioner for installation
i USA ingar.

Anvandarhandledningens syfte

Denna anvandarhandledning ger information som behdvs for planering av
installation, installation, idrifttagning, anvandning och service av frekvensomriktaren.

Innehallet i denna anvéandarhandledning

Dokumentet bestar av foljande kapitel:

» Sékerhet (sid 11) innehaller sdkerhetsinstruktioner som maste tillampas vid
installation, drift och service av frekvensomriktaren.

* Inledning till anhvéndarhandledningen (detta kapitel, sid 15) definierar den
avsedda malgruppen samt dokumentets syfte och innehall. Har finns aven ett
flodesschema for snabb installation och idrifttagning.

* Funktionsprincip och hardvarubeskrivning (sid 19) beskriver kortfattat
funktionsprincip, layout, typbeteckningsetikett och typbeteckningsinformation. Det
ger aven ett allmant schema for kraftanslutningar och styrgranssnitt.

* Mekanisk installation (sid 23) beskriver hur man kontrollerar installationsplatsen,
packar upp utrustningen, kontrollerar leveransen och installerar
frekvensomriktaren mekaniskt.

Inledning till anhvéandarhandledningen
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* Planering av elektrisk installation (sid 29) beskriver hur man kontrollerar
kompatibilitet hos motor och frekvensomriktare samt valjer kablar, skydd och
kabelférlaggning.

» Elektrisk installation (sid 39) beskriver hur man kontrollerar isolationen for
installationen och kompatibilitet med IT-system (ojordade) och impedansjordade
TN-system samt anslutning av kraftkablar och styrkablar.

» Installationschecklista (sid 49) innehaller en checklista for mekanisk och elektrisk
installation av frekvensomriktaren.

» Igangkérning och styrning med I/O (sid 51) beskriver start och stopp av
drivsystemet samt andring av motorns rotationsriktning och varvtal via 1/O-
granssnittet.

*  Manobverpanel (sid 57) beskriver mandverpanelens tangenter, lysdiodindikeringar
och displayer samt hur man anvander mandverpanelen for styrning, évervakning
och installning.

» Tillampningsmakron (sid 69) beskriver kortfattat varje tillampningsmakro, med ett
kretsschema som visar forinstallda styranslutningar for makrot. Har beskrivs aven
hur man sparar ett eget makro och laddar det pa nytt.

 Arvérdessignaler och parametrar (sid 79) beskriver driftvarden och parametrar.
Har listas aven forvalda varden for olika makron.

* Felsbkning (sid 129) beskriver hur man aterstaller fel och granskar felhistoriken.
Har listas alarm- och felmeddelanden med mgjlig orsak och korrigerande
atgarder.

» Underhéll (sid 137) ger instruktioner for férebyggande underhall.
» Tekniska data (sid141) innehaller tekniska specifikationer for frekvensomriktaren,

t.ex. markdata, storlekar och tekniska krav samt atgarder for att uppfylla CE-krav
och andra markningar.

» Mattritningar (sid 159) innehaller mattskisser for frekvensomriktaren.

* Bilaga: PID-reglering (sid 165) innehaller instruktioner fér snabb konfigurering av
processtyrningen, ger ett tillampningsexempel och beskriver funktionen PID
VILOLAGE.

» Allmén information (sid 173) (bakre parmens insida, sid 773) beskriver hur man
staller forfragningar om produkter och tjanster, hamtar information om
produktutbildning, ger aterkoppling pa ABB Drives handbdcker och séker
dokument pa Internet.

Anslutande dokument

Se Lista 6ver relaterade anvédndarhandledningar pa sid 2 (framre parmens insida).

Indelning efter byggstorlek

ACS150 tillverkas i byggstorlekarna RO0...R2. Vissa instruktioner och annan
information som endast avser vissa byggstorlekar &r markerade med motsvarande
symbol for byggstorlek (RO...R2). For att identifiera en frekvensomriktares
byggstorlek, se markdatatabellerna i Médrkdata pa sid 141.

Inledning till anhvandarhandledningen



Uppgift

Identifiera frekvensomriktarens byggstorlek: RO...R2.

Y

Planera installationen: valj kablar etc.

Kontrollera miljovillkor, markdata och erforderligt

kylluftflode.

Packa upp och kontrollera frekvensomriktare.

Y

Om frekvensomriktaren ar ansluten till ett IT-nat (icke-
direktjordat) eller ett impedansjordat nat, kontrollera
att det inbyggda EMC-filtret inte ar aktiverat.

Y

Installera frekvensomriktaren pa vagg eller i skap.

Forlagg kablarna.

Kontrollera isolationen hos natkabel, motor och
motorkabel.

Anslut matningskablarna

Anslut styrkablarna.

Y
Y
Y

Kontrollera installationen.

Y

Satt frekvensomriktaren i drift.

17

Flodesschema for snabb installation och idrifttagning

Se

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning:
Typbeteckningsnyckel pa sid 22
Tekniska data: Mérkdata pa sid 141

Planering av elektrisk installation pa sid 29
Tekniska data pa sid 141

Mekanisk installation: Uppackning pa sid 24

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning:
Typbeteckningsnyckel pa sid 22 Elektrisk
installation: Kontroll av kompatibilitet med IT-
system (icke-direktjordade system) och
impedansjordade TN-system pa sid 40

Mekanisk installation pa sid 23

Planering av elektrisk installation:
Kabelférldggning pa sid 34

Elektrisk installation: Kontroll av installationens
isolation pa sid 39

Elektrisk installation: Anslutning av kraftkablar
pa sid 41

Elektrisk installation: Anslutning av styrkablarna
pa sid 44

Installationschecklista pa sid 49

Igangkdrning och styrning med I/0 pa sid 51

Inledning till anhvéandarhandledningen
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Inledning till anhvandarhandledningen
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Funktionsprincip och hardvarubeskrivning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver kortfattat funktionsprincip, layout, typbeteckningsetikett och
typbeteckningsinformation. Det ger aven ett allmant schema for kraftanslutningar
och styrgranssnitt.

Funktionsprincip

ACS150 ar en vagg- eller skdpmonterbar frekvensomriktare fér styrning av AC-
motorer.

Figuren nedan visar ett forenklat huvudkretsschema 6ver frekvensomriktaren.
Likriktaren omvandlar trefas vaxelspanning till likspanning. Kondensatorbanken i
mellanledet stabiliserar DC-spanningen. Vaxelriktaren omvandlar DC-spanningen till
en AC-spanning for AC-motorer. Choppern forbinder det externa bromsmotstandet
med frekvensomriktarens mellanled sa snart likspanningen stiger dver sin

maxgrans.
PO v a1
Likriktare Kondensator- Vaxelriktare
m/ —
tA'C- V1, 17 V2 AC-motor
matning
W1/ . | | | ~o | lwzy

| Bromschopper J |

iiiii _ — — _— 4

BRK- BRK+

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning
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Produktoversikt

Layout

Layouten av frekvensomriktaren visas nedan. Konstruktionen av byggstorlekarna
RO...R2 skiljer sig i viss man.

o) [0 ) I

=
TR LI
IlIl_IlI-i_il

Fri

-
-

=2 |

Utan kabelférskruvningsplattor (RO Med kabelférskruvningsplattor (RO
1 |Kylluftutslapp genom &vre kapa 5 |FlashDrop-anslutning
2 [Monteringshal 6 |EMC-filter, jordskruv (EMC)
3 |Integrerad mandverpanel 7 |Varistor, jordskruv (VAR)
4 |Integrerad potentiometer 8 |[l/O-anslutningar
9 |Matningsanslutning (U1, V1, W1),

bromsmotstandsanslutning (BRK+, BRK-) och
motoranslutning (U2, V2, W2)

10 | I/O-kabelférskruvningsplatta

11 |Kabelférskruvningsplatta

12 |Klammor

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning



Kraftanslutningar och styrgranssnitt

Schemat ger en oversikt 6ver anslutningarna.

21

I/O-anslutningarna kan

parametersattas. Se Tillampningsmakron pa sid 69 for 1/0O-anslutningar for olika
makron, och Elektrisk installation pa sid 39 for installation generellt.

. Broms-motstand

Potentiometer
Skarm SCR
YN S1
Analog ingang I
0...10V | SGND UAI
Referensspanning
+10VDC, max 10mA {10V com
Hjalpspanningsutgang t24V
+24 V DC, max. 200 mA GND
™ o com NO
DI1
PROGRAMMERBAR | | DI2
DIGITALA INGANGAR
DI3
Dl4 EMCE
DI5 kan aven anvandas
som en frekvensingang L DI VAR
6
FlashDrop —/—mm)
PE — PE D
L=~ -6 o—o U1
L2—|\E|—<:3 e <::»—<:3 : o V1
L3N _ 90— _ o-OW1
3.fas EMC- Bromschopper
matning,  Ingangs filter
200...480  remktor BRK+ BRK-
VAC 0"9
~ S5—0 D
. E] o
[

Relautgang
250 VAC/30VDC/6A

EMC-filter, jordskruv

Varistor, jordskruv

AC-motor
Utgangs
reaktor

Obs: For 1-fasmatning, anslut matningen till plintarna U1/L och V1/N. For anslutning
av kraftkablar, se Anslutning av kraftkablar pa sid 41.

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning
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Typbeteckningsetikett

Pa frekvensomriktarens vanstra sida finns en etikett med typbeteckningen. Ett
exempel pa en etikett med forklaring till innehallet visas nedan.

Typbeteckning, se Typbeteckningsnyckel pa sid 22
A\ I D 2 |Kapslingskl kapsli IP och UL
ABB ACS150-03E-08A8-4 Ny =assen ges avkapsiingen (I7 och UL
IP20 / UL Open type@ I 5 = S o
4KW (5 HP) SIN MYYWWROOOX @ 3 Mar'kdata, se Markd.ata pa sid 141. i
U1 3~3g0..480v  NINNNNNNINIANN 4 | Serienumret anges | formatet MYYWWRXXXX, dar
1M1/ 3113.6 A 68581818 @ M: Tillverkare
f1°—48...63 Hz RoHS . .
U2 320 U1V o - @ YY: 09,10, 11, ... fér 2009, 2010, 2011, ...
2 8.8A(150% 1/10 min‘c € usTeD 0 WW: 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...
f20..500 Hz R: A, B, C, ... fér produktrevisionsnummer
Typbeteckningsetikett XXXX: Heltalet startar om varje vecka fran 0001
5 |ABBs MRP-kod for frekvensomriktaren
6 |CE-, C-Tick-, C-UL US- och RoHS-markning (etiketten
pa frekvensomr. visar akt. markning)
Typbeteckningsnyckel

Typbetecdkningen ger information om frekvensomriktarens specifikation och
konfiguration. Typbeteckningsetiketten sitter pa frekvensomriktaren. De forsta
tecknen fran vanster anger grundkonfigurationen, till exempel ACS150-03E-08A8-4.
Typbeteckningsetiketten férklaras i narmare detalj nedan.

Produktserie ACS150

ACS150-03E-08A8-4

1-fas/3-fas

01 = 1-fasmatning
03 = 3-fasmatning

Konfiguration

E = EMCHfilter, frekvens 50 Hz
U = EMC-filter ej anslutet, frekvens 60 Hz

Markutstrom

| formatet xxAy, dar xx anger heltalsdelen och y decimaldelen,
till exempel, 08A8 betyder 8,8 A.
For ytterligare information, se Mérkdata pa sid 141.

Inspdnningsomrade

2 =200...240 VAC
4 =380...480V AC

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning
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Mekanisk installation

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man kontrollerar installationsplatsen, packar upp utrustningen,
kontrollerar leveransen och installerar frekvensomriktaren mekaniskt.

Kontrollera installationsplatsen

ACS150 kan installeras pa vagg eller i skap. Kontrollera kapslingskraven for att
faststalla om tillvalet NEMA 1 ar nédvandigt for vaggmontering (se Tekniska data pa
sid 741).

Frekvensomriktaren kan monteras pa fyra olika satt:
a) Vertikalt med baksidan mot monteringsytan (alla byggstorlekar)
b) Horisontellt med baksidan mot monteringsytan (byggstorlekarna R1...R2)
c) Vertikalt med sidan mot monteringsytan (alla byggstorlekar)
d) Vertikal DIN-skenemontering (alla byggstorlekar).
Kontrollera installationsplatsen med avseende pa de krav som anges nedan. Se
Mattritningar pa sid 159 for information om olika byggstorlekar.
Krav pa installationsplatsen
Driftférhéllanden

Se Tekniska data pa sid 141 for information om tillaten driftmiljé for
frekvensomriktaren.

Végg

Vaggen skall vara i mojligaste man vertikal och besta av icke brannbart material.
Den skall vara tillrackligt stark for att bara omriktarens vikt.

Golv
Golvet/ytan under installationen skall vara av icke brannbart material.
Fritt utrymme kring omriktaren

Erforderligt fritt utrymme for kylning 6ver och under frekvensomriktaren vid vertikal
montering ar 75 mm). Inget fritt utrymme behdvs vid sidorna. Flera enheter kan
alltsa monteras sida vid sida, i direkt kontakt med varandra.

Nar frekvensomriktaren installeras horisontellt maste det finnas fritt utrymme 6ver
och under OCH pa sidorna av varje enhet. For ytterligare information, se figuren i
Horisontellt pa sid 27.

Mekanisk installation
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Erforderliga verktyg
For att installera frekvensomriktaren behovs foljande:
» skruvmejslar (for aktuella fastelement)
» kabelskalare
* mattband
* borrmaskin (om frekvensomriktaren skall installeras med skruvar)

+ fastelement: skruvar (om frekvensomriktaren skall installeras med skruvar).
Antalet skruvar anges i Med skruvar sektion pa sid 25.

Uppackning

Frekvensomriktaren (1) levereras i en kartong som aven innehaller féljande
komponenter (byggstorlek RO visas i figuren):

+ plastpase (2) med kabelférskruvningsplatta, I/O-kabelférskruvningsplatta, plintar
och skruvar

* monteringsmall, som del av férpackningen (3)

* anvandarhandledning (4).

Mekanisk installation
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Leveranskontroll

Kontrollera att utrustningen inte uppvisar nagra synliga skador. Meddela omedelbart
transportféretaget om skador upptacks.

Fore installation och drift, kontrollera informationen pa markskylten fér att verifiera
att korrekt typ av omriktare har levererats. Se Typbeteckningsetikett pa sid 22.

Installation

Instruktionerna i denna anvandarhandledning omfattar frekvensomriktare med
kapslingsklass IP20. Foér att uppfylla NEMA 1, anvand tillvalssatsen MUL1-R1, som
levereras med flersprakig installationsinstruktioner (3AFE68642868).

Installera frekvensomriktaren
Installera frekvensomriktaren med skruvar eller pa en passande DIN-skena.

Obs: Var noga med att inga borrspan kommer in i frekvensomriktaren under
installation.

Med skruvar
For horisontell installation av frekvensomriktaren, se Horisontellt pa sid 27.

1. Markera for skruvhalen, t.ex. med monteringsmallen som kan skaras ut ur
kartongen. Halplaceringen framgar aven av ritningen i Mattritningar pa sid 159.
Antalet hal och halens lagen beror pa hur frekvensomriktaren ar monterad:

a) montering med baksida mot monteringsyta: fyra hal

b) montering med sida mot monteringsyta: tre hal. Ett av de nedre halen sitter i
kabel6verfallsplattan

2. Skruva in skruvar vid markeringarna.

Mekanisk installation
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3. Hang frekvensomriktaren pa skruvarna som skruvats in i vaggen.

4. Skruva in skruvarna helt i vaggen.

©
® v
]
L
Montering pé DIN-skena

1. Klicka fast frekvensomriktare pa skenan. For att ta av frekvensomriktaren, tryck
pa sparren pa enhetens 6verdel sa som visas i figur 1b.

Mekanisk installation
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Horisontellt

AN

Frekvensomriktaren kan installeras horisontellt med skruvar (endast montering med
baksida mot monteringsyta, fyra hal). Fér monteringsinstruktioner, se Med skruvar
pa sid 25.

Obs: For krav pa fritt utrymme, se féljande figur.

VARNING! Horisontell montering ar tillaten endast for byggstorlekarna R1 och R2,
da dessa ar utrustade med kylflakt. Placera frekvensomriktaren sa att plintarna
l&ngst ner vands at hdger och flakten at vanster, sa som framgar av féljande figur.
Installera inte byggstorlek RO horisontellt!

Mekanisk installation
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Montera kabeloverfallsplattorna

Obs: Behall kabeldverfallsplattorna. De behdvs for korrekt jordning av matnings-
och styrkablar.

1. Skruva fast kabeloverfallsplattan pa frekvensomriktarens bottenplat med de
medfdljande skruvarna.

2. Skruva fast I/0O-kabelférskruvningsplattan pa kabelférskruvningsplattan med de
medfdljande skruvarna.

Mekanisk installation
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Planering av elektrisk installation

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller instruktioner som maste féljas vid kontroll av kompatibilitet
mellan motor och frekvensomriktare, samt vid val av kablar, skydd, kabelforlaggning
och driftsatt for drivsystemet.

Obs: Installationen maste alltid utféras i enlighet med tilldmpliga lokala foreskrifter.
ABB atar sig inget som helst ansvar for installationer som inte uppfyller lokala lagar
och/eller andra foreskrifter. Om de rekommendationer som ges av ABB inte f6ljs kan
frekvensomriktaren drabbas av problem som inte tacks av garantin.

Realisering av AC-huvudkrets

Se checklistan i Specifikation av matningsnét pa sid 148. Anslut matningskabeln via
fast forlaggning till matningsnatet.

VARNING! Eftersom lackstrommen fran enheten typiskt dverstiger 3,5 mA kravs fast
installation enligt IEC 61800-5-1.

Val av franskiljare (franskiljningsanordning) for natspanning

Installera en handmandvrerad franskiljare (franskiljning av natspanning) mellan
vaxelspanningskallan och frekvensomriktaren. Franskiljaren maste vara av en typ
som kan lasas i Oppet lage for installations- och underhallsarbete.

EU

For att uppfylla gallande EU-krav som anges i EN 60204-1, Maskinsakerhet, skall
franskiljaren vara av en av féljande typer:

+ Lastfranskiljare av klass AC-23B (EN 60947-3)

» Franskiljare med en hjalpkontakt som vid varje brytmandver tvingar brytaren att
bryta huvudkretsen innan franskiljarens huvudkontakter 6ppnas (EN 60947-3)

» Brytare som lampar sig for franskiljning i enlighet med EN 60947-2.

Ovriga regioner
Franskiljningsldsningen maste uppfylla gallande sakerhetsforeskrifter.

Kontroll av kompatibilitet mellan motor och frekvensomriktare

Kontrollera att aktuell 3-fas asynkronmotor och frekvensomriktaren ar kompatibla
med varandra enligt markdatatabellen i Médrkdata pa sid 141. Tabellen anger typiska
motoreffekter for varje frekvensomriktartyp.

Planering av elektrisk installation
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Val av kraftkabler

Generella regler

Natkablar (fér matning) och motorkablar skall dimensioneras enligt lokalt gallande
foreskrifter.

» Matningskablar och motorkablar skall vara dimensionerade for de laststrommar
som kan férekomma. Se Mérkdata pa sid 141 for markstrommar.

« Kabeln maste vara dimensionerad for en maximal ledartemperatur pa minst 70°C
vid kontinuerlig drift. Fér USA, se Ytterligare krav for USA pa sid 32.

» Konduktiviteten hos skyddsjordledaren maste vara lika med den hos fasledaren
(samma tvarsnittsarea).

» 600 V AC-kabel ar acceptabel for spanningar upp till 500 V AC.
+ Se Tekniska data pa sid 141 fér EMC-krav.

En symmetriskt skarmad motorkabel (se foljande figur) maste anvands for att
uppfylla EMC-kraven fér CE- och C-Tick-markning.

Fyrledarsystem tillats for natkabeln men skarmad symmetrisk kabel
rekommenderas.

Anvandning av symmetrisk skarmad kabel i stallet for fyrledarsystem innebar dels att
den elektromagnetiska stralningen fran hela drivsystemet minskar, dels att
motorlagerstrommar och darav foljande lagerférslitning minskar.

Planering av elektrisk installation
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Nedan visas de typer av kraftkablar som kan anvandas till frekvensomriktaren.

Tillatet som motorkabel
(rekommenderas aven for natkabel)

Symmetrisk skarmad kabel: tre fasledare en
koncentrisk eller pa annat satt symmetriskt
konstruerad skyddsjordledare (PE), samt en sk&rm

Skyddsjord-

Obs: Separat skyddsjordledare fordras om
kabelskdrmens konduktivitet inte ar tillracklig.

Ska 5
ledare (PE) arm Skarm
och skarm

PE
PE .
Tillatet som natkabel
Skarm
Ett fyrledarsystem: tre fasledare och skyddsjordledare
PE PE

Ej tillatet for motorkabel: Separata kablar for varje
fas och skyddsjord (PE)

PE
QOOO/

Motorkabelskarm

For att fungera som skyddsledare maste skarmen ha samma totala ledararea som

en fasledare, om de ar tillverkade av samma metall.

For att effektivt undertrycka radiofrekventa stérningar som éverférs genom stralning
och ledning maste skarmens konduktivitet uppga till minst 1/10 av fasledarens
konduktivitet. Kraven uppfylls latt med en mantel i koppar eller aluminium. Nedan
visas minimikraven for en motorkabelskarm till frekvensomriktaren. Den bestar av ett
koncentriskt lager koppartradar. Ju kraftigare och tatare skarm desto lagre
emissionsniva och mindre lagerstrommar.

Isolerande mantel Koppartradskarm

Ledare

Planering av elektrisk installation
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Ytterligare krav for USA

Kabel av typ MC med kontinuerlig mantel i korrugerad aluminium och symmetrisk
jordledare eller skarmad kraftkabel rekommenderas for motorkablarna om de inte
I6per i en kabelkanal av metall.

Matningskablar maste vara avsedda for 75 °C.
Kabelkanal

Om kabelkanaler maste sammankopplas skall skarven 6éverbryggas av en jordledare
som ar val ansluten till kabelkanalstyckena pa vardera sidan om skarven. Forbind
aven kabelkanalerna med frekvensomriktarens kapsling. Anvand separata
kabelkanaler foér matningskablar, motorkablar, bromsmotstandskablar och styrkablar.
Lat inte motorkablar fran mer an en frekvensomriktare I6pa i samma kabelkanal.

Mantlad kabel / skdrmad kraftkabel

Sexledarkabel (tre fasledare och tre jordledare) av typ MC med kontinuerlig
korrugerad aluminiumarmering och med symmetriska jordledare finns tillgangliga
fran foljande leverantorer (handelsnamn inom parentes):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Skarmad kraftkabel finns tillganglig fran féljande leverantérer:
* Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)

¢ Pirelli.

Planering av elektrisk installation
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Val av styrkablar

Generella regler

Den analoga styrkabeln (om analog ingang Al anvands) och kabeln som anvands for
frekvenssignalen maste vara skarmad.

En dubbelskarmad kabel med tvinnade parledare (figur a, t.ex. JAMAK fran Draka
NK Cables) skall anvandas for den analoga signalen.

En dubbelskarmad kabel ar det basta alternativet for digitala lagspanda signaler,
men aven enkelskarmad eller oskdrmad mangledarkabel med tvinnade parledare
(figur b) kan anvandas. Foér frekvenssignaler skall dock alltid skarmad kabel
anvandas.

\
a b
Dubbelskdrmad kabel Enkelskdrmad kabel med
med tvinnade par tvinnade par

Led den analoga signalen och digitala signaler i separata kablar.

Relasignaler kan ledas i samma kablar som digitala insignaler, férutsatt att
spanningen inte dverstiger 48 V. Relasignaler bor 6verféras via tvinnade par.

Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

Relakabel

Kabeltypen med flatad metallskarm (t.ex. OLFLEX fran tyska LAPPKABEL) har
testats och godkants av ABB.

Planering av elektrisk installation



34

Kabelférlaggning

Motorkabeln skall férlaggas separat fran andra kablar. Motorkablar fran flera
frekvensomriktare kan forlaggas tillsammans. Vi rekommenderar att motorkablar,
natkablar och styrkablar forlaggs pa separata kabelstegar. Langa strackor med
férlaggning av motorkabeln parallellt med andra kablar bér undvikas for att minska
de elektromagnetiska stoérningar som kan orsakas av snabba férandringar i
frekvensomriktarens utspanning.

| fall da styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln ligga sa nara 90
grader som majligt.

Kabelstegarna skall vara elektriskt val forbundna med varandra och med
jordlinesystemet. Kabelstegsystem av aluminium kan anvandas for att forbattra den
lokala potentialutjamningen.

Nedan visas principen for kabelférlaggning.

Motorkabel
Frekvens-
omriktare Kraftkabel ¢ min. 300 mm
Inkommande matningskabel Motorkabel
Y min. 200 mm 90 ° l— ¢ min. 500 mm
Styrkablar
Styrkabelkanaler
24V 230V 24V 230V
/
\ /
W>< /|
N
// \\
Ej tillatet med mindre an att 24 V-kabeln ar Dra styrkablarna fér 24 V och 230 Vi
isolerad for 230 V eller I6per i en yttermantel separata kabelkanaler i skapet.
for 230 V.
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Skydd av frekvensomriktaren, matningskabel, motor och motorkabel vid
kortslutning och mot overhettning

Skydd for frekvensomriktaren och matningskabeln vid kortslutning

1)

2)

/N

Arrangera skyddet enligt féljande riktlinjer.

Kretsschema Kortslutningsskydd

Fordelningstavia Natkabel Frekvens.omriktare Skydda
| frekvensomriktaren och

natkabeln med sakringar
eller en brytare. Se
noterna 1) och 2).

1) | ~

_|/ — . 7
- '
€1

%@
%@

|
ey 2 7 |
= 7
| s

Dimensionera sakringarna enligt instruktionerna i Tekniska data pé& sid 141. Sakringarna skyddar
inkommande kabel i handelse av kortslutning, begréansar skadorna pa frekvensomriktaren och
férebygger skador pa ansluten utrustning i handelse av kortslutning inuti frekvensomriktaren.

Effektbrytare som ABB har testat med ACS150 kan anvandas. Andra effektbrytare maste kombineras
med sakringar. Kontakta ABB for att fa information om godkanda effektbrytartyper och egenskaper hos
matningsnat.

En effektbrytares skyddsegenskaper beror pa dess typ, konstruktion och instéllning. Det kan &ven
finnas begransningar i matningsnatets kortslutningskapacitet.

VARNING! Pa grund av effektbrytarnaskonstruktion och inneboende egenskaper,
oberoende av tillverkaren, kan heta joniserade gaser tranga ut ur effektbrytarens
kapsling i samband med en kortslutning. For att garantera saker drift maste sarskild
uppmarksamhet &gnas installation och placering av effektbrytare. Folj tillverkarens
instruktioner.

Skydd for motor och motorkabel vid kortslutning

Frekvensomriktaren skyddar motorn och motorkabeln i handelse av kortslutning,
under forutsattning att motorkabeln ar dimensionerad utgaende fran
frekvensomriktarens markstrom. Inget ytterligare skydd behdvs.

Planering av elektrisk installation
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Skydd for frekvensomriktaren, motorkabel och matningskabel mot 6éverhettning

/N

Frekvensomriktaren skyddar sig sjalv samt nat- och motorkabeln mot dverhettning
under forutsattning att kablarna ar dimensionerade i enlighet med markstrémmen fér
frekvensomriktaren. Inget ytterligare skydd behdvs.

VARNING! Om flera motorer ar anslutna till frekvensomriktaren skall ett separat
Overhettningsskydd eller en effektbrytare anvandas for att skydda varje kabel och
motor. Sadana enheter kan krava separat sakring for att bryta
kortslutningsstrommen.

Skydd for motorn mot 6verhettning

Enligt gallande foreskrifter maste motorn skyddas mot termisk dverbelastning.
Stréommen skall brytas nar 6verbelastning detekteras. Frekvensomriktaren har en
funktion for 6verlastskydd som skyddar motorn och bryter strommen vid behov. Se
parameter 3005 MOTOR OVERLAST fér ytterligare information om motorns
Overhettningsskydd.

Kompatibilitet med jordfelsbrytare

Frekvensomriktare ACS150-01x kan kombineras med jordfelsbrytare av typ A och
frekvensomriktare ACS150-03x med jordfelsbrytare av typ B. For frekvensomriktare
ACS150-03x kan andra atgarder vidtas for att ge skydd mot direkt eller indirekt
kroppskontakt, som dubbel eller férstarkt isolation mot omgivningen, eller galvanisk
isolering fran matningsnatet via en transformator.

Anvandning av forbikoppling (bypass)

/N

VARNING! Anslut aldrig natspanning till utgangarna U2, V2 och W2 fran
frekvensomriktaren! Matningsspanning pa utgangarna kan ge bestaende skador pa
frekvensomriktaren.

Om férbikoppling ofta behévs skall mekaniskt mandvrerade brytare eller kontaktorer
anvandas for att garantera att motorplintarna inte kan anslutas till AC-matning och
frekvensomriktarens motorutgangar samtidigt.

Planering av elektrisk installation
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Skydd for relakontakterna

Induktiva laster (relder, kontaktorer, motorer) orsakar spanningstransienter nar de
stangs av.

Vi rekommenderar att induktiva laster utrustas med stérningsdampande kretsar, som
varistorer, RC-filter (AC) eller dioder (DC), for att minimera EMC-inverkan vid
brytning. Om stérningarna inte undertrycks kan de kopplas kapacitivt eller induktivt
till andra ledare i styrkabeln och medf6ra risk for felfunktion i andra delar av
systemet.

De skyddande komponenterna skall monteras sa nara respektive induktiva last som
mojligt. De skyddande komponenterna far inte installeras vid I/O-plintblocket.

Varistor ’—lil—‘ ______________

° B ; Rela- |

230 VAC : \J utgang,
o - — [
RC-filter FH:—‘ S
° B : Rejéiut-:

230 V AC | ‘\J gang
o : - fran |

Diod LT —-—_____omr,

io ’—N—‘ _____________

° B : Reldut-

24V DC | gang
. | - fran |

.- -—-—_____omr,
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Planering av elektrisk installation
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Elektrisk installation

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man kontrollerar isolationen for installationen och
kompatibilitet med IT-system (ojordade) och impedansjordade TN-system, samt
anslutning av kraftkablar och styrkablar.

en kvalificerad elektriker. Elinstallationsarbete i anlaggningar i Sverige skall utféras
under 6verinseende av behorig elektriker (elektriker med allman behdrighet). Folj
instruktionerna i Sdkerhet pa sid 71. Underlatenhet att folja sékerhetsinstruktionerna
kan medfdra personskador och doédsfall.

f VARNING! Det installationsarbete som beskrivs i detta kapitel far endast utforas av

Se till att matningsspanningen till frekvensomriktaren ar franskild under
installationen. Om frekvensomriktaren ar ansluten till matningsspéanning,
vanta 5 minuter efter att den har franskilts.

Kontroll av installationens isolation

Frekvensomriktare

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans (t.ex. hi-pot eller
megger) pa nagon del av frekvensomriktaren. Sddana test kan skada
frekvensomriktaren. Varje enskild frekvensomriktare har testats med avseende pa
isolering mellan huvudkrets och chassi fore leverans fran fabrik. Dessutom finns det
spanningsbegransande kretsar inuti frekvensomriktaren som reducerar
testspanningen automatiskt.

Inkommande matningskabel

Kontrollera natkabelns isolation enligt lokala foreskrifter fore anslutning till
frekvensomriktaren.

Motor och motorkabel
Kontrollera isolationen av motor och motorkabel enligt féljande:

1. Kontrollera att motorkabeln ar skild fran utgangsplintarna U2, V2 och W2 pa
frekvensomriktaren.

2. Mat isolationsresistansen mellan varje fas och skyddsjordledare med en
matspanning pa 500 V DC. Isolationsresistansen hos en ABB-motor maste
overskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25 °C). For isolationsresistans hos
andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner. Obs: Fukt inuti
motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka motorn
och upprepa matningen.

Elektrisk installation
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Kontroll av kompatibilitet med IT-system (icke-direktjordade system) och
impedansjordade TN-system

IT-system, dvs. till ett icke direktjordat eller impedansjordat (6ver 30 ohm) jordat
matningsnat. Annars kommer systemet att jordas via omriktarens EMC-
filterkondensatorer. Detta kan orsaka fara eller skada enheten.

f VARNING! Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren ansluts till ett

Koppla bort det interna EMC-filtret nar omriktaren ansluts till ett impedansjordat TN-
system. Annars kommer enheten att skadas.

1. For IT-system (icke-direktjordade) och impedansjordade system, deaktivera det
inbyggda EMC-filtret genom att ta bort EMC-skruven. Foér 3-fas frekvensomriktare
av typ U (med typkod ACS150-03U-), ar EMC-skruven borttagen fére leverans
och ersatt med skruv av plast.

&m:m;@tﬁg

e
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Anslutning av kraftkablar

Kretsschema

Frekvensomriktare
IN®)

uT
PE [ur] vi[wi] (&) [BRrk-]BRK+ [U2] va[wz2] &)

1) L (N) O\(I
T I
T T |~ 1T
| ] -
P i ES e g
For alternativ, se © \O \© =
- L
Val av franskiljare l\ \ E - :I u1 Vi W1
(fréanskiliningsanordning) B .l Tillvalet )
for nétspénning pa Sld : | & bromsmotstand 3~ @
P Motor

L3

\U
L2
(N

1) Jorda natkabelns andra dnde i matande fordelningscentral.

)

2) Anvand en separat jordningskabel om konduktiviteten hos kabelskarmen ar otillracklig (mindre an fasledarens
konduktivitet) och det inte finns nagon symmetrisk jordledare i kabeln (se Val av kraftkabler pa sid 30).

3) Loch N ar anslutningsmarkning for 1-fasmatning.
Obs:
Anvand inte asymmetrisk motorkabel.

Om det inte finns nagon symmetrisk jordningsledare i motorkabeln forutom den ledande skdrmen, anslut jordningsledaren
till jordanslutningsterminalerna i frekvensomriktar- och motorandarna.

Vid 1-fas matning, anslut matningsledarna till plintarna U1 (L) och V1 (N).

Forlagg motorkabeln, inkommande matningskabel och styrkablar separat. For ytterligare information, se Kabelféridggning
pa sid 34.

Jordning av motorkabelskdarm vid motordnden
For att minimera de radiofrekventa stérningarna:

» jorda kabeln genom att tvinna samman skarmtradarna pa féljande satt: utplattad
bredd > 1/5 - langd

» eller jorda kabelskdrmen 360° runtom vid genomféringen i motorns anslutningslada.

b>1/5-a
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Anslutningsprocedur

1. Fixera den sammantvinnade skarmstumpen under jordningsklamman. Krimpa en
kabelsko pa jordledaren (PE) i kabeln och fixera kabelskon under skruven till en
jordningsklamma.

2. Anslut fasledarna till plintarna U1, V1 och W1. Anvand ett atdragningsmoment pa
0,8 Nm.

3. Skala motorkabeln och tvinna skarmstrumpans tradar till kortast méjliga ledare.
Fixera den skalade motorkabeln under jordningsklamman. Krimpa en kabelsko
pa skarmstumpen och fixera kabelskon under skruven till en jordningsklamma.

Atdragnings-
moment:
0,8 Nm
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. Anslut motorkabelns fasledare till anslutningarna U2, V2 och W2. Anvand ett
atdragningsmoment pa 0,8 Nm.

. Anslut tillvalet bromsmotstand till plintarna BRK+ och BRK- med en skarmad
kabel med hjalp av samma procedur som fér motorkabel i det foregaende steget.

. Fixera mekaniskt alla kablar utanfor frekvensomriktaren.

o, o, o, -,

UL VI W1 BRK+ BF
BRAREE
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Anslutning av styrkablarna

I/O-plintar

Figuren nedan visar I/0-anslutningarna.
—_— 71 \ /
S1 / \
U O
( Yy

COM
NC
NO

X1B

X1A: SCR X1B: (RO)COM
Al1) (RO)NC
GND (RO)NO
+10V
+24 V
GND
COM
DI1
DI2
DI3
Dl4
DI5 digital- el. frekvensingang

Forvald anslutning av styrsignaler beror pa vilket tillampningsmakro som anvands.
Detta véljs med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO. Se Tilldmpningsmakron pa sid
69 for kretsscheman.

Omkopplare S1 vaxlar mellan spanning (0 [2]...10 V) och strdm (0 [4]...20 mA) som
signaltyp for analog ingang Al. Som forval star omkopplare S1 i stromlage.

| Ovre lage: | (0 [4]...20 mA), forvald instélining for Al
U Nedre lage: U (0 [2]...10 V)

Om DI5 anvands som frekvensingang, stall in parametrarna i grupp 78 FREKV ING i
enlighet med detta.

Elektrisk installation
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De digitala ingangarna kan anslutas i PNP- eller NPN-konfiguration.

PNP-anslutning (source)
X

+24V

GND
I: COM

——DI1

——DI2

——DI3

— — Dl4

————1DI5

NPN-anslutning (sink)
X

+24V
GND
COM
DI1
DI2
DI3
Dl4
DI5

Extern matning fér NAMC/NIOC

For anvandning av extern +24 V natspanning for digitala ingangar, se figuren nedan.

X1

0V DC
+24 V DC

PNP-anslutning (source)

+24V

GND

COM

—|DI1

—DI2

—DI3

—DI4

—DI5

+24 V DC
0V DC

NPN-anslutning (sink)
X1

+24V
GND
COM
—1DI1
—1DI2
—1DI3
—1Dl4
—1DI5
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Grundlaggande 1/O-kretsschema

Forvald anslutning av styrsignaler beror pa vilket tillampningsmakro som anvands.
Detta valjs med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.

Makrot ABB standard ar férvalt. Det ger en generell I/0O-konfiguration med tre
konstanta varvtal. Parametervardena ar de grundvarden som definieras i Férvalda
parametervérden vid olika makron pa sid 79. For detaljerade instruktioner, se

Tilldmpningsmakron pa sid 69.

Forvalda I/O-anslutningar for makrot ABB standard anges i figuren nedan.

I/0-anslutning *)

Signalkabelskarm

Frekvensreferens: 0...20 mA

Gemensam nolla for Al

Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA

Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA

Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.

Gemensam nolla for alla

Stopp (0) / Start (1)

Fram (0) / Back (1)

Val av konstant varvtal V)

Val av konstant varvtal !

Val av acc/ret-ramp 2

Relaanslutning )

- - - —_— — 1
— SCR
‘ c ﬂ'il_ ) | Al
| l papy |
GND
| | JI i | 9 v
1...10 kohm S \
| Alternativ anslutning | +24v
for Al1. Om den | GND
anvands, stall 1U- . COM
‘ omkopplaren pa U | . DI
1(0...10V \ ]
‘ spanningssignal). ‘ — D12
S ) I 577
b
I T
COM
NC
X NO

N

Relautgang
Inget fel [Fel (-1)]

1) Se parametergrupp 12 KONSTANTA VARVTAL:

2) 0 = Ramptider enligt parametrarna 2202 ACCEL TID 1

och 2203 RETARD TID 1.

och 2206 RETARD TID 2.

4) Atdragningsmoment: 0,22 Nm

DI3 |DI4 | Drift (parameter)
0 | O |[Stallin varvtal med integrerad
potentiometer
1 | 0 |Varvtal 1 (7202 KONST VARVTAL 1)
0 | 1 |Varvtal 2 (1203 KONST VARVTAL 2)
1 | 1 |Varvtal 3 (1204 KONST VARVTAL 3)

5) Atdragningsmoment: 0,5 Nm

Elektrisk installation
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3) 360 grader runtomgaende jordning under en kldamma.
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Anslutningsprocedur

1. Analog signalledare (om den &r ansluten): Skala av manteln fran den analoga
signalkabeln runtom och jorda den frilagda skarmen under klamman.

2. Anslut ledarna till sina respektive plintar.

3. Tvinna samman jordledarna fran anvanda ledarpar i den analoga signalkabeln
och anslut den sammantvinnade bunten till plinten SCR.

& =
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4. Digitala signaler. Skala av manteln fran den digitala signalkabeln 360 grader
runtom och jorda den frilagda skarmen under éverfallet.

5. Anslut ledarna i kabeln till sina respektive plintar.

6. Tvinna samman jordledarna fran anvanda ledarpar i den digitala signalkabeln och
anslut den sammantvinnade bunten till plinten SCR.

7. Fixera mekaniskt alla analoga och digitala signalkablar utanfor
frekvensomriktaren.

e

=
58558875228 B2 ¢

D

Atdragningsmoment for:
+ + + 4 + - insignaler
[ . ' 0,22 Nm
- relautgangar
0,5 Nm
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Installationschecklista

Kontrollera installationen

Kontrollera den mekaniska och elektriska installationen av frekvensomriktaren fére
idrifttagning. Ga igenom checklistan nedan tillsammans med en annan person. Las
Sékerhet pa sid 11 i detta dokument fére arbete pa frekvensomriktaren.

Kontrollera

O

O

I I I R

O O000a0

MEKANISK INSTALLATION

ELEKTRISK INSTALLATION (Se Planering av elektrisk installation pa sid 29 och Elektrisk
installation pa sid 39.)

Att omgivningsforhallandena ar inom angivna granser. (Se Mekanisk installation: Kontrollera
installationsplatsen pa sid 23 och Tekniska data: Férluster, kylningsdata och stérningar pa
sid 746 och Milj6villkor pa sid 151.)

Att enheten ar korrekt monterad pa en jamn vertikal vagg av obrannbart material. (Se
Mekanisk installation pa sid 23.)

Att kylluften strommar obehindrat. (Se Mekanisk installation: Fritt utrymme kring omriktaren
pa sid 23.)

Att motorn och den drivna utrustningen ar klara for start. (Se Planering av elektrisk
installation: Kontroll av kompatibilitet mellan motor och frekvensomriktare pa sid 29 och
Tekniska data: Motoranslutningsdata pa sid 148.)

For icke-direktjordade och impedansjordade system: Att det inbyggda EMC-filtret ar
deaktiverat (skruven vid EMC-market borttagen).

Att kondensatorerna ar omformaterade om frekvensomriktaren har forvarats i 6ver ett ar.
Att frekvensomriktaren ar korrekt jordad.
Att natspanningen motsvarar frekvensomriktarens nominella matningsspanning.

Att inkommande matningsanslutningar pa U1, V1 och W1 ar OK och atdragna till ratt
moment.

Att ratt typ av natsakringar och franskiljare ar installerade.

Att motoranslutningarna pa U2, V2 och W2 ar OK och atdragna till ratt moment.

Att motorkablar, natkablar och styrkablar ar separat férlagda.

Att de externa styranslutningarna (1/0) ar OK.

Att natspanning inte kan kopplas till frekvensomriktarens utgang vid férbikoppling (bypass).

Att plintkdpan och, for NEMA 1, kapa och anslutningslada, sitter pa plats.

Installationschecklista
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Igangkorning och styrning med 1/O

Vad kapitlet innehaller
Kapitlet beskriver hur man:
 utfér idrifttagning

 startar, stoppar, byter rotationsriktning och staller in varvtalet hos motorn via 1/O-
granssnittet.

| kapitlet beskrivs kortfattat hur man utfér dessa uppgifter med hjalp av
mandverpanelen. For detaljinformation om hur man anvander mandverpanelen, se
Mandéverpanel som borjar pa sid 57.

Att ta frekvensomriktaren i drift

VARNING! Idrifttagningen skall utféras av en kvalificerad
/'\ /ll\ elektriker.

Séakerhetsanvisningarna i Sékerhet pa sid 11 maste foljas under
igangkorningsproceduren.

Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om externt
startkommando ar TILL och frekvensomriktaren ar installd pa fjarrstyrning.

Kontrollera att det inte medfor fara om motorn startas. Koppla bort den drivna
utrustningen om det finns risk for skada pa grund av felaktig rotationsriktning.

Kontrollera installationen. Se checklistan i Installationschecklista, pa sid 49.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

SPANNINGSSATTNING

O | Anslut spanning. LoC O O ;
z
Basmandoverpanelen aktiveras i Mandverlage. .
OUTPUT FwD

INMATNING AV STARTPARAMETRAR

O | Valj det tillampningsmakro (parameter 9902 TILLAMPN LOC 9 9 O 2 s
MAKRO) for vilket styrkablarna ar anslutna.
Férvalt varde 1 (ABB STANDARD) ar lampligt i de flesta fall. PAR FWD

Den generella parameterinstallningsproceduren i Kort parameterlista
beskrivs nedan. Detaljerade instruktioner for parameterinstallning finns pa
sid 65.

Igangkdrning och styrning med 1/0
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Den generella parameterinstallningsproceduren i Kort parameterlista:

1

. For att ga till huvudmenyn, tryck pa “S_J om den nedersta raden visar

texten OUTPUT. Tryck annars pa [—7 upprepade ganger tills MENU visas
pa nedersta raden.

. Tryck pa tangenterna »~a /¥  tills "PAr S" visas pa displayen.

. Tryck pa “X_J. Displayen visar en parameter som ingar i Kort

parameterlista.

. Valj dnskad parameter med tangenterna ~ a /¥ .

. Tryck och hall in “X_J ca tva sekunder tills parametervardet visas med

under vardet.

. Andra vardet med tangenterna »~a\/<_¥ . Véardet &ndras snabbare om

man haller tangenten nedtryckt.

. Spara parametervardet genom tryckning pa ~\_J.

Mata in motordata fran motorns markskyilt:

(- &)
ABB Motors C€
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Inscl. F IP 55
v Hz |kW | r/min | A |cos ®[IAIN|[tE/s
690Y | 50 |30 | 1475 | 325 |0.83
400D [ 50 [30 [1475 [ 56 [0.83
660Y | 50 | 30 | 1470 | 34 | 0.83 380V
380D |50 |30 [1470 | 59 [083 | <@— matnings-
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83 -
440D | 60 | 35 [1770 | 59 |0.83 Spanning
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
.é)_ IEC 34-1 {%}

markspanning (parameter 9905 MOTOR NOM SPANN) — ol
de steg som beskrivits ovan, med bdrjan fran steg 4.

markstréom (parameter 9906 MOTOR NOM STROM)
Tilldtet omrade: 0,2...2,0 - Ioy A

markfrekvens (parameter 9907 MOTOR NOM FREKY)

~ FEF

“pAr S
“ 9902 -
“ 9907 -
- 200
- 500.
“ 9907 -

Obs: Mata in exakt det
varde som anges pa
motorns markskylt.
Felaktiga
motorinstallningar i
parametergrupp 99 kan
medfdra felfunktion hos
frekvensomriktaren.

Om motorns markvarvtal
t.ex. ar 1440 rpm kommer
drivsystemet att fungera

felaktigt om du anger 1500
rom som vardet pa
parameter 9908 MOTOR
NOM VARVT.
“ 9905 -
PAR
LOC 9 9 O 6 s
PAR
Loc 9 9 O 7 s
PAR

Igangkdérning och styrning med 1I/0O




Stall in maxvardet for extern referens REF1 (parameter 1705
REF1 MAX).

Stall in konstanta varvtal (frekvensomriktarens utfrekvenser) 1,
2 och 3 (parametrar 1202 KONST VARVTAL 1, 1203 KONST
VARVTAL 2 och 1204 KONST VARVTAL 3).

Stall in minvardet (%) som motsvarar minsignalen for Al(1)
(parameter 17307 MINIMUM Al1).

Stall in frekvensomriktarens hogsta tillatna utfrekvens
(parameter 2008 MAX FREKVENS).

Valj motorns stoppfunktion (parameter 27102 STOPP
FUNKTION).

MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Kontrollera motorns rotationsriktning.

* Vrid potentiometern maximalt moturs.

* Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till vanster),
véxla till lokal styrning genom tryckning pa &.

» Tryck pa for att starta motorn.

* Vrid potentiometern nagot medurs tills motorn bdérjar rotera.

» Kontrollera att motorns faktiska rotationsriktning &r samma
som visas pa displayen (FWD betyder fram och REV back).

* Tryck pa (&> for att stoppa motorn.

For att andra motorns rotationsriktning:

» Koppla fran natspanningen till frekvensomriktaren och vanta
5 minuter for att mellanledets kondensatorer skall laddas ur.
Mat spanningen mellan varje ingangsanslutning (U1, V1 och
W1) samt jord med en multimeter fér att sakerstalla att
frekvensomriktaren ar spanningslos

+ Lat tva fasledare byta plats i motoranslutningsplinten eller i
motorns anslutningslada.

+ Kontrollera att allt har blivit ratt genom att sla till
natspanningen och upprepa momenten enligt ovan.
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LoC

110

PAR

5

FWD

n

LoC

1202

PAR

FWD

LoC

1203

PAR

FWD

LOC

1204

PAR

FWD

LoC

1301

PAR

FWD

LoC

2008

PAR

FWD

LoC

2102

PAR

FWD

LoC

2102

PAR

FWD

S\\ rotation

N framat
<
%

‘?_ .

rotation

N @ bakat
O
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ACCELERATIONS-/RETARDATIONSTIDER

O | Stall in accelerationstid 1 (parameter 2202 ACCEL TID 1). Loc 2 2 O 2 s

Obs: Stall aven in accelerationstid 2 (parameter 2205) om tva

. . . Cogerpes . PAR FWD
accelerationstider skall anvandas i tillampningen.

O | Stall in retardationsstid 1 (parameter 2203 RETARD TID 1). Loc 2 2 O 3 s
Obs: Stall aven in retardationstid 2 (parameter 2206) om tva

PAR FWD

retardationstider skall anvandas i tillampningen.
SLUTKONTROLL

O | Idrifttagningen ar darmed avslutad Kontrollera att inga fel eller
larm visas pa displayen.

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.

Igangkdérning och styrning med 1I/0O
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Att styra frekvensomriktaren via I/0O-granssnitt

Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga
ingangar, nar:

» motorn ar idrifttagen

» forvalda parameterinstallningar galler.

PRELIMINARA INSTALLNINGAR

Om du behdver andra rotationsriktning, kontrollera att parameter
1003 ROTATIONSRIKTN har véardet 3 (VALD).

Kontrollera att styranslutningarna ar anslutna enligt det kretsschema | Se Grundléggande I/O-
som galler for tillAmpningsmakrot ABB standard. kretsschema pa sid 46.

Kontrollera att frekvensomriktaren fjarrstyrs. Tryck pa tangenten Vid fjérrstyrning visas texten
for att vaxla mellan fjarrstyrning och lokal styrning. REM pa displayen.

START AV MOTORN OCH VARVTALSREGLERING

Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1. O O

Texten FWD blinkar med hog frekvens och 6vergar till fast sken nar REM . He

motorn har natt borvardet. ouTPUT FwD

Reglera frekvensomriktarens utfrekvens (motorvarvtal) genom att 5 O O

andra spanningen eller strommen via den analoga ingangen Al(1). REN 8 Hz
OUTPUT FWD

ANDRA MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Rotation bakat: Aktivera digital ingang DI2. 5 O O
REM Hz
OUTPUT REV

Rotation framat: Deaktivera digital ingang DI2. 5 O O
REM Hz
OUTPUT FWD

STOPP AV MOTORN

Deaktivera digital ingang DI1. O O

Motorn stannar och texten FWD blinkar med lag frekvens. REM . He
OUTPUT FwD

Igangkdrning och styrning med 1/0
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Igangkdérning och styrning med 1I/0O
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Manoverpanel

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver manéverpanelernas tangenter och displayfalt. Det beskriver aven
hur man med hjalp av mandverpanelen kan styra, dvervaka och andra
frekvensomriktarens installningar.

Integrerad manoverpanel

ACS150 samverkar med den integrerade mandverpanelen, som erbjuder
grundldggande verktyg fér manuell inmatning av parametervarden.

Manéverpanel
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Oversikt

Foljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa den integrerade
mandverpanelen.

i

é ¢

LOC

1a

OUTPUT FWD

@Llj”

1e

[slelelalels]

Nr.

Anvandning

1

LCD-display — indelad i fem omraden:

a. Uppe till vanster — Styrplats:
LOC: frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs. via manéverpanelen
REM: frekvensomriktaren fijarrstyrs, t.ex. via I/O.

b. Uppe till hdger — Enhet for visat varde.
s: Kort parameterlista, bladdring i parameterlistan.

c. Mitt — Variabel; visar vanligtvis parameter- och signalvarden, menyer eller
listor. Visar aven alarm- och felkoder.

d. Nere till vanster och mitt — Mandverpanelens tillstand:
UT: Mandverlage
PAR:
Fast sken: Parameterlagen
Blinkande: Driftlage Andrade parametrar
MENU: Huvudmeny.
=W Fellage.

e. Nere till héger — Indikatorer:
FWD (fram) / REV (back): motorns rotationsriktning
Langsamt blinkande: stoppad
Snabbt blinkande: i drift, ej vid borvarde
Fast sken: i drift, vid borvarde
H=1: Visat varde kan andras (i parameter- eller referenslage).

RESET/EXIT—- Avsluta till ndrmast hdgre menyniva utan att spara eventuella
andringar. Aterstaller fel i Mandverlage och Fellage

MENU/ENTER - Ett steg djupare ner i menystrukturen. | Parameterlage
sparas visat varde som ny installning.

L V1IN W1 BREs BRK- 2 w2

i BEAL L

I

15000000

1

LID OlJ

Upp -

* Rullning uppat i en meny eller lista.

« Okar vardet om en parameter &r vald.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

Ner —

* Rullning nedat i en meny eller lista.

» Minskar vardet om en parameter ar vald.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

LOC/REM — Véxlar mellan lokal styrning och fjarrstyrning av
frekvensomriktaren.

DIR - vaxlar motorns rotationsriktning.

STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

START - Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

Potentiometer — Andrar frekvensreferens.

Manéverpanel
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Funktion

Mandverpanelen hanteras med menyer och tangenter. Valj ett alternativ, t.ex.
driftiage eller parameter, genom att trycka pa piltangenterna ~a~ och < tills
onskad post visas pa displayen, och darefter trycka pa tangenten ~<%_.

Med tangenten (=7 atergar du till narmast hdgre menyniva utan att spara eventuella
andringar.

ACS150 har en integrerad potentiometer som sitter pa frekvensomriktarens
framsida. Den anvands for att stalla in frekvensreferensen.

Den integrerade mandverpanelen har sex driftlagen: Manéverldge, Referenslage,
Parameterldgen (Kort parameterlista och Lang parameterlista), Driftldge Andrade
parametrar och Fellage. De fem forsta driftlagena beskrivs i detta kapitel. Om ett fel
eller en varning upptrader 6vergar panelen automatiskt till Fellage och visar en fel-
eller alarmkod. Du kan aterstalla felet eller varningen i Mandverlage eller Fellage (se
Felsbkning pa sid 129).

Efter spanningstillslag befinner sig mandverpanelen i Mandéverlage, dar du kan
starta, stoppa, vaxla rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning,
Overvaka upp till tre arvarden (ett i taget) och stélla in frekvensreferensen. For 6vriga
uppgifter, ga forst till huvudmenyn och val;j ratt driftiage. Figuren nedan visar hur man
vaxlar mellan driftlagen.

Huvudmeny
v
= 491-~7° TrEF
OUTPUT FWD ~—7— MENU FWD
Mandverlage (sid. 63) % Referenslage (sid. 64)

LocC
Panelen évergar automatiskt PA rl S

till lage Felhistorik. MENU FWD

?

£ Kort parameterlista (sid. 65) 7y
? v/

0007 “ PAr L

FWD MENU FWD

Efter aterstallning atergar LoC PA r, C h

panelen till tidigare visad bild.

%Felhistorik (sid. 129) % Lang parameterlista (sid. 65)

] ¥

MENU FWD
Lage Andrade parametrar (sid. 65)

Manéverpanel
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Att utféra vanliga uppgifter

Tabellen nedan listar vanliga uppgifter, driftiaget dar uppgiften kan utféras samt

numret pa den sida dar stegen i uppgiften beskrivs i detalj.

Uppagift Driftlage Sid
Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 61
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 61
Att andra motorns rotationsriktning Alla 61
Installining av frekvensreferens Alla 62
Avlasning och instéllning av frekvensreferens Referens 64
Bladdra mellan évervakade signaler Mandverlage 63
Andra varde pa en parameter Kort/Lang parameterlista 65
Att vélja vilka signaler som skall évervakas Kort/Lang parameterlista 66
Se och redigera andrade parametrar Andrade parametrar 67
Aterstilla fel och alarm Mandverlage, felhistorik 129

Manéverpanel
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Starta, stoppa och véxla mellan lokal styrning och fjérrstyrning

Du kan starta, stoppa, byta riktning och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i
varje driftlage. For att du skall kunna starta och stoppa drivsystemet maste lokal

styrning vara aktiverad

Steg | Atgird Display

1. * For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas till vanster) och lokal styrning ||LoC
(LOC visas till vénster), tryck pa (2. A Hz
Obs: Overgang till lokal styrning kan deaktiveras med parameter 1606 OUTPUT FWD
LOKAL BLOCK.
Nar du har tryckt pa tangenten visar displayen kortvarigt meddelandet LoC
"LoC" respektive "rE", och atergar darefter till tidigare bild. L O C

FwD

Den allra forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts kommer den att

befinna sig i lage for fjarrstyrning (REM) och styras via sina I/O-plintar. For

att vaxla till lokal styrning (LOC) och mandvrera frekvensomriktaren med

hjalp av mandverpanelen och den integrerade potentiometern, tryck pa

. Vad som hander beror pa hur lange du trycker in tangenten:

» Om du slapper upp den genast (displayen blinkar "LoC"), stoppas

frekvensomriktaren. Stall in lokal referens med potentiometern.

» Om du haller tangenten intryckt under tva sekunder (slapp upp den nar
displayen overgar fran "LoC" till "LoC r"), fortsatter frekvensomriktaren
som tidigare, utom att aktuellt lage hos potentiometern &r bestammande
for lokal referens (om skillnaden &r stor mellan fjarr- och lokalreferens blir
o6vergangen inte mjuk). Frekvensomriktaren kopierar aktuellt fjarrvarde for
till/fran-status och anvander det som initialvarde for lokal till/fran-
installning.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck pa C@D. Texteon F,WD eller R_EV langst
ner pa displayen blinkar
langsamt.

« For att starta frekvensomriktaren i lokal styrning, tryck pa CO. Textep F,WD eller REV langst
ner pa displayen blinkar snabbt.
Texten slutar blinka nar
bdrvardet uppnas.

Att dndra motorns rotationsriktning
Du kan andra motorns rotationsriktning oberoende av aktuellt driftlage.
Steg | Atgard Display
1. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visar till vanster), 6verga till lokal LoC

styrning genom tryckning pa . Nar du har tryckt pa tangenten visar - Hz

displayen kortvarigt meddelandet "LoC" respektive "rE", och atergar OUTPUT FwD

darefter till tidigare bild.
2. For att andra rotationsriktningen fran fram (FWD visas langst ner) till back LoC

(REV visas langst ner), eller vice versa, tryck pa @ . Hz

OUTPUT REV

Obs: Parameter 7003 ROTATIONSRIKTN méste vara satt till 3 (VALD).

Manéverpanel
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Instélining av frekvensreferens

Lokal frekvensreferens kan valjas med den integrerade potentiometern i godtyckligt
driftlage nar frekvensomriktaren styrs lokalt, forutsatt att parameter 7709 LOC REF
KALLA har det férvalda vardet 0 (POT).

Om parameter 17109 LOC REF KALLA har andrats till 1 (PANEL), sa att tangenterna
~a~ och ¥~ kan anvandas for installning av lokal referens maste detta goras i
referenslage (se sid 64).

For att se aktuell lokal referens, ga till referenslage.

Steg

Atgérd Display

Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visar till vanster), verga till lokal LoC
styrning genom tryckning pa . Displayen visar kortvarigt meddelandet PA rl S
"LoC" innan den atergar till lokal styrning. MENU FWD

Obs: Med grupp 77 VAL AV REFERENS kan du tillata &ndring av extern
referens for fjarrstyrning (REM) t.ex. med hjalp av den integrerade
potentiometern eller tangenterna /~a™ och ¥ .

* For att 6ka referensvardet, vrid den integrerade potentiometern medurs.

* For att minska referensvardet, vrid den integrerade potentiometern
moturs.

Manéverpanel
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| Manéverlage kan du:

63

 Bvervaka arvarden for upp till tre signaler i gruppen 01 DRIFTVARDEN, en signal

i taget

+ starta, stoppa, vaxla rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning

samt stalla in frekvensreferens.

Overga till Manéverlage genom att trycka pa =7 tills displayen visar texten

OUTPUT langst ner.

Displayen visar vardet pa signaler i gruppen 01

DRIFTVARDEN. Enheten visas till hoger. Sid 66 REM 4 9_1 Hz
forklarar hur man valjer de tre signaler som skall OUTPUT FWwD
Overvakas i Mandverlage. Tabellen nedan visar hur
man kan visa dem en i taget.
Att bladdra mellan évervakade signaler
Steg | Atgird Display
1. Om mer an en signal har valts for 6vervakning (se sid 66) kan du bladdra 4 1
mellan dem i Manéverlage. REM . Hz
For att bladdra framat, tryck pa tangenten ~~a upprepade ganger. Foratt [(OUTPUT Fwb
bladdra bakat, tryck pa tangenten <_¥_~ upprepade ganger. O 5 A
REM
]
OUTPUT FWD
o 107 -
]
OUTPUT FWD

Manéverpanel
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Referenslage

| Referenslage kan du:

» avlasa och stélla in frekvensreferens

+ starta, stoppa, byta riktning och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning.
Avlésning och instéllning av frekvensreferens

Lokal frekvensreferens kan valjas med den integrerade potentiometern i godtyckligt
driftlage nar frekvensomriktaren styrs lokalt, forutsatt att parameter 7709 LOC REF
KALLA har det férvalda vardet 0 (POT). Om parameter 7709 LOC REF KALLA har
andrats till 1 (PANEL), maste lokal frekvensreferens stallas in i referenslage.

Aktuell lokal referens kan endast avlasas i referenslage.

Steg | Atgard Display
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa “S_J om du &r i Manéverlage.
Annars genom att trycka pa (7 upprepade ganger tills du ser MENY REM PA r' S
langst ner. MENU

2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visar till vanster), verga till lokal LoC
styrning genom att trycka pa . Displayen visar kortvarigt meddelandet PA rl S
"LoC" innan den atergér till lokal styrning. MENU

Obs: Med grupp 77 VAL AV REFERENS kan du tillata andring av extern
referens for fjarrstyrning (REM) t.ex. med hjalp av den integrerade
potentiometern eller tangenterna .~ A ™ och (v .

3. Om panelen ar inte i Referenslage ("rEF" syns inte), tryck pa tangenten LOC
A eller ¥ 7 tills du ser "rEF" och tryck pa “X_J. Nu visar displayen rl E F
aktuell referens med under véardet. MENU
Loc
Hz
FWD

4. Om parameter 1109 LOC REF KALLA = 0 (POT, férval):
« For att 6ka referensvardet, vrid den integrerade potentiometern medurs.
* For att minska referensvardet, vrid den integrerade potentiometern

moturs.
Det nya vardet (potentiometerinstaliningen) visas pa displayen. LOC 5 O O !
z
FWD
Om parameter 1709 LOC REF KALLA = 1 (PANEL): Loc 5 O O
* For att 6ka referensvardet, tryck pa .~a™\. Hz
« For att minska referensvardet, tryck pa < v_~. FWD

Det nya vardet visas pa displayen.

Manéverpanel
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Det finns tva parameterlagen: Kort parameterlista och Lang parameterlista. Bada
fungerar pa samma satt, utom att Kort parameterlista endast visar det minimala
antalet parametrar som typiskt kravs for att stalla in frekvensomriktaren (se
Parametrar i Kort parameterlista pa sid 80). Lang parameterlista visar alla
parametrar, inklusive dem som visas i Kort parameterlista.

| bada parameterlagena kan du:

* visa och andra parametervarden

» starta, stoppa, vaxla rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning

samt stalla in frekvensreferens.

Viélja en parameter och dndra vérdet

Steg | Atgard Display
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa “S_J om du &r i Mandverlage, LOC
annars genom att trycka pa =7 upprepade ganger tills du ser MENU r' E F
langst ner. MENU
2. Om panelen inte befinner sig i dnskat parameterlage ("PAr S”/"PAr L" visas ||LOC
€j), tryck pa tangenten A ™ eller ¥ " tills du ser "PAr S" (Kort PA rl S
parameterlista) respektive "PAr L" (Lang parameterlista). MENU
~ PAr L
MENU
3. Kort parameterlista (PAr S): LoC l 2 O 2 s
* Tryck pa4 “X_J. Displayen visar en av parametrarna i Kort parameterlista.
Bokstaven s i dvre hdgra hornet visar att du bladdrar bland parametrar i
Kort parameterlista.
Lang parameterlista (PAr L): Loc O 1
« Tryck pa “X_J. Displayen visar numret for en av parametergrupperna i - -
Lang parameterlista. PAR
» Anvand tangenterna .~a ™ och ¥ for att hitta 6nskad LoC
parametergrupp. - -
« Tryck pa “X_J. Displayen visar en av parametrarna i vald
parametergrupp. LoC 1 2 O 2
4. Anvand tangenterna .~a™ och ¥ ~ for att hitta 6nskad parameter. LoC l 2 O 3
PAR FWD
5. Tryck och hall in %_J ca tva sekunder tills parametervardet visas med LoC
under, vilket anger att parameterandring nu ar mojlig. Hz
Obs: Nar visas, tryck pa tangenterna /A~ och <_¥_~ samtidigt for PAR FWD
att andra visat varde till parameterns férvalsvarde.
6. Anvand tangenterna .~a ™ och ¥ 7 for att vélja parametervarde. Nardu ||LoC
har &ndrat parametervardet borjar blinka. Hz
PAR FWD
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Steg | Atgard Display
« For att spara visat parametervérde, tryck pa “S_J. LoC 1 2 O 3
« For att inte &ndra vérdet utan behalla det gamla, tryck pa =77
PAR FWD
Att vélja vilka signaler som skall 6vervakas
Steg | Atgird Display

1. Du kan valja vilka signaler som aska dvervakas i Manéverlage och hur de LoC 1
skall visas med parametrarna i grupp 34 PROCESSVARIABLER. Se sid 65
for detaljerade instruktioner om att byta parametervarden. PAR FWD
Som férval visar displayen koden: 0703 UTFREKVENS, 0104 STROM och ||LoC 1 O 4
0105 MOMENT.
For att andra forvalda vérden for signaler, valj i grupp 01 DRIFTVARDEN PAR EI) FWD
upp till tre signaler mellan vilka man kan bladdra. LoC 1 O 5
Signal 1: Andra vardet pa parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM till index for
signalparametern i grupp 07 DRIFTVARDEN (= antal parametrar utan PAR FWD
inledande nolla), 105 betyder t.ex. parameter 0705 MOMENT. Véardet O
betyder att ingen signal visas.
Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408 SIGNAL 2 PARAM) och 3
(3415 SIGNAL 3 PARAM). Till exempel, om 3407 SIGNAL 1 PARAM =0
och 3415 SIGNAL 3 PARAM = 0, deaktiveras bladdring och endast
signalen som specificeras av 3408 SIGNAL 2 PARAM visas i displayen.
Om alla tre parametrar satts till 0, dvs. ingen signal valjs for évervakning,
visar displayen texten "n.A.".

2. Specificera decimaltecknets placering och kallsignalens enhet (instélining9 ||Loc
[DIREKT]). Foér detaljer, se parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL.
Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL PAR IS FWD
Signal 2: parameter 3471 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3478 UTDATA 3 DECIMAL.

3. Valj vilken enhet som skall visas for signaler. Detta saknar effekt om LOoC
parameter 3404/3411/3418 satts till 9 (DIREKT). Fér ndrmare detaljer, se
parameter 3405 UTDATA 1 ENHET. PAR FWD
Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET
Signal 2: parameter 3412 UTDATA 2 ENHET
Signal 3: parameter 3479 UTDATA 3 ENHET.

4, Valj skalning for signaler genom att ange lagsta och hogsta displayvarde. LOC
Detta saknar effekt om parameter 3404/3411/3418 satts till 9 (DIREKT). A Hz
For narmare detaljer, se parametrarna 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 PAR FWD
UTDATA 1 MAX. LoC

Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 UTDATA 1 MAX
Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och 34714 UTDATA 2 MAX
Signal 3: parametrar 3420 UTDATA 3 MIN och 3421 UTDATA 3 MAX.

5000 -

PAR FWD
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Driftlige Andrade parametrar

| driftlage Andrade parametrar kan du géra foljande:

67

» Se en lista dver alla parametrar som har andrats fran sina férvalda varden enligt

makro

* andra dessa parametrar

+ starta, stoppa, vaxla rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning

samt stalla in frekvensreferens.

Se och redigera dndrade parametrar

Steg | Atgard Display
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka pa “\_J om du &r i Manéverlage,
annars genom att trycka pa (77 upprepade ganger tills du ser MENU Loc rl E F
langst ner. MENU FWD
2. Om panelen &r inte i lage Andrade parametrar ("PArCh" syns inte), tryck pa ||Loc
tangent ~~a™ eller _¥ > tills du ser "PArCh" och tryck pa “\_J. PA r. C
Displayen visar vardet pa den forsta andrade parametern och PAR blinkar. MENU FWD
*~ 1103
PAR FWD
3. Anvand tangenterna .~a ™ och C_¥_~ for att hitta 6nskad andrad LoC
parameter i listan.
PAR FWD
4. Tryck och hall in “%_J ca tva sekunder tills parametervardet visas med LOC
under, vilket anger att parameterandring nu ar majlig.
Obs: Nar visas, tryck pa tangenterna .~a™ och <_¥_~ samtidigt for PAR FWD
att andra visat varde till parameterns férvalsvarde.
5. Anvand tangenterna ~~A™ och ¥ for att valja parametervarde. Nar du ||LocC
har andrat parametervardet borjar blinka.
PAR FWD
« For att spara visat parametervarde, tryck pa “S_J. LoC

« For att inte &ndra vérdet utan behalla det gamla, tryck pa =77

1003

PAR FWD
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Tillampningsmakron

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel beskriver tillampningsmakrona. For varje makro finns ett kretsschema
som visar forinstallda styranslutningar (digitala och analoga I/0O). Kapitlet forklarar
hur man sparar och laddar egna makron.

Oversikt 6ver makron

Tillampningsmakron ar fordefinierade parameteruppsattningar. Vid start av
frekvensomriktaren valjer man det makro som bast passar andamalet - med
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO. Déarefter kan man gdra de andringar som
behdvs, och spara det &ndrade makrot som ett eget makro.

ACS150 har sex standardmakron och plats for tre egna makron. Tabellen nedan
innehaller en sammanfattning av standardmakrona och beskriver lampliga
tillampningar for vart och ett.

Makro

Lampliga tillampningar

ABB-standard

Enklare varvtalsstyrning dar inget, ett, tva eller tre konstanta varvtal anvands.
Start/stopp styrs med en digital ingang. Det gar att vaxla mellan tva accelerations-
och retardationstider.

Pulsstyrning

Enklare varvtalsstyrning dar inget, ett, tva eller tre konstanta varvtal anvands.
Drivsystemet startas och stoppas med tryckknappar.

Vaxlande

TillAmpningar med varvtalsreglering dar inget, ett, tva eller tre konstanta varvtal
anvands. Start, stopp och rotationsriktning styrs via tva digitala ingangar
(kombinationen av tillstand pa ingangarna styr driften).

Motorpotentio-
meter

Tillampningar med varvtalsreglering dar inget eller ett konstant varvtal anvands.
Varvtalet styrs av tva digitala ingangar (6ka / minska / hall konstant).

Hand/Auto

TillAmpningar med varvtalsreglering dar man maste kunna vaxla mellan tva
styranordningar. Vissa styrsignalplintar &r reserverade for en styranordning,
ovriga for den andra. En digital ingang valjer vilka plintar (styranordningar) som
anvands.

PID-reglering

Tillampningar med processreglering, till exempel olika aterkopplande
reglersystem som tryckreglering, nivareglering och flédesreglering. Det gar att
vaxla mellan process- och varvtalsreglering: Vissa styrsignalplintar ar reserverade
for processreglering, 6vriga for den varvtalsreglering. En digital ingang valjer
mellan process- och varvtalsreglering.

Anvéandare

Anvandaren kan spara ett anpassat standardmakro, dvs. parameterinstallningar
inklusive grupp 99 STARTPARAMETRAR, i det permanenta minnet, och ladda
dessa data vid ett senare ftillfélle.

Till exempel kan tre egna makron anvandas for att kunna vaxla mellan tre olika
motorer.

Tillampningsmakron
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Sammanfattning av I/O-anslutningar for tillampningsmakron

Foljande tabell sammanfattar de férvalda vardena for 1/0O-anslutningarna till alla
tilldampningsmakron.

Makro
Ingang/ -
utgang ABB standard | Pulsstyrning Alternativ Motorlr':;(:::ntlo- Hand/Auto PID-reglering
Al Frekvens- Frekvens- Frekvens- - Frekvensref. Frekv.-ref.
referens referens referens (Auto) R (Hand) / Proc.-
ref. (PID)
D1 Stopp/Start Start (puls) Start (framat) |Stopp/Start Stopp/Start Stopp/Start
(Hand) (Hand)
DI2 Fram/Back Stopp (puls) Start (back) Fram/Back Fram/Back Hand/PID
(hand)
DI3 Konstanta Fram/Back Konstanta Frekvens- Hand/Auto Konstant-
varvtal ingang 1 varvtal ingang 1 |referens upp varvtal 1
Dl4 Konstanta Konstanta Konstanta Frekvens- Fram/Back Driftférregling
varvtal ingang 2 |varvtal ingang 1 |varvtal ingang 2 |referens ner (auto)
DI5 Val av acc/ret |Konstanta Val av acc/ret  |Konstant- Stopp/Start Stopp/Start
ramp varvtal ingang 2 [ramp varvtal 1 (auto) (PID)
RO Fel (-1) Fel (-1) Fel (-1) Fel (-1) Fel (-1) Fel (-1)
(COM, NC, NO)

1)

Frekvensreferensen kommer fran den integrerade potentiometern nar Hand har valts.
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Makrot ABB standard

Detta ar det férvalda makrot. Det ger en generell I/0O konfiguration med tre konstanta

varvtal. Parametervardena ar de férvalsvarden som definieras i Arvérdessignaler

och parametrar, med bdérjan pa sid 79.

71

Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se I//O-
plintar pa sid 44.

Forvalda I/O-anslutningar

I/0-anslutning %)

| . -"T: | ~ ,l_ SCR Signalkabelskarm
| [ | " - Al Frekvensreferens: 0...20 mA
”‘é Ir.l_ | : | |:_d'3) GND Gemensam nolla for Al
I...10 kohm 7 é- | +10V Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA
| Alternativ anslutning | +24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA
for AH, Om"den | B GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.
anvands, stall 1U- | COM  |Gemensam nolla for alla
oaerprenpat " IDi1 [stopp (0) / Start (1)
| spanningssignal). | Egg DI2 Fram (0) / Back (1)
Lo N I DI3 Val av konstant varvtal !
I Di4 Val av konstant varvtal )
g DI5 Val av acc/ret-ramp 2)
Relaanslutning %)
COM Relautgang
NC :, Inget fel [Fel (-1)]
2 NO —

) se parametergrupp 72 KONSTANTA VARVTAL:

2= Ramptider enligt parametrarna 2202 ACCEL TID 1

DI3 |DI4 |Drift (parameter)

och 2203 RETARD TID 1.

0|0

Stall in varvtal med integrerad
potentiometer

och 2206 RETARD TID 2.

1| 0 |Varvtal 1 (1202 KONST VARVTAL 1)

3)

0|1

Varvtal 2 (1203 KONST VARVTAL 2)

4) Atdragningsmoment: 0,22 Nm

Varvtal 3 (1204 KONST VARVTAL 3)

5 Atdragningsmoment: 0,5 Nm

1 = Ramptider enligt parametrarna 2205 ACCEL TID 2

360 grader runtomgaende jordning under en klamma.
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Makrot Pulsstyrning

Detta makro ar avsett for tillampningar dar drivsystemet styrs via aterfjagdrande
tryckknappar. Det erbj.uder tre konstanta varvtal. For att aktivera makrot, satt
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 2 (PULSSTYRNING).

For forvalda parametervarden, se Forvalda parametervérden vid olika makron pa sid
79. Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se
I/O-plintar pa sid 44.

Obs: Nar stoppingangen (DI2) ar 6ppen (ingen insignal) ar mandverpanelens start/
stopp-knappar deaktiverade.

Forvalda I/O-anslutningar

I/0-anslutning %)

r- - - _—_ — — 1
— SCR Signalkabelskarm
I o e i
| B Al Frekvensreferens: 0...20 mA
’—é ’.|_ | l 77 GND Gemensam nolla fér Al
11...10 koh | 7 5_' +10V Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA
onm =

+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA

| for Al1. Om den GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.

anvands, stall |U-

COM Gemensam nolla for alla

|
\
\
|
| Alternativ anslutning |
\
|
\
|

‘ 3 1

‘ ?Omkﬁgp\llaren pa U —o o—— DI Start (puls £7)

| spanningssignal). —=elo—DI2 Stopp (puls 1)
Lo N I DI3 Fram (0) / Back (1)

g Dl4 Val av konstant varvtal !
I DI5 Val av konstant varvtal )
Relaanslutning 4)

COM Reldutgang
NC :, Inget fel [Fel (-1)]
-

& NO

D se parametergrupp 72 KONSTANTA VARVTAL: 2) 360 grader runtomgéende jordning under en klamma.
DI3|DI4 | Drift (parameter) 3) Atdragningsmoment: 0,22 Nm
0 | O [Stallin varvtal med integrerad 4) Atdragningsmoment: 0.5Nm

potentiometer

1 | 0 |Varvtal 1 (7202 KONST VARVTAL 1)
0 | 1 [Varvtal 2 (1203 KONST VARVTAL 2)
1 | 1 |Varvtal 3 (17204 KONST VARVTAL 3)
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Makrot Vaxlande

Detta makro ger en 1/O konfiguration som ar anpassad till en sekvens av DI-
styrsignaler for vaxling av frekvensomriktarens rotationsriktning. For att aktivera
makrot, satt parameter 9902TILLAMPN MAKRO till 3 (VAXLANDE).

For forvalda parametervarden, se Férvalda parametervérden vid olika makron pa sid
79. Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se
I/O-plintar pa sid 44.

Forvalda I/O-anslutningar

I/O-anslutning 4)

|r 7( - ;I_:?" j‘ ~ ,l_ SCR Signalkabelskarm |
| pd | I | ’—\_/' | I Al Frekvensreferens-: 0...20 mA
| | ] : | —E 3) GND Gemensam nolla for Al
H...10 kohm L | +10V Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA
| Alternativ anslutning | +24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA
for AH. Om"den | B GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.
anvlfondslzaf;" I;-U | COM  |Gemensam nolla for alla
| (0(;“18pv P | I DI1 Start framat: Om DI1 = DI2 stoppas frekvensomriktaren.
| spanningssignal). | E g DI2 Start back
Lo . I3 Val av konstant varvtal )
I Di4 Val av konstant varvtal
I DI5 Val av acc/ret-ramp 2)
Relaanslutning 5
COM Relautgang
NC ; Inget fel [Fel (-1)]
X NO —
" se parametergrupp 712 KONSTANTA 0= Ramptider enligt parametrarna ACCEL TID
VARVTAL: 12202 2205 och2206 2203 RETARD TID 1.
DI3|DI4 | Drift (parameter) 1 = Ramptider enligt parametrarna ACCEL TID

0 | O |[Stallin varvtal med integrerad 20ch RETARD TID 2.
potentiometer 3) 360 grader runtomgaende jordning under en

1| 0 |Varvtal 1 (1202 KONST VARVTAL 1) klamma.
0 | 1 [Varvtal 2 (17203 KONST VARVTAL 2)| 4 Atdragningsmoment: 0,22 Nm
1 1 |Varvtal 3 (1204 KONST VARVTAL 3) 5) Atdragningsmoment: 0‘5 Nm
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Makrot Motorpotentiometer

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara
styrsystem som styr drivsystemets varvtal med enbart digitala signaler. For att
aktivera makrot, satt parameter 9902TILLAMPN MAKRO till 4 (MOTORPOT).

For forvalda parametervarden, se Forvalda parametervérden vid olika makron pa sid
79. Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se

I/O-plintar pa sid 44.

Forvalda I/O-anslutningar

I/O-anslutning 2)

SCR Signalkabelskarm
Al Anvands som forval ej: 0...20 mA
GND Gemensam nolla for Al
+10V Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA
+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA
GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.
= COM Gemensam nolla for alla

g PP Stopp (0) / Start (1)

I DI2 Fram (0) / Back (1)

" _Ipi3 Frekvensreferens upp ")

I Dl4 Frekvensreferens ner V)

I DI5 Konstant varvtal 1: parameter 1202 KONST VARVTAL 1
Relaanslutning 3)
COM Relautgang
NC :, Inget fel [Fel (-1)]

X NO —

) Om DI3 och DI4 bada &r aktiva eller bada
inaktiva forblir frekvensreferensen oférandrad.

2) Atdragningsmoment: 0,22 Nm
3) Atdragningsmoment: 0,5 Nm

Befintlig frekvensreferens lagras i samband
med stopp och kontrollerad avstangning.
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Makrot Hand/Auto

Detta makro kan anvandas i fall d@ maste kunna véaxla mellan tva styranordningar.
For att aktivera makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 5 (HAND/
AUTO).

For forvalda parametervarden, se Férvalda parametervérden vid olika makron pa sid
79. Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se
I/O-plintar pa sid 44.

Obs: Parametern 2708 STARTFORREGLING maste ha sitt forvalda varde 0 (AV).

Forvalda I/O-anslutningar

I/0-anslutning %)
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Signalkabelskarm

Frekvensreferens (AUTO): 4...20 mA D

| (2...10V

r— - - — — -
— h SCR
EARE | o Al
| L | <2
/ +10V
[1...10 kohm S |
| Alternativ anslutning | +24v
| for Al1. Om den | GND
anvands, stall lU- . COM
omkopplaren pa U | . DI
‘ —
| spanningssignal). ‘ - DI2
L E I DI3
b
"_Ipis
Relaanslutning
COM
NC
X NO

1)

2)

Gemensam nolla for Al

Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA

Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA

Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.

Gemensam nolla for alla

Stop (0) / Start (1) (Hand)

Fram (0) / Back (1) (Hand)

Hand (0) / Auto (1) val av styrsatt

Fram (0) / Back (1) (Auto)

Stop (0) / Start (1) (Auto)

4)

Relautgang

Inget fel [Fel (-1)]

N

| 1age Hand kommer frekvensreferensen fran
den integrerade potentiometern.

klamma.

3) Atdragningsmoment: 0,22 Nm

4) Atdragningsmoment: 0,5 Nm

360 grader runtomgaende jordning under en
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Makrot PID-reglering

Detta makro erbjuder parameterinstallningar for aterkopplande reglersystem som
tryckreglering, flodesreglering och sa vidare. Det gar att valja varvtalsreglering via en
digital ingang. Fér att aktivera makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 6
(PID-REGLERING).

For forvalda parametervarden, se Férvalda parametervérden vid olika makron pa sid
79. Om du anvander andra anslutningar an de férvalda som presenteras nedan, se
Elektrisk installation, avsnittet I/O-plintar pa sid 44.

Obs: Parametern 27108 STARTFORREGLING maste ha sitt férvalda varde 0 (AV).

Forvalda I/O-anslutningar

I/0-anslutning %)

r- - - _—_ — — 1
— SCR Signalkabelskarm
| € (.T_LI_’ R . 1)
| B Al Processarvarde: 4...20 mA
’—é ’.|_ | l 77 GND Gemensam nolla fér Al
11...10 koh | 7 5_' +10V Referensspanning: +10 V DC, max 10 mA
onm =

\
|
|
| Alternativ anslutning | +24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max 200 mA
| for Al1. Om den | GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutg.
\
|
\

anvands, stall |U-

COM Gemensam nolla for alla
| omkopplaren pa U

210V 1Dl [stop (0)/ Start (1) (Hand)

‘ spanningssignal). j— DI2 Hand (0) / PID (1) val av styrning

Lo N —DI3 Konstant varvtal 1: parameter 17202 KONST VARVTAL 1
D4 |Driftforregling

__~"__DI5  |Stopp (0)/ Start (1) (PID)

Relaanslutning 4)

COM Reldutgang
NC :, Inget fel [Fel (-1)]
X NO —
1) Hand: frekvensreferensen kommer fran den 2) 360 grader runtomgaende jordning under en
integrerade potentiometern kldamma.

PID: processreferensen kommer fran den

. . 3) Atdragningsmoment: 0,22 Nm
integrerade potentiometern.

4) Atdragningsmoment: 0,5 Nm

Tilldmpningsmakron
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Egna makron

Forutom standardtillampningsmakron kan man skapa tre egna makron. Egna
makron gor det maéjligt for anvandare att spara parameterinstallningar, inklusive dem
i grupp 99 STARTPARAMETRAR, i ett permanent minne och ladda och ateranvanda
dem vid ett senare tillfalle. Referenserna fran mandverpanelen sparas ocksa, om
makrot sparas och anropas vid lokal styrning. Fjarrstyrningsinstallningen sparas i
egna makron, men inte installningen for lokal styrning.

Stegen nedan visar hur man sparar och laddar Eget makro 1. Proceduren for de tva
ovriga egna makrona ar identisk - det ar bara vardet pa parameter 9902 TILLAMPN
MAKRO som skiljer sig.

Att skapa Eget makro 1:

» Justera parametrarna.

» Spara parameterinstallningarna i det permanenta minnet genom att satta
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till -1 (EGET 1 SPARA).

MENU

« Tryck pa % for att spara.

Att ladda Eget makro 1:
+ Andra parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 0 (EGET 1 LADDA)

MENU
« Tryck pa % for att ladda.

Obs: Laddning av eget makro aterstaller parameterinstaliningarna, inklusive grupp
99 STARTPARAMETRAR. Kontrollera att installningarna éverensstammer med den
motor som anvands.

Tips: Anvandaren kan till exempel lata frekvensomriktaren vaxla mellan tre motorer
utan att behéva andra motorparametrar vid varje byte. Man kan helt enkelt anpassa
installningarna en gang for varje motor och sedan spara informationen som tre egna
makron. D& motorn byts behéver man endast ladda motsvarande Eget makro for att
gOra drivsystemet driftklart.
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Arvirdessignaler och parametrar

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver driftvarden och parametrar. Vidare finns en tabell éver férvalda
varden for olika makron.

Termer och forkortningar

Term Definition

Arvarde Signal som har matts eller beréknats av frekvensomriktaren. Kan dvervakas av
anvandaren. Anvandaren kan inte andra vardet. Grupperna 01...04 innehaller
arvarden.

Forval Forvalt parametervarde

Parameter En instalining anvandaren kan géra som paverkar omriktarens funktion. Grup-

perna 10...99 innehaller parametrar.

E Refererar till typ 01E- och 03E- med europeisk parametersattning

U Refererar till typ 01U- och 03U- med USA-parametersattning

Forvalda parametervarden vid olika makron

Nar tilldmpningsmakrot &ndras (9902 TILLAMPN MAKRO), &ndrar programmet
parametervardena till férvalen for det nya makrot. Tabellen visar férvalda varden for
parametrarna i de olika makrona. For évriga parametrar ar férvalsvardena desamma
for alla makron (se Arvérdessignaler pa sid 84).

Index |[Namnival ABB STAN-  [PULS-STYR- |VAXLANDE |MOTOR-POT |HAND/AUTO |PID-REGLE-
DARD NING RING

1001 |EXT1 STYR- [2=DI1,2 4=DI1P2P3 [9=DITF2R [2=DI1,2 2=DI1,2 1=DI1
NING

1002 |[EXT2STYR- [0=EJVALD |[0=EJVALD |[0=EJVALD [0=EJVALD [21=DI54 20 = DI5
NING

1003 |ROTATIONS- |3 = VALD 3=VALD 3=VALD 3=VALD 3=VALD 1=FRAM
RIKTN

1102 |VALEXT1/ |0 = EXT1 0=EXT1 0=EXT1 0= EXT1 3=DI3 2=DI2
EXT2

1103 |VAL EXT REF1|1 = A1 =AM =AM 12 = =AM 2=POT

DI3U,4D(NC)
1106 |VAL EXT REF2|2 = POT 2=POT 2=POT 1=Al 2=POT 19 = PID1
UTGANG

1201 |VALKONST |9 =DI3 4 10=DI4,5 9=DI34 5=DI5 0=EJVALD [3=DI3
VARVT

1301 |MINIMUM A [0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 20,0 % 20,0 %

1601 |DRIFTFOR- |[0=EJVALD |[0=EJVALD |[0=EJVALD [0=EJVALD |[0=EJVALD [4=Di4
REGLING

2201 |VAL ACC/RET |5 = DI5 0=EJVALD |5=DI5 0=EJVALD [0=EJVALD |0=EJVALD

9902 [TILLAMPN |1 = ABB STAN-|2 = PULS- 3 = VAXLANDE|4 = MOTOR- |5=HAND/ |6 = PID-REGL
MAKRO DARD STYRN POT AUTO

Arvérdessignaler och parametrar
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Parametrar i Kort parameterlista

Foljande tabell beskriver parametrarna som visas i Kort parameterlista Se
Parameterldgen pa sid 65 for information om hur man valjer parameterlage. Alla
parametrar presenteras i detalj i Parametrar i Lang parameterlista, som borjar pa sid

86.
Parametrar i Kort parameterlista
Nr. Namn/varde Beskrivning Forval
99 Tillampningsmakro. Installning av motorns parametrar.
STARTPARAMETRAR
9902 TILLAMPN MAKRO Valjer tillampningsmakro eller aktiverar FlashDrop-parametervarden. Se 1=ABB
Tilldmpningsmakron pa sid 69. STANDARD

1 =ABB STANDARD

Standardmakro for tilldmpningar med konstant varvtal

2 =PULSSTYRN

Pulsstyrningsmakro for tillampningar med konstant varvtal

3 = VAXLANDE

Vaxlande makro or tilldmpningar med start framat och start bakat.

4 = MOTORPOT

Motorpotentiometermakro varvtalsreglerade tilldmpningar som styrs av digi-
tala signaler

5 = HAND/AUTO

Makrot Hand/Auto skall anvandas nar frekvensomriktaren har tva externa
styrplatser:

- Enhet 1 kommunicerar via det granssnitt som definieras av extern styrplats
EXT1.

- Enhet 2 kommunicerar via det granssnitt som definieras av extern styrplats
EXT2.

EXT1 och EXT2 &r aktiva en i taget. Vaxling mellan EXT1 och EXT2 via digi-
tal ingang.

6 = PID-REGL

PID-reglering. For tillampningar omriktaren styr en processvariabel. T.ex.
tryckreglering genom att frekvensomriktaren styr en tryckhdjningspump.
Tryckets uppmatta varde, samt referensvardet, ar kopplat till frekvensomrik-
taren.

31 =LADDA FDLIST

FlashDrop-parametervarden som definieras av FlashDrop-filen.

FlashDrop ar en tillvalsenhet for snabb kopiering av parametrar till frekvens-
omriktare som inte ar spanningssatta. FlashDrop tillater enkel anpassning av
parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar déljas. For ytterligare informa-
tion, se MFDT-01 FlashDrop user’s manual (3AFE68591074 [engelska]).

0 = EGET 1 LADDA

Eget makro 1 lases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tillampningen.

-1=EGET 1 SPARA

Sparar eget makro 1. Lagrar aktuella parameterinstaliningar och motormo-
dellen.

-2 =EGET 2 LADDA

Eget makro 2 Iases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tillampningen.

-3 = EGET 2 SPARA

Sparar eget makro 2. Lagrar aktuella parameterinstallningar och motormo-
dellen.

-4 = EGET 3 LADDA

Eget makro 3 lases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tilldmpningen.

-5 = EGET 3 SPARA

Sparar eget makro 3. Lagrar aktuella parameterinstallningar och motormo-
dellen.
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Nr. Namn/varde Beskrivning A E
9905 MOTOR NOM SPANN | Definierar nominell motorspanning. Maste éverensstamma med vérdet pa 200V
motorns markskylt. Frekvensomriktaren kan inte mata motorn med en span- | E-enheter:
ning som ar hégre an natspanningen. 200V
Observera att utspanningen inte begransas av nominell motorspanning, utan
6kar linjart upp till inspanningens varde 230V
Utspénning U enheter:
230V
Inspanning —
9905 \ 400V
| E enheter:
‘ Utfrekvens 400V
9907 C
VARNING! Anslut aldrig en motor till en frekvensomriktare som matas med | 460 V U-
en spanning hégre an motorns markspanning. enheter:
460 V
200 V E-enheter/ Spanning.
230 U-enheter: Obs: Pakanningen pa motorisoleringen &r alltid beroende av drivsystemets
100...300 V matningsspanning. Samma sak galler nar motorns markspanning ar lagre an
frekvensomriktarens, och lagre an frekvensomriktarens matningsspanning.
400 V E-enheter/
460 V U-enheter:
230...690 V
9906 MOTOR NOM STROM | Definierar motorns markstrém. Maste 6verensstamma med vardet pa Ion
motorns markskylt.
0,22,0 . I2N Strom
9907 MOTOR NOM FREKYV | Definierar motorns nominella frekvens, dvs. den frekvens vid vilken utspan- | E: 50 / U: 60
ningen ar lika med motorns markspanning:
Faltférsvagningspunkt = markfrekvens - matningsspanning / motormarkspan-
ning
10,0...500,0 Hz Frekvens
04 FELHISTORIK Felhistorik (endast Iasbar)
0401 SENASTE FEL Felkod for den senaste felindikeringen. Se Felsdkning pa sid 129 for koder. | -
0 = Felhistorik rensad (pa paneldisplay = INGEN REGISTRERING).
11 VAL AV REFERENS | Maximal referens
1105 EXT REF1 MAX Definierar maxvardet for extern referens REF1. Motsvarar maximal mA/(V)- | E: 50,0 Hz /
signal pa analog ingang Al1. U: 60,0 Hz
4 REF (Hz)
1105
(MAX) |
|
|
|
|
|
0 |

L [ -/ 0,
1700 % » Al1-signal (%)
(20mA/10V)

1301

0,0...500,0 Hz

Maxvarde
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Parametrar i Kort parameterlista

Nr. Namn/varde Beskrivning Forval
12 KONSTANTA Konstanta varvtal. Nar ett konstant varvtal aktiveras asidoséatter detta den
VARVTAL externa varvtalsreferensen. Konstanta varvtal ignoreras om frekvensomrikta-
ren styrs lokalt.
Som forval valjs konstant varvtal via digitala ingangar DI3 och DI4.1 = DI
aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI3 | DI4 [Funktion
0 0 [Inget konstant varvtal
1 0 |Varvtal definierat av parameter 7202 KONST VARVTAL 1
0 1 |Varvtal definierat av parameter 7203 KONST VARVTAL 2
1 1 [Varvtal definierat av parameter 7204 KONST VARVTAL 3
1202 KONST VARVTAL 1 Definierar konstant varvtal 1 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E:50Hz/
U: 6,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1203 KONST VARVTAL 2 Definierar konstant varvtal 2 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 10,0 Hz/
U: 12,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1204 KONST VARVTAL 3 Definierar konstant varvtal 3 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 15,0 Hz/
U: 18,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
13 ANALOGA Minvarde for analoga insignal
INGANGAR
1301 MINIMUM Al1 Definierar det minimala %-varde som motsvarar minimal mA/(V)-signal for 0%
analog ingang Al1.
0..20mA 2 0...100 %
4..20 mA = 20...100 %
Nar analog ingang Al1 valjs som kalla for extern referens REF1 motsvarar
vardet minreferensvardet, dvs. 0 Hz. Se figuren for parameter 1105 EXT
REF1 MAX.
0...100,0% Véarde i procent av fullt signalutslag. Exempel: Om minvérdet for en analog
ingang ar 4 mA blir det procentuella vardet for omradet 0...20 mA:
(4 mA /20 mA) - 100 % =20 %
20 GRANSER Maxfrekvens
2008 MAX FREKVENS Definierar omriktarens hogsta tillatna utfrekvens. E: 50,0 Hz /
f U: 60,0 Hz
2008
Tillatet frekvensomrade
0 >
t
-(2008)
0,0...500,0 Hz Maxfrekvens
21 START/STOPP Motorns stoppfunktion
2102 STOPP FUNKTION Valjer stoppfunktion for motorn. 1 =UTRULL-
NING
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Parametrar i Kort parameterlista

Nr. Namn/varde Beskrivning
1 = UTRULLNING Stopp genom att spanningsmatningen till motorn bryts. Motorn stannar
genom utrullning.
2 = RAMP Stopp langs linjar ramp. Se parametergrupp 22 ACCEL/RETARD.
22 ACCEL/RETARD Accelerations- och retardationstider
2202 ACCELTID1 Definierar accelerationstid 1 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall and- | 5,0 s

ras fran noll till varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS.

- Om varvtalsreferensen okar snabbare an den installda accelerationstiden
féljer motorvarvtalet installningen.

- Om varvtalsreferensen okar langsammare an den installda accelerationsti-
den foljer motorvarvtalet referenssignalen.

- Om accelerationstiden ar satt for kort férlanger omriktaren accelerationen
automatiskt sa att drivsystemets driftgranser inte skall éverskridas.

0,0...1800,0 s Tid

2203 RETARD TID 1 Definierar retardationstid 1 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall &ndras | 5,0 s
fran varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS till noll.

- Om varvtalsreferensen minskar langsammare an den instéallda retardations-
tiden foljer motorvarvtalet referenssignalen.

- Om varvtalsreferensen minskar snabbare an den installda retardationstiden
féljer motorvarvtalet instéllningen.

- Om retardationstiden ar satt for kort férlanger omriktaren retardationen
automatiskt sa att drivsystemets driftgranser inte skall dverskridas.

Om kort retardationstid behévs for en driven utrustning med stort troghets-
moment boér frekvensomriktaren kompletteras med ett bromsmotstand.

0,0...1800,0 s Tid
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Arvardessignaler

Foljande tabell beskriver alla driftvarden.

Arvirdessignaler

Nr. Namn/véarde Beskrivning

01 DRIFTVARDEN Grundlaggande signaler fér 6vervakning av frekvensomriktaren (endast lasbara).
For arvardesovervakning, se parametergrupp 32 OVERVAKNING.
For val av driftvarde som skall visas pa manéverpanelen, se parametergrupp 34 PROC-

ESSVARIABLER.

0101 VARVTAL & RIKTN Beraknat motorvarvtal i rpm. Ett negativt varde indikerar rotation i backriktning

0102 VARVTAL Beraknat motorvarvtal i rpm.

0103 UTFREKVENS Beraknad utfrekvens fran frekvensomriktaren i Hz. (Visas som forval pa panelen i Man6-
verlage.)

0104 STROM Uppmatt motorstrom i A

0105 MOMENT Beraknat momentvarde i procent av motorns nominella moment

0106 EFFEKT Uppmatt motoreffekt i kW

0107 DC SPANNING Uppmatt spanning i mellanledet i V DC

0109 UTSPANNING Beraknad motorspanning i V AC

0110 FRO TEMP Uppmatt IGBT-temperaturi °C

0111 EXTERN REF 1 Extern referens REF1 i Hz

0112 EXTERN REF 2 Extern referens, REF 2 i procent. 100 % motsvarar maximalt motorvarvtal.

0113 STYRPLATS Aktiv styrplats. (0) LOKAL; (1) EXT1; (2) EXT2.

0114 DRIFTTID Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid (timmar). Raknaren gar nar frekvensomrikta-

ren modulerar. Raknaren kan aterstéllas genom tryckning pa upp- och nertangenterna
samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.

0115 kWh RAKNARE kWh-raknare. Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar 6ver
och startar pa nytt fran 0. Raknaren kan aterstallas genom tryckning pa upp- och ner-
tangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.

0120 Al1 Relativt varde for analog ingang Al1 i procent

0121 POT Potentiometervarde i procent

0126 PID 1 UTSIGNAL Utsignal fran PID-regulator

0128 PID 1 BORVARDE Borvardessignal (referens) for PID-regulator. Enheten beror pa installningarna av para-
metrarna 4006 ENHET och 4007 SKALNING ENHET.

0130 ARVARDET1 Perocessaterkoppling for PID-regulatorn. Enheten beror pa instéllningarna av parame-
trarna 4006 ENHET och 4007 SKALNING ENHET.

0132 REGLERAVVIK 1 Avvikelse hos PID-regulatorn, dvs. skillnaden mellan referensen och arvardet. Enheten
beror pa instéllningarna av parametrarna 4006 ENHET och 4007 SKALNING ENHET.

0137 PROCESS VAR 1 Processvariabel 1 definierad av parametergrupp 34 PROCESSVARIABLER

0138 PROCESS VAR 2 Processvariabel 2 definierad av parametergrupp 34 PROCESSVARIABLER

0139 PROCESS VAR 3 Processvariabel 3 definierad av parametergrupp 34 PROCESSVARIABLER

0140 DRIFTTID Ackumulerad drifttid for frekvensomriktare (tusental timmar). Réknaren gar nar frekvens-
omriktaren modulerar. Raknaren kan inte aterstallas.

0141 MWh RAKNARE MWh-raknare. Réknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar

over och startar pa nytt fran 0. Kan inte aterstallas.

0142 VARVTALSRAKNARE Motorns ackumulerade antal varv (miljoner varv). Raknaren kan aterstéllas genom tryck-
ning pa upp- och nertangenterna samtidigt ndr mandverpanelen ar i Parameterlage.
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Arvirdessignaler

Nr. Namn/vérde Beskrivning

0143 DRIFTTID HOG Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanning applicerad, i dagar. Raknaren kan
inte aterstallas.

0144 DRIFTTID LAG Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanning applicerad, i 2-sekundersperioder
(30 perioder = 60 sekunder). Raknaren kan inte aterstallas.

0160 DI 1-5 STATUS Tillstdndet for digitala ingangar. Exempel: 10000 = DI1 &r till, DI2 till DI5 ar av.

0161 PULS INGANG FREK Varde pa frekvensingangar i Hz

0162 RELA STATUS Status for relautgang. 1 = RO ar spanningssatt, 0 = RO ar spanningslos.

04 FELHISTORIK Felhistorik (endast lasbar)

0401 SENASTE FEL Felkod for den senaste felindikeringen. Se Felsékning pa sid 129 for koder. 0 = Felhisto-

rik rensad (pa paneldisplay = INGEN REGISTRERING).
0402 SENAST FEL DATUM Datum for senaste fel.

Format: Antalet dagar sedan senaste spanningstillslag.
0403 SENAST FEL TID Tiden da senaste felet intraffade.

Format: Tid sedan senaste spanningstillslag, i 2-sekundersperioder (minus antalet hela
dagar enligt 0402 SENAST FEL DATUM). 30 perioder = 60 sekunder.

Exempelvis motsvarar vardet 514 17 minuter och 8 sekunder (= 514/30).
0404 VARVTAL VID FEL Motorvarvtalet (rpm) vid tiden for senaste fel

0405 FREKVENS VID FEL Frekvensen (Hz) vid tiden fér senaste fel

0406 SPANNING VID FEL DC-mellanledets spanning (V DC) vid tiden da det senaste felet intraffade

0407 STROM VID FEL Motorstrommen (A) vid tiden for senaste fel

0408 MOMENT VID FEL Motormoment i procent av motorns markmoment vid tiden for senaste fel

0409 STATUS VID FEL Frekvensomriktarens driftstatus i hexadecimalt format vid tiden da det senaste felet
intraffade

0412 FOREGAENDE FEL 1 Felkod for nast senaste fel. Se Felsékning pa sid 129 for koder.
0413 FOREGAENDE FEL 2 Felkod for 3:e senaste fel. Se Felsékning pa sid129 for koder.

0414 DI 1-5VID FEL Tillstdndet hos digitala ingangar DI1...DI5 vid tiden fér senaste fel. Exempel: 10000 = DI1
ar till, DI2 till DI5 ar av.
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Parametrar i Lang parameterlista

Foljande tabell ger en komplett beskrivning av alla parametrar som endast syns i
Lang parameterlista. Se Parameterldgen pa sid 65 for information om hur man valjer
parameterlage.

Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Véarde Beskrivning Forval
10 STYRINGANGAR Kallor for extern styrning av start, stopp och rotationsriktning
1001 EXT1 STYRNING Definierar anslutningar och signalkalla for start-, stopp- och rotationsrikt- 2=DI1,2
ningskommandona fér extern styrplats 1 (EXT1).
0 =EJ VALD Ingen kalla for start, stopp och rotationsriktningskommandon
1=DN Start och stopp via digital ingang DI1. 0 = stopp, 1 = start. Rotationsriktning ar
fast enligt parameter 7003 ROTATIONSRIKTN (installning VALD = FRAM).
2=DI1,2 Start och stopp via digital ingang DI1. 0 = stopp, 1 = start. Rotationsriktning

via digital ingang DI2. 0 = fram, 1 = back. For styrning av rotationsriktning
maste parameter 7003 ROTATIONSRIKTN vara satt till 3 (VALD).

3=DI1P2P Pulsstart via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start. (For att starta frekvensomrikta-
ren maste digital ingang DI2 aktiveras innan pulsen nar DI1.)

Pulsstopp via digital ingang DI2. 1 -> 0: Stopp. Rotationsriktning ar fast enligt
parameter 7003 ROTATIONSRIKTN (instélining VALD = FRAM).

Obs: Nar stoppingangen (DI2) &r 6ppen (ingen insignal) &r mandverpanelens
start/stopp-knappar deaktiverade.

4 =DIM1P2P,3 Pulsstart via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start. (For att starta frekvensomrikta-
ren maste digital ingang DI2 aktiveras innan pulsen nar DI1.)

Pulsstopp via digital ingang DI2. 1 -> 0: Stopp. Rotationsriktning via digital
ingang DI3. 0 = fram, 1 = back. For styrning av rotationsriktning maste para-
meter 1003 ROTATIONSRIKTN vara satt till 3 (VALD).

Obs: Nar stoppingangen (DI2) &r 6ppen (ingen insignal) &r mandverpanelens
start/stopp-knappar deaktiverade.

5=DI1P,2P,3P Pulsstart i framriktning via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start framat. Pulsstart i
backriktning via digital ingang DI2. 0 -> 1: Start bakat. (For att starta frekvens-
omriktaren maste digital ingang DI3 aktiveras innan pulsen nar DI1/DI2).
Pulsstopp via digital ingang DI3. 1 -> 0: Stopp. For styrning av rotationsrikt-
ning maste parameter 71003 ROTATIONSRIKTN vara satt till 3 (VALD).

Obs: Nar stoppingangen (DI3) &r 6ppen (ingen insignal) &r mandverpanelens
start/stopp-knappar deaktiverade.

8 = PANEL Start, stopp och rotationsriktningsstyrning via manéverpanelen nar EXT1 ar
aktiv. FOr styrning av rotationsriktning maste parameter 7003 ROTATIONS-
RIKTN vara satt till 3 (VALD).

9=DI1F,2R Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon ges via digitala ingangar DI1
och DI2.

DI1 | DI2 |Funktion

0 [Stopp

0 |[Start framat

1

1

Start bakat
Stopp

Parameter 7003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD).

= O = O

20 =DI5 Start och stopp via digital ingang DI5. 0 = stopp, 1 = start. Rotationsriktning ar
fast enligt parameter 7003 ROTATIONSRIKTN (installning VALD = FRAM).

Arvérdessignaler och parametrar



Parametrar i Lang parameterlista

87

Index Namn/Varde Beskrivning Forval
21 =DI54 Start och stopp via digital ingang DI5. 0 = stopp, 1 = start. Rotationsriktning
via digital ingang DI4. 0 = fram, 1 = back. For styrning av rotationsriktning
maste parameter 1003 ROTATIONSRIKTN vara satt till 3 (VALD).
1002 EXT2 STYRNING Definierar anslutningar och signalkalla fér start-, stopp- och rotationsrikt- 0=EJ VALD
ningskommandona for extern styrplats 2 (EXT2).
Se parameter 70071 EXT1 STYRNING.
1003 ROTATIONSRIKTN Aktiverar styrning av motorns rotationsriktning, eller fixerar riktningen. 3 =VALD
1=FRAM Fixerad till fram
2 =BACK Fixerad till back
3 =VALD Styrning av rotationsriktning tillaten
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Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Varde
1010 JOGGNING VAL

Beskrivning

Definierar signalen som aktiverar joggningsfunktionen. Joggningsfunktionen
anvands typiskt for att styra en cyklisk rérelse i en maskinsektion. En tryck-
knapp styr drivsystemet genom hela cykeln: Nar funktionen &r aktiverad
accelererar drivsystemet till férinstallt varvtal med en forinstélld acceleration.
Nar den deaktiveras retarderar frekvensomriktaren till noll langs en definierad
ramp.

Figuren nedan beskriver frekvensomriktarens funktion. Den beskriver aven
hur drivsystemet 6vergar till normal drift (= joggningsfunktionen inaktiv) nar
startkommando ges. Jogkmd = joggsignalens tillstand. Startkmd = startsigna
lens tillstand.

Varvtal

2

Fas | Jog- |Start|Beskrivning

kmd |-kmd

1-2 1 0 |Drivsystemet accelererar till joggvarvtalet langs jogg-
funktionens accelerationsramp.

2-3 1 0 |Drivsystemet arbetar vid forinstallt joggningsvarvtal.

3-4 0 0 |Drivsystemet retarderar till nollvarvtal Iangs joggfunktio-
nens retardationsramp.

4-5 0 0 |Drivsystemet star stilla.

5-6 1 0 |Drivsystemet accelererar till joggvarvtalet langs jogg-
funktionens accelerationsramp.

6-7 1 0 |Drivsystemet arbetar vid férinstallt joggningsvarvtal.

7-8 X 1 |Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen.

Drivsystemet accelererar till varvtalsreferensen langs
aktiv accelerationsramp.

8-9 X 1 |Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen.
Drivsystemet foljer varvtalsreferensen.

9-10 0 0 [Frekvensomriktaren retarderar till nollvarvtal langs den
retardationsramp som ar aktiv.

10- 0 0 |Drivsystemet star stilla.

x = Tillstandet kan vara antingen 1 eller 0.

Obs: Joggning kan inte anvandas nar frekvensomriktarens startkommando
ar aktivt.

Obs: Joggningsvarvtalet asidosatter de konstanta varvtalen (72 KON-
STANTA VARVTAL).

Obs: Rampformstiden (2207 RAMPFORM TID 2) maste vara satt till noll
(dvs. linjar ramp) nar joggning pagar.

Joggningsfunktionens varvtalsniva definieras av parameter 7208 KONST
VARVTAL 7. Accelerations- och retardationstider definieras av parametrarna
2205 ACCEL TID 2 och 2206 RETARD TID 2. Se aven parameter 2112
NOLLVARVS FORDROJ.

Forval
0 =EJ VALD

1=DN Digital ingang DI1. 0 = Joggning inaktiv, 1 = Joggning aktiv.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
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Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Varde Beskrivning Forval

4 =DI4 Se DI1.

5=DI5 Se DI1.

0=EJVALD Ej vald

-1 = DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = Joggning inaktiv, 0 = Joggning aktiv.

-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).

11 VAL AV REFERENS | Panelreferenstyp, lokal referenskalla, extern styrplats vald och externa refe-
renskallor och granser

Frekvensomriktaren kan hantera en mangd olika referensvarden utéver den
vanliga analoga insignalen, potentiometern och mandverpanelens signaler:

- Omriktaren kan férses med referensvarde via tva digitala ingangar: Den ena
signalen Okar varvtalet, den andra minskar det.

- Omriktaren kan rakna fram ett referensvarde baserat pa analog insignal och
potentiometervarde med matematiska funktioner: Addition, subtraktion.

- Omriktarens referensvarde kan ges via en frekvensingang.

Det gar att skala det externa referensvardet sa att signalens min- och max-
varden motsvarar andra varvtal an varvtalsgranserna.

1101 REF FRAN PANEL Valjer referenstyp vid lokal styrning. 1 =REF1
1 =REF1(Hz) Frekvensreferens
2 = REF2(%) %-referens
1102 VAL EXT1/EXT2 Definierar kéllan fran vilken frekvensomriktaren laser signalen som valjer 0 =EXT1
mellan de bada externa styrplatserna EXT1 och EXT2.
0 = EXT1 EXT1 aktiv. Styrsignalkallan definieras av parametrarna 7007 EXT1 STYR-
NING och 77103 VAL EXT REF1.
1=DI Digital ingang DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =DI4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
7 =EXT2 EXT2 aktiv. Styrsignalkallan definieras av parametrarna 7002 EXT2 STYR-

NING och 77106 VAL EXT REF2.

-1 = DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
1103 VAL EXT REF1 Valjer signalkalla for extern referens REF1. 1=AN1
0 = PANEL Mandverpanel
1=AN1 Analog ingang Al1
2=POT Potentiometer
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Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Varde
3 =AI1/JOYST

Beskrivning

Analog ingang Al1 som joystick. Minvarde pa insignalen kér motorn vid max-
imal referens i backriktning. Maxvarde pa insignalen ger maximal referens i
framriktning. Min- och maxreferenser definieras av parametrarna 17104 EXT
REF1 MIN och 1705 EXT REF1 MAX.

Obs: Parameter 1003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD).
par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100%

C

Varvtalsref.
(REF1)
1105

1104 -+ 1104

0
Al - 1104

1104+
)

-1105
2V/4mA 6

Hysteres 4 %
av fullt skalutslag

I
10V /20mA

VARNING! Om parameter 1307 MINIMUM AI1 sétts till 0 V och analog insig-
nal gar forlorad (dvs. 0 V), vaxlar motorn rotationsriktning och accelererar till
maximal referens. Satt foljande parametrar till att aktivera ett fel nar analog
insignal gar forlorad:

Satt parameter 1307 MINIMUM Al1 till 20 % (2 V eller 4 mA).

Sétt parameter3021 Al1 FELNIVA till ett varde pa 5 % eller hogre.

Sétt parameter3007 AI<MIN FUNKTION till 1 (FEL).

Forval

5 = DI3U,4D(R)

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Ett stoppkommando nollstéller referensvardet. Parameter 2205
ACCEL TID 2 definierar referensvardets forandringshastighet.

6 = DI3U,4D

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Programmet lagrar den aktiva varvtalsreferensen (aterstalls inte
av stoppkommando). Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn
med vald acceleration till lagrat referensvarde. Parameter 2205 ACCEL TID
2 definierar referensvardets férandringshastighet.

11 = DI3U,4D(RNC)

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Ett stoppkommando nollstéller referensen. Referensen sparas
inte om styrsignalkallan &ndras (fran EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1 eller
fran LOC till REM). Parameter 2205 ACCEL TID 2 definierar referensvardets
foérandringshastighet.

12 = DI3U,4D(NC)

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Programmet lagrar den aktiva varvtalsreferensen (aterstalls inte
av stoppkommando). Referensen sparas inte om styrsignalkallan &ndras
(frén EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1 eller fran LOC till REM). Nar frek-
vensomriktaren aterstartas accelererar motorn med vald acceleration till lag-
rat referensvarde. Parameter 2205 ACCEL TID 2 definierar referensvardets
férandringshastighet.

14 = Al1+POT Referensen berdknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) + POT(%) - 50%

16 = Al1-POT Referensen berédknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) + 50% - POT(%)

30 = DI4U,5D Se DI3U,4D.

31 = DI4U,5D(NC)

Se DI3U,4D (NC).

32 =FREKV ING

Frekvensingang

Arvérdessignaler och parametrar




Parametrar i Lang parameterlista

91

Index Namn/Varde Beskrivning Forval
1104 EXT REF1 MIN Definierar minvardet for extern referens REF1. Motsvarar maxinstallningen | 0,0 Hz
for utnyttjad signalkalla.
0,0...500,0 Hz Minvarde.
Exempel: Analog ingang Al1 &r vald som referenskalla (vardet pa parameter
1103 VAL EXT REF1 ar Al1). Referensens min och max motsvarar 1301
MINIMUM Al1 and 7302 MAXIMUM Al1 enligt féljande:
A A
REF (Hz) 1104 REF (Hz)
1105 | _ _ _ _ _ _ ___ (MIN)
(MAX) |
|
|
|
|
1104 | | 1105 | |
(MIN) ! Al1-signal ( %) (MAX) | Al1-signal ( %)
1301 1302 g 1301 1302
1105 EXT REF1 MAX Definierar maxvardet for extern referens REF1. Motsvarar maxinstéllningen | E: 50,0 Hz /
for utnyttjad signalkalla. U: 60,0 Hz
0,0...500,0 Hz Maxvarde. Se exemplet fér parameter 1104 EXT REF1 MIN.
1106 VAL EXT REF2 Valjer signalkalla for extern referens REF2. 2=POT
0 = PANEL Se parameter 1703 VAL EXT REF1.
1=AN Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
2=POT Se parameter 1103 VAL EXT REF1.
3 =AI1/JOYST Se parameter 1703 VAL EXT REF1.
5 =DI3U,4D(R) Se parameter 1703 VAL EXT REF1.
6 = DI3U,4D Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
11 = DI3U,4D(RNC) Se parameter 1703 VAL EXT REF1.
12 = DI3U,4D(NC) Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
14 = Al1+POT Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
16 = AI1-POT Se parameter 1103 VAL EXT REF1.
19= PID1 UTGANG Utgang fran PID-regulator. Se parametergrupp 40 PID-REGLERING.
30 =DI4U,5D Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
31 =DI4U,5D(NC) Se parameter 1703 VAL EXT REF1.
32 = FREKV ING Se parameter 7703 VAL EXT REF1.
1107 EXT REF2 MIN Definierar minvardet for extern referens REF2. Motsvarar maxinstéliningen | 0,0 %
for utnyttjad signalkalla.
0,0...100,0% Varde i procent av motorns maxfrekvens. Se exemplet for parameter 1104
EXT REF1 MIN for koppling till kdllsignalens granser.
1108 EXT REF2 MAX Definierar maxvardet for extern referens REF2. Motsvarar maxinstéllningen | 100,0 %
for utnyttjad signalkalla.
0,0...100,0% Varde i procent av motorns maxfrekvens. Se exemplet for parameter 1104
EXT REF1 MIN fér koppling till kallsignalens granser.
1109 LOC REF KALLA Valjer kalla for lokal referens. 0=POT
0=POT Potentiometer
1 =PANEL Manoverpanel
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Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Varde Beskrivning Forval

12 KONSTANTA Val och installning av konstanta varvtal.

VARVTAL Det gar att definiera sju positiva konstanta varvtal. Konstanta varvtal véljs
med hjalp av digitala ingangar. Nar ett konstant varvtal aktiveras asidosatter
detta den externa varvtalsreferensen. Konstanta varvtal ignoreras om frek-
vensomriktaren styrs lokalt.

1201 VAL KONST VARVT | Véljer aktiveringssignal for konstanta varvtal. 9=DI3 4

0=EJVALD Inget konstant varvtal anvands
1=DN Varvtal def. av parameter 1202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via digital
ingang DI1. 1 = aktiv, O=inaktiv.
2=DI2 Varvtal def. av par. 17202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via digital ingadng DI2.
1 = aktiv, O=inaktiv.
3=DI3 Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via digital ingang DI3.
1 = aktiv, O=inaktiv.
4=Dl4 Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via digital ingang DI4.
1 = aktiv, O=inaktiv.
5=DI5 Varvtal def. av par. 17202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via digital ingadng DI5.
1 = aktiv, O=inaktiv.
7=DN,2 Val av konstant varvtal via digitala ingangar DI1 och DI2.1 = DI aktiv, 0 = DI
inaktiv.
DI1 | DI2 [Funktion
0 0 |Inget konstant varvtal
1 0 [Varvtal definierat av parameter 1202 KONST VARVTAL 1
0 1 |Varvtal definierat av parameter 7203 KONST VARVTAL 2
1 1 [|Varvtal definierat av parameter 7204 KONST VARVTAL 3
8 =DI2,3 Se DI1,2.
9=DI3,4 Se DI1,2.
10=DI4,5 Se DI1,2.
12=DI1,2,3 Konstant varvtal val valjs via digitala insignaler DI1, DI2 och DI3. 1 = DI aktiv,
0 = Dl inaktiv.
DI1| DI2 | DI3 |Funktion
0 0 0 |Inget konstant varvtal
1 0 0 |Varvtal definierat av parameter 7202 KONST VARVTAL 1
0 1 0 |Varvtal definierat av parameter 7203 KONST VARVTAL 2
1 1 0 |Varvtal definierat av parameter 7204 KONST VARVTAL 3
0 0 1 |Varvtal definierat av parameter 7205 KONST VARVTAL 4
1 0 1 |Varvtal definierat av parameter 7206 KONST VARVTAL 5
0 1 1 |Varvtal definierat av parameter 7207 KONST VARVTAL 6
1 1 1 |Varvtal definierat av parameter 7208 KONST VARVTAL 7
13=DI3,4,5 Se DI1,2,3.
-1 =DI1(INV) Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via inverterad digital
ingang DI1. 0 = aktiv, 1=inaktiv.
-2 = DI2(INV) Varvtal def. av par. 17202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via inverterad digital
ingang DI2. 0 = aktiv, 1=inaktiv.
-3 = DI3(INV) Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via inverterad digital
ingang DI3. 0 = aktiv, 1=inaktiv.
-4 = DI4(INV) Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via inverterad digital

ingang Dl4. 0 = aktiv, 1=inaktiv.
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-5 = DI5(INV) Varvtal def. av par. 7202 KONST VARVTAL 1 aktiveras via inverterad digital
ingang DI5. 0 = aktiv, 1=inaktiv.
-7 =DI1,2 (INV) Val av konstant varvtal via inverterade digitala ingangar DI1 och DI2. 1 = DI
aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1 |DI2 [Funktion
1 | 1 |Inget konstant varvtal
0 | 1 |Varvtal definierat av parameter 7202 KONST VARVTAL 1
1 | 0 |Varvtal definierat av parameter 7203 KONST VARVTAL 2
0 | O |Varvtal definierat av parameter 17204 KONST VARVTAL 3
-8 = DI2,3 (INV) Se DI1,2 (INV).
-9 =DI3,4 (INV) Se DI1,2 (INV).
-10 = DI4,5 (INV) Se DI1,2 (INV).
-12 =DI1,2,3 (INV) Val av konstant varvtal via inverterade digitala ingadngar DI1, DI2 och DI3.
1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1| DI2 | DI3 [Funktion
111 1 |Inget konstant varvtal
0] 1 1 |Varvtal definierat av parameter 7202 KONST VARVTAL 1
110 1 |Varvtal definierat av parameter 7203 KONST VARVTAL 2
0 | 0 | 1 |Varvtal definierat av parameter 1204 KONST VARVTAL 3
111 0 [Varvtal definierat av parameter 1205 KONST VARVTAL 4
0] 1 0 [Varvtal definierat av parameter 1206 KONST VARVTAL 5
11 0 | 0 [Varvtal definierat av parameter 1207 KONST VARVTAL 6
0| 0 | O |Varvtal definierat av parameter 7208 KONST VARVTAL 7
-13 =DI3,4,5 (INV) Se DI1,2,3(INV).
1202 KONST VARVTAL 1 Definierar konstant varvtal 1 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E:5,0Hz/
U: 6,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1203 KONST VARVTAL 2 Definierar konstant varvtal 2 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 10,0 Hz/
U: 12,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1204 KONST VARVTAL 3 Definierar konstant varvtal 3 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 15,0 Hz /
U: 18,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1205 KONST VARVTAL 4 Definierar konstant varvtal 4 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 20,0 Hz /
U: 24,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1206 KONST VARVTAL 5 Definierar konstant varvtal 5 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 25,0 Hz/
U: 30,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1207 KONST VARVTAL 6 Definierar konstant varvtal 6 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). E: 40,0 Hz/
U: 48,0 Hz
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
1208 KONST VARVTAL 7 Definierar konstant varvtal 7 (dvs. frekvensomriktarens utfrekvens). Obser- | E: 50,0 Hz /
vera att konstant varvtal 7 dven anvands som joggningsfunktionens varvtals- | U: 60,0 Hz
niva (17070 JOGGNING VAL) och med felfunktion 3007 AI<MIN FUNKTION.
0,0...500,0 Hz Utfrekvens
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13 ANALOGA Behandling av analoga insignaler

INGANGAR

1301  MINIMUM A1 Definierar det minimala %-varde som motsvarar minimal mA/(V) signal for 0,0 %
analog ingang Al1. Vid anvandning som referens motsvarar vardet minimalt
referensvarde.

0...20 mA = 0...100 %

4..20 mA = 20...100 %

Exempel: Om Al1 ar vald signalkalla fér extern referens REF1 motsvarar var-

det parameter 1104 EXT REF1 MIN.

Obs: Vardet MINIMUM Al far inte vara hogre én vardet MAXIMUM Al.
0,0...100,0% Varde i procent av fullt signalutslag. Exempel: Om minvardet fér en analog

ingang ar 4 mA blir det procentuella vardet fér omradet 0...20 mA:

(4 mA /20 mA) - 100 % =20 %

1302 MAXIMUM A1 Definierar det minimala %-varde som motsvarar minimal mA/(V) signal for 100,0 %
analog ingang Al1. Nar vardet anvands som referens motsvarar det maximalt
referensvarde.
0...20mA £ 0...100 %

4..20 mA £ 20...100 %
Exempel: Om Al1 ar vald signalkalla fér extern referens REF1 motsvarar var-
det parameter 1705 EXT REF1 MAX.

0,0...100,0% Varde i procent av fullt signalutslag. Exempel: Om maxvardet for en analog
ingang ar 10 mA blir det procentuella vardet for omradet 0...20 mA:
(10 mA /20 mA) - 100 % =50 %

1303 FILTER Al1 Definierar filtertidkonstant for analog ingang Al1, dvs. tiden inom vilken 63 % | 0,1 s
av en stegférandring uppnas.

% Ofiltrerad signal

100-|- - - - 4

63+ | | \Filtrerad signal
|
|

— t
Tidskonstant
0,0...10,0 s Filtertidskonstant

14 RELAUTGANGAR Statusinformation som ges via relautgangar, samt relaférdréjningstider

1401 RELAUTGANG 1 Med denna parameter valjer man vilken statusinformation som skall ges via =
relautgang RO. Relat drar nar tillstandet motsvarar installningen. FEL (-1)

0=EJ VALD Anvands ej

1 =DRIFTKLAR Redo for drift: Driftférreglingssignal aktiv, inget aktivt fel finns, matningspan-
ning inom acceptabelt omrade och nédstoppsignal ar fran.

2 =1DRIFT | drift: Startsignal och driftférreglingssignal aktiva, inget aktivt fel.

3 = FEL(-1) Inverterat fel. Relat slapper vid fel.

4 =FEL Fel-

5=ALARM Alarm

6 = BACKRIKTNING

Motorn roterar i backriktningen.
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7 = STARTAD Frekvensomriktaren har tagit emot ett startkommando. Relat ar spannings-
satt dven om driftférreglingssignalen ar fran. Relat ar spanningslost nar frek-
vensomriktaren tar emot ett stoppkommando eller ett fel uppstar.

8 = OVERVAK1 HOG | Status enligt dvervakningsparametrarna 3207 OVERVAK 1 PARAM, 3202
OVERVAK 1 GR LAG och 3203 OVERVAK 1 GR HOG.

9 = OVERVAK1 LAG | Se OVERVAK1 HOG.

10 = OVERVAK2 HOG | Status enligt vervakningsparametrarna 3204 OVERVAK 2 PARAM, 3205
OVERVAK 2 GR LAG och 3206 OVERVAK 2 GR HOG.

11 = OVERVAK2 LAG | Se OVERVAK2 HOG.

12 = OVERVAK3 HOG | Status enligt dvervakningsparametrarna 3207 OVERVAK 3 PARAM3208 ,
OVERVAK 3 GR LAG och 3209 OVERVAK 3 GR HOG.

13 = OVERVAK3 LAG | Se OVERVAK3 HOG.

14 = VID REFERENS | Utfrekvens ar lika med referensfrekvens.

15 = FEL (RST) Fel. Automatisk aterstalining efter automatisk aterstartfordréjning. Se para-
metergrupp
31 AUTOM ATERSTALLNING.

16 = FEL/VARN Fel eller alarm

17 = EXT STYRN Frekvensomriktaren styrs fran extern styrplats.

18 = REF 2 VALD Extern referens REF 2 anvands.

19 = KONST FREKV | Ett konstant varvtal anvands. Se parametergrupp 72 KONSTANTA VAR-
VTAL.

20 = BORTFALL REF | Referens eller aktiv styrplats gar férlorad.

21 = OVERSTROM Alarm/fel fran funktion for dverstrdmsskydd

22 = OVERSPAN- Alarm/fel frén funktion fér dverstrdmsskydd

NING

23 =FRO TEMP Alarm/fel fran frekvensomriktarens funktion for 6verstromsskydd

24 = UNDERSPANN | Alarm/fel fran funktionen fér underspénningsskydd

25=Al1 FEL Analog insignal Al1 gar forlorad.

27 = MOTOR OVER- | Alarm/fel fran funktionen fér motorévertemperaturskydd. Se parameter 3005

LAST MOTOR OVERLAST.

28 = MOT FASTLAST | Alarm/fel fran funktionen for fastlasningsskydd. Se parameter 3070 FAST-
LASN FUNK.

29 = LAG LAST Alarm/fel frén funktionen for laglastskydd. Se parameter 3013 LAG LAST
FUNK.

30 = PID VILOLAGE | PID-regulatorns vilofunktion. Se parametergrupp 40 PID-REGLERING.

33 = FLUX KLAR Motorn &r magnetiserad och redo att leverera markmoment.

1404 RO 1 TILL FORDROJ | Definierar tillslagsférdrojningen for relautgang RO. 0,0s

0,0...3600,0 s

Fordrojningstid. Figuren nedan illustrerar tillslags- (till) och franslags- (fran)
férdréjning for relautgang RO.

Styrhandelse _l—_l—

1404 Till-férdr.

Status rela

1405 Fran-fordr.
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1405 RO 1 FRAN FOR- Definierar franslagsfordrojningen for relautgang RO. 0,0s
DROJ
0,0...3600,0 s Férdrojning. Se figuren for parameter 1404 RO 1 TILL FORDROUJN.
16 SYSTEMSTYRNING | Driftforregling, parameterlas etc.
1601 DRIFTFORREGLING | Viljer klla for extern driftférreglingssignal. 0=EJVALD
0=EJ VALD Tillater drivsystemet att starta utan extern driftférreglingssignal.
1=DN Extern signal kravs via digital ingadng DI1. 1 = Driftférregling. Om driftforreg-
lingssignalen saknas kan drivsystemet inte startas. Om det ar i drift stannar
motorn genom utrullning.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =DIl4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
-1 =DI1(INV) Extern signal kravs via inverterad digital ingang DI1. 0 = Driftférregling. Om
driftférreglingssignalen saknas kan drivsystemet inte startas. Om det ar i drift
stannar motorn genom utrullning.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV)
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV)
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV)
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV)
1602 PARAMETERLAS Viljer tillstand fér parameterlas. Parameterlaset forhindrar parameterandring | 1 = OPPEN
fran mandverpanelen.
0=LAST Parametervarden kan inte andras fran mandverpanelen. Laset kan 6ppnas
genom att man skriver giltig 6ppningskod till parameter 7603 KOD.
Parameterlaset hindrar inte parameterandringar via makron.
1= OPPEN Laset ar 6ppet. Parametrarna kan andras.
2 = EJ SPARAD Parameterandringar utférda frdn mandverpanelen sparas inte i det perma-
nenta minnet. For att lagra &ndrade parametervarden, satt parameter 1607
SPARA PARAMETER till 1 (SPARA).
1603 KOD Véljer koden fér parameterlaset (se parameter 1602 PARAMETERLAS). 0
0...65535 Kod for parameterlas. Koden 358 6ppnar laset. Vardet atergar darefter auto-
matiskt till 0.
1604 VAL FELATERST Valjer signalkalla for felaterstallning. Signalen aterstaller omriktaren efter en | 0 = PANEL

utlésning for fel om felorsaken inte kvarstar.

0 = PANEL felaterstallning endast méjlig fran mandverpanelen

1=DN Aterstallning via digital ingang DI1 (&terstélining pa positiv flank hos DI1) eller
fran mandverpanelen.

2=DI2 Se DI1.

3=DI3 Se DI1.

4 =DIl4 Se DI1.

5=DI5 Se DI1.

7 START/STOPP

Aterstélining i samband med att stoppsignal tas emot via en digital ingang,
eller fran mandverpanelen.
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-1 = DIM(INV) Aterstélining via inverterad digital ingang DI1 (aterstélining pa negativ flank
hos DI1) eller frin mandverpanelen.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
1606 LOKAL BLOCK Forhindrar val av lokal styrning eller valjer en kalla for blockering av lokal 0=EJVALD
styrning. Nar lokal blockering ar aktiv forhindras val av lokal styrning (tangen-
ten LOC/REM pa mandverpanelen).
0=EJ VALD Lokal styrning tillaten.
1=DN Signal for blockering av lokal styrning via digital ingang DI1. Positiv flank hos
digital ingang DI1: Lokal styrning blockerad. Negativ flank hos digital ingang
DI1: Lokal styrning tillaten.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =DI4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
7=PA Lokal styrning deaktiverad
-1 =DI1(INV) Lokal blockering via inverterad digital ingang DI1. Positiv flank hos inverterad
digital ingang DI1: Lokal styrning tillats. Negativ flank hos inverterad digital
ingang DI1: Lokal styrning deaktiverad.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
1607 SPARA PARAMETER | Sparar gallande parametervarden i det permanenta minnet. 0 = KLAR
0 = KLAR Har sparat klart.
1=SPARA Sparar.
1610 VISA ALARM Aktiverar/deaktiverar alarm OVERSTROM (kod: A2001), OVERSPANNING | 0 = NEJ
(kod: A2002), UNDERSPANN (kod: A2003) och OVERTEMP OMRIKTARE
(kod: A2006). For ytterligare information, se Fels6kning pa sid 129.
0=NEJ Alarm inaktiva.
1=JA Alarm aktiva.
1611  PARAMETERVY Valjer parametervy, dvs. vilka parametrar som visas pa mandverpanelen. 0 = FOR-
Obs: Denna parameter ar synlig endast om den har aktiverats med tillvalet VALD
FlashDrop. FlashDrop tillater enkel anpassning av parameterlistan. T.ex. kan
utvalda parametrar déljas. For ytterligare information, se MFDT-01 FlashDrop
User’s Manual (3AFE68591074 [engelskal).
FlashDrop-parametervardena aktiveras genom att parameter 9902 TILL-
LAMPN MAKRO sétts till 31 (LADDA FDLIST).
0 = FORVALD Kompletta parameterlistor i lang och kort form
1 = FlashDrop FlashDrop-parameterlista. Inkluderar inte parametrarna i Kort parameterlista.

Parametrarna som déljs av FlashDrop-enheten &r inte synliga.
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18 FREKV ING Behandling av frekvensinsignaler. Den digitala ingangen (DI5) kan program-
meras som en frekvensingang. Frekvensingangen kan anvands som kalla till
extern referenssignal. Se parameter 17103/71106 VAL EXT REF1/2.
1801 FREKV INGANG MIN | Definierar min ingangsvarde nar DI5 anvénds som en frekvensingang. 0 Hz
0...16000 Hz Minfrekvens
1802 FREKYV INGANG MAX | Definierar max ingangsvéarde nar DI5 anvands som en frekvensingang. 1000 Hz
0...16000 Hz Maxfrekvens
1803 FILTER FREKV IN Definierar filtertidkonstant for frekvensingangen, dvs. tiden inom vilken 63 % | 0,1 s
av en stegférandring uppnas.
0,0...10,0 s Filtertidskonstant
20 GRANSER Driftgranser for drivsystemet
2003 MAX STROM Definierar max tilldten motorstrém. 1,8 LyA
0,0...1,8 - by A Strém
2005 OVERSP REGL Aktiverar eller deaktiverar dverspanningsregulatorn for DC-mellanledet. 1=TILL
Snabb bromsning av laster med stor troghet kan innebara att mellanleds-
spanningen nar upp till nivan for éverspanningsreglering. For att férhindra att
likspanningen éverstiger gransen gar likbverspanningsregulatorn automatiskt
in och minskar bromsmomentet.
Obs: Om en bromschopper och ett motstand ar anslutna till frekvensomrikta-
ren méste regulatorn méste vara av (val FRAN) fér att tillata chopperdrift.
0 =FRAN Overspanningsregulatorn ej aktiv
1=TILL Overspéanningsregulatorn aktiverad
2006 UNDERSP REGL Aktiverar eller deaktiverar underspanningsregulatorn fér DC-mellanledet. 1=TILL
Om likspanningen sjunker pga. matningsbortfall minskar underspanningsre- (TID)

gulatorn automatiskt motorvarvtalet for att halla spanningen éver den nedre
gransen. Om motorvarvtalet minskar orsakar lastens tréghet regenerering av
spanning tillbaka till omriktaren sa att DC-mellanledet halls laddat och felut-
I6sning pga. underspanning kan undvikas tills motorn stannar genom utrull-
ning. Detta gor det mgjligt att éverbrygga kortvariga spanningsavbrott i
system med stora trdghetsmoment som t.ex. centrifuger och flaktar.

0 = FRAN Underspanningsregulatorn deaktiverad

1=TILL (TID) Underspanningsregulatorn aktiverad. Underspanningsregulatorn ar aktiv
under 500 ms.

2=TILL Underspanningsregulatorn aktiverad. Funktionen har ingen tidsbegransning.
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2007 MIN FREKVENS Definierar omriktarens lagsta tillatna utfrekvens. Ett positivt varde (eller noll) | 0,0 Hz
for minfrekvens definierar tva omraden - ett positivt och ett negativt.

Ett negativt varde for minfrekvens definierar endast ett varvtalsomrade.

Obs: Vardet pa MIN FREKVENS far inte Overskrida vardet pa MAX FREK-
VENS.

f s .
f 2007-vardet r > 0 2007-vardet ar>0

Tillatet frekvensomrade

Tillatet frekvensomrade 2007
> 0 >

-(2007) t

2007 Tillatet frekvensomrade

-(2008)

-500,0...500,0 Hz Minfrekvens

2008 MAX FREKVENS Definierar omriktarens hogsta tillatna utfrekvens. E: 50,0 Hz /
U: 60,0 Hz

0,0...500,0 Hz Maxfrekvens. Se parameter 2007 MIN FREKVENS

2020 BROMSCHOPPER Valjer metod fér bromschopperstyrning. 0=
INBYGGD

0 =INBYGGD Intern bromschopperstyrning.

Obs: Kontrollera att bromsmotstand ar installerat och att dverspanningsskyd-
det &r bortkopplat genom att parameter 2005 OVERSP REGL sétts till 0
(FRAN).

1 =EXTERN Extern bromschopperstyrning.

Obs: Frekvensomriktaren ar endast kompatibel med bromsenhet ABB ACS-
BRK-X.

Obs: Kontrollera att bromsenheten ar installerad och att éverspanningsskyd-
det ar bortkopplat genom att parameter 2005 OVERSP REGL stts till 0
(FRAN).

21 START/STOPP Motorns start- och stoppfunktioner

2101 START FUNKTION Valjer startfunktion fér motorn. 1=AUTO

1=AUTO Frekvensreferensen 6kar omedelbart fran 0 Hz Iangs ramp.

2 = FORMAGN Omriktaren férmagnetiserar motorn med DC fére start.
Férmagnetiseringstiden definieras av parameter 2703 FORMAGNETISE-
RING.

Obs: Start av drivsystem med roterande motorn &r inte méjlig nar 2 (FOR-
MAGN) &r vald.

VARNING! Motorn startar efter det att den installda formagnetiseringstiden
I6pt ut, &ven om magnetiseringen inte ar genomford till fullo. I tilldmpningar
dar fullt startmoment ar av stor vikt maste man darfor se till att den konstanta
magnetiseringstiden ar tillrackligt Iang for att uppna fullstdndig magnetisering
och max moment.
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
4 = MOMENTFORST | Momentforstarkning skall valjas om hégt lossbrytningsmoment behévs.
Omriktaren férmagnetiserar motorn med DC fore start.
Fér-magnetiseringstiden definieras av parameter 2703 FORMAGNETISE-
RING.
Momentférstarkning tillampas vid start. Momentférstarkning avbryts nar
utfrekvensen éverskrider 20 Hz eller nar den &r lika med referensvardet. Se
parameter 2770 TUNG START STROM.
Obs: Start av drivsystem med roterande motorn ar inte mojlig nar 4
(MOMENTFORST) &r vald.
VARNING! Motorn startar efter det att den installda formagnetiseringstiden
I16pt ut, &ven om magnetiseringen inte ar genomford till fullo. I tilldmpningar
dar fullt startmoment &r av stor vikt maste man darfor se till att den konstanta
magnetiseringstiden ar tillrackligt 1ang for att uppna fullstandig magnetisering
och max moment.
6 = FLYGANDE Flygande start med fekvensscanning (start av drivsystem med roterande
START motor). Utgaende fran frekvensscanning (intervall 2008 MAX FREK-
VENS...2007 MIN FREKVENS) fér att identifiera frekvensen. Om frekvensi-
dentifiering misslyckas véljs DC-magnetisering. Se val 2 (FORMAGN).
7 = FLY- Kombinerar flygande start med frekvensscanning (start av drivsystem med
GANDE+MFORST roterande motor) och momentférstarkning. Se valen 6 (FLYGANDE START)
och 4 (MOMENTFORST). Om frekvensidentifiering misslyckas véljs
momentforstarkning.
2102 STOPP FUNKTION Valjer stoppfunktion fér motorn. 1= UTRULL-
NING
1 =UTRULLNING Stopp genom att spanningsmatningen till motorn bryts. Motorn stannar
genom utrullning.
2 = RAMP Stopp langs ramp. Se parametergrupp 22 ACCEL/RETARD.
2103 FORMAGNETISE- Definierar formagnetiseringstiden. Se parameter 2707 START FUNKTION. | 0,30 s
RING Efter startkommando férmagnetiserar frekvensomriktaren automatiskt
motorn under angiven tid.
0,00...10,00 s Magnetiseringstid. Lat detta varde vara tillrackligt stort for att motorn skall
hinna magnetiseras helt. For lang tid varmer motorn i onédan.
2104 DCFASTHALLNING | Aktiverar/deaktiverar DC-fasthallningsfunktionen. 0=EJVALD
0=EJVALD Inaktiv
2 = DC BROMSNING | DC-bromsfunktionen aktiv.
Om parameter 2702 STOPP FUNKTION sétts till 1 (UTRULLNING), aktive-
ras DC-bromsning nar startkommandot férsvinner.
Om parameter 2702 STOPP FUNKTION satts till 2 (RAMP)aktiveras DC-
bromsning efter rampen.
2106 DC FASTH STROM Definierar DC-bromsningsstrémmen. Se parameter 2104 DC FASTHALL- 30 %
NING.
0...100 % Varde i procent av motorn markstrom (parameter 9906 MOTOR NOM
STROM)
2107 DC BROMS TID Definierar DC-bromsningstiden. 0,0s
0,0...250,0 s Tid
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2108 STARTFORREGLING | Startférreglingsfunktion till eller fran. Om frekvensomriktaren inte har startats | 0 = AV
aktivt och ar i drift ignorerar startférreglingsfunktionen ett vilande startkom-
mando i féljande situationer, varvid nytt startkommando fordras:
- ett fel aterstalls.
- driftfbrreglingssignq]en aktiveras medan startkommando ar aktivt. Se para-
meter 16071 DRIFTFORREGLING.
- styrmetoden &ndras fran lokal till fjarr.
- extern styrning vaxlar fran EXT1 till EXT2 eller fran EXT2 till EXT1.
0=AvV Deaktiverad
1=PA Aktiverad
2109 NODSTOP FUNK- Valjer kélla for externt nédstoppkommando. 0=EJ VALD
TION Drivsystemet kan inte startas om innan nédstoppkommandot har aterstallts.
Obs: | installationen maste det ingad nddstoppanordningar och eventuell
annan nodvandig sékerhetsutrustning. Att trycka pa tangenten STOP pa
manodverpanelen medfér INTE
- nédstopp av motorn.
- franskiljning av frekvensomriktaren fran farlig potential.
0=EJVALD Nodstoppfunktion ar inte vald.
1=DH1 Digital ingang DI1. 1 = stopp langs nddstoppramp. Se parameter 2208 NOD-
STOPP RAMP TID. 0 = nédstoppaterstalining.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =Dl4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
-1 =DI1(INV) Invertergd digital ingang DI. 0 = stopp lédngs nédstoppramp. Se parameter
2208 NODSTOPP RAMP TID. 1 = nédstoppaterstalining
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
2110 TUNG START STROM | Definierar maximalt utmatad strém till motorn under momentférstarkning. Se | 100 %

parameter 2707 START FUNKTION.

15...300 %

Varde i procent
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
2112  NOLLVARV FOR- Definierar fordréjningen hos nollvarvtalsfunktionen. Fordréjningsfunktionen | 0,0 = EJ
DROJ ar anvandbar nar omstarter maste ske mjukt och snabbt. Under férdréjningen | VALD
har omriktaren exakt kunskap om rotorns position.
Utan nollvarvtalsférdrojn. Med nollvarvtalsférdrojn.
Varvtal Varvtal
Modulatorn sténgs av: Modulatorn forblir pa. Motorn
Motorn stannar genom retarderas till verkligt nollvarv-
utrullning. tal.
,,,,,,,, Nollvarvtal B i Nollvarvtal
t <. Tt
Fordréjn.
Nollvarvtalsférdrojning kan anvandas t.ex. med joggningsfunktionen (para-
meter 7070 JOGGNING VAL).
Utan nollvarvtalsférdréjning
Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvta-
lets arvarde sjunker under en intern grans (kallad nollvarvtal) stangs modula-
torn av. Vaxelriktarmoduleringen avbryts och motorn stannar genom
utrullning.
Med nollvarvtalsfordrojning
Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvta-
lets arvarde sjunker under en intern grans (kallad nollvarvtal) aktiveras noll-
varvtalsfordréjningen. Under fordréjningen ar modulatorn pa: Vaxelriktaren
modulerar, motorn &r magnetiserad och drivsystemet ar redo foér en snabb
aterstart.
0,0 = EJ VALD Fordrojning. Om parametervardet ar satt till noll deaktiveras nollvarvtalsfor-
0,0...60,0 s drojning.
22 ACCEL/RETARD Accelerations- och retardationstider
2201 VAL ACC/RET Definierar kallan fran vilken frekvensomriktaren laser signalen som véljer 5=DI5
mellan de bada rampparen, accelerations-/retardationsramp 1 och 2.
Ramppar 1 definieras av parametrar 2202 ACCEL TID 1, 2003 RETARD TID
1 och 2204 RAMPFORM TID 1.
Ramppar 2 definieras av parametrar 2205 ACCEL TID 22206 , RETARD TID
2 och 2207 RAMPFORM TID 1.
0=EJVALD Ramppar 1 anvands.
1=DN Digital ingang DI1. 1 = ramppar 2, 0 = ramppar 1.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =Dl4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
-1 =DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 0 = ramppar 2, 1 = ramppar 1.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
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Index Namn/Varde
2202 ACCELTID1

Beskrivning

Definierar accelerationstid 1 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall and-
ras fran noll till varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS.

- Om varvtalsreferensen 6kar snabbare an den installda accelerationstiden
féljer motorvarvtalet installningen.

- Om varvtalsreferensen 6kar langsammare an den installda accelerationsti-
den foljer motorvarvtalet referenssignalen.

- Om accelerationstiden ar satt for kort férlanger omriktaren accelerationen
automatiskt sa att drivsystemets driftgranser inte skall dverskridas.

Faktisk accelerationstid beror pa vardet hos parameter 2204 RAMPFORM
TID 1.

103

Forval
50s

0,0...1800,0 s

Tid

2203 RETARDTID 1

Definierar retardationstid 1 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall &ndras
fran varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS till noll.

- Om varvtalsreferensen minskar lAngsammare an den installda retardations-
tiden foljer motorvarvtalet referenssignalen.

- Om varvtalsreferensen minskar snabbare an den installda retardationstiden
féljer motorvarvtalet installningen.

- Om retardationstiden ar satt for kort forlanger omriktaren retardationen
automatiskt sa att drivsystemets driftgranser inte skall dverskridas.

Om kort retardationstid kravs for driven utrustning med stort troghetsmoment
maste frekvensomriktaren kompletteras med bromsmotstand.

Faktisk retardationstid beror pa vardet hos parameter 2204 RAMPFORM TID
1.

50s

0,0...1800,0 s

Tid

2204 RAMPFORMTID 1

Valjer form pa accelerations-/retardationsramp 1. Funktionen ar deaktiverad
under nédstopp (2709 NODSTOP FUNKTION) och joggning (7070 JOGG-
NING VAL).

0,0 = LINJAR

0,0 = LINJAR
0,0...1000,0 s

0,0 s: Linjar ramp. Lamplig for drivsystem som kraver konstant acceleration
och retardation, liksom for flacka ramper.

0,1...1000,0 s: S-formad ramp. S-formad ramp ar en perfekt Idsning fér
transportérer med émtaliga produkter, dar en gradvis évergang mellan olika
hastigheter kravs. S-kurvan bestar av symmetriska kurvor i bada dndarna av
rampen och en linjar del daremellan.

En tumregel Varvtal  Linjar ramp: Par. 2204 =0s
Ett lampligt forhallande mellan .. | \ .
rampformstid och accelera-

tionsramptid ar 1/5. 1 |

S-formad ramp:
Par,2204>0s

t

Par. 2202 Par. 2204
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
2205 ACCELTID 2 Definierar accelerationstid 2 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall and- | 60,0 s
ras fran noll till varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS.
Se parameter 2202 ACCEL TID 1
Accelerationstid 2 anvands &ven som accelerationstid for joggning. Se para-
meter 17070 JOGGNING VAL.
0,0...1800,0 s Tid
2206 RETARD TID 2 Definierar retardationstid 2 dvs. tiden som kravs for att varvtalet skall andras | 60,0 s
fran varvtalet definierat av parameter 2008 MAX FREKVENS till noll.
Se parameter 2203 RETARD TID 1
Retardationstid 2 anvands &ven som retardationstid fér joggning. Se parame-
ter 71070 JOGGNING VAL.
0,0...1800,0 s Tid
2207 RAMPFORMTID 2 Véljer form pa accelerations-/retardationsramp 2. Funktionen &r deaktiverad | 0,0 = LINJAR
under nédstopp (2709 NODSTOP FUNKTION).
Rampform 2 anvands dven som rampform for joggning. Se parameter 7070
JOGGNING VAL.
0,0 = LINJAR Se parameter 2204 RAMPFORM TID 1.
0,0...1000,0 s
2208 NODSTOP RAMP TID | Definierar tiden inom vilken drivsystemet stoppas om nddstopp aktiveras. Se | 1,0 s
parameter 2709 NODSTOP FUNKTION.
0,0...1800,0 s Tid
2209 VAL 0-RAMPS ING Definierar kallan for signal att forcera rampingangen till noll 0=EJVALD
0=EJ VALD Ej vald
1=DN Digital ingang DI1. 1 = Rampgeneratorns utsignal forceras till noll. Ramput-
gangen rampar till noll enligt vald ramptid.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =DI4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
-1 =DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 0 = Rampgeneratorns utsignal forceras till noll.
Ramputgangen rampar till noll enligt vald ramptid.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
25 KRITISKA VARVTAL | Varvtalsomraden inom vilka drivsystemet inte far arbeta.
Funktionen for kritiska varvtal anvands i tillampningar dar vissa varvtal eller
varvtalsband maste undvikas pa grund av t.ex. problem med mekanisk reso-
nans. Anvandaren kan definiera tre kritiska varvtalsomraden (frekvensband).
2501 VAL KRIT VARVTAL Aktiverar/deaktiverar funktionen for kritiska varvtal. Funktionen kritiska varv- | 0 = AV
tal undviker specificerade varvtalsomraden.
Exempel: En flakt vibrerar i varvtalsomradet 18 till 23 Hz och 46 till 52 Hz.
Gor foljande installningar for att drivsystemet skall hoppa 6ver dessa varv-
talsomraden:
- Aktivera funktionen kritiska varvtal.
- Stall in varvtalsomradena for de kritiska varvtalen som i figuren nedan.
fut (Hz) 1 | Par. 2502 =18 Hz
2 | Par. 2503 = 23 Hz
52 |- 3 | Par. 2504 = 46 Hz
446 | 4 | Par. 2505 =52 Hz
23
18
1 2 3 a4 freferens (H2)
0=AvV Inaktiv
1=PA Aktiv
2502 KRIT VARVT 1 LAG Definierar min grans for kritiskt varvtals-/frekvensomrade 1. 0,0 Hz
0,0...500,0 Hz Grénsvérde:_Vérdet kan inte 6verstiga maxgransen (parameter 2503 KRIT
VARVT 1 HOG).
2503 KRIT VARVT 1 HOG Definierar max grans for kritiskt varvtalsomrade 1. 0,0Hz
0,0...500,0 Hz Gransvarde. Vardet kan inte understiga mingréansen (parameter 2502 KRIT
VARVT 1 LAG).
2504 KRIT VARVT 2 LAG Se parameter 2502 KRIT VARVT 1 LAG. 0,0 Hz
0,0...500,0 Hz Se parameter 2502.
2505 KRIT VARVT 2 HOG | Se parameter 2503 KRIT VARVT 1 HOG. 0,0 Hz
0,0...500,0 Hz Se parameter 2503.
2506 KRIT VARVT 3 LAG Se parameter 2502 KRIT VARVT 1 LAG. 0,0 Hz
0,0...500,0 Hz Se parameter 2502.
2507 KRIT VARVT 3HOG | Se parameter 2503 KRIT VARVT 1 HOG. 0,0 Hz
0,0...500,0 Hz Se parameter 2503.
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26 MOTOR STYRNING | Motorstyrningsvariabler
2601 FLODESOPTIME- Aktiverar/deaktiverar flodesoptimeringsfunktionen. Flédesoptimering reduce- | 0 = AV
RING rar den totala energiférbrukningen och motorns ljudniva nar drivsystemets
last understiger mérklasten. Den totala verkningsgraden (motor och omrik-
tare) kan forbattras med 1 % till 10 %, beroende pé& belastningsmoment och
varvtal.
Nackdelen med denna funktion ar att frekvensomriktarens dynamik minskar.
0=AvV Inaktiv
1=PA Aktiv
2603 |IR-KOMPENSERING | Parametern definierar tillaggsspanningen som matas till motorn vid nollvarv- | Typberoende
tal (IR-kompensering). Funktionen ar till nytta i tilldmpningar med hogt loss-
brytningsmoment. For att forebygga éverhettning bér IR-
kompenseringsspanningen sattas sa lagt som majligt.
Figuren nedan illustrerar IR-kompenseringen.
A Motor- A = IR-kompensering
Spanning B = Ingen kompensering
Typiska IR-kompenseringsvarden:
Py (kW) [0,37]0,75[2,2 4,0
200...240 V-enheter
IR-komp (V) |8,4 |7,7 |5,6 |8,4
380...480 V-enheter
IR-komp (V) |14 |14 |5,6 |8,4
0,0...100,0 V Tilldggsspanning
2604 IR-KOMP OMRADE Definierar frekvensen vid vilken IR-kompenseringen ar 0 V. Se figuren for 80 %
parameter 2603 IR-KOMPENSERING.
0...100 % Varde i procent av motorfrekvens
2605 U/F FORHALLANDE | Véljer férhallandet mellan spanning och frekvens (U/f) under faltférsvag- 1 =LINJAR
ningspunkten.
1= LINJAR Linjart forhallande for tillampningar med konstant moment
2 = KVADRATISK Kvadratiskt férhallande lampar sig for centrifugalpump- och flakttillampningar.
Med kvadratiskt U/f-férhallande blir ljudnivan lagre for de flesta driftfrekven-
ser.
2606 MODULERINGS Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Hoégre modulerings- 4 kHz

FREK frekvens betyder mindre buller. Se dven parameter 2607 MODUL FREK
REGL och Nedstdmpling pa grund av moduleringsfrekvens, 12N pa sid 143.
| flermotorsystem, andra inte moduleringsfrekvensen fran forvalt varde.

4 kHz 4 kHz

8 kHz 8 kHz

12 kHz 12 kHz

16 kHz 16 kHz
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2607 MODUL FREK REGL | Aktiverar styrning av kopplingsfrekvensen. Nar kommandot &r aktivt begrén- | 1 = PA
sas valet av parameter 2606 MODULERINGS FREK nér frekvensomrikta-
rens interna temperatur 6kar. Se figuren nedan. Denna funktion ger hégsta
moéjliga kopplingsfrekvens vid varje specifik arbetspunkt.

Hogre kopplingsfrekvens betyder lagre ljudniva men stérre inre forluster.

f SWA
grénsvérde

12 kHz |

8kHz| ---+-----7 ‘ Frekvensomriktare

‘ ‘ temp.
4kHz|- -7 ‘ P

»

100°C  110°C 120°C T

1=PA Aktiv

2 = PA (LAST) Kopplingsfrekvensen kan anpassas till belastningen istéllet for att begransa
utstrdmmen. Detta tillater maximal belastning for alla kopplingsfrekvenser.
Frekvensomriktaren minskar automatiskt den faktiska kopplingsfrekvensen
om belastningen ar for hoég for vald kopplingsfrekvens.

2608 EFTERSLAPN. KOMP | Definierar efterslapningsférstarkningen fér motorns eftersléapningskompense-| 0 %
ring. 100 % betyder full eftersldpningskompensation. 0 % betyder ingen efter-
slapningskompensation. Andra varden kan anvandas om ett statiskt
varvtalsfel detekteras trots full efterslapningskompensation.

Exempel: 35 Hz konstant varvtalsreferens ges till frekvensomriktaren. Trots
full efterslapningskompensation (EFTERSLAPN. KOMP = 100 %), ger en
manuell takometermatning pa motoraxeln ett varvtalsvarde pa 34 Hz. Den
statiska varvtalsavvikelsen ar 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. For att kompensera avvi-
kelsen bor efterslapningsforstarkningen okas.

0...200 % Efterslapn forst

2609 LJUDREDUKTION Aktiverar funktionen fér ljudreduktion. Ljudreduktionsfunktionen fordelar det | 0 = FRAN
akustiska motorbullret éver flera frekvenser i stallet for att det koncentreras
till en viss frekvens. Resultatet ar Iagre ljudtryckstoppar. Slumpkomponenten
har ett genomsnitt pa 0 Hz och adderas till den moduleringsfrekvens som ges
av parameter 2606 MODULERINGS FREK.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 2606 MODULERINGS FREK
satts till 16 kHz.

0 = FRAN Deaktiverad
1=TILL Aktiverad
2619 DC STABILISATOR Aktiverar eller deaktiverar DC-spanningsstabilisatorn. DC-stabilisatorn 0 = FRAN

anvands for att férebygga spanningsoscillationer i frekvensomriktarens DC-
mellanled, orsakade av motorbelastning eller svaga matningsnat. | handelse
av spanningsvariation anpassar frekvensomriktaren frekvensreferensen for
att stabilisera spanningen i DC-mellanledet. Detta minskar oscillationen i
belastningsmomentet.

0 = FRAN Deaktiverad

1=TILL Aktiverad
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30 FELFUNKTIONER Programmerbara skyddsfunktioner
3001  AI<MIN FUNKTION Definierar frekvensomriktarens reaktion om den analoga ingangens (Al) sig- | 0 = EJ VALD
nal sjunker under felgransen och Al anvands
» som aktiv referenskalla (grupp 77 VAL AV REFERENS)
» som aterkoppling eller bérvardeskalla for PID-regulator eller extern PID-
regulator (grupp 40 PID-REGLERING) och motsvarande PID-regulator ar
aktiv.
3021 Al1 FELNIVA definierar felgranserna
0=EJVALD Skyddet ej aktivt.
1=FEL Frekvensomriktaren I6ser ut for felet Al1 FEL (kod: FO007) och motorn stan-
nar genom utrullning. Felgransen definieras av parameter 3027 Al1 FEL-
NIVA.
2 = KONST HAST 7 Frekvensomriktaren genererar alarmet A/1 FEL (kod: A2006) och styr varvta-
let till vardet som definieras av parameter 7208 KONST VARVTAL 7. Alarm-
gransen definieras av parameter 3027 Al1 FELNIVA.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan sékerhetsrisker
om den analoga insignalen skulle falla bort.
3 = SENAST VARVT | Frekvensomriktaren genererar alarmet Al/1 FEL (kod: A2006) och fryser varv-
talet pa den niva drivsystemet arbetade vid. Detta varvtal berdknas som
genomsnittet av de 10 narmast foregaende sekunderna. Alarmgransen defi-
nieras av parameter 3021 Al1 FELNIVA.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan sakerhetsrisker
om den analoga insignalen skulle falla bort.
3003 EXTERNT FEL 1 Valjer granssnitt for signal for externt fel 1. 0=EJ VALD
0=EJ VALD Ej vald
1=DN Indikering av externt fel via digital ingang DI1. 1: Felutlésning for EXTERNT
FEL1 (kod: FO014). Motorn stannar genom utrullning. 0: Inget externt fel.
2=DI2 Se DI1.
3=DI3 Se DI1.
4 =DIl4 Se DI1.
5=DI5 Se DI1.
-1 =DI1(INV) Indikering av externt fel ges via digital ingang DI1. O: Felutldsning for
EXTERNT FEL1 (kod: FOO14). Motorn stannar genom utrullning. 1: Inget
externt fel.
-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).
3004 EXTERNT FEL 2 Valjer granssnitt for signal for externt fel 2. 0=EJVALD

Se parameter 3003 EXTERNT FEL 1.
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3005 MOTOR OVERLAST | Viljer hur frekvensomriktaren skall reagera nar motorévertemperatur detek- | 1 = FEL
teras.

Frekvensomriktaren beraknar motorns temperatur utifran féljande antagan-
den:

1) Motorn har omgivningstemperaturen 30°C nar frekvensomriktaren span-
ningssatts.

2) Motortemperaturen berdknas med antingen de anvandardefinierbara para-
metrarna 3006 MOTOR TERM TID, 3007 MOTOR BEL KURVA, 3008 NOLL-
VARV BEL och 3009 BRYTPUNKT) eller med automatisk berakning av
motorns termiska tidskonstant och belastningskurva. | fall da omgivningstem-
peraturen 6éverstiger 30°C bor lastkurvan justeras.

0=EJ VALD Skyddet ej aktivt.

1=FEL Frekvensomriktaren Iéser ut for felet MOT OVERLAST (kod: FO009) nar tem-
peraturen éverskrider 110°C, varefter motorn stannar genom utrullning.

2 =VARNING Frekvensomriktaren genererar alarmet MOTOR OVERLAST (kod: A2010)

nar motortemperaturen éverskrider 90°C.

3006 MOTOR TERM TID Definierar den termiska tidkonstanten for motorns termiska modell, dvs. tiden | 500 s
inom vilken motortemperaturen har nar 63 % av nominell temperatur med
kontinuerlig belastning.

For dverhettningsskydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade motorer,
anvand féljande tumregel: Motorns termiska tidskonstant = 35 - t6, dar t6 (i
sekunder) specificeras av motortillverkaren som den tid under vilken motorn
kan arbeta sakert med sex ganger markstrommen.

Den termiska tidskonstanten for en utlésningskurva i klass 10 ar 350 s, for
klass 20 700 s och for klass 30 1050 s.

Motorlast

Temp.-6kn. | : |
100% - — - T~
63% | - - ‘
|

A S

Par, 3006

256...9999 s Tidskonstant
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3007 MOTOR BEL KURVA | Definierar belastningskurvan tillsammans med parametrarna 3008 NOLL- 100 %
VARV BEL och 3009 BRYTPUNKT. Med forvalsvardet 100 % tréder motoro-
verlastskyddet i funktion nér den konstanta strommen 6verskrider 127 % av
vérdet pa parameter 9906 MOTOR NOM STROM.
Den forvalda 6verbelastbarhet ar den nivad som motortillverkarna typiskt tilla-
ter under 30°C omgivningstemperatur och under 1000 m héjd éver havet.
Nar omgivningstemperaturen éverstiger 30°C eller installationshéjden 1000
m, minskas vardet pa parameter 3007 enligt motor tillverkarens rekommen-
dation.
Exempel: Om den konstanta skyddsnivan skall vara 115 % av motormark-
strommen, satt parameter 3007 till 91 % (= 115/127-100 %).
150 b Utstrom (%) relativt
T 9906 MOTOR NOM STROM
Par. 3007 100= 1+ -
127 % /—
Par. 3008 50 - :
|
| f
Par. 3009
50....150% Tilldten kontinuerlig motorlast relativt motormarkstrémmen
3008 NOLLVARV BEL Definierar belastningskurvan tillsammans med parametrarna 3007 MOTOR | 70 %
BEL KURVA och 3009 BRYTPUNKT.
25....150% Tillaten kontinuerlig motorlast vid varvtalet noll i procent av motormarkstrém
3009 BRYTPUNKT Definierar belastningskurvan tillsammans med parametrarna 3007 MOTOR | 35 Hz
BEL KURVA och 3008 NOLLVARYV BEL.
Exempel: Overhettningsskyddets utlésningstider nar parametrarna 3006
MOTOR TERM TID, 3007 MOTOR BEL KURVA and 3008 NOLLVARV BEL
har grundvéarden.
o = utstrém
Iy = motormérkstrom
fo = utfrekvens
35 A loliy fark = brytpunktsfrekvens A
A = utlésningstid #
3,0 1
2,5
2,0 A
1,5 1
1,0 1
0,5 1 |
0 1 ‘ ‘ ‘ ! : >
0 02 04 06 08 10 12
1...250 Hz Omriktarens utfrekvens vid 100 % belastning
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3010 FASTLASN FUNK Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera pa fastlasning av motorn. Skyd- | 0 = EJ VALD
det aktiveras nar frekvensomriktaren har arbetat inom fastlasningsomradet
(se figuren nedan) langre an den tid som definieras av parameter 3012
FASTLASN TID.
Strém (A) A
Fastlasn.-omrade
0,95 - par. 2003 MAX STROM ;
|
Cf
Par. 3011
0=EJVALD Skyddet ej aktivt.
1=FEL Frekvensomriktaren Idser ut for felet MOTOR FASTLAST (kod: F0012) och
motorn stannar genom utrullning.
2 = VARNING Frekvensomriktaren genererar alarmet MOTOR FASTLAST (kod: A2012).
3011 FASTLASN FREKV Definierar frekvensgrans for funktionen for fastlasningsskydd. Se parameter | 20,0 Hz
3010 FASTLASN FUNK.
0,5...50,0 Hz Frekvens
3012 FASTLASN TID Definierar tiden for fastlasning innan skyddet aktiveras. Se parameter 3070 | 20 s
FASTLASN FUNK.
10...400 s Tid
3013 LAG LAST FUNK Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera pa underlast. Skyddet aktiveras | 0 = EJ VALD
nar
- motormomentet understiger kurvan som valts med parameter 30715 LAG
LAST KURVA,
- utfrekvensen éverstiger 10 % av motorns méarkfrekvens och
- de ovanstaende tillstdnden varat langre an tiden installd i parameter 3074
LAG LAST TID.
0=EJVALD Skyddet ej aktivt.
1=FEL Frekvensomriktaren Idser ut for felet LAG LAST (kod: FO017) och motorn
stannar genom utrullning.
2 =VARNING Frekvensomriktaren genererar alarmet LAG LAST (kod: A2011).
3014 LAGLASTTID Definierar tidsgransen innan laglastskyddet aktiveras. Se parameter 3013 20s
LAG LAST FUNK.
10...400 s Tidsgrans
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3015 LAG LAST KURVA

Beskrivning

Viljer belastningskurva for laglastskyddet. Se parameter 3073 LAG LAST
FUNK.

Ty = motorns markmoment
T fn = motorns markfrekvens (par. 9907)

0,
(%) A Kurvtyper for laglast

B
i 70 %

I 24 fy

Forval

1...5

Nummer for lastkurvtypen i figuren

3016 FASFEL IN

Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om matningsfasbortfall detekte-
ras, dvs. om DC-ripplet blir for hogt.

0=FEL

0=FEL

Frekvensomriktaren I6ser ut for felet FASFEL INKOM MATNING (kod:
F0022) varefter motorn stannar genom utrullning, nar likspanningsripplet
Overskrider 14 % av nominell DC-spanning.

1 = GRANS/ALARM

Omriktarens utstrom begransas och alarmet (FASFEL INKOM MATNING
kod: A2026) genereras nar likspanningsripplet éverskrider 14 % av nominell
DC-spénning.

Det finns en fordrojning pa 10 s mellan aktivering av alarmet och begrans-
ning av utstrdom. Strdmmen begransas tills ripplet sjunker under mingransen,
0,3 * Ihg-

2 =VARNING

Frekvensomriktaren genererar alarmet FASFEL INKOM MATNING (kod:
A2026) nar likspanningsripplet éverskrider 14 % av nominell DC-spanning.

3017 JORDFEL UTG

Valjer hur omriktaren skall reagera om ett jordfel detekteras i motorn eller
motorkabeln. Skyddet ar aktivt endast under start. Jordfel i matningen utléser
inte skyddet

Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphdra att galla.

1=TILL

0 = FRAN

Ingen aterstallning

1=TILL

Frekvensomriktaren I6ser ut for felet JORDFEL UTG (kod: FO016).

3021 Al1 FELNIVA

Definierar fel- eller alarmnivan for analog ingang Al1. Om parameter 3001
AI<MIN FUNKTION satts till 1 (FEL), 2 (KONST HAST 7) eller 3 (SENAST
VARVT), genererar frekvensomriktaren alarm eller fel A/1 FEL (kod: A2006
ellerF0007), nar den analoga insignalen sjunker under installd niva.

Sétt inte denna grans under nivan som definieras av parameter 1307 MINI-
MUM Al1.

0,0 %

0,0...100,0%

Varde i procent av fullt signalutslag
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
3023 ANSLUTNINGSFEL Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om felaktiga matnings- och 1=TILL
motorkabelanslutningar detekteras (dvs. inkommande matningskabel ar
ansluten till motorutgéngarna).
Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphora att galla.
0 = FRAN Ingen aterstélining
1=TILL Frekvensomriktaren I0ser ut for felet UTG KABLAGE (kod F0035).
31 AUTOM Automatisk felaterstalining. Automatisk aterstallning &r mojlig endast for
ATERSTALLNING vissa feltyper och om automatiska aterstallning har aktiverats for feltypen i
fraga.
3101 ANTAL FORSOK Definierar det antal automatiska felkvitteringar omriktaren gér inom den tid |0
som definieras av parameter 3702 FORSOKSTID.
Om antalet automatiska aterstaliningsférsok dverskrider detta gransvarde
(inom forsokstiden), blockerar frekvensomriktaren ytterligare aterstalinings-
forsok och forblir inaktiv. Frekvensomriktarfel maste aterstallas fran mandver-
panelen eller fran en kalla vald med parameter 1604 VAL FELATERST.
Exempel: Tre fel har intraffat under férsdkstiden definierad med parameter
3102 FORSOKSTID. Senaste fel aterstalls endast om vérdet definierat av
parameter 3101 ANTAL FORSOK &r 3 eller hogre.
Forsokstid
1 N t x = Autom. aterstallning
X *X—X >
0...5 Antal automatiska felaterstallningsforsdk
3102 FORSOKSTID Definierar tid for den automatiska felaterstaliningsfunktionen. Se parameter | 30,0 s
3101 ANTAL FORSOK.
1,0...600,0 s Tid
3103 FORDROJNINGSTID | Definierar den tid omriktaren skall vanta innan den aterstaller ett fel automa- | 0,0 s
tiskt. Se parameter 3707 ANTAL FORSOK. Om férdréjningen ar satt till noll
aterstalls frekvensomriktaren omedelbart.
0,0...120,0 s Tid
3104 OVERSTROM Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstéllning av éverstromsfel. Aterstaller | 0 = FRAN
automatiskt felet OVERSTROM (kod: FO001) efter en férdrojning definierad
av parameter 37103 FORDROJNINGSTID.
0=FRAN Inaktiv
1=TILL Aktiv
3105 OVERSPANNING Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstélining av felet éverspanning i DC- 0=FRAN
mellanled. Aterstéller automatiskt felet OVERSP (kod: FO002) efter en for-
dréjning definierad av parameter 3703 FORDROJNINGSTID.
0=FRAN Inaktiv
1=TILL Aktiv
3106 UNDERSPANNING Aktiverar/deaktiverar automatisk &terstallning av felet underspanning i DC- | 0 = FRAN

mellanled. Aterstéller automatiskt felet UNDERSPANN (kod: FO006) efter en
fordrojning definierad av parameter 3703 FORDROJNINGSTID.

0 = FRAN

Inaktiv

1=TILL

Aktiv
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3107 Al SIGNAL<MIN Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstallning av felet AI<MIN (analog insig- | 0 = FRAN
nal under lagsta tillatna niva) fel Al1 FEL (kod: FO007). Aterstéller automa-
tiskt felet efter en férdrojning definierad av parameter 37103
FORDROJUNINGSTID.
0 =FRAN Inaktiv
1=TILL Aktiv
VARNING! Frekvensomriktaren kan starta om aven efter en lang stil-
lestandstid om den analoga insignalen aterstalls. Se till att denna
funktion inte anvands sa att den orsakar fara.
3108 EXTERNT FEL Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstallning av felen EXTERNT FEL1/ 0 = FRAN

EXTERNT FEL2 (kod: FOO14/F0015). Aterstaller automatiskt felet efter en
fordrojning definierad av parameter 3703 FORDROJNINGSTID.

0 = FRAN

Inaktiv

1=TILL

Aktiv
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32 OVERVAKNING Signalévervakning. Frekvensomriktaren dvervakar om vissa variabler, som
kan véljas av anvandaren, haller sig inom de gréanser som anvandaren satt.
Anvandaren kan satta granser for varvtal, strém etc. Overvakningsstatus kan
indikeras via reldutgangen. Se parametergrupp 74 RELAUTGANGAR.

3201 OVERVAK 1 PARAM | Viljer den forsta 6vervakade signalen. Overvakningsgranserna definieras av | 103
parametrarna 3202 OVERVAK 1 GR LAG och 3203 OVERVAK 1 GR HOG.

Exempel 1: Om 3202 OVERVAK 1 GR LAG < 3203 OVERVAK 1 GR HOG

Fall A = 1401 RELAUTGANG 1 sitts till OVERVAK1 HOG. Relat drar nar
vérdet pa signalen vald med 3207 OVERVAK 1 PARAM éverskrider évervak-
ningsgrénsen definierad av 3203 OVERVAK 1 GR HOG. Relét drar tills det
Overvakade vardet sjunker under den undre gransen, definierad av 3202
OVERVAK 1 GR LAG.

Fall B = parameter 14071 RELAUTGANG 1 sétts till OVERVAK1 LAG. Relat
drar nar vardet pa signalen vald med 3207 OVERVAK 1 PARAM sjunker
under dvervakningsgrénsen definierad av 3202 OVERVAK 1 GR LAG. Relat
drar tills det 6vervakade vardet stiger ver den dvre gransen som definieras
av 3203 OVERVAK 1 GR HOG.

Varde pa 6vervakad parameter

HOG (par. 3203)
LAG (par. 3202)

Fall A
Drar (1) -
t
0 >
Drar(1)T—‘ —  — :
t
O D

Exempel 2: Om 3202 OVERVAK 1 GR LAG > 3203 OVERVAK 1 GR HOG

Den undre gransen 3203 OVERVAK 1 GR HOG férblir aktiv tills den éverva-
kade signalen éverskrider den évre gransen 3202 OVERVAK 1 GR LAG, och
gor den till aktiv grans. Den nya gransen forblir aktiv tills den évervakade sig-
nalen underskrider den nedre gransen 3203 OVERVAK 1 GR HOG och gér
den till aktiv grans.

Fall A = parameter 7401 RELAUTGANG 1 sitts till OVERVAK1 HOG. Relat
drar sa snart den dvervakade signalen éverskrider aktiv grans.

Fall B = parameter 1407 RELAUTGANG 1 sitts till OVERVAK1 LAG. Relat
slapper sa snart den 6vervakade signalen sjunker under aktiv grans.

Varde pa dvervakad parameter Aktivt g/rénsv.

A
LAG (par. 3202)] — — — - 'q
HOG (par. 3203) //\M -+ 44

Y~

Fall A o .
Drar (1) |-
0 >

Fall B ‘ 1
Drar (1(; h |—| |—| |— =t
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0, x...x Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL.
0 =e¢jvald.
3202 OVERVAK 1 GR LAG | Definierar nedre grénsen fér den férsta évervakade signalen, vald med para- | -
meter 3201 OVERVAK 1 PARAM. Overvakning aktiveras om vardet understi-
ger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter 3207 OVERVAK 1 | -
PARAM.
3203 OVERVAK 1 GR HOG | Definierar 6évre grénsen fér den forsta évervakade signalen, vald med para- | -
meter 32071 OVERVAK 1 PARAM. Overvakning aktiveras om vérdet éversti-
ger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter 32071 OVERVAK 1 | -
PARAM.
3204 OVERVAK 2 PARAM | Viljer den andra évervakade signalen. Overvakningsgranserna definieras av | 104
parametrarna 3205 OVERVAK 2 GR LAG och 3206 OVERVAK 2 GR HOG.
Se parameter 3207 OVERVAK 1 PARAM.
X...X Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL.
3205 OVERVAK 2 GR LAG | Definierar nedre gransen for den andra évervakade signalen, vald med para-| -
meter 3204 OVERVAK 2 PARAM. Overvakning aktiveras om vardet understi-
ger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter 3204 OVERVAK 2 | -
PARAM.
3206 OVERVAK 2 GR HOG | Definierar évre gransen fér den andra dvervakade signalen, vald med para- | -
meter 3204 OVERVAK 2 PARAM. Overvakning aktiveras om vérdet éversti-
ger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter 3204 OVERVAK 2 | -
PARAM.
3207 OVERVAK 3 PARAM | Viljer den tredje 6vervakade signalen. Overvakningsgranserna definieras av | 105
parametrarna 3208 OVERVAK 3 GR LAG och 3209 OVERVAK 3 GR HOG.
Se parameter 3207 OVERVAK 1 PARAM.
X...X Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL.
3208 OVERVAK 3 GR LAG | Definierar nedre grénsen fér den tredje évervakade signalen, vald med para- | -
meter 3207 OVERVAK 3 PARAM. Overvakning aktiveras om vardet understi-
ger gransen.
X...X Instaliningsomradet beror pé& installningen av parameter 3207 OVERVAK 3 | -
PARAM.
3209 OVERVAK 3 GR HOG | Definierar évre gransen for den tredje évervakade signalen, vald med para- | -
meter 3207 OVERVAK 3 PARAM. Overvakning aktiveras om véardet dversti-
ger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa 3207 instéllningen av parameter OVERVAK 3 | -
PARAM.
33 INFORMATION Firmwareversion, testdatum etc.
3301 PROGRAMVERSION | Visar vilken version av firmware som anvands.
0000...FFFF (hex) Till exempel, 135B hex
3302 APPL PROGR VERS | Visar programpaketets versionsnummer. Typ-bero-
ende

Arvérdessignaler och parametrar




Parametrar i Lang parameterlista

117

Index Namn/Varde Beskrivning Forval
2001...20FF hex 2021 hex = ACS150-0nE-
2022 hex = ACS150-0nU-
3303 TEST DATUM Visar testdatum. 00,00
Datum i formatet AA.VV (r, vecka)
3304 FRO DATA Visar frekvensomriktarens markstrém och méarkspanning. 0x0000 hex
0000...FFFF hex Varde i formatet XXXY hex:
XXX = Markstrom for frekvensomriktaren i ampere. A star for decimaltecknet.
Till exempel om XXX ar 8A8 ar markstrommen 8,8 A.
Y = Méarkspanning for frekvensomriktaren:
1 =1-fas 200...240 V
2 = 3-fas 200...240 V
4 = 3-fas 380...480 V
34 Val av arvardessignaler som skall visas pa panelen
PROCESSVARIABLER
3401 SIGNAL 1 PARAM Valjer den forsta signalen som skall visas pa mandverpanelens display i 103

Mandverlage.
3404 3405

|
“ 491

OUTPUT

3401

0, 101...162

Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL. Om vardet &r 0 ar ingen signal vald.

Om parametrarna 3401 SIGNAL 1 PARAM, 3408 SIGNAL 2 PARAM och
3415 SIGNAL 3 PARAM alla ar satta till 0 visas texten n.A.

3402 SIGNAL 1 MIN

Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM.
Display A
vérde
3407 -

3406 -

_ Kéllvérde

3402
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL har
vardet 9 (DIREKT).

Instéllningsomradet beror pé installningen av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM.

3403 SIGNAL 1 MAX

Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM. Se figuren for parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL har
vardet 9 (DIREKT).

Instaliningsomradet beror pa installningen av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM.

Arvérdessignaler och parametrar




118

Parametrar i Lang parameterlista

Index Namn/Varde
3404 UTDATA 1 DECIMAL

Beskrivning

Definierar formatet for den visade signalen, vald av parameter 3407 SIGNAL
1 PARAM.

Forval
9 = DIREKT

0=+/-0 Signal/varde utan tecken. Enheten valjs med parameter 3405 UTDATA 1
1=+/-0,0 ENHET.
2= +/-0,00 Exempel PI (3,14159):
—y 3404% varde Display Omrade
3 = +-0,000 0 +3 ~32768..+32767
4=+0 +1-0,0 £31
5=+0,0 +/-0,00 +3,14
6= +0.00 +/-0,000 + 3,142
+0 3 0...0,65535

7 = +0,000 100 31

+0,00 3,14

+0,000 3,142
8 = BAR METER Stapeldiagram ar inte tillgangligt for denna tillampning.
9 = DIREKT Direkt varde. Decimalteckenplacering och enheter ar desamma som for kall-

signalen.
Obs: Parametrarna 3402, 3403 och 3405...3407 saknar verkan.

3405 UTDATA 1 ENHET

Valjer enhet for den visade signalen, vald av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL har
vardet 9 (DIREKT).

Obs: Val av enheter konverterar inga varden.

0 = INGEN ENHET

Ingen enhet vald

1=A Ampere

2=V Volt

3=Hz Hertz

4=% Procent

5=s Sekund

6=h Timme

7 =rpm Varv per minut
8 =kh Tusental timmar
9°C Celsius

11 =mA Milliampere
12=mV Millivolt

3406 UTDATA 1 MIN

Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM.
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL har
vardet 9 (DIREKT).

Instéllningsomradet beror pa instéllningen av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM.

3407 UTDATA 1 MAX

Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL har
vardet 9 (DIREKT).
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X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter 3407 SIGNAL 1 -
PARAM.
3408 SIGNAL 2 PARAM Valjer den andra signalen som skall visas pa mandverpanelens display i 104
Mandoverlage. Se parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM.
0, 102...162 Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL. Om véardet ar 0 ar ingen signal vald.
Om parametrarna 3407 SIGNAL 1 PARAM, 3408 SIGNAL 2 PARAM och
3415 SIGNAL 3 PARAM alla &r satta till O visas texten n.A.
3409 SIGNAL 2 MIN Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3408 SIGNAL 2 PARAM. | -
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instaliningsomradet beror pa instéllningen av parameter 3408. -
3410 SIGNAL 2 MAX Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3408 SIGNAL 2 -
PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instaliningsomradet beror pa installningen av parameter 3408 SIGNAL 2 -
PARAM.
3411  UTDATA 2 DECIMAL | Definierar minvardet fér den visade signalen, vald av parameter 3408 SIG- | 9 = DIREKT
NAL 2 PARAM.
Se parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL. -
3412 UTDATA 2 ENHET Valjer enhet for den visade signalen, vald av parameter 3408 SIGNAL 2 -
PARAM.
Se parameter 3405 UTDATA 1 ENHET. -
3413 UTDATA 2 MIN Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3408 SIGNAL 2 PARAM. | -
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instéllningsomradet beror pa installningen av parameter 3408 SIGNAL 2 -
PARAM.
3414 UTDATA 2 MAX Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3408 SIGNAL 2 PARAM. | -
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instaliningsomradet beror pa installningen av parameter 3408 SIGNAL 2 -
PARAM.
3415 SIGNAL 3 PARAM Valjer den tredje signalen som skall visas pa mandverpanelens display i 105
Manéverlage. Se parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM.
0, 102...162 Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 102 = 0102 VARV-
TAL. Om vardet &r 0 &r ingen signal vald.
Om parametrarna 3407 SIGNAL 1 PARAM, 3408 SIGNAL 2 PARAM och
3415 SIGNAL 3 PARAM alla &r satta till O visas texten n.A.
3416 SIGNAL 3 MIN Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3415 SIGNAL 3 -
PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instaliningsomradet beror pa installningen av parameter 3475 SIGNAL 3 -
PARAM.
3417 SIGNAL 3 MAX Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3475 SIGNAL 3 -
PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Instéllningsomradet beror pa installningen av parameter 34715 SIGNAL 3 -
PARAM.
3418 UTDATA 3 DECIMAL | Definierar formatet for den visade signalen, vald av parameter 3475 SIGNAL | 9 = DIREKT

3 PARAM.

Se parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL.
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3419 UTDATA 3 ENHET Valjer enhet for den visade signalen, vald av parameter 3475 SIGNAL 3 -
PARAM.

Se parameter 3405 UTDATA 1 ENHET. -

3420 UTDATA 3 MIN Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3415 SIGNAL 3 PARAM. | -
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter 3415 SIGNAL 3 -
PARAM.

3421 UTDATA 3 MAX Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3475 SIGNAL 3 -
PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

X...X Instaliningsomradet beror pa installningen av parameter 3475 SIGNAL 3 -
PARAM.

40 PID-REGLERING PID-REGLERING, parameteruppsattning 1.

4001 FORSTARKNING Definierar PID-regulatorns forstarkning. Hog forstarkning kan orsaka varvtal- | 1,0
soscillation.

0,1...100,0 Forstarkning. Vid vardet 0,1 férandras PID-regulatorns utsignal en tiondel sa
mycket som regleravvikelsen. Vid vardet 100 forandras PID-regulatorns
utsignal 100 ganger sa mycket som regleravvikelsen.

4002 INTEGRATIONSTID Definierar integrationstiden for PID-regulatorn. Integrationstiden definierar 60,0 s
hastigheten med vilken regulatorns utsignal férandras vid konstant reglerav-
vikelse. Ju kortare integrationstid desto snabbare korrigeras den kontinuer-
liga avvikelsen. For kort integrationstid gor regleringen instabil.

A
4 / \ A= Fel
B | - B = Regleravvikelsesteg
_ C = Regulatorutg. med forst. = 1
D (4001=10)+ ¢ | D = Regulatorutg. med forst. = 10
C (4001 =1) | | \
\
t

L »

~-— 4002 —*
0,0...3600,0 s Integrationstid. Om parametervardet ar satt till noll &r den integrerande delen

av regulatorn (I-delen i PID) deaktiverad.
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4003 DERIVERINGSTID Definierar deriveringstiden for PID-regulatorn. Derivering forstarker regula- | 0,0's
torns utsignal om regleravvikelsen férandras. Ju langre deriveringstid, desto
mera forstarks varvtalsregulatorns utsignal under forandringen. Om derive-
ringstiden ar satt till 0 fungerar regulatorn som en Pl-regulator - annars som
en PID-regulator.

Derivering gor att regulatorn svarar snabbare pa stérningar.

Derivatan filtreras med ett enpoligt filter. Filtertidskonstanten definieras av
parameter 4004 DERIVER-FILTER.

Fel Regleravvikelse

100% - v

|

|

|

PID-utsignal D-del av regul.-utsignal
Forstarkn. | »
4001
t
+— 4003 —»

0,0...10,0 s Deriveringstid. Om parametervardet ar satt till noll &r den deriverande delen
av regulatorn deaktiverad.

4004 DERIVER-FILTER Definierar filtertidkonstanten for filtret i deriveringsdelen av PID-regulatorn. 10s
Okande filtertid jamnar ut felderivatan och minskar bruset.

0,0...10,0 s Filtertidskonstant. Om parametervardet satts till noll deaktiveras filtret.
4005 REGL AVVIK INV Valjer forhallandet mellan aterkopplingssignalen och drivsystemets varvtal 0=NEJ
(frekvensomriktarens utfrekvens).
0=NEJ Normal: Minskad aterkopplingssignal ger 6kat drivsystemvarvtal (6kad utfrek-
vens fran omriktaren). Fel = Ref - Arvarde
1=YES Inverterat: Minskad aterkopplingssignal ger minskat drivsystemvarvtal (mins-
kad utfrekvens fran omriktaren). Fel = Arvarde - Ref
4006 ENHET Valjer enhet fér PID-regulatorns arvarden. 4=%
0...12 Se parameter 3405 UTDATA 1 ENHET, valen 0...12 (INGEN ENHET...mV).
4007 SKALNING ENHET Definierar decimaltecknets lage for visningsparametern, vald av parameter | 1
4006 ENHETER.
0..4 Exempel Pl (3,14159)
4007-varde | Ingang Display
0 00003 3
1 00031 3,1
2 00314 3,14
3 03142 3,142
4 31416 3,1416
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4008 0% VARDE Definierar, tillsammans med parameter 4009 100% VARDE, skalningenav | 0
PID-regulatorns arvarden.
Enheter(4006)
Skala (4007) +1000%
‘ P
4009 -
4008 -
Intern skala (%)
, 0% 100 %
-1000%

X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala som definieras av parametrarna
4006 ENHETER och 4007 SKALNING ENHET.

4009 100% VARDE Definierar, tillsammans med parameter 4008 0% VARDE, skalningen av PID-| 100
regulatorns arvarden.

X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala som definieras av parametrarna
4006 ENHETER och 4007 SKALNING ENHET.

4010 BORVARDE VAL Valjer kéllan fér PID-regulatorns referenssignal. 2=POT

0 = PANEL Mandverpanel

1=Al1 Analog ingang Al1

2=POT Potentiometer

11 = DI3U,4D(RNC) Digital ingang DI3: Okar referensvérdet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Ett stoppkommando nollstaller referensen. Nar detta val bli aktivt
(vid andring fran EXT1 till EXT2), initieras referensen till det varde som
anvandes nar denna styrplats (och denna val) senast anvandes.

12 = DI3U,4D(NC) Digital ingang DI3: Okar referensvérdet. Digital ingang DI4: Minskar refe-
rensvardet. Programmet sparar aktiv referens (aterstalls inte av ett stopp-
kommando). Nar detta val bli aktivt (vid &ndring fran EXT1 till EXT2), initieras
referensen till det varde som anvandes nar denna styrplats (och denna val)
senast anvandes.

14 = Al1+POT Referensen berdknas med féljande ekvation:

REF = Al1(%) + POT(%) - 50%

15 = Al1*POT Referensen berédknas med féljande ekvation:
REF = Al(%) - (POT(%) / 50%)

16 = AI1-POT Referensen beraknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) + 50% - POT(%)

17 = Al1/POT Referensen berédknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) - (50% / POT (%))

19 = INTERNT Ett konstant varde, def. av par. 4071 INTERNT BORVARDE

31 =DI4U,5D(NC) Se DI3U,4D (NC).

32 = FREKV ING Frekvensingang

4011 INTERNT BOR- Val av ett konstant varde som PID-regulatorreferens, nar parameter 4010 40

VARDE BORVARDE VAL &r satt till 19 (INTERNT).

X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala som definieras av parametrarna

4006 ENHETER och 4007 SKALNING ENHET.

Arvérdessignaler och parametrar
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
4012 BORVARDE MIN Definierar minvardet for vald PID-referens-signalkalla. Se parameter 4010 0,0 %
BORVARDE VAL.
-500,0...500,0% Varde i procent.
Exempel: Analog ingang Al1 &r vald som PID-referenskalla (vardet pa para-
meter 4070 BORVARDE VAL &r 1 = Al1). Referensens min och max motsva-
rar 130711302 MINIMUM Al1 and MAXIMUM Al1 enligt foljande:
A ref
ref  MAX > MIN 4012} MIN./MAX
4013 | . (MIN)
(MAX) |
|
|
! 4013
4012 | | ]
(MIN) ‘ A1 (%) (MAX) | A (%)
1301 1302 1301 1302
4013 BORVARDE MAX Definierar maxvardet for vald PID-referens-signalkalla. Se parametrarna 100,0 %
4010 BORVARDE VAL och 4012 BORVARDE MIN.
-500,0...500,0% Varde i procent
4014 VAL AV ARVARDE Viljer processens arvérde (aterkopplingssignal) fér PID-regulatorn: Kallorna | 1 = ARV1
for variablerna ARV1 och ARV2 definieras ytterligare av parametrarna 4016
ARVARDE 1 INGANG och 4017 ARVARDE 2 INGANG.
1=ARV1 ARV1
2 = ARV1-ARV2 Subtraktion av ARV2 fran ARV1
3 = ARV1+ARV2 Addition av ARV1 och ARV2
4 = ARV1*ARV2 Multiplikation av ARV1 och ARV2
5= ARV1/ARV2 Division av ARV1 och ARV2
6 = MIN(AR1,AR2) Viljer det mindre av ARV1 och ARV2
7 = MAX(AR1,AR2) Viljer det stérre av ARV1 och ARV2
8 = kvr(AR1-AR2) Kvadratroten av subtraktion av ARV2 fran ARV1
9 = kvrA1+kvrA2 Kvadratroten av ARV1 plus kvadratroten av ARV2
10 = kvr(ARV1) Kvadratroten av ARV1
4015 FLODESKONSTANT | Definierar en extra multiplikationsfaktor for vardet definierat med parameter | 0,000
4014 VAL AV ARVARDE. Parametern anvands framst i tillampningar dar
aterkopplingsvardet beraknas fran en annan variabel (t.ex. fldde fran trycks-
killnad).
-32,768...32,767 Multiplikationsfaktor. Om parametervardet ar satt till noll anvands ingen mul-
tiplikator.
4016 ARVARDE 1 INGANG | Definierar kallan for arvarde 1 (ARV1). Se dven parameter 4078 ARVARDE 1 | 1 = Al1

MIN.

1=AN1 Anvéander analog ingang 1 fér ARV1
2=POT Anvander potentiometer for ARV1

3 =STROM Anvander strémmen for ARV1

4 = MOMENT Anvénder momentet for ARV1

5 = EFFEKT Anvander effekten for ARV1

Arvérdessignaler och parametrar
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval
4017 ARVARDE 2 INGANG | Definierar kalla fér arvarde 2 (ARV2). Se dven parameter 4020 ARVARDE 2 | 1 = Al1
MIN.
Se parameter 4076 ARVARDE 1 INGANG.
4018 ARVARDE 1 MIN Definierar minvardet for ARV1. 0%
Skalar kallsignalen som anvénds som arvardet ARV1 (definierat av parame-
ter 40176 ARVARDE 1 INGANG).
Par 4016 Kalla Kalla min. Kalla max.
1 Analog ing. 1 1301 MINIMUM Al1 {1302 MAXIMUM Al1
2 Potentiometer |- -
3 Strom 0 2 - markstrom
4 Moment -2 - markmoment 2 - markmoment
5 Effekt -2 - markeffekt 2 - markeffekt
A= Normal; B = Invertering (ARV1 min > ARV1 max)
ARV (%) ARV (%)k
A 40181
4019
4018 4019 ‘ ‘
. . - ! L
Kéllamin.  Kalla max. Kallamin.  Kallamax.
Kallsignal Kallsignal
-1000...1000% Varde i procent
4019 ARVARDE 1 MAX Definierar maxvardet fér variabeln ARV1 om en analog ingang &r vald som | 100 %
signalkalla for ARV1. Se parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG. Min- (4018
ARV1 MINIMUM) och maxinstallningarna fér ARV1 definierar hur spannings-
/strdmsignalen fran matutrustningen konverteras till ett procentvarde som
anvands av PID-regulatorn.
Se parameter 4078 ARVARDE 1 MIN.
-1000...1000% Varde i procent
4020 ARVARDE 2 MIN Se parameter 4018 ARVARDE 1 MIN. 0%
-1000...1000% Se parameter 4018 ARVARDE 1 MIN.
4021 ARVARDE 2 MAX Se parameter 4079 ARVARDE 1 MAX. 100 %
-1000...1000% Se parameter 4019 ARVARDE 1 MAX.
4022 VAL VILOFUNKTION | Aktiverar vilofunktionen och valjer kalla for aktiveringssignal. 0=EJVALD
0 =EJ VALD Ingen vilofunktion vald
1=DN Funktionen aktiveras/deaktiveras via digital ingang DI1. 1 = aktivering, 0 =
deaktivering.
De interna vilokriterierna som definieras av parametrarna 4023 GRANS
VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA tillampas inte. Start- och stoppfor-
dréjningsparametrarna 4024 VILO FORDROJNING och 4026 ATER FOR-
DROJNING tillampas.
2=DI2 Se 1 (DI1).
3=DI3 Se 1 (DI1).
4 =DI4 Se 1 (DI1).

Arvérdessignaler och parametrar
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Index Namn/Varde Beskrivning Forval

5=DI5 Se 1 (DI1).

7 =INTERNT Aktiveras och deaktiveras automatiskt sa som definieras av parametrarna
4023 GRANS VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA.

-1 =DI1(INV) Funktionen aktiveras/deaktiveras via inverterad digital ingang DI1.
1 = deaktivering:, 0 = aktivering.
De interna vilokriterierna som definieras av parametrarna 4023 GRANS
VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA tillampas inte. Start- och stoppfor-
dréjningsparametrarna 4024 VILO FORDROJNING och 4026 ATER FOR-
DROJNING tillampas.

-2 = DI2(INV) Se DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Se DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Se DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Se DI1(INV).

4023 GRANS VILOFUNK Definierar startgransen for vilofunktionen. Om motorvarvtalet understiger en | 0,0 Hz
definierad niva (4023) langre an viloférdréjningen (4024) évergar frekvens-
omriktaren till vilolage: Motorn stoppas och mandéverpanelen visar alarm PID
VILOLAGE (kod: A2018 1)).

Parameter 4022 VAL VILOFUNKTION maste vara satt till 7 (INTERNT).
PID-utsignalniva
t <4024
—l j-—
t> 4024
|-
4023 -+ — Y
! >
PID-processéterkoppling | \
A
PID-referens | = 4026
; 4025 "\
Vo
|
SIOPP grart
0,0...500,0 Hz Vilofunktionens startniva
4024 VILO FORDROJNING | Definierar vilofunktionens startférdrojning. Se parameter 4023 GRANS VILO-| 60,0 s

FUNK. N&r motorvarvtalet understiger vilonivan startar raknaren. Nar motor-
varvtalet dverstiger vilonivan sa aterstalls raknaren.

0,0...3600,0 s

Vilofunktionens fordréjningstid

Arvérdessignaler och parametrar
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Index Namn/Varde
4025 ATERSTARTS NIVA

Beskrivning

Definierar fordrgjningstiden for vilofunktionens aterstart. Frekvensomriktaren
startar igen nar arvardet fran processen avviker fran PID-referensen med ett
varde som 6verstiger installd niva (4025) under langre tid an aterstartférdroj-
ningen (4026). Aterstartsnivan beror pa parameter 4005 REGL AVVIK INV.
Om parameter 4005 REGL AVVIK INV &r satt till O:

Aterstartsniva = PID-referens (4010) - Avvikelse vid aterstart (4025).

Om parameter 4005 REGL AVVIK INV ar satt till 1:

Aterstartsniva = PID-referens (4010) + Avvikelse vid aterstart (4025)

| Aterstartsniva
nér 4005 = 1

PID-referens

Aterstartsniva
nar4005=0

>t

Se &ven vardena for parameter 4023 GRANS VILOFUNK.

Forval

Enhet och omrade beror pa enhet och skala som definieras av parametrarna
4026 ATER FORDROJNING och 4007 SKALNING ENHET.

4026 ATER FORDROJ-
NING

Definierar fordréjningstiden for vilofunktionens aterstart. Se parameter 4023
GRANS VILOFUNK.

0,50s

0,00...60,00 s

Aterstartens fordrojningstid

99
STARTPARAMETRAR

Tilldmpningsmakro. Installning av motorns parametrar.

9902 TILLAMPN MAKRO

Valjer tillampningsmakro eller aktiverar FlashDrop-parametervarden. Se
Tillampningsmakron pa sid 69.

1=ABB
STANDARD

1=ABB STANDARD

Standardmakro for tilldmpningar med konstant varvtal

2 =PULSSTYRN

Pulsstyrningsmakro for tillampningar med konstant varvtal

3 = VAXLANDE

Vaxlande makro for tillampningar med start framat och start bakat.

4 = MOTORPOT

Motorpotentiometermakro varvtalsreglerade tillampningar som styrs av digi-
tala signaler

5 =HAND/AUTO

Makrot Hand/Auto skall anvandas nar frekvensomriktaren har tva externa
styrplatser:

- Enhet 1 kommunicerar via det granssnitt som definieras av extern styrplats
EXT1.

- Enhet 2 kommunicerar via det granssnitt som definieras av extern styrplats
EXT2.

EXT1 och EXT2 ar aktiva en i taget. Vaxling mellan EXT1 och EXT2 via digi-
tal ingang.

6 = PID-REGL

PID-reglering. For tilldmpningar omriktaren styr en processvariabel. T.ex.
tryckreglering genom att frekvensomriktaren styr en tryckhdjningspump.
Frekvensomriktaren utgar fran tryckets borvarde och det uppmatta aterkopp-
lade arvardet.

31 = LADDA FDLIST

FlashDrop-parametervarden som definieras av FlashDrop-filen. Parametervy
véljs med parameter 1677 PARAMETERVY.

FlashDrop ar en tillvalsenhet for snabb kopiering av parametrar till frekvens-
omriktare som inte ar spanningssatta. FlashDrop tillater enkel anpassning av
parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar doljas. For ytterligare informa-
tion, se MFDT-01 FlashDrop user’s manual ( 3AFE68591074 [engelska]).

Arvérdessignaler och parametrar




Parametrar i Lang parameterlista

127

Index Namn/Varde Beskrivning Forval

0 =EGET 1 LADDA Eget makro 1 Iases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tillampningen.

-1 =EGET 1 SPARA | Sparar eget makro 1. Lagrar aktuella parameterinstallningar och motormo-
dellen.

-2 =EGET 2 LADDA | Eget makro 2 lases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tillampningen.

-3 =EGET 2 SPARA | Sparar eget makro 2. Lagrar aktuella parameterinstalliningar och motormo-
dellen.

-4 = EGET 3 LADDA | Eget makro 3 lases in och aktiveras. Kontrollera forst att de parameterinstall-
ningar och den motormodell som sparats passar tillampningen.

-5 = EGET 3 SPARA | Sparar eget makro 3. Lagrar aktuella parameterinstaliningar och motormo-
dellen.

9905 MOTOR NOM SPANN | Definierar nominell motorspénning. Maste éverensstimma med vérdet pa 200V
motorns markskylt. Frekvensomriktaren kan inte mata motorn med en span- | _anheter:
ning som ar hégre an natspanningen. 200V
Observera att utspanningen inte begransas av nominell motorspanning, utan
Okar linjart upp till inspanningens varde.

I 230V U-
Utspanning enheter:
L 230V
Inspanning —
9905 | 400 V E-
\ enheter:
|  Utfrekvens 400V
9907 i
VARNING! Anslut aldrig en motor till en frekvensomriktare som matas med 460 V U-
en spanning hogre an motorns markspanning. enheter:
460 V
200 V E-enheter/ Spanning.
230 U-enheter: Obs: Pakanningen pa motorisoleringen &r alltid beroende av drivsystemets
100...300 V matningsspanning. Samma sak galler nar motorns markspanning ar lagre an
frekvensomriktarens, och lagre an frekvensomriktarens matningsspanning.
400 V E-enheter /
460 V U-enheter:
230...690 V

9906 MOTOR NOM STROM | Definierar motorns méarkstrom. Maste 6verensstdmma med vardet pa IS,

motorns markskylt.
0,22,0 . I2N Strom

9907 MOTOR NOM FREKYV | Definierar motorns nominella frekvens, dvs. den frekvens vid vilken utspan- | E: 50,0 Hz /
ningen ar lika med motorns markspanning: U: 60,0 Hz
Faltférsvagningspunkt = markfrekvens - matningsspanning / motormarkspan-
ning

10,0...500,0 Hz Frekvens
9908 MOTOR NOM VARV- | Definierar motorns markvarvtal. Maste éverensstdmma med vardet pa Typberoende
TAL motorns markskylt.
50...30000 rpm Varvtal
9909 MOTOR NOM Definierar motorns markeffekt. Maste vara lika med vardet p4 motorns mark- | Py
EFFEKT skylt.

0,2...3,0 - Py kW/hp

Effekt

Arvérdessignaler och parametrar
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Felsokning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man aterstaller fel och granskar felhistoriken. Har listas alla
alarm- och felmeddelanden inklusive maijlig orsak och korrigerande atgarder.

Sakerhet

sakerhetsinstruktionerna i Sékerhet pa sid 171 innan du bdrjar arbeta med

f VARNING! Endast kvalificerade elektriker far underhalla frekvensomriktaren. Las
frekvensomriktaren.

Larm- och felmeddelanden

Ett varnings- eller felmeddelande pa displayen visar onormal frekvensomriktarstatus.
Med hjalp av informationen i detta kapitel kan de flesta alarm och fel identifieras och
atgardas. | annat fall, kontakta servicepersonal fran ABB.

Aterstillning

Frekvensomriktaren kan aterstallas genom att man trycker pa tangenten =7 pa
mandverpanelen, eller genom att lata matningspanningen vara bruten en stund. Nar
felet har atgardats kan motorn startas.

Felhistorik

Nar ett fel upptacks lagras det i funktionen Felhistorik. De senaste felen och alarmen
lagras tillsammans med en tidsmarkning.

Parametrarna 0401 SENASTE FEL, 0412 FOREGAENDE FEL 1 och 0413
FOREGAENDE FEL 2 lagrar de senast intraffade felen. Parametrarna 0404...0409
visar frekvensomriktarens driftdata vid tiden for senaste fel.

Felsékning
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Larmmeddelanden genererade av frekvensomriktaren

KOD ALARM ORSAK ATGARD

A2001 | OVERSTROM Utstrombegransaren aktiv. Kontrollera motorlasten.
(Programmerbar Kontrollera accelerationstid (parametrarna
felfunktion, parameter 2202 ACCEL TID 1 and 2205 ACCEL TID
1610 VISA ALARM) 2).

Kontrollera motorn och motorkabeln
(inklusive fasanslutningar).

Kontrollera miljéférhallandena.
Belastbarheten minskar om
omgivningstemperaturen éverstiger 40°C.
Se Nedstdmpling pa sid 142.

A2002 | OVERSPANNING DC-6verspanningsregulatorn ar Kontrollera retardationstid (parametrarna
(Programmerbar aktiv. 2203 RETARD TID 1 and 2206 RETARD
felfunktion, parameter TID 2).

1610 VISA ALARM) Kontrollera om natet uppvisar statiska eller
transienta dverspéanningar.

A2003 | UNDERSPANN DC-underspanningsregulatorn ar Kontrollera matningen.

(Programmerbar aktiv.
felfunktion, parameter
1610 VISA ALARM)
A2004 | ROTRIKTN_LAST Byte av rotationsriktning ej tillatet. | Kontrollera parameter 1003
ROTATIONSRIKTN.

A2006 | Al1FEL Signalen pa analog ingang Al1 Kontrollera felfunktionsinstallningarna.
(Programmerbar har sjunkit under den grans som | Kontrollera nivan hos de analoga
felfunktion, parametrar g‘éfl'_’:\'ﬁ\r/a; av parameter 3021 Al1 | styrsignalerna.

3007 AI<MIN ’ Kontrollera anslutningarna.
FUNKTION, 3021 Al1
FELNIVA)

A2009 | OVERTEMP For hog IGBT-temperatur. Kontrollera milj¢férhallandena. Se aven
OMRIKTARE Alarmgransen ar 120°C. Nedstampling pa sid 142.

Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera att motorns och
frekvensomriktarens effektvarden ar
kompatibla.

A2010 | MOTOR OVERLAST Motortemperaturen ar fér hég Kontrollera motorns markdata, belastning
(Programmerbar (eller verkar vara for hog) pa och kylning.
felfunktion, gﬁlnd ilv Overtbelaf?tiltng,t'" ok Kontrollera startparametrarna.
parametrarna otfiracklig motoretiexd, ofifiracklig Kontrollera felfunktionsinstéllningarna.
3005...3009) kylning eller felaktiga . ) )

startparametrar. Lat motorn svalna. Sakerstall korrekt
motorkylning: Kontrollera kylflakt, rengor
kylytor etc.

A2011 | LAG LAST Motorns last &r for lag, t.ex. pa Sok efter fel i den drivna utrustningen.
(Programmerbar gr_und a\; f“ktOPp"”QSfU”kt'on iden | Kontrollera felfunktionsinstaliningarna.
felfunktion, fivha utrustningen. Kontrollera att motorns och
parametrarna frekvensomriktarens effektvarden &r
3013...3015) kompatibla.

Felsékning
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KOD ALARM ORSAK ATGARD

A2012 | MOTOR FASTLAST Motorn arbetar i Kontrollera motorlast och drivsystemdata.
(Programmerbar fastlasningsomradet pa grund av | kontrollera felfunktionsinstaliningarna.
felfunktion, t.ex. dverlast eller otillracklig
parametrarna motoreffekt.

3010...3012)

A2013 | AUTOMATISK Automatisk aterstallning, alarm Kontrollera parametergrupp 37 AUTOM

R ATERSTART ATERSTALLNING.

A2017 | AV-KNAPP FRO STOPP-kommando har Upphav blockeringen av lokal styrning med
getts fran mandverpanelen nar parameter 1606 LOKAL BLOCK och forsék
lokal styrning ar blockerad. igen.

A2018 | PID VILOLAGE Vilofunktionen har évergatt till Se parametergrupp 40 PID-REGLERING.

1) vilolage.

A2023 | NODSTOPP Frekvensomriktaren har tagit Kontrollera att det ar sakert att fortsatta
emot ett nddstoppkommando och | driften.
drivsystemet retarderar till stopp Aterstall nédstoppknappen till normalt Iage.
med den ramptid som definieras
av parameter 2208 NODSTOPP
RAMP TID.

A2026 | FASFEL INKOM Likspanningen i mellanledet Kontrollera matningssakringarna.
MATNING oscillerar pa grund av saknad Kontrollera om det finns osymmetri i
(Programmerbar matningsfas eller utldst sakring. natmatningen.
felfunktion, parameter Larmet genereras nar Kontrollera parameterinstaliningen for
3016 FASFEL IN) likspanningsripplet Overskrider 14 | faifunktion.

% av nominell DC-spanning.
) Aven om relautgangen ar konfigurerad att visa alarmvillkor (till exempel, parameter 1401
RELAUTGANG 1 = 5 [ALARM] eller 16 [FEL/VARNING]), indikeras detta alarm inte av en reldutgang.
KOD ORSAK ATGARD
A5011 | Omriktaren styrs fran annan kalla. Overga till en lokal styrning.
A5012 Rotationsriktningen ar last. Aktivera vaxling av rotationsriktning. Se parameter
1003 ROTATIONSRIKTN.
A5013 Panelstyrningen ar deaktiverad darfor att startforregling | Start fran panelen &r inte mojlig. Aterstéll
ar aktiv. nddstoppkommando eller ta bort stoppkommando i
pulsstyrning fore start fran panelen.
Se Makrot Pulsstyrning pa sid 72 och parametrarna
1001 EXT1 STYRNING, 7002 EXT2 STYRNING och
2109 NODSTOP FUNKTION.
A5014 Panelstyrning deaktiverad pa grund av Atgarda frekvensomriktarfelet och férsék igen.
frekvensomriktarfel.
A5015 Panelstyrning deaktiverad pa grund av att blockering av | Deaktivera blockering av lokal styrning och forsék
lokal styrning &r aktiv. igen. Se parameter 7606 LOKAL BLOCK.
A5019 | Skrivning av parametervarde skilt fran noll ar forbjudet. Endast parameteraterstallning tillats.
A5022 | Skrivskyddad parameter. Parametervardet ar endast lasbart och kan darfor inte
andras.
A5023 Parameterforandring e;j tillaten nar frekvensomriktaren Stoppa motorn och andra sedan parametervardena.
ar i drift.
A5024 | Frekvensomriktaren ar upptagen Vanta tills uppgiften ar avslutad.
A5026 | Vardet vid eller under mingrans. Kontakta ABB
A5027 | Varde vid eller 6ver maxgrans. Kontakta ABB
A5028 | Ogiltigt varde Kontakta ABB
A5029 | Minne ar inte redo. Forsok igen.

Felsékning
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KOD ORSAK ATGARD

A5030 | Ogiltig begaran Kontakta ABB

A5031 | Frekvensomriktaren ej klar for drift, t.ex. pa grund av ldg | Kontrollera matningen.
DC-spanning.

A5032 Parameterfel Kontakta ABB

Felsékning
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Felmeddelanden genererade av frekvensomriktaren

KOD FEL ORSAK ATGARD

FO001 | OVERSTROM Utstrdommen har éverskridit Kontrollera motorlasten.
utiosningsnivan. Kontrollera accelerationstid (parametrarna 2202
Gransen for dverstromsutlésning ACCEL TID 1 and 2205 ACCEL TID 2).
ér._3i5t°./? av frekvensomriktarens | Kontrollera motor och motorkabel (4ven fasfoljd).
markstrom. Kontrollera miljéférhallandena. Belastbarheten

minskar om installationsplatsens
omgivningstemperatur éverstiger 40°C. Se
Nedstémpling pa sid 142.

F0002 | OVERSP For hog mellanledsspanning. Kontrollera att éverspanningsregulatorn ar pa
Gransen for DC- (parameter 2005 OVERSP REGL).
overspanningsutlosning ar 420 V.| Kontrollera eventuell bromschopper och
for 200 "\/—frekvensomrlktare och bromsmotstand. DC-6verspénningsregleringen
840 V for 400 V- maste vara deaktiverad nar bromschopper och
frekvensomriktare. motstand anvands.

Kontrollera retardationstid (parametrarna RETARD
TID 1 and 2206 RETARD TID 2).2203

Kontrollera om natet uppvisar statiska eller transienta
Overspanningar.

Komplettera frekvensomriktaren med bromschopper
och bromsmotstand.

FO003 | OMR OVERTEMP | Fér hég IGBT-temperatur. Kontrollera miljéférhallandena. Se dven
Utlésningsnivan ar 135°C. Nedstémpling pa sid 142.

Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera att motorns och frekvensomriktarens
effektvarden ar kompatibla.

FO004 | KORTSLUTNING Kortslutning i motorkabel eller Kontrollera motorn och motorkabeln.
motor

FO0006 | UNDERSPANN DC-spéanningen i mellanledet ej Kontrollera att underspanningsregulatorn ar aktiverad
tillracklig pa grund av saknad (Parameter 2006 UNDERSP REGL).
matningsfas, utiést sakring, internt | Kontrollera matningsspanning och natsakringar.
fel i likriktarbrygga eller for lag
ineffekt.

FO007 | A1 FEL Signalen pa analog ingang Al1 har | Kontrollera felfunktionsinstallningarna.
(Programmerbar sjunkit under den grans som Kontrollera nivan hos de analoga styrsignalerna.
felfunktion, definieras av parameter 3027 Al1 Kontrollera anslutningarna

FELNIVA. garna.
parametrar 3001
AlI<MIN
FUNKTION, 3021
Al1 FELNIVA)

FO009 | MOT OVERLAST Motortemperaturen ar fér hdg Kontrollera motorns markdata, belastning och
(Programmerbar (eller verkar vara for hog) pa kylning.
felfunktion, grund av dverbelastning, Kontrollera startparametrarna.
parametrarna otlllrgckllg motoreffekt, otiliréeklig Kontrollera felfunktionsinstallningarna
3005...3009) kylning eller felaktiga '

startparametrar.

Lat motorn svalna. Sakerstall korrekt motorkylning:
Kontrollera kylflakt, rengor kylytor etc.

Felsékning
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KOD FEL ORSAK ATGARD
F0012 | MOTOR Motorn arbetar i Kontrollera motorlast och drivsystemdata.
FASTLAST fastlasningsomradet pa grund av | Kontrollera felfunktionsinstallningarna.
(Programmerbar t.ex. dverlast eller otillracklig
felfunktion, motoreffekt.
parametrarna
3010...3012)
F0014 | EXTERNT FELA1 Externt fel 1 Kontrollera extern utrustning kopplad till digital ingang
(Programmerbar for externt fel.
felfunktion Kontrollera parameterinstallningen for felfunktion.
parameter 3003
EXTERNT FEL 1)
FO015 | EXTERNT FEL2 Externt fel 2 Kontrollera extern utrustning kopplad till digital ingang
(Programmerbar for externt fel.
felfunktion Kontrollera parameterinstaliningen for felfunktion.
parameter 3004
EXTERNT FEL 2)
FO016 | JORDFEL UTG Frekvensomriktaren har detekterat | Kontrollera motorn.
(Programmerbar jordfel i motor eller motorkabel. Kontrollera motorkabeln. Motorkabellangden far inte
felfunktion, Overstiga max tillaten langd. Se Motoranslutningsdata
Parameter 3017 pa sid 748.
JORDFEL) Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan
frekvensomriktaren skadas.
F0017 | LAG LAST Motorns last ar for lag, t.ex. pa SOk efter fel i den drivna utrustningen.
(Programmerbar grynd a\; frllioppllngsfunktlon iden | Kontrollera felfunktionsinstaliningarna.
felfunktion, fivna utrustningen. Kontrollera att motorns och frekvensomriktarens
parametrarna effektvarden ar kompatibla.
3013...3015)
FO018 | TERMISKT FEL Frekvensomriktarinternt fel. Kontakta ABB
Termistorn som anvands for intern
temperaturméatning i
frekvensomriktaren ar éppen eller
kortsluten.-
F0021 | STROM MATN Frekvensomriktarinternt fel. Kontakta ABB
Uppmatt strom &r utanfér omradet.
F0022 | FASFEL INKOM Likspanningen i mellanledet Kontrollera matningssakringarna.
MATNING osc:tlllgrarfpé g:’lund S‘V ?alf_rlla.d Kontrollera om det finns osymmetri i natmatningen.
(Programmerbar ma“nlngs a“s eferu ._OS sa“ ing. Kontrollera parameterinstallningen for felfunktion.
felfunktion, Utlésning for fel intrader nar
parameter 3016 likspanningsripplet éverskrider 14
FASFEL IN) % av nominell DC-spanning.
F0026 | FRO NR FEL Internt FRO-nr fel Kontakta ABB
F0027 | KONFIG FIL Den interna konfigureringsfilen har | Kontakta ABB
ett fel
FO035 | UTG KABLAGE Felaktiga matnings och Kontrollera matningsanslutningar.
(Programmerbar motorkabelanslutningar (dvs.
felfunktion, inkommande matningskabel ar
parameter 3023 ansluten till motorutgangarna).

ANSLUTNINGSFE
L)

Omriktarfel, D-kopplade
ingangsfaser och motorkablar
med hog kapacitans kan ge
upphov till falska alarm.

Felsékning
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KOD FEL ORSAK ATGARD
FO0036 | INKOMPATIBEL Nedladdad programvara &r inte Kontakta representant for ABB
PROGRAMVARA kompatibel.
F0101 | SERF KORRUPT Fel i flashminnesfil Kontakta representant for ABB
F0103 | SERF MAKRO Aktiv makrofil saknas i flashminne | Kontakta representant for ABB
F0201 | DSP T1 Systemfel Kontakta ABB
OVERLOAD
F0202 | DSP T2
OVERLOAD
F0203 | DSP T3
OVERLOAD
F0204 | DSP STACK
ERROR
F0206 | MMIO ID FEL Internt fel pa 1/0-styrkort (MMIO) Kontakta representant for ABB
F1000 | PARFEL HZRPM Felaktigt installd parameter for Kontrollera parameterinstallningar. Foljande kravs:
hastighets-/frekvensbegransning 2007 MINFREKVENS < 2008 MAX FREKVENS,
2007 MIN FREKVENS/9907 MOTOR NOM FREKV
och 2008 MAX FREKVENS/9907 MOTOR NOM
FREKYV é&r inom tillatet omrade.
F1003 | PARFEL AISKL Felaktig skalning av Al-signal pa Kontrollera parametergrupp 73 ANALOGA

analog ingang.

INGANGAR. Féljande kravs:
1301 MINIMUM Al1 < 1302 MAXIMUM Al1.

Felsékning
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Underhall

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet ger information om férebyggande underhall.

Underhallsintervall

Om frekvensomriktaren installeras i lamplig miljé kraver systemet ett minimum av
underhall. Denna tabell anger de rutinmassiga underhallsintervall som
rekommenderas av ABB.

Underhall Intervall Instruktion
Omformatering av 1 &r under férvaring Se Kondensatorer pa sid 139.
kondensatorer
Kontrollera damm, korrosion 1ar

och temperatur

Byte av kylflakt 3ar Se Kylfldkt pa sid 138.
(byggstorlekarna R1...R2)

Kontrollera och dra at 6 ar Kontrollera att de
kraftanslutningar atdragningsmoment som anges

i Tekniska data uppfylls.

Kontakta ABB for ytterligare information om underhall. Pa Internet, ga till http://
www.abb.se/frekvensomriktare och valj Drivsystemsupport i hdgermarginalen.

Underhall


http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
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Kylflakt

Livslangden hos kylflakten ar beroende av frekvensomriktarens
anvandningsintensitet och av den omgivande luftens temperatur.

Flaktfel kan férutsdgas genom att ljudnivan fran flaktens lager ékar. Om
frekvensomriktaren ingar i en kritisk del av den totala processen ar det lampligt att
byta flakten s& snart de forsta symptomen pa slitage visar sig. Reservflaktar kan
bestallas fran ABB. Ersétt aldrig komponenter med annat an originalreservdelar fran
ABB.

Fliktbyte (R1 och R2)

Endast byggstorlekarna R1 och R2 ar utrustade med flakt. Byggstorlek RO har
konvektionskylning.

VARNING! Fdlj instruktionerna i Sékerhet pa sid 11.
/'\ /ll\ Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador
: och dodsfall samt utrustningsskador.

1. Stoppa drivsystemet och skilj det fran matningen.
2. Ta bort kdpan om frekvensomriktaren har tillvalet NEMA 1.

3. Lossa flakthallaren fran frekvensomriktarens chassi med t.ex. en skruvmejsel och
fall den forsiktigt uppat (den ar ledad i framkanten).

Underhall
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Lossa flaktkabeln fran dess klamma.
Koppla bort flaktkabeln.
Ta bort flaktens chassi fran gangjarnen.

Lossa flaktkabeln fran dess klamma i flakthallaren.

© N o g M

Ta bort flakten fran hallaren.

9. Montera in flakthallaren med flakten i omvand ordning.

10.Aterstall matningen.

Kondensatorer

Omformatering av kondensatorerna

Kondensatorerna maste omformateras om frekvensomriktaren har férvarats i mer an
ett ar. | Typbeteckningsetikett pa sid 22 beskrivs hur man kontrollerar
tillverkningsdatum utgaende fran serienumret. For information om omformatering av
kondensatorerna, se Guide for capacitor reforming in ACS50, ACS55, ACS150,
ACS310, ACS320, ACS350, ACS550 and ACH550 (3AFE68735190 [engelskal),
som finns pa Internet (ga till www.abb.com och ange koden i sokfaltet.

Underhall
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Effektanslutningar

VARNING! Fdlj instruktionerna i Sékerhet pa sid 11.
/'\ /[I\ Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador

och doédsfall samt utrustningsskador.

1. Stoppa drivsystemet och skilj det fran matningen. Vanta 5 minuter for att lata
mellanledskondensatorerna ladda ur. Kontrollera att ingen spanning kvarstar
genom att mata med en multimeter (impedans minst 1 Mohm).

2. Kontrollera att kraftkabelanslutningarna ar val atdragna. Anvand de
atdragningsmoment som specificeras i Plint- och genomféringsdata for
kraftkablar pa sid 147.

3. Aterstall matningen.

Manoverpanel

Rengoring

Anvand en mjuk trasa for att rengéra mandéverpanelen. Undvik slitande
rengoéringsprodukter som kan repa displayen.

Underhall
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Tekniska data

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller tekniska specifikationer for frekvensomriktaren, t.ex. markdata,
storlekar och tekniska krav samt atgarder for att uppfylla CE-krav och andra
markningar.

Markdata

Strom och effekt

Markdata fér strom och effekt anges nedan. Symbolerna foérklaras under tabellen.

Typ In Ut Bygg-
ACS150- Iy Iy (480 V) Ion - |I2,imin/tomin| f2max Py storlek
x = E/u?) A A A A A kW hk
1-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6,1 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
01x-04A7-2 11,4 - 4.7 7.1 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2 | 21,0 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
3-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 4.3 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
03x-03A5-2 6,1 - 3,5 53 6,1 0,55 0,75 RO
03x-04A7-2 7,6 - 4.7 71 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 11,8 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2 12,0 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2 14,3 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2,2 1,8 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO
03x-01A9-4 3,6 3,0 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 RO
03x-02A4-4 4.1 3,4 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1
03x-03A3-4 6,0 5,0 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A1-4 6,9 5,8 4.1 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 9,6 8,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 9,7 7,3 11,0 12,8 3 4 R1
03x-08A8-4 13,6 11,3 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
00353783.xIs J

VE = EMC-filter anslutet (EMC-filterskruv av metall isatt),
U = EMC-filter bortkopplat (EMC-filterskruv av plast isatt), USA-parametrar.

Tekniska data
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Symboler

In

Iin kontinuerlig instrdom rms (fér dimensionering av kablar och sakringar)

4N (480 V) kontinuerlig instrom rms (for dimensionering av kablar och sakringar) vid 480 V
inspanning.

Ut

I kontinuerlig strdm rms. 50 % 6verbelastning ar tillatet under en minut per period om
10 minuter.

I {minftomin  Max Gverbelastningsstrom (50 % &verbelastning) tillaten under en minut per 10
minuter

bmax max utstréom. Kan utnyttjas under tva sekunder vid start och i évrigt sa lange
frekvensomriktarens temperatur tillater.

Py typisk motoreffekt. kW-data géller de flesta 4-poliga IEC-motorer. hk-data géaller de
flesta 4-poliga NEMA-motorer.

RO...R2 ACS150 tillverkas i byggstorlekarna RO...R2. Vissa instruktioner, tekniska data och

mattritningar som endast avser vissa byggstorlekar ar markerade med motsvarande
symbol for byggstorlek; RO...R2).

Dimensionering

Frekvensomriktare dimensionerar utgaende fran motorns nominella strdm- och effektvarden. For att
motormarkeffekten enligt tabell skall uppnas maste markstrommen for frekvensomriktaren vara hégre
an eller lika med motorns markstrom. Markeffekten for frekvensomriktaren maste vidare vara hégre an
eller lika med motorns markeffekt. Effektdata ar desamma, oberoende av matningspanning, inom ett
och samma spanningsomrade.

Not 1: Maximalt tillaten axeleffekt frdn motorn begransas till 1,5 - Py. Om gransen dverskrids kommer
motormoment och strém automatiskt att reduceras. Funktionen skyddar ingadngsbryggan pa
frekvensomriktaren mot éverbelastning.

Not 2: Vardena galler i omgivningstemperaturen 40 ° C.

| flermotorsystem maste frekvensomriktarens markutstrom /oy vara storre an eller lika med den
beréknade summan av instrémmarna till alla motorer.

Nedstampling

l,N: Belastbarheten minskar om omgivningstemperaturen éverstiger 40 °C , installationshéjden
overstiger 1000 meter eller moduleringsfrekvensen andras fran 4 kHz to 8, 12 eller 16 kHz.

Temperaturnedstédmpling, Iop

| temperaturomréadet +40 °C...+50 °C, stamplas markutstrommen (/oy) ner med 1 % for varje
tillkommande 1 °C. Utstrdommen berdaknas genom att strdmmen enligt markdatatabellen multipliceras
med nedstamplingsfaktorn.

Exempel Om omgivningstemperaturen ar 50 Z/—° blir nedstamplingsfaktorn 100 % - 1 °C - 10°C = 90
% eller 0,90. Utstrommen blir d4 0,90 - Ioy.

Nedstédmpling pa grund av installationshéjd, 1oy

P& hojder 1000...2000 m dver havet ar nedstamplingen 1 % per 100 m. Foér 3-fas 200 V-
frekvensomriktare ar maximalt tillaten hojd 3000 meter éver havet. Pa hojder 2000...3000 meter Gver
havet skall max uteffekt stdmplas ner 2 % per 100 m.
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Nedstédmpling pé& grund av moduleringsfrekvens, I,y
Frekvensomriktaren stdmplas ner automatiskt nér parameter 2607 MODUL FREK REGL = 1 (PA).
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Kopplings- Frekvensomriktarens markspanning

frekvens Uy = 200...240 V Uy =330._480 V

4 kHz Ingen nedstadmpling Ingen nedstampling

8 kHz IoN stdmplas ner till 90 %. IoN stdmplas ner till 75 % for RO eller till
80 % for R1...2.

12 kHz I, stamplas ner till 80 %. Ion stdmplas ner till 50 % for RO eller till
65 % for R1...R2 och
omgivningstemperaturen stamplas ner
till 30 °C.

16 kHz Ion stémplas ner till 75 %. Ion stémplas ner till 50 % och max tillaten
omgivningstemperatur stamplas ner till
30 °C.

Nar parameter 2607 MODUL FREK REGL = 2 (PA (LAST)) styr frekvensomriktaren
moduleringsfrekvensen mot vald frekvens 2606 MODUL FREK REGL om frekvensomriktarens interna
temperatur tillater.

Tekniska data
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Dimensionering av kraftkablar och sakringar

Kabeldimensionering for markstrommar (/) visas i tabellen nedan tillsammans
med motsvarande sakringstyper for kortslutningsskydd av matningskabel.
Nominella sdkringsstrommar enligt tabell ar maxvarden for angivna
sdkringstyper. Om sdkringar med lagre utlésningsvarden anvands, kontrollera
att deras rms-strom &r storre @n instrommen I,y som anges i Mérkdata pa sid
141. Om 150 % uteffekt behdvs, multiplicera strommen /;y med 1,5. Se aven Val av
kraftkabler pa sid 30.

Kontrollera att séakringens utlésningstid understiger 0,5 sekunder.
Utlésningstiden beror pa sakringstypen och matningsnatets impedans, liksom pa
ledartvarsnittsarean och matningskabelns langd och material. Om utlésningstiden
0,5 sekunder 6verskrids med gG- eller T-sakringar kommer ultrasnabba sakringar

(aR) i de flesta fall att minska utlésningstiden till acceptabel niva.

Obs: Storre sakringar far inte anvandas nar matningskabel ar vald enligt denna tabell.

Typ Sakringar Dimension hos Cu-ledare i kablar
ACS150- gG UL-klass Matning Motor PE Broms
x=E/U T(600V)| (U1, V1, W1) (U2, V2, W2) (BRK+ och BRK-)
A A mm? | AWG | mm?> | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG
1-fas U =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
01x-06A7-2 | 16/20 1 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
01x-07A5-2 | 20/25 ) 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
01x-09A8-2 | 25/35 T 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12
3-fas U = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-04A7-2 10 15 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-06A7-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
3-fas Uy =380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
00353783.xIs J

1)

Om 50 % o6verbelastningskapacitet behdvs, anvand det storre av sakringsalternativen.
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Matt, vikt och krav pa fritt utrymme

Matt och vikt
Bygg- Matt och vikt
storl. IP20 (skap) / UL 6ppet
H1 H2 H3 w D Vikt
mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum kg Ib
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 | 142 | 5,559 1,1 2,4
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 941 70 2,76 | 142 | 559 | 1,311,271 2,926 7
R2 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 941 | 105 | 4,13 | 142 | 559 1,5 3,3
1 Uy =200...240 V: 1,3 kg /2,9 Ib, Uy =380...480 V: 1,2kg /2,6 Ib 00353783.xIs J
Bygg- Matt och vikt
storlek IP20 / NEMA 1
H4 H5 w D Vikt
mm tum mm tum mm tum mm tum kg Ib
RO 257 10,12 280 11,02 70 2,76 142 5,59 1,5 3,3
R1 257 10,12 280 11,02 70 2,76 142 5,59 1,71,6 9 3,7/3,52)
R2 257 10,12 282 11,10 105 4,13 142 5,59 1,9 4,2
2) Uy =200...240 V: 1,7 kg /3,7 Ib, U N =380...480 V:1,6kg/3,5Ib 00353783,xIs J
Symboler

IP20 (skap) / UL oppet

HA1 hojd utan fastdon och kabel6verfallsplat

H2 hojd med fastdon, utan kabeldverfallsplat
H3 ho6jd med fastdon och kabel6verfallsplat
IP20 / NEMA 1

H4 héjd med fastdon och anslutningslada

H5 héjd med fastdon, anslutningslada och képa

Krav pa fritt utrymme

Bygg- Krav pa fritt utrymme
storlek Over Under Sidor
mm tum mm tum mm tum
RO...R2 75 3 75 3 0 0

00353783.xls J
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Forluster, kylningsdata och storningar

Forluster och kylningsdata

Byggstorlek RO har konvektionskylning. Byggstorlekarna R1...R2 har inbyggd
kylflakt. Inbyggd flakt, flédesriktning nerifran och upp

Tabellen nedan specificerar varmegenereringen i huvudkretsen vid marklast och i

mandverkretsen med minbelastning (I/O anvands ej) och maximal belastning (alla
digitala ingangar i aktiverat tillstdnd och flakt i drift). Den totala varmegenereringen
ar lika med summan av varmegenereringen i huvud- och mandverkretsarna.

Typ Varmeavgivning Kylluftflode
ACS150- Huvudkrets Manoverkrets
x =E/ Nominellt /;y och Min Max
AN
w BTU/h w BTU/h w BTU/h m¥h | ft3/min

1-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 25 85 6,3 22 12,3 42 - -

01x-04A7-2 46 157 9,6 33 16,0 55 24 14

01x-06A7-2 71 242 9,6 33 16,0 55 24 14

01x-07A5-2 73 249 10,6 36 17,1 58 21 12

01x-09A8-2 96 328 10,6 36 17,1 58 21 12
3-fas U\ =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 19 65 6,3 22 12,3 42 - -

03x-03A5-2 31 106 6,3 22 12,3 42 - -

03x-04A7-2 38 130 9,6 33 16,0 55 24 14

03x-06A7-2 60 205 9,6 33 16,0 55 24 14

03x-07A5-2 62 212 9,6 33 16,0 55 21 12

03x-09A8-2 83 283 10,6 36 17,1 58 21 12
3-fas U\ = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 11 38 6,7 23 13,3 45 - -

03x-01A9-4 16 55 6,7 23 13,3 45 - -

03x-02A4-4 21 72 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-03A3-4 31 106 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-04A1-4 40 137 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-05A6-4 61 208 10,0 34 17,6 60 19 11

03x-07A3-4 74 253 14,3 49 21,5 73 24 14

03x-08A8-4 94 321 14,3 49 21,5 73 24 14

00353783.xls J

Ljudniva
Byggstorlek Ljudniva
dBA
RO <35
R1 52..0,55
R2 <62
00353783 .xIs J
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Bygg- Max U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ och BRK- PE
storlek kabel-
diameter for
NEMA 1
U1, V1, W1, Max. plintdimension Atdragnings- Max. plintstorlek Atdragnings-
U2, v2, w2 flexibel/styv moment massiv eller mangtradig moment
mm tum mm? AWG Nm Ibf-in mm? AWG Nm Ibf-in
RO 16 0,63 4,0/6,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11
R1 16 0,63 4,0/6,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11
R2 16 0,63 4,0/6,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11

Plintdata for styrkablar

00353783.xls J

Ledararea Atdragnings-
Massiv eller mangtradig Mangtradig, med dndhylsa | Mangtradig, med dndhylsa moment
utan plasthylsa med plasthylsa
Min/max Min/max Min/max Min/max Min/max Min/max
mm? AWG mm? AWG mm?2 AWG Se Data for
0.14/1,5 26116 0.25/1,5 23116 0.25/1,5 23716 | Syrkabelanslutning pa sid
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Specifikation av matningsnat

Spénning (U,)

Kortslutningskapacitet

Frekvens
Osymmetri

200/208/220/230/240VAC 1-fas for 200 V AC-drivsystem
200/208/220/230/240VAC 3-fas for 200 V AC-drivsystem
380/400/415/440/460/480 V AC 3-fas for 400 V AC-drivsystem

Regelbunden 10 % variation relativt frekvensomriktarens markspanning tillats som
forvalsvarde.

Max tillaten forutsedd kortslutningsstrom pa ingangen, sa som definieras i IEC 60439-1
och UL 508C &r 100 kA. Frekvensomriktaren ar lamplig fér anvandning i kretsar med
matningskapacitet upp till 100 kA rms symmetriskt vid frekvensomriktarens markspanning.
50/60 Hz + 5 %, max andringshastighet 17 %/s

Max. +3 % av markspénning, fas-fas

Motoranslutningsdata

Motortyp

Spanning (Us)
Kortslutningsskydd

(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Frekvens
Frekvensuppl6ésning
Strom

Effektgréns
Faltforsvagningspunkt
Kopplingsfrekvens

Max rekommenderad
motorkabelldngd

Asynkronmotor
0 till U4, 3-fas symmetrisk, U5 Vid faltférsvagningspunkten
Motorutgangen ar kortslutningsséaker enligt IEC 61800-5-1 och UL 508C.

Skalar styrning: 0...500 Hz

0,01 Hz

Se Mérkdata pa sid 141.

1,5 Py

10...500 Hz

4,8, 12 eller 16 kHz

Kontrollera och motorkabelns langd och funktion

Frekvensomriktaren ar konstruerad for drift med optimala prestanda med féljande
maximala motorkabellangder. Tillaten motorkabellangd kan 6kas med hjalp av
utgangsreaktorer sd som framgar av tabellen.

Bygg- Max motorkabellangd

storlek m ft

Standardomriktare, utan externa tillval

RO 30 100
R1...R2 50 165
Med utgangsreaktorer
RO 60 195
R1...R2 100 330
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EMC-kompatibilitet och motorkabellangd

For att uppfylla Europeiska unionens EMC-direktiv (standard IEC/EN61800-3), tillampa
féljande max motorkabellangder fér kopplingsfrekvensen 4kHz.

Alla bygg- Max motorkabelldngd, 4 kHz
storlekar m ‘ ft
Med internt EMC-filter

Miljoklass 2 30 100
(kategori C3 1))

Miljoklass 1 - -
(kategori C2 V)

Miljoklass 1 - -
(Kategori C1 1)

Med tillvalet externt EMC-filter

Miljoklass 2 30 (minst) 2 100 (minst) 2
(kategori C3 ")

Miljoklass 1 30 (minst) 2 100 (minst) 2
(kategori C2 1)

Miljoklass 1 10 (minst) 2 30 (minst) 2

(Kategori C1 1)
1) Se de nya termerna i Definitioner pa sid 152.

2) Max motorkabellangd bestédms av frekvensomriktarens driftfaktorer. Kontakta ABB for exakta
maximala langder vid anvandning av externt EMC-filter

Not 1: | flermotorsystem far den berdknade summan av alla motorkabelldngder inte
Overstiga max motorkabellangd i tabellen.

Not 2: Det inbyggda EMC-filtret maste deaktiveras genom att man avlagsnar EMC-
skruven (se Anslutningsprocedur pa sid 42) och genom att anvénda ett EMC-filter.

Not 3: Emission enligt C2 med och utan externt EMC-filter.

Not 4: Galler endast for kategori C1, emission genom ledning Emission genom stralning
kan inte matas korrekt med standardmatning. Den maste matas vid skap och i
maskininstallation fran fall till fall.
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Data for styrkabelanslutning

Analog ingang X1A: Al(1) Spanningssignal,unipolar 0(2)...10 V, R, > 312 kohm
Strémsignal,  unipolar 0 (4)...20 mA, R;, = 100 ohm
Potentiometerreferensvarde
(X1A: +10V) 10 V £ 1%, max. 10 mA, R < 10 kohm
Upplésning 0,1 %
Noggrannhet 1%
Hjalpspanning X1A: +24V 24V DC 10 %, max. 200 mA
Digitala ingangar X1A: Spanning 12...24 V DC med intern eller extern matning
DI1...DI5 L Max spanning till digitala ingangar 30 V DC
(frekvensingang DIS) Typ PNP och NPN
Ingangsimpedans 2,4 kohm
Frekvensingang X1A: DI5 DI5 kan anvandas antingen som digital ingang eller som frekvensingang.
Frekvensingang Pulstag 0...16 kHz (endast DI5)
Relautgang X1A: Typ NO + NC
COM, NC, NO Max brytspanning 250 VAC/ 30V DC
Max brytstrém 0,5A/30VDC;5A/230V AC
Max. kontinuerlig strém 2Arms
Ledararea Relaanslutningar 1,5...0,20 mm?2 /16...24 AWG
1/O-anslutningar 1...0,14 mm?/16...26 AWG
Atdragningsmoment Relaanslutningar 0,5Nm
I/O-anslutningar 0,22 Nm

Bromsmotstandsanslutning

Kortslutningsskydd Bromsmotstandsutgangen ar villkorligt kortslutningssaker enligt IEC/EN 61800-5-1 och
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1, UL 508C. For val av ldmpliga sé&kringar, kontakta ABB. Nominell kortslutningsstrom enligt
UL 508C) IEC 60439-1 och kortslutningsteststrom enligt UL 508C &r 100 KA.
Verkningsgrad:

Cirka 95 till 98 % vid markeffekt, beroende pa byggstorlek och tillval.

Skyddsgrad

IP20 (installation i skap) / UL 6ppet: Standardkapsling. Frekvensomriktaren maste
installeras i skap for att uppfylla kraven pa beréringsskydd.

IP20 / NEMA 1: Uppnas med en tillvalssats (MUL1-R1) med kapa och anslutningslada.
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Miljovillkor

1561

Miljégranser for frekvensomriktaren ges nedan. Frekvensomriktaren ar avsedd att
anvandas inomhus i lokal med kontrollerat klimat.

Drift Forvaring Transport
installerad for stationar i skyddande férpackning i skyddande férpackning
anvandning

Installationshojd 0 till 2000 m &dver havet - -

(6ver 1000 m se

Nedstdmpling pa sid 142)
Lufttemperatur -10 till +50 °C. Frosttillats ej. [-40 till +70 °C £2% -40 till +70 °C

Se Nedstémpling pa sid 142.
Relativ fuktighet 0 till 95% Max. 95 % Max. 95 %

Ingen kondensation tillats. Max tillaten relativ fuktighet &r 60 % i narvaro av korrosiva
gaser.

Fororeningsnivaer
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Inget ledande stoft tillatet.

Enligt IEC Enligt IEC 60721-3-1, Enligt IEC
60721-3-3, kemiska gaser: |kemiska gaser: Klass 1C2 60721-3-2, kemiska gaser:
Klass 3C2 Partiklar: Klass 1S2 Klass 2C2

Partiklar: Klass 3S2. Partiklar: Klass 2S2

Obs: Frekvensomriktaren
skall installeras i miljé med
ren luft i enlighet med sin
kapslingsklass.

Obs: Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande
partiklar.

Sinusformade vibrationer
(IEC 60721-3-3)

Testad enligt IEC 60721-3-3,
mekaniska forhallanden:

Klass 3M4

2...9Hz, 3,0 mm

9...200 Hz, 10 m/s?
Stotar Tillats ej under drift Enligt ISTA 1A. Enligt ISTA 1A.
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A) Max. 100 m/s? Max. 100 m/s?
Fritt fall Tillats ej 76 cm 76 cm

Material

Frekvensomriktarens
kapsling

Forpackning
Materialatervinning

* PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 2,5...3 mm och PA66+25 %GF 1,5 mm, allt i farg
NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

» varmforzinkad stalplat 1,5 mm, skikttjocklek 20 um

+ extruderad aluminium AlSi.

Wellpapp

Frekvensomriktaren innehaller atervinningsbart ramaterial, vilket innebar mojlighet att
spara energi och naturresurser. Férpackningsmaterialet ar miljévanligt och
atervinningsbart. Alla metalldelar kan atervinnas. Plastmaterialet kan antingen atervinnas

eller brannas under kontrollerade férhallanden, i enlighet med lokalt géllande foreskrifter.
De flesta atervinningsbara komponenter har motsvarande markning.

Om atervinning inte ar en genomfodrbar I16sning kan allt material utom
elektrolytkondensatorerna och kretskorten deponeras utan miljérisker. DC-kondensatorer
innehaller elektrolyt, vilket klassificeras som farligt avfall inom EU.
Elektrolytkondensatorerna maste tas ut och hanteras separat i enlighet med lokalt
gallande foreskrifter.

For ytterligare information om miljdaspekter och detaljerad atervinningsinformation,
kontakta ABB.
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Tillampliga standarder

Frekvensomriktaren uppfyller féljande standarder:

IEC/EN 61800-5-1: 2003 Elektriska, termiska och funktionella sakerhetskrav for varvtalsreglerade drivsystem
IEC/EN 60204-1: 2006 Maskinsakerhet - Elutrustning for maskiner. Del 1: Allmanna fordringar. Krav fér

overensstammelse: Den som utfér slutmonteringen av maskinen ansvarar for installation
av

- nédstoppanordning

- matningsfranskiljare

« IEC/EN 61800-3: 2004 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del 3: EMC-fordringar och speciella

UL 508C

provningsmetoder
UL-standard for sékerhet, effektomvandlingsutrustning, tredje utgavan.

CE-markning

Markskylten anger géallande markning for varje individuell frekvensomriktare.

Frekvensomriktaren ar férsedd med ett CE-marke for att visa att den uppfyller EG:s Lagspannings- och
EMC-direktiv.

Overensstammelse med EMC-direktivet

EMC-direktivet definierar de krav pa immunitet mot och emission av elektromagnetisk stralning som
géller fér utrustning som anvands inom Europeiska unionen. EMC-produktstandarden (EN61800-
3:2004) anger de krav som géller for frekvensomriktare. Se Férenlighet med EN 61800-3:2004 pa sid
152.

Forenlighet med EN 61800-3:2004

Definitioner

EMC star for ElectroMagnetic Compatibility (elektromagnetisk kompatibilitet). EMC ar férmagan hos
elektrisk/elektronik utrustning att fungera utan problem i en viss elektromagnetisk milj6. Pa
motsvarande satt galler att utrustningen inte far stéra andra produkter eller system i narheten.

Miljéklass 1 inkluderar installationer som &r anslutna till ett distributionsnat for lagspanning som matar
bostadsfastigheter.

Miljéklass 2 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat som inte matar
bostadsfastigheter direkt.

Frekvensomriktare av kategori C1: frekvensomriktare med markspanning under 1000 V, avsedd for
anvandning i Miljoklass 1.

Frekvensomriktare av kategori C2: frekvensomriktare med markspanning under 1000 V som endast ar
avsedd for installation av fackpersonal vid anvandning i Miljoklass 1.

Obs: Med fackpersonal avses personer eller foretag som har nédvandig kompetens for installation av
och/eller idrifttagning av frekvensomriktarsystem, inklusive deras EMC-aspekter.

Kategori C2 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare Miljoklass 1, begransad distribution.
EMC-standarden IEC/EN 61800-3 anger inte langre nagra begransningar for distribution av
frekvensomriktare, men deras anvandning, installation och driftsattning ar definierade.

Frekvensomriktare av kategori C3: frekvensomriktare med markspanning under 1000 V och som ar
avsedd att anvandas i Miljoklass 2 och inte att anvandas i Miljoklass 1.

Kategori C3 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare Miljdklass 2, obegrénsad distribution.
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Forenlighet
Kategori C1

Emissionsgranserna uppfylls under foljande férutsattningar:

1. Tillvalet EMC-filter ar valt enligt ABBs dokumentation och installerat enligt specifikation i EMC-
filterdokumentationen.

2. Motorn och styrkablarna &r valda enligt specifikation i denna handledning.
3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna anvandarhandledning.
4. Foér max motorkabelldngd med 4 kHz kopplingsfrekvens, se Motoranslutningsdata pa sid 148.

VARNING! | bostadsmiljé kan denna produkt orsaka radiofrekventa storningar, i vilket fall
kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Kategori C2

Emissionsgranserna uppfylls under foljande férutsattningar:

1. Tillvalet EMC-filter ar valt enligt ABBs dokumentation och installerat enligt specifikation i EMC-
filterdokumentationen.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna handledning.
3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna anvandarhandledning.
4. Foér max motorkabellangd med 4 kHz kopplingsfrekvens, se Motoranslutningsdata pa sid 148.

VARNING! | bostadsmiljé kan denna produkt orsaka radiofrekventa storningar, i vilket fall
kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Kategori C3

Frekvensomriktarens grad av immunitet uppfyller kraven enligt IEC/EN 61800-3, miljoklass 2 (se sid
152 for IEC/EN 61800-3 definitioner).

Emissionsgranserna uppfylls under foljande férutsattningar

1. Det inbyggda EMC-filtret ar aktiverat (skruven vid EMC-market sitter pa plats) eller tillvalet EMC-
filter &r installerat.

2. Motorn och styrkablarna &r valda enligt specifikation i denna anvandarhandledning.
3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna anvandarhandledning.

4. Med inbyggt EMC-filter: Motorkabellangd 30 m med 4 kHz kopplingsfrekvens.
For max motorkabellangd med tillvalet EMC-filter, se Motoranslutningsdata pa sid 148.

VARNING! En frekvensomriktare av kategori C3 ar inte avsedd att anslutas till offentliga
lagspanningsnat som matar bostadsfastigheter. Radiofrekventa stérningar kan férvantas om
frekvensomriktaren anvénds i sadana nat.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter aktiverat i ett IT-
system (icke-direktjordat). Matningsnatet forbinds med jordpotential via EMC-filterkondensatorerna,
vilket kan orsaka fara for personer eller skada frekvensomriktaren.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter aktiverat i ett
impedansjordat system eftersom detta skulle skada frekvensomriktaren.

UL-markning

Markskylten anger gallande markning for varje individuell frekvensomriktare.
UL-market satts pa frekvensomriktaren for att visa att den uppfyller UL-kraven.

UL-checklista

Matningsanslutning — se Specifikation av matningsnét pa sid 148.

Franskiljning av enhet (franskiljning fran matning) — se Val av franskiljare (franskiljningsanordning)
fér nétspanning pa sid 29.
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Miljovillkor - Frekvensomriktaren skall anvandas inomhus i lokal med kontrollerat klimat. Se Miljévillkor
pa sid 1517 for specifika granser.

Natkabelsakringar — Vid installation i USA maste grenledningsskydd tillhandahallas i enlighet med
National Electrical Code (NEC) och eventuella lokala foreskrifter. For att uppfylla detta krav, anvand UL-
klassade sakringar enligt Dimensionering av kraftkablar och sékringar pa sid 144.

Vid installation i Kanada maste det finnas grenledningsskydd i enlighet med Canadian Electrical Code
och eventuella lokala féreskrifter. Fér att uppfylla detta krav, anvand UL-klassade sékringar enligt
Dimensionering av kraftkablar och sékringar pa sid 144.

Val av kraftkablar — Se Val av kraftkabler pa sid 30.

Kraftkabelanslutningar — Kopplingsschema och atdragningsmoment, se Anslutning av kraftkablar pa
sid 41.

Overbelastningsskydd - Frekvensomriktaren erbjuder éverbelastningsskydd i enlighet med National
Electrical Code (USA).

Bromsning — Frekvensomriktaren har en intern bromschopper. En bromschopper tillsammans med
lampligt dimensionerade bromsmotstand tillater frekvensomriktaren att géra sig av med den
regenerativa energi som typiskt uppstar vid snabb retardation av en motor. Val av bromsmotstand
diskuteras i Bromsmotstand pa sid 155.

0 C-Tick-markning

Markskylten anger gallande markning for varje individuell frekvensomriktare.

C-Tick-markning kravs i Australien och Nya Zeeland. Ett C-Tick-marke satts pa varje frekvensomriktare
for att visa att den uppfyller relevant standard (IEC 61800-3 (2004) — Adjustable speed electrical power
drive systems — Del 3: EMC product standard including specific test methods) med mandat fran Trans-
Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) lanserades av Australian
Communication Authority (ACA) och Radio Spectrum Management Group (RSM) inom New Zealand
Ministry of Economic Development (NZMED) i november 2001. Syftet med standarden ar att skydda
radiofrekvensspektrumet genom att inféra tekniska begransningar for emission fran elektriska och
elektroniska produkter.

For att uppfylla kraven enligt standarden, se Férenlighet med EN 61800-3:2004 pa sid 152.

RoHS-markning

Markskylten anger gallande markning for varje individuell frekvensomriktare.

RoHS-market sitter pa frekvensomriktaren for att visa att den uppfyller kraven i EUs RoHS-direktiv.
RoHS = begransning av anvandningen av vissa farliga amnen i elektriska och elektroniska produkter.
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Bromsmotstand

Frekvensomriktare ACS150 har som standard en inbyggd bromschopper.
Bromsmotstand valjs med hjalp av tabellen och ekvationerna i detta kapitel.
Val av bromsmotstand

1. Faststall erforderlig maximal bromseffekt Prmax i till@mpningen. Pgryax maste
vara mindre an Pgrmax enligt tabellen pa sid 756 for vald frekvensomriktartyp.

2. Berakna resistansen R med Ekvation 1.
3. Berakna energin Erp s med Ekvation 2.
4. Valj motstandet sa att féljande villkor uppfylls:
+ Markeffekten fér motstandet méaste vara hogre an eller lika med Pryax-

* Resistansen R maste vara mellan R,,i, och Ry,ax enligt tabellen for aktuell
frekvensomriktartyp.

* Motstandet maste kunna absorbera energin Egp,ise Under bromscykeln T.

Ekvationer for val av motstand:

150000  ty,
Ekv.1. Uy=200..240V: R= Prmax
PRmax
Un=380...415V: R= 7450000 PRave
N . PRmax é
615000
Uy=415..480 V. R= —
PRmax

Ekv.2. Erpuise = Prmax " il

il
Ekv. 3 PRave = PRmax' —7I_

Fo6r omvandling, anvand 1 hk = 746 W.

dar

R = valt bromsmotstandsvarde (ohm)

Prmax = max effekt under bromscykeln (W)

Prave = genomsnittlig effekt under bromscykeln (W)

ERrpuise = €nergi som passerar motstandet under en bromspuls (J)
il = langd hos bromspuls(er)

T = langd hos bromscykel/-cykler.

Motstandstyperna i féljande tabell ar férdimensionerade, utgaende fran maximal
bromseffekt med cyklisk bromsning enligt tabellen. Reservdelar kan bestallas fran
ABB. Given information kan komma att férandras utan foregaende meddelande.
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Typ Ruin | Rmax PgRmax Urvalstabell per motstandstyp
ACS150- CBR-V Bromstid 2)
x=EMU' | ohm | ohm [ kW | hk | 160 | 210 | 460 s

1-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 | 70 390 | 0,37 | 05 . 90
01x-04A7-2 | 40 200 | 0,75 1 . 45
01x-06A7-2 | 40 130 1,1 1,5 . 28
01x-07A5-2 | 30 100 1,5 2 . 19
01x-09A8-2 | 30 70 2,2 3 . 14
3-fas U \ = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 | 70 390 | 0,37 | 05 . 90
03x-03A5-2 | 70 260 | 0,55 | 0,75 . 60
03x-04A7-2 | 40 200 | 0,75 1 . 42
03x-06A7-2 | 40 130 1,1 1,5 . 29
03x-07A5-2 | 30 100 1,5 2 . 19
03x-09A8-2 | 30 70 2,2 3 . 14
3-fas U\ = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 | 200 | 1180 | 0,37 | 0,5 . 90
03x-01A9-4 | 175 | 800 | 0,55 | 0,75 . 90
03x-02A4-4 | 165 | 590 | 0,75 1 . 60
03x-03A3-4 | 150 | 400 1,1 1,5 . 37
03x-04A1-4 | 130 | 300 1,5 2 . 27
03x-05A6-4 | 100 | 200 | 2,2 3 . 17
03x-07A3-4 | 70 150 | 3,0 3 . 29
03x-08A8-4 | 70 110 4,0 5 . 20
DE=EMC-filter anslutet (EMC-filterskruv av metall isatt), 00353783.xIs J

U=EMC-filter bortkopplat (EMC-filterskruv av plast isatt), USA-parametrar.
2)Bromstid = Max tilldten bromstid i sekunder vid Pgrmax Med intervallet 120
sekunder, vid omgivningstemperaturen 40°C.

Obs: Bromsmotstanden som listas i tabellen ar tillgangliga i Europa. Tabellen géller inte for USA. Kontakta
ABB for ytterligare information.

Symboler
Rnin = minsta tillatna bromsmotstand som kan anslutas till bromschoppern
Rmax = storsta tillatna bromsmotstand som tillater Ry, 5y

Pgrmax = max bromseffekt hos frekvensomriktaren, maste éverstiga 6nskad bromseffekt.

Data per motstandstyp CBR-V CBR-V CBR-V
160 210 460

Markeffekt (W) 280 360 790

Resistans (ohm) 70 200 80

minvarde som specificeras for en viss frekvensomriktare. Frekvensomriktaren och
den inbyggda choppern kan inte hantera den éverstrém som blir konsekvensen av
lagre resistans.

2 VARNING! Anvand aldrig ett bromsmotstand vars resistans understiger det
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Val av bromsmotstandskablar

Anvand en skarmad kabel med samma ledararea som hos frekvensomriktarens
ingangskabel (se Plint- och genomféringsdata fér kraftkablar pa sid 147). Max langd
for motstandskabeln/-kablarna ar 5 m.

Placering av bromsmotstand

Installera alla motstand pa en plats dar de kan kylas.

Motstanden far hég yttemperatur. Franluften fran bromsmotstanden har en

2 VARNING! Ytorna nara bromsmotstandet maste vara av icke brannbart material.
temperatur pa flera hundra grader C. Skydda motstanden mot fysisk kontakt.

Skydd av systemet i situationer med bromskretsfel
Skydd av systemet vid kortslutning i kabel och bromsmotstand

For kortslutningsskydd av bromsmotstandsanslutning, se
Bromsmotstandsanslutning pa sid 150. Som alternativ kan skarmad tvaledarkabel
med samma tvarsnittsarea anvandas.

Skydd av systemet vid bromsmotstandséverhettning

Foljande I6sning ar nédvandig for sdkerheten — den bryter huvudmatningen i
felsituationer med chopperkortslutningar:

» Utrusta frekvensomriktaren med en huvudkontaktor.

* Anslut kontaktorn sa att den 6ppnar om motstandets termobrytare éppnar (ett
Overhettat motstand 6ppnar kontaktorn).

Nedan visas ett enkelt anslutningsexempel.

L1 L2 L3

Sékringar[] [] [] '
Termisk brytare for motstand

S o |#/:/ﬂ“°

Elektrisk installation

For bromsmotstandsanslutningar, se frekvensomriktarens schema for
kraftanslutningar pa sid 417.

Idrifttagning

For att aktivera motstandsbromsning, sténg av frekvensomriktarens
overspanningsovervakning genom att satta parameter 2005 OVERSP REGL till 0
(FRAN).
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Mattritningar

Mattskisser for ACS150 visas nedan. Alla matt i millimeter och [tum].

Mattritningar
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Byggstorlek R0 och R1, IP20 (installation i skap) / UL 6ppen

R1 och RO &r identiska med undantag for flakten i 6verdelen av R1.
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Byggstorlek RO och R1, IP20 (installation i skap) / UL éppen
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Mattritningar



Byggstorlek R0 och R1, IP20 / NEMA 1

R1 och RO &r identiska med undantag for flakten i 6verdelen av R1.
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Byggstorlek R2, IP20 (installation i skap) / UL 6ppen
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Byggstorlek R2, IP20 / NEMA 1
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Bilaga: PID-reglering

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller instruktioner for snabb konfigurering av processtyrningen, ger ett
tillampningsexempel och beskriver funktionen PID VILOLAGE.

PID-reglering

Frekvensomriktaren har en inbyggd PID-regulator. Den kan anvandas for att reglera
processvariabler som exempelvis tryck, flode eller vatskeniva. Vid PID-reglering
definieras en processreferens (bérvarde) med frekvensomriktarens inbyggda
potentiometer. Ett arvarde (processaterkoppling) ansluts till frekvensomriktarens
analoga ingang. PID-regleringen anpassar drivsystemvarvtalet for att behalla det
uppmatta vardet (arvardet) vid 6nskad niva (boérvarde).

Snabb konfigurering av PID-reglering

9902
(1) [TILLAMPN
MAKRO
4070 4018 ARVARDE
(2) \B/ELRVARDE > PID- 1 MIN
N regulator L
— 4019 ARVARDE 1 MAX 4019 ARVARDE
1016 1 MAX
(3) |ARVARDE 1 > _/||/_ 'j
INGANG 4018 ARVARDE 1 MIN o |PID
I ;%CQQ&EAV — utsignal @
4021 ARVARDE 2 MAX
2077 L
(4) |ARVARDE 2 >
INGANG gt
4020 ARVARDE 2 MIN
4001 FORSTARKNING
(5) | 4002 INTEGRATIONSTID
4003 DERIVERINGSTID »
4005 REGL AVVIK INV

—

. 9902 TILLAMPN MAKRO: Satt 9902 TILLAMPN MAKRO till 6 (PID-
REGLERING).

. 4010 BORVARDE VAL: Faststall kalla for PID-referenssignal (PID-bérvérde) och
definiera dess skala (4006 ENHET, 4007 SKALNING ENHET).

N

Bilaga: PID-reglering
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3. 4014 VAL AV ARVARDE och 4016 ARVARDE 1 INGANG: Vilj processéarvarde
(aterkopplingssignal) for systemet och konfigurera aterkopplingsnivaer (40718
ARVARDE 1 MIN, 4079 ARVARDE 1 MAX).

4. 4017 ARVARDE 2 INGANG: Om en andra aterkoppling anvands, konfigurera
aven arvarde 2 (4020 ARVARDE 2 MIN och 4021 ARVARDE 2 MAX).

5. 4001 FORSTARKNING, 4002 INTEGRATIONSTID, 4003 DERIVERINGSTID,
4005 REGL AVVIK INV: Konfigurera dnskad forstarkning, integrationstid,
deriveringstid och regleravvikelseinvertering vid behov.

6. Aktivera PID-utsignal: Kontrollera att 17706 VAL EXT REF2 ar satt till 19 (PID1

UTGANG).

Tryckhojningspump

Figuren nedan visar ett tillampningsexempel pa bromsstyrning: Regulatorn justerar
en pumps varvtal i enlighet med det uppmatta trycket och den installda

tryckreferensen.
Exempel: PID-reglering, blockschema
Tryckhojningspump PID
Yoref
ACS150 ° 007 rkef
— 4002 |ti
Arvarden 4003 |td Erekvens.
| -
o.10bar| | 01T 4004 |dFitT |/ referens
: 4005 |errVInv
%20 mA 4021 —
§ All PIDmax [oh1
Al2 % PIDmin |ol1
IMOT

%ref = 4010

Bilaga: PID-reglering
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Skalning av PID-arvérdet (aterkopplingssignal) 0...10 bar/ 4...20 mA

PID-aterkopplingssignalen &r ansluten till Al1 och 4016 ARVARDE 1 INGANG éar
satt till Al1.

1.

© ® N o g bk~ w DN

Satt 9902 TILLAMPN MAKRO till 6 (PID-REGLERING). Kontrollera skalning:
1301 MINIMUM AI1 ar som forval satt till 20 % och 1302 MAXIMUM Al1 till 100
%. Kontrollera att 7706 VAL EXT REF2 &r satt till 19 (PID1 UTGANG).

Satt 3408 SIGNAL 2 PARAM till 130 (PID1 FBK).
Sétt 3409 SIGNAL 2 MIN till O.

Sétt 3470 SIGNAL 2 MAX till 10.

Sétt 3411 UTDATA 2 DECIMAL till 9 (DIREKT).

Satt 3472 UTDATA 2 ENHET till 0 (INGEN ENHET).
Satt 4006 ENHET till 0 (INGEN ENHET).

Satt 4007 SKALNING ENHET till 1.

Satt 4008 0% VARDE till 0.

10. Satt 4009 100% VARDE till 10.

Skalning av PID-bérvérdessignal

1.
2.

Sétt 4070 BORVARDE VAL till 19 (INTERNT).

Satt 4071 INTERNT BORVARDE till 5,0 ("bar" visas inte pa frekvensomriktarens
mandverpanel) som exempel.

Bilaga: PID-reglering
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Funktion hos PID vilofunktion

Blockschemat nedan illustrerar logiken for vilofunktion till/fran. Vilofunktionen kan

anvandas endast nar PID-reglering ar aktiv.

Jamfoér Val
ut-
frekvens | 1 IE%I;/Q::IFI)'_
1<2 1O Och Fordrojn.
DI1
4023 —2 : 2022 Atjlf gkt./Aterst.
YorefActive — & ' SR
PIDCtrlActive —
modulering — 4024
R
Jamfor Val Fordrojn.
EJ VALD — .
0132 —1 INTERNT — (< 't
1>2 DI1 — :
4025 —2 -
: 4022 4026
1) 1 = Aktivera vilofunktion
0 = Deaktivera vilofunktion

YrefActive: %-referensen (EXT REF2) anvands. Se parameter 1702 VAL EXT1/EXT2.

PIDCtrlActive: Parameter 9902 TILLAMPN MAKRO = 6 (PID-REGLERING).

Modulering: Frekvensomriktarens IGBT-styrning i funktion.

Exempel

Tidschemat nedan illustrerar vilofunktionen.

Motorvarvtal

A

tq = Vilofordrojning (4024)

sta, tg
‘ Mandéverpanel- |
1 L 1 display:
| Ga\ ,~ | PD
vilofunktion ‘ | VILOLAGE
(4023) I |
—! »
Stopp ' Start
A Aterstartens
fordréjningstid (4026)
Aterstartavvikelse —
(4025)

\J
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Vilofunktion fér en PID-reglerad tyckhdjande pump (nar parameter 4022 VAL
VILOFUNKTION ar satt till 7 = INTERNT): Vattenbehovet minskar nattetid.
Foljaktligen minskar PID-regulatorn motorns varvtal. Men pa grund av naturliga
forluster i roren och centrifugalpumpens laga verkningsgrad vid laga varvtal skulle
motorn aldrig stanna helt. Vilofunktionen kanner av den langsamma rotationen och
nar viloférdrojningstiden har 16pt ut avbryts den onddiga pumpningen.
Frekvensomriktaren évergar till vilolage men fortsatter att dvervaka trycket. Nar
trycket sjunker under den férdefinierade miniminivan och férdréjningstiden for
uppvakningen har gatt ut startar pumpen pa nytt.

Installningar:

Parameter Ytterligare information

9902 TILLAMPN MAKRO PID-reglering, aktivering

4022 VAL VILOFUNKTION Aktivering av vilofunktion och val av kélla

4023 GRANS VILOFUNK Definierar startgransen for vilofunktionen

4024 VILO FORDROJNING Definierar vilofunktionens startférdréjning

4025 ATERSTARTS NIVA Definierar den avvikelse vid vilken aterstart sker
4026 ATER FORDROJNING Definierar férdréjningstiden fér vilofunktionens aterstart
Parametrar:

Parameter Ytterligare information

1401 RELAUTGANG 1 PID-vilofunktionens status via reldutgang
Alarm Ytterligare information

PID VILOLAGE Val vilofunktion

Bilaga: PID-reglering
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Declaration of Incorporation
{According to Machinery Directive 2006/42/EC)

Manufacturer: ABB Qy
Address: P.O Box 184, FIN-D0381 Helsinki, Finland. Street address: Hiomotie 13,

herewith declare under our sole responsibility that the frequency converters with type markings:

ACS150-...
ACS350-...
ACS355-...

are intended to ba incorporated into machinery or to be assembled with other machinery 1o constitute
machinery covered by Machinery Direclive 2006/42/EC and relevant essential health and safety
requirements of the Directive and its Annex | have been complied with.

The technical documentation is compiled in accordance with part B of Annex VI, the assembly
instructions are prepared according Annex VI and the following harmonised European standard has
been applied:

EN 60204-1:2006 + A1:2008
Safply of machingry - Eleciical equipment of machines- Part 1; general requirements
and that the following technical standard have been used:
EM 60529 (1991 + corrigendum May 1993 + amendment A1:2000)
Dagrees of protection provided by encliosuras (IP codes)
The person authorized to compile the technical documentation:

MName: Jukka Péri
Address: P.O Box 184, FIN-00381 Helsinki

The products referred in this Declaration of Incorporation are in conformity with Low voltage directive
2006/95/EC and EMC directive 2004/108/EC. The Declaration of Conformity according to these
directives is available from the manufacturer.

ABE Oy furthermore declares that it is not allowed to put the equipment into service until the machinery

into which it is to be incorporated or of which it is to be a component has been found and declared to
be in conformity with the provisions of the Directive 2006/42/EC and with national implementing
legislation, i.e. as a whole, including the equipment referred to in this Declaration.

ABB Oy gives an undertaking to the national authorities to transmit, in response to a reasoned request
by the national authorities, relevant information on the partly completed machinery. The method of
transmission can be either electrical or paper format and it shall be agreed with the national authority
when the information is asked. This transmission of information shall be without prejudice to the
intellectual property rights of the manufaciurer.

Helsinki, 29.12.2009

anu Virolainen

Vice President
ABB Oy
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Allman information

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant.
Ange produktens typkod och serienummer. En lista dver ABB:s forséljnings-, support-
och servicekontakter finns pa adressen www.abb.se/frekvensomriktare. Klicka pa
Partners.

Produktutbildning

For information om ABB:s produktutbildning, ga till www.abb.se/frekvensomriktare och
klicka pa Training courses.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handboécker. Ga till
www.abb.se/frekvensomrikare och valj Dokumentation — Ge feedback pa véra
handbécker inom lagspanningsfrekvensomriktare.

Dokumentbibliotek pa Internet

Du kan so6ka handbdécker och annan produktdokumentation i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa Internet. Ga till www.abb.se/frekvensomriktare och val;
Dokumentation. Du kan bladdra bland titlarna, eller ange ett sokkriterium, t.ex. en
dokumentkod, i sokfaltet.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Kontakta oss

ABB Automation Products

Svensk Foérséljning Motorer & Drivsystem
Orjansgrand 10

S-72177 Vasteras

SVERIGE

Telefon +46-21-329000

Telefax +46-21-148671

Internet  www.abb.se/motorer&drivsystem
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