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Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden der Geltungsbereich, der angesprochene Leserkreis und
der Zweck dieses Handbuchs beschrieben. Es beschreibt den Inhalt dieses
Handbuchs und verweist auf eine Liste ergdnzender Handblicher, die weitere
Informationen enthalten.

Anwendbarkeit / Geltungsbereich

Dieses Handbuch gilt fiir den Frequenzumrichter ACS580 mit Standard-
Regelungsprogramm (ASCKX-Version ab 2.11). ASCK2 wird flr die BaugroRen
R1...R5 und ASCK4 fiir die BaugrofRen R6...R11 verwendet.

Die Firmware-Version des benutzten Regelungsprogramms kdnnen Sie mit der
System-Info auf dem Bedienpanel anzeigen (wahlen Sie Menii - System-Info -
Antriebe) oder mit Parameter 07.05 Firmware-Version (siehe Seite 228).

Sicherheitsvorschriften

Befolgen Sie samtliche Sicherheitsvorschriften.

» Lesen Sie aufmerksam die kompletten Sicherheitsvorschriften im Hardware-
Handbuch des Frequenzumrichters, bevor Sie den Frequenzumrichter
installieren, in Betrieb nehmen oder benutzen.

* Lesen Sie die spezifischen Warnungen und Hinweise der Firmware-
Funktionen bevor Parameterwerte geandert werden. Diese Warnungen und
Hinweise finden Sie jeweils in den Parameterbeschreibungen in Kapitel
Parameter auf Seite 209.
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Angesprochener Leserkreis

Vom Leser werden Kenntnisse Uber Elektrotechnik, Verdrahtung, elektrische
Komponenten und elektrische Schaltungssymbole erwartet.

Dieses Handbuch wird weltweit verwendet. Es werden SI- und amerikanisch/britische
Mafeinheiten angegeben. Fur die Installationen in den Vereinigten Staaten werden
spezielle US-Anweisungen gegeben.

Zweck dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt die erforderlichen Informationen fiir die Planung,
Inbetriebnahme oder den Betrieb des Antriebssystems.

Inhalt dieses Handbuchs

Dieses Handbuch besteht aus den folgenden Kapiteln:

» Einfiihrung in das Handbuch (dieses Kapitel, Seite 13) erlautert den
Geltungsbereich, den angesprochenen Leserkreis sowie den Zweck und
den Inhalt dieses Handbuchs. Am Ende enthalt es eine Liste mit Begriffen
und Abkulrzungen.

» Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf (Seite 23) beschreibt, wie der
Frequenzumrichter in Betrieb genommen wird, wie der Motor gestartet, gestoppt
und die Drehrichtung geéndert und die Motordrehzahl Gber die I/O-Schnittstelle
eingestellt wird.

* Bedienpanel (Seite 45) enthalt Anweisungen zum Abnehmen und
Wiederaufsetzen des Komfort-Bedienpanels und eine kurze Beschreibung des
Displays, der Tasten und der Tastenkombinationen (Shortcuts).

» Einstellungen, I/O und Diagnosen liber das Bedienpanel (Seite 53) beschreibt die
vereinfachten Einstellungs- und Diagnose-Funktionen, die das Komfort-
Bedienpanel bietet.

* Regelungsmakros (Seite 85) enthalt eine Kurzbeschreibung der Makros und der
jeweiligen Steueranschliisse. Makros sind voreingestellte Parametersatze,
die dem Benutzer bei der Konfiguration des Frequenzumrichters Zeit sparen.

*  Programm-Merkmale (Seite 117) beschreibt die Programm-Merkmale mit Listen
der jeweiligen Benutzereinstellungen, Istwertsignale sowie Stérungs- und
Warnmeldungen.

» Parameter (Seite 209) enthalt eine Beschreibung der Parameter mit denen der
Frequenzumrichter programmiert wird.

» Zusétzliche Parameterdaten (Seite 481) enthalt weitere Informationen
zu den Parametern.

» Steuerung lber die integrierte Feldbus-Schnittstelle (Seite 551) enthalt die
Beschreibung der Feldbus-Kommunikation uber die integrierte Feldbus-
Schnittstelle des Frequenzumrichters mit dem Modbus RTU Protokoll.
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» Feldbussteuerung lber einen Feldbusadapter (Seite 583) enthalt die
Beschreibung der Feldbus-Kommunikation bei Benutzung eines optionalen

Feldbus-Adaptermoduls.

»  Warn- und Stérmeldungen (Seite 519) enthalt eine Auflistung der Warn-
und Stérmeldungen mit den méglichen Ursachen und den MaRnahmen

zur Stérungsbehebung.

» Blockdiagramme der Regelung / Steuerung (Seite 599) beschreibt die Parameter-

Struktur im Frequenzumrichter.

» Ergédnzende Informationen(hintere Einband-Innenseite, Seite 617) beschreibt,
wie man Produkt- und Serviceanfragen stellt, Informationen zu
Produktschulungen erhalt, Feedback zu Handbichern von ABB Drives gibt und

Dokumente im Internet findet.

Erganzende Dokumentation

Im Internet finden Sie Handblicher und andere Produktdokumente im PDF-Format.
Siehe Abschnitt Dokumentenbibliothek im Internet auf der hinteren
Einbandinnenseite. Wenn Handblcher nicht in der ABB Dokumenten-Bibliothek
verfugbar sind, wenden Sie sich bitte an Ihre ABB Vertretung.

Frequenzumrichter-Handbiicher und -Anleitungen Code (Englisch)

Code (Deutsch)

Drive/converter/inverter safety instructions
ACS580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp)
hardware manual

ACS580-01 frames R1 to R5 quick installation and
start-up guide

ACS580-01 frames R6 to R9 quick installation and
start-up guide

ACS580-04 drive modules (250 to 500 kW)
hardware manual

ACS580-04 modules (250 to 500 kW) quick
installation guide

ACS580-07 drives (75 to 500 kW) hardw

are manual

ACx-AP-x assistant control panels user’s manual

ACS-BP-S basic control panels user’s manual

Optionshandbiicher und Anleitungen

3AXD50000037978
3AXD50000044794 3AXD50000044796

3AXD50000044838
3AXD50000009286
3AXD50000015497 3AXD50000027443
3AXD50000015469
3AXD50000045815 3AXD50000105014

3AUA0000085685 3AXD50000028267
3AXD50000032527

ACS580, ACH580 and ACQ580 drive module frames

R3 and R5 to R9 for cabinet installation
(options +P940 and +P944) supplement

ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 installation

guide for UK gland plate (option +H358)

CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection
module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's manual

CDPI-01 communication adapter module
user's manual

DPMP-01 mounting platform for control panels

3AXD50000210305

3AXD50000034735

3AXD50000030058

3AXD50000009929

3AUA0000100140


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044794&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009286&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015469&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000045815&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000032527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000100140&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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DPMP-02/03 mounting platform for control panels 3AUA0000136205

DPMP-04 and DPMP-05 mounting platform 3AXD50000308484
for control panels

FCAN-01 CANopen adapter module user's manual ~ 3AFE68615500 3AUA0000121752
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650

FDNA-01 DeviceNet™ adapter module user's manual 3AFE68573360

FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual ~ 3AUA0000068940 3AUA0000083936
FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual ~ 3AXD50000158621

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module 3AUA0000093568
user's manual

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module 3AUA0000123527 3AUA0000133138
user's manual

FMBT-21 Modbus/TCP-Adaptermodul 3AXD50000158607
Benutzerhandbuch
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module 3AFE68573271 3AFE68989078

user's manual
FPNO-21 PROFINET adapter module user’s manual 3AXD50000158614
FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533

FSPS-21 Safety functions fieldbus module 3AXD50000158638
user's manual

ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01... 3AXD50000019100
+C135 drives with flange mounting kit supplement

ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01... 3AXD50000119172

+C135 frames R1 to R3 flange mounting kit quick
installation guide

ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01... 3AXD50000287093
+C135 frames R4 to R5 flange mounting kit quick
installation guide

ACS880-01..., ACS580-01..., ACH580-01... and 3AXD50000019099
ACQ580-01...+C135 frames R6 to R9 flange
mounting kit quick installation guide

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, 3AXD50000155132
+F316, +E223) installation supplement for

ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01

frames R1to R5

UL Type 12 hood quick installation guide for 3AXD50000196067
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 frames
R1to R9

Tool- und Wartungs-Handbiicher und -Anleitungen

Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606

Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629 3AUA000044714
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA00000969391

NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881

start-up guide


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000136205&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000308484&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158638&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019100&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000196067&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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Mit den folgenden Codes kann eine Online-Auflistung der zu diesem Produkt
gehdrenden Handbicher gedffnet werden.

ACS580-01 Handbliicher

ACS580-04 Handblicher

ACS580-07 Handbliicher
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A8085&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A9060&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A5239&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Begriffe und Abkiirzungen

Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

ACS-BP-S Basis-Bedienpanel, Basis-Bedienertastatur fiir die Kommunikation mit
dem Frequenzumrichter

ACX-AP-x Komfort-Bedienpanel, erweiterte Bedienertastatur fir die
Kommunikation mit dem Frequenzumrichter
Der ACS580 unterstitzt Typen ACS-AP-I, ACS-AP-S und ACS-AP-W
(mit einer Bluetooth Schnittstelle).

Al Analogeingang; Schnittstelle fir analoge Eingangssignale

AO Analogausgang; Schnittstelle fiir analoge Ausgangssignale

Brems-Chopper

Leitet die Uiberschiissige Energie des DC-Zwischenkreises bei zu hoher
DC-Spannung an die Bremswiderstande ab. Der Chopper arbeitet, wenn
die DC-Zwischenkreisspannung einen bestimmten Maximalwert Gber-
schreitet. Der Spannungsanstieg wird normalerweise durch das Abbrem-
sen eines Motors mit hohem Massentragheitsmoment verursacht.

Bremswiderstand

Wandelt die Uberschiissige Bremsenergie, die vom Brems-Chopper
abgeleitet wird in Warme um. Wichtiger Bestandteil des Bremsstrom-
kreises. Siehe Kapitel Brems-Chopper im Hardware-Handbuch des
Frequenzumrichters.

Regelungseinheit

Elektronikkarte, in der das Regelungsprogramm ausgefiihrt wird.

Regelungseinheit

Regelungskarte in einem Gehause

CBAI-01

Optionales Modul, Bipolar- auf Unipolarkonverter

CDPI-01 Kommunikations-Adaptermodul
CCA-01 Konfigurationsadapter
CHDI-01 Optionales 115/230 V Digitaleingangs-Erweiterungsmodul
CMOD-01 Optionales Multifunktions-Erweiterungsmodul

(externe 24 V AC/DC und Digital-I/O-Erweiterung)
CMOD-02 Optionales Multifunktions-Erweiterungsmodul

(externe 24 V AC/DC und isolierter PTC-Eingang)
CPTC-02 Optionales Multifunktions-Erweiterungsmodul

(externe 24 V und ATEX-zertifizierte PTC-Schnittstelle)

DC-Zwischenkreis

DC-Zwischenkreis zwischen Gleichrichter und Wechselrichter

DC-Zwischenkreis-

Energiespeicher zur Stabilisierung der DC-Zwischenkreisspannung

kondensatoren

DI Digitaleingang; Schnittstelle fir digitale Eingangssignale

DO Digitalausgang; Schnittstelle fur digitale Ausgangssignale

DPMP-01 Montageplattform fiir das Bedienpanel ACX-AP (Flanschmontage)

DPMP-02/03 Montageplattform fiir das Bedienpanel ACX-AP (zur Montage auf
dem Schrank)

Frequenzumrichter | Frequenzumrichter fiir die Regelung von AC-Motoren

EFB Integrierter Feldbus

FBA Feldbusadapter
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Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

FCAN-01 Optionales CANopen-Adaptermodul

FCNA-01 ControlNet-Adaptermodul

FDNA-01 Optionales DeviceNet-Adaptermodul

FECA-01 Optionales EtherCAT-Adaptermodul

FENA-21 Optionales Ethernet-Adaptermodul fir Protokolle des Typs EtherNet/IP,
Modbus/TCP und PROFINET IO

FEIP-21 Optionales EtherNet/IP-Adaptermodul

FEPL-02 Ethernet POWERLINK-Adaptermodul

FMBT-21 Optionales Modbus/TCP-Adaptermodul

FPBA-01 Optionales PROFIBUS DP-Adaptermodul

FPNO-21 Optionales PROFINET |O-Adaptermodul

BaugroRRe Bezieht sich auf die physische GréR3e z. B. R1 und R2. Auf dem
Typenschild, das am Frequenzumrichter angebracht ist, ist die
BaugroRe angegeben, siehe Kapitel Funktionsprinzip und Hardware-
Beschreibung, Abschnitt Typenschild im Hardware-Handbuch
des Frequenzumrichters.

FSCA-01 Optionales RSA-485-Adaptermodul (Modbus/RTU)

ID -Lauf Motor-ID-Lauf. Mit dem Identifizierungslauf identifiziert der Frequenz-
umrichter die Charakteristik des angeschlossenen Motors und
ermdglicht so eine optimale Motorregelung.

IGBT Bipolartransistor mit isolierter Gate-Elektrode

Zwischenkreis

Siehe DC-Zwischenkreis.

Wechselrichter

Wandelt Gleichstrom und -spannung in Wechselstrom
und -spannung um.

110

Eingang/Ausgang

LSw

Least significant word (niedrigstwertiges Wort)

Makro

Vordefinierte Standardwerte von Parametern im Regelungsprogramm
des Umrichters. Jedes Makro ist fiir eine spezifische Anwendung
vorgesehen. Siehe Kapitel Regelungsmakros auf Seite 85.

NETA-21

Tool fiir die Ferntiberwachung

Netzwerk-
Steuerung

Bei Feldbus-Protokollen auf Basis des Common Industrial Protocol

(CIP™), wie z.B. DeviceNet und Ethernet/IP, wird der Frequenzumrich-

ter mit Net Ctrl- und Net Ref-Objekten des ODVA AC/DC Drive Profile

gesteuert. Weitere Informationen siehe www.odva.org und

folgende Handblcher:

« FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual
(3AFE68573360 [Englisch]), und

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [Englisch]).

Parameter

Vom Benutzer einstellbarer Befehl an den Frequenzumrichter oder vom
Frequenzumrichter gemessenes oder berechnetes Signal



www.odva.org
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Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

PID-Regler Proportional-Integral-Derivat-Regler. Die Antriebsdrehzahlregelung
basiert auf dem PID-Algorithmus.

PLC / SPS Programmable Logic Controller / Speicherprogrammierbare Steuerung

PROFIBUS, Eingetragene Warenzeichen von Pl - PROFIBUS &

PROFIBUS DP, PROFINET International

PROFINET IO

PTC Positive Temperature Coefficient, Thermistor, dessen Widerstandswert
von der Temperatur abhangig ist,

R1,R2, ... BaugréBRe

RO Relais-/Digitalausgang; Schnittstelle flr digitale Ausgangssignale

Realisiert mit einem Relais.

Gleichrichter

Wandelt Wechselstrom und -spannung in Gleichstrom
und -spannung um.

STO

Sicher abgeschaltetes Drehmoment. Siehe Kapitel Die Funktion Sicher
abgeschaltetes Drehmoment im Hardware-Handbuch
des Frequenzumrichters.
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Cyber-Sicherheit Haftungsausschluss

Dieses Produkt wurde fiir den Anschluss an und die Ubertragung von Informationen
und Daten Uber eine Netzwerk-Schnittstelle ausgelegt. Es liegt in der alleinigen
Verantwortung des Kunden, eine sichere Verbindung zwischen dem Produkt und
dem Netzwerk des Kunden oder (ggf.) einem anderen Netzwerk herzustellen und
kontinuierlich zu gewahrleisten. Der Kunde muss ausreichende
Sicherheitsmalinahmen treffen und auf dem aktuellen Stand halten (wie - und nicht
darauf beschrankt - die Installation von Firewalls, Anwendung von
AuthentifizierungsmalRnahmen, Verschllisselung von Daten, Installation von
Antivirus-Programmen usw.), um das Produkt, das Netzwerk, sein System und die
Schnittstellen vor Sicherheitsverletzungen, unerlaubtem Zugriff, Eindringen,
Sicherheitslicken und/oder Diebstahl von Daten oder Informationen zu schitzen.
ABB und ihre Tochtergesellschaften haften nicht fiir Schaden und/oder Verluste im
Zusammenhang mit solchen Sicherheitsverletzungen, unbefugtem Zugriff,
Stérungen, Eindringen, Verlust und/oder Diebstahl von Daten oder Informationen.

Siehe auch Abschnitt Benutzerschloss auf Seite 207.
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Inbetriebnahme,
I/0-Steuerung und ID-Lauf

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird beschrieben,
» wie die Inbetriebnahme durchgefihrt wird

+ wie Start, Stopp, Wechsel der Drehrichtung und Regelung der Drehzahl des
Motors Uber die 1/O-Schnittstelle erfolgen

+ wie ein Motor-ldentifikationslauf (ID-Lauf) durch den Frequenzumrichter
ausgefuhrt wird.
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Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

Ausfiihrung der Inbetriebnahme mit dem First start assistant des
Komfort-Bedienpanels

Sicherheit

Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.
Lesen und befolgen Sie die Anweisungen in Kapitel Sicherheitsvorschriften auf den ersten
Seiten des Hardware-Handbuchs des Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der
Anweisungen kann zu Verletzungen, tddlichen Unfallen oder Schaden an der Einrichtung flhren.

0 Prifen Sie die Installation. Siehe Kapitel Installations-Checkliste im Hardware-Handbuch
des Frequenzumrichters.

0 Stellen Sie sicher, dass kein Startbefehl aktiviert ist (DI1 in Werkseinstellung bei
Makro ABB Standard). Der Frequenzumrichter startet automatisch beim
Einschalten, wenn der externe Startbefehl aktiviert ist und der Frequenzumrichter

sich im Modus Fernsteuerung befindet.

Prifen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.

<> Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn

 durch eine falsche Drehrichtung des Motors eine Gefahrdung entstehen kann, oder

 bei der Inbetriebnahme des Antriebs ein ID-Lauf Normal erforderlich ist, wenn das

Lastmoment hoher als 20% ist oder die angetriebene Maschine den Lastwechseln mit
Nennmoment wahrend des ID-Laufs nicht standhalt.

Hinweise zur Verwendung des Komfort-Bedienpanels

Die zwei Befehle unten im Display (Optionen und
Menii in der Abbildung rechts) zeigen die
Funktionen der beiden Softkeys und
befinden sich unten im Display. Die den
Funktionstasten zugeordneten Befehlsanzeigen [Lokalo O ACSHE0 00 He
sind vom Betriebszustand abhangig. Busgangsfrequenz 0.00

Hz

Mit den Tasten (©), (), (&) und (v] kénnen Sie, <}
je nach aktiver Ansicht, den Cursor bewegen TS :

und/oder Werte andern. %

Optionen 15:44

Taste |?| zeigt eine kontextsensitive Hilfe-Seite an.

Siehe hierzu ACx-AP-x assistant control panels
user’s manual (3AUA0000085685 [Englisch]).

1 — Erste Inbetriebnahme mit dem Assistenten, Grundeinstellungen:
Sprache, Datum und Uhrzeit und Motor-Nennwerte

0 Zur Einstellung miissen die Daten vom
Motortypenschild verfugbar sein.

Den Frequenzumrichter einschalten.
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Der First Start Assistant fiihrt Sie durch die erste English

Inbetriebnahme. . .

Der Assistent startet automatisch. Warten bis das

Bedienpanel die erste Ansicht, wie rechts Francais

dargestellt, anzeigt. Italia]-m

Auswahl der Sprache, die benutzt werden soll, Medarlands

durch Markieren dieser Sprache (falls nicht bereits Svenska

markiert) und (OK) driicken.

Hinweis: Nach Auswahl der Sprache dauert es OK»

wenige Minuten, bis die Sprachdatei in das

Bedienpanels geladen ist.

Wahlen Sie Setup starten und driicken Sie die Lokal % ™ ACS580 =010 Hz

Funktionstaste (Weiter). - -
Set-up Assistent —

Jetzt den Antrieh einstellen?

Grundeinstellung stare
Werlassen & b. Einschalten nicht anzei

Zuriick 15:31 Weiter
Die gewiinschte Lokalisierung auswahlen und Cokal % = ACS530 =00 Hz
Taste \&—)J (Weiter) driicken. .
aste (Weiter) drticken Lokalisierung —

Wierkseinstellungen:
International (5]

LS-MNorm [Imperial)

Zuriick 15:31 Weiter
Die auf dem Panel angezeigten Einheiten andern, Lokal® ™ ACS530 =010 Hz
falls erforderlich. — -
. . ) Einheiten | E—
« Durch Driicken von (] zur Bearbeitungssicht Falls ntig Anzeige-Einheiten and
einer ausgewahlten Zeile wechseln. a Sm g el enen ancern.
elstung:
« Blattern durch die Ansicht mit den Tasten T - ; o[
und @ eMmperatur: 3
Welt it d schsten Ansicht durch Bet Orehmoment: Mrrw
eiter mit der nachsten Ansicht durch Betatigen Wsh . EUR®
von (Weiter). =nrung-
Zuriick 15:31 Weiter
Datum und Uhrzeit sowie das Anzeigeformat von | [T kaTe ¥ ALSER0 =010 Hz
D hrzeit ei llen. -
atum und U rzeit einstellen ‘ . Datom & Zeit
« Durch Driicken von (] zur Bearbeitungssicht Birte aktuelles Datum und Uhrzeir
einer ausgewahlten Zeile wechseln. eingehen.
* Blattern durch die Ansicht mit den Tasten Diatum 20
und (3], Teit 163120 w
Weiter mit der nachsten Ansicht durch Betatigen Datumn anzeigen als Tag.Manat.Jahr »
von (Weiter). - - ' —
Zuriick 15:31 Weiter
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In der Ansicht Edit/Bearbeiten kdnnen Sie:

O Lakal ¢ (™ ACS6E0 00 Hz
« Mit den Tasten («) und (») den Cursor nach Datum
links und rechts bewegen.
« Mit den Tasten (&) und (¥ den Einstellwert Tag Monat  Jahr
andern.
_ - 15.08.2014
« Mit der Taste (Speichern) die neue Di
Einstellung tibernehmen, oder mit Taste 1enstag
(Abbrechen) ohne Anderungen zur -
vorhergehenden Ansicht zuriickkehren. Abbrechen 15:31 Speichern
0 Um dem Frequenzumrichter einen Namen zu Cokal & ¥ ALS5A0 =010 Hz
geben, der in der Kopfzeile angezeigt wird, die Nome dos Antrichs

Taste (») driicken.

Wenn der Standardname (ACS580) nicht
geandert werden soll, direkt mit der Eingabe der
Motor-Nennwerte durch Driicken der Taste
(Weiter) fortfahren.

Der Mame wird in der Kopfzeile des
Panels angezeigt und erleichtert die
Zuordnung des angetriehenen Motars,

Antriehsname

Zuriick 15:31 Weiter
(]| Den Namen eingeben. [okal® (™ ACSHE0 00 H:
» Zur Auswahl der Zeichenart (Klein- / Antriebsname
Grof3schreibung / Ziffern / Sonderzeichen), - b
Taste @ driicken, bis Symbol « :
hervorgehoben wird und dann die gewlinschte hid
Zeichenart mit (1) und () auswihlen. Jetzt Acsssolll
kénnen Sie mit der Zeicheneingabe beginnen. a
Die Zeichenart bleibt solange gleich bis Sie 1] Lange: 7./52
eine andere auswahlen. Abbrechen 15:31 Speichern
* Um ein Zeichen hinzuzufligen, markieren Sie Cokald ™ ACSERD =00 Hz

es mit (4) und [v) driicken dann ().

* Zum Entfernen eines Zeichens
Taste (4D driicken.

« Mit der Taste (Speichern) die neue
Einstellung (ibernehmen, oder mit Taste
(Abbrechen) ohne Anderungen zur
vorhergehenden Ansicht zurlickkehren.

Antriebsname
¥ abc BEEI} 123 17

z
Acsssoly

A Lange: 7452
Abbrechen 15:31 Speichern
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Fur die folgenden Einstellungen der Motordaten die Nenndaten vom Motor-Typenschild
verwenden. Die auf dem Motor-Typenschild angegeben Werte genau eingeben.

Beispiel fur ein Typenschild eines Asynchronmotors:

@ ABB Motors C€ @

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC_200 M/L 55 [—~
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ vimin [ A~ [cos ®lIaN]tE/s

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 | 30 |1475 | 56 |0.83
660 Y 50 | 30 |1470 | 34 0.83
380D 50 | 30 |1470 | 59 ]0.83
415D 50 [ 30 |1475 | 54 0.83
440D 60 35 [1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4 6210/C3 [ 180 kg

@. IEC 34-1 {f}/

[]| Wahlen Sie den Motortyp. Lokal$ (™ ACSEB0 00 H:
Priifen Sie, ob die Motordaten korrekt eingegeben | [pqoiocno b ien -
wurden. Die Werte sind auf Basis der Frequenz- Auf dem Motortypenschild
umrichtergroRe voreingestellt und Sie missen angeqebene Werte hier eingeben:
sicherstellen, dass sie mit den Daten auf dem "
Motor-Typenschild Ubereinstimmen.

Beginnen Sie mit dem Motornennstrom.

Wenn der Wert geandert werden muss, gehen Sie -
in die Anderungsansicht der gewéhlten Zeile mit Zuriick 16:00 Weiter
Taste (] (wenn dieses Symbol am Ende der Zeile
angezeigt wird).

Typ: Asynchronmotor e

Stron; - 18 Aw
Spannung: 4000w

0 Stellen Sie den korrekten Wert ein: Lokal % ™ ACS580 =010 Hz
« Mit den Tasten (<) und (»] den Cursor nach
links und rechts bewegen.

+ Mit den Tasten @ und @ den ‘I @
AU A
¥

Strom:

Einstellwert andern.
Mit der Taste (Speichern) die neue
Einstellung iibernehmen, oder mit Taste T £o
(Abbrechen) ohne Anderungen zur ' —
vorhergehenden Ansicht zuriickkehren. Abbrechen 15:31 Speichern
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Setzen Sie die Einstellungen mit der
Priifung/Anderung der Nenndaten fort und wéhlen
Sie Skalar- oder Vektorregelung.

Motornenn-cos ® und Motornennmoment

sind optional.

Scrollen Sie nach unten mit @, um die letzte
Zeile in der Ansicht zu sehen.

Nach Bearbeitung der letzten Zeile wechselt das

Lokal® (™ ACSHE0

+0.0 Hz

Auf dem Maotoreypenschild

Cos o [Eptional]:
Orehmoment [optional]:  0.00

Motornenndaten [ E—

angegehene Werte hier eingeben:

0.00m
0 M

Bedienpanel zur nichsten Ansicht. Turiick 16:00 Weiter
Um direkt zur nachsten Ansicht zu gehen,
driicken Sie Taste (Weiter).
0 Die Prufung der Drehrichtung ist optional und Cokal & % ACS5A0 =00 Hz
erfordert das Drehen des Motors. Diesen Schritt .
Drehrichtungstest? [

nicht durchfiihren, wenn dadurch eine Gefahr
entstehen kann oder dieser Schritt aufgrund der
mechanischen Einrichtung nicht mdglich ist.
Fir einen Drehrichtungstest die Zeile

Den Motor drehen markieren und die

Taste (Weiter) driicken.

drehen?

Micht jetzt
Den Matar drehen

Motor zum Prifen der Drehrichoung

Zuriick 15:31 Weiter
0 Durch Driicken der Starttaste | © ) auf dem Lokal® T ALS5A0 =00 Hz
Bedi | wird der F icht -
gee:tlzrrzgtane wird der Frequenzumrichter Start Taste drocken
' Warnung: Bis zum Abschluss der

aktre und der Motor dreht mic &

fum Drehen des Motars Start
driicken und dann die Drehricht

Einstellungen sind keine Sicherungen

Hz.

Lng

Zuriick 15:31

Prifen Sie die Drehrichtung des Motors.

Falls die Drehrichtung vorwarts ist, Ja wéahlen,
der Motor dreht vorwirts, und (Weiter)
driicken, um fortzufahren.

Falls die Drehrichtung nicht vorwarts ist, wahlen
Sie Nein, Richtung korrigieren und driicken Sie
(Weiter), um fortzufahren.

Drehrichtung vorwarts Drehrichtung
rickwarts

Lokal ¢ . ACSHA0

5.0 Hz

Wit Ausw, “MNein, Drehrichtung
gndern” wechselt d. Antrieh die
Orehrichtung u. interpretiert die
Richtung als "voraarts”.

Ja, Mator drehtvo

Main Neaheichtunn Sodarn

Ist das vorwiirts? L .

U

[Zuriick 15:32

Weiter
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Wenn fiir die bis hier vorgenommenen
Einstellungen ein Backup erstellt werden soll,
Backup wahlen und dann die Taste
(Weiter) dricken.

Wenn kein Backup erstellt werden soll,

Nicht jetzt wahlen und dann die

Taste (Weiter) driicken.

Lokal ® (™ ACS5H80 0.0 Hz

Backup erstellen? |

Fopiert alle Einstellungen als Backup-
Datei in das Bedienpanel.
Wiederherstellen [Restore] des
Backups mit Meni = Backups.

Micht jetzt
Baclin
[ Zuriick 15:44 Weiter
Die Erstinbetriebnahme ist nun komplett und der Cokal% 9 ACSHED =00z
Frequenzumrichter betriebsbereit. -
. N ) . Inbetriebnahme beendet
(Fertig) driicken, um die Startansicht Antrieh st jetzt hetriebsherait
aufzurufen. .
Start/Stopp: o
Drehrichtung: D2
sollwert [Freq): AlT skaliert
Zuriick 15:44 Fertig
Die Startansicht zur Uberwachung der Werte Tokal % ¥ ACSH30 =00 Hz
der ausgewahlten Signale wird auf dem = .
Bedienpanel angezeigt. Husgangs requen: [] []0|
z .
Es gibt mehrere verschiedene Darstellungen der M
Startansicht (siehe Seite 49). Sie konnen sie mit | |4 prarstrom U U 0]}
den Pfeiltasten (<) und (»)) durchblattern. A .
Motordrehmoment U 0
%, .

Optionen 15:44 Menii
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2 — Zusitzliche Einstellungen im Menii Grundeinstellungen

Zuséatzliche Einstellungen, z.B. Makros,

f Lokal ¢ (™ ACS5E0 +0.0Hz
Rampen und Grenzwerte erfolgen im Hauot —
Hauptmenii — mit Taste (Menii) wird Jupmens
das Hauptmenii aufgerufen.
Wahlen Sie Grundeinstellungen und driicken §° E/A .
Sie Taste (Auswihlen) (oder (). &
ABB empfiehit, zumindest die folgenden 55 Diagnose .
zusatzlichen Einstellungen vorzunehmen: [ PN .-
« Ein Makro auswahlen oder Start, Stopp Beenden 15:44  Auswihlen
und Sollwerte einzeln einstellen Lakal & ™ ACSHED F0.0Hz
+ Rampen Grundeinstellungen
+ Grenzen A Makra:
Mit dem Menii Grundeinstellungen kénnen auch Mator
Einstellungen fiir den Motor, PID / Start, Stopp, Sollwert -
Prozessregelung, Feldbus-Kommunikation, Rampen .
erweiterte Funktionen, Uhrzeit, Region und Grenzen -
Anzeflige vorgenommen werderl. AuBerdem Furick 544 Answahlon
enthéalt das Menu eine Schaltflache zum
Zurlcksetzen der Bedienpanel-Startansicht.
Weitere Informationen zu den Menupunkten im
MenU Grundeinstellungen erhalten Sie auf der
Hilfe-Seite, die durch Dricken der Taste @
aufgerufen wird.
2 — Zusiétzliche Einstellungen: Makro
Makro: wihlen und (Auswihlen) driicken |[Tokald ¢ ACSEA0 I0h:
(oder (). Grundeinstellungen
A Makra: ABB Stand
Mator -
Start, Stopp, Sollwert -
Rampen -
Grenzen 3
Zuriick 15:44 Auswihlen

Zum Wechseln des benutzten Makros wahlen Sie
das neue Makro mit Taste (Auswihlen)
oder Sie gehen ohne Anderungen zuriick mit
Taste (Zuriick).

Hinweise:

» Bei einem Makrowechsel werden alle
Einstellungen mit Ausnahme der Motordaten
auf die Standardwerte des ausgewahlten
Makros gesetzt.

Lokal ¢ (™ ACSHE0 +0.0 Hz

Regelungsmakro

Taste [7] fur Yerdraht.-Baschreib.
WARMUNG: Reser aller Einstellungen.

3-Oraht

Prozessregler

Zuriick 15:44 Auswihlen
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» Wenn das Makro gewechselt wird, wird auch
die Verwendung der E/A-Signale des
Frequenzumrichters geandert. Stellen Sie
sicher, dass die E/A-Verdrahtung und die
Verwendung der E/A im Regelungsprogramm
aufeinander abgestimmt sind. Die aktuelle
Verwendung der E/A kann im Menupunkt /O
des Hauptmenuls Hauptmentii gepruft werden
(siehe Seite 33).

Informationen Uber ein ausgewahltes Makro
erhalten Sie mit Taste @ . Die Hilfeseite zeigt
die Verwendung der Signale und
E/A-Anschliisse. Detaillierte E/A-Anschlussplane
enthalt Kapitel Regelungsmakros (Seite 85).
"tterdn %e durch die Seiten mit den Tasten
un
Zurlckkehren zum Unterment
Regelungsmakro mit Taste (Zuriick).

* Alle Makros mit Ausnahme des Makros ABB
Standard (Vektor) verwenden standardmaRig
die Skalar-Motorregelung. Bei ersten Start
kdénnen Sie auswahlen, ob die Skalar- oder
Vektor-Motorregelung benutzt werden soll.
Wenn Sie spater die Auswahl andern méchten,
wahlen Sie Menii - Grundeinstellungen -
Motor - Motor-Regelmodus und folgen Sie
dann der Anleitung.

Lokal ¢ (™ ACSHE0 +0.0 Hz

& ABB Standard

Ein Signal far Start/Stopp; ein
anderes fur die Drehrichtung. Dies
ist die Werkseinstellung.

E/A-Anschlisse fir dieses
Regelungsmakro:

Beenden 15:44

Lokal ¢ (™ ACSHE0 +0.0 Hz

& ABB Standard

E/8-Anschlisse tir dieses
Regelungsmakro:
DI Start/Stopp
O1Z: Yorwars Rickwarns
D13 Konstantdrehzahl-Auswahl
DI4: Konstantdrehzahl-Auswahl

Beenden 15:44

2 — Zusitzliche Einstellungen: Start, Stopp und Sollwerte

Wenn Sie kein Makro verwenden méchten, stellen
Sie Start, Stopp und Sollwerte wie folgt ein:
Wahlen Sie Start, Stopp, Sollwert und driicken
Sie die Taste (Auswihlen) (oder (»)).

Lokal ¢ (™ ACS5ED +0.0Hz
Grundeinstellungen ——
A Makro: ABB Standard

Mator 3
3 atopp, Sollwert *
Rampen [

-

Grenzen

Zuriick 15.:1.1-5I Ausw:’a’lhllen
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Stellen Sie die Parameter entsprechend Ihren
Anforderungen ein.

Wahlen Sie den Parameter und driicken Sie Taste
(Auswihlen).

Durch Anderung der Einstellungen wird auch die
Verwendung der E/A-Signale im

Lokal< ™ ACSHAN0 0.0 Hz
Start, Stopp, Sollwert
Sollwert-Quelle: Al direkt /0y

Al Skalierung 3
Start/Stop/Drehr. O DIT Start/ s,

Zuvaiter St lat Aus »
Frequenzumrichter gedndert. Stellen Sie sicher, K?ne;tz;ﬁrzujgijezn Eu; .
dass die E/A-Verdrahtung und die Verwendung o . q’ e
der E/A im Regelungsprogramm aufeinander Zuriick 15:45 Bearbeiten
abgestimmt sind. Die aktuelle Verwendung der
E/A kann im Menupunkt I/O des Hauptmenis
Hauptmenii gepriift werden (siehe Seite 33).
Nachdem die Einstellungen vorgenommen
wurden, zum Menl Grundeinstellungen durch
Driicken der Taste (Zuriick) zurlickkehren.
2 — Zusitzliche Einstellungen: Rampen
(Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten fiir den Motor)
Wabhlen Sie Rampen und driicken Sie die Taste Lokl © ACSEAD =00 H
O (Auswihlen) (oder (3)). __ —
Grundeinstellungen ——
A Makro: ABB Standard
Moror
Start, Stopp, Sollwert -
(Fampen ___________»]
Grenzen 3
Zuriick 15:45  Auswiihlen
0 Stellen Sie die Parameter entsprechend Ihren Lokal & ¥ ALS50 =00 Hz
Anforderungen ein. Rampen :
Einen Parameter auswéhlen und die Taste Beschleunigun
(Bearbeiten) driicken. Yerzigerungszeit 20.000 s
Nachdem die Einstellungen vorgenommen Verschliffzeit 0100 =
wurden, zum Menl Grundeinstellungen durch Stopp-Methode: Austrudeln
Driicken der Taste (Zuriick) zurtickkehren. || o 7,vei F‘lampe.nsétze benutzen
Zuriick 15:45 Bearbeiten
2 — Zusitzliche Einstellungen: Grenzen
|:| Wabhlen Sie G__renzen und driicken Sie Taste Lakal ¢ (ﬁl ACSERD =010 Hz
(Auswihlen) (oder (»)). Grundeinstellungen —
A Makro: ABB Standard
Motor 3
Start, Stopp, Sollwert 3
Rampen 3
Grenzen 3

15.:*!'1.5. Auswé’ll'lllen

[Zurick
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Stellen Sie die Parameter entsprechend |hren Lokal< ¥ ACSRA0 =00 Hz
Anforderungen ein. Grenzen
Einen Parameter auswahlen und die Taste Minimum-Frequenz: -50.00 Hz
(Auswahlen) driicken. Maximum Frequenz: 50.00 Hz
Nachdem die Einstellungen vorgenommen Waxirnal-Stram: 394 A
wurden, zum Menu Grundeinstellungen durch
Driicken der Taste (Zuriick) zuriickkehren.
Furiick 15:45 Bearbeiten
3 - 1/0 Menii

Nach den zuséatzlichen Einstellungen stellen Sie Lokal® ¥ ACSHAD =00 Hz
sicher, dass die tatsachliche 1/0-Verdrahtung der Haontment
Verwendung der I/O im Regelungsprogramm P
entspricht. E] Grundeinstellungen 3
Im Hauptmenii wahlen Sie eine I/O und 6ffnen B A .
mit Taste (Auswahlen) das 1/0-Men(i. -

,H! Diagnose -

v 1]

[ n I .-

Beenden 1545 Auswihlen

Wahlen Sie einen Anschluss, den Sie priifen Lokal & ACSEA0 =00H
wollen, und driicken Sie Taste &—) 7 e —

(Auswahlen) (oder (»)).

DIz 4 Orehrichtung »
DI3: 0 An mehreren Platzen henutzo e
DI4: 0 An mehreren Platzen henutzt»
D15 0 Umschalten auf Rampensac. »

Zuri.'l-:_k 15:49  Auswiihlen
Zur Anzeige der Details eines Parameters, der Cokal & ™ ACSHA0 =00 1=
Uber das 1/0-Men( nicht eingestellt werden kann, DI -

driicken Sie Taste (Ansicht). -

Benurzt fir: Start/Stopp
Werwendung hinzufilg..: Micht benutzt

Zuriick 15:489 Ansicht
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O

Einstellen eines Parameterwerts mit Auswahl
(Bearbeiten) und den Tasten (&), (v, ([©
und (), danach driicken Sie (Speichern).
Beachten Sie, dass die aktuelle Verdrahtung mit
dem Wert lbereinstimmt.

Zurtick zum Hauptmenii durch wiederholtes
Driicken der Taste (Zuriick).

Lokal & ™ ALSHRD #0.0 Hz
DIt:
|stwvert 0

Benutzt fur: 1
Verwendung hinzufiig.... Micht benutzt

Zuriick 15:49 Bearbeiten

Lokal ¢ {* ACSHED +0.0 Hz

Benutzt fiir:

Micht benutzt
017 Start/Stopp
DI s

opp, D12 Drehrichtung

DI warwéres, D12 rickwarts
DIP Srart, DI2 Stopp

Abbrechen 15:48 Speichern
4 — Diagnose-Menii
O Na"ch den zusatzlichen .I.Einstellungen gnd Fier Lokal® ™ ACSES0 =010 H:
Prifung der I/O-Anschlisse, stellen Sie mit dem —
g . ; Hauptmenii
Menu Diagnose sicher, dass alle Einstellungen
korrekt funktionieren. E: Grundeinstellungen -
Im Hauptmenii wahlen Sie Diagnose und .
driicken die Taste (Auswihlen) (oder (»)).
[ 3

1548

Wabhlen Sie das Diagnose-Kriterium, das
angezeigt werden soll, und driicken Sie Taste
(Auswihlen).

Zuriick zum MenU Diagnose gelangen Sie mit

Taste (Zuriick).

Beenden Auswiihlen
Lokalg ™ ALSHRN F00Hz

Diagnose
-
Grenzuwertstatus

Zuriick 'IE:dD“ Auswihlen
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5 — Backup
Nach dem Abschluss der Inbetriebnahme- Lokal & ¥ ALS50 =00 Hz
Einstellungen empfiehlt ABB, ein Backup Hauntmend -
zu erstellen. .._.p o

Im Hauptmenii wéhlen Sie Backups und driicken ﬂ System-Info

(Auswihlen) (oder ().
Backups 3

Beenden 15:48 Auswihlen
Mit Taste (Auswihlen) starten Lokal® % ACSEA0 001
Sie das Backup. Backup -

Opret backup
[a] ACS580 05.07.2014 auwbackup »
M ACSH3004.07.2014 .

Tilbage 18:36 Y=g




36 Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf

Steuerung des Frequenzumrichters uber die I/0O-Schnittstelle

In der folgenden Tabelle wird dargestellt, wie der Frequenzumrichter iber die Digital-

und Analogeingange gesteuert wird, wenn:

» die Motordaten vollstdndig eingegeben wurden und
» die Standard-Parametereinstellungen des Makros ABB Standard verwendet

werden.

Vorbereitende Einstellungen

Wenn Sie die Drehrichtung andern wollen, prifen Sie,
ob die Grenzen die Drehrichtung riickwarts zulassen:
Rufen Sie die Menufolge Menii - Grundeinstellungen
- Grenzen auf und stellen Sie sicher, dass die
Minimal-Grenze einen negativen Wert und die
Maximal-Grenze einen positiven Wert hat.

Stellen Sie sicher, dass die Steueranschliisse
entsprechend dem Anschlussplan fiir das Makro ABB
Standard verdrahtet sind.

Der Frequenzumrichter muss auf Fernsteuerung
(REM) eingestellt sein. Mit Taste wird
zwischen Fernsteuerung und lokaler Steuerung
umgeschaltet.

Siehe Abschnitt Makro ABB Standard
auf Seite 87.

Bei Fernsteuerung wird auf dem
Display des Bedienpanels in der
oberen linken Ecke der Text
Fernstrg. angezeigt.

Start des Motors und Regelung der Motor-Drehzahl

Start durch Aktivierung von Digitaleingang DI1.

Fernstrg. X . ACShHB0 20.3 Hz
Der Pfeil beginnt zu drehen. Er ist gestrichelt, bis der Ausgangstrequenz
Sollwert erreicht ist. Hz gangsirea 1 205|
Regeln Sie die Ausgangsfrequenz des Motorstram
Frequenzumrichters (Motor-Drehzahl) durch Einstellen |4 A U 40]’
der Spannung von Analogeingang Al1. Morodah -
ororarenmmomen
% 0.0
Optionen 12:40 Menii
Wechseln der Drehrichtung des Motors
Drehrichtung riickwarts: Aktivierung Fernstrg. % ALSGAN 203 Hz
von Digitaleingang DI2. Ausgangsfr;quenz
Drehrichtung vorwarts: Deaktivierung Hz -1 4 5 8 ‘
von Digitaleingang DI2. Motoretrom
Ul 0.38p
Maotordrehmoment
y -1.3
Optionen 12:41 Menii
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Stoppen des Motors

Deaktivierung von Digitaleingang DI1. Der Pfeil hort Fernstg. ¥ ALS500 203 Hz

auch auf zu drehen. -
Ausgangsfrequenz U 00‘
Hz -

“(I‘;ﬂntorstrom 000 "

gnturdrehmument U . U

Optionen 12:38 Menii
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Ausfiihrung des ID-Laufs

Der Frequenzumrichter berechnet die Motorcharakteristik automatisch mit dem
ID-Lauf Stillstand, wenn der Antrieb zum ersten Mal mit Vektorregelung gestartet wird
und nach Anderung eines Motor-Parameters (Gruppe 99 Motordaten).

Dieses gilt, wenn

» Parameter 99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus auf Stillstand eingestellt ist und

« Parameter 99.04 Motor-Regelmodus auf Vektor eingestellt ist.

Fir die meisten Anwendungen ist es nicht erforderlich, einen gesonderten ID-Lauf
durchzufiihren. Der ID-Lauf sollte manuell ausgefiihrt werden, wenn:

» die Vektorregelung verwendet wird (Parameter 99.04 Motor-Regelmodus
ist auf Vektor eingestellt) und

» ein Permanentmagnetmotor (PM) verwendet wird (Parameter 99.03 Motorart
ist auf Permanentmagnetmotor eingestellt) oder

» ein Permanentmagnetmotor (PM) verwendet wird (Parameter 99.03 Motorart
ist auf SynRM eingestellt) oder

« der Antrieb arbeitet mit einem Drehzahlsollwert nahe null oder

* der Betrieb in einem Drehmomentbereich oberhalb des Motor-Nennmoments
Uber einen grofRen Drehzahlbereich erforderlich ist.

Fihren Sie den ID-Lauf mit dem ID-Lauf-Assistenten durch, indem Sie auswahlen:
Menii - Grundeinstellungen - Motor - ID-Lauf (siehe Seite 39) oder mit Parameter
99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus (siehe Seite 47).

Hinweis: Werden Motor-Parameter (Gruppe 99 Motordaten) nach dem ID-Lauf
geandert, muss dieser wiederholt werden.

Hinweis: Wenn Sie Ihre Applikation bereits mit Skalarregelung parametriert haben
(99.04 Motor-Regelmodus ist auf Skalar gesetzt) und Sie wollen die Regelungsart auf
Vektor andern,

« fiihren Sie diese Anderung der Betriebsart auf Vektor mit dem Assistenten
Betriebsart durch (aufrufen Gber Menufolge Menii - Grundeinstellungen -
Motor - Betriebsart) und befolgen Sie die Anweisungen. Der ID-Lauf Assistent
fuihrt Sie dann durch den ID-Lauf.

oder

» Parameter 99.04 Motor-Regelmodus auf Vektor einstellen und

» flr 1/0O-gesteuerte Antriebe die Parameter in den Gruppen 22 Drehzahl-
Sollwert-Auswahl, 23 Drehzahl-Sollwert-Rampen, 12 Standard Al,
30 Grenzen und 46 Einstellungen Uberwachung/Skalierung prifen.

» fur drehmomentgeregelte Antriebe prifen Sie auch die Parameter in Gruppe
26 Drehmoment-Sollwertkette.



Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf 39

Durchfiihrung des ID-Laufs

Mit dem ID-Lauf-Assistenten

Vorpriifung

WARNUNG! Der Motor beschleunigt wahrend des ID-Laufs auf etwa 50...80%

AA der Nenndrehzahl. Der Motor dreht in Drehrichtung vorwarts. Stellen Sie vor
dem ID-Lauf sicher, dass der Motor gefahrlos betrieben werden kann!
Fiihren Sie keinen ID-Lauf bei einem drehenden Motor durch. Stellen Sie
vor dem Start des ID-Laufs sicher, dass der Motor angehalten ist.

[] | Koppeln Sie angetriebene Einrichtungen vom Motor ab.

Priifen Sie, dass die Werte der Motordaten-Parameter die gleichen sind, wie auf dem
Motor-Typenschild.

Prifen Sie, ob der STO-Schaltkreis geschlossen ist.

Der Assistent fragt Sie, ob Sie vorlaufige Motorgrenzwerte benutzen mochten. Diese
mussen folgende Bedingungen erfiillen:

O | Mindestdrehzahl < 0 U/min

O | Maximaldrehzahl = Motornenndrehzahl (der ID-Lauf Normal muss den Motor auf 100%-
Drehzahl regeln.)

O | Maximalstrom > /,p
O | Maximalmoment > 50%

0 Das Bedienpanel muss auf Lokalsteuerung eingestellt sein (links oben im Display wird
Lokal angezeigt). Mit Taste wird zwischen Lokal- und Fernsteuerung
umgeschaltet.

ID-Lauf
[] | Gehen Sie in das Hauptmenii mit Taste Lokl ® ¢ ACSEaD 0,
(Menii) in der Startansicht. - -
Hauptmenii
Wahlen Sie Grundeinstellungen und driicken N
Sie Taste (Auswihlen) (oder (%)) E] Grundeinstellungen .
>
mS E/a .
EE Diagnose 8
I ..
Beenden 15:44 Auswiihlen
0 Wahlen Sie l\{!otor und driicken Sie die Taste Lokal® ¥ ALS5A0 =00 Hz
(Auswhlen) (oder (3]). Grundeinstellungen

A Makro: ABB Standard

Motar

atart, swopp, Sollwert 3
Rampen -
Grenzen 2

Zuriick 12.:‘51.1 l Ausw:’a’lhllen
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Wabhlen Sie ID-Lauf (wird nur angezeigt, wenn
der Frequenzumrichter auf Vektorregelung
eingestellt ist) und driicken Sie die Taste
(Auswihlen) (oder (>)).

Wabhlen Sie den Typ des ID-Laufs und driicken
Sie die Taste (Auswihlen) (oder ().

Lokal< ™ ALSERD =0.0 Umin
Motor

A Betriehsart Vektar
A Menndaten

AID-Lauf

Thermischer Schutz herech.. 28°Cw
Thermischer Schutz gemessen -
Zuriick 1600  Auswiihlen
Lokal< (™ ALS5RD =0.0 Umin
ID-Lauf? | m—

Auswahl der Art des |D-Laufs. Mehr
Informationen mit Taste [7)].

Stillstands-1D-Lauf
Mormaler [D-Lauf

Reduzierter ID-Lauf

iulrijck 16:00 Woeiter

Die Warnmeldung Identifikationslauf wird oben
fur einige Sekunden angezeigt.

Die Bedienpanel-LED beginnt griin zu blinken,
um eine aktive Warnung anzuzeigen.

Prifen Sie die Motorgrenzwerte, die auf dem
Bedienpanel angezeigt werden. Wenn Sie fiir den

Lokald® { ACSEED =0.0 Umin

Temporire Motorgrenzen B

Wienn b, |ID-Lauf spez. Grenzwerte
niitig sind, Werte jetzt einstellen. Akt
Werte werden nach d. |D-Lauf
wiederhergest.

ID-Lauf andere Grenzwerte bendtigen, kénnen Minirnal-Orehzahl S1800.00 Urnin |i|
Sie diese hier eingeben. Die Original-Grenzwerte |[_ki- | Dicahzobl AR O | lenin w
werden nach dem ID-Lauf Luriick 16:00 Weiter
wieder hergestellt.
Driicken Sie Taste (Weiter).

[ | Die Starttaste driicken (%)), um den ID-Lauf  ([oraie % ACSEAD =00 Umin

zu starten.

Generall empfiehlt ABB , wahrend des ID-Laufs
keine Taste auf dem Bedienpanel zu betétigen.
Ein Stoppen des ID-Laufs ist jedoch jederzeit mit
Taste () moglich.

Waéhrend des ID-Laufs erscheint eine
Fortschrittsanzeige.

Nach Abschluss des ID-Laufs wird der

Text ID-Lauf fertig angezeigt. Die LED

hoért auf zu blinken.

Wenn der ID-Lauf nicht erfolgreich ausgefuihrt
wird, wird die Stérmeldung FF61 ID-Lauf
angezeigt. Weitere Informationen enthalt Kapitel
Warn- und Stérmeldungen auf Seite 579.

Taste Start fiir ID-Lauf  m——

Mach dem Start dreht der Motar ca.
80 Sek. u. beschleunigr auf Nenndrehz.
Mach dem |D-Lauf stoppt der Antrieb.

Zuriick 16:00
Lakal< " ACSERD 0.0 Urnin
ID-Lauf LHuft

Dies kann einige Minuten dauern.
Matardrehzahl benutze 132951 Umin
Motarstrom a5 A
Matordrehmoment 0%

16:00
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Mit Parameter 99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus

Vorpriifung

9 f WARNUNG! Der Motor beschleunigt wahrend des ID-Laufs auf etwa 50...80%

werden kann!

Fiihren Sie keinen ID-Lauf bei einem drehenden Motor durch. Stellen Sie vor dem Start
des ID-Laufs sicher, dass der Motor angehalten ist.

der Nenndrehzahl. Der Motor dreht in Drehrichtung vorwarts. Stellen Sie vor
dem ID-Lauf sicher, dass der Motor ohne Gefahrdungen angetrieben

O
O

O

O ooo

Koppeln Sie angetriebene Einrichtungen vom Motor ab.

Prifen Sie, dass die Werte der Motordaten-Parameter die gleichen sind, wie auf dem
Motor-Typenschild.

Prifen Sie, ob der STO-Schaltkreis geschlossen ist.

Werden Parametereinstellungen (von Gruppe 710 Standard DI, RO bis Gruppe 99
Motordaten) vor dem ID-Lauf gedndert, prifen Sie, dass die Einstellungen die folgenden
Bedingungen erfiillen:

30.11 Minimal-Drehzahl < 0 U/min

30.12 Maximal-Drehzahl = Motor-Nenndrehzahl (Normal-ID-Lauf erfordert das Drehen
des Motors mit 100% Drehzahl.)

30.17 Maximal-Strom > Iyp

30.20 Maximal-Moment 1> 50% oder 30.24 Maximal-Moment 2 > 50%, abhangig davon,
welcher Drehmoment-Grenzwert gemaR Parameter 30.18 Ausw. Drehm.-Grenze
verwendet wird.

Prifen und sicherstellen, dass folgende Signale aktiv sind:
Reglerfreigabe (Parameter 20.12 Reglerfreig.1 Quel) ist aktiv
Startfreigabe (Parameter 20.19 Startfreigabe-Quelle) ist aktiv
Freigabe zum Drehen (Parameter 20.22 Drehen freigeben) ist aktiv.

Das Bedienpanel muss auf Lokalsteuerung eingestellt sein (links oben im Display wird
Lokal angezeigt). Mit Taste wird zwischen Lokal- und Fernsteuerung
umgeschaltet.

ID-Lauf

Gehen Sie in das Hauptmenii mit Taste Cokal® (™ ACSEAD 10H,
(Menii) in der Startansicht. -

Hauptmenii

Driicken Sie Taste |4].

@ E: Grundeinstellungen 3
S E/a .
EE Diagnose 3
[ W -
Beenden 15:44  Auswiihlen
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Wahlen Sie Parameter und driicken Sie die

Sie Taste (Speichern) (oder (»)).

O € Lokal< ™ ALSERD =0.0 Umin
Taste (Auswihlen) (oder (»)). Hauptment
s -
g Energieeffizienz 3
Backups 3
Beenden 1600  Auswiihlen
0 Wahlen Sie Komplt.e.tte Liste und driicken Sie die Lokal ¥ 405500 =0.0 Urnin
Taste (Auswihlen) (oder (). p—
Komplete Liste
Fawariten -
Geandert 3
Zuriick 16:00  Auswiihlen
0 Scrollen Sie durch die Seite mit @ und @ und |MTakale ¥ AL55a0 =00 Urnin
wahlen Sie die Parametergruppe 99 Motordaten Komolette Liste :
und driicken Sie die Taste (Auswihlen) P _ _ -
(oder (). 85 Hardware-Konfiguration -
98 System -
97 Matorregelung -
58 M eter [Anwender] 3
Zuriick 16:00 Auswihlen
0 Scrollen Sie durch die Seite mit @ und @ und |MTokale ¥ ALS5A0 =00 Urin
wahlen Sie Parameter 99.13 Ausw. Mot.-ID- 00 Motordaten :
Laufmodus (99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus) )
und driicken Sie die Taste (Auswahlen) (3310 Motor-Mennleistung 018 kY
(oder (»)). 99.11 Morornenn Cos ¢ 0.o0
8912 Motor-Menndrehmom... 0.000 Nm
99.13 Ausw. Mot-1D-Laufmodus
Micht au I
Zuriick 16:00 Bearbeiten
0 Wabhlen Sie den Typ des ID-Laufs und driicken Lokal & ™ ACSH30 =00 Uin

4913 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus
[0] Micht ausgewahlt

[2] Reduziert
[3] Stllstand
[6] Erwerert

Abbrechen

16:00 Speichern
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Das Bedienpanel kehrt zur vorhergehenden /1 [dentifikationslauf
Ansicht zurtick und die Warnmeldung
Identifikationslauf wird fiir einige Sekunden

99 Motordaten

oben angezeigt. 92.10 Mator-Mennleistung 0.8 kW
Die Bedienpanel-LED beginnt griin zu blinken, 8911 Motornenn Cos ¢ 0.00
um eine aktive Warnung (AFF6) anzuzeigen. 80812 Motor-Menndrehmom... 0.000 Nm

Mot D-Laufrmodus

Die AFF6 Warnanzeige erscheint, wenn fir eine -
Minute keine Taste gedriickt worden ist. Uber die 0
Taste (Hilfe) wird der Text angezeigt, der || Zuriick 16:00  Bearbeiten

dartber informiert, dass der ID-Lauf beim Lokal® ¥ ACSERD =00 Umin

nachsten Start durchgefihrt wird.

Die Warnmeldung kann mit Taste Warnung AFF

(ausblenden) ausgeblendet werden. Hilfscode: 0000 0000
Identifikationslauf 17:.03:48

Motar- D-Lauf wird fuhre
Die Starttaste driicken (), um den ID-Lauf SO auT WIre ausgert

zu starten.

Generell empfiehlt ABB, wahrend des ID-Laufs
keine Taste auf dem Bedienpanel zu drucken.
Ein Stoppen des ID-Laufs ist jedoch jederzeit mit

Taste ([ @) méglich.

Ausblenden 17:04 Hilfe

Wahrend des ID-Laufs wird in der oberen Zeile Cokal<e = ALSERD =00 0/mn
des Displays ein drehender Pfeil angezeigt. 0 Muturdat:

Nach Abschluss des ID-Laufs wird der Text . .
ID-Lauf fertig angezeigt. Die LED hért 89.08 Maminel mntur_hast... 1360 o/min
8910 Motorens nominelle ef . 018 kW

auf zu blinken. 9911 M el 0.00
i . . " . otor nominel cos ¢ .
Wenn der ID-Lauf nicht erfolgreich ausgefiihrt 9517 Morminel motormorment 0.000 Nm

wird, wird die Stérmeldung FF61 ID-Lauf —
angezeigt. Weitere Informationen enthélt Kapitel Mormal
Warn- und Stérmeldungen auf Seite 5719.

Tilbage 16:03 Rediger
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Bedienpanel

Inhalt dieses Kapitels

Diese Kapitel enthalt Anweisungen zum Abnehmen und Wiederanbringen des
Komfort-Bedienpanels und eine Kurzbeschreibung seines Displays, der Tasten und
Tasten-Shortcuts. Siehe hierzu das ACX-AP-x assistant control panels user’s manual
3AUA0000085685 [Englisch]).

—

Das Bedienpanel abnehmen und wieder einsetzen.

Driicken Sie zum Abnehmen des Bedienpanels den Halteclip oben (1a) ein und
ziehen Sie es an der oberen Kante (1b) nach vorne.

i),




Zum Wiedereinsetzen des Bedienpanels das Gehause unten ausrichten und
einsetzen (1a), den Halteclip oben etwas eindriicken (1b) und das Bedienpanel an
der oberen Kante hineindrticken (1c).

Lokal® (™ ACS580 200 Hz

<:)—o

Motordrehmoment

1 | Layout des Bedienpanel-Displays 6 | Die Pfeiltasten
2 | Linke Funktionstaste 7 | Stopp (siehe Start und Stopp)
3 | Rechte Funktionstaste 8 | Start (siehe Start und Stopp)
4 | Status LED, siehe Kapitel Wartung 9 | Lokal-/Fernsteuerung

und Hardware-Diagnose, Abschnitt (siehe Loc/Rem)

LEDs im Hardware-Handbuch des

Frequenzumrichters.
5 | Hilfe 10 | USB-Anschluss
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Layout des Bedienpanel-Displays

In den meisten Ansichten werden die folgenden Elemente auf dem

Display angezeigt:
(D—Lokal®> & C* ACSHAD $14.4 Hz
(Busgangsfrequenz

o L 14.40
" 0.39p

{;ﬂjnturdrehmnment 0 9

Optionen 10:07 Menii

o—" o 0

1. Steuerplatz und entsprechende Symbole: Anzeige, wie der Antrieb
gesteuert wird:

* Kein Text: Der Frequenzumrichter ist in Lokalsteuerung, wird jedoch von
einem anderen Gerat gesteuert. Die Symbole im oberen Feld zeigen an,
welche Aktionen zulassig sind:

Text/Symbole

Start mit diesem
Bedienpanel

Stopp mit diesem
Bedienpanel

Sollwert-Eingabe
mit diesem
Bedienpanel

Nicht zulassig

Nicht zulassig

Nicht zulassig

* Lokal: Der Frequenzumrichter ist in Lokalsteuerung und wird mit diesem
Bedienpanel gesteuert. Die Symbole im oberen Feld zeigen an, welche
Aktionen zulassig sind:

Text/Symbole Start mit diesem Stopp mit diesem Sollwert-Eingabe
Bedienpanel Bedienpanel mit diesem
Bedienpanel
Lokal gy % |Zulassig Zulassig Zulassig
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* Fernsteuerung.: Der Frequenzumrichter ist in Fernsteuerung und wird tber
E/A oder Feldbus gesteuert. Die Symbole im oberen Feld zeigen an, welche
Aktionen mit dem Bedienpanel zulassig sind:

Text/Symbole Start mit diesem Stopp mit diesem Sollwert-Eingabe
Bedienpanel Bedienpanel mit diesem
Bedienpanel

Fern-steuer.

Nicht zulassig

Nicht zulassig

Nicht zulassig

Fern-steuer. Zulassig Zulassig Nicht zulassig
04
Fern-steuer. Nicht zulassig Zulassig Zulassig
>
Fern-steuer. Zuléssig Zulassig Zulassig
o

2. Panelbus: Zeigt an, dass mehr als ein Frequenzumrichter an dieses Bedienpanel
angeschlossen ist. Um auf einen anderen Frequenzumrichter umzuschalten
wahlen Sie Optionen - Antrieb auswahlen.

3. Status-Symbol: Anzeige des Status von Frequenzumrichter und Motor.
Die Richtung des drehenden Pfeils zeigt die Drehrichtung vorwarts
(im Uhrzeigersinn) oder riickwarts (gegen den Uhrzeigersinn) an.

Status- Animation Antriebsstatus

symbol

e - Gestoppt

[ - Gestoppt und Start gesperrt

[ Blinkt Gestoppt, Startbefehl aktiv aber Start gesperrt. Siehe
Menii - Diagnose auf dem Bedienpanel.

[ d ] Blinkt Stérung

Mo Blinkt Lauft mit Sollwert, jedoch ist der Sollwert 0.

{4 Drehend Lauft nicht mit Sollwert

(M) Drehend Lauft mit Sollwert

i1} - Stillstandsheizung (Motorheizung) ist aktiv

Z, - Prozess-PID-Schlafmodus ist aktiv

4. Antriebsname: Wenn ein Name eingegeben wurde, wird dieser im oberen Feld
angezeigt. Der Standardname ist ,ACS580”. Der Name kann mit dem
Bedienpanel durch Auswahl Menii - Grundeinstellungen - Uhr, Region,
Anzeige geandert werden (siehe Seite 77).

5. Sollwert: Drehzahl, Frequenz usw. wird mit der Einheit angezeigt. Informationen
zur Anderung des Sollwerts im Menii Grundeinstellungen (siehe Seite 54) oder
das Menu Optionen (sehe Seiten 82).
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6. Inhaltsbereich: Der aktuelle Inhalt der Ansichten wird in diesem Bereich
angezeigt. Der Inhalt unterscheidet sich bei den verschiedenen Ansichten.
Die Beispiel-Ansicht auf Seite 47 ist die Haupt-Ansicht des Bedienpanels,
die Startansicht.

7. Funktionstasten und Auswahlmoglichkeiten: Anzeigen der Funktionen
der Funktionstasten ((—> und <)) in einem bestimmten Kontext.

8. Uhr: Die Uhr zeigt die aktuelle Zeit an. Die Uhrzeit und das Zeit-Anzeigeformat
auf dem Bedienpanel kdnnen durch Auswahl Menii - Grundeinstellungen - Uhr,
Region, Anzeige gedndert werden (siehe Seite 77).

Der Display-Kontrast und die Hintergrund-Helligkeit auf dem Bedienpanel kénnen
durch Auswahl Menii - Grundeinstellungen - Uhr, Region, Anzeige geandert
werden (siehe Seite 77).

Startansichten

Fir das Komfort-Bedienpanel gibt es vier verschiedene vorkonfigurierte Startansich-
ten, die konfiguriert werden kénnen. Die Startansicht 1 ist die Standard-Startansicht.
Sie konnen sie mit den Pfeiltasten ((«) und (»)) durchblattern. In der ersten Zeile
unten wird die Nummer der Startansicht angezeigt und etwas spater wird an dieser
Stelle die Zeit angezeigt.

Startansicht 1 (Standard-Startansicht): Lokal® ¥ ACS5ED =00 Hz
» Ausgangsfrequenz (Hz): usgangsirequene
Parameter 01.06 Ausgangsfrequenz [Hz SAngEITEn U . U U]

* Motorstrom (A): Parameter 01.07 Motorstrom

Matorstrom
- Istwert Al (V1 oder mA): 4. 0.00 "
Parameter 12.11 Al1 Istwert

Motardrehmoment
% 0.0
Optionen 15:44 Menii
Startansicht 2: Lakal¢r ™ ACSEA0 =00Hz
* Motorstrom (A): Parameter 01.07 Motorstrom
. Matardrehmarnent 0.0 %
* Ausgangsleistung (kW):
Parameter 01.14 Ausgangsleistung |'BDD-D ﬁ' BDEI-D|
Ausgangsleistung 0.00 kW
|-5.00 i 5.00]

Optionen 244 Menii




50 Bedienpanel

Startansicht 3: Lokal® ¢ ACS5B0 200 H:
» Grafische Darstellung der Ausgangsfrequenz uber Ausgangsfrequen: 0.00 Hz
die letzten 60 Minuten: =T -
Parameter 01.06 Ausgangsfrequenz )
‘ ﬂ.ﬂﬂ ’
5000 30 Min.
Optionen 354 Menii
Startansicht 4. Lokal®  ("ACSE0 300 He
» Grafische Darstellung des Motorstroms wahrend 000 780 T80
der letzten 60 Minuten: o N "*"'.I""" ./.,,x,,;/

Parameter 071.07 Motorstrom

Matarstrom

Optionen 4/4 Menii

Sie kdnnen Parameter in den Anzeigen der Startansicht durch andere Parameter
ersetzen oder neue Startansichten mit ausgewahlten Parametern erstellen.

« Offnen Sie die Startansicht, die Sie bearbeiten méchten, driicken Sie die
Funktionstaste Optionen ((—=”) und wahlen Sie Edit Home view
(siehe Seite 82),oder

« Offnen Sie das Hauptmenii und wahlen Sie Parameter. Offnen Sie die Parameter
und driicken Sie die Funktionstaste Add to view, um eine Startansicht auszuwéhlen
oder eine neue zu erstellen.

Tasten

Die Tasten des Bedienpanels werden nachfolgend beschrieben:

@ _(Q

Stop [ Loc/Rem Start

Linke Funktionstaste

Die linke Funktionstaste ((—) wird normalerweise fiir Beenden oder Abbrechen
verwendet. Ihre Funktion in einer bestimmten Situation wird in der linken unteren
Ecke des Displays als Auswahl fiir diese Funktion angezeigt.
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Wenn gedriickt gehalten wird, wird die jeweilige Ansicht verlassen, so lange
bis die Startansicht erreicht ist. Bei einigen speziellen Ansichten hat die Taste eine
andere Funktion.

Rechte Funktionstaste

Die rechte Funktionstaste ((&—)) wird normalerweise fiir Auswahl, Ubernehmen und
Bestatigen verwendet. Die Funktion der rechten Funktionstaste in einer bestimmten
Situation wird in der rechten unteren Ecke des Displays als Auswahl fiir diese
Funktion angezeigt.

Die Pfeiltasten

Die Auf- und Ab-Pfeiltasten ([4] und @) werden zum Markieren von Auswahlen in
MenuUs und Auswabhllisten, zum auf- und abwarts Blattern auf Textseiten und zum
Andern von Werten benutzt, wenn z.B. die Uhrzeit eingestellt, ein Passwort eingeben
oder ein Parameterwert geandert wird.

Die Pfeiltasten links und rechts ((«J und (»)) werden zum Bewegen des Cursors nach
links und rechts beim Bearbeiten von Parametern und in den Assistenten zum Vor-
und Zuriickgehen benutzt. In Meniis funktionieren die Tasten (<) und (») genauso wie

bei und ().

Hilfe

Mit der Hilfe-Taste ( ) wird die Hilfeseite gedffnet. Die Hilfeseite ist kontextsensitiv.
Das heifdt, der Inhalt der Seite bezieht sich auf das Meni oder die Ansicht, die gerade
geoffnet ist.

Start und Stopp
Bei Vor-Ort- Steuerung wird der Frequenzumrichter mit den Tasten Start ( ) und
Stopp () kénnen Sie den Frequenzumrichter starten bzw. stoppen.

Loc/Rem

Mit der LOC/REM-Taste () wird die Steuerung zwischen Lokalsteuerung mit
den Tasten des Bedienpanels (Lokal) und Fernsteuerung tber Fernsteueranschliisse
(Remote). umgeschaltet. Beim Umschalten von Fern und Lokalsteuerung, wahrend
der Antrieb lauft, andert der Antrieb die aktuelle Drehzahl nicht. Beim Umschalten
von Lokalsteuerung auf Fernsteuerung andert sich der Status auf den

der Fernsteuerung.
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Tasten-Kombinationen (Shortcuts)

In der folgenden Tabelle sind die Shortcuts und Tasten-Kombinationen aufgelistet.
Das gleichzeitige Driicken von Tasten ist mit einem Pluszeichen (+) gekennzeichnet.

Shortcut Verfiigbar in Wirkung
+ jede Ansicht Speichern eines Screenshots. Bis zu fiinfzehn Bilder
+ @ kénnen im Speicher des Bedienpanels abgelegt
werden.
Zur Ubertragung der Bilder auf einen PC muss das
Komfort-Bedienpanel mit einem USB-Kabel
angeschlossen werden und das Panel installiert sich
als ein MTP (media transfer protocol) Gerat. Die Bilder
werden im Verzeichnis Screenshots abgelegt.
Siehe hierzu ACX-AP-x assistant control panels user’s
manual (3AUA0000085685 [Englisch]).
+ @ jede Ansicht Einstellen der Hintergrund-Helligkeit.
+ (v
+ (4], |jede Ansicht Einstellen des Display-Kontrasts.
+ (9
@ oder @ Startansicht Einstellen des Sollwerts
@ + @ Ansichten zur Setzt einen dnderbaren Parameter auf seinen
Parameter- Standardwert.
Bearbeitung
O +0] Ansicht mit einer Anzeigen/Ausblenden der Indexnummern der Auswahl.
Liste von
Auswahlmdglichkeit
en fir einen
Parameter
jede Ansicht Riickkehr zur Startansicht durch Driicken und Halten
(gedruckt der Taste bis die Startansicht angezeigt wird.

halten)




Einstellungen, I/0O und Diagnosen (iber das Bedienpanel 53

Einstellungen,
I/O und Diagnosen
uber das Bedienpanel

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt detaillierte Informationen ber die Menis
Grundeinstellungen, 1/0, Diagnostics, System-Info, Energieeffizienz und
Backups auf dem Bedienpanel.

Um aus der Startansicht zu dem Menu Grundeinstellungen, 1/0, Diagnose,
System-Info, Energieeffizienz oder Backups zu gelangen (siehe Abschnitt
Startansichten auf Seite 49), wahlen Sie zunachst Menii, um das Hauptmenii
zu 6ffnen und wahlen Sie dort das gewlinschte Menu.

Lokal<» (™ ACSHED $00Hz| |Lokal® (™ ACSBEED 0.0 Hz
Ausgangsfrequen:z ‘ Hauptmenii
Hz UUU E] Grundeinstellungen -
Matorstrom

4, UUU‘P §g E/A .
Maotordrehmorment U U EE Diagnose -
% . [ W e

Optionen 15:44 Menii| |Beenden 16:44  Auswiihlen

Mehr zum Offnen des Meniis Optionen iiber die Funktionstaste Optionen ((=>)
erfahren Sie auf Seite 82.
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Grundeinstellungen
Lokal ¢ {™ ACSHED 0.0 Hz
Grundeinstellungen
A Makro: ABB Standard
Matar -
Start, stopp, Sollwert -
Rampen [
Grenzen -
Zuriick 15:44  Auswdihlen

Das Aufrufen des Menls Grundeinstellungen erfolgt tber die Startansicht durch
Auswahl von Menii - Grundeinstellungen.

Im Menu Grundeinstellungen kdnnen Sie zusatzliche Einstellungen des
Frequenzumrichters vornehmen und andern.

Nach Eingabe der gefiihrten Einstellungen mit dem Inbetriebnahme-Assistenten,
empfiehlt ABB, die folgenden zusétzlichen Einstellungen vorzunehmen:

» Ein Makro auswahlen oder die Werte fiir Start, Stopp, Sollwert einstellen
* Rampen
* Grenzen

Mit dem Meni Grundeinstellungen kénnen auch Einstellungen fir den Motor, PID,
Feldbus, erweiterte Funktionen, Uhrzeit, Region und Anzeige vorgenommen werden.
Zusatzlich kdnnen Sie die Stérungs- und Ereignisprotokolle, die Bedienpanel-
Startansicht, Parameter, die sich nicht auf Hardware beziehen, Feldbuseinstellungen,
Motordaten und ID-Lauf-Ergebnisse, alle Parameter, Kunden-Texte genauso, wie
alles andere auf Werkseinstellungen zurlicksetzen.

Beachten Sie, dass im Menl Grundeinstellungen nur einige der Einstellungen
modifiziert werden kdnnen: eine erweiterte Konfiguration wird mit den Parameter-
Einstellungen vorgenommen: Wahlen Sie Menii - Parameter. Weitere Informationen
zu den verschiedenen Parametern enthalt Kapitel Parameter auf Seite 209.

Im Menu Einstellungen zeigt das Symbol /& an, das mehrere Signale/Parameter
angeschlossen sind. Das Symbol % zeigt an, dass fiir die Einstellung ein Assistent
fir die Anderung des Parameters verfiigbar ist.

Weitere Informationen zu den Menipunkten der Grundeinstellungen erhalten
Sie durch Driicken der Taste [?|, womit die Hilfeseite gedffnet wird.
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Die folgende Abbildung veranschaulicht die Navigation im Menu Grundeinstellungen.
Lokal®  (* ACSEAD 200

(.00
= 0.00p

@gnmrdrehmnment U . 0]
Optionen 15:44 Menii
v
[Lokal® ™ ACSEE0 20.0Hz]
Hauptmenii — |

EE Diagnose

d 7549 Auswahlen
N %
™ ACS e rwow-wrm|
el kel ALTTO[GG (WAGSERD i
ey Grundainstellungl G o "* [Cokal&__ (¥ ACSE@0 _ S00H:] (4)
A Makra A Makra: ABB Standard Grundei llung
gtarn Stopp, Sollwel Start, Stopp, Sollw Motor S EII‘:Jdb Might ausgewih\t: @
ampen g . DOVErT eldbus us
Erfnzen ) G?gnmpzee: 2?2;’;2: : Erweiterte Funktionen 3
Zuriick 1657 suc A e
Zuriick 1 Furiick 1645 Auswahlen
/I\ \[/ Auswiihlen
] a0l

Lokal® (¥ ACS540 $00H:] (4]

Start, Stopp, Sollwert —
4 Sollwert-Quelle Al direke /8
Al Skalierung

Lweiter
Konstant|

S Ronstantfn 7 aicar Sreuerplatz
Zuriick ZV lk » 2 =
urde Zuriick 08:03 Bearbeiten
0 v
Lokal$ ™ ACS

- |
Lokal® €4 ATSERD SO0 Hz
Start/Stop./Drehr. Quelle:

Start/Stop/Dreh

Micht ausgew ahit Micht ausgewahit @
DI Start/Stopp
D11 Start/Stopp, D12 Drehrichtung

DIT Srart/Stopp

Feldbus
Bedienpanel Bedienpanel
Abbrechen 0e: Abbrechen 08:04 Speichern
N V
Lokald ™ ACS580 =0.0 Hz
Start, Stopp, Sollwert
Sollwert-Quelle: Al direkt /&

Al Skalierung 3

Luveiter Steuerplatz Ausw
Konstantfrequenzen Einw

qi Turiick 180f  Bearbeiten ?
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Die folgenden Abschnitte enthalten detaillierte Informationen Uber die Inhalte der
verschiedenen Untermenus, die im Meni Grundeinstellungen verfugbar sind.

Makro
Laokal ¢ ™ ACS5530 +0.0 Hz

Regelungsmakro

Taste [7] fur Verdraht.-Beschreib,
WARMUMNG: Heset aller Einstellungen.

ABB Standard

3-Drahr

Prozessregler

Zuriick 15:44 Auswihlen

Verwenden Sie das Untermeni Makro, um die Antriebsregelung und Sollwertquellen
schnell durch Auswahl eines Satzes voreingestellter Verdrahtungskonfigurationen
einzustellen.

Hinweis: Detaillierte Informationen tber die verfiugbaren Makros siehe
Regelungsmakros (Seite 85).

Wenn Sie kein Makro verwenden mdchten, miissen Sie die Einstellungen fir Start,
Stopp, Sollwert manuell vornehmen. Beachten Sie, dass bei Auswahl eines
Makros, auch die anderen Einstellungen entsprechend Ihren Anforderungen
geandert werden kdnnen.

Motor

Lokalg ™ ACSEEN #00Hz| |Lokalg ™ ACSEEN 0.0 Umnin
Motor Motor

A Betriehsart Skala A Betriehsart

AEMenndaten AEMenndaten

Thermischer Schutz herech.. 20°Cw AlD-Lauf Fertg
Thermischer Schutz gemessen 3 Thermischer Schutz herech.. Z28°Cw
Start-Methode: Mormal Thermischer Schutz gemessen .
Zuriick 16:00  Auswiihlen Zuriick 16:00  Auswiihlen

Im Untermenii Motor werden die motorspezifischen Einstellungen,
wie die Nenndaten, der Regelungsmodus oder fiir den thermischen
Motorschutz vorgenommen.

Beachten Sie dass die Einstellungen, die angezeigt werden, von anderen Auswahlen
abhangig sind, z.B. Vektor- oder Skalar-Betriebsart, Motortyp oder der ausgewahlten
Start-Methode.

Drei Assistenten sind verfiigbar: Betriebsart, Nenndaten und ID-Lauf
(nur fur Betriebsart Vektorregelung).
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Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen tber die verfligbaren
Einstellungskriterien im Menu Motor.

Menu-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Motor-Regelmodus |Auswahl, ob der Motor-Regelmodus Skalar oder  |99.04 Motor-
Vektor benutzt werden soll. Regelmodus

Informationen Uber die Betriebsart Skalar enthalt
Abschnitt Skalar-Motorregelung auf Seite 166.
Informationen Uber die Vektorregelung enthalt
Abschnitt Vektor-Motorregelung auf Seite 167.

Nenndaten Eingabe der Nenndaten des Motors vom 99.06 Motor-
Motor-Typenschild. Nennstrom...
99.12 Motor-
Nenndrehmoment
Thermischer Die Einstellungen in diesem Untermend 35 Thermischer
Motorschutz betreffen den Schutz des Motors vor Uberhitzung  |Motorschutz
berechnet durch ein automatisches Auslésen einer

Stor- oder Warnmeldung oberhalb einer
bestimmten Temperatur.

Der thermische Motorschutz ist standardmaRig
aktiviert. ABB empfiehlt, die fir den Motorschutz
eingestellten Werte zu prufen, damit der Schutz
korrekt funktioniert.

Weitere Informationen enthalt Abschnitt
Thermischer Motorschutz auf Seite 190.

Thermischer Die Einstellungen in diesem Untermendi betreffen |35 Thermischer
Motorschutz den Schutz des Motors vor Uberhitzung durch eine |Motorschutz
gemessen Temperaturmessung und ein automatisches

Auslésen einer Stor- oder Warnmeldung oberhalb
einer bestimmten Temperatur.

Weitere Informationen enthalt Abschnitt
Thermischer Motorschutz auf Seite 190.

Start-Methode Einstellung, wie der Frequenzumrichter den Motor |27 Start/Stopp-Art
startet (z. B. Vormagnetisierung oder nicht).
Flussbremsung Einstellung, wie viel Strom zum Bremsen 97.05 Flussbremsung

verwendet wird, d. h. wie der Motor vor dem Start
magnetischer wird. Weitere Informationen enthalt
Abschnitt Flussbremsung auf Seite 171.

U/f-Verhéltnis Wahlt die Form flr das Spannungs- 97.20 U/f-Relation
Frequenz-Verhaltnis unterhalb des
Feldschwachepunktes aus.

IR-Kompensation Einstellung, um wieviel die Spannung bei 97.13 IR-Kompensation
Nulldrehzahl erhéht wird. Der Wert muss flr ein
héheres Anlaufdrehmoment erhéht werden.
Weitere Informationen enthalt Abschnitt
IR-Kompensation fiir die Skalar-Motorregelung
auf Seite 167.
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Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter

Stillstandsheizung  |Schaltet das Vorheizen Ein oder Aus. 21.14 Quelle Eing.
Stillstandsheizung

Der Frequenzumrichter kann die Kondensation

in einem gestoppten Motor verhindern, indem

ein fester Strom (% des Motornennstroms) in den
Motor gespeist wird. Wird zur Verhinderung von
Kondensation in einer feuchten oder kalten
Umgebung benutzt.

21.16 Vorheiz-Strom

Phasenfolge

Wenn der Motor in die falsche Richtung dreht, wird
mit dieser Einstellung die Drehrichtung gewechselt
anstatt die Phasenfolge des Motorkabels im
Motoranschluss zu andern.

99.16 Phasenfolge

Start, Stopp, Sollwert

Lokal ¢

(™ AC3E80

=0.0Hz

S uelle:

AlT Skalierung

Start, Stopp, Sollwert

Start/Stop/Orehr. O DI Start/S..

fweiter steuerplatz Ausw
Konstandfrequenzen Einm
Zuriick 15:45 Bearbeiten

Mit dem Untermeni Start, Stopp, Sollwert werden die Start/Stopp-Befehle,
der Sollwert und verwandte Merkmale, wie Konstantdrehzahlen oder Erlaubnisse
fur den Betrieb eingestellt.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen tber die verfiigbaren
Einstellungskriterien im Menu Start, Stopp, Sollwert.

Frequenzumrichter den Sollwert bekommt,
wenn die Fernsteuerung (EXT1) aktiviert ist.

Sollwert-bezogene
Einstellungen (wie
Al1-Skalierung, Al2-
Skalierung, Motorpo-
tentiometer-Einstel-
lungen), abhangig
vom ausgewabhlten
Sollwert

Die eingespeiste Spannung oder der Strom
wird in einen Wert umgewandelt, den der
Frequenzumrichter verwenden kann

(z. B. Sollwert).

Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Sollwert von Einstellung, von welcher Quelle der 28.11

Ext1 Frequenz-Sollw.1
oder

22.11

Ext1 Drehzahl-Sollw. 1
12.19

Al1 skaliert A1 min

12.20
Al1 skaliert Al1T max
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Menu-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter

Start/Stopp/Drehricht [Einstellung, von welcher Quelle der Frequenzum- (20.07 Ext1

ung von richter die Start-, Stopp- und (optional) Drehrich-  |Befehisquellen

tungsbefehle bekommt, wenn die Fernsteuerung
(EXT1) aktiviert ist.

Sekundar-
Steuerplatz

Einstellungen fir den zweiten Steuerplatz fur die
Fernsteuerung, EXT2. Diese Einstellungen
betreffen die Quelle des Sollwerts und die Start-,
Stopp-, Drehrichtungs-Befehlsquellen fur EXT2.

EXT2 ist standardmaRig auf Aus gesetzt.

19.11 Auswahl
Ext1/Ext2

28.15 Ext2 Frequenz-
Sollw.1 oder

22.18 Ext2 Drehzahl-
Sollw. 1

12.17 Al1 min

12.18 Al1 max

12.27 Al2 min

12.28 Al2 max

20.06 Ext2
Befehlsquellen

20.08 Ext2 Eing.1 Quel
20.09 Ext2 Eing.2 Quel
20.10 Ext2 Eing.3 Quel

Konstantdrehzahlen/
Konstantfrequenzen

Mit diesen Einstellungen wird ein konstanter Wert
als Sollwert eingestellt. Er ist standardmaRig auf
Ein gesetzt. Weitere Informationen enthalt
Abschnitt Konstantdrehzahlen/-frequenzen

auf Seite 135.

28.21 Konstantfreq.-
Funktion oder

22.21 Konstantdrehzahl-
Funktion

28.26
Konstantfrequenz 1
28.27
Konstantfrequenz 2
28.28
Konstantfrequenz 3
22.26
Konstantdrehzahl 1
22.27
Konstantdrehzahl 2
22.28
Konstantdrehzahl 3

Tippen

Mit diesen Einstellungen kann durch Verwendung
eines Digitaleingangs der Motor mit voreingestell-
ter/en Drehzahl und Beschleunigungs-/Verzdge-
rungsrampen kurzzeitig gedreht werden. Der
Tippbetrieb ist standardmaRig deaktiviert und

er kann nur bei Vektorregelung benutzt werden.
Weitere Informationen enthalt Abschnitt
Tippbetrieb auf Seite 176.

20.25 Freigabe Tippen
22.42 Drehz.-Sollw.
Tippfunkt. 1

22.43 Drehz.-Sollw.
Tippfunkt. 2

23.20 Beschleun.Zeit
Tippen

23.21 Verzéger.Zeit
Tippen

Erlaubnisse flr den
Betrieb

Einstellungen zur Verhinderung des Betriebs oder
Starts des Antriebs, wenn ein spezieller Digitalein-
gang nicht gesetzt ist.

20.12 Reglerfreig.1 Quel
20.11 Reglerfreig.
Stoppmodus

20.19 Startfreigabe-
Quelle

20.22 Drehen freigeben
21.05 Notstopp-Quelle
21.04 Notstopp-
Methode

23.23 Notstopp-Zeit
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Rampen
Lokal ¢ {™ ACSHED 0.0 Hz
Werztgerungszeit: 20.000 s
Yerschliffzert 0100 s
Stopp-Methode: Austrudeln
® Zwei Rampensatze benutzen
Zuriick 15:45 Bearbeiten

Mit dem Untermeni Rampen werden die Beschleunigungs- und Verzégerungs-
Einstellungen vorgenommen.

Hinweis: Zum Setzen von Rampen missen Parameter spezifiziert werden 46.01
Drehzahl-Skalierung (im Drehzahlregelungsmodus) oder 46.02 Frequenz-Skalierung

(im Frequenzregelu

ngsmodus).

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen lber die verfigbaren
Einstellungskriterien im Menu Rampen.

Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Beschleunigungszeit [Das ist die Zeit zwischen Stillstand und ,skalierter |23.72

Drehzahl*, wenn die Standardrampen (Satz 1)
benutzt werden.

Beschleunigungszeit 1
28.72 Freq.Beschleuni-
gungszeit 1

Verzégerungszeit

Das ist die Zeit zwischen ,skalierter Drehzahl“ und
Stillstand, wenn die Standardrampen (Satz 1)
benutzt werden.

23.13
Verzdgerungszeit 1
28.73 Freq.Verzége-
rungszeit 1

Frequenz-Skalierung
fur Rampen:

Dies ist der maximale Drehzahl-/Frequenzwert fiir
die Beschleunigungsrampe und der Anfangswert
fur die Verzégerungsrampe. Gilt fir beide
Rampensatze.

46.02 Frequenz-Skalie-
rung

Verschliffzeit

Einstellung der Form der Standardrampen (Satz 1).

23.32 Verschliffzeit 1
28.82 Verschliffzeit 1

Stop-Methode

Einstellung, wie der Frequenzumrichter den Motor
stoppt.

21.03 Stopp-Methode

Zwei Rampensatze
benutzen

Freigabe der Benutzung eines zweiten
Beschleunigungs-/Verzégerungs-Rampensatzes.
Wenn nicht ausgewahlt, wird nur ein Rampensatz
benutzt.

Hinweis: Wenn diese Auswahl nicht aktiviert ist,
sind folgende Auswahlen nicht moglich.

Aktivierung v.
Ramp.satz 2

Zum Umschalten zwischen Rampenséatzen
kdénnen Sie:

+ einen Digitaleingang benutzen
(0 = Satz 1; 1 = Satz 2) oder
+ automatisch auf Satz 2 oberhalb einer

bestimmten Frequenz/Drehzahl umschalten.

23.11 Auswahl
Rampeneinstell.
28.71 Ausw.
Freq.Rampeneinstell.
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zeit 2

Drehzahl“, wenn Rampensatz 2 benutzt wird.

Menu-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Beschleunigungs- Das ist die Zeit zwischen Stillstand und ,skalierter [23.74

Beschleunigungszeit 2
28.74 Freq.Beschleuni-
gungszeit 2

Verzégerungszeit 2

Das ist die Zeit zwischen ,skalierter Drehzahl”
und Stillstand, wenn Rampensatz 2 benutzt wird.

23.15
Verzdgerungszeit 2
28.75 Freq.Verzége-
rungszeit 2

Verschliffzeit 2

Einstellung der Form der Rampen in Satz 2.

23.33 Verschliffzeit 2
28.83 Verschliffzeit 2

Grenzen
Lokal ¢ ™ ALCE5E0 Z0.0 Hz
Grenzen
Minimum-Frequenz: 5000 Hz
Maximum Frequenz: 50.00 Hz
Maximal-Strom: 324 A
Zuriick 15:45 Bearbeiten

Im Untermeni Grenzen werden die Grenzen eingestellt, in denen der Betrieb
zulassig ist. Mit dieser Funktion werden der Motor, angeschlossene Hardware und
Mechanik geschitzt. Der Antrieb halt die eingestellten Grenzen ein, unabhangig von

Sollwertvorgaben.

Hinweis: Zum Setzen von Rampen missen Parameter spezifiziert werden 46.01
Drehzahl-Skalierung (im Drehzahlregelungsmodus) oder 46.02 Frequenz-Skalierung
(im Frequenzregelungsmodus); diese Grenzparameter haben keine Auswirkungen

auf Rampen

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen tber die verfligbaren
Einstellungskriterien im Meniu Grenzen.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Minimum-Frequenz

Einstellung der Mindestfrequenz flr den Betrieb.
Betrifft nur die Skalarregelung.

30.13 Minimal-Frequenz

Maximal-Frequenz

Einstellung der Maximalfrequenz fiir den Betrieb.
Betrifft nur die Skalarregelung.

30.14 Maximal-
Frequenz

Minimal-Drehzahl

Einstellung der Mindestdrehzahl fur den Betrieb.
Betrifft nur die Vektorregelung.

30.11 Minimal-Drehzahl

Maximal-Drehzahl

Einstellung der Maximaldrehzahl fir den Betrieb.
Betrifft nur die Vektorregelung.

30.12 Maximal-Drehzahl

Minimal-Moment

Einstellung des Mindestdrehmoments fuir den
Betrieb. Betrifft nur die Vektorregelung.

30.19
Minimal-Moment 1
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Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Maximal-Moment Einstellung des maximalen Drehmoments fir den (30.20

Betrieb. Betrifft nur die Vektorregelung.

Maximal-Moment 1

Maximal-Strom

Einstellung des maximalen Ausgangsstroms.

30.17 Maximal-Strom

PID (Prozessregelung)

Lokalg

™ ACS5E0

+0.0Hz

PID

PID-Steuerung: ter Sollwert
Proz.reg. Ausg: 0.00m
Einheit: °C
Abweichung: 010°Cw
Setzwert 0.70°C w
Zuriick 08:31 Bearbeiten

Das PID Untermenu enthalt Einstellungen und Istwerte fir den Prozessregler
zur Regelung mehrerer Pumpen oder Lifter Gber die Relaisausgange des
Frequenzumrichters.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen lber die verfligbaren
Auswahlkriterien im Menu PID-Steuerung.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare Parameter

Prozessregelung
(PID):

Auswahl, woflr der Prozessreglerausgang benutzt

wird:

* Nicht ausgewabhit: Die Prozessregelung wird
nicht benutzt.

* Frequenz-Sollwert (oder Drehzahl-Sollwert,
abhangig von der Motor-Betriebsart): Nutzt den
Prozessreglerausgang (PID) als Frequenz-
(Drehzahl-) Sollwert bei aktivierter Fernsteuerung
(EXT1).

40.07 Proz.reg. PID
Betriebsart

Proz.reg. Ausg:

Anzeigen des Prozessregler-Ausgangs oder
Einstellen seines Bereichs.

40.01 Proz.reg.ausg. Istwert
40.36 Satz 1 Proz.reg.
Ausg. min

40.37 Satz 1 Proz.reg.
Ausg. max

Abweichung.

Einheit: Prozessregler- (PID) Kunden-Einheit
(Bezeichnung) Auswahl des Textes, der als Einheit
von Sollwert, Istwert und Abweichung angezeigt
wird.
Abweichung: Anzeigen oder Invertieren der Prozessregler- 40.04 Proz.reg. Regelabw.

40.31 Satz 1 Invertier.
Regelabw.
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare Parameter

Sollwert: Den Prozess-Sollwert anzeigen oder konfigurieren, {40.03 Proz.reg Sollwert
d. h. den Prozess-Zielwert. 40.16 Satz 1 Proz.-Sollw.1
. Quelle
Es kann auch ein konstanter Sollwert anstelle (oder u
zusatzlich zu) einer externen Sollwert -Quelle
benutzt werden. Wenn ein konstanter Sollwert
aktiviert ist, hat dieser Vorrang vor dem normalen
Sollwert .
Istwert: Den Prozess-Istwert anzeigen oder konfigurieren, [40.02 Proz.reg Istwert
d. h. den Messwert. 40.08 Satz 1 Proz.-Istw.1
Quelle
40.11 Satz 1 Proz.-Istw. Fil-
terzeit
Abgleich Das Untermenii Abgleich enthalt die Einstellungen (40.32 Satz 1 P-Verstérkung
zur Verstarkung, Integrationszeit und 40.33 Satz 1 Integrations-
Differenzierzeit. zeit ) o
L 40.34 Satz 1 Differenzierzeit
1. Stellen Sie sicher, dass der Motor und der 40.35 Satz 1 Differenzier-Fil-
aktuelle Prozess ohne Gefahrdungen gestartet |terzeit
werden kénnen.
2. Starten Sie den Motor mit der Fernsteuerung.
3. Andern Sie den Sollwert um einen kleinen Wert.
4. Beobachten Sie, wie der Istwert sich andert.
5. Stellen Sie die
Verstarkung/Integration/Differenzierung ein.
6. Wiederholen Sie die Schritte 3-5 bis sich der
Istwert wie gewlinscht andert.
Schlaffunktion  |Die Schlaffunktion kann durch Stoppen des Motors |40.43 Satz 1 Schiafpegel

bei geringen Anforderungen zur Energieeinsparung
benutzt werden. StandardmaRig ist die Schlaffunk-
tion deaktiviert. Bei Aktivierung stoppt der Motor
automatisch, wenn der Bedarf gering ist, und startet
den Motor wieder, wenn die Abweichung zu grof3
wird. Das spart Energie, wenn das Drehen des
Motors fur den Prozess nicht nétig ist.

Siehe Abschnitt Schiaf- und
Druckerhéhungsfunktion fiir den Prozessregler auf
Seite 142.

40.44 Satz 1 Schlaf-Verzé-
gerung

40.45 Satz 1 Schlaf-Verldn-
ger.zeit

40.46 Satz 1 Schlaf-Sollw.-
Erhéh.

40.47 Satz 1 Aufwach-
Abweichung

40.48 Satz 1 Aufwach-Ver-
zdgerung
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Pumpen und Liifterregelung

Lokalg ™ ACSEE0 +0.0Hz

LMpen

Pumpen- und Liifterregelung ——

Konfiguriere PFC |
Konfiguriere PFC-Regelung >
Konfiguriere Autowechsel Michta. »

Zuriick

Bearbeiten

Das Untermeni Pumpen und Lifterregelung enthalt Einstellungen fur die Pumpen-
und Lufter-Regelungslogik. Die Pumpen- und Lifter-Regelung wird nur am externen
Steuerplatz EXT2 unterstitzt.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen lber die verfligbaren
Einstellungskriterien im Menu Pumpen und Liifterregelung.

Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
PFC-Modus: Siehe Abschnitt Pumpen- und Liifterregelung 76.21 PFC-
(PFC) auf Seite 152. Konfiguration
Wahit PFC- oder SPFC-Regelung.
PFC 1/O Konfiguriert PFC/SPFC I/O. 76.25 Anzahl von
konfigurieren + Anzahl von Motoren ’yg t207re"

* ROs
» Verriegelungen

» E/A-Konfiguration priifen (siehel/O-Men(i auf
Seite 75.)

Max.zuldss.Anz.v.Moto-
ren

76.59 PFC Schlitz-
Verzégerung

10.24 RO1 Quelle
10.27 RO2 Quelle
10.30 RO3 Quelle
76.81 PFC 1 Sperre
76.82 PFC 2 Sperre
76.83 PFC 3 Sperre
76.84 PFC 4 Sperre
76.85 PFC 5 Sperre
76.86 PFC 6 Sperre

PFC-Regelung
konfigurieren

Konfiguriert PFC/SPFC.

76.30 Startdrehzahl 1
76.31 Startdrehzahl 2
76.32 Startdrehzahl 3
76.33 Startdrehzahl 4
76.34 Startdrehzahl 5
76.41 Stoppdrehzahl 1
76.42 Stoppdrehzahl 2
76.43 Stoppdrehzahl 3
76.44 Stoppdrehzahl 4
76.45 Stoppdrehzahl 5
76.55 Startverzégerung
76.56
Stoppverzégerung




Einstellungen, I/0O und Diagnosen (iber das Bedienpanel 65

Menu-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Autowechsel Konfiguriert Autowechsel 76.70 PFC-Autowechsel
konﬁgurieren 76.71 PFC-Autowech-
sel-Intervall
76.72 Max. Pumpen-
Laufzeit-Diff.
76.73 Autowechsel-
Schwelle
Feldbus
Lokal< (™ ACSER0 F00Hz Lokal< (™ ACSER0 F00Hz
Feldbus Feldbus
surahl:  Micht ausgewshlt C
Einstellungen f. die Kommunikation =
Einstellungen f.d. Antriebssteuerung »
Empfangena Daten vom Master -
Zuriick 16:00 Bearbeiten Zuriick 16:00 Bearbeiten

Mit den Einstellungen im Unterment Feldbus kann der Antrieb tber einen Feldbus
gesteuert werden:

» CANopen

+ ControlNet

« DeviceNet™

+ Ethernet POWERLINK

» EtherCAT

« Ethernet/IP™

+ RS-485

* Modbus (RTU oder TCP)

+ PROFIBUS DP

+ PROFINET IO

Alle Einstellungen fur die Feldbus-Steuerung kénnen auch Uber die Parameter
(Parametergruppen 50 Feldbusadapter (FBA), 51 FBA A Einstellungen, 52 FBA A
data in, 53 FBA A data out, 58 Integrierter Feldbus (Embedded fieldbus)),

vorgenommen werden, der Zweck des Menis Feldbus ist es jedoch, die Protokoll-
Konfigurationen zu vereinfachen.
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Beachten Sie, dass nur Modbus RTU integriert ist, und die anderen Feldbusmodule
optionale Feldbusadapter sind. Die folgenden Feldbusadaptermodule sind als
Optionen fir die Kommunikation tber weitere Feldbus-Protokolle erforderlich:

» CANopen: FCAN-01

* ControlNet: FCNA-01

+ DeviceNet™: FDNA-01

+  Ethernet POWERLINK: FEPL-02
+ EtherCAT: FECA-01

« Ethernet/IP™: FENA-21

« Modbus/TCP: FMBT-21, FENA-21
+ RS-485: FSCA-01

« PROFIBUS DP: FPBA-01

« PROFINET IO: FENA-21

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen lber die verfigbaren
Auswahlkriterien im Meni Feldbus. Beachten Sie, dass einige der Einstellungen erst

nach Aktivierung der Feldbus-Kommunikation angezeigt werden.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Feldbus-Auswahl

Auswahlen, wenn der Antrieb Gber einen Feldbus
gesteuert werden soll.

51.01 FBAA Typ
58.01 Protokoll freigeben

Einstellungen fir die
Kommunikation

Diese Einstellungen miissen fiir die Kommunikation
zwischen Frequenzumrichter und dem Feldbus-
Master vorgenommen und dann mit der Auswahl
Einstellungen auf das Feldbusmodul anwenden
Ubernommen werden.

51 FBA A Einstellungen
51.01 FBAA Typ

51.02 FBA A Par2

51.27 FBA A Par aktuali-
sieren

51.31 D2FBA A Komm.-
Status

50.13 FBA A Steuerwort
50.16 FBA A Statuswort
58 Integrierter Feldbus
(Embedded fieldbus)
58.01 Protokoll freigeben
58.03 Knotenadresse
58.04 Baudrate

58.05 Paritét

58.25 Steuerungsprofil
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Antriebssteuerung
Setup

Einstellung, wie ein Feldbus-Master den Antrieb
steuern kann, und wie der Antrieb reagiert, wenn
die Feldbus-Kommunikation ausfallt.

20.01 Ext1 Befehlsquel-
len

19.11 Auswahl Ext1/Ext2
22.11 Ext1 Drehzahl-
Sollw. 1

28.11 Ext1 Frequenz-
Sollw. 1

22.41 Sicherer
Drehz.Sollw.

28.41 Sicherer
Freq.Sollw.

50.03 FBAA
Komm.ausf. T-out

46.01 Drehzahl-Skalie-
rung

46.02 Frequenz-Skalie-
rung

23.12 Beschleunigungs-
zeit 1

23.13 Verzégerungszeit 1
28.72 Freq.Beschleuni-
gungszeit 1

28.73 Freq.Verzége-
rungszeit 1

51.27 FBA A Par aktuali-
sieren

58.14 Reaktion
Komm.ausfall

58.15 Komm.ausfall-Art
58.16 Komm.ausfall-Zeit

Vom Master
empfangene Daten

Einstellung der vom Feldbusmodul des Frequen-
zumrichters zu empfangenen Daten, die vom Feld-
bus-Master (SPS) gesendet werden. Nach
Anderung dieser Einstellungen wahlen Sie Einstel-
lungen auf das Feldbusmodul anwenden.

50.13 FBA A Steuerwort
53 FBA A data out
51.27 FBA A Par aktuali-
sieren

58.18 Intern 1

03.09 Integr.Feldbus
Sollw. 1

An den Master
gesendete Daten

Einstellung der Daten, die das Feldbusmodul des
Frequenzumrichters an den Feldbus-Master (SPS)
sendet. Nach Anderung dieser Einstellungen
wahlen Sie Einstellungen auf das Feldbusmodul
anwenden.

50.16 FBA A Statuswort
52 FBA A data in

51.27 FBA A Par aktuali-
sieren

58.19 Intern 2

Einstellungen auf
das Feldbusmodul
anwenden

Aktiviert die gednderten Einstellungen fiir das
Feldbusmodul.

51.27 FBA A Par aktuali-
sieren

58.06 Kommunikations-
steuerung
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Erweiterte Funktionen

Lokalg

(™ ACSHE0

+0.0Hz

Externe Ereign

i

Erweiterte Funktionen

O Zusatzliche Starungsquitierung

Aus w

Stirungen autom. quitteren
Uberwachung 3
Zuriick 1600  Auswihlen

Das Untermeni Erweiterte Funktionen enthalt Einstellungen fir erweiterte Funktio-
nen, wie das Ausldésen oder Quittieren von Stérungen iber E/A, Signaliiberwachung,
Verwendung von zeitgesteuerten Antriebsfunktionen oder das Umschalten zwischen
verschiedenen Satzen von Einstellungen.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen lber die verfigbaren

Auswabhlkriterien im

Menl Erweiterte Funktionen.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Externe Ereignisse

Ermdglicht die Definition Anwender-spezifischer
Stérungen oder Warnungen, die lber
Digitaleingang ausgeldst werden. Die Texte dieser
Meldungen kénnen frei gewahlt werden.

31.01 Ext. Ereignis 1
Quelle

31.02 Ext. Ereignis 1
Typ

31.03 Ext. Ereignis 2
Quelle

31.04 Ext. Ereignis 2
Typ

31.05 Ext. Ereignis 3
Quelle

31.06 Ext. Ereignis 3
Typ

Zusatzliche St6-
rungsquittierungen

Eine aktive Stérung kann ber 1/O quittiert werden:
ein Impuls am gewahlten Eingang bedeutet
Quittierung.

Eine Stérung kann Uber den Feldbus auch quittiert
werden, wenn Storungen manuell quittieren
nicht ausgewahlt ist.

31.11 Stérungs-
quitt.Quelle

Quittierung mit der
Tastatur und...

Einstellung, von welcher Quelle die Stérung
manuell quittiert werden soll. Beachten Sie, dass
dieses Untermen( nur aktiv ist, wenn Sie
Stérungen manuell quittieren ausgewahlt haben.

31.11 Stérungs-
quitt. Quelle

Stérungen
automatisch
quittieren

Quittiert Stérungen automatisch. Weitere
Informationen enthalt Abschnitt Automatische
Quittierung von Stérungen auf Seite 799.

31.12 Wahl fiir autom.
Quitt.

31.14 Anzahl Wiederho-
lungen

31.15 Wiederholzeit
gesamt

31.16 Verzdgerungszeit
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Uberwachung

Sie kénnen drei Signale auswahlen, die tiberwacht
werden. Wenn ein Signal voreingestellte
Grenzwerte Uiberschreitet, wird eine Stérungs- oder
Warnmeldung ausgegeben. Die vollstandigen Ein-
stellungen enthalt Parametergruppe 32 Uberwa-
chung auf Seite 344.

32.01 Uberwachungs-
status

32.05 Uberw. 1 Funktion
32.06 Uberw. 1 Reaktion,
32.07 Uberw. 1 Signal
32.09 Uberw. 1 Unter-
grenze

32.10 Uberw. 1 Ober-
grenze
32.11 Uberw.
Hysterese

-

32.25 Uberw. 3 Funktion
32.26 Uberw. 3 Reaktion
32.27 Uberw. 3 Signal
32.29 Uberw. 3 Unter-
grenze

32.30 Uberw. 3 Ober-
grenze

32.31 Uberw. 3
Hysterese

Blockierschutz

Der Frequenzumrichter kann einen blockierten
Motor erkennen und dann automatisch eine Stor-
oder Warnmeldung anzeigen.

Die Blockierbedingung wir erkannt, wenn:

« der Strom hoch ist (liber einem bestimmten %-
Satz des Motornennstroms) und

« die Ausgangsfrequenz (Skalarregelung) oder
Motordrehzahl (Vektorregelung) unter einem
bestimmten Grenzwert liegt und

« die oben genannten Bedingungen sind fir eine
bestimmte Mindestdauer wahr

31.24 Mot.-Blockierfunk-
tion

31.25 Blockierstrom-
grenze

31.26 Blockierdrehzahl-
grenze

31.27 Blockierfrequenz-
grenze

31.28 Blockierzeit

Timer-Funktionen

In diesem Menu kénnen zeitgesteuerte Funktionen
des Frequenzumrichters eingestellt werden.

Die vollstéandigen Einstellungen enthalt
Parametergruppe 34 Timer-Funktionen auf

Seite 353.

34.100 Zeitgesteuerte
Funktion 1

34.101 Zeitgesteuerte
Funktion 2

34.102 Zeitgesteuerte
Funktion 3

34.11 Timer 1 Konfigu-
ration

34.12 Timer 1 Startzeit
34.13 Timer 1 Dauer...
34.44 Timer 12 Konfigu-
ration

34.45 Timer 12 Startzeit
34.46 Timer 12 Dauer
34.111 Quelle Extra-
Zeit-Aktivierung

34.112 Boost- Zeit
Dauer
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Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter

Kundeneinstellungen [Dieses Untermentl erméglicht, verschiedene vor- |96.11 Param.satz
eingestellte Parametersatze zu erstellen, und zwi- |SPeich-/aden

schen diesen einfach umzuschalten. Weitere gfézgspar amelersatz
In"formatlorlen tber kgndenspezmsche Paramgter- 96.12 Param.satz l/O-
sétze enthalt Abschnitt Benutzer-Parametersétze |Modus Eing.1

auf Seite 205. 96.13 Param.satz I/O-
Modus Eing.2
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Uhr, Region, Anzeige

Lokal® (™ ACS580 =0.0Hz

Datumn & Uhrzeir
Einheren

Antriehsname

Kontake-Info in Stirungsanzeige Aus »

ACS580

Turiick T804

Auswihlen

Das Untermeni Uhr, Region, Anzeige enthalt die Einstellungen fir die Auswahl von
Sprache, Datum und Uhrzeit, Display-Einstellungen (z. B. Helligkeit) und Einstellung

fur die Anzeige von

Informationen auf dem Display.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen ber die verfligbaren

Auswabhlkriterien im

Meni Uhr, Region, Anzeige.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Sprache

Anderung der Sprache der Bedienpanel-Anzeige
Beachten Sie, dass die Sprache aus dem
Frequenzumrichter geladen wird und einige

Zeit dauert.

96.01 Auswahl Sprache

Datum und Uhrzeit

Einstellung der Uhrzeit, des Datums und der
Anzeigeformate.

Einheiten Auswahl der Einheit der Parameter zur Anzeige
der Leistung, der Temperatur und des
Drehmoments.

Antriebsname: Der hiermit eingestellte Antriebsname wird bei

laufendem Betrieb in der Statuszeile im Display
oben angezeigt. Wenn mehrere Frequenzumrichter
an das Bedienpanel angeschlossen sind, kann
Uber den Antriebsnamen jeder Frequenzumrichter
eindeutig identifiziert werden. Er kennzeichnet
auch die Backups, die fiir die Frequenzumrichter
erstellt wurden.

Kontakt-Info in
Stérungsanzeige

Eingabe eines festen Textes, der bei Stérungen
angezeigt wird (z.B. wer bei einer Stérung gerufen
werden muss).

Bei Auftreten einer Stérung wird diese Information
auf dem Bedienpanel-Display angezeigt (zusatzlich
zur Anzeige der Stérmeldung).

Display-
Einstellungen

Helligkeit, Kontrast und Energiesparmodus fiir das
Bedienpanel-Display oder Schwarz/Weil3-
Umkehrung einstellen.
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Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter

In Listen anzeigen  |Anzeigen oder Verbergen der numerischen
IDs von:

« Parametern und Gruppen

+ Optionslisten-Punkten

+ Bits

» Gerate in Optionen > Antrieb auswahlen

Anzeige von Pop-up- |Aktiviert oder deaktiviert Pop-up-Anzeigen fiir
Anzeigen flr Sperren|Sperren, wenn Sie zum Beispiel versuchen,

den Frequenzumrichter zu starten, der Start aber
gesperrt ist.

Auf Werkseinstellung zuriicksetzen

Lokal g ™ ACSEE0 +0.0H:
Reset auf Werkseinstellungen —
W Fe: u. Ereignisprotokolle
WaFeset d. Layouts der Startansiche

W Feser der Mon-HW-Parameter

WA FReset aller Feldbuseinstellungen

WA FReser der Motor- u. 1D-Lauf-Daten

Zuriick 1600 Auswahlen

Das Untermenii Auf Werkseinstellung zuriicksetzen erméglicht das Zuriicksetzen
von Parametern und anderen Einstellungen.

Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare

Parameter
Quittieren von L&scht alle Meldungen in den Stérungs- und 96.51 Stor-/Ereign.spei-
Stérungen und Ereignisprotokollen. cher fsch

Zurlicksetzen von
Ereignisprotokollen

Zurlicksetzen des  [Setzt die Startansicht auf die Anzeige der 96.06 Parameter
Layouts der Standard-Parameterwerte des benutzten Restore, Auswahl Reset
der Startansicht

Startansicht Makros zurlck.
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Zuriicksetzen von
Nicht-Hardware-
Parametern

Setzt alle &nderbaren Parameterwerte auf ihre
Standardwerte zurlick, mit Ausnahme von

» Motordaten und ID-Lauf-Ergebnissen

« Einstellungen der E/A-Erweiterungsmodule

» Benutzertexte, wie z. B. kundenspezifische
Warn- und Stérmeldungen sowie der
Frequenzumrichtername

» Einstellungen des Bedienpanels/der
PC-Kommunikation

» Feldbusadapter-Einstellungen

» Auswahl des Regelungsmakros und der
Parameter-Standardeinstellungen

» Parameter 95.01 Einspeisespannung

« differenzierte Standardeinstellungen durch
Parameter 95.20 HW-Optionen Wort 1 und
95.21 HW-Optionen Wort 2

» Parameterschloss-Konfigurationsparameter
96.700...96.102.

96.06 Parameter
Restore, Auswahl einge-
schr. Werkseinstellung

Reset aller
Feldbuseinstellungen

Setzt alle Feldbus- und darauf bezogene
Kommunikationseinstellunge auf ihre
Standardwerte.

Hinweis: Wahrend der Wiederherstellung werden
die Feldbus-, Bedienpanel- und PC-Tool-
Kommunikation unterbrochen.

96.06 Parameter
Restore, Auswahl Reset
aller Feldbuseinstellun-
gen

Motordaten und ID- |Setzt alle Motornenndaten und Motor-ID-Lauf %6.();3 Pametegl

H H H - estore, Auswa
Lau"f-Ergebnlsse Ergebnisse auf die Standardwerte zurtck. Reset der Motordaten
zurlicksetzen
Alle Parameter Alle anderbaren Parameterwerte werden auf ihre  |96.06 Parameter
zuriicksetzen Standardwerte zuriickgesetzt mit den folgenden ~ |Restore, Auswahl

Ausnahmen

» Benutzertexte, wie z. B. kundenspezifische
Warn- und Stérmeldungen sowie der
Frequenzumrichtername

» Bedienpanel/PC-Kommunikation

» ausgewahltes Regelungsmakro und
Standardwerte der Parameter

» Parameter 95.01 Einspeisespannung

« differenzierte Standardeinstellungen durch
Parameter 95.20 HW-Optionen Wort 1 und
95.21 HW-Optionen Wort 2

» Parameterschloss-Konfigurationsparameter
96.100...96.102.

» Gruppe 49 Bedienpanel-Kommunikation
Parameter.

Alles I6schen
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Kunden-Texte

Setzt alle Kunden-Texte auf Standardwerte,

96.06 Parameter
Restore, Auswahl

zuriicksetzen elnschllgﬂllch des Antrlebsnamgr\s, der Kf)ntakt- Reset der Benutzertexte
Informationen und kundenspezifischer Stérungs-
und Warnungstexte.
Alles auf Setzt alle Einstellungen und editierbaren QRG.OtG ParAarmeterr]I Al
. . . . estore, Auswa es
We.r.ksemstellung Pgrameter auf die Werkseinstellungen zuriick auf Werkseinstellungen
zuriicksetzen mit Ausnahme

» Der differenzierten Standardeinstellungen
durch Parameter 95.20 HW-Optionen Wort 1
und 95.21 HW-Optionen Wort 2.
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1/0-Menii
Lokal® (= ACSEA0 200 Hz
E/A

e § Drehrichtung »
D13: 0 An mehreren Platzen henutzr »
DI4: 0 An mehreren Platzen henutzt »
O15: 0 Umschalen auf Rampensat... »

Furiick 1540 Auswahlen

Zum Aufrufen des Mends I/O von der Startansicht wahlen Sie Menii - 1/0.

Stellen Sie mit den Einstellungen im Men( I/O sicher, dass die aktuelle
E/A-Verdrahtung mit den E/A-Einstellungen des Regelungsprogramms
Ubereinstimmt. Es beantwortet folgende Fragen:

»  Wofir wird jeder Eingang benutzt?
» Welches ist die Funktion der Ausgange?

Im Menu /0 enthalt jede Zeile die folgende Information:
* Anschlussname und Nummer

» Elektrischer Status

» Logische Bedeutung des Frequenzumrichters

75

Fir jede Zeile gibt es ein Untermeni mit weiteren Informationen zu den Menlipunkten

und lhren Anderungen der E/A-Anschliisse.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen Uber die Inhalte der
verschiedenen Untermens, die im Meni /O verfligbar sind.

Menii-Auswahl Beschreibung

DI1 Dieses Untermenti listet die Funktionen auf, die DI1 als
Eingang verwenden.

DI2 Dieses Unterment listet die Funktionen auf, die DI2 als
Eingang verwenden.

DI3 Dieses Untermenti listet die Funktionen auf, die DI3 als
Eingang verwenden.

Di4 Dieses Unterment listet die Funktionen auf, die DI4 als
Eingang verwenden.

DI5 Dieses Untermenti listet die Funktionen auf, die DI5 oder Fl als

Eingang verwenden. Der Anschluss kann als Digitaleingang oder
Frequenzeingang benutzt werden.

Di6 Dieses Untermenti listet die Funktionen auf, die DI6 als
Eingang verwenden. Der Anschluss kann als Digitaleingang
oder Thermistoreingang benutzt werden.

Al1 Dieses Untermenti listet die Funktionen auf, die Al1 als
Eingang verwenden.
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Al2

Dieses Unterment listet die Funktionen auf, die Al2 als
Eingang verwenden.

RO1 Dieses Untermenii listetet auf, welche Informationen an
Relaisausgang 1 gehen.

RO2 Dieses Unterment listetet auf, welche Informationen an
Relaisausgang 2 gehen

RO3 Dieses Untermenii listetet auf, welche Informationen an
Relaisausgang 3 gehen

AO1 Dieses Unterment listetet auf, welche Informationen an AO1 gehen.

AO2 Dieses Unterment listetet auf, welche Informationen an AO2 gehen.
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Diagnose-Menii

Lokal¢ ™ ACSEED +0.0Hz

Diagnose
St

Grenzwertstatus

Zuriick 1E:IIJD“ Auswihlen

Das Meni Diagnose rufen Sie iber die Startansicht mit Auswahl
Menii - Diagnose auf.

Das Menu Diagnose enthalt Diagnose-Informationen, wie Stérungen und
Warnungen und hilft Ihnen mégliche Probleme zu I6sen. Verwenden Sie dieses
MenU, um sicherzustellen, dass der Antrieb korrekt funktioniert.

Die folgende Tabelle enthalt detaillierte Informationen Uber die Inhalte der
verschiedenen Ansichten, die im Meni Diagnose verfiigbar sind.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Start, Stopp, Sollwert
Zusammenfassung

Die Ansicht zeigt, von welchen Quellen der Antrieb aktuell die Start- und
Stoppbefehle und den Sollwert empfangt. Die Ansicht wird in

Echtzeit aktualisiert.

Wenn der Antrieb nicht wie erwartet startet oder stoppt oder nicht mit der
richtigen Drehzahl lauft, kdnnen Sie mit dieser Ansicht ermitteln,

von welchen Quellen die Steuerbefehle kommen.

Grenzwertstatus

Diese Ansicht zeigt die Grenzwerte, die aktuell fir den Betrieb gelten.

Wenn der Antrieb nicht mit der gewlinschten Drehzahl lauft, kdnnen Sie
mit dieser Ansicht ermitteln, welche Grenzwerte aktiv sind.

Aktive Stérungen

Diese Ansicht zeigt die aktiven Stérungen an und bietet Informationen zur
Behebung und Quittierung.

Aktive Warnungen

Diese Ansicht zeigt die aktuell aktiven Warnungen an und bietet
Informationen zur Behebung und Quittierung.

Aktive Sperren

Diese Ansicht zeigt gleichzeitig bis zu finf aktive Startsperren und dazu,
wie diese behoben werden kénnen.

Stdérungs- und
Ereignisprotokoll

Diese Ansicht enthalt eine Liste der Stérungen, Warnungen und anderen
Ereignisse, die im Antrieb aufgetreten sind.

Driicken Sie Details, um fur jeden gespeicherten Wert den
Stérungscode, die Zeit und die Werte der Parameter (Istwertsignale und
Statusworte) 05.80... anzuzeigen, die zum Zeitpunkt der Stérung
gespeichert wurden.

Feldbus Diese Ansicht enthalt Statusinformationen und an den
Feldbus gesendete sowie vom Feldbus empfangene Daten
fur die Stérungssuche.
Lastprofil Diese Ansicht enthalt Statusinformationen uber die Lastverteilung

(d.h. die Dauer der Laufzeit des Antriebs bei jedem einzelnen Lastpegel)
und die Spitzenlastpegel.
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Meni System

-Info

Lokalg ™ ACSEE0 +0.0Hz

System-Info

Antrieh

Bedienpanel

0R code

73 Optionssteckpl. 1

MarfriMA-21

Zuriick 07:55

Auswihlen

Zum Aufrufen des Meniis System-Info von der Startansicht wahlen
Sie Menii - System-Info.

Das Menu System-Info zeigt Informationen zu Frequenzumrichter und Bedienpanel
an. In Problemsituationen kénnen Sie Uber den Frequenzumrichter einen QR-Code
fur eine ABB Serviceanfrage zur besseren Unterstltzung generieren.

Die folgende Tabelle zeigt die unterschiedlichen Ansichten des Meniis System-Info.

Menii-Auswahl Beschreibung Einstellbare
Parameter
Frequenzumrichter |Im Display werden folgende Informationen Gber  |07.05 Firmware-Version
den Frequenzumrichter angezeigt: 07.07 Softwarepaket
Version
Lokal¢ ™ ACSAED +0.0Hz
Antrieb
Panelbus-1D: 1
Produktname: ALS580
Produkroyp: ALS580
FirmwareMersion:  ASCK2 20400
LP-ersion: ASCDZ 20400
Backup-Wersion: 00.071.00.00
Zuriick 11:50

Bedienpanel

Im Display werden folgende Informationen tber
das Bedienpanel angezeigt:

Lokal¢ ™ ACSHED $00H:z
Bedienpanel
Praduktyp: ALCS-AP-5
Hardware-Version: D
Flash AT32
Firmware-Yersion: GPAPS w080
Seriennummer: 033816338
Herstelldatumn: 11102013

Zuriick 11:51
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Menu-Auswahl Beschreibung

Einstellbare
Parameter

QR-Code Der Frequenzumrichter generiert einen, oder eine

Serie von QR-Codes, welche die Identifikationsda-
ten des Frequenzumrichters, die Informationen zu
den letzten Ereignissen sowie die Werte von Sta-
tus- und Zahlerparametern enthalten. Der QR-
Code kann Uber ein mobiles Gerat mit der Service-
anwendung (Service-App) gelesen werden, die
den QR-Code zur Analyse an ABB sendet.

Name des Options-
steckplatzes x

Zeigt die folgende Information zu der ein
gesteckten Option an:

Firrnuiare Marzinn

Lokald ™ ALSHAD0 *00Hz
Antrieb

Panelbus-10: 1

Senennummer: 4174640053

Produktnarme: AL5580

Produkmyn: ALSHE0

LP-Version: AsCDZ2v2.11.00

Backup-Version:

00.07.00.00

Zuriick na:32
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Menu Energieeffizienz

Lokalg

™ ACSHE0

+0.0Hz

Energieffektivitet

45.04 Sparet energi
45 07 Sparet mangde
4510 Sparet CO2 i alt

07.50 Stram pr. ame kh - 0.00 kwh
07.57 Forrige time kWh

1
018€

0.0 metr. tan

0.00 k'Wh

Tilbage 1800

T Vis

Zum Aufrufen des Menis Energieeffizienz von der Startansicht, wahlen
Sie Menii - Energieeffizienz.

Im Menu Energieeffizienz erhalten Sie Informationen zur Energieeffizienz, wie z. B.
Energieeinsparung und Energieverbrauch. Im Meni kénnen Sie auch Einstellungen
zu Energieberechnungen konfigurieren.

In der nachfolgenden Tabelle sind die im Menl Energieeffizienz enthaltenen
Energieeffizienzwerte sowie die konfigurierbaren Einstellungen fiir
Energieberechnungen aufgefiihrt.

Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Eingesparte Energie

Energieeinsparung in kWh im Vergleich zum
direktem Netzbetrieb des Motors.

45.04 Gesparte Energie

Eingesparter Betrag

Finanzielle Einsparung im Vergleich zum direkten
Netzbetrieb des Motors.

Im Untermenu Konfiguration kénnen Sie die
gewlinschte Wahrungseinheit auswahlen.

45.07 Gesparter Betrag

Summe CO2
Einsparung

Verringerung von CO2 Emissionen in metrischen
Tonnen im Vergleich zum direkten Netzbetrieb des
Motors.

45.10 Summe CO2
Einsparung

Laufende Stunde
kWh

Aktueller Energieverbrauch pro Stunde. Dies ist
der Energieverbrauch der letzten 60 Minuten
Betriebszeit des Frequenzumrichters (nicht
notwendigerweise dauerhaft) und nicht der
Energieverbrauch in einer Uhrzeit-Stunde.

01.50 Laufende Stunde
kWh

Letzte Stunde kWh

Energieverbrauch der vorherigen Stunde.

Der Wert von 01.51 Letzte Stunde kWh wird hier
gespeichert, der innerhalb der letzten 60 Minute
aufaddiert wurde.

01.51 Letzte Stunde
kWh

Laufender Tag kWh

Energieverbrauch des aktuellen Tages. Dieses ist
der Energieverbrauch der letzten 24 Stunden
Betriebszeit des Frequenzumrichters (nicht
notwendigerweise dauerhaft) und nicht der
Energieverbrauch eines Kalendertages.

01.52 Laufender Tag
kWh
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Menii-Auswahl

Beschreibung

Einstellbare
Parameter

Letzter Tag kWh

Energieverbrauch des vorherigen Tages.

Der Wert von 01.53 Letzter Tag kWh wird hier
gespeichert, der innerhalb der letzten 24 Stunden
aufaddiert wurde.

01.53 Letzter Tag kWh

Konfiguration

In diesem Untermend kénnen Sie die Einstellungen
fur Energieberechnungen konfigurieren.

Energieoptimierung

Aktivierung/Deaktivierung der Energieoptimierungs-
funktion. Die Funktion optimiert den Motorfluss so,
dass der Gesamtenergieverbrauch und der Motor-
gerauschpegel reduziert werden, wenn der Antrieb
mit einer geringeren Last als der Nennlast arbeitet.
Der Gesamtwirkungsgrad (Motor und Frequenzum-
richter) kann, abhangig vom Lastmoment und der
Drehzahl, um 1...20 % erhéht werden.

45.11
Energieoptimierung

Energie-Tarif 1.

Einstellung von Energie-Tarif 1 (Preis der Energie
pro kWh). Je nach Einstellung von Parameter
45.14 Auswahl E-Tarif wird entweder dieser Wert
oder 45.13 Energie-Tarif 2 fur die Berechnung der
finanziellen Einsparungen benutzt.

45.12 Energie-Tarif 1

Energie-Tarif 1.

Einstellung von Energie-Tarif 2 (Preis der Energie
pro kWh).

45.13 Energie-Tarif 2

Auswahl des Auswahl (oder Einstellung einer Quelle) des 45.14 Auswahl E-Tarif
Energie-Tarifs voreingestellten Energie-Tarifs, der benutzt wird.

CO2 Einstellung eines Umrechnungsfaktors fir die 45.18 CO2
Umrechnungsfaktor |Umrechnung von eingesparter Energie in CO2-  |Umrechnungsfaktor

Emissionen (kg/kWh oder t/MWh).

Bezugswert Leistung

Tatsachliche Leistungsaufnahme des Motors bei
direktem Netzanschluss und Betrieb der
Applikation. Dieser Wert dient als Referenz beim
Berechnen der Energieeinsparung.

45.19 Bezugswert
Leistung

Einsparberechnung

Zurucksetzen der Zahler-Parameter z. B. 45.04

45.21 Einsparberech.

riicksetzen Gesparte Energie...45.10 Summe CO2 riicksetzen
Einsparung fur Einsparungen.
Wahrung Einstellung der fiir die Energieberechnungen

gewinschten Wahrungseinheit.
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Menu Backups

Lokal< {™ ACSHED $00Hz| |[Lokald {™ ACSHED +0.0 Hz
Backups ACS580 18.02.2020 Autom. Backup
ackup erstellen - ' *

[a] ACS580 18.02.2020 Autam. Ba... » waa Alle Parameter zuriickspeichern
[ ACS58006.04.2020 3 Par. Restore Gruppe auswiahlen  »
[ ACS580 28.17.2014 - Parametersitze auswahlen -

Produktdaten Punkte auswahlen  »
Zuriick 0746  Auswiihlen Zuriick 0746  Auswihles

Das Meni Backups rufen Sie Uber die Startansicht mit Auswahl
Meni - Backups auf.

Weitere Informationen zu Backup- und Restore-Funktionen, siehe Abschnitt
Backup und Restore auf Seite 204.

Optionsmeni
Lokal® (™ ALS5E0 $00Hz| |Lokal® ™ AC=580 S0.0Hz
Ausgangsfrequenz 0 00| Optionen
Hz . Sollwert
Motorstrom Orehrichtung wechseln
4 A, 0 00]’ Antrieh auswahlen
Motordrehmoment Startansicht bearbeiten
% 0.0] |
Optionen 15:44 Menii| |Beenden 0754  Auswihlen

Um das Menl Optionen zu 6ffnen, driicken Sie in einer beliebigen Startansicht die
Funktionstaste Optionen ((=). Die folgende Tabelle enthalt Informationen tber die
verschiedenen im Menl Optionen verfligbaren Optionen.

Menii-Auswahl Beschreibung

Sollwert Sie kénnen den oben rechts auf den Bedienpanel angezeigten
Sollwert andern.

Drehrichtungs- Das Vorzeichen der aktiven Drehrichtung zwischen Plus und Minus

anderung andern. Der Absolutwert des Sollwerts andert sich nicht.

Antrieb auswahlen |Aus der Antriebsliste, welche die an den Panel-Bus angeschlossenen
Antriebe anzeigt, kdnnen Sie einen Antrieb auswahlen, den Sie
Uberwachen oder steuern mdéchten. Sie kénnen auch die
Antriebsliste I6schen
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Menii-Auswahl Beschreibung
Startansicht Sie kénnen die Bildschirme der Startansicht bearbeiten. Scrollen Sie mit
bearbeiten den Pfeiltasten((«) und (»)) zu der Startansicht, die sie bearbeiten

mdochten. Wahlen Sie den entsprechenden Eintrag auf dem Display, d. h.
welchen der aktuellen Parameter Sie bearbeiten méchten (in den
Startansichten werden ein bis drei Parameter angezeigt). Bearbeiten
Sie den Parameter und die Art, wie er angezeigt werden soll.

Lokald (™ ACSHED =0.0 Hz

[ﬁssgangsfrequenz UUU]
P Lﬂntorstrnm U . 0 U "

Motardrehmoment

% 0.0
Fertig 07:52 Bearbeiten
Lokalg (™ ALS5RD +0.0 Hz
Display-Bereich

Parameter:

Anzeigeart,

Dezimalstellen anzeigen: 2
Anzeigename: "Motorstrom"
Signal min: 0.00A
Fertig 07:52 Bearbeiten

Aktive Stérungen Die aktiven Stérungen anzeigen:

Aktive Warnungen |Die aktiven Warnungen anzeigen:

Aktive Sperren Die aktiven Sperren anzeigen.
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Regelungsmakros

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die bestimmungsgemafle Verwendung, der Betrieb und die
Standardanschlisse der Applikationen beschrieben. Am Ende des Kapitels finden
Sie Tabellen, die die Parameter-Standardwerte enthalten, die nicht bei allen Makros
gleich sind.

General

Applikationsmakros sind Satze von Standard-Parameterwerten, die als Regelungs-
konfiguration fir bestimmte Applikationen geeignet sind. Bei der Inbetriebnahme des
Antriebs wahlt der Benutzer typischerweise das am besten geeignete Applikati-
onsmakro als Startpunkt, dann nimmt er die notwendigen Anderungen vor, um den
Frequenzumrichter an die Applikation anzupassen. Dadurch ergibt sich normaler-
weise eine sehr viel geringere Anzahl an Benutzeranpassungen im Vergleich zur her-
kdmmlichen Programmierung eines Frequenzumrichters.

Die Regelungsmakros kénnen im Menl Grundeinstellungen ausgewahlt werden.
Menii - Grundeinstellungen - Makro oder mit Parameter 96.04 Makroauswahl
(Seite 457).

Hinweis: Alle Makros sind fiir die Skalarrege- T |dentifikationsladf
lung voreingestellt, mit Ausnahme des Makros

Motorgrenzwerte priif... HE_]

Diese Motorgrenzwerte gelten fir die
Yektorregelung. Werte gof. einstellen:

Minirmal-Drehzahl -1500.00 Urnin w
Mawimal-Drehzahl 1500.00 Urnin -

Mawirnal-Strom 324 Aw
Zuriick 12:42 Weiter
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ABB Standard, das in zwei Versionen existiert. Wenn Sie die Vektorregelung verwen-
den mochten, ist Folgendes erforderlich:

» Wahlen Sie das Makro ABB Standard (Vektor) .

» Prifen Sie die Nenndaten des Motors. Menii - Grundeinstellungen -
Motor - Nenndaten.

Andern Sie den Motor-Regelmodus auf Vektor. Menii - Grundeinstellungen -
Motor - Betriebsart, und folgen Sie den Anweisungen (siehe Abbildung rechts).
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Makro ABB Standard

Dies ist das Standard-Makro. Es bietet eine 2-Draht E/A-Konfiguration mit drei Kon-
stantdrehzahlen fur allgemeine Antriebsaufgaben. Ein Signal wird zum Starten und
Stoppen des Motors benutzt und ein anderes zur Auswahl der Drehrichtung. Das
Makro ABB Standard verwendet die Skalarregelung; fiir die Vektorregelung benutzen
Sie das Makro ABB Standard (Vektor) (Seite 89).

Standard-Steueranschliisse fiir das Makro ABB Standard

X

1 Referenzspannungs- und Analogeingdnge und -ausgange

1 SCR Steuerkabel-Schirm
110 2 Al Ext. Drehzahl-/Frequenz-Sollw. 1: 0...10 V®
kOhm 3 AGND Masse Analogeingangskreis
4 +10V Referenzspannung 10V DC
[ Al2 Nicht konfiguriert®)
6 AGND Masse Analogeingangskreis
max. 7 AO1 Ausgangsfrequenz: 0...20 mA®)
500 Ohm AO2 Motorstrom: 0...20 mA

AGND Masse Analogausgangskreis

+24V Hilfsspannungsausgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND Masse fir Hilfsspannungsausgang

4 DCOM_ |Masse alle Digitaleingange
L~ DI Stopp (0) / Start (1)
—" DI2 Vorwirts (0) /Riickwarts (1)
— DI3 Auswahl Konstantfrequenz')
— DI4 Auswahl Konstantfrequenz”
— DI5 Rampensatz 1 (0) / Rampensatz 2 (1)
" DI6 Nicht konfiguriert

X8 Relaisausgange
RO1C Betriebsbereit
:, 250 VAC/30VDC
— 2A

Lauft
:; 250 VAC/30V DC
—! 2A

Storung (-1)
:; 250 VAC/30VDC
RO3B — 2A

Integrierter Feldbus (EFB)

29 B+ Integr. Modbus RTU (EIA-485). Siehe Kapitel
30 A- Steuerung lber die integrierte Feldbus-
31 DGND Schnittstelle auf Seite 551.
S4 TERM Serielle Datenverbindung Abschluss-Schalter
s5 BIAS Blas-WlderstandsschaIter f. serielle
Datenverbindung
X4 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)
34 OuT1 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO).
35 ouT2 Werkseitig vorverdrahtet. Beide Kreise mussen
4) 36 SGND fur den Start des Antriebs geschlossen sein.
4) Siehe Kapitel Die Funktion Sicher
37 IN1 abgeschaltetes Drehmoment im Hardware-
38 IN2 Handbuch des Frequenzumrichters.

X10 24 V AC/DC

Siehe Hinwei ¢ 5) 24 V AC/DC+ in| Nur R6...R11: Ext. 24V AC/DC
iehe Hinweise au | Spannungsversorgung der Regelungseinheit,
der néchsten Seite. 24V ACIDC-in| wenn die Netzspannung getrennt wurde.




88 Regelungsmakros

KlemmengroRen:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (Klemmen +24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (Klemmen DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm? (alle Klemmen)

Anzugsmomente: 0,5...0,6 Nm (0,4 Ibf-ft)
Hinweise:

1) Siehe Menii - Grundeinstellungen - Start, Stopp, Sollwert - Konstantfrequenzen oder
Parametergruppe 28 Frequenz-Sollwertkette.

DI3 Dl4 Funktion/Parameter
0 0 Setzen der Frequenz Gber Al1
1 0 28.26 Konstantfrequenz 1
0 1 28.27 Konstantfrequenz 2
1 1 28.28 Konstantfrequenz 3
2) Siehe Menii - Grundeinstellungen - Rampen oder Parametergruppe
28 Frequenz-Sollwertkette.
DI5 [Rampensatz |Parameter
0 |1 28.72 Freq.Beschleunigungszeit 1
28.73 Freq.Verzégerungszeit 1
1 |2 28.74 Freq.Beschleunigungszeit 2
28.75 Freq.Verz6gerungszeit 2
3)

Den aufieren Kabelschirm des Kabels 360 Grad unter den Erdungsschellen des
Erdungsblechs fiir die Steuerkabel erden.

4) Werksseitig mit Steckbriicken verbunden.

5) Nur Baugrofen R6...R11 haben die Klemmen 40 und 41 fiir externen 24 \V AC/DC Eingang.

6) Wahlen Sie mit den Parametern 12.15, 12.25 und 13.15 die Spannung oder den Strom fiir die

Eingange Al1 und Al2 sowie Ausgang AO1 aus.
Eingangssignale

* Analoger Frequenz-Sollwert (Al1)

* Start/Stopp-Auswahl (DI1)

* Auswahl Drehrichtung (DI2)

* Auswahl Konstantfrequenz (DI3, DI4)
* Auswahl Rampensatz (1 von 2) (DI5)

Ausgangssignale

* Analogausgang AO1: Ausgangsfrequenz:
* Analogausgang AO2: Motorstrom

* Relaisausgang 1: Startbereit

* Relaisausgang 2: Lauft

* Relaisausgang 3: Stoérung (-1)
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Makro ABB Standard (Vektor)

Das Makro ABB Standard (Vektor) verwendet die Vektorregelung; sonst ist es dem
Makro ABB Standard vergleichbar. Es bietet eine allgemeine 2-Draht E/A-
Konfiguration mit drei Konstantdrehzahlen. Ein Signal wird zum Starten und Stoppen
des Motors benutzt und ein anderes zur Auswahl der Drehrichtung. Zur Aktivierung
des Makros wahlen Sie es im Meni Grundeinstellungen aus oder stellen Sie
Parameter 96.04 Makroauswahl auf ABB Standard (Vektor) ein.

Standard-Steueranschliisse fiir das Makro ABB Standard (Vektor)

XI Referenzspannungs- und Analogeingdnge und -ausgange

SCR Steuerkabel-Schirm
1 10 Al Ext. Drehzahl-Sollw. 1: 0...10 VT®
kOhm AGND Masse Analogeingangskreis
+10V Referenzspannung 10V DC
Al2 Nicht konfiguriert®)
AGND Masse Analogeingangskreis
max. AO1 Ausgangsfrequenz: 0...20 mA®)
500 Ohm AO2 Motorstrom: 0...20 mA

AGND Masse Analogausgangskreis

+24V Hilfsspannungsausgang +24 V DC, max. 250 mA

2 DGND Masse fir Hilfsspannungsausgang
DCOM Masse alle Digitaleingdnge
" DI1 Stopp (0) / Start (1)
" DI2 Vorwirts (0) /Riickwarts (1)
—" DI3 Auswahl Drehzah!"
—" DI4 Auswahl Drehzahl”)
—" DI5 Rampensatz 1 (0) / Rampensatz 2 (1)
" DI6 Nicht konfiguriert

X8 Relaisausgange
RO1C Betriebsbereit
:; 250 VAC/30VDC
—! 2A

Lauft
:| 250 VAC/30VDC
— 2A

Storung (-1)
:; 250 VAC/30VDC
RO3B — 2A

Integrierter Feldbus (EFB)

29 B+ Integr. Modbus RTU (EIA-485). Siehe Kapitel
30 A- Steuerung tber die integrierte Feldbus-
31 DGND Schnittstelle auf Seite 551.
S4 TERM Serielle Datenverbindung Abschluss-Schalter
s5 BIAS Blas-WlderstandsschaIter f. serielle
Datenverbindung
X4 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)
34 OouT1 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO).
35 ouT2 Werkseitig vorverdrahtet. Beide Kreise mussen
4) 36 SGND fiir den Start des Antriebs geschlossen sein.
4) ] b > ’ >
Siehe Kapitel Die Funktion Sicher
37 IN1 abgeschaltetes Drehmoment im Hardware-
38 IN2 Handbuch des Frequenzumrichters.

X10 24 V AC/DC

Siehe Hi . i 24 V AC/DC+ in|Nur R6...R11: Ext. 24V AC/DC
iehe Hinweise au 5) —| Spannungsversorgung der Regelungseinheit,
der nachsten Seite. 24V AC/DC-in|\yenn die Netzspannung getrennt wurde.
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KlemmengroRen:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (Klemmen +24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (Klemmen DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm? (alle Klemmen)

Anzugsmomente: 0,5...0,6 Nm (0,4 Ibf-ft)

Hinweise:

1) Siehe Menii - Grundeinstellungen - Start, Stopp, Sollwert - Konstantdrehzahlen oder
Parametergruppe 22 Drehzahl-Sollwert-Auswahi.

DI3 Di4 Funktion/Parameter

0 0 Drehzahlsollwert durch Al1
1 0 22.26 Konstantdrehzahl 1

0 1 22.27 Konstantdrehzahl 2

1 1 22.28 Konstantdrehzahl 3

2) Siehe Menii - Grundeinstellungen - Rampen oder Parametergruppe

23 Drehzahl-Sollwert-Rampen.
DI5 |[Rampensatz |Parameter

0 1 23.12 Beschleunigungszeit 1
23.13 Verzégerungszeit 1
1 2 23.14 Beschleunigungszeit 2

23.15 Verz6gerungszeit 2

3) Den aufReren Kabelschirm des Kabels 360 Grad unter den Erdungsschellen des

Erdungsblechs fiir die Steuerkabel erden.
4) Werksseitig mit Steckbriicken verbunden.
5) Nur Baugrofen R6...R11 haben die Klemmen 40 und 41 fiir externen 24 \V AC/DC Eingang.

6) Wahlen Sie mit den Parametern 12.15, 12.25 und 13.15 die Spannung oder den Strom fiir die

Eingange Al1 und Al2 sowie Ausgang AO1 aus.

Eingangssignale

* Analoger Drehzahl-Sollwert (Al1)

* Start/Stopp-Auswahl (DI1)

* Auswahl Drehrichtung (DI2)

* Auswahl Konstantdrehzahl (DI3, DI4)
* Auswahl Rampensatz (1 von 2) (DI5)

Ausgangssignale

* Analogausgang AO1: Ausgangsfrequenz:
* Analogausgang AO2: Motorstrom

* Relaisausgang 1: Startbereit

* Relaisausgang 2: Lauft

* Relaisausgang 3: Stoérung (-1)
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Makro 3-Draht

Dieses Makro wird verwendet, wenn der Antrieb mit Drucktasten gesteuert wird. Es
bietet drei Festdrehzahlen. Zur Aktivierung des Makros wahlen Sie es im Men(
Grundeinstellungen aus oder stellen Sie Parameter 96.04 Makroauswahl auf 3-
Draht EIN.

Standard-Steueranschliisse fiir das Makro 3-Draht

XI Referenzspannungs- und Analogeingdnge und -ausgange
SCR Steuerkabel-Schirm

Al1 Ext. Drehzahl-/Frequenz-Sollw. 1: 0...10 V%)
AGND Masse Analogeingangskreis

+10V Referenzspannung 10V DC

Al2 Nicht konfiguriert®)
AGND Masse Analogeingangskreis

AO1 Ausgangsfrequenz: 0...20 mA®

AO2 Motorstrom: 0...20 mA
AGND Masse Analogausgangskreis

+24V Hilfsspannungsausgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND Masse fiir Hilfsspannungsausgang
DCOM Masse alle Digitaleingénge
DI1 Start (Impuls £)
DI2 Stopp (Impuls Y )
DI3 Vorwirts (0) /Riickwarts (1)
—" DI4 Konstantdrehz./-frequenz Auswahl?)
—" DI5 Konstantdrehz./-frequenz Auswahl?)
—" DI6 Nicht konfiguriert

e

RO1C Betriebsbereit
:1 250 VAC/30VDC
! 2A

Lauft
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Storung (-1)
:1 250 VAC/30VDC
RO3B — 2A

Integrierter Feldbus (EFB)

29 B+ Integr. Modbus RTU (EIA-485). Siehe Kapitel
30 A- Steuerung ber die integrierte Feldbus-
31 DGND Schnittstelle auf Seite 5517.
S4 TERM Serielle Datenverbindung Abschluss-Schalter
s5 BIAS Blas-WlderstandsschaIter f. serielle
Datenverbindung
X4 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)
34 OouT1 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO).
35 OouUT?2 Werkseitig vorverdrahtet. Beide Kreise mussen
4) 36 SGND fir den Start des Antriebs geschlossen sein.
4) Siehe Kapitel Die Funktion Sicher
37 IN1 abgeschaltetes Drehmoment im Hardware-
38 IN2 Handbuch des Frequenzumrichters.

X10 24 V AC/DC

. . . 24 \/ AC/DC+ in|Nur R6...R11: Ext. 24V AC/DC
Siehe Hinweise auf 5) S inhei
" ; | Spannungsversorgung der Regelungseinheit,
der nachsten Seite. n 24V ACIDC-in| wenn die Netzspannung getrennt wurde.
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KlemmengroRen:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (Klemmen +24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (Klemmen DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm? (alle Klemmen)

Anzugsmomente: 0,5...0,6 Nm (0,4 Ibf-ft)

Hinweise:
") Al1 wird bei Vektorregelung als Drehzahlsollwert benutzt.

2) Bei Skalarregelung (Standard): Siehe Menii - Grundeinstellungen - Start, Stopp, Sollwert -
Konstantfrequenzen oder Parametergruppe 28 Frequenz-Sollwertkette.
Bei Vektorregelung: Siehe Menii - Grundeinstellungen - Start, Stopp, Sollwert -
Konstantdrehzahlen oder Parametergruppe 22 Drehzahl-Sollwert-Auswahl.

DI4 |DI5 Funktion/Parameter
Skalarregelung (Standard) Vektorregelung
0 |0 |Setzen der Frequenz Uber Al1 Setzen der Drehzahl Uber Al1
1 0 28.26 Konstantfrequenz 1 22.26 Konstantdrehzahl 1
0 1 28.27 Konstant