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Turvallisuus

AVaroitus! ACS 100:n asennuksen saa tehda vain sahkoalan
ammattilainen.

AVaroitus! Laitteessa on hengenvaarallisia jannitteitéd verkkojannitteen
ollessa kytkettyna. Odota vahintd&n 5 minuuttia jannitteen poiskytkennéan
jilkeen ennen kuin irrotat kannen. Mittaa jannite DC-liittimisséa (U, Ug.)
ennen laitteen huoltoa (katso G).

AVaroitus! Vaikka moottori olisi pyséaytetty, teholiittimissa U1, V1, W1
(L,N) ja U2, V2, W2 ja U.,, U on hengenvaarallinen jénnite.

AVaroitus! Vaikka ACS 100:n tulojénnite olisi kytketty pois,
releliittimissd RO1, RO2, RO3 saattaa olla hengenvaarallisia ulkoisia
jannitteita.

AVaroitus! ACS 100:aa ei ole suunniteltu huollettavaksi laitteeksi.
Vioittunutta laitetta ei saa korjata; ota yhteys laitteen toimittajaan laitteen
vaihtamiseksi.

AVaroitus! Ulkoiset ohjaukset voivat aiheuttaa ACS 100:n
automaattisen kéynnistymisen jannitekatkoksen jéalkeen.

AVaroitus! Kun kahden tai useamman ACS 100/140/160/400 -laitteen
ohjausliittimet on kytketty rinnan, ohjausliittimien apujénnite on otettava
yhdesté lahteestd, joka voi olla yksi laitteista tai ulkoinen lahde.

AVaroitus! Parametriasetusten tai laitteen kokoonpanon muuttaminen
vaikuttaa ACS 100:n toimintaan ja suorituskykyyn. Varmista, ettd muutokset
eivat aiheuta vaaraa kayttéjille tai laitteille.

AVaroitus! Jaahdytyselementin pinta voi olla kuuma (katso S).

Huom! Lisa4 teknisié tietoja saa laitteen toimittajalta.
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Asennus

Tutustu tdhan oppaaseen huolellisesti. Ohjeiden ja varoitusten laiminlydnti
voi johtaa virhetoimintoon tai henkiléturvallisuuden vaarantumiseen.

@ < TARKISTA asennusymparisto. > Katso A
@ < ASENNA ACS 100. > Katso B, C

v
@ C IRROTA Kansi. > Katso D

v

VAIHDA oikean-
kielinen varoitustarra.

@ <PAIKALLISTA teho- ja ohjausliittimet.
@ ( TARKISTA syéttojannite.

@ C TARKISTA moottori.
( TARKISTA konfigurointikytkin S1.
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Katso E

Katso F, G, K
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@ < KYTKE sy6tté- ja moottorikaapelit. Katso F, G
< KYTKE ohjauskaapelit. Katso G, K, M
@ < ASETA kansi takaisin paikoilleen. Katso N

v

Katso O
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@ < KYTKE jannite paalle.




Ohjeita

A Ympariston vaatimukset

Varastointi ja kuljetus

HES TR Saite suojapakkauksessa
Asennuspaikan e 0..1000 m,jos Pyja |-
korkeus I 100%
¢ 1000...2000 m, jos

Pnials

kuormitettavuus

pienenee 1%

jokaista 100 m

kohden1000 m

ylapuolella.
Kayttdympéristdn e 0..40°C(0..30°C -40...+70 °C
lampétila jos fgu=16 kHz)

¢ maks. 50 °C, jos Py

jaly

kuormitettavuus

pienenee 80%:iin ja

fow = 4 kHz
Suhteellinen <95% (ei tiivistymistéa)
kosteus
liman Séhkdisesti johtava poly ei sallittu
epapuhtaudet
(|E£721_3_3) ACS 100 on asennettava IP-luokituksen mukaiseen

puhtaaseen ja kuivaan tilaan, jossa ei ole tippuvaa vetta.

Jaahdytysilman on oltava puhdasta eiké se saa siséltaa
sydvyttavia aineita tai sahkdisesti johtavaa pélya

(saastumisaste 2).

Asennustilan on oltava lukittu tai avattavissa tytkalua

kayttaen.

¢ kemialliset kaasut:
Class 3C2

e kiinteat hiukkaset:
Class 352

Varastointi
* kemialliset kaasut: Class
1C2

¢ Kkiinteat hiukkaset: Class
1S3

Kuljetus
¢ kemialliset kaasut: Class
2C2

e kiinteat hiukkaset: Class
282




B Mitat (mm)

Runko (200 V -sarja Paino (kg)

koko

IP 20 h1 h2 h3 d1 (d2) | d1+d2 1~ 3~
A 126 136 146 117 32 149 0,9 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,2 1,1
9 198 208 218 117 52 169 1,6 1,5
D 225 235 245 124 52 176 1,9 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8 -




C ACS 100:n asennus

AVaroitus! Varmista ennen ACS 100:n asentamista, etta
verkkojannitteen sy6tt6é on kytketty pois.

Vakiosarjat (Runkokoot A, B, C ja D)

Asenna ACS 100 pystysuoraan. Jatd 25 mm vapaata tilaa laitteen ala- ja
ylapuolelle. Varmista, etté kaapissa on riittdva jaadhdytys laitteen
havidteholle (teho- ja ohjauselektroniikka). Katso S, Tekniset tiedot.

Seindasennus

Kéyté M4-ruuveja.

DIN-kiskoasennus (35 mm)

Paina laitteen yldosassa olevaa vapautuskielekettd, kun asennat laitetta
DIN-kiskoon tai irrotat sité kiskosta.




Laippa-asennus

ACS 100 voidaan asentaa myds siten, etta jddhdytyselementti on
asennusseinan ulkopuolella. Talldin tehoelektroniikan haviéteho siirtyy
jadhdytyselementista suoraan ulos ja kaappiin ja& vain ohjauselektroniikan
havidteho (katso S).

Laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtid (Runkokoko H)

&Huom! Runkokoon H laitteissa ei ole jadhdytyselementtia.
ACS 100 -laitteet, joissa ei ole jaahdytyselementtid, on tarkoitettu
sovelluksiin, joihin voidaan lisata ulkoinen jadhdytyselementti. Varmista, etta
asennusalue tayttda lammonhéavidn vaatimukset.

Asennuspinnan vaatimukset

Asenna jadhdytyselementitdén ACS 100 péaallystaméattémalle, puhtaalle
metallipinnalle, joka tayttda seuraavat vaatimukset:

e V&himmaispaksuus on 3 mm.
* Pinnan on oltava kova ja tasainen. (suurin sallittu pinnan tasovirhe 0,1 ja
suurin sallittu epatasaisuus R, 3,2 um)

3.2
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3 mm
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&5 tai M4

/ 4 reikaa
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Lammonhavion vaatimukset

Varmista, etté asennuspinta johtaa haviétehon tehoelektroniikasta
ymparistédn. Asennuspinnan lampétila ei saa misséén olosuhteissa olla yli
80 °C.

Alla olevassa taulukossa on annettu haviéteho ja asennustilan
vahimmaisvaatimukset, kun jadhdytyselementtind kaytetdan 3 mm
paksuista teréspintaa, josta 1ampd héavidd molemmilta puolilta (ympéristén
lampétila enintdan 40 °C). 3 mm paksuinen teraspinta on vain yksi
esimerkki; laitteen kanssa voidaan kayttaa mité tahansa ulkoista
jAéhdytyselementtig, joka tayttda asennuspinnan ja lammdnhévién
vaatimukset.

Muuttajatyyppi Héaviéteho (W) :\gilr;i;i?::;e;(lﬁ::)e us x
ACS 101-H18-1 7 150 x 150
ACS 101-H25-1 10 180 x 180
ACS 101-H37-1 12 200 x 200
ACS 101-H75-1 13 210x 210
ACS 101-1H1-1 19 250 x 250
ACS 101-1H6-1 27 300 x 300

Mekaaninen asennus

* Puhdista asennuspinta.
e Laita ACS 100:n ja asennuspinnan valiin lampda johtavaa rasvaa.
e K&ytd M4-ruuveja ja asennusmomenttia 1-1,5 Nm.

Nelja M4-

ruuvia
Lampoa
johtavaa
rasvaa

Varmista asennuksen jéalkeen ldmpd&tekninen suunnittelu tarkkailemalla
ACS 100:n lampétilaa (parametri 104). Lampdtekninen suunnittelu on
onnistunut, jos ACS 100:n lampétila ei ole yli 85 °C taydella kuormituksella
ja ymparistdn lampétilan ollessa suurin sallittu.



D Kannen irrottaminen

1 Paina laitteen yl&- ja alakulmissa olevaa neljaa painiketta
samanaikaisesti.

2 Irrota kansi.

E Varoitustarran kiinnittaminen

Pakkauslaatikossa on erikielisia varoitustarroja. Kiinnitéa oikeankielinen
varoitustarra laitteen muovirunkoon sille varattuun kohtaan. Katso G,
Liitdnnat.

F Teholiitannat

Liitin Toiminto Huomautus

L,N 1~ syéttéjannite Kohdan G kuvassa on 3~ laite.

U1, Vi, Wi 3~ syéttojannite Ala kayta 1~ syotossal

PE Suojamaa Vahintaan 4 mm? kuparijohdin.

U2, v2, w2 Moottorilahtd Kaapelin enimmaispituus riippuu laitteen tyypista
(katso S).

Uc+,Uc- Valipiiri 325 V Lisavarusteena saatavalle ACS-jarruyksikolle/
katkojalle

JT— Moottorikaapelin suoja

Noudata viranomaisten méarayksié kaapelien mitoittamisessa. Kayta
suojattua moottorikaapelia.

Johdota moottorikaapeli erillddn ohjaus- ja sybéttékaapeleista
sdhkdmagneettisten héirididen valttdmiseksi.

AHuom! Lisatietoja EMC-ohjeista on kohdassa ACS 100 EMC-ohjeet
sivulla 35.



G Liitannat

Tehonsyo6ttd
Ohjaus- O
litdnnat,
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Teholiitanta
moottoriin

katkojalle

DC-liittimet
lisdvarusteena saatavalle
ACS-jarruyksikélle/

Suoja-
maa

Varoitus-
tarra

Vihrea
merkkivalo
Punainen
merkkivalo



H Tyyppikilpi

Syéttdjannite: Sarjanumero:

ACS 101 =1 ~ ABB S/N 248A0001

ACS 103=3 ~ 2 = Vuosi 2002
ABB Oy 48 = Viikko 48

Teho: ACS103-1K6-1 Ce A000=Siséinen

1K6 = 1,6 kVA UT[3" 230V [U2[3°0.UT numero

vakiolaitteet (rungot A, B, [f1 [50/60 Hz |2 |0..300 Hz

CijaD) 0 [53A 12 [43A

1H6 = 1,6 kVA laitteet, S/N 248A0001

joissa ei ole

jaahdytyselementtia

(runko H)

I Kelluva verkko

Jos syottoverkko on kelluva (IT-verkko), maadoitusruuvi (GND) on
poistettava. Jos ruuvia ei poisteta, seurauksena voi olla vaaratilanne
tai laitteen vahingoittuminen.

GND

Al kayta kelluvissa verkoissa RFI-suodinta. Verkkojannite kytkeytyy
maahan suodinkondensaattoreiden kautta. Kelluvissa verkoissa tdmé voi
aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

Varmista, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levid kohtuuttomasti
héiriéita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen
suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttaa
verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ensién ja toision valill4.

J Moottori

Tarkista, ettd moottori soveltuu kayttédn. Moottorin on oltava kolmivaiheinen
oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy on 200...240 V ja nimellistaajuus
fn joko 50 Hz tai 60 Hz. Jos moottorin arvot eroavat edelld mainituista,
ryhméan 02 parametriarvoja on muutettava.

Moottorin nimellisvirran Iy on oltava pienempi tai yhtésuuri kuin ACS 100:n
nimellislahtovirta I, (Katso H ja S).



K Ohjausliitinnat

X1 | Tunnus Kuvaus
1 SCR Ohjauskaapelin suoja. (Kytketty laitteen sisélla runkoon.)
2 Al Analogiatulo, ohjearvo 0-10 V <=> 0-f,, l&htétaajuus.
R; = 190 kQ ( jannitetulo) / 500 Q (virtatulo).
Asettelutarkkuus 0,1 % tarkkuus +1 %.
3 AGND Analogiapiirin maa. (Kytketty laitteen sisalla runkoon 1 MQ vastuksen kautta.)
4 oV 10 V apujannite analogiatuloon kytkettavalle ulkoiselle potentiometrille,
tarkkuus +2 %, 10 mA.
5 All Analogiatulo Al voidaan konfiguroida 0- 20 mA virtatulolle oikosulkemalla
liittimet 5 ja 6. Talloin R; = 500 Q.
6 AGND Varattu digitaalitulojen paluujohtimille.
7 | AGND
8 12V Apujénnitel&htd 12 V DC. |pyq,= 100 mA
(maataso AGND). Oikosulun kestéava.
9 DCOM Digitaalitulojen maa. Digitaalitulon kytkemiseksi kyseisen digitaalitulon ja

DCOM:in vélille on kytkettava +12 V (tai -12 V). Voidaan kayttaa joko
ACS 100 -laitteen (X1:8) 12 V jannitetta, kuten kytkentaesimerkeissa (katso
M) tai ulkoista 12-24 V jannitetta (polariteetti + tai -).

Digitaalitulojen Vakio-ohjaus Pulssiohjaus

kytkenta (fnim = 50 Hz) (fnim = 60 Hz)
81 ={0;1;2;3;4}. Katso L S1={5;6,7;8;9}. Katso L

10 | DI1 Kay. Kytkeminen kaynnistaa laitteen. | Kay. Jos DI 2 on kytketty, DI 1:n
Moottori kiihtyy ohjearvoon. kytkeminen hetkellisesti kaynnistaa
Kytkeminen irti pyséyttaa laitteen. ACS 100:n.
Moottori pyséhtyy vapaasti pydrien.

11 [DI2 Suunnanvaihto. Kytkeminen Seis. Jos DI 2 kytketaan hetkellisesti
kaantaa moottorin pyérimissuunnan. | irti, laite pyséhtyy.

12 | DI3 Ryoéminta. Kytkeminen asettaa Suunnanvaihto. Kytkeminen
lahtétaajuudeksi 5 Hz, katso k&antaa moottorin pyérimissuunnan.
parametri 406.

13 [RO1 Vikarelelahtd

14 |RO2 Vika: RO 1 ja RO 2 yhdessa.

15 | RO 3 12V-250 V AC/ 30 V DC

10mA-2A

Dl-konfiguraatiota voidaan muuttaa parametrilla 405 tai jollei ohjauspaneelia
ole, konfigurointikytkimella S1 (katso L).

Digitaalitulon impedanssi 1,5 kQ.

Teholiittimet: 4 mm?, yksiséikeinen / momentti 0,8 Nm.

Ohjausliittimet: Moniséikeinen 0,5 - 1,5 mm? (AWG 22...AWG16) / momentti
0,4 Nm.
Kéyta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden ldmpokestoisuus on vahintdéan
60 °C, mikali ympariston lampétila on 45 °C tai véhemman. Kayta syo6tto- ja
moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintdan 75 °C, mikali
ymparistén lampétila on 45 °C...50 °C.

Huom! Turvasyisté vikarele indikoi "vikaa”, kun ACS 100 on

jannitteettémana.
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L Konfigurointikytkin

ACS 100 voidaan konfiguroida konfigurointikytkimella tai ohjauspaneelista.
Ohjauspaneelia kdytettdessa konfigurointikytkimen S1 on oltava
asennossa 0.

Konfigurointikytkimen S1 avulla maéritetaén:

* nimellistaajuus f,, (asetettava moottorin nimellistaajuuden fy mukaan)
¢ kiihdytys- ja hidastusaika
* digitaalitulojen konfiguraatio (katso M)

Konfigurointikytkin

S1 Asento 0 on tehdasasetus.
\7/ > 3
9 s Huom! S1 on aina asetettava nollaksi (0),
8 7 kun kaytetdan ohjauspaneelia ACS 100-
PAN (lisavaruste).

Ensin tarkistetaan moottorin nimellistaajuus fy ja sitten valitaan
konfigurointikytkimell4 S1 haluttu kiihdytys/hidastusaika.

Digitaalitulojen (DI) konfiguraatio riippuu nimellisjannitteesta f,,.

Kiihdytys/
fnim hidastusaika S1-asento
0 - fnim

Digitaalitulojen
konfiguraatio

5s

1s
50 Hz 10s

Vakio-ohjaus

30s
60s

1s

5s
60 Hz 10s

Pulssiohjaus

30s
60s

O|lo|N|lojlo]lhsr|lw[N|=|O

Huom! ACS 100 lukee konfigurointikytkimen asennon valittdmasti
syoéttdjannitteen kytkeydyttya. Konfigurointikytkimen S1 asentoa ei saa
muuttaa, kun ACS 100 on jannitteinen.



M Kytkentaesimerkkeja

ACS 100

X1

SCR

Al
AGND
10V

Digitaalitulojen
kytkenta

All
AGND
AGND

Vakio-ohjaus

Ryéminta

vaihto Seis

Suunnan-tKéy/ 10 DI 1
— 11 DI 2

12V
DCOM

©O| | N o Ol B W N —

12 D13
13 |RO 1
14 RO 2
15 [RO 3

ACS 100

SCR

Al
AGND
10V

Digitaalitulojen
kytkenta

All
AGND
AGND

Pulssiohjaus

Suunnan-
vaihto

12V
DCOM
DI 1

DI 2

Taajuusohije virtaldhteesta

DI 3
RO 1
RO 2
RO 3

]

ACS 100

1 [SCR

0..20 mA ;g‘*
SCR

N Kannen kiinnittdminen

Al

AGND

2

3

4 [10V
5 |All
6

AGN

Ala kytke laitteeseen jannitettd ellei kansi ole paikallaan.
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O Tulojénnitteen kytkenta

Kun tulojénnite kytketddn ACS 100 -laitteeseen, vihred LED-merkkivalo

syttyy.

Huom! Vain kolme jannitteen kytkent&aa viidessa minuutissa on salittu.

Huom! Tarkista, ettd moottori pyérii haluttuun suuntaan ennen moottorin

nopeuden lisdadmista.

P Suojaustoiminnot

ACS 100:ssa on monia suojaustoimintoja:

Ylivirta

Ylijannite
Alijannite
Ylilampo

Lahdén maasulku
Lahdén oikosulku

Tulon vaihevahti (3~)
Verkkokatkossaéaté (500 ms)
1/O-oikosulkusuojaus

Pitkaaikainen ylivirtalaukaisu 110 %
Lyhytaikainen virranrajoitus 150 %
Moottorin ylikuormitussuojaus
(katso Q)

ACS 100:ssa on seuraavat merkkivalot varoitusten ja vikojen ilmoittamiseen
(merkkivalojen sijainti kdy ilmi kohdasta G):

Jos laitteeseen on kytketty ACS 100-PAN -ohjauspaneeli,

katso Vianmaaritys sivulla 31.

Punainen LED-merkkivalo: pimea
Vihreéd LED-merkkivalo:vilkkuu

EPANORMAALI TILA:

¢ ACS 100 ei taysin pysty seuraamaan
ulkoisia ohjeita.

* Vilkkuminen kestéa 15 sekuntia.

MAHDOLLISIA SYITA:

* Kiihdytys/hidastusaika on liian lyhyt
kuorman vaatimaan nahden.

¢ Lyhyt jannitekatko

Punainen LED-merkkivalo: paalla
Vihrea LED-merkkivalo:paalla

VIAN KUITTAUS:

* Anna pyséytyskomento vian
kuittaamiseksi.

¢ Anna kaynnistyskomento laitteen
uudelleen ka@ynnistamiseksi.

HUOM:

Jos laite ei kdynnisty, tarkista, etta
tulojénnite on sallitulla valilla (200...240 V
+10 %).

MAHDOLLISIA SYITA:
¢ Hetkellinen ylivirta

¢ Verkon yli/alijannite
e Ylilampo

TARKISTA:

* syottojannite

¢ kuorma

¢ jaéhdytysolosuhteet

Punainen LED-merkkivalo: vilkkuu
Vihred LED-merkkivalo:paalla

VIAN KUITTAUS:

* Kytke syéttéjannite pois.

* Odota kunnes merkkivalot sammuvat.
* Kytke jannite takaisin.

Varoitus! Laite saattaa kdynnistya, jos
kéynnistyskomento on paalla.

MAHDOLLISIA SYITA:
¢ Lahdén maasulku
¢ Lahdon oikosulku

TARKISTA:
* moottoripiirin eristykset

Huom! Aina kun ACS 100 havaitsee vian, vikarele aktivoituu. Moottori
pyséhtyy vapaasti pyorien. Jos vikatila ei poistu kuittaamalla ja vian ulkoista
syyta ei I6ydy, ota yhteys ACS 100 -laitteen toimittajaan.
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Q Moottorin ylikuormitussuojaus

Jos moottorin virta |3 Ylittd& moottorin nimellisvirran I, (parametri 203)
pitkdaikaisesti, ACS 100 automaattisesti suojaa moottoria
ylikuumenemiselta tekemalla vikalaukaisun.

Laukaisuaika riippuu ylikuorman méarésté (ljznts / Inim), l&htétaajuudesta ja
moottorin nimellistaajuudesta f,i,,. Annetut laukaisuajat patevat
kylmék&ynnistyksessa.

ACS 100 -laitteissa on National Electric Code (US) -sdanndsten mukainen

ylikuormitussuojaus. Oletusasetuksena on, ettd moottorin ldmpdsuojaus on
paalla (ON). Lisatietoja on parametrissa 502 sivulla 29.

liants / Tnim Laukaisuaika
1,5
1,0
|
05 Lo _ L
777777777777 1
|
00 3 kS i a
z B Lahtotaajuus (fim = 50 Hz)
s é Lahtétaajuus (frjm, = 60 Hz)

R ACS 100:n kuormitettavuus

Jos 1&ht6a kuormitetaan liikaa, ACS 100 tekee vikalaukaisun.

liants
t kuormitusjakso = t/T
,Imax
—L T< 10 min
lo _
T
aika
Imax/ I2
15 Kayttdympariston
lampétila,
1,4 °
Oymp Maks. on 40 °C.
1,3

50 °C on sallittu,
1.2 jos I, rajoitetaan
80 %:iin nimellisesta.

01 02 03 04 05 kuormitusjakso
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S Tyyppisarja ja tekniset tiedot

Vakiolaitteet
Moottorin nimellisteho Py | kW 0,12 0,18 0,25 0,37 0,55
1~ tulo ACS101- | K18-1 | K25-1 | K37-1 | K75-1 | 1K1-1
3~ tulo ACS103- | - - - K75-1 |1K1-1
Runkokoko A
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojénnite Uy \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 101: 1~, ACS 103: 3~)
Jatkuva lahtdvirta I, (4 kHz) | A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0
Jatkuva lahtdvirta I, (8 kHz) | A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7
Jatkuva lahtdvirta I, A 0,8 11 1,3 1,7 2,3
(16 kHz)
Maks. l&htovirta lo yax A 1,5 2,1 2,6 3,3 4,5
(4 kHz)
Maks. l&htovirta ls max A 1,4 2,0 2,3 3,0 4,1
(8 kHz)
Maks. l&htovirta Iy yax A 11 1,5 1,9 2,4 3,3
(16 kHz)
Lahtéjannite U, \ 0-U;3~
Tulovirta I 1~ A 2,7 4,4 5,4 6,9 9,0
Tulovirta 14 3~ A - - - 3,2 4,2
Kytkentataajuus kHz 4 (tehdasasetus)
8 (hiljainen *)
16 (erittéin hiljainen *)
Suojausrajat (Katso P)
Yiivirta (huippu) A 32 [45 55 [71 [o7
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 420 (vastaa 295V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142V tuloa)
Ylilampdé °C 90 (jaéhdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 50 50 50 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm 4 yksisaikeistd/ momentti 0,8 Nm
Ohjausliittimet mmZ 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / momentti
0,4 Nm
Verkkosulake 1~ ACS101- | A 6 6 10 10 10
Verkkosulake 3~ ACS103- | A - - - 6 6
Haviéteho
Tehoelektroniikka w 10 12 13 19
Ohjauselektroniikka w 8 10 12 14 16

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).

** Rajoita lampétila 30 °C:een ja Py ja |, 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).

*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ymparistdn lampétila on 45 °C tai vahemman. Kayta syottd- ja moottorikaapeleita,
joiden lampokestoisuus on véhintédan 75 °C, mikali ympériston 1ampétila on

45 °C...50 °C.
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Vakiolaitteet

Moottorin nimellisteho Py KW 0,75 1,1 1,5 2,2
1~ tulo ACS101-| 1K6-1 | 2K1-1 |2K7-1 |4K1-1
3~ tulo ACS103-| 1K6-1 [2K1-1 [2K7-1 |4K1-1
Runkokoko B C D
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojannite U4 v 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 101: 1~, ACS 103: 3~)
Jatkuva lahtévirta I, (4 kHz) A 4,3 5,9 7,0 9,0
Jatkuva lahtévirta I, (8 kHz) A 3,9 53 6,3 8,1
Jatkuva lahtévirta I, (16 kHz) A 3,2 4,4 5,3 6,8
Maks. lahtovirta |y may (4 kHz) A 6,5 8,9 10,5 13,5
Maks. lahtovirta lp may (8 kHz) A 5,9 8,0 9,5 12,2
Maks. lahtovirta |y may (16 kHz) A 4,7 6,5 7,7 9,9
L&ahtojannite Uy Vv 0-U; 3~
Tulovirta 14 1~ A 10,8 14,8 18,2 22,0
Tulovirta |1 3~ A 53 7,2 8,9 12,0
Kytkentétaajuus kHz 4 (tehdasasetus)

8 (hiljainen *)

16 (erittain hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 13,8 | 19,0 | 23,5 | 345
Ylijannite:
laukaisuraja Vv DC 420 (vastaa 295V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142V tuloa)
Ylilampo °C 90 95

(jadhd. | (jadhdytyselementti)

elem.)

Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit

Moottorikaapelin maksimipituus m 75 | 75 | 75 | 75

Teholiittimet mm? 4 yksisaikeistd / momentti 0,8 Nm

Ohjausliittimet mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) /
momentti 0,4 Nm

Verkkosulake 1~ A 16 16 20 25

ACS101- ***

Verkkosulake 3~ A 6 10 10 16

ACS103- ***

Haviéteho

Tehoelektroniikka w 27 39 48 70

Ohjauselektroniikka w 17 18 19 20

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja I 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).
*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ympéristdn lampétila on 45 °C tai vahemman. Kayté syottd- ja moottorikaapeleita,

joiden lampdkestoisuus on véhintédan 75 °C, mikali ymparistdn lampétila on
45 °C...50 °C.
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Laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtia
Nimellismoottori kw 0,12 |0,18 (0,25 |[0,37 0,55 0,75
Py
1~ tulo ACS101- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 |1H1-1 | 1H6-1
Runkokoko H
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojénnite Uy \ 200V - 240V +10 % 50/60 Hz

(ACS 101:1~)
Jatkuva lahtdvirta I, | A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0 4,3
(4 kHz)
Jatkuva lahtévirta I, | A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7 3,9
(8 kHz)
Jatkuva lahtévirta I, | A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3 3,2
(16 kHz)
Maks. lahtovirta A 1,5 21 2,6 3,3 4,5 6,5
12 max (4 kHz)
Maks. l&htévirta A 1,4 2,0 2,3 3,0 4,1 5,9
I2 max (8 kH2)
Maks. l&htdvirta A 1,1 1,5 1,9 2,4 3,3 4,7
I2 max (16 kHz)
L&htojannite Uy \ 0-Uq3~
Tulovirta Iy 1~ A 27 |44 [54 [e9 [90 [108
Kytkentataajuus kHz 4 (tehdasasetus)

8 (hiljainen *)

16 (erittéin hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 3,2 | 455 | 55 | 7.1 | 9,7 | 13,8
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 420 (vastaa 295 V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142 V tuloa)
Ylilampd °C 90 (jaédhdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 50 50 50 75 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm? 4 yksisaikeistd / momentti 0,8 Nm
Ohijausliittimet mm? 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / momentti 0,4 Nm
Verkkosulake 1~ *** | A 6 6 10 10 10 16
ACS101-
Haviéteho
Tehoelektroniikka w 10 12 13 19 27
Ohjauselektroniikka | W 10 12 14 16 17

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja I 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).

*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ympariston lampétila on 45 °C tai vahemman. Kayta syottd- ja moottorikaapeleita,
joiden lampdkestoisuus on véhintdan 75 °C, mikali ympaéristdn lampétila on

45 °C...50 °C.

Huom! Laht6kontaktoria voidaan kéyttaa vain turvalaitteena. Ala sulje
kontaktoria ACS 100:n ollessa kaynnissa.



T Eurooppalaiset direktiivit

CE-merkinta
ACS 100 on seuraavien eurooppalaisten direktiivien mukainen

¢ Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC lisdyksineen
¢ EMC-direktiivi 89/336/EEC lisédyksineen

Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelo tarkeimmista
standardeista ovat saatavissa eri pyynnosta.

AHuom! Katso ACS 100 EMC-ohjeet sivulla 35.

Taajuusmuuttajaa ja taydellista kayttdémoduulia (CDM) tai
peruskayttémoduulia (BDM) (IEC 61800-2 -standardin maaritelma) ei pideta
turvallisuuteen liittyvana laitteena. Téllaiset laitteet on mainittu koneita
koskevassa direktiivissa ja siihen liittyvissd harmonisoiduissa standardeissa.
CDM/BDM-taajuusmuuttajaa voidaan pitaéa turvalaitteen osana, jos CDM/
BDM-taajuusmuuttajan tietty toiminto tayttaa tietyn turvastandardin
vaatimukset. CDM/BDM-taajuusmuuttajan tietty toiminto ja siihen liittyvat
turvastandardit on mainittu laitteen dokumenteissa.

UL-, ULc- ja C-Tick-merkinnét
ACS 100 -laitteella on UL-, cUL- ja C-Tick-merkinnat kaikille tehoalueille,
paitsi C-Tick-merkintd ACS 100 -laitteelle, jonka runkokoko on H.

ACS 100 sopii kaytettévaksi virtapiirissa, jonka symmetrinen oikosulkuvirta
on enintédan 65 kA.

U Ympaéristdoa koskevaa tietoa

Havitettava tuote sisaltdé arvokasta raaka-ainetta, joka tulisi kierrattaa
energian ja luonnonvarojen saastamiseksi. ABB:n myynti- ja huoltoyhti6t
jakavat havitysohjeita.
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V Lisalaitteet

ACS 100-PAN
Ohjauspaneli

PEC-98-0008
ACS 100/ ACS 140/ ACS 400:ssa kaytettava ohjauspaneelin
vélikaapelisarja

ACS 100/140-IFxx-1, ACS 100-FLT-
RFI-tulosuotimet.

ACS-CHK-, SACLxx
Tulo/lahtdkuristimet.

ACS-BRK-x
Jarruyksikot.

ACS-BRK-xx
Jarrukatkojat.

NEMA1/IP21-asennussarja



Ohjelmointi

Ohjauspaneeli

Oppaan tdssa osassa annetaan ohjeita ACS 100-PAN-ohjauspaneelin
kaytosta ACS 100 -taajuusmuuttajassa.

Ohjauspaneeli voidaan liittda taajuusmuuttajaan tai irrottaa siitd milloin
tahansa. Paneelin avulla parametreja voidaan kopioida toisiin ACS 100
-taajuusmuuttajiin, joissa on sama ohjelmistoversio (parametri 103).

Kun paneeliin kytketédan jannite, LCD-naytt vilkahtaa kokonaisuudessaan
sekunnin ajan. Valittdmasti sen jalkeen nékyy konfigurointikytkimen S1
asento sekunnin ajan, esimerkiksi CF 0, kun kytkin on asennossa 0.

Ohjaustila E@ mAVS Yksikot
Khz%
Vika FAULT) Crp
OUTPUTPAR MENUFWDREV] Pyrimis-

Nayttotila suunta
KAY/SEIS

-] MENU
SUUNNAN-
VAIHTO ] ENTER

YLOS/ALAS

Kayton ohjaus

Kun taajuusmuuttajaan kytketédan jannite ensimmaisen kerran, ohjaustila on

ulkoinen (kauko-ohjaus, REM). Taajuusmuuttajaa ohjataan

ohjauspaneelista, kun valittuna on paikallisohjaus (LOC).

Paikallisohjaukseen (LOC) vaihdetaan painamalla MENU- ja ENTER-

painikkeita samanaikaisesti, kunnes naytélla nékyy ensin Loc tai kauemmin

painettaessa LCr:

* Jos painikkeet vapautetaan, kun naytélla nékyy Loc, kayttd pysahtyy ja
ulkoinen taajuusohje kopioituu paneelin taajuusohjeeksi.

¢ Kun naytolla nakyy LCr, nykyinen kay/seis- ja taajuusohje kopioidaan
ulkoisesta ohjauspaikasta.

Kayttd kaynnistetaan ja pysaytetaan KAY/SEIS-painikkeella.

Moottorin pyérimissuuntaa vaihdetaan SUUNNANVAIHTO-painikkeella.

Kauko-ohjaukseen palataan (REM) painamalla MENU- ja ENTER-
painikkeita, kunnes naytélla nakyy rE.

Akselin pyorimissuunta

FWD / REV Néakyy * Akseli pydrii eteen/taaksepéin

o Kayttd pydrii ja on asetetussa arvossa
FWD / REV Vilkkuu nopeasti Kaytto kiihtyy/hidastuu.
FWD / REV Vilkkuu hitaasti Kayttd on pyséaytetty.
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Oloarvonéyttd (Output)

Kun ohjauspaneeliin kytketaén jannite, paneelin naytélla nakyy
lahtétaajuuden oloarvo. Pitdmalla MENU-painiketta painettuna palataan
oloarvonayttéén (OUTPUT).

Lahtétaajuudesta vaihdetaan lahtévirtaan ja painvastoin YLOS/ALAS-
painikkeilla.

Lahtétaajuus asetetaan paikallisohjauksessa (LOC) painamalla ENTER.

Lahté muuttuu valittdmasti YLOS/ALAS-painikkeita painettaessa.
Oloarvonaytt66n palataan painamalla ENTER uudelleen.

N B B ) BN =y e T B ()
1Z_ 2] h2 1Z.21 h2
ouTPUT OUTPUT [SET] O
AR
I
OUTPUT

Valikkonayttd (Menu)

OLOARVONAYTTO Parametriryhmét Parametrit
100 l,Zl Z{ o 11 oo el
[ —(:)—> g1 —.—» Tl
OUTPUT J MENU @ PAR I-
_DE_ 1
o & i
20 01 O
#3- O 202 ©
ar HE

Parametriarvon asettaminen

Parametrin arvo ndhdéan painamalla ENTER.
Uusi arvo asetetaan painamalla ENTER ja pitdmélla se painettuna kunnes

naytolla nakyy SET.

()

ENTER

|
L

LIl
Ca
0o
()

O
O

n
%)

T CANCEL_ ’
MENU
N

STORE
(enTer)
N\

Huom! SET vilkkuu, jos parametrin arvoa voidaan muuttaa. Jos parametria
ei voida muuttaa, SET ei ndy naytolla.

Huom! Parametrin oletusarvo saadaan naytélle painamalla YLOS/ALAS-
painikkeita samanaikaisesti.
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Erikoistoiminnot

Valitse haluttu toiminto naytélle. Paina ENTER-painiketta kunnes nayttd
vilkkuu toiminnon aloittamisen merkiksi.

Huom! Tehdasasetukset ja parametrien kopiointi eivat pade kaikkiin
parametreihin. Téllaisia parametreja ovat: 201 (nimellisjénnite), 202
(nimellistaajuus), 203 (nimellisvirta), 204 (nimellisnopeus) ja 503
(parametrilukitus). ACS 100:n parametritaulukossa on kuvaukset naista
parametreista.

Huom! Kaytén on oltava pyséytetty ja paikallisohjauksessa.
Konfigurointikytkimen S1 on oltava asennossa 0. Parametrin 503
(parametrilukko) arvoksi on asetettava 1.

Tehdasasetusten palautus

Pid& painettuna
-

'|'|:|"

MENU

Parametrin 503 (parametrilukitus) arvoksi voidaan myés asettaa 2.

Parametrien kopioiminen paneelista kadytt66n

Pida painettuna

-l -

MENU

Parametrien kopioiminen kaytosté paneeliin
Pid& painettuna

I e —

MENU

-

Vikandytot

Kun ACS 100:n punainen LED-merkkivalo palaa tai vilkkuu, laite on
vikatilassa. Vikailmoitus vélkkyy paneelin naytélla.

Kun ACS 100:n vihrea LED-merkkivalo vilkkuu, varoitus on paalla.
Varoitusilmoitus nakyy paneelin néytélla. Varoitukset 1-6 ovat seurausta
painikkeiden virheellisesta kéytdsta eiké vihred merkkivalo vilku niiden
kohdalla.

Varoitus- ja vikailmoitukset havidvét painettaessa ohjauspaneelin MENU-,
ENTER- tai nuolindppaimié. limoitus nakyy naytélla uudelleen muutaman
sekunnin kuluttua, jos ndppaimisté6n ei ole koskettu ja varoitus- tai vikatila
on yhé aktiivinen.

I 1m
Liu

_)
I

vikakoodi varoituskoodi

Kohdassa Vianmééritys on luettelo varoitus- ja vikatiloista.
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Vian kuittaus

Kun ACS 100:n punainen LED-merkkivalo on paalla tai vilkkuu, laite on
vikatilassa.

Punaisen LED-merkkivalon palaessa vika kuitataan painamalla KAY/SEIS-
painiketta.
Téarkeda! Vian kuittaus voi kdynnistaa kayton kauko-ohjaustilassa.

Punaisen LED-merkkivalon vilkkuessa vika kuitataan kytkemalla jannite pois
laitteesta.

Téarkeda! Kaytto saattaa kaynnistya valittdmasti, jos laitteeseen kytketddn
jannite uudelleen.

Vikakoodi (katso Vianmaaritys) vilkkuu nayt6lla kunnes vika on kuitattu tai
nayttdé on “tyhjennetty”.

Vikakoodi voidaan poistaa naytélta vikaa kuittaamatta painamalla mita
tahansa painiketta. Teksti VIKA jaa naytélle.

Huom! Jos mitd&n muuta painiketta ei paineta 15 sekunnin kuluessa ja jos
vikatila on edelleen paalla, vikakoodi tulee uudelleen naytdlle.

Verkkokatkoksen jalkeen kayttd palautuu samaan ohjaustilaan (LOC tai
REM) kuin ennen verkkokatkosta.

23



ACS 100 Parametritaulukko

S = Parametreja voidaan muuttaa vain silloin, kun konfigurointikytkin S1 = 0.
N = Ei aseteltavissa kayton aikana.

Koodi [Nimi Min. Maks. Asettelu- |Oletus- |Kayttija
tarkkuus |arvo

Ryhma 01

OLOARVOT JA TILA

101 |Taajuusohje [0 Hz 300Hz (0,1 Hz -

102  |Viim. vika - - - 0

103 |Versio 0.0.0.0 |9.9.9.F |- -

104 |Lampdtila [0°C 150 °C 0,1°C -

Ryhma 02

MOOTTORIN ARVOT JA RAJAT

201  |Nim. jannite [200V  [240 V 200, 208, [230V

220, 230,

240 V
202  |Nim. taajuus |50 Hz  |300 Hz |1 Hz 50 Hz
203 |Nim.virta [0,5x1, [1,5x1, [0,1A I
204  [Nim. nopeus [0 rpm  [3600 rpm |1 rpm 1440 rpm
205 |Maks.virta [0,5x1, [1,5x1, [0,1A 1,5*5
206 |Maks. taaj. |0 Hz 300Hz |1 Hz 50 Hz
207  |Min. taaj. 0 Hz 300Hz |1 Hz 0 Hz
208  |Suunnan lukit.|1 2 - 1
209 |Moott. &ani |0 2 - 0
Ryhma 03
KAYTON OHJAUS
301 [Seis 1 2 - 1
302 [Ramppi 0 3 - 0

303 |Kiihdytys 0,1s 1800s |0,1s;1,0s [5,0s

304 [Hidastus 0,1s 1800 s 0,1s;1,0s |50s

305 |U/f suhde 1 2 - 1

306 IR kompens. [0V 30V 1V 0V

307 |DCjarraika [0s 250 s 0,1s;1,0s |0,0s

308 |UCpax s@4t6 |0 1 - 1

Ryhma 04:

/0

401 |Al min 0 % 100 % 1% 0 %

402  |Al max 0 % 100 % 1% 100 %

403  |Ohje min 0 Hz 300 Hz 1Hz 0 Hz

404  |Ohje max 0 Hz 300 Hz 1Hz 50 Hz

405  |DI konfig. 1 3 - 1

406 |Vakionopeus |0 Hz 300 Hz 0,1 Hz 5 Hz

Ryhma 05:

VALVONTA

501  |Al vika 0 1 - 0

502 [Taajuusraja [0 Hz 300 Hz 1Hz 35 Hz

503 [Param.lukit. |0 2 - 1

504  [Vahinko- 0 1 - 1
kaynn.esto
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Koodi [Nimi Min. Maks. Asettelu- |Oletus- |Kayttija N
tarkkuus |arvo
505  [Autom. 0s 3s 0,1s 0s
viankuittaus
506 [Nayton 0 1 - 0
varoitukset
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Ryhma 01: Oloarvot ja tila

Koodi

Kuvaus

101

Taajuusohje
Taajuusohje.

102

Viimeisin vika

Vikamuisti. O = ei vikoja muistissa.

Vikamuisti tyhjennetéan painamalla YLOS/ALAS-painikkeita samanaikaisesti
parametrin SET-tilassa.

103

Versio
Ohjelmistoversion numero.

104

Lampétila
Néayttad ACS 100:n jadhdytyselementin Iampétilan celsius-asteina.

Ryhma 02: Moottorin arvot ja rajat

Koodi

Kuvaus

201

Nimellisjannite (Upim)

Moottorin nimellisjannite moottorin arvokilvesta. Nimellisjannite asettaa 1a8hdén
maksimijannitteen, jonka ACS 100 sy6ttda moottoriin. Nimellistaajuus asettaa
taajuuden, jolla lahtdjannite on yhté suuri kuin moottorin nimellisjannite.

ACS 100 ei voi sy6ttédd moottoriin verkkojénnitettéd suurempaa jannitetta. Katso
kuva 3.

202

Nimellistaajuus (fim,)
Moottorin nimellistaajuus moottorin arvokilvesta (kentdnheikennyspiste).
Katso kuva 3.

203

Nimellisvirta (I,,jm)

Moottorin nimellisvirta moottorin arvokilvestéa.

Huom! T&té& parametria kaytetdan vain moottorin ldmpdsuojauksen yhteydessa.
Tarkempi kuvaus parametrin 502 (taajuusraja) yhteydesséa. Katso kuva 5.

204

Nimellisnopeus
Moottorin nimellisnopeus moottorin arvokilvesta.

205

Maksimivirta
Maksimil&htévirta, jonka ACS 100 syéttad moottorille.

206 |Maksimitaajuus (fi,ax) Kuva 1 Parametrien fyp, ja fnay kdytté
Maksimitaajuus, jonka ldhtdtaajuutta rajoitettaessa.
ACS 100 syoéttaa
moottorille. Lahtotaajuus
207 |Minimitaajuus (fyin) A
Minimitaajuus, jonka £
ACS 100 syo6ttaa max
moottorille.

fmin

Huom! Pida fr,in < fnax-

fmin

208

Suunnan lukitus

Pyérimissuunnan lukituksella pydriminen taaksepéin voidaan estaa.
1 = eteen / taakse

2 = vain eteen

209

Moottorin dani

Moottorin melutason asetus.

0 = tehdasasetus (kytkentataajuus 4 kHz)

1 = hiljainen (kytkentataajuus 8 kHz)

2 = erittain hiljainen (kytkentataajuus 16 kHz)

Huom! Kaytettédessa hiljainen-asetusta (8 kHz) ACS 100:n suurin mahdollinen
kuormitettavuus on |, ymparistdn lampétilan ollessa 30 °C tai 0,9 * |, ympaériston
lampétilan ollessa 40 °C. Kéytettédessa erittéin hiljainen -asetusta (16 kHz)
suurin mahdollinen kuormitettavuus on 0,75 * I, ymparistdn lampétilan ollessa
30 °C.
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Ryhma 03: Kaytdn ohjaus

Koodi |Kuvaus

301

Seis
Pysaytystapa.

1 = pysaytys vapaasti pydrien

2 = pysaytys hidastusajalla

Katso my6s parametri 307 (DC jarrutusaika).

302

Ramppi

Rampin muoto.

0 = Suora

1 = Nopea S-kéyréa

2 = Normaali S-kayra
3 = Hidas S-kayra

Kuva 2
Lahtbtaajuus

fI'I'IaX

S-kayra

|
|
|
|
|
|
. >

»
Aika

Kiihd. aika

303

Kiihdytys

Kiihdytysaika nollasta maksimitaajuuteen (0 - f,4y)-

304

Hidastus

Hidastusaika maksimitaajuudesta nollaan (fpay - 0).

305

U/f suhde

U/f suhde
kentanheikennyspisteen
alapuolella.

1 = Suora (kéayrat A ja C)
2 = Nelidllinen (kayrat B ja
D)

Suoraa suositellaan
vakiomomenttisovelluksille
ja neliéllista
keskipakopumppu- ja
puhallinsovelluksille.

306

IR kompensointi
Moottorille sydtetty
lisdjannite taajuusalueella
0 - frim-

Huom! IR kompensointi
tulisi pitdéd mahdollisimman
alhaisena.

Kuva 3
Lahtoéjannite

Unim

IR-
kompensointi

30V
oV

307

DC jarrutusaika

DC-jarrutusaika, kun modulointi on pyséhtynyt. Jos pysaytystavaksi on valittu
vapaasti pyérien, ACS 100 kayttad DC-jarrutusta. Jos pysaytystavaksi on valittu
hidastaen, ACS 100 kayttaa DC-pitoa rampin jalkeen.

308

Ugmax.
Ylijannitesaato.

Tulisi olla 0, jos jarrukatkoja on kytketty.

0 = Ylijannites&atd estetty
1 = Ylijannitesaéato sallittu
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Ryhma 04: /O

Koodi|Kuvaus
401 |Al min Kuva 4a
Analogiatulon skaalaus. of
0 % vastaa 0 mA (tai 0 V) A
ja 100 % vastaavasti 20 Ohje max
mA (tai 10 V) tulossa.
402 |Al max
Analogiatulon skaalaus.
0 % vastaa 0 mA (tai 0 V) | Ohje min 1
ja 100 % vastaavasti H
20 mA (tai 10 V) tulossa. - —>
Huom! Pida Al min<Al max Almin Al max QT:'OQ""
403 |Ohje min Kuva 4b
Ohjearvo analogiatulon fref
skaalaamiseksi. y
404 |Ohje max Ohije min
Ohjearvo analogiatulon
skaalaamiseksi.
Ohje max
Al min Al max Analogia-
tulo
405 |DI konfiguraatio Taulukko 1 DI konfiguraatiot.
Digitaalitulojen kytkenta.
1 = Vakio-ohjaus
2 = Pulssiohjaus Vakio- Toiminto
3 = Vaihto-ohjaus ohjaus - -
Huom! Muutosten jalkeen suljettu avoin
jannite on kytkettavéa pois || DI 1 kay seis
ja paélle, jotta muutokset
tulevat voimaan. D2 taakse eteen
- DI3 parametri analogiatulo
406 |Vakionopeus h ‘
Esivalittu vakionopeus. 406 (Vakio- | ohjearvona
Voidaan aktivoida nopeus)
digitaalitulolla. Katso Pulssi- Toiminto
taulukko 1. ohjaus
DI 1 Kay. Jos DI2 on kytketty, DI1:n
kytkeminen hetkellisesti
kaynnistdd ACS 100:n.
DI 2 Seis. Jos DI2 kytketdan
hetkellisesti irti, laite pysahtyy.
DI 3 Suunnanvaihto. Kytkeminen
k&antéa moottorin
pyérimissuunnan.
Vaihto- Toiminto
ohjaus suljettu avoin
DI 1 kay seis, jos myds DI2
eteen on avoin
DI 2 kay seis, jos myds DI1
taakse on avoin
DI 3 param. 406 | analogiatulo
(Vakionop.) | ohjearvona

Huom! Vaihto-ohjauksessa kayttd pyséhtyy,
jos DI1 ja DI2 ovat yhta aikaa kytkettyin&.
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Ryhma 05: Valvonta

Koodi

Kuvaus

501

Al vika

Analogiatulon valvonta.

0 = Valvonta pois paalta

1 = Valvonta pyséayttaa kayton, jos analogiatulo on pienempi kuin Al min.

502

Kuva 5

liante/Inim

Taajuusraja (fyaja)
Taajuusraja moottorin
lampdsuojausta varten.
Maéarittdd yhdessa
parametrin 203

Laukaisuaika

(Nimellisvirta) kanssa 3.0 1 90's
moottorin jatkuvan kaytdn 25 +
turvallisen rajan. 20 180's

0 Hz = LAmpd&suojaus pois
paalta.

fiante/fraja

0,0 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0

503 |Parametrilukitus
0 = KAY/SEIS ja SUUNNANVAIHTO paneelista seké parametrien muuttaminen
estetty. Parametrien selailu on sallittu.
1 = Lukitus pois paalta.
2 = Muutettuja arvoja ei tallenneta pysyvaan muistiin.
504 [Vahinkokdynnistyksen esto
Vahinkokaynnistyksen eston ohjaus. Vahinkokaynnistyksen esto tarkoittaa, etta
kaynnistyskomentoa ei oteta huomioon, kun:
* vika on kuitattu tai
e ohjaustila vaihtuu paikallisesta ohjauksesta kauko-ohjaukseksi.
0 = Pois
Vahinkoké@ynnistyksen esto ei ole kaytdssa. Kaytté kaynnistyy, kun vika
kuitataan, ulkoinen kdynnistyksen esto poistetaan tai ohjaustila vaihdetaan
kaynnistyskomennon ollessa aktiivinen.
1 =Paalla
Vahinkokaynnistyksen esto on kéaytdssa. Kayttd ei kdynnisty, kun vika
kuitataan, ulkoinen kéynnistyksen esto poistetaan tai ohjaustila vaihdetaan.
Kéyttd kaynnistetdédn uudelleen antamalla kdynnistyskomento uudestaan.
505 |Automaattinen viankuittaus

Automaattista viankuittausta voidaan kayttaa alijannitevikojen kuittaamiseen.
Automaattinen kuittaus asettaa sallittujen automaattisten viankuittausyritysten
maaran (5) tietyn ajan kuluessa (30 s).

0 s = Pois

Jos valittu arvo on suurempi kuin 0 s, alijannitevika kuitataan automaattisesti
talla parametrilla asetetun viiveen jélkeen. Jos arvoksi valitaan 0 s, vikaa ei
kuitata automaattisesti.

Yritysaika
1 .

Nyt

Aika

x = Automaattinen viankuittaus

Kuva 6 Automaattisen viankuittauksen toiminta. Yritysten vakiomééré on 5 ja
yritysten vakioaika 30 s. Hetkeen "Nyt” mennesséa on tehty kolme yritystd, joten
seuraava yritys on neljds. Jérjestelmé kuitataan automaattisesti, silld yritysten
md&érd on alle 5.
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506

Naytén varoitukset

Saataé tiettyjen varoitusten nékymisté néaytolla. Katso Vianméaritys sivulla 31.
0=Ei

Kaikkia varoituksia ei nayteta.

1=Kylla

Kaikki varoitukset ndytetaan.
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Vianmaaritys

Yleista

Téassa luvussa kuvataan ohjauspaneelin naytolla nékyvia
vianmaaritysilmoituksia ja ilmoitusten yleisimpié syit4. Jos vikaa ei voida
korjata annettujen ohjeiden avulla, ota yhteys ABB:n huoltoon.

Tarkeaa! Ald tee mitddn mittaus-, osanvaihto- ja huoltotoimia, joita ei
kasitella tassé oppaassa. Téllaiset toimet johtavat takuun purkautumiseen,
vaarantavat laitteen oikean toiminnan, pidentévat seisokkiaikaa ja lisdavét
kustannuksia.

Vika- ja varoitusnaytt6

Ohjauspaneelin seitsensegmenttinen naytté iimoittaa varoituksista ja vioista
kayttamalla koodeja "ALxx” tai "FLxx”, joissa xx tarkoittaa vastaavaa
varoitus- tai vikakoodia.

Varoitukset 1-6 aiheutuvat vaarésta painikkeiden kéytosta. Vihre& LED-
merkkivalo vilkkuu varoituksille AL10-16, mika tarkoittaa, ettd ACS 100 ei
taysin pysty noudattamaan ohjauskomentoja. Punainen LED-merkkivalo
ilmoittaa viasta.

Varoitus- ja vikailmoitukset haviavéat naytolta painettaessa ohjauspaneelin
MENU-, ENTER- tai nuolindppéaimia. limoitus tulee takaisin naytélle
muutaman sekunnin kuluttua, jos ndppaimistdon ei kosketa ja varoitus tai
vika on yhé aktiivinen.

Viimeisin vikakoodi tallennetaan parametriin 102. TAmé& vikamuisti voidaan
tyhjentaa ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-painikkeita
samanaikaisesti parametriasetustilassa.

Vian kuitttaus

Vilkkuvan punaisen LED-valon ilmaisemat viat kuitataan katkaisemalla
jannite hetkeksi. Muut viat (pysyva punainen LED-valo) voidaan kuitata joko
ohjauspaneelista, digitaalitulolla, tai katkaisemalla jénnite hetkeksi. Kun vika
on poistettu, moottori voidaan kaynnistaa.

ACS 100 voidaan konfiguroida kuittaamaan tietyt viat autom
aattisesti. Katso parametri 505 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS.

Varoitus! Jos kdynnistyskomennolle valitaan ulkoinen lahde ja komento on
paalla, ACS 100 voi kaynnistya heti viankuittauksen jélkeen.

Varoitus! Kaikki tdssa luvussa kuvatut sdhkéasennus- ja huoltotoimet saa
suorittaa vain valtuutettu sdhkoalan ammattilainen. Taman kayttéoppaan
ensimmaisilla sivuilla olevia turvaohjeita on noudatettava.
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Taulukko 2 Varoitukset

Koodi Kuvaus

CF 0-CF9 |Konfigurointikytkimen S1 asento.
Tiettyja parametreja voidaan muuttaa vain kun S1 = 0.

AL 1 Parametrien kopiointi ei onnistunut.

AL 2 Toiminto ei ole sallittu K&y-komennon ollessa aktivoitu.

AL 3 Toiminto ei ole sallittu kauko- tai paikallisohjauksessa.

AL 4 SUUNNANVAIHTO estetty. Parametri 208 (Suunnan lukitus) on
aktiivinen.

AL 5 Paneelista ei voi antaa KAY-komentoa.
DI-konfiguraatioksi on valittu pulssiohjaus ja DI2 on avoin.

AL 6 Toiminto on estetty. Parametri 503 (Parametrilukitus) on aktiivinen.

AL10* Ylivirran saataja on aktiivinen.

AL11* Ylijannitteen s&ataja on aktiivinen.

AL12* Alijannitteen saataja on aktiivinen.

AL13 Varattu. Ota yhteys laitteen toimittajaan.

AL14 Yritetty suunnanvaihtoa kauko-ohjauksella (REM), vaikka se on
estetty parametrilla 208 (Suunnan lukitus).

AL15 - AL16 | Varattu. Ota yhteys laitteen toimittajaan.

Huom! Tahdella (*) merkityt varoitukset nakyvat vain, jos parametrin 506
arvoksi on asetettu 1 (Kylla).
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Taulukko 3 Viat

Koodi Kuvaus
FLA1 Ylivirta:
e Tarkista kuormitus.
*  Kiihdytys/hidastusaika voi olla liian lyhyt.

FL 2 Tasajannitevalipiirissa ylijannite:

e Tulojannite liilan korkea.

* Hidastusaika voi olla liian lyhyt.
FL 3 Taajuusmuuttajan ylilampo:

e Ymparistdn lampétila liian korkea.

¢ Liian suuri ylikuorma.

FL4* Vikavirta: 1&8hdén maasulku tai oikosulku.

FL5 Ylikuorma.

FL 6 Tasajannitevalipiirissa alijannite.

FL7 Analogiatulovika. (Katso parametri 501.)

FL 8 Moottorin ylilampd. (Katso parametri 502.)

FL9 Paneeli irrotettu kéytdsté paikallisohjauksessa.
Huom! Jos laite kytketdén nyt jannitteettdmaéksi ja jannitteet kytketaén
taas takaisin, ohjaus siirtyy kauko-ohjaukselle (REM).

FL10 Parametrit eivat ole yndenmukaisia.

Tarkista, ettd Al min (f,;,) ei ole suurempi kuin Al max (fax)-

FL11* Tasajannitevalipiirin rippelijannite on liian suuri.
Tarkista tulojénnite.

FL12 Varattu. Ota yhteys laitteen toimittajaan.

FL13 - FL14* | Laitteistovika. Ota yhteys laitteen toimittajaan.

FL15* Analogiatulo alueen ulkopuolella. Tarkista Al-taso.

FL16-FL19* |Laitteistovika. Ota yhteys laitteen toimittajaan.

Koko néyttd | Sarjaliikennevika.

vilkkuu Ohjauspaneeli ei saa yhteytta laitteeseen.

Huom! Tahdella (*) merkityt viat, joiden aikana punainen LED-merkkivalo
vilkkuu, kuitataan kytkemalla jénnite pois ja p4élle. Muut viat kuitataan
painamalla KAY/SEIS-painiketta.
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ACS 100 EMC-ohjeet

EMC-direktiivin mukainen pakollinen asennusohje
ACS 100 -taajuusmuuttajille

Noudata ACS 100 Kayttajan oppaassa ja lisdlaiteoppaissa annettuja ohjeita.

CE-merkinta

ACS 100 -taajuusmuuttajiin on liitetty CE-merkinta, joka vahvistaa, etta laite
vastaa Euroopan pienjéannitedirektiivia ja EMC-direktiivia (direktiivi 73/23/
EEC, tarkennettu 93/68/EEC:n mukaan ja direktiivi 89/336/EEC, tarkennettu
93/68/EEC:n mukaan).

EMC-direktiivi maérittelee vaatimukset Euroopan talousalueella kaytettavien
sahkolaitteiden hairidnsiedolle ja paastodille. EMC-tuotestandardi SFS-EN
61800-3 sisaltaa taajuusmuuttajille asetetut vaatimukset. ACS 100 -taajuus-
muuttajat ovat standardin SFS-EN 61800-3 mukaisia 2. ja 1. kaytto-
ymparistossa.

Tuotestandardissa SFS-EN 61800-3 (Adjustable speed electrical power
drive systems - Part 3: EMC product standard including specific test
methods) 1. kayttdympaéristd (First Environment) méaritellaan
ympéristoksi, jossa on asuinrakennuksia. Se kattaa myos liikerakennukset,
jotka on kytketty suoraan (ilman muuntajaa) asuinrakennuksia syéttavaan
pienjanniteverkkoon. 2. kayttdympéristd (Second Environment) kattaa
muut liilkerakennukset.

C-Tick-merkinta

1-vaiheisiin ACS 100 -taajuusmuuttajiin on liitetty C-tick-merkinta, joka
vahvistaa, etté laite vastaa australialaista asetusta Australian Statuary Rules
No 294, 1996, Radiocommunication (Compliance Labelling - Incidental
Emissions) Notice seka uusiseelantilaisia asetuksia Radiocommunication
Act, 1989 ja Radiocommunication Regulations, 1993.

Asetukset maarittelevat vaatimukset Australiassa ja Uudessa-Seelannissa
kaytettavien séhkdlaitteiden paastoille. Yksityiskohtaiset taajuusmuuttajia
koskevat vaatimukset ovat standardissa AS/NZS 2064, 1997, Limits and
methods of measurement of electronic disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radiofrequency equipment.

ACS 100 -taajuusmuuttaja noudattaa standardissa AS/NZS 2064, 1997,
luokan A laitteille annettuja rajoituksia. Luokan A laitteita voidaan kayttaa
kaikissa muissa paitsi asuinrakennuksissa ja liikerakennuksissa, jotka on
kytketty suoraan asuinrakennuksia syéttavaén pienjéanniteverkkoon.
Standardia noudatetaan, kun seuraavat ehdot tayttyvat:

¢ Taajuusmuuttaja on varustettu RFI-suotimella.

* Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu tAmén oppaan julkisessa pienjan-
niteverkossa kaytettavia kaapeleita koskevien ohjeiden mukaan.

e Taman oppaan asennusohjeita noudatetaan.

35



Kaapelointi

Jatad maadoituspannan ja kaapeliliittimen valinen suojaamaton kaapeliosuus
mahdollisimman lyhyeksi. Ved& ohjauskaapelit erilldédn tehokaapeleiden
kulkureiteistéa.

Verkkokaapeli

Verkkokaapeliksi suositellaan kolmijohdinkaapelia (vaihe- ja nollajohdin ja
suojamaa) tai nelijohdinkaapelia (kolme vaihetta ja suojamaa). Konsentrinen
metallisuoja ei ole valttamatoén. Mitoita kaapelit ja sulakkeet tulovirran
mukaan. Noudata aina paikallisia méaarayksié mitoittaessasi kaapelia ja
sulakkeita.

Verkkoliittimet ovat laitteen yldosassa. Kaapeliin séteilevien héirididen
minimoimiseksi kaapeli tulee vetaa siten, etta etdisyys taajuusmuuttajan
kyljesté kaapeliin on vahintaan 20 cm. Kierra suojattua kaapelia
kéytettdesséa konsentrisen metallisuojan langat yhteen johtimeksi siten, etta
johtimen pituus on enintdan viisi kertaa paksuus, ja kytke johdin muuttajan
PE-liittimeen (jos tulon héiridsuodin on kaytéssé, sen PE-liitimeen).

Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kéytetdan konsentrisella PE-johtimella varustettua
symmetristé kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella metallisuojalla
varustettua nelijohdinkaapelia. Kuvassa 7 on esitetty konsentrinen PE-
johdin/metallisuoja, joka tayttda hairidsuojauksen minimivaatimukset.

Konsentrinen metallisuoja
kuparilankaa
Eriste

’ Nauhasidos, kupariteippia
Sisempi eriste

PE, valinnainen

Kuva 7 Héiriésuojauksen minimivaatimukset tdyttdvd moottorikaapelin
suoja (esim. MCMK, NK Cables).

Nyrkkiséanté konsentrisen metallisuojan suodatustehosta: Mita parempi ja
tiiviimpi suoja, sitd vdhemman séteilevaé hairiéta. Kuvassa 8 on esitetty
tehokkaasti hairi6itéd vaimentava suoja.

Punottu metallisuoja Sisempi eriste
Eriste

L1
PE, valinnainen

{(uva 8 Tehokkaasti héiriitd vaimentava moottorikaapelin suoja (esim.
Olflex-Servo-FD 780 CF, Lappkabel tai MCCMK, NK Cables).

Kierrd suojan langat yhteen johtimeksi siten, ettd néin aikaansaadun
johtimen pituus on enintdan viisi kertaa sen paksuus, ja kytke johdin
muuttajan jaahdytyselementin vasemmanpuoleiseen alanurkkaan (liitin L ).
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Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ympéarysmitaltaan
(360 astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. ZEMREX SCG,
screened cable glands), tai suojan langat kierretdan yhteen johtimeksi siten,
ettd johtimen pituus on enintaan viisi kertaa sen paksuus. Yhteenkierretty
suoja maadoitetaan moottorin PE-liittimeen.

Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetdan konsentrisilla metallisuojilla varustettuja
monijohdinkaapeleita. Metallisuojat ovat kuparilankapunosta.

Kaapelin suoja kierretdan yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on
enint&an viisi kertaa sen paksuus. Kierretty suoja kytketéan liittimeen X1:1.

Veda ohjauskaapelit mahdollisimman kauas verkko- ja moottorikaapeleista
(vahintdan 20 cm). Jos ohjauskaapeli on vedettéava ristiin paépiirikaapelin
kanssa, kaapeleiden vélisen kulman tulee olla mahdollisimman lahella

90 astetta. Kaapeleihin sateilevien hairididen minimoimiseksi kaapelit
vedetéan siten, ett§ etéisyys taajuusmuuttajan kyljesté on véhintédan 20 cm.

Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on kaksoissuojattu kierretty
parikaapeli (kaapelissa on yhteinen konsentrinen suoja, liséksi jokainen
kierretty pari on varustettu omalla suojallaan). Jokaiselle signaalille on
kaytettdva yhta suojattua paria. Eri analogiasignaaleille ei tule kayttaa
yhteista paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille
digitaalisignaaleille, mutta myds yksinkertaisesti suojattua, kierrettya
useamman parin kaapelia voidaan kéyttaa (katso kuva 9).

4

l

\

— e
e

||

Kuva 9 Vasemmalla kaksoissuojattu, parikierretty kaapeli ja oikealla
yKsinkertaisesti suojattu, useamman kierretyn parin kaapeli.

Analogisille ja digitaalisille tulosignaaleille tulisi kayttaa erillisia suojattuja
kaapeleita.

Releohjatuille signaaleille voidaan kayttdad samoja kaapeleita kuin
digitaalitulosignaaleille, edellyttéen, ettd niiden jannite ei ole yli 48 V.
Releohjatuille signaaleille suositellaan kaytettavéksi kierrettyja pareja.

24 VDC ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytked samaan
kaapeliin.

Huom! Jos ensisijainen ohjauslaitteisto ja ACS 100 asennetaan samaan
kaappiin, ndmé suositukset voivat olla liian tiukkoja. Jos koko laitteisto
tullaan testaamaan, kustannuksissa voidaan saastéaa lieventamalla naitéa
suosituksia ja kayttdmalla esimerkiksi digitaalituloissa suojaamattomia
kaapeleita. Asiakkaan on kuitenkin varmistettava tdma.

Ohjauspaneelin kaapeli

Jos ohjauspaneeli kytketddn muuttajaan kaapelilla, kytkentdan saa kayttda
ainoastaan lisalaitteen PEC-98-0008 mukana toimitettavaa kaapelia.
Noudata lisélaitteen mukana toimitettavia asennusohjeita.
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Veda paneelikaapeli mahdollisimman kauas verkko- ja moottorikaapeleista
(vahintaan 20 cm). Kaapeliin sateilevien hairididen minimoimiseksi kaapeli
tulee vetad siten, ettd sen etéisyys taajuusmuuttajan kyljesta on vahintdan
20 cm.

Lisdohjeet standardeja SFS-EN 61800-3,
1. kdyttéymparisto, rajoitettu jakelu ja AS/NZS 2064,
1997, luokka A noudatettaessa

Kayta aina lisdvarusteena saatavaa RFI-suodinta (taulukot 4 ja 5) ja noudata
suodinten mukana toimitettavia kaapelin suojan kytkentaohjeita.

Suotimien kaapeleiden vakiopituudet on annettu taulukossa 4 ja
kaapeleiden erikoispituudet taulukossa 5.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittdé taulukoissa 4 ja 5 annettuja arvoja.
Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ymparysmitaltaan
(360 astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG, screened
cable glands).

Taulukko 4 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kdytetédén tulosuodinta
ACS100/140-IFAB-1 tai -IFCD-1 ja kytkentataajuus on 4 kHz, 8 kHz tai
16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Muuttajatyyppi

4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS 101-K18-1 30m 20m 10m
ACS 101-H18-1
ACS 101-K25-1 30m 20m 10m
ACS 101-H25-1
ACS 101-K37-1 30m 20m 10m
ACS 101-H37-1
ACS 101-K75-1 30m 20 m 10m
ACS 101-H75-1
ACS 101-1K1-1 30m 20 m 10m
ACS 101-1H1-1
ACS 101-1K6-1 30m 20m 10m
ACS 101-1H6-1
Muuttajatyyppi ACS100/140-IFCD-1
ACS 101-2K1-1 30m 20m 10m
ACS 101-2K7-1 30m 20m 10m
ACS 101-4K1-1 30m 20m 10m
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Taulukko 5 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kédytetédén tulosuodinta
ACS100-FLT-C tai ACS 140- FLT-C ja kytkentataajuus on 4 kHz tai 8 kHz.

ACS100-FLT-C
Muuttajatyyppi
4 kHz 8 kHz*
ACS 101-K75-1 100 m 100 m
ACS 101-1K1-1 100 m 100 m
ACS 101-1K6-1 100 m 100 m
ACS 101-2K1-1 100 m 100 m
ACS 101-2K7-1 100 m 100 m
ACS 101-4K1-1 100 m 100 m
Muuttajatyyppi ACS140-FLT-C
ACS 103-xKx-1** 100 m 100 m

* Edellytetaén kuvan 8 mukaista tehokkaasti héiri6ita vaimentavaa suojaa.
**ACS 103-4K1-1: suurin jatkuva kuormitus 70 % nimellisesta.
Muuttajatyypeille ACS 101-4K1-1 ja ACS 103-4K1-1 edellytetdan kuvan 8 mukaista kaapelia.

Lahtokuristinta ACS-CHK-B on aina kaytettava, jos moottorikaapelin pituus
onyli 50 m.

Lahtokuristinta ACS-CHK-A on aina kaytettava, kun kaytetaan tulosuodinta
ACS100-FLT-C.

Kuristimet ACS-CHK-A ja ACS-CHK-B toimitetaan tulosuotimen ACS100-
FLT-C mukana.

Tulosuodinta ACS100-FLT-C tai ACS140-FLT-C kaytettdessa johtuvat
hairiot jaavat alle 1. kayttdympariston rajoittamattoman jakeluluokan
standardissa SFS-EN 61800-3 (EN 50081-1) maéariteltyjen rajojen
edellyttéden, ettd moottorikaapeli on suojattu tehokkaasti (katso kuva 8) ja
sen pituus on enintdén 30 m.
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Lisdohjeet standardia SFS-EN 61800-3, 1. kdytto-
ympaéristo, rajoittamaton jakelu noudatettaessa

Kéayta aina lisdvarusteena saatavaa RFI-suodinta ACS100-FLT-D tai
ACS100-FLT-E ja noudata suodinten mukana toimitettavia kaapelin suojan
kytkentdohjeita.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittda taulukossa 6 annettuja arvoja ja
kaapelin suojan on oltava tehokkaasti héiri6itd vaimentava (katso kuva 8).
Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ymparysmitaltaan (360
astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG, screened cable
glands).

Taulukko 6 Moottorikaapelin enimmdispituudet, kun kdytetdén tulosuodinta
ACS100-FLT-D, -E tai ACS140-FLT-D ja kytkentétaajuutta 4 kHz.

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Muuttajatyyppi
4 kHz 4 kHz

ACS 101-K75-1 5m

ACS 101-1K1-1 5m

ACS 101-1K6-1 5m

ACS 101-2K1-1 - 5m

ACS 101-2K7-1 - 5m

ACS 101-4K1-1 - 5m

Suotimen mukana toimitetaan kaksi ACS-CHK-A- tai ACS-CHK-C-kuristinta.
Moottorikaapeli on vietdvéa suojineen kuristimen aukon lapi. Myds
ohjauskaapelit seka ohjauspaneelin kaapeli, mikali se on kaytdssa, on
vietéava toisen kuristimen lapi. Taajuusmuuttajan ja kuristimien valisten
kaapeleiden pituus saa olla enintdédn 50 cm.

Tyypeissé ACS 101-2K1-1, ACS 101-2K7-1 ja ACS 101-4K1-1
ohjauspaneeli, mikali se on kaytdssa, on asennettava taajuusmuuttajan
etukanteen.
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Lisdohjeet standardia SFS-EN 61800-3,
2. kayttoymparisté6a noudatettaessa

Kéayta aina lisdvarusteena saatavaa RFI-suodinta (Taulukko 7 ) ja noudata
suodinten mukana toimitettavia kaapelin suojan kytkentéohjeita.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittdé taulukossa 7 annettuja arvoja.
Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ympéarysmitaltaan (360
astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG screened cable
glands).

Taulukko 7 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kdytetdéan tulosuodinta
ACS100/140-IFAB-1 tai -IFCD-1 ja kytkentétaajuus on 4 kHz, 8 kHz tai 16
kHz.

ACS100/140-IFAB-1

Muuttajatyyppi
4 kHz 8 kHz 16 kHz

ACS 101-K18-1 50 m 50 m 10m
ACS 101-H18-1
ACS 101-K25-1 50 m 50 m 10m
ACS 101-H25-1
ACS 101-K37-1 50 m 50 m 10m
ACS 101-H37-1
ACS 101-K75-1 75m 75m 10m
ACS 101-H75-1
ACS 101-1K1-1 75m 75m 10m
ACS 101-1H1-1
ACS 101-1K6-1 75m 75m 10m
ACS 101-1H6-1
Muuttajatyyppi ACS100/140-IFCD-1
ACS 101-2K1-1 75m 75m 10m
ACS 101-2K7-1 75m 75m 10m
ACS 101-4K1-1 75m 75m 10m

Maadoittamattomat jakeluverkot

Tulosuotimia ei voida kayttaé kelluvissa syottdverkoissa tai suuri-
impedanssisesti maadoitetuissa teollisuusjakeluverkoissa.

Varmista, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levid kohtuuttomasti
hairi6ita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen
suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttaa
verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ensién ja toision valilla.
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Verkkovirran yliaallot

Tuotestandardissa SFS-EN 61800-3 viitataan standardiin SFS-EN 61000-3-
2, joka méaérittelee rajat julkiseen pienjanniteverkkoon kytkettavan laitteen
aiheuttamille yliaaltovirroille.

Standardi SFS-EN 61000-3-2 koskee julkisia pienjanniteverkkoja, joissa
jannite syotetdan pienjannitetasolta. Standardi ei koske yksityisia
pienjanniteverkkoja, joissa jannite syotetédan vain keskisuuri- tai
korkeajénnitetasolta.

Julkiset pienjanniteverkot

Standardissa SFS-EN 1000-3-2 annetut rajat ja vaatimukset koskevat
laitteita, joiden nimellisvirta on <16 A. ACS 100 on eri teollisuudenaloille
ammattikayttéon suunniteltu laite, jota ei ole tarkoitettu myytavéaksi tavallisille
kuluttajille.

ACS 100, jonka nimellisteho on yli 1 kW tayttaa standardin SFS-EN 61000-
3-2 vaatimukset. Alle 1 kW:n laitteissa on kéaytettéva tulokuristimen ja

ACS 100:n yhdistelmaé Taulukko 8 mukaisesti tai pyydettava kytkentaén
lupa syéttdverkosta vastaavilta viranomaisilta.

Taulukko 8 ulokuristimen ja ACS 100:n yhdistelmét, jotka ovat standardin
SFS-EN 61800-3-2 luokan A rajoitusten mukaisia

Muuttajatyyppi Tulokuristin (IP21) Tulokuristin (IP00)
ACS101-K18-1 ACS-CHK-A3 * SACL21
ACS101-K25-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS101-K37-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS101-K75-1 ACS-CHK-A3 ** -

* ACS -CHK-A3 siséltaa kolme yksivaiheista kuristinta. Kayta vain yhté kuristinta.
** ACS-CHK-A3 siséltaé kolme yksivaiheista kuristinta. Kéyté kahta sarjaan kytkettya kuristinta.

Yksityiset pienjanniteverkot

Jos ACS 100 -taajuusmuuttajaa kaytetdan teollisuusasennuksissa, joita
standardi SFS-EN 61000-3-2 ei koske, on otettava huomioon koko
kokonaisuus.

Yleensa yksittdinen pienjénnitteinen laite, kuten ACS 100, ei aiheuta
verkossa merkittavia jannitesardja. Kayttdjan on kuitenkin tunnettava
syottdjarjestelméassa esiintyvien yliaaltovirtojen ja -jannitteiden arvot seka
jarjestelman siséinen impedanssi ennen ACS 100:n kytkemista. ACS 100:n
aiheuttamat yliaaltovirrat nimelliskuormalla saa laitteen valmistajalta
pyynndsta. Ohjeena voi kayttaa standardin SFS-EN 61800-3 liitteessa B
annettuja arvioita.
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