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Seguranca
AAtengéo! S6 um electricista qualificado deve instalar o ACS 140.

AAtengéo! Estéo presentes tensdes elevadas quando a unidade esta
alimentada. Para retirar a tampa espere no minimo 5 minutos apds desligar a
alimentacdo. Meca a tenséo nos terminais de corrente continua (U, U..)
antes de fazer a manutencao da unidade (ver G).

AAtengéo! Mesmo quando o motor esta parado existem tensdes
elevadas nos bornes de Poténcia U1, V1, W1 (L,N) e U2, V2, W2 e U,, U...

AAtengéo! Mesmo com o ACS 140 desligado, podem existir tensdes
externas elevadas nos bornes dos relés RS1A, RS1B, RS2A, RS2B.

AAtengéo! O ACS 140 néao é de reparagao em campo. Nunca tente
reparar uma unidade danificada; contacte o fornecedor para proceder a sua
substituicao.

AAtengéo! O ACS 140 arranca automaticamente apds uma interrupgao
da tensdo de entrada, se o comando externo de arranque estiver activado.

AAtengéo! Quando os terminais de controlo de duas ou mais unidades
ACS100/ 140/ 160 / 400 estiverem ligados em paralelo, a tenséo auxiliar
para estas ligacdes de controlo devem sair de uma fonte unica que tanto
pode ser uma das unidades como uma alimentagao externa.

AAtengéo! A alteracéo das definicbes dos parametros ou das
configuragdes do dispositivo ira afectar o funcionamento e rendimento do
ACS 140. Assegure-se que estas alteragdes ndo provocam nenhum risco a
pessoas ou equipamentos.

AAtent;élo! Existem varias fungdes de rearme automatico no ACS 140.
Quando seleccionadas, elas rearmam a unidade e retomam o funcionamento
apds uma falha. Estas fungdes ndo devem ser seleccionadas se outro
equipamento nao for compativel com este tipo de operacéo ou quando
podem ocorrer situagdes perigosas resultantes de tal acgéo.

AAtengéo! O dissipador de calor pode alcangar temperaturas elevadas
(ver R).

Nota! Para mais informagdes técnicas, contacte o fornecedor.
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Instalacao

Leia este manual atentamente antes de prosseguir. A ndo observancia dos
avisos e instrugdes dadas pode causar avarias no funcionamento ou
acidentes pessoais.

@ < VERIFIQUE o ambiente. > Ver A

@ < INSTALE o ACS 140. > VerB, C
@ < RETIRE a tampa. >Ver D

USE uma etiqueta de aviso com
@ C informagao na sua lingua. > VerE
IDENTIFIQUE terminais de
@ < controlo e de poténcia. > VerF, G, K
@ <VERIFIQUE tens&o de alimentagao.
v
@ C VERIFIQUE o motor.

< VERIFIQUE o interruptor DIP.

v

@ < LIGUE as terminais de poténcia.

v

< LIGUE os cabos de controlo.

@ ( REPONHA a tampa.

@ < LIGUE a alimentagao

Ver H, |

Ver d

Ver K, L

Ver F, G

NN NI NI NI NI AN




Seccoes de Referéncia

A Limites Ambientais

ACS 140

Uso Estacionario

Armazenamento e Transporte
na embalagem de proteccao

Altitude do Local
de Instalagao

* 0..1000 mse Py e
1> 100%

* 1000...2000 m se
Py e |5 reduzido 1%
cada 100 m acima
dos 1000 m

Temperatura
Ambiente

* 0..40°C(0..30°C
se fg,=16 kHz)

* max. 50 °CsePye
I> reduzidos a 80%
efqy =4 kHz

-40...+70 °C

Humidade Relativa

<95% (sem-
condensacgao)

Niveis de
Contaminacgao
(IEC 721-3-3)

Proibido p6 condutor.

O ACS 140 deve ser instalado em locais limpos e arejados,
livres de humidade, de acordo com a classificagdo IP.

O ar de arrefecimento deve ser limpo, de materiais
corrosivos e de poeiras electricamente condutoras (grau

de poluicéo 2).

O local de instalagao deve ser fechado e de acesso

restrito.

* gases quimicos:
Classe 3C2

* particulas solidas:
Classe 3S2

Armazenamento

* gases quimicos: Classe 1C2

e particulas solidas: Classe
183

Transporte

e gases quimicos: Classe 2C2

* particulas solidas: Classe
282




B Dimensdes (mm)
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Tamanho |(Série de 200 V Peso (kg)
de Ch
IP 20 hi h2 h3 di (d2) | d1+d2 | 1~ 3~
A 126 136 146 117 32 149 0.9 0.8
B 126 136 146 117 69 186 12 1.1
c 198 208 218 117 52 169 16 15
D 225 235 245 124 52 176 1.9 1.8
H 126 136 146 119 0 119 0.8 -
Série de 400 V
A 126 136 146 117 32 149 0.8
B 126 136 146 117 69 186 1.1
c 198 208 218 117 52 169 15
D 225 235 245 124 52 176 1.8
H 126 136 146 119 0 119 0.8




C Instalacao do ACS 140

AAtengéo! Antes de instalar o ACS 140 certifique-se de que a
alimentacéo de rede a instalagéo esta desligada.

Série Padrao (Tamanhos de chassis A, B, C e D)

Instale o ACS 140 verticalmente. Deixe 25 mm de espaco livre por cima e
por baixo da unidade. Certifique-se de que existe uma suficiente entrada de
ar fresco no armario para compensar as perdas de poténcia (circuitos de
controlo e alimentacéo) apresentadas no final da seccédo R, “Dados
Técnicos”.

Montagem mural

Utilize parafusos M4.

Barra DIN (35 mm)

Pressione a alavanca no topo da unidade para a instalar / remover numa
calha DIN.




Montagem por flange

O ACS 140 pode ser instalado de forma que o dissipador de calor fique
numa conduta de ar. As perdas do circuito de poténcia serdao assim
dissipadas para o exterior, ficando apenas no interior a dissipagéo devida
aos circuitos de controlo (ver R).

Série sem Dissipador de Calor (Tamanho de chassis H)

A Nota! O tamanho de chassis H nao inclui o dissipador de calor. O
ACS 140 sem dissipador de calor é destinado a aplicagées em que esta
disponivel um dissipador de calor externo. Assegure-se de que a area de
instalagdo cumpra os requisitos de dissipagcéo de calor.

Requisitos da Superficie de Montagem

Instale o ACS 140 sem dissipador de calor numa superficie metalica limpa,
sem revestimento, que cumpra os seguintes requisitos:

e Espessura minima de 3 mm.
* A superficie deve ser dura e plana. (erro max. de planura 0.1 e rugosi-
dade max. R, 3.2 um)

= A @5 ou M4
4 buracos




Requisitos de Dissipacao de Calor

Assegure-se que a superficie de montagem é capaz e conduzir falhas de
poténcia do circuito de alimentagédo para o ambiente. Em nenhuma
circunstancia a temperatura maxima da placa de montagem pode exceder
os 80 °C.

A tabela seguinte apresenta as perdas de poténcia e os requisitos minimos
de superficie, quando uma placa de ago de 3 mm, capaz de dissipar o calor
de ambos os lados, é usada como dissipador de calor (temperatura
ambiente max. 40 °C). A placa de ago de 3 mm é apenas um exemplo; pode
ser usado qualquer tipo de dissipador de calor externo desde que cumpra 0s
requisitos da superficie de montagem e de dissipacéo de calor.

o Ca Gy PPekrda_s de Area Minima H x W
oténcia (W) (mm x mm)
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210 x 210
ACS 141-1H1-1 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 143-2H1-3 39 500 x 500

Instalacao Mecénica

¢ Limpe a superficie de montagem.
* Apligue massa térmica entre o ACS 140 e a superficie de montagem.
e Use parafusos M4, binario de aperto 1-1.5 Nm.

Quatro
parafusos M4

| Massa
[ térmica

Depois da instalagao, verifique o dimensionamento térmico monitorizando a
temperatura (parametro 0110) do ACS 140. O dimensionamento térmico
estara correcto se a temperatura do ACS 140 nao ultrapassar os 85 °C em
carga maxima e na temperatura ambiente maxima.
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D Remocéao da Tampa

1 Pressione os quatro botdes de encaixe situados nos cantos superiores e
inferiores da unidade.
2 Retire a tampa.

dHddd

E Colar um Autocolante de Aviso

A embalagem inclui autocolantes de aviso em diferentes idiomas. Cole um
autocolante de aviso no idioma da sua escolha, no local dentro da estrutura
de plastico, conforme indicado na seccao G: “Interface de Terminal”.

F Ligacao dos Cabos

Terminal Descricao Nota

L,N alimentagéo 1~ (entrada) Na figura abaixo (ver G), é exibida uma unidade 3~.

U1, Vi, w1 alimentacao 3~ (entrada) N&o utilize em alimentacées 1~!

PE Terra de Protecgao Cabo Cu, Min. 4 mmZ.

U2, v2, w2 Saida de poténcia p/ motor O comprimento max. do cabo depende da unidade,
(ver R)

Uc+,Uc- Barramento CC Para unidade de travagem/chopper opcional do
ACS .

L

— Cabo do motor blindado

Siga as regras locais sobre as secc¢des transversais dos cabos. Use um
cabo de motor blindado.

Direccione o cabo do motor longe dos cabos de controlo e dos cabos de
alimentagéo para evitar interferéncias electromagnéticas.

ANota! Ver "Instrugdes EMC para o ACS 140" na pagina 87



G Interface de Terminal
/\//

Entrada de Alimentacao

Proteccao
terra
Terminais Q
de Controld
ver K %) 8
1 1Zl ABB
% ABB Oy
% ACS143-1K6-1 (€
@ U1[3*200..240 V |U2]3*0..U1
@ 1 |50/60 Hz f2 [0..300 Hz
1 |53A 12 |[43A
2 | v S/N 242A0001
Z EL]
% | %] Autocolante
de Aviso
Interrup 8 Atencao! Tenséo perigosa /
tor S1 1zl ‘ 5:?@%2"2\3.1;‘2?:&\?/ [ol— W LED verde
s | B—| 0 o
% vermelho
19 3
22 2 2| @ 2
Blindagem -1
do Cabodo | L ou O \O
Motor nd I
Poténcia de saida Terminais CC para
para o motor unidade de tl’avagem/

chopper do ACS




H Etiqueta de Designacao e Cédigo

Alimentacgao: Numero de série:
ACS 141 =1~ ABB S/N 242A0001
ACS 143=3 ~ 2 = Ano 2002
ABB Oy 42 = Semana 42
ACS 141-xxx-1=200V | Ac5143-1K6-1 Ce A0001=Numero
ACS 141-xxx-3=400V  [0113200.240vV [U2[3°0..01 interno
f1 [50/60 Hz  [f2 |0..300 Hz
1K6 = 1.6 kVA série 11 [53A 12 [43 A
padrao (chassis A, B, C  |S/N 242A0001

eD)

1H6 = 1.6 kVA série sem
dissipador de calor
(chassis H)

I Rede Flutuante

Se a rede de alimentacao for flutuante (rede IT) retire o parafuso de
ligacao a terra (GND). Caso contrario, podem existir perigos ou a
unidade pode ficar danificada.

GND

Em redes flutuantes nao use o filtro RFI. A rede fica ligada ao potencial de
terra através dos condensadores de filtro EMC. Em redes flutuantes isto
pode provocar perigos ou danificar a unidade.

Assegure-se de que ndo sdo propagadas emissdes excessivas para redes
de baixa tenséao vizinhas. Em certos casos, a supressao natural nos
transformadores e cabos € suficiente. Em caso de duvida, pode-se usar um
transformador de alimentagdo com blindagem estatica entre o primario e o
secundario.

J Motor

Verifique se o motor é compativel. Deve ser um motor de indugao trifasico,
com Uy de 200 a 240 V ou de 380 a 480 V e fy quer de 50 Hz ou 60 Hz. Se
os valores do motor forem diferentes destes, os valores de parametro do
grupo 99 devem ser alterados.

A corrente nominal do motor, Iy, deve ser inferior & corrente nominal de
saida do ACS 140, |, (Ver H e R).



K Terminais de Controlo

Os tipos de sinais das entradas analdgicas EA1 e EA2 séo seleccionados
por interruptores S1:1 e S1:2, S1 desligado = sinal de tenséo, S1 ligado =
sinal de corrente.

No. | Identificacdo | Descricao
1 SCR Terminal para a blindagem do cabo de sinal. (Ligado internamente a terra.)
2 Al1 Canal 1 entrada analdgica, programavel.
Por defeito: 0 - 10 V (R; = 190 k) (S1:1:U) <=> 0 - 50 Hz frequéncia de
saida
0- 20 mA (R; =500 Q) (S1:1:l) <=> 0 - 50 Hz frequéncia de saida
Resolugéo 0.1 % precisao +1 %.
3 AGND Comum do circuito de entrada analdgica. (Ligado internamente a terra
através de 1 MQ))
4 10V Fonte de tens&o de referéncia 10 V/10 mA para ligagdo de um potenciémetro
a entrada analdgica. Precisdo +2 %.
5 |Al2 Canal 2 entrada analdgica, programavel.
Por defeito: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:2:U)
0-20 mA (R; =500 Q) (S1:2:1)
Resolucgao 0.1 % precisao =1 %.
6 AGND Comum do circuito de entrada analdgica. (Ligado internamente a terra
através de 1 MQ.)
7 AO Saida analdgica, programavel.
Defeito: 0-20 mA (carga < 500 Q) <=>0-50 Hz
Precisdo: normalmente + 3 %.
8 AGND Comum para sinais de retorno DI.
9 12V Saida de tensao auxiliar 172 V DC / 100 mA (referéncia para AGND).
Protegida contra curto-circuitos.
10 | DCOM Entrada digital comum. Para activar uma entrada digital sdo necessérios

+12 V (ou -12 V) entre essa entrada e DCOM. Os 12 V podem ser fornecidos
pelo ACS 140 (X1:9) tal como nos exemplos de ligagao (ver L) ou por uma
fonte externa 12-24 V (max 28 V) com ambas as polaridades.

Configuracéo DI

Fabrica (0)

Fabrica (1)

11 | DI1 Arrancar. Activar para arrancar. O Arrancar. Se DI 2 é activada, a
motor acelera em rampa até a activagdo momentéanea de DI 1
frequéncia de referéncia. Desligar arranca o ACS 140.
para parar. O motor para livremente.
12 |DI2 Inverter. Activa a rotagdo em sentido | Parar. Inactivagdo momenténea para
inverso. sempre o ACS 140.
13 | DI3 Regulacao. Activar para regular a Inverter. Activar para rotagcao em
frequéncia de saida para a sentido inverso.
velocidade constante de (5 Hz).
14 | DI 4 Tem de ser desactivada. Tem de ser activada.
15 [DI5 Seleccéao de tempo de rampa aceleragao/desaceleracgao (por defeito 5 s/
60s).
Activar para seleccionar tempos de rampa de 60 s.
16 | RS1A _k Saida do relé 1, programavel (por defeito: relé falha).
17 [Rs 1B Falha: RS 1A e RS 1B desligados.
12-250 VAC/30VDC,10mA-2A
18 | RS2A _L Saida do relé 2, programével (por defeito: a funcionar).
19 |Rs28 A funcionar: RS 2A e RS 2B ligados.

12-250 VAC/30VDC,10mA-2A

Impedéancia da entrada digital 1.5 kQ.
Terminais de poténcia: 4 mm? ndicleo tnico / bindrio 0.8 Nm.

Terminais de controlo: Cabo eléctrico mdltiplo 0.5 - 1.5 mm? (AWG
22...AWG16) / binario 0.4 Nm.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use
cabo de 75 °C para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.

Nota! A DI 4 s¢6 é lida quando esta ligada (Macro de fabrica 0 e 1).
Nota! Por razdes de seguranca, o relé de proteccado assinala “falha” quando
0 ACS 140 é desligado.

Nota! Os terminais 3, 6 e 8 estdo ao mesmo potencial.

10




L Exemplos de Ligacao

ACS 140

-

SCR

Al 1

AGND

0V

Configuragéo DI

Al 2

AGND

AGND

Fabrica (0) Iniciar/J

NPN ligado Jparar
Impulso ’|Inverso

L]
L]

O] ] N[O [N =[]

12V

pary
o

DCOM

=
—_

DI 1

—
N

DI 2

—
w

DI 3

1-10 kQ

pry
N

DI 4

ry
&)}

DI5

pury
o]

RS 1A

ry
~

RS 1B

ry
(o]

RS 2A

pury
©

RS 2B

BN

ACS 140

-~

SCR

S1:1:U | 2»

S

Al 1

AGND

S1:2: op

0V

Configuragéo DI
Fabrica (1)

Al 2

AGND

AO

AGND

PNP ligado

|00 N| | U1 N | X

M 12V

I—‘10 DCOM

Inverso‘ ) PararELInici:E7J T oi 1
‘ 12|pi2

13 DI 3

14Dl 4

15 |DI 5

16 RS 1A

17 |RS 1B

18 |RS 2A

BN

19 |IRS 2B

Referéncia de Frequéncia a partir de uma Fonte de Corrente

ACS 140

X1

SCR

Al

0..20mA [T [

AGND

SCR

0oV

Al2

OO W=

AGND

M Recolocacao da Tampa

Nao ligue o aparelho antes de recolocar a tampa.

SRR

S1:2: [op)!




N Ligacao

Quando o ACS 140 é ligado, o LED verde acende.

Nota! S6 sdo permitidas trés ligagdes em cinco minutos.

Nota! Antes de aumentar a velocidade do motor, verifique que o motor esta

a trabalhar na direccdo desejada.

O Proteccoes

O ACS 140 tem algumas caracteristicas de proteccao:

Sobreintensidade

Sobretensao

Subtenséo

Sobreaquecimento

Falta de terra de saida
Curto-circuito de saida

Perda de fase de entrada (3~)
Microcortes na alimentagao durante
operacgéo (500 ms)

* Protecgao curto-circuito nos terminais
E/S

* Limite disparo sobrecarga longa
duracéo 110 %

¢ Limite de corrente de curta duragéo
150 %

* Protecgao de sobrecarga do motor
(ver P)

* Protecg¢ao de paragem

O ACS 140 tem os seguintes indicadores LED de alarme e de falha (para
localizar os indicadores LED de alarme, ver a sec¢éao G).

Se o painel de controlo ACS 100 -PAN estiver ligado, veja

"Diagndsticos" na pagina 83.

LED vermelho:
LED verde:

apagado
intermitente

ESTADO ANORMAL

ESTADO ANORMAL:

* O ACS 140 ndo consegue seguir
completamente os comandos.

* Fica intermitente durante 15
segundos.

CAUSAS POSSIVEIS:

¢ Arampa de aceleragéo ou
desaceleracéo é muito rapida
relativamente ao requisito de binario
de carga.

¢ Uma curta interrupgcdo de corrente.

LED vermelho: aceso
LED verde: aceso 2L
ACCAO: CAUSAS POSSIVEIS:

¢ Emitir um sinal de paragem para poder
rearmar o ACS140.

e Emitir um sinal de arranque para
rearrancar a unidade.

NOTA:

Se o0 accionamento ndo arrancar, veri-
fique se a tenséo de alimentacao esta
dentro da gama de tolerancia.

¢ Sobreintensidade transitéria
¢ Sobre-/subtensdo
* Sobreaquecimento

VERIFIQUE:

e perda de fase ou perturbacdes na
alimentacao.

¢ eventuais problemas mecanicos no
accionamento que possam causar
sobreintensidade.

¢ se o dissipador de calor esta limpo.

intermitente
aceso

LED vermelho:
LED verde:

FALHA

ACCAO:

* Desligue a alimentagao.

* Espere que o LED apague.

* Volte a ligar a alimentagao.
Cuidado! Esta acgao pode arrancar o
accionamento.

CAUSAS POSSIVEIS:
¢ Defeito na saida de terra
¢ Curto-circuito

VERIFIQUE:
¢ 0s isolamentos no circuito do motor.

Nota! Sempre que o ACS 140 detecta uma condicéo de defeito, o relé de
protecgado actua. O motor desacelera até parar e o ACS 140 aguarda um
rearme. Se o defeito persistir e ndo for identificada nenhuma causa externa,
deve contactar o fornecedor do seu ACS 140.
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P Proteccao de Sobrecarga do Motor

Se a corrente do motor |, ultrapassar a corrente nominal |4, do motor
(parémetro 9906) durante um periodo de tempo prolongado, o ACS 140
protege automaticamente o motor de um sobreaquecimento por disparo.
O tempo de disparo depende da amplitude da sobrecarga (loyt / Inom), da
frequéncia de saida e da frequéncia nominal do motor f,,,,. Os tempos
dados referem-se a um “arranque a frio”.

O ACS 140 fornece protecc¢ao contra sobrecargas segundo o Coédigo
Nacional de Electricidade (EUA). A definicao, por defeito, da proteccao
térmica do motor € ON. Para mais informacdes, ver Grupo 30: Fungoes
Falha na pagina 66.

lout/ nom Tempo disparo
.
180 s 300 s

15

/ 600 s

[ee]

1.0
0.5
0 » Frequéncia de saida

0 35 Hz

Q Controlo de Carga do ACS 140

Em caso de uma sobrecarga na saida, o ACS 140 dispara.

Iout

t Ciclo trabalho= t/T
— Imax
T< 10 min
lo _
T
tempo
Imax/ |2
15 Temperatura ambiente,
®zmp Max. € 40 °C.
1.4
13 Sé&o permitidos 50 °C,
se |, estiver a 80 %.
1.2
1.1
1.0

01 02 03 04 05 ciclo trabalho



R Modelos por Série e Dados Técnicos

Série standard 200 V

Motor nominal Py kW 0.12 (0.18 |0.25 |0.37 |0.55
Entrada 1~ ACS141- | K18-1 | K25-1 [ K37-1 | K75-1 | 1K1-1
Entrada 3~ ACS143- |- - - K75-1 | 1K1-1
Tamanho de chassis A
Valores nominais
(Ver H) Unidade
Tenséo de entrada U, \" 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Corrente de saida continua l, | A 1.0 1.4 1.7 2.2 3.0
(4 kHz)
Corrente de saida continua l, | A 0.9 1.3 1.5 2.0 27
(8 kHz)
Corrente de saida continua |, | A 0.8 1.1 1.3 1.7 2.3
(16 kHz)
Corrente max. de saida Iy may | A 1.5 21 2.6 3.3 4.5
(4 kHz)
Corrente max. de saida Iy max | A 1.4 2.0 2.3 3.0 4.1
(8 kHz)
Corrente max. de saida lp gy | A 1.1 1.5 1.9 2.4 3.3
(16 kHz)
Tenséo de saida U, Vv 0-U; 3~
Corrente de entrada |1 1~ A 2.7 4.4 54 6.9 9.0
Corrente de entrada Iy 3~ A - - - 3.2 4.2
Frequéncia de comutagdo kHz 4 (Standard)
8 (Baixo ruido *)
16 (Silencioso **)
Limites de proteccao (Ver P)
Sobreintensidade (pico) A 3.2 | 45 | 5.5 | 7.1 | 9.7
Sobretensao:
Limite de disparo Vv DC 420 (corresponde a 295 V entrada)
Subtenséao:
Limite de disparo Vv DC 200 (corresponde a 142 V entrada)
Sobreaquecimento °C 90 (dissipador de calor)
Tamanhos max. de cabos
Comprimento max. do cabo m 50 50 50 75 75
do motor
Terminais de alimentacdo mm? 4 nucleo unico / binario 0.8 Nm
Terminais de controlo mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / binario
0.4 Nm
Fusivel de linha 1~ ***, A 6 6 10 10 10
ACS141-
Fusivel de linha 3~ ***, A - - - 6 6
ACS143-
Perdas de poténcia
Circuito de alimentagéo W 7 10 12 13 19
Circuito de controlo w 8 10 12 14 16

* Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C ou reduzir Py e I, para 90 % (ver |, (8 kHz)).
** Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C e reduzir Py e |5 para 75 % (ver |, (16 kHz)).
*** Tipo de fusivel: Classe UL tipo CC ou T. Para instalagdes nao-UL IEC269 gG.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use cabo de 75 °C
para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.
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Série standard 200 V

Motor nominal Py kW 0.75 11 1.5 2.2
Entrada 1~ ACS141- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Entrada 3~ ACS143- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Tamanho de chassis B C D
Valores nominais
(Ver H) Unidade
Tens&o de entrada U4 \" 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Corrente de saida A 4.3 5.9 7.0 9.0
continua I, (4 kHz)
Corrente de saida A 3.9 5.3 6.3 8.1
continua I, (8 kHz)
Corrente de saida A 3.2 4.4 5.3 6.8
continua |, (16 kHz)
Corrente max. de saida |, | A 6.5 8.9 10.5 13.5
méx (4 kHZ)
Corrente max. de saida |, | A 5.9 8.0 9.5 12.2
max (8 kHz)
Corrente max. de saida |, | A 4.7 6.5 7.7 9.9
méx (16 kH2)
Tenséo de saida U, Vv 0-Uq3~
Corrente de entrada Iy 1~ | A 10.8 14.8 18.2 22.0
Corrente de entrada | 3~ | A 5.3 7.2 8.9 12.0
Frequéncia de comutacdo | kHz 4 (Standard)

8 (Baixo ruido *)

16 (Silencioso **)
Limites de proteccao (Ver P)
Sobreintensidade (pico) | A 13.8 | 19.0 | 23.5 | 345
Sobretensao:
Limite de disparo VvV DC 420 (corresponde a 295 V entrada)
Subtensé&o:
Limite de disparo VvV DC 200 (corresponde a 142 V entrada)
Sobreaquecimento °C 90 95

(dissipa- (dissipador de calor)

dor de

calor)
Tamanhos max. de cabos
Comprimento max. do m 75 75 75 75
cabo do motor
Terminais de alimentacdo | mm? 4 nucleo Unico / binario 0.8 Nm
Terminais de controlo mm? 0.5 - 1.5 (AWG22...AWG16) / binario 0.4 Nm
Fusivel de linha 1~ *** A 16 16 20 25
ACS141-
Fusivel de linha 3~ *** A 6 10 10 16
ACS143-
Perdas de poténcia
Circuito de alimentacédo w 27 39 48 70
Circuito de controlo w 17 18 19 20

* Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C ou reduzir Py e |, para 90 % (ver |, (8 kHz)).
** Reduzir a temperatura ambiente ambiente para 30 °C e reduzir Py e |, para 75 % (ver |,

(16 kHz)).

*** Tipo de fusivel: Classe UL tipo CC ou T. Para instalagdes nao-UL IEC269 gG.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use cabo de 75 °C
para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.
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Série standard 400 V

Motor nominal Py kW 0.37 |055 (075 |[1.1 1.5 2.2
Entrada 3~ ACS143- | K75-3 | 1K1-3 | 1K6-3 | 2K1-3 | 2K7-3 | 4K1-3
Tamanho de chas- A B C D
sis
Valores nominais
(Ver H) Unidade
Tensédo de entrada |V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
Uy (ACS 143: 3~)
Corrente de saida A 1.2 1.7 2.0 2.8 3.6 4.9
continua I, (4 kHz)
Corrente de saida A 1.1 1.5 1.8 2.5 3.2 4.4
continua I, (8 kHz)
Corrente de saida A 0.9 0.9 1.5 1.5 2.7 3.7
continua I, (16 kHz)
Corrente max. de A 1.8 2.6 3.0 4.2 5.4 7.4
saida Iy max (4 kHz)
Corrente max. de A 1.7 23 27 3.8 4.8 6.6
saida I nsx (8 kHz)
Corrente max. de A 1.3 1.9 2.2 3.1 4.0 5.4
saida lo max (16 kHz)
Tensé&o de saida U, |V 0- Uy
Corrente de entrada | A 2.0 2.8 3.6 4.8 5.8 7.9
Iy 3~
Frequéncia de kHz 4 (Standard)
comutacdo 8 (Baixo ruido *)

16 (Silencioso **)
Limites de pro- (Ver P)
teccao
Sobreintensidade A 4.2 5.6 6.6 9.2 11.9 16.3
(pico)
Sobretensao:
Limite de disparo VvV DC 842 (corresponde a 595 V entrada)
Subtensao:
Limite de disparo VvV DC 333 (corresponde a 247 V entrada)
Sobreaquecimento °C 90 95

(dissipador de calor) (dissipador de calor)

Tamanhos max. de cabos

Comprimento max. |[m 30 50 75 75 75 75
do cabo do motor

Terminais de alimen-| mm 4 nucleo Unico / binéario 0.8 Nm

tacao

Terminais de con- mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / binario 0.4 Nm
trolo

Fusivel de linha 3~ | A 6 6 6 6 10 10
ACS143-

Perdas de poténcia

Circuito de alimen- | W 14 20 27 39 48 70
tacao

Circuito de controlo | W 14 16 17 18 19 20

* Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C ou reduzir Py e I, para 90 % (ver |, (8 kHz)).

** Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C e reduzir Py e |, para 75 %, excepto ACS 143-
1K1-3 e ACS 143-2K1-3 reduzir para 55 % (ver |, (16 kHz)).

*** Tipo de fusivel: Classe UL tipo CC ou T. Para instalagbes ndo-UL IEC269 gG.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use cabo de 75 °C
para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.
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Série sem Dissipador de Calor 200 V
Motor nominal Py kW 0.12 |0.18 |(0.25 |[0.37 0.55 0.75
Entrada 1~ ACS141- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 | 1H1-1 | 1H6-1
Tamanho de chas- H
sis
Valores nominais
(Ver H) Unidade
Tensdo de entrada |V 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
Uy (ACS 141: 1~)
Corrente de saida A 1.0 1.4 1.7 2.2 3.0 4.3
continua I, (4 kHz)
Corrente de saida A 0.9 1.3 15 2.0 2.7 3.9
continua I, (8 kHz)
Corrente de saida A 0.8 11 1.3 1.7 2.3 3.2
continua I, (16 kHz)
Corrente max. de A 1.5 2.1 2.6 3.3 4.5 6.5
saida Iy may (4 kHz)
Corrente max. de A 1.4 2.0 23 3.0 4.1 5.9
saida Iy max (8 kHz)
Corrente max. de A 1.1 1.5 1.9 2.4 3.3 4.7
saida Iy max (16 kHz)
Tensao de saida U, |V 0-U;3~
Corrente de entrada | A 2.7 4.4 5.4 6.9 9.0 10.8
Iy 1~
Frequéncia de kHz 4 (Standard)
comutacao 8 (Baixo ruido *)

16 (Silencioso **)
Limites de pro- (Ver P)
teccao
Sobreintensidade A 3.2 4.5 55 71 9.7 13.8
(pico)
Sobretensao:
Limite de disparo VvV DC 420 (corresponde a 295 V entrada)
Subtenséo:
Limite de disparo VvV DC 200 (corresponde a 142 V entrada)
Sobreaquecimento °C 90 (dissipador de calor)
Tamanhos max. de cabos
Comprimento max. |m 50 50 50 75 75 75
do cabo do motor
Terminais de alimen- | mm? 4 nucleo Unico / binério 0.8 Nm
tacéo
Terminais de con- mm? 0.5 - 1.5 (AWG22...AWG16) / binario 0.4 Nm
trolo
Fusivel de linha 1~ | A 6 6 10 10 10 16
ACS141-
Perdas de poténcia
Circuito de alimen- |W 7 10 12 13 19 27
tacao
Circuito de controlo | W 8 10 12 14 16 17

* Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C ou reduzir Py e I, para 90 % (ver |, (8 kHz)).
** Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C e reduzir Py e |, para 75 % (ver I (16 kHz)).
*** Tipo de fusivel: Classe UL tipo CC ou T. Para instalagdes nao-UL IEC269 gG.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use cabo de 75 °C
para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.
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Série sem Dissipador de Calor 400 V

Motor nominal Py kW 0.37 0.55 0.75 1.1
Entrada 3~ ACS143- | H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Tamanho de chas- H
sis
Valores nominais
(Ver H) Unidade
Tensdo de entrada |V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
Uy (ACS 143: 3~)
Corrente de saida A 1.2 1.7 2.0 2.8
continua l, (4 kHz)
Corrente de saida A 1.1 1.5 1.8 25
continua I, (8 kHz)
Corrente de saida A 0.9 0.9 1.5 1.5
continua I, (16 kHz)
Corrente max. de A 1.8 2.6 3.0 4.2
saida Iy max (4 kHz)
Corrente max. de A 1.7 2.3 2.7 3.8
saida Iy max (8 kHz)
Corrente max. de A 1.3 1.9 2.2 3.1
saida Iy max (16 kHz)
Tensao de saida U, |V 0-U4
Corrente de entrada | A 2.0 2.8 3.6 4.8
Iy 3~
Frequéncia de kHz 4 (Standard
comutacédo 8 (Baixo ruido *)
16 (Silencioso **)
Limites de pro- (Ver P)
teccao
Sobreintensidade A 4.2 5.6 6.6 9.2
(pico)
Sobretensao:
Limite de disparo VvV DC 842 (corresponde a 595 V entrada)
Subtensédo:
Limite de disparo VvV DC 333 (corresponde a 247 V entrada)
Sobreaquecimento °C 90 95
(dissipador de calor) (dissipador
de calor)
Tamanho max. de cabos
Comprimento max. |[m 30 50 75 75
do cabo do motor
Terminais de alimen-| mm 4 nucleo Unico / binério 0.8 Nm
tacéo
Terminais de con- mm 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / binario 0.4 Nm
trolo
Fusivel de linha 3~ | A 6 6 6 6
ACS143-
Perdas de poténcia
Circuito de alimen- |W 14 20 27 39
tacéao
Circuito de controlo | W 14 16 17 18

* Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C ou reduzir Py e I, para 90 % (ver |, (8 kHz)).

** Reduzir a temperatura ambiente para 30 °C e reduzir Py e |, para 75 %, excepto ACS 143-
1H1-3 e ACS 143-2H1-3 reduzir para 55 % (ver I, (16 kHz)).
*** Tipo de fusivel: Classe UL tipo CC ou T. Para instala¢gdes nao-UL IEC269 gG.

Use cabo de 60 °C para temperaturas ambiente de 45 °C ou inferiores e use cabo de 75 °C
para temperaturas entre os 45 °C e os 50 °C.
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Nota! O contactor de saida s6é pode ser usado como dispositivo de
seguranca. Nao feche o contactor quando o ACS 140 estiver em
funcionamento.

S Conformidade do Produto
Marcacao CE

O ACS 140 esta em conformidade com as seguintes normas europeias:

* Directiva de Baixa Tensao 73/23/EEC e correcgbes
* Directiva EMC 89/336/EEC e correc¢des

As declarag¢des correspondentes e uma listagem dos principais padroes
encontram-se disponiveis sob pedido.

ANota! Ver "Instru¢cdes EMC para o ACS 140" na pagina 87.

Um conversor de frequéncia e um Médulo de Accionamento Completo
(CDM) ou um Mdédulo de Accionamento Basico (BDM), conforme definido
pela IEC 61800-2, ndo é considerado como um dispositivo conforme a
Directiva de Maquinaria e respectivos padroes. O CDM/BDM/conversor de
frequéncia pode ser considerado como parte de um dispositivo conforme
essa directiva se a funcao especifica do CDM/BDM/conversor de frequéncia
cumprir os requisitos do padrao especifico de seguranca. A fungéo
especifica do CDM/BDM/conversor de frequéncia e o padrao especifico de
seguranca sao mencionados na documentacdo do equipamento.

Marcacoes UL, ULc e C-Tick

O ACS 140 tem marcagdes UL, cUL e C-Tick para todas as gamas de
poténcia, excepto a C-Tick para o ACS 140 no tamanho de chassis H.

O ACS 140 é apropriado para uso em circuitos capazes de distribuir ndo
mais de 65,000 RMS amperes simétricos (65 kA).

T Informacao Ambiental

Um produto antes de ser destruido contém matéria-prima util que deve ser
reciclada, preservando assim energia e recursos naturais. As instrucdes
para a sua eliminag@o encontram-se disponiveis nos pontos de venda da
ABB e nas empresas de manutencao.



U Acessorios

ACS 100-PAN
Painel de controlo.

PEC-98-0008
Kit de Cabos de Extensao do Painel para utilizagdo com o ACS 100/
ACS 140/ ACS 400.

Adaptador ACS 140 RS485/232

ABC-PDP

O Adaptador de Fieldbus para ProfiBus DP, requer o uso do adaptador
RS485/232.

ABC-DEV

O Adaptador de Fieldbus para DeviceNet, requer o uso do adaptador

RS485/232.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 140-IFxx-, ACS 100-FLT-, ACS 140-FLT-
Filtros de entrada RFI.

ACS-CHK-, SACLxx
Filtros de entrada/saida.

ACS-BRK-x
Unidades de travagem.

ACS-BRK-xx
Choppers de travagem.

Kit de Instalacao NEMA1/IP21

O ACS 140 é suportado pelas ferramentas do Drive Ware®
Contacte o seu fornecedor.
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Programacao
Painel de Controlo

O painel de controlo pode ser ligado e desligado do conversor a qualquer
momento. O painel pode ser usado para copiar parametros para outro
ACS 140 com a mesma revisao de software (parametro 3301).

Modos de controlo Unidades

E@ AV
L(HZO (o]

Indicador de FAULT Crp/]
falha activo OUTPUTPAR MENUfWDREV| Sentido de

rotacéo

Modos de ecra

ARRANQUE/ MENU
PARAGEM

ENTER
INVERSAO

|
CIMA/BAIXO

Modos de Controlo

A primeira vez que o conversor € alimentado, é controlado a partir dos
Bornes de Controlo (controlo remoto, REM). O ACS 140 é controlado a partir
do painel de controlo quando o conversor estd em modo de controlo local
(LOC).

Comuta-se para controlo local (LOC) mantendo pressionado

simultaneamente os botdes MENU e ENTER até aparecer primeiro Loc ou

depois LCr:

e Se os botdes forem soltos quando é exibido Loc, a referéncia de
frequéncia do painel é copiada para a referéncia externa actual e o
conversor para.

e Quando é exibido LCr, o estado actual de arranque/paragem e a
referéncia de frequéncia séo copiados das E/S do utilizador.

Arranque e pare o conversor pressionando o botdo ARRANQUE/PARAGEM.

Altere o sentido de rotagéo pressionando o botao INVERSAO.

Retorne ao controlo remoto (REM) mantendo pressionado simultaneamente,
os botdes MENU e ENTER até aparecer rE.

Sentido de Rotacao

DIR/INV Visivel ¢ O sentido é directo / inverso
» Conversor a funcionar no ponto de fun-
cionamento
DIR / INV Intermitente rapido Conversor em aceleragdo /
desaceleracgao.
DIR / INV Intermitente lento Conversor parado.
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Indicadores de Saida

Quando o painel de controlo é ligado, exibe a frequéncia de saida actual.
Sempre que o botdo MENU é mantido pressionado, o painel de controlo
resume este ecra de SAIDA.

Para comutar entre a frequéncia e a corrente de saida, pressione o botéao
CIMA ou o botao BAIXO.

Para definir a frequéncia de saida no controlo local (LOC), pressione
ENTER. Pressionando os botées CIMA/BAIXO o valor de saida é alte’rado
imediatamente. Pressione ENTER de novo para voltar ao ecra de SAIDA.

=
l--Hz

Loc Loc _'

7.0
H .l hz
ouTPUT =i O

@é?

OUTPUT

=00

OUTPUT

Estrutura dos Menus

O ACS 140 tem um grande numero de parametros. Destes, apenas os
chamados parametros basicos sao visiveis inicialmente. A fungdo de menu
-LG- é usada para tornar todo o conjunto de parametros visivel.

Ecra SAIDA Grupos de parametros Parametros

Loc _' = Loc lLoc
OUTPUT :':j N : -,E,”:' . E ,p';(” E'
-01- |:Iq|'l:l
lﬁ ='=UL
© i © 9505
“ O nno O
i
4 O 0103 O

C .:: -

Ajuste dos Valores dos Parametros

Pressione ENTER para ver o valor do parametro.
Para definir um novo valor, pressione e mantenha ENTER até aparecer SET.

| ‘ENTER ,‘ L
=N 180 58
TCANCELAR ’
ARMAZENAR
—

Nota! SET pisca, se o valor do parametro for alterado. SET néo é exibido se
o valor nao puder ser alterado.

Nota! Para ver o valor standard do parametro, pressione simultaneamente
os botées CIMA/BAIXO.
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Funcoes do Menu

Desloque os grupos de Parametros até a funcao de menu desejada.
Pressione e mantenha ENTER até o ecra piscar para iniciar a fungéo.

Nota! A copia dos parametros nédo afecta todos os parametros. Os
parametros excluidos sédo: 9905 TENS NOM MOTOR, 9906 CORR NOM MOTOR,
9907 FREQ NOM MOTOR, 9908 VEL NOM MOTOR, 5201 STATION ID. Ver “Lista
Completa de Parametros do ACS 140” na pagina 41, para obter uma
descricao destes parametros.

Copiar parametros do painel para o conversor (download)
Pressionar & manter

-

MENU

Nota! O conversor deve estar parado e em comando local. O parametro
1602 BLOQUEIO PARAM deve estar em 1 (ABERTO).

Copiar parametros do conversor para o painel (upload)
Pressionar & manter

- UL -

MENU

Nota! O conversor deve estar parado e em comando local. O parametro
1602 BLOQUEIO PARAM deve estar em 1 (ABERTO).

Seleccionar entre menu basico e completo
Pressionar & manter

LDz

MENU|

Visivel se o Menu
completo estiver activo

Nota! A seleccdo do menu completo mantém-se depois de se desligar a
alimentacao.

Ecras de Diagnodstico

Quando o LED vermelho do ACS 140 esta aceso ou a piscar, significa que
ha uma falha activa. A respectiva mensagem de falha pisca no ecra do
painel.

Quando o LED verde do ACS 140 esta a piscar, significa que ha um alarme
activo. A respectiva mensagem de alarme aparece no ecra do painel. Os
alarmes 1-7 séo originados pelo funcionamento dos botées e o LED verde
nao pisca por causa deles.

As mensagens de alarme e de falha desaparecem pressionando MENU,
ENTER ou os botbes das setas do painel de controlo. A mensagem volta a
aparecer se, ap0ds alguns segundos, nao se tocar no teclado e o alarme ou a
falha ainda estiverem activos

1 1M
iU

|
M
iz

cédigo de falha cédigo de alarme

Consultar a secgao de Diagndsticos para obter uma lista completa dos
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alarmes e falhas.

Rearmar o Conversor pelo Painel de Controlo

Quando o LED vermelho do ACS 140 esta aceso ou intermitente, existe uma
falha activa.

Para rearmar o ACS 140 quando o LED vermelho esta aceso, pressione o
botao ARRANQUE/PARAGEM.
Cuidado! Quando estd em comando remoto, o conversor pode arrancar.

Para rearmar o ACS 140 quando o LED vermelho esta intermitente, desligue
a alimentacéo.
Cuidado! ao voltar a ligar o conversor, este pode arrancar imediatamente.

O cddigo de falha activo (ver Diagndsticos) pisca no ecra do painel até que a
falha seja rearmada ou o ecra esteja “apagado”.

Pode “apagar” sem rearmar a falha, pressionando qualquer botdo. A palavra
FAULT aparece no ecra.

Nota! Se nao for pressionado mais nenhum botéo durante 15 segundos e a
falha se mantiver activa, o cédigo da falha aparecera de novo.

Apds uma falha da alimentacao, o conversor manter-se-a no modo de
controlo (LOC ou REM) em que estava antes do corte de alimentacao.

24



Parametros Basicos do ACS 140

O ACS 140 tem um grande numero de paradmetros. Destes, apenas os
chamados parametros basicos sao inicialmente visiveis.

E suficiente definir apenas alguns parametros basicos em aplicagdes em que
as macros de aplicagao pré-programadas do ACS 140 podem fornecer todas
as funcionalidades desejadas. Para obter uma descricdo completa das
caracteristicas programaveis fornecidas pelo ACS 140, ver “Lista Completa
de Parametros do ACS 140", que comega na pagina 41.

A tabela seguinte apresenta os parametros basicos.

S = Os parametros s6 podem ser modificados quando o conversor esta
parado.

Cdodigo |Nome Utili- | S
zador

Grupo 99

DADOS INICIAIS

9902 |MACRO APL v

Selecciona a macro de aplicagdo. Define os valores de parametro
nos seus valores por defeito. Consultar “Macros de Aplicagéao”, que
comeca na pagina 29, para uma descri¢ao detalhada de cada macro.

0 = MACRO FABRICA 4 = POT MOTOR
1 = STANDARD ABB 5 = MAN/AUTO
2 = 3-FIOS 6 = CTRL-PID

3 = ALTERNAR 7 = PRE MAGN

Valor por defeito: 0 (MACRO FABRICA)

9905 |[TENS NOM MOTOR v
Tensdo nominal do motor da placa de caracteristicas do motor. A
gama deste parametro depende do tipo de ACS 140 (unidade 200/
400 V).

Selecgao para unidades 200 V:  Selecgédo para unidades 400V:
200, 208, 220, 230, 240 V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V

Valor de defeito para unidade de 200 V: 230 V
Valor de defeito para unidade de 400 V: 400 V

9906 |CORR NOM MOTOR 4
Corrente nominal do motor da placa de caracteristicas do motor. Os
valores deste parametro vao de 0.5% Iy - 1.5% Iy, em que Iy é a
corrente nominal do ACS 140.

Valor de defeito: Iy

9907 |FREQ NOM MOTOR v
Frequéncia nominal do motor da placa de caracteristicas do motor.

Gama: 0 - 300 Hz
Por defeito: 50 Hz

9908 |VEL NOM MOTOR v
Velocidade nominal do motor da placa de caracteristicas do motor.

Gama 0 - 3600 rpm.

Por defeito: 1440

A tabela continua na pdgina seguinte.
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Ultima falha registada (0 = nenhuma falha). Ver “Diagnésticos”, que
comeca na pagina 83.

Pode ser apagada pelo painel de controlo pressionando os botées
CIMA e BAIXO simultaneamente no modo de definicao de
parametros.

Cédigo |Nome Utili-
zador

Grupo 01 B

DADOS OPERACAO

0128  |ULTIMA FALHA

Grupo 10
ENTRADAS COM
1003 [SENTIDO
Bloqueio de sentido de rotagao.
1 = DIRECTO
2 = INVERSO
3 = PEDIDO

Se seleccionar PEDIDO, o sentido é definido de acordo com o
comando de sentido dado.

Por defeito: 3 (PEDIDO)

Grupo 11
SEL REFERENCIA

1105  [MAX REF1 EXT
Referéncia de frequéncia maxima em Hz.
Gama: 0 -300 Hz
Valor por defeito: 50 Hz

Grupo 12

VELOC CONSTANTES

1202  |VEL CONST 1
Gama para todas as velocidades constantes: 0 - 300 Hz
Valor por defeito: 5 Hz

1203  [VEL CONST 2
Valor por defeito: 10 Hz

1204  |[VEL CONST 3

Valor por defeito: 15 Hz
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Codigo

Nome

Utili-
zador

Grupo 13

ENTR

ANALOGICAS

1301

MIN EA1

Valor minimo da EA1 em percentagem. Define o valor relativo de
entrada analdgica em que a referéncia de frequéncia atinge o valor
minimo.

Gama: 0 - 100 %

Valor por defeito: 0 %

Grupo 15 i
SAIDAS ANALOGICAS

1503

CONTEUDO MAX SA
Define a frequéncia de saida em que a saida analdgica atinge
20 mA.

Gama: 0 -300 Hz.
Valor por defeito: 50 Hz

Nota! O conteudo da saida analdgica é programavel. Os valores
dados aqui sao vélidos apenas se n&o tiverem sido modificados
outros parametros de configuracdo de saidas analdgicas. E
apresentada uma descri¢ao de todos os parametros em “Lista

Completa de Parametros do ACS 140", que comega na péagina 41.

Grupo 20
LIMITES

2003

CORRENTE MAX
Corrente de saida maxima.

Gama: 0.5" Iy - 1.5* Iy, em que Iy é a corrente nominal do ACS 140.

Valor por defeito: 1.5 * Iy

2008

FREQ MAX
Frequéncia de saida maxima.

Gama: 0 - 300 Hz
Valor por defeito: 50 Hz

A tabela continua na pdgina seguinte.
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Rampa 1: tempo de zero até a frequéncia méaxima (0 - FREQ MAX).
A gama para todos os pardmetros de tempo de rampa € 0.1 - 1800 s.
Valor por defeito: 5.0 s

Cédigo |Nome Utili-
zador
Grupo 21
ARRANQUE/PARAGEM
2102 |FUNCOES PARAGEM
Condicdes durante a paragem do motor.
1 =LIVRE
O motor para por atrito.
2 = RAMPA
Desaceleragcdo em rampa conforme definido pelo tempo de
desaceleracao activo 2203 TEMPO 1 DESACEL ou 2205 TEMPO 2
DESACEL.
Valor por defeito: 1 (LIVRE)
Grupo 22
ACEL/DECEL
2202 [TEMPO 1 ACEL

2203

TEMPO 1 DESACEL
Rampa 1: tempo da frequéncia maxima até zero (FREQ MAX - 0).

Valor por defeito: 5.0 s

2204

TEMPO 2 ACEL
Rampa 2: tempo de zero até a frequéncia méaxima (0 - FREQ MAX).

Valor por defeito: 60.0 s

2205

TEMPO 2 DESACEL
Rampa 2: tempo da frequéncia maxima até zero (FREQ MAX - 0).

Valor por defeito: 60.0 s

CONT

Grupo 26

ROLO MOTOR

2606

U/f RATIO
U/f abaixo do ponto de enfraquecimento do campo.

1 = LINEAR

2 = QUADRADO

LINEAR é preferivel para aplicagdes de binario constante. QUADRADO
é preferivel para aplicagdes de bomba centrifuga e ventilador para
aumentar a eficiéncia do motor e reduzir o seu ruido.

Valor por defeito: 1 (LINEAR)

Grupo 33
INFORMACAO

3301

VERSAO SW APL
Cddigo da versao do software.

S = Os parametros sé podem ser modificados quando o conversor esta

parado.
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Macros de Aplicacao

As Macros de Aplicacéo sao definicdes de parametros pré-programadas.
Elas diminuem o nimero de pardmetros diferentes a serem definidos durante
a inicializagado. A Macro de Fabrica é a macro por defeito definida de fabrica.

Nota! A Macro de Fabrica destina-se a aplicagbes em que n&ao ha um painel
de controlo disponivel. Ao usar a Macro de Fabrica com o painel de
controlo, note que os parametros cujo valor depende da entrada digital
ED4 nao podem ser modificados a partir do painel.

Valores de Parametro

A selecg¢é@o de uma macro de aplicagdo com o parametro 9902 MACRO APL ira
definir todos os outros parametros (excepto os parametros do grupo 99
dados iniciais, o bloqueio de pardmetro 1602 e o grupo 52 pardmetros de
comunicagao série) para os seus valores por defeito.

Os valores por defeito de certos parametros dependem da macro
seleccionada. Estas sdo apresentadas com a descricdo de cada macro. Os
valores por defeito para outros parametros sao dados em “Lista Completa de
Parametros do ACS 140”.

Exemplos de Ligacao

Por favor note que nos seguintes exemplos de ligagao:

* Todas as entradas digitais sao ligadas usando légica negativa.
* Os tipos de sinal das entradas analdgicas EA1 e EA2 s&o seleccionados
com interruptores S1:1 e S1:2.

Referéncia de frequéncia

é dada com Interruptor S1:1 ou S1:2

sinal de tensdo (0 - 10 V) desligado 7 |
=z |

sinal de corrente (0 - 20 mA) ligado r
|
N
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Macro Aplicacao de Fabrica (0)

Esta macro destina-se a aplicagcbes em que o painel de controlo ndo esta
disponivel. Proporciona uma configuragao E/S de 2-fios de objectivo geral.

O valor do pardmetro 9902 é 0. ED4 n&o esté ligada.

Sinais de entrada Sinais de saida Interruptor S1

* Arranque, paragem e sentido * Saida an. AO: Frequéncia  S1:1:U [ gp
(DI1,2)

* Referéncia analdgica (Al1) * Relé saida 1: Falha
* Velocidade constante 1 (DI3) * Relé saida 2: A funcionar
¢ Selecgdo 1/2 par de rampa (DI5)

2»

RN

Bornes de

Controlo auncac
SCR
Al 1 Referéncia externa 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND

10V |[Tensao de referéncia 10 VDC
Al 2 Néo usada

AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V [+12VDC
DCOM
DI 1 Arranque/Paragem. Activar para arrancar o ACS 140
DI 2 Dir/Inv. Activar para inverter sentido de rotagcéo

DI 3 Velocidade constante 1. Por defeito: 5Hz

Dl 4 Deixar desligada!*

DI 5 Selecgéo de par de rampa. Activar para seleccionar
par de rampa 2. Defeitos: 5 s (par de rampa 1), 60 s
(par de rampa 2)

16 |RS 1A 1 Relé saida 1
17 RS 1B | — Falha: aberto
18 |RS 2A _k Relé saida 2
19 |[IRS 2B |— A funcionar: fechado

*Nota! DI 4 é usada para configurar o ACS 140. E lida s6 uma vez quando se
liga a alimentacao. Todos os parametros marcados com * sdo determinados
pela entrada DI4.

Valores de parametros de fabrica (0):

*1001 COMANDO EXT1 2(DI1,2) 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EX 2 0 (NAO SEL) | *1201 SEL VEL CONST 3 (DI13)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (sIm)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 5 (DI5)
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Macro Aplicacao de Fabrica (1)

Esta macro destina-se a aplicagdes em que o painel de controlo ndo esta
disponivel. Proporciona uma configuragéo E/S de 3-fios.

O valor do pardmetro 9902 é 0. DI 4 est3 ligada.

Sinais de entrada Sinais de saida Interruptor S1
¢ Arranque, paragem e sentido ¢ Saida an. AO: Frequéncia -
(D11,2,3) S1:1:U | 2P
* Referéncia analogica (Al1) * Relé saida 1: Falha 2» :

Selecgao 1/2 par de rampa (DI5) ¢ Relé saida 2: A funcionar

Bornes de
Controlo

1 [SCR
2 |Al1 Referéncia externat; 0...10 V <=> 0...50 Hz
3 |AGND
4 |10V |[Tensao de referéncia 10 VDC
5 |Al2 Nao usada
6
7
8

Funcao

AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
9 |[+12V [+12VDC
10 |DCOM
11 |DI1 Activacdo momentanea com DI2 activada: Arranque
12 DI 2 Desactivagdo momentanea: Paragem

13 |DI3 Dir/Inv; Activar para inverter direcgdo de rotagao
14 DI 4 Tem de estar ligada!*

15 [DI 5 Selecgao de par de rampa. Activar para seleccio-
nar par de rampa 2. Defeitos: 5 s (par de rampa 1),
60 s (par de rampa 2)

16 |RS 1A Relé saida 1
17 [RS1B |_» Falha: aberto
18 (RS 2A _k Relé saida 2
19 |RS2B |[— A funcionar: fechado,

*Nota! DI 4 é usada para configurar o ACS 140. E lida s6 uma vez quando se
liga a alimentac¢éo. Todos os parametros marcados com * sdo determinados
pela entrada DI4.

Nota! Entrada de paragem (DI12) desactivada: botéo interligado painel
ARRANQUE/PARAGEM (local).

Valores de pardmetros de fabrica (1):

*1001 COMANDO EXT1 4 (DI1P,2P,P) | 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) | *1201 SEL VEL CONST 0 (NAO SEL)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 5 (DI5)
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Macro Aplicacao Standard ABB

Esta macro de objectivo geral proporciona uma configuragéo E/S de 2-fios.

Da mais duas velocidades pré-defi
(0).

O valor do parametro 9902 é 1.

nidas relativamente a Macro de Fabrica

Sinais de entrada Sinais de saida Interruptor S1
. EADr:'1ar'|2c;ue, paragem e sentido ¢ Saida an. AO: Frequéncia s1:1:U | o» :
* Referéncia analdgica (Al1) ¢ Relé saida 1: Falha 2» }
* Selecc¢do velocidade pré- * Relé saida 2: A funcionar

definida (DI3,4)
* Selecgdo 1/2 par de rampa
(DI5)

Bornes de Fungdo
Controlo
SCR
Al 1 Referéncia externai; 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
10V Tensao de referéncia 10 VDC
Al 2 Nao usada
AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V |+12VDC
DCOM
DI 1 Arranque/Paragem: Activar para arrancar
DI 2 Dir/Inv: Activar para inverter sentido de rotagao
DI 3 Selecgao de velocidade constante*
DI 4 Selecgao de velocidade constante*
DI 5 Selecgao de par de rampa. Activar para selec-
cionar par de rampa 2. Defeitos: 5 s/ 60 s (par
de rampa 1/2)
16 |RS 1A Relé saida 1
17 |IRS 1B 3 Falha: aberto
18 |[RS2A _k Relé saida 2
19 [RS2B — A funcionar: fechado

*Seleccao de velocidade constante: 0 = aberto, 1 = ligado

DI3 DI4 [Saida

Referéncia através A

I

Vel Const 2 (1203)

0 0
1 0 Vel Const 1 (1202)
0 1
1 1

Vel Const 3 (1204)

Valores de parametros Standard ABB:

1001 COMANDO EXT1 2 (0i1,2) 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) | 1201 SEL VEL CONST 7 (D13,4)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) | 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 5 (DI5)
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Macro Aplicacao 3-fios

Esta macro destina-se as aplicagcbes em que o accionamento é controlado
através de botoneiras de impulso. Da mais duas velocidades pré-definidas
relativamente a Macro de Fabrica (1) usando DI4 e DI5.

O valor do parametro 9902 é 2.

Sinais de entrada Dinais de saida Interruptor S1
¢ Arranque, paragem e sentido ¢ Saida an. AO: Frequéncia on |
S1:1:U | 2P
(DI1,2,3)
* Referéncia analdgica (Al1) ¢ Relé saida 1: Falha 2»
* Selecgao velocidade pré- * Relé saida 2: A funcionar
definida (Dl14,5)
Bornes de =
Controlo parese

SCR
Al 1 Referéncia externat; 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
10V |Tenséao de referéncia 10 VDC
Al 2 N&o usada

AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V [+12VDC
DCOM
DI 1 Activacdo momentanea com DI2 activada: Arranque
DI 2 Desactivagdo momentéanea: Paragem

DI 3  |Activar para inverter rotagao: Dir/inv

DI 4  |Seleccdo velocidade constante*

DI5  [Selecgéo velocidade constante®

RS 1A Relé saida 1
RS 1B _,K Falha: aberto
RS 2A _k Relé saida 2
RS 2B |— A funcionar: fechado

*Selecc¢do de velocidade constante: 0 = aberto, 1 = fechado
DI4 DI5 |[Saida

0 Referéncia através Al1
0 Vel Const 1 (1202)
1
1

Vel Const 2 (1203)
Vel Const 3 (1204)

0
1
0
1

Nota! Entrada de paragem (DI12) desactivada: botéo interligado painel
ARRANQUE/PARAGEM (local).

Valores de parametros da aplicagdo Macro 3-fios:

1001 COMANDO EXT1 4 (p11P,2P,3) | 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) 1201 SEL VEL CONST 8 (D14,5)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBICAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 0 (NAO SEL)
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Macro Aplicacao Alternar

Esta macro oferece uma configuracédo E/S que é adaptada a uma sequéncia
de sinais de comando DI usados quando se alterna o sentido de rotagéo do
accionamento.

O valor do parametro 9902 é 3.

Sinais de entrada Sinais de saida Interruptor S1
* Arranque, paragem e sentido * Saida an. AO: Frequéncia 7
(DI1,2C; pared a SRHRELAN
* Referéncia analdgica (Al1) * Relé saida 1: Falha Elg }
* selecgao velocidade pré- * Relé saida 2: A funcionar

definida (DI3,4)
* Seleccgéo par de rampa 1/2
(DI5)

Bornes de &
Controlo AR
—r—| 1 [SCR
L 2 |AI1 Referéncia externat; 0...10 V <=> 0...50 Hz
', ! 73 |AGND
I ! 4 |10V Tensao de referéncia 10 VDC
5 |AlI2 N&o usada
6 |AGND
7 |AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V [+12VDC
10 |DCOM
11 |DI1 Arranque dir; Se o estado da DI1 for o mesmo da
DI2, o accionamento para
12 |DI2 Arranque inverso
13 [DI3 Selec¢ao de velocidade constante*
14 DI 4 Selec¢ao de velocidade constante®
15 |DI5 Selecgado de par de rampa. Activar para seleccio-
nar par de rampa 2. Defeitos: 5 s /60 s (par de
rampa 1/2)
16 |RS 1A Relé saida 1
17 |[RS1B :k Falha: aberto|
18 [RS2A _k Relé saida 2
19 [RS2B |— A funcionar: fechado

*Seleccao de velocidade constante: 0 = aberto, 1 = ligado

DI3 DI4 (Saida

0 Referéncia através Al
0 Vel Const 1 (1202)
7
1

Vel Const 2 (1203)
Vel Const 3 (1204)

0
1
0
1

Valores de parametros da aplicagédo macro Alternar:

1001 COMANDO EXT1 9 (DI1TF,2R) | 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) | 1201 SEL VEL CONST 7 (013,4)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1108 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 5 (DI5)
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Macro Aplicacao Potenciémetro Motorizado

Esta macro proporciona um interface rentavel para PLCs que variam a
velocidade do accionamento usando apenas sinais digitais.

O valor do parametro 9902 € 4.

Sinais de entrada

¢ Arranque, paragem e sentido

(DI1,2)

* Referéncia cima (DI3)

* Referéncia baixo (DI4)

* Selecgao velocidade pré-
definida (DI5)

Sinais de saida

* Saida an. AO: Frequéncia

* Relé saida 1: Falha
* Relé saida 2: A funcionar

Bornes de -
Controlo FLFEE
1 |SCR
2 [Al1 N&o usada
3 |AGND
4 10V Tens&o de referéncia 10 VDC
5 |Al2 Nao usada
’7 6 [AGND
—@— 7 |AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=>0...50 Hz
—— | 8 |AGND
I: 9 [+12V |+12VDC
10 |[DCOM
- 11 |DI1 Arranque/Paragem: Activar para arrancar
ACS 140
- 12 |DI2 Directo/Inverso: Activar para inverter o
sentido de rotagéao
- 13 [DI3 Referéncia cima: Activar para aumentar a
referéncia®
~ 14 |DI 4 Referéncia baixo: Activar para diminuir a
— referéncia®
L~ |15 [DI5 |Velocidade constante 1
16 |[RS 1A Relé saida 1
17 |IRS 1B 3 Falha: aberto
18 |[RS 2A j Relé saida 2
19 |[RS2B |— A funcionar: fechado

*Nota!

e Se a DI 3eaDl 4 estiverem activas ou inactivas, a referéncia mantém-

se estavel.

* Areferéncia 4 armazenada durante a paragem ou o corte de

alimentaggo.

* Areferéncia analdgica nao é seguida quando o potenciémetro do motor

é seleccionado.

Valores de parametros do potenciémetro do motor:

1001 COMANDO EXT1 2 (0i1,2) 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) 1201 SEL VEL CONST 5 (DI5)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 6 (DI3U,4D) 2201 SEL AC/DEC 1/2 0 (NAO SEL)
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Macro Aplicacao Manual - Auto

Esta macro oferece uma configuracao E/S que é normalmente usada nas
aplicagdes AVAC.

O valor do parametro 9902 é 5.

Sinais de entrada Sinais de saida Interruptor S1
* Arranque/paragem (DI1,5) e rev e Saida an. AO: Frequéncia
(DI2,4) S1:1:U mb
* Duas referéncias an. (Al1,Al2)  « Relé saida 1: Falha St:2:1 | m
* Selecgao local controlo (DI3) * Relé saida 2: A funcionar -

Bornes de
Controlo
1 [SCR
ot 2 |AI1 Referéncia externa 1: 0...10 V <=>0...50 Hz
] (Comando Manual)
! 3 |[AGND
oV Tensé&o de referéncia 10 VDC

Funcao

IS

5 |Al2 Referéncia externa 2: 0...20 mA <=> 0...50 Hz
(Comando Auto)
AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V  [+12VDC
10 |DCOM
11 |DI1 Arranque/Paragem: Activar para arrancar o
ACS 140 (Manual)
12 |DI2 Directo/Inverso: Activar para inverter o sentido

de rotacdo (Manual)

13 |DI3 Sel EXT1/EXT2: Activar para seleccionar
Comando Auto

(T T %ﬁ
MR,

14 DI 4 Directo/Inverso: Activar para inverter o sentido
de rotagéo (Auto)
15 |DI5 Arranque/Paragem: Activar para arrancar o
ACS 140 (Auto)
16 |RS1A  |— Relé saida 1
17 |RS1B | — Falha: aberto
18 [RS2A _k Relé saida 2,
19 |[RS2B |— A funcionar: fechado

Nota! Parametro 2107 INIBE ARRANQUE deve estar em 0 (DESLIGADO).

Valores de parametros Manual-Auto:

1001 COMANDO EXT1 2 (o11,2) 1106 SEL REF2 EXT 2 (A12)

1002 COMANDO EXT2 7 (D15,4) 1201 SEL VEL CONST 0 (NAO SEL)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 3 (DI13) 2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL)
1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 2201 SEL AC/DEC 1/2 0 (NAO SEL)
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Macro Aplicacao Controlo-PID

Esta macro destina-se ao uso com diferentes sistemas de controlo de
circuito fechado tais como o controlo de pressao, controlo de fluxo, etc.

O valor do parametro 9902 € 6.

Sinais de entrada

¢ Arranque/paragem (DI1)
* Referéncia analégica (Al1)

Sinais de saida Interruptor S1

¢ Saida an. AO: Frequéncia -
« Relé saida 1: Falha S1:1:U | op )

« Valor actual (Al2) * Relé saida 2: A funcionar  S1:2:1 | 1 g
* Selecgao local controlo (DI2) -
¢ Velocidade constante (DI4,5)
Bornes de Funciio
Controlo
—— 1 |SCR
L 2 [Al1 Referéncia EXT1 (Manual) ou EXT2 (PID); 0...10 V
', 73 |AGND
—\lﬁ'_ 4 10V Tensao de referéncia 10 VDC
5 |Al2 Sinal actual; 0...20 mA (PID)
6 |AGND
7 |AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V |+12VDC
[ o [poom
—"—— [ 11 |DI1 Arranque/Paragem: Activar para arrancar o
ACS 140*
. 12 |DI2 Seleccao EXT1/EXT2: Activar para seleccionar
controlo-PID*

13 [DI3 N%o usada} _

14 DI 4 Trés Velocidades Constantes (1 ... 3) sdo selec-

T | cionadas com duas entradas digitais D14 e DI5;
| nao usada se controlo-PID**

15 |DI5 Trés Velocidades Constantes (1 ... 3) sao selec-
cionadas com duas entradas digitais D14 e DI5;
ndo usada se controlo-PID**

16 |[RS 1A Relé saida 1

17 [RS 1B 3 Falha: aberto

18 |[RS 2A Relé saida 2

19 |RS 2B :,k A funcionar: fechado

Nota!

* A DI2 tem que ser activada antes do sinal de marcha na DI1, quando se
altera o comando para controlo PID.
** A velocidade constante nao é considerada no controlo-PID (PID).

Nota! O parametro 2107 INIBE ARRANQUE deve estar em 0 (DESLIGADO).

Nota! As frequéncias criticas (grupo 25) séo ignoradas no controlo-PID

(PID).

Os parametros do control-PID (grupo 40) nao pertencem ao conjunto de

Parametros basicos.
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Valores de parametros do Controlo-PID:

1001 COMANDO EXT1

1 (DI1)

2202 TEMPO 1 ACEL

10s

1002 COMANDO EXT2

1 (011)

2203 TEMPO 1 DESACEL

10s

1003 SENTIDO 1 (DIRECTO) | 2606 U/F RATIO 2 (QUADRADO)
1102 SEL EXT1/EXT2 2 (DI2) 3101 NR OCORRENCIAS 5

1103 SEL REF1 EXT 1 (A1) 3103 TEMP ATRASO 10s

1106 SEL REF2 EXT 1 (A1) 3106 RA SUBTENSAO 1 (SIM)

1201 SEL VEL CONST 8 (D14,5) 4001 GANHO PID 0.7

1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL) | 4002 TEMP INTEG PID 10s

2105 SEL PREMAGN 0 (NAO SEL) | 4019 SEL SET POINT 1 (INTERNO)
2201 SEL AC/DEC 1/2 0 (NAO SEL) | 4022 SEL SET POINT INT 3 (DI3)
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Macro Aplicacao Pré-magnetizacao

Esta macro destina-se as aplicagbes em que o accionamento deve arrancar
muito rapidamente. O aumento do fluxo no motor leva sempre algum tempo.
Com a Macro Pré-magnetizacao, este atraso pode ser eliminado.

O valor do parametro 9902 é 7.

Sinais de entrada

¢ Arranque, paragem e sentido

(DI1,2)

* Referéncia analdgica (Al1)

* Selecgao velocidade pré-
definida (DI3,4)
¢ Pré-magnetizacdo (DI5)

Sinais de saida Interruptor S1
¢ Saida an. AO: Frequéncia s1:1:U | o> :
* Relé saida 1: Falha e

* Relé saida 2: A funcionar

Bornes de -
Controlo AR
SCR
Al 1 Referéncia externail: 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
oV Tens&o de referéncia 10 VDC
Al 2 N&o usada
AGND
AO Frequéncia de saida 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V  [+12VDC
DCOM
DI 1 Arranque/Paragem: Activar para arrancar ACS 140
DI 2 Dir/Inv: Activar para inverter sentido de rotagao
DI 3 Seleccao de velocidade constante*
DIl 4 Selecgdo de velocidade constante*
DI5 Pré-magnetizagdo: Activar para iniciar pré-magne-
tizacdo
16 |RS 1A Relé saida 1
17 |RS 1B 3 Falha: aberto
18 |RS2A Relé saida 2
19 |RS 2B 3 A funcionar: fechado

*Seleccgéo de velocidade constante: 0 = aberto, 1 = ligado

DI3 Dl4 |[Saida

Referéncia através Al1

Vel Const 2 (1203)

0
1
0
1

0
0 |Vel Const 1 (1202)
1
1

Vel Const 3 (1204)

Valores de parametros Pré-magnetizacéo:

1001 COMANDO EXT1 2 (Di1,2) 1106 SEL REF2 EXT 0 (PAINEL)
1002 COMANDO EXT2 0 (NAO SEL) | 1201 SEL VEL CONST 7 (DI13,4)
1003 SENTIDO 3 (PEDIDO) 1601 INIBIGAO FUNC 0 (NAO SEL)
1102 SEL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 SEL PREMAGN 5 (DI5)
1103 SEL REF1 EXT 1 (PAINEL) 2201 SEL AC/DEC 1/2 0 (NAO SEL)
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Lista Completa de Parametros do ACS 140

Inicialmente, apenas os chamados parametros basicos (sombreados a

cinzento na Tabela 1) esto visiveis. A fungdo do menu -LG- é usada para

tornar todo o conjunto de parametros visivel.

S = Os parametros s6 podem ser modificados quando o conversor esta

parado,

M = O valor por defeito depende da macro seleccionada (*).

Tabela 1 Conjunto completo de pardmetros.

Codigo|Nome Gama Resolucao |Por defeito | Utili- | S | M
zador
Grupo 99
DADOS INICIAIS
9902 [MACRO APL 0-7 1 0 (FABRICA) v
9905 [TENS NOM MOTOR 200, 208,220, (1V 230/400 V v
230, 240,380,
400, 415,440,
460, 480 V
9906 |CORR NOM MOTOR 0.5*I\ - 1.5*Iy [0.1 A In v
9907 |[FREQ NOM MOTOR 0-300 Hz 1 Hz 50 Hz v
9908 [VEL NOM MOTOR 0-3600 rpm (1 rpm 1440 rpm v
Grupo 01 -
DADOS OPERACAO
0102 [VELOCIDADE 0-9999 rom (1 rpm -
0103 |FREQ SAIDA 0-300 Hz 0.1 Hz -
0104 |CORRENTE - 0.1A -
0105  [BINARIO -100 - 100 % (0.1 % -
0106 [POTENCIA - 0.1 kW -
0107 [TENSAO CA 0-679 V 0.1V -
0109 [TENSAO SAIDA 0-480 V 0.1V -
0110 [TEMP ACS 140 0-150 °C 0.1°C -
0111  |REF 1 EXTERNA 0-300 Hz 0.1 Hz -
0112  |REF 2 EXTERNA 0-100 % 0.1 % -
0113  |LOCAL CONTROLO 0-2 1 -
0114  [TEMPO OPERAGAO 0-99.99 kh 0.01 kh -
0115  |KILOWATT HORA 0-9999 kWh |1 kWh -
0116  [SAIDA BLC APL 0-100 % 0.1 % -
0117 |ESTADO ED1-ED4 0000-1111 1 -
(0-15 decimal)
0118 [EA1 0-100 % 0.1 % -
0119 [EA2 0-100 % 0.1 % -
0121 |ED5 E RELES 0000-0111 1 -
(0-7 decimal)
0122 [sA 0-20 mA 0.1 mA -
0124 |VALOR ACT 1 0-100 % 0.1 % -
0125 |[VALOR ACT 2 0-100 % 0.1 % -
0126 [DESVIO CTR -100-100 % (0.1 % -
0127  [VALOR ACTUAL -100-100 % (0.1 %
0128  [ULTIMA FALHA 0-22 1
0129  [FALHA ANTERIOR 0-22 1
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CédigoNome Gama Resolucéo |Por defeito | Utili- | S | M
zador
0130  |FALHA + ANTIGA 0-22 1 0
Grupo 10
ENTRADAS COM
1001 |COMANDO EXT1 0-10 1 2/4 Vv
1002 |COMANDO EXT2 0-10 1 0 (NAO SEL) vV
1003 [SENTIDO 1-3 1 3 (PEDIDO) V|V
Grupo 11
SEL REFERENCIA
1101 |SEL REF PAINEL 1-2 1 1 (REF1(HZ))
1102  |SEL EXT1/EXT2 1-8 1 6 (EXT1) vV
1103  |SEL REF1 EXT 0-11 1 1 (EA1) vV
1104 |MIN REF1 EXT 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
1105 |MAX REF1 EXT 0-300 Hz 1Hz 50 Hz
1106 |SEL REF 2 EXT 0-11 1 0 (PAINEL) vV
1107 |MIN REF2 EXT 0-100 % 1% 0 %
1108 |MAX REF2 EXT 0-500 % 1% 100 %
Grupo 12
VELOC CONSTANTES
1201 |SEL VEL CONST 0-10 1 3/0 ViV
1202 |VEL CONST 1 0-300 Hz 0.1 Hz 5 Hz
1203 |VEL CONST 2 0-300 Hz 0.1 Hz 10 Hz
1204 |VEL CONST 3 0-300 Hz 0.1 Hz 15 Hz
1205 |VEL CONST 4 0-300 Hz 0.1 Hz 20 Hz
1206 |VEL CONST 5 0-300 Hz 0.1 Hz 25 Hz
1207 |VEL CONST 6 0-300 Hz 0.1 Hz 40 Hz
1208 |VEL CONST 7 0-300 Hz 0.1 Hz 50 Hz
Grupo 13 |
ENTR ANALOGICAS
1301 |MIN EA1 0-100 % 1% 0 %
1302 |MAX EA1 0-100 % 1% 100 %
1303 |FILTRO EA1 0-10s 0.1s 0.1s
1304 |MIN EA2 0-100 % 1% 0 %
1305 |MAX EA2 0-100 % 1% 100 %
1306 |FILTRO EA2 0-10s 0.1s 0.1s
Grupo 14
RELES SAIDA
1401 |RELE 1 SAIDA 0-11 1 3
(FALHA (-1))
1402 |RELE 2 SAIDA 2 0-11 1 2 (EM
OPERAGAO)
Grupo 15 3
SAIDAS ANALOGICAS
1501 |CONTEUDO SA 102-130 1 103
1502 |CONTEUDO MIN SA * * 0.0 Hz
1503 |[CONTEUDO MAX SA  [* F 50 Hz
1504 |MIN SA 0.0-20.0 mA 0.1 mA 0 mA
1505 |MAX SA 0.0-20.0 mA 0.1 mA 20 mA
1506 |FILTRO SA 0-10 s 0.1s 0.1s
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Codigo|Nome Gama Resolucao |Por defeito | Utili- M
zador
Grupo 16
CONTROLOS SISTEMA
1601  |INIBIGAO FUNC 0-6 1 0 (sIM) v
1602 |BLOQUEIO PARAM 0-2 1 1 (ABERTO)
1604 |SEL REARME FAL 0-7 1 6
(ARRANQUE/
PAR)
1608 |REGISTO ALARMES 0-1 1 0 (NON)
Grupo 20
LIMITES
2003 [CORRENTE MAX 0.5*I\ - 1.5%Iy [0.1 A 1.5%Iy
2005 |CTRL SOBRETENS 0-1 1 1
(DESAUTORI-
ZADO)
2006 [CTRL SUBTENSAO 0-2 1 1 (DESAUT
TEMP)
2007 |FREQ MIN 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2008 |FREQ MAX 0-300 Hz 1Hz 50 Hz
Grupo 21
ARRANQUE/PARAGEM
2101  [FUNGOES ARRANQ 1-4 1 1 (RAMPA)
2102 [FUNGOES PARAGEM  [1-2 1 1 (LIVRE)
2103  [CORR REFO BIN 0.5*Iy - 2.0"ly [0.1 A 1.2*Iy
2104  [TEMP INJ CA PAR 0-250 s 0.1s 0s
2105 [SEL PREMAGN 0-6 1 0 (NAO SEL) v
2106 [TEMP MAX PREMAGN [0-25.0 s 0.1s 2.0s
2107  [INIBE ARRANQUE 0-1 1 1 (LIGADO)
Grupo 22
ACEL/DECEL
2201 [SEL AC/DEC 1/2 0-5 1 5 (DI5) 4
2202 [TEMPO 1 ACEL 0.1-1800 s 0.1;1s 5s v
2203 [TEMPO 1 DESACEL 0.1-1800 s 0.1;1s 5s v
2204 [TEMPO 2 ACEL 0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2205 [TEMPO 2 DESACEL 0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2206 |[FORMA RAMPA 0-3 1 0 (LINEAR)
Grupo 25
FREQ CRITICAS
2501 [SEL FREQ CRIT 0-1 1 0
(DESLIGADO)
2502 |FREQ1 CRIT BX 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2503 |FREQ1 CRIT AL 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2504 |FREQ2 CRIT BX 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2505 |FREQ2 CRIT AL 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
Grupo 26
CONTROLO MOTOR
2603 |[COMPENSAGAO IR 0-30 V PARA |1 10V
UNIDADES
200 V; 0-60 V
PARA UNIDA-
DES 400 V
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CédigoNome Gama Resolucéo |Por defeito | Utili-
zador

2604 |GAMA COMP IR 0-300 Hz 1Hz 50 Hz

2605 |BAIXO RUIDO 0-2 1 0 (PADRAO)

2606 |u/f RATIO 1-2 1 1 (LINEAR)

2607 |COMPENSA ESCORR  [0-250 % 1% 0 %

Grupo 30

FUNCOES FALHA

3001 [FUNC EA<MIN 0-3 1 1 (FALHA)

3002 |PERDA PAINEL 1-3 1 1 (FALHA)

3003 |FALHA EXT 0-5 1 0 (NAO SEL)

3004 |[PROT TERM MOT 0-2 1 1 (FALHA)

3005 [TEMP TERM MOT 256-9999 s 1s 500 s

3006 [CURVA CARGA MOT 50-150 % 1% 100 %

3007 |CARGA VEL ZERO 25-150 % 1% 70 %

3008 [PONTO QUEBRA 1-300 Hz 1Hz 35 Hz

3009 [FUNC BLOQUEIO 0-2 1 0 (NAO SEL)

3010 [CORR BLOQ 0.5%Iy - 1.5%Iy [0.1 A 1.2% Iy

3011 |FREQ LIM BLOQUEIO  [0.5-50 Hz 0.1 Hz 20 Hz

3012 [TEMPO BLOQ 10-400 s 1s 20 s

3013  [LIMITE FALHA EA1 0-100 % 1% 0 %

3014  |LIMITE FALHA EA2 0-100 % 1% 0 %

Grupo 31

REARME AUTOM

3101  [NR OCORRENCIAS 0-5 1 0

3102 [TEMPO OCORR 1.0-180.0 s 0.1s 30 s

3103 [TEMP ATRASO 0.0-3.0s 0.1s 0s

3104 |RA SOBRECORRENTE [0-1 1 0 (NAO)

3105 [RA SOBRETENSAO 0-1 1 0 (NAO)

3106 [RA SUBTENSAO 0-1 1 0 (NAO)

3107  |RA EA<MIN 0-1 1 0 (NAO)

Grupo 32

SUPERVISAO

3201  |PAR SUPERV 1 102 -130 1 103

3202 |SUPERV 1 LIM BX * * 0

3203 |SUPERV 1 LIM AL * * 0

3204 |PAR SUPERV 2 102 - 130 1 103

3205 |SUPERV 2 LIM BX * * 0

3206 |SUPERV 2 LIM AL * * 0

Grupo 33

INFORMACAO

3301 |VERSAO SW APL 0.0.0.0-f.E£f |- -

3302 |DATA TESTE yy.ww - -

Grupo 40

CONTROLO-PID

4001 |GANHO PID 0.1-100 0.1 1.0

4002 |TEMP INTEG PID 0.1-320 s 0.1s 60 s

4003  |[TEMP DERIV PID 0-10 s 0.1s 0s

4004  |FILTRO DERIV PID 0-10 s 0.1s 1s
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Cdodigo|Nome Gama Resolucao |Por defeito | Utili- | S | M
zador

4005 [N VALOR ERRO 0-1 1 0 (NAO)

4006 [SEL VAL ACT 1-9 1 1 (ACT1) v

4007  [SEL ENTR ACT1 1-2 1 2 (EA2) v

4008 [SEL ENTR ACT2 1-2 1 2 (EA2) v

4009  [MIN ACT1 0-1000 % 1% 0 %

4010 |[MAX ACT1 0-1000 % 1% 100 %

4011 [MIN ACT2 0-1000 % 1% 0 %

4012  |[MAX ACT2 0-1000 % 1% 100 %

4013 |ATRASO DORMIR 0.0-3600s  [0.1;1s 60 s

4014  |NiVEL DORMIR 0.0-120 Hz 0.1 Hz 0 Hz

4015  |NIVEL ACORDAR 0.0-100 % 0.1 % 0 %

4019  |SEL SET POINT 1-2 1 2 (EXTERNO) v

4020 [SET POINT INT1 0.0-100.0 % (0.1 % 40 %

4021  [SET POINT INT2 0.0-100.0 % (0.1 % 80 %

4022  [SEL SET POINT INT 1-7 1 6 (SET PNT1) v

Grupo 52

COM SERIE

Para as descricdes dos parametros deste grupo, consultar Manual de Iniciacédo e
Instalagdo do Adaptador do ACS 140 RS485 e RS232.

:l Parametros basicos.
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Grupo 99: Dados Iniciais

Os parametros dos Dados Iniciais sdo um grupo especial de parametros
para definir o ACS 140 e para introduzir informagéo sobre o motor.

Caddigo
9

Descricao

9902

MACRO APL

Seleccao da macro de aplicagéo. Este parametro é usado para seleccionar a
Macro de Aplicagéo que vai configurar o ACS 140 para uma aplicagdo
especifica. Consultar “Macros de Aplicacao” na pagina 29, para obter uma lista
e descricao das Macros de Aplicagéo disponiveis.

9905 (TENS NOM MOTOR
Tens@o nominal do motor da placa de caracteristicas do motor. Este parametro
define a tensao de saida maxima fornecida ao motor pelo ACS 140. FREQ NOM
MOTOR define a frequéncia na qual a tensdo de saida é igual a TENS NOM
MOTOR. O ACS 140 n&o pode fornecer ao motor uma tens@o mais alta que a
tensdo de rede.
Ver Figura 1.
9906 (CORR NOM MOTOR
Corrente nominal do motor da placa de caracteristicas. A gama permitida é 0.5
Iy ... 1.5 - Iy do ACS 140.
9907 |[FREQ NOM MOTOR
Frequéncia nominal do motor da placa de caracteristicas (ponto de
enfraquecimento de campo).
Ver Figura 1.
9908 (VEL NOM MOTOR
Velocidade nominal do motor da placa de caracteristicas.
Tens&o de saida
A
TENS NOMMOTOR | ———————————
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
. >
FREQ NOM MoTor [ requéncia de saida
Figura 1 Tenséo de saida como fungdo da frequéncia de saida.
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Grupo 01: Dados Operacao

Fungdes de monitorizagdo de Sinais Actuais do ACS 140. Nao afectam o
funcionamento do ACS 140. Os valores de Sinal Actual sao medidos ou
calculados pelo conversor e ndo podem ser definidos pelo utilizador.

Codigo|Descricao

0102 |VELOCIDADE
Apresenta a velocidade calculada do motor (rpm).

0103 |FREQ SAIDA
Apresenta a frequéncia (Hz) aplicada ao motor. (Também apresentada no ecréa
de SAIDA.)

0104 |CORRENTE
Apresenta a corrente do motor, conforme medida pelo ACS 140.
(O mesmo valor que é mostrado pelo modo de ecra de SAIDA.)

0105 [BINARIO
Binario de saida. Valor calculado do binario no veio do motor em % do binario
nominal do motor.

0106 |POTENCIA
Apresenta a poténcia do motor medida em kW.
Nota! O ACS100-PAN néo apresenta a unidade (“kW”).

0107 |[TENSAO CA
Apresenta a tensdo CC, conforme medida pelo ACS 140. A tenséo é
apresentada em Volts CC.

0109 |[TENSAO SAIDA
Apresenta a tensao aplicada ao motor.

0110 [TEMP ACS 140
Apresenta a temperatura do dissipador de calor do ACS 140 em graus
centigrados.

0111 (REF 1 EXT
Apresenta a referéncia Hz seleccionada que o bloco de selecgéo de referéncia
envia para o gerador de rampa.

0112 |REF 2 EXT

Igual ao parametro 0111 escalado em percentagem (%), excepto quando o
controlador PID esta ligado, entdo o ponto de referéncia do controlador PID é
apresentado.

0113 |LOCAL CONTROLO
Apresenta o local de controlo activo. As alternativas sao:

0 = LOCAL
1 =ExT1
2 = EXT2

Ver APENDICE para obter uma descrigao dos diferentes locais de controlo.

0114 |[TEMPO OPERAGCAO
Apresenta o tempo de operagao total do ACS 140 em milhares de horas (kh).

0115 |KILOWATT HORA
Conta as horas em kilowatt do ACS 140 em funcionamento.

0116 [SAIDA BLC APL

O valor de referéncia em percentagem recebido do bloco da aplicagéo (bloco
de controlo-PID). Este valor s6 € significativo quando a macro do Controlo-PID
é usada.

0117 |ESTADO ED1-ED4
Estado das quatro entradas digitais. Se a entrada estiver activada, o ecra indica
1. Se a entrada estiver desactivada, o ecra indica 0.

o !

ED4 ED3 ED2ED 1
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Cédigo

Descricao

0118

EA1
Valor relativo da entrada analégica 1 apresentado em %.

0119

EA2
Valor relativo da entrada analégica 2 apresentado em %.

0121

ED5 E RELES
Estado da entrada digital 5 e dos relés saida. 1 indique que o relé esta
alimentado e 0 indica que o relé esta sem alimentagéo.

7T
18]
ED5 ﬂ

Estado Relé 2
Estado Relé 1

0122

SA
Valor do sinal da saida analégica em miliamperes.

0124

VALOR ACT 1
Valor actual 1 do Controlador-PID (ACT1), apresentado em percentagem (%).

0125

VALOR ACT 2
Valor actual 2 do Controlador-PID (ACT2), apresentado em percentagem (%).

0126

DESVIO CTR
Apresenta a diferenca entre o valor de referéncia e o valor actual do processo
do controlador-PID, apresentada em percentagem (%).

0127

ACT VAL
Sinal de feedback (valor actual) do controlador-PID, apresentado em
percentagem (%).

0128

ULTIMA FALHA

Ultima falha registada (O=sem falha). Ver “Diagndsticos” na pagina 83.
Pode ser apagada através do painel de controlo pressionando
simultaneamente os botées CIMA e BAIXO no modo de definicdo de
parametros.

0129

FALHA ANTERIOR

Falha anterior registada. Ver “Diagndsticos” na pagina 83.

Pode ser apagada através do painel de controlo pressionando
simultaneamente os botdes CIMA e BAIXO no modo de definicdo de
parametros.

0130

FALHA + ANTIGA

Falha mais antiga registada. Ver “Diagnésticos” na pagina 83.

Pode ser apagada através do painel de controlo pressionando
simultaneamente os botdes CIMA e BAIXO no modo de definicdo de
parametros.
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Grupo 10: Entradas Com

Os comandos Arranque, Paragem e Sentido podem ser dados pelo painel de
controlo ou por dois locais externos (EXT1, EXT2). A selecgao entre os dois
locais externos é feita pelo parametro 1102 SEL EXT1/EXT2. Para mais
informacdes sobre os locais de comando, consulte “APENDICE” na pagina
95.

Codigo |Descricao

1001 |COMANDO EXT1

Define as ligagbes e a fonte dos comandos Arranque/Paragem/Sentido para o Local
de comando externo 1 (EXT1).

0 = NAO SEL

N&o ha nenhuma fonte de comando Arranque/Paragem/Sentido para EXT1
seleccionada.

1=ED1

Arranque/Paragem dois-fios ligado a entrada digital ED1. ED1 desactivada =
Paragem;

ED1 activada = Arranque. *

2=ED1,2

Arranque/Paragem, Sentido dois-fios. Arranque/Paragem esté ligado a entrada digital
ED1 como acima. Sentido esté ligado a entrada digital ED2. ED2 desactivada =
Directo; ED2 activada = Inverso. Para controlar o sentido, o valor do parametro 1003
SENTIDO deve ser PEDIDO.

3=ED1P2P

Arranque/Paragem trés-fios. Os comandos Arranque/Paragem sdo dados por
botoneiras de impulso (o P significa “pulsar”). O botdo Arranque estd normalmente
aberto e ligado a entrada digital ED1. O botdo Paragem esta normalmente fechado e
ligado a entrada digital ED2. Botoes de Arranque multiplos estéo ligados em paralelo;
os botdes de Paragem muiltiplos estao ligados em série. *,**

4 =ED1P2P3

Arranque/Paragem, Sentido trés-fios. Arranque/Paragem ligados como em ED1P,2P.
Sentido é ligado a entrada digital ED3. ED3 desactivada = Directo; ED3 activada =
Inverso. Para controlar o Sentido, o valor do pardmetro 1003 SENTIDO deve ser PEDIDO.

5=ED1P,2P,3P

Arranque Directo, Arranque Inverso e Paragem. Os comandos de Arranque e Sentido
sdo dados simultaneamente com dois botoneiras de impulso separadas (o P significa
“pulsar”). O botao de Paragem esta normalmente fechado e ligado a entrada digital
EDS. Os botdes Arranque Directo e Arranque Inverso estdo normalmente abertos e
ligados as entradas digitais ED1 e ED2 respectivamente. Os botoes de Arranque
multiplos s&o ligados em paralelo e os botdes de Paragem muiltiplos sao ligados em
série. Para controlar o sentido, o valor do parametro 1003 SENTIDO deve ser PEDIDO. **
6 = ED5

Arranque/Paragem dois-fios, ligado a entrada digital ED5. ED5 desactivada =
Paragem e ED5 activada = ARRANQUE. *

7 =ED5,4

Arranque/Paragem/Sentido dois-fios. Arranque/Paragem é ligado a entrada digital
EDS5. Sentido ¢ ligado a entrada digital ED4. ED4 desactivada = Directo e ED4
activada = Inverso. Para controlar o sentido, o valor do pardmetro 1003 SENTIDO deve
ser PEDIDO.

8 = PAINEL

Os comandos de Arranque/Paragem e Sentido sao dados pelo painel de controlo
quando o local de comando externo 1 esté activo. Para controlar o sentido, o valor do
parametro 1003 SENTIDO deve ser PEDIDO.

9 = ED1F,2R

O comando de arranque directo é dado quando ED1 esta activada e ED2 esta
desactivada. O comando de arranque inverso é dado se ED1 estiver desactivada e
ED2 estiver activada. Noutros casos é dado o comando Paragem.

10 =com

Os comandos Arranque/Paragem e Sentido sdo dados através da comunicagéo série.
*Nota! Nos casos 1,3,6 o sentido é definido pelo pardmetro 1003 SENTIDO. A selec¢do
do valor 3 (PEDIDO) fixa o sentido em Directo.

**Nota! O sinal de Paragem deve ser activado antes do comando Arranque poder ser
dado.
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1002

COMANDO EXT2

Define as ligagdes e a fonte dos comandos Arranque, Paragem e Sentido para o local
de comando externo 2 (EXT2).

Consultar o parametro 1001 COMANDO EXT1 acima.

1003

SENTIDO
1 = DIRECTO
2 = INVERSO
3 = PEDIDO

Bloqueio de sentido de rotacdo. Este parametro permite-lhe fixar o sentido de rotagao
do motor como directo ou inverso. Se seleccionar 3 (PEDIDO), o sentido € definido de
acordo com o comando de sentido dado.
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Grupo 11: Sel Referéncia

Os comandos de referéncia podem ser dados pelo painel de controlo ou por
dois locais externos. A seleccao entre os dois locais externos € feita pelo
parametro 1102 SEL EXT1/EXT2. Para mais informagdes sobre os locais de
comando, consulte o “APENDICE” na pégina 95.

Codigo |Descrigéo

1101

SEL REF PAINEL

Selecgao da referéncia do painel de controlo activo no modo de controlo local.
1 =REF1 (Hz)

A referéncia do painel de controlo é apresentada em Hz.

2 = REF2 (%)
A referéncia do painel de controlo é apresentada em (%).

1102

SEL EXT1/EXT2

Define a entrada usada para seleccionar o local de comando externo ou fixa-o
em EXT1 ou EXT2. O local de comando externo de ambos os comandos
Arranque/Paragem/Sentido e referéncia é determinado por este parametro.

1..5=ED1..ED5

O local de comando externo 1 ou 2 é seleccionado de acordo com o estado da
entrada digital seleccionada (ED1 ... ED5), em que desactivada = EXT1 e
activada = EXT2.

6 = EXT1
E seleccionado o local de comando externo 1 (ExT1). As fontes de sinal de
comando para EXT1 sdo definidas pelo parametro 1001 (comandos Arranque/

Paragem/Sentido) e pelo parametro 1103 (referéncia).

7 = EXT2

E seleccionado o local de comando externo 2 (ExT2). As fontes de sinal de
comando para EXT2 sao definidas pelo parametro 1002 (comandos Arranque/
Paragem/Sentido) e pelo parametro 1106 (referéncia).

8 =Com

Os locais de comando externo 1ou 2 sdo escolhidos através da comunicagdo
série.
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1103

SEL REF1 EXT
Este parametro selecciona a fonte de sinal de referéncia externa 1.

0 = PAINEL
A referéncia é dada pelo painel de controlo.

1=EA1
A referéncia é dada através da entrada analdgica 1.
2=EA2
A referéncia é dada através da entrada analdgica 2.

3 = EA1/JOYST; 4 = EA2/J0YST

A referéncia é dada através da entrada analdgica 1 (ou 2 dependendo)
configurada para joystick. O sinal de entrada minimo gere o accionamento a
referéncia maxima no sentido inverso. O sinal de entrada maximo gere o
accionamento a referéncia maxima no sentido directo (Ver Figura 2). Ver
também parametro 1003 SENTIDO.

Cuidado: A referéncia minima para joystick deve ser 0.3 V (0.6 mA) ou mais
alta. Se for usado um sinal 0 ... 10 V, o ACS 140 ira funcionar com a referéncia
maxima no sentido inverso se o sinal de comando se tiver perdido. Coloque o
parametro 3013 Al1 FAULT LIMIT ou 3014 AI2 FAULT LIMIT num valor de 3 % ou
superior, e o parametro 3001 FUNC EA<MIN EM 1 (FALHA), e o ACS 140 para no
caso do sinal de comando se perder.

MAX REF1 EXT

MIN REF1 EXT

- MIN REF1 EXT

Histerese 4% da
Escala Total

MIN REF
1 EXT 2% +2%

10V /20mA
2V /4mA - MIN REF
0V /0mA 1 EXT

Figura 2 Controlo por joystick. O maximo para a referéncia externa 1 é definido
pelo Pardmetro 1105 e o minimo pelo Pardmetro 1104.

5 = ED3U,4D(R)

A referéncia de velocidade é dada através das entradas digitais como controlo
potenciémetro do motor. A entrada digital ED3 aumenta a velocidade (o U
significa “cima”), e a entrada digital ED4 diminui a velocidade (o D significa
“baix0”). (R) indica que a referéncia ira ser reposta a zero quando é dado um
comando de Paragem. A taxa de mudanca do sinal de referéncia é controlada
pelo parametro 2204 TEMPO 2 ACEL.

6 = ED3U,4D
O mesmo que a anterior, excepto que a referéncia de velocidade néo é reposta
a zero num comando de Paragem. Quando se arranca o ACS 140, o motor
acelera a velocidade de aceleragéo seleccionada até a referéncia armazenada.
7 = ED4U,5D
O mesmo que a anterior, excepto que as entradas digitais em uso sdo ED4 e
EDS5.
8= COM
A referéncia é dada através da comunicagéo série.
9 = ED3U,4D(R,NC); 10 = ED3U,4D(NC); 11 = ED4U,5D(NC)
As seleccdes 9,10,11 sdo o mesmo que as seleccdes 5,6,7 respectivamente,
com a excepgdo que o valor de referéncia nao é copiado quando:

* se muda de EXT1 para EXT 2, ou

¢ se muda de EXT2 para EXT1, ou

* se muda de local para remoto.

- MAX REF1 EXT

52




1104

MIN REF1 EXT

Define a referéncia de frequéncia minima para a referéncia externa 1 em Hz.
Quando o sinal de entrada analdgica esta no minimo, a referéncia externa 1 é
igual a MIN REF1 EXT. Ver Figura 3.

1105

MAX REF1 EXT

Define a referéncia de frequéncia méxima para a referéncia externa 1 em Hz.
Quando o sinal de entrada analdgica esta no maximo, a referéncia externa 1 é
igual a MAX REF1 EXT. Ver Figura 3.

1106

SEL REF2 EXT

Este parametro selecciona a fonte do sinal para a referéncia externa 2. As
alternativas sdo as mesmas que com a referéncia externa 1, ver parametro
1103 SEL REF1 EXT.

1107

MIN REF2 EXT
Define a referéncia minima em %. Quando o sinal de entrada analégica esta no
valor minimo, a referéncia externa 2 é igual a MIN REF2 EXT. Ver Figura 3.
* Se a macro de Controlo-PID estiver seleccionada, este parametro define a
referéncia de processo minima.
* Se estiver seleccionada qualquer outra macro que néo seja a PID, este
parametro define a referéncia de frequéncia minima. Este valor é dado
como uma percentagem da frequéncia maxima.

1108

MAX REF2 EXT
Define a referéncia maxima em %. Quando o sinal de entrada analdgica esta
no maximo, a referéncia externa 2 é igual a MAX REF2 EXT. Ver Figura 3.
* Se a macro de Controlo-PID estiver seleccionada, este parametro define a
referéncia de processo maxima.
* Se estiver seleccionada qualquer outra macro que nao seja a PID, este
parametro define a referéncia de frequéncia maxima. Este valor é dado
como uma percentagem da frequéncia maxima.

REF EXT

A

MAX REF
EXT

MIN REF
EXT

EA min EA max Sinal de entrada
analdgica

REF EXT

MIN REF
EXT

MAX REF
EXT

EA min EA max Sinal de entrada
analégica

Figura 3  Definir a MIN REF EXT e MAX REF EXT. A gama do sinal de entrada analdgica é
definida pelos pardmetros 1301 e 1302 ou pardmetros 1304 e 1305, dependendo da
entrada analdgica usada.
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Grupo 12: Veloc Constantes

O ACS 140 tem 7 velocidades constantes programaveis, que vao de 0 a
300 Hz. Os valores de velocidade negativos ndo podem ser dados para as
velocidades constantes.

As seleccoes de velocidade constante sao ignoradas se a referéncia do
processo PID for seguida (ver Macro Controlo-PID).

Nota! O pardmetro 1208 VEL CONST 7 actua como a chamada velocidade de
falha que pode ser activada se o sinal de comando se perder. Consultar o
parametro 3001 FUNC EA<MIN e o parametro 3002 PERDA PAINEL.

Caodigo|Descricao

1201 |SEL VEL CONST

Este parametro define que entradas digitais sdo usadas para seleccionar as
Velocidades Constantes.

0 = NAO SEL

Funcéo de velocidade constante desligada.

1..5=ED1...ED5

A Velocidade Constante 1 é seleccionada com as entradas digitais ED1-ED5.
Entrada digital activada = Velocidade Constante 1 activada.

6 = ED1,2

Trés Velocidades Constantes (1 ... 3) sdo seleccionadas com duas entradas
digitais.

Selecgao de Velocidade Constante com entradas digitais ED1,2.

Tabela 2 Selecgéo da Velocidade Constante com entradas digitais ED1,2.

ED1 ED2 Funcao
0 0 Sem velocidade constante
1 0 Veloc Constante 1 (1202)
0 1 Veloc Constante 2 (1203)
1 1 Veloc Constante 3 (1204)
0 = ED desactivada, 1 = ED activada

7 =ED3,4

Trés Velocidades Constantes (1 ... 3) sdo seleccionadas com duas entradas
digitais como em ED1,2.

8 = ED4,5

Trés Velocidades Constantes (1 ... 3) sdo seleccionadas com duas entradas
digitais como em ED1,2.

9 =ED1,2,3
Sete Velocidades Constantes (1 ... 7) sédo seleccionadas com trés entradas
digitais.
Tabela 3 Selecgao de Velocidade Constante com entradas digitais ED1,2,3.
ED1 ED2 ED3 Funcao
0 0 0 Sem velocidade constante
1 0 0 Velocidade Constante 1 (1202)
0 1 0 Velocidade Constante 2 (1203)
1 1 0 Velocidade Constante 3 (1204)
0 0 1 Velocidade Constante 4 (1205)
1 0 1 Velocidade Constante 5 (1206)
0 1 1 Velocidade Constante 6 (1207)
1 1 1 Velocidade Constante 7 (1208)

0 = ED desactivada, 1 = ED activada
10 = ED3,4,5
Sete Velocidades Constantes (1 ... 7) sédo seleccionadas com trés entradas
digitais como em ED1,2,3.

1202 |VEL CONST 1... VEL CONST 7
-1208 |Velocidades Constantes 1-7.
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Grupo 13: Entradas Analdgicas

Cddigo

Descricao

1301

MIN EA1
Valor minimo relativo da EA1 (%). O valor corresponde a referéncia minima
definida pelo parametro 1104 MIN REF1 EXT ou 1107 MIN REF2 EXT.

Ver Figura 3 na pagina 53.

1302 |MAX EA1
Valor maximo da EA1 (%). O valor corresponde a referéncia maxima definida
pelo parametro 1105 MAX REF1 EXT ou 1108 MAX REF2 EXT.
Ver Figura 3 na pagina 53.
1303 |FILTRO EA1 .
Constante de tempo do filtro para entrada analégica EA1. A medida que o valor
da entrada analdgica muda, 63 % da mudanga ocorre dentro do tempo
especificado por este parametro.
Nota! Mesmo que seleccione 0 s para a constante de tempo do filtro, o sinal
ainda é filtrado com uma constante de tempo de 25 ms devido ao hardware da
interface do sinal. Isto ndo pode ser alterado por nenhum parametro.
[%] , ,
/Slnal sem filtro
100+
63 N .
Sinal Filtrado
[ p— t
Constante de tempo
Figura 4 Constante de tempo do filtro para entrada analdgica EA1.
1304 |MIN EA2
Valor minimo da EA2 (%). O valor corresponde a referéncia minima definida
pelo parametro 1104 MIN REF1 EXT ou 1107 MIN REF2 EXT.
1305 |MAX EA2
Valor maximo da EA2 (%). O valor corresponde a referéncia maxima definida
pelo pardmetro 1105 MAX REF1 EXT ou 1108 MAX REF2 EXT.
1306 |FILTRO EA2

Constante de tempo do filtro para EA2. Consultar o pardmetro 1303 FILTRO EAT.

Exemplo: Para definir o valor minimo permitido de entrada analdgica
em 4 mA, o valor do parametro 1301 EA1 MIN (1304 EA2 MIN) é
calculado da seguinte maneira:

Valor (%) = Valor minimo desejado / Gama completa da entrada

analdgica * 100%
=4 mA/20 mA * 100%
= 200/0.

Nota! Além desta definicdo de parametro, a entrada analdgica deve ser
configurada para sinal de corrente de 0-20 mA. Consultar a secgdo L,
Exemplos de Ligacédo “Referéncia de Frequéncia de uma Fonte de
Corrente”.

55




Grupo 14: Relés Saida

Codigo

Descricao

1401

RELE 1 SAIDA

Conteudo do relé 1 saida.

Selecciona que informagéo é indicada com o relé 1 saida.

0 = NAO USADO

O relé ndo é usado e ndo é alimentado.

1 =RELE

O ACS 140 esta pronto a funcionar. O relé é alimentado a néo ser que nao haja
nenhum sinal de permissao de funcionamento ou exista uma falha e a tensao
de alimentagao esteja dentro da gama.

2 = EM OPERAGAO

Relé alimentado quando o ACS 140 esta a funcionar.

3 = FALHA (-1)

Relé alimentado quando se aplica corrente e sem alimenta¢do quando hd um
disparo de falha.

4 = FALHA

Relé alimentado quando uma falha esta activa.

5 = ALARME

Relé alimentado quando um alarme esta activo (AL10-22).

6 = INVERSAO

Relé alimentado quando o motor roda no sentido inverso.

7 = SUPRV1 CIMA

Relé alimentado quando o primeiro pardmetro supervisionado (3201) excede o
limite (32083). Veja “Grupo 32: Supervisao” na pagina 71.

8 = SUPRV1 BAIXO

Relé alimentado quando o primeiro parametro supervisionado (3201) cai abaixo
do limite (3202). Veja “Grupo 32: Supervisao” na pagina 71.

9 = SUPRV2 CIMA

Relé alimentado quando o segundo parametro supervisionado (3204) excede o
limite (3206). Veja “Grupo 32: Supervisao” na pagina 71.

10 = SUPRV2 BAIXO

Relé alimentado quando o segundo pardmetro supervisionado (3204) cai
abaixo do limite (3205).Veja “Grupo 32: Supervisdo” na pagina 71.

11 = VELOC ALT

Relé alimentado quando a frequéncia de saida é igual a frequéncia de
referéncia.

1402

RELE 2 SAIDA
Contetdo do relé 2 saida. Consultar o pardmetro 1401 RELE 1 SAIDA.
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Grupo 15: Saidas Analdgicas

As Saidas Analdgicas sao usadas para transmitir o valor de qualquer
parametro do grupo Dados Operagéo (Grupo 1) como um sinal de corrente.
Os valores de corrente de saida minimo e maximo séao configuraveis, assim
como os valores minimo e maximo permitidos do parametro observado.

Se o valor maximo do contetdo da saida analdgica (parametro 1503) for
definido como inferior ao valor minimo (parametro 1502), a corrente de saida
é inversamente proporcional ao valor do pardmetro observado.

Codigo |Descricao

1501 |CONTEUDO SA
Conteudo da saida analégica. Niumero de qualquer parametro do grupo Dados
Operacao (Grupo 01).

1502 |CONTEUDO MIN SA
Minimo conteudo da saida analdgica. O ecra e o valor por defeito dependem do
parametro 1501.

1503 |CONTEUDO MAX SA
Maximo conteudo da saida analdgica. O ecra e o valor por defeito dependem
do parametro 1501.

1504 [MIN SA
Corrente de saida minima.

1505 |[MAX SA
Corrente de saida maxima.

1506 [FILTRO SA
Constante de tempo do filtro para SA.

1504

»

1502 1503 ¢
Conteudo SA
SA (mA)
A
1505
1504
|-
Ll
1503 1502 Conteudo SA

Figura 5 Gradag&o da saida analdgica.
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Grupo 16: Comandos do Sistema

Codigo [Descricao

1601 [INIBICAO FUNC
Selecciona a fonte do sinal de permissao de funcionamento.
0 =SIM

O ACS 140 estéa pronto para arrancar sem um sinal de permissao de
funcionamento externo.

1..5=ED1 ... ED5

Para activar o sinal de permissao de funcionamento, a entrada digital
seleccionada deve estar activada. Se a tenséo cair e desactivar a entrada digital
seleccionada, o ACS 140 ira parar e nao arranca até o sinal da permisséo de
funcionamento recomegar.

6 = COM

O sinal de permisséo de funcionamento é fornecido através da comunicagédo
série.

1602

BLOQUEIO PARAM

0 = BLOQUEADOS

Botoes ARRANQUE/PARAGEM e INVERSO do painel de controlo e
modificagcdo de parametros desautorizados. A visualizagio do valor dos
parametros esta autorizada.

1 = ABERTO
As operagdes no painel séo permitidas.

2 = NAO SALVO
Valores modificados ndo armazenados na memdéria permanente.

Nota! A opcdo 0 (BLOQUEADOS) s6 pode ser seleccionada no modo remoto.
Nota! Este parametro ndo é afectado pela selecgéo de macro.

1604

SEL REARME FAL
Fonte de rearme de falha.

Nota! O rearme de falha é sempre possivel com o painel de controlo.
0 = PAINEL
O rearme de falha é executado pelo teclado do painel de controlo.

1..5=ED1 ... ED5

O rearme de falha é executado através de uma entrada digital. O rearme &
activado pela desactivagao da entrada.

6 = ARRANQUE/PAR

O rearme de falha é activado pelo comando Paragem.

7 = COM

O rearme de falha é executado através da comunicacgao série.

1608

REGISTO ALARMES

Controla a visibilidade de alguns alarmes, ver “Diagnésticos” na pagina 83.
0 = NAO

Alguns alarmes sao suprimidos.

1=sM

Todos os alarmes sao permitidos.
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Grupo 20: Limites

Codigo

Descricao

2003

CORRENTE MAX

Corrente de saida maxima.

A corrente de saida maxima com que o ACS 140 ira fornecer o motor. O valor
por defeito é 1.5 * Iy.

2005

CTRL SOBRETENS

Permissao do controlador de sobretensdo CC.

A quebra rapida de uma elevada carga de inércia faz com a tensdo do
barramento CC aumente para o limite de controlo de sobretenséo. Para impedir
que a tens@o CC exceda o limite, o controlador de sobretensao diminui
automaticamente o binario de travagem.

Cuidado! Se um chopper de travagem e uma resisténcia de travagem
estiverem ligados ao ACS 140, este valor de pardmetro deve ser definido para 0
de modo a assegurar um funcionamento correcto do chopper.

0 = DESAUTORIZADO
1 = AUTORIZADO

2006

CTRL SUBTENSAO
Permisséo do controlador de subtensdo CC.

Se a tensdo do barramento CC cair pela perda da poténcia de entrada, o
controlador de subtens&o vai diminuir a velocidade do motor de modo a manter
a tensao do barramento CC acima do limite inferior. Ao diminuir a velocidade do
motor, a inércia da carga vai provocar a regeneragao de novo no ACS 140,
mantendo assim o barramento CC carregado e impedindo um disparo de
subtensao. Isto vai aumentar a passagem de perda de poténcia em sistemas
com uma elevada inércia, tal como um centrifugo ou um ventilador.

0 = DESAUTORIZADO

1 = AUTORIZADO (TEMP)
Autorizado com limite de tempo de 500 ms para funcionamento.

2 = AUTORIZADO
Autorizado sem limite de tempo para funcionamento.

2007

FREQ MIN
Frequéncia de saida minima de gama de funcionamento.

Nota! Manter FREQ MIN < FREQ MAX.

2008

FREQ MAX
Frequéncia de saida maxima de gama de funcionamento
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Grupo 21: Arranque/Paragem

O ACS 140 suporta varios modos de arranque e paragem, incluindo
arranque em rotacao e reforco de binario no arranque. A corrente CC pode
ser injectada tanto antes do comando de arranque (pré-magnetizagéo) ou
automaticamente depois do comando de arranque (arrancar com apoio CA).

O apoio CC pode ser usado quando se para o accionamento com rampa. Se
0 accionamento estiver a parar por atrito, o travdo CC pode ser usado.

Nota! Um tempo de injecgdo CC ou tempo max premagn demasiado longo
provoca um agecimento do motor.

Cddigo|Descricao

2101 |FUNGOES ARRANQ
Condi¢des durante a aceleragao do motor.

1 = RAMPA
Aceleracdo em rampa conforme definido.

2 = EM ROTAGAO
Arranque em rotagéo. Usar esta definicdo se o motor ja estiver em rotagédo e o
accionamento arranca suavemente a frequéncia actual.

3 = REFORGO BIN

Podera ser necessario o refor¢co automatico do binario em accionamentos com
um elevado binario de arranque. O refor¢o do binario sé é aplicado no arranque.
Para-se o reforco quando a frequéncia de saida exceder os 20 Hz ou quando a
frequéncia de saida for igual a referéncia. Ver também parametro 2103 CORR
REFO BIN.

4 = ROT + REF.BIN
Activa tanto o arranque em rotag@o como o reforgo do binério.

2102 |FUNGOES PARAGEM

Condicdes durante a desaceleragdo do motor.

1 =LIVRE

Motor para por atrito.

2 = RAMPA

Desaceleracdo em rampa conforme definido pelo tempo de desaceleracdo
activo 2203 TEMPO 1 DESACEL ou 2205 TEMPO 2 DESACEL.

2103 |CORR REFO BIN
Corrente maxima fornecida durante o reforgo do binario. Ver também parametro
2101 FUNGOES ARRANQ.

2104 |TEMP INJ CA PAR

Tempo de injeccdo CC apds paragem da modulagédo. Se 2102 FUNGOES
PARAGEM estiver em 1 (LIVRE), o ACS 140 usa a travagem CC. Se 2102
FUNGCOES PARAGEM estiver em 2 (RAMPA), o ACS 140 usa o apoio CC depois da
rampa.

2105 |SEL PREMAGN

As opcdes 1- 5 seleccionam a fonte do comando pré-magnetizagéo. A opgédo 6
selecciona o arranque com apoio CC.

0 = NAO SEL

Pré-magnetizagdo nao usada.

1..5=ED1...ED5

Comando pré-magnetizacdo é recebido através de uma entrada digital.

6 = CONST

‘Tempo de pré-magnetizagédo constante depois do comando de arranque. O
tempo é definido pelo pardmetro 2106 TEMP MAX PREMAGN.

2106 |TEMP MAX PREMAGN
Tempo maximo de pré-magnetizagéo.
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Codigo|Descricao

2107 |INIBE ARRANQUE
Controlo de permissdo de arranque. A permissao de arranque significa que um
comando de arranque pendente é ignorado quando:

* a falha é reposta, ou

* Inibe Arranque activa-se quando o comando de arranque esta activo, ou

* ocorre a mudanca do modo de local para remoto, ou

* ocorre a mudancga do modo de remoto para local, ou

* de EXT1 para EXT2, ou

* de EXT2 para EXT1.

0 = DESLIGADO

Controlo de permissdo de arranque desligado. O accionamento arranca depois
do rearme da falha, Permissdo Arranque é activado ou o modo é alterado
enquanto existe um comando de arranque pendente.

1 = LIGADO

Controlo de permisséo de arranque ligado. O accionamento n&o arranca depois
do rearme da falha, Permisséo Arranque & activado ou o modo é alterado. Para
arrancar novamente o accionamento, volte a dar o comando de arranque.
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Grupo 22: Acel/Decel

Podem

ser usados dois pares de rampa acelerar/desacelerar. Se ambos

forem usados, pode-se escolher entre eles durante o funcionamento através
de uma entrada digital. A curva S da rampa ¢é ajustavel.

Cadigo |Descricao
2201 |SEL AC/DEC 1/2
Selecciona a fonte para o sinal de selecgao do par de rampa.
0 = NAO SEL
E usado o primeiro par de rampa (TEMPO 1 ACEL/TEMPO 1 DESACEL).
1..5=ED1...ED5
A seleccdo do par de rampa é feita através de uma entrada digital (ED1 a ED5).
Entrada digital desactivada = Usado o par de rampa 1 (TEMPO 1 ACEL/TEMPO 1
DESACEL).
Entrada digital activada =Usado o par de rampa 2 (TEMPO 2 ACEL/TEMPO 2
DESACEL).
Nota! A seleccéo do par de rampa néo é seguida no comando de ligagdo série.
2202 |TEMPO 1 ACEL
Rampa 1: tempo de zero a frequéncia maxima (0 - FREQ MAX).
2203 |TEMPO 1 DESACEL
Rampa 1: tempo da frequéncia maxima a zero (FREQ MAX - 0).
2204 |TEMPO 2 ACEL
Rampa 2: tempo de zero a frequéncia méaxima (0 - FREQ MAX).
2205 |TEMPO 2 DESACEL
Rampa 2: tempo da frequéncia méaxima a zero (FREQ MAX - 0).
2206 ([FORMA RAMPA

Seleccao da forma da rampa de aceleragao/desaceleracéo.

0 = LINEAR

1 = CURVA RAPIDA
2 = CURVA MED

3 = CURVA LENTA

Frequéncia de saida

FREQ MAX |} — — — — — — — — — —

Linear

|
|
|
curva S :
|
.
t

>

Tempo de rampa Tempo

Figura 6 Definicao do tempo de rampa de aceleracao/desaceleragéo.
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Grupo 25: Freq Criticas

Em alguns sistemas mecanicos, certas gamas de velocidade podem causar
problemas de ressonancia. Com este grupo de parametros, & possivel definir
duas gamas de velocidade diferentes que o ACS 140 ira passar por cima.

Nota! Quando se usar a macro Controlo-PID, as frequéncias criticas sao
ignoradas.

Cédigo |Descricao

2501 |SEL FREQ CRIT
Activacao das frequéncias criticas.

0 = DESLIGADO
1 = LIGADO

2502 |FREQ1 CRIT BX
Arranque da frequéncia critica 1.

Nota! Se BAIXO > ALTO, nao acontece nenhum bloqueio da frequéncia critica.

2503 |FREQ1 CRIT AL
Fim da frequéncia critica 1.

2504 |FREQ2 CRIT BX
Arranque da frequéncia critica 2.

2505 |FREQ2 CRIT AL
Fim da frequéncia critica 2.

Nota! Se BAIXO > ALTO, nao acontece nenhum bloqueio da frequéncia critica.

Exemplo: Um sistema de ventilador vibra muito de 18 Hz a 23 Hz e de 46 Hz
a 52 Hz. Defina os pardmetros da seguinte maneira:

FREQ1 CRIT BX = 18 Hz e FREQ1 CRIT AL = 23 Hz
FREQ2 CRIT BX = 46 Hz e FREQ2 CRIT AL = 52 Hz

fsaida A

[Hz]
52 4 — — —
46 4 — — —
|
23 T — ||
18 4 —
I |1 fRerF
P> [Hz]

fL fIH fol foH
18 23 46 52

Figura 7 Exemplo da definicdo das frequéncias criticas num sistema de
ventilagdo com vibragbes nas gamas de frequéncia 18 Hza 23 Hz e 46 Hz a
52 Hz.
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Grupo 26: Controlo Motor

Codigo|Descricao

2603 [COMPENSACAO IR Tabela 4 Valores de compensagéo IR tipicos.
Tensdo de compensagao IR
a0 Hz. Unidades de 200 V
Nota! A compensagéao IR ([P / kW 0.12]0.18|0.25|0.37 | 0.55

deve ser mantida o mais

Comp IR/V 30 | 27 | 25 | 23 | 21

baixa possivel para prevenir
0 sobreaquecimento.

Consultar a Tabela 4. =
Unidades de 200 V

Pn /KW 0.75| 1.1 | 15|22
Comp IR/V 18 | 16 | 14 | 13

Unidades de 400 V

Py /KW 0.37|0.55|0.75| 1.1 | 1.5 | 2.2

CompIR/V | 37 | 33 | 30 | 27 | 25 | 23

2604

GAMA COMP IR
Gama de compensagcao IR. Define a frequéncia depois da qual a compensacgao
IRéOV.

2605

BAIXO RUIDO

Opcao de ruido acustico do motor.

0 = PADRAO (frequéncia de comutagéo 4 kHz)

1 = BAIXO RUIDO (frequéncia de comutagéo 8 kHz)

2 = SILENCIOSO (frequéncia de comutacao 16 kHz)

Nota! Quando é usada a defini¢do de baixo ruido (8 kHz), a capacidade de
carga maxima do ACS 140 é |, a 30 °C de temperatura ambiente ou 0.9 * |, a
40 °C. Quando é usada a defini¢do silenciosa (16 kHz), a capacidade de carga
maxima é 0.75 * I, a 30 °C de temperatura ambiente. (excepto ACS 143-1K1-3,

ACS 143-2K1-3, ACS 143-1H1-3 e ACS 143-2H1-3 em que a capacidade de
carga maxima é 0.55 * I, a 30 °C.)

U/F RATIO
U/f ratio abaixo do ponto de enfraquecimento do campo.

1 = LINEAR
2 = QUADRADO

Linear é preferivel para as aplicagdes de binario constante e Quadratico para
as aplicagdes de bomba centrifuga e ventilador. (Quadratico € mais silencioso
para a maioria das frequéncias de funcionamento.)

2607

COMPENSA ESCORR

Um motor em gaiola de esquilo desliza quando em carga. Isto pode ser com-

pensado aumentando a frequéncia a medida que o binario do motor aumenta.
Este parametro define o ganho para o deslizamento. 100 % significa compen-
sacéao de deslizamento completa; 0 % significa sem compensacao.
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u (%l

Un

Compensacéo IR
I

- Garr]a de compensacéo IR

Sem compehsagéo
I

|
Ponto enfraqueci- f (Hz)
mento do campo

Figura 8 Funcionamento da compensacéo IR.
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Grupo 30: Funcgoes Falha

O ACS 140 pode ser configurado para responder como se quiser a certas
condigcbes externas anormais: falha de entrada analdgica, sinal de falha
externa e perda de painel.

Nestes casos, o conversor pode continuar a operacao na velocidade corrente
ou a uma velocidade constante definida enquanto mostra o alarme, ignora o
estado ou disparar numa falha e parar.

Os parametros de protecgéo térmica do motor 3004 - 3008 proporcionam um
meio de ajustar a curva da carga do motor. Por exemplo, limitar a carga perto
da velocidade zero pode ser necessario se 0 motor ndo tiver um ventilador.

A protecgéo de bloqueio (parametros 3009 - 3012) inclui parametros para a
frequéncia de bloqueio, tempo de blogueio e corrente.

Codigo [Descricao

3001 |[FUNC EA<MIN

O funcionamento no caso de sinal EA desce abaixo do limite minimo 3013 EA1
FAULT LIMIT ou 3014 EA2 FAULT LIMT.

0 = NAO SEL

Néo funciona.

1 = FALHA

Aparece uma indicacdo de falha e o ACS 140 para por atrito.

2 = VEL CONST 15
Aparece uma indicagao de aviso e a velocidade é definida de acordo com o
parametro 1208 VEL CONST 15.

3 = ULTIMA VEZ

Aparece uma indicacao de aviso e a velocidade é definida ao nivel que o
ACS 140 estava a funcionar da ultima vez. Este valor é determinado pela
velocidade média sob os ultimos 10 segundos.

Cuidado: Se seleccionar VEL CONST 7 ou ULTIMA VEZ, assegure-se de que é
seguro continuar o funcionamento no caso do sinal de entrada analdgica se ter
perdido.

3002 (PERDA PAINEL
Funcionamento em caso de falha de perda do painel de controlo.

1 = FALHA
Aparece uma indicagao de falha e o ACS 140 péra por atrito.

2 = VEL CONST 15
Aparece uma indicacao de aviso e a velocidade é definida de acordo com o
parametro 1208 VEL CONST 15.

3 = ULTIMA VEZ

Aparece uma indicagao de aviso e a velocidade é definida ao nivel que o
ACS 140 estava a funcionar da ultima vez. Este valor é determinado pela
velocidade média sob os ultimos 10 segundos.

Cuidado: Se seleccionar VEL CONST 15 ou ULTIMA VEZ, assegure-se de que é
seguro continuar o funcionamento no caso do sinal de entrada analdgica se ter
perdido.

3003 |FALHA EXT

Seleccao de entrada de falha externa.

0 = NAO SEL

O sinal de falha externa nao é usado.

1..5 =ED1...ED5

Esta seleccao define a entrada digital usada para um sinal de falha externa. Se
ocorrer uma falha externa, i.e. a entrada digital for desactivada, o ACS 140 é
parado e o motor pdra por atrito e aparece a indicagcdo de falha.
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Codigo

Descricao

3004 (PROT TERM MOTOR
Fungéo de sobreaquecimento do motor. Este parametro define o
funcionamento da funcéo de protecgéo térmica do motor que o protege do
sobreaquecimento.
0 = NAO SEL
1 = FALHA
Mostra uma indicagé@o de aviso ao nivel do aviso (97.5 % do valor nominal).
Mostra uma indica¢éo de falha quando a temperatura do motor atinge o nivel
dos 100 %. O ACS 140 para por atrito.
2 = AVISO
Aparece uma indicacdo de aviso quando a temperatura do motor atinge o nivel
de aviso (95 % do valor nominal).
3005 (TEMP TERM MOT
Tempo para aumento da temperatura a 63 %.Este é o tempo dentro do qual a
temperatura do motor atinge 63 % do aumento de temperatura final. A Figura 9
mostra a definicdo do tempo térmico do motor.
Se a protec¢do térmica de acordo com os requisitos UL para motores de classe
NEMA for a desejada, use este método - TEMP TERM MOT € igual a 35 vezes t6
(t6 em segundos é o tempo que o motor pode funcionar seguramente a seis
vezes a sua corrente nominal, dado pelo fabricante do motor). O tempo térmico
para uma curva de disparo Classe 10 é 350 s, para uma curva de disparo
Classe 20, 700 s e para uma curva de disparo Classe 30, 1050 s.
Carga,do
Motor
Aum. t
Temp.
100 %
63 %
= t
Temp term mot
Figura 9 Tempo térmico do motor.
3006 [(CURVA CARGA MOT
Limite méximo da corrente do motor. CURVA CARGA MOT define a carga maxima
de funcionamento permitida do motor. Quando definida para 100 %, a carga
méaxima permitida é igual ao valor do parametro dos Dados Iniciais 9906 CORR
NOM MOTOR. O nivel da curva de carga deve ser ajustado se a temperatura
ambiente for diferente do valor nominal.
Corrente de saida (%) relativa
a 9906 CORR NOM MOTOR
150 -
3006 CURVA CARGA MOT 100
50 1
3007 CARGA VEL ZERO 1
3008 PONTO QUEBRA  Frequéncia
Figura 10 Curva da carga do motor.
3007 |[CARGA VEL ZERO

Este parametro define a corrente maxima permitida a velocidade zero relativa a

9906 CORR NOM MOTOR. Ver Figura 10.
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Codigo

Descricao

3008

PONTO QUEBRA
Ponto de quebra da curva de carga do motor. Ver Figura 10 sobre um exemplo
de curva de carga do motor. Ver Figura 12.

3009

FUNC BLOQUEIO

Este parametro define o funcionamento da protec¢édo de bloqueio. A protecgao
é activada se a corrente de saida se tornar muito alta em relagao a frequéncia
de saida, ver Figura 11.

0 = NAO SEL

A proteccéo de blogueio ndo é usada.

1 = FALHA

Quando a protecgao é activada, o ACS 140 para por atrito. Aparece a indicagdo
de falha.

2 = AVISO
Aparece uma indicagéo de aviso. A indicagdo desaparece em metade do tempo
definido pelo pardmetro 3012 TEMPO BLOQ.

lout

77,

Blogq local

3010 CORR BLOQ

'
'
'
I
T

f

3011 FREQ LIM BLOQ

Figura 11 Protecgao de bloqueio do motor.

3010

CORR BLOQ
Limite de corrente para protec¢do de bloqueio. Ver Figura 11.

3011

FREQ LIM BLOQ
Este parametro define o valor da frequéncia para a fungéo de bloqueio.
Ver Figura 11.

3012

TEMPO BLOQ
Este parametro define o valor do tempo para a fungao de bloqueio.

3013

EA1 FAULT LIMIT
Nivel de falha para supervisédo da entrada analdgica 1.
Ver parametro 3001 FUNC EA<MIN.

3014

EA2 FAULT LIMIT
Nivel de falha para supervisdo da entrada analdgica 2.
Ver parametro 3001 FUNC EA<MIN.
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lo /I Tempo de disparo

3.5
3.0 60 s
25 74 90s
2.0 74 180 s
15 300s
600 s
1.0 f o
0.5
0 » fo/feRk

0 02 04 06 08 1.0 12

lo = corrente de saida

In = corrente nominal do motor

fo = frequéncia de saida

ferk = frequéncia ponto quebra (pardmetro 3008 PONTO QUEBRA)

Figura 12 Tempos de disparo de protecgdo térmica quando os pardmetros
3005 TEMP TERM MOT, 3006 CURVA CARGA MOT e 3007 CARGA VEL ZERO tém
valores pré-definidos.
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Grupo 31: Rearme Autom

O sistema de rearme automatico pode ser usado para repor
automaticamente falhas de sobrecorrente, sobretensao, subtenséo e perdas
de entrada analdgica. O numero permitido de operagdes de rearme
automatico dentro de um certo tempo é seleccionavel.

AAten(;a’io! Se o parametro 3107 RA EA<MIN estiver activado, o
conversor pode arrancar mesmo ap6s uma longa paragem quando o sinal de
entrada analdgico for restaurado. Certifique-se que a utilizagao desta
caracteristica ndo ira provocar danos fisicos e/ou danificar o equipamento.

Cédigo [Descricao

3101 |NR OCORRENCIAS

Define o nimero de rearmes automaticos permitidos dentro de um certo tempo.
O tempo é definido pelo pardmetro 3102 TEMPO OCORR. O ACS 140 impede
rearmes automaticos adicionais e permanece parado até ser feito um rearme
bem sucedido com o painel de controlo ou a partir de um local seleccionado
pelo parametro 1604 SEL REARME FAL.

3102 (TEMPO OCORR

O tempo dentro do qual um ndmero limitado de rearmes automaticos de falhas
é permitido. O numero de falhas permitido durante este periodo de tempo é
dado pelo parametro 3101 NR OCORRENCIAS.

3103 |[EMP ATRASO

Este parametro define o tempo que o ACS 140 espera depois de ocorrer uma
falha antes de tentar o rearme. Se estiver em o ACS 140 faz o rearme
imediatamente.

3104 |RA SOBRECORRENTE

0 = NAO

1=38IM

Se for seleccionado 1, a falha (sobrecorrente do motor) é reposta
automaticamente depois do atraso definido pelo parametro 3103, e o ACS 140
volta ao funcionamento normal.

3105 |RA SOBRETENSAO

0 = NAO

1=sm

Se for seleccionado 1, a falha (sobretensao do barramento CC) é reposta
automaticamente depois do atraso definido pelo parametro 3103, e o ACS 140
volta ao funcionamento normal.

3106 |[RA SUBTENSAO

0 = NAO

1=sM

Se for seleccionado 1, a falha (subtenséo do barramento CC) é reposta
automaticamente depois do atraso definido pelo parametro 3103 EMP ATRASO, €
o ACS 140 volta ao funcionamento normal.

3107 |RA EA<MIN

0 = NAO

1=38IM

Se for seleccionado 1, a falha (sinal de entrada analdgica abaixo do nivel
minimo) é reposta automaticamente depois do atraso definido pelo parametro
3103 EMP ATRASO.

Tempo ocorréncias
"/

X X—X% | » Tempo

. Agora
x = Rearme automatico

Figura 13 Funcionamento da funcao de rearme automatico. Neste exemplo,
se a falha ocorrer no momento “Agora’”, é reposta automaticamente se o valor
do parametro 3101 NR OCORRENCIAS for maior ou igual a 4.
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Grupo 32: Supervisao

Os parametros deste grupo s@o usados conjuntamente com os parametros
relé saida 1401 RELE 1 SAIDA e 1402 RELE 2 SAIDA. Qualquer conjunto de dois
parametros do grupo Dados Operacéo (Grupo 1) pode ser supervisionado.
Os relés podem ser configurados para serem alimentados quando os valores
dos parametros de supervisao forem ou muito altos ou muito baixos.

Codigo

Descricao

3201

PAR SUPERV 1
Primeiro niumero de parametros supervisionado do grupo Dados Operagéao
(Grupo 01).

3202

SUPERV 1 LIM BX
Primeiro limite de supervisdo baixo. A apresentacdo deste parametro depende
do parametro de supervisao seleccionado (3201).

3203

SUPERV 1 LIM AL
Primeiro limite de supervisdo alto. A apresentacédo deste parametro depende do
parametro de supervisdo seleccionado (3201).

3204

PAR SUPERV 2
Segundo numero de parametros supervisionado do grupo Dados Operagao
(Grupo 01).

3205

SUPERV 2 LIM BX
Segundo limite de supervisao baixo. A apresentacdo deste parametro depende
do parametro de supervisao seleccionado (3204).

3206

SUPERV 2 LIM AL
Segundo limite de supervisdo alto. A apresentacao deste parametro depende
do parametro de supervisdo seleccionado (3204).
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A
Valor parametro supervisionado
AL (3203)
BX (3202)
\ A
alimentado =1 '—i ‘—i ‘—i
s/ alimentagcdo = 0 ‘ ‘ | >
\ \ \
A [ | | | | ‘
\ \ \
\ \ \ |
I
\ \ \
\ \ \ | B
alimentado =1 —l h h l——
s/ alimentagédo = 0 >

A = Valor de pardmetro 1401 RELE 1 SAIDA (1402 RELE 2 SAIDA) é
SUPRV1 CIMA ou SUPRV2 CIMA

B = Valor de parametro 1401 RELE 1 SAIDA (1402 RELE 2 SAIDA) é
SUPRV1 BAIXO ou SUPRV2 BAIXO

Nota! O caso BAIXO < ALTO representa uma histerese normal.

Caso A: Para monitorizar quando/se o sinal supervisionado excede um
dado limite.

Caso B: Para monitorizar quando/se o sinal supervisionado cai abaixo
de um dado limite.

Figura 14 Supervisdo dos dados de funcionamento usando relés de saida,
quando BAIXO < ALTO.
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Valor parametro superv.

BX (3202) #‘ <HJﬁ‘ <H
N A R A

e L0 H i rl H ﬁ 1, »
s | h H - H H .

A = Valor do pardmetro 1401 RELE 1 SAIDA (1402 RELE 2 SAIDA) é SUPRV1
CIMA ou SUPRV2 CIMA.

B = Valor do parametro 1401 RELE 1 SAIDA (1402 RELE 2 SAIDA) é SUPRV1
BAIXO OU SUPRV2 BAIXO.

Nota! O caso BAIXO>ALTO representa uma histerese especial com dois
limites de supervisdo separados. Dependendo se o sinal supervisionado
caiu abaixo do valor ALTO (3203) ou acima do valor BAIXO (3202),
determina que limite esta a ser usado. Inicialmente é usado ALTO, até o
sinal passar acima do valor BAIXO. Depois, o limite usado é BAIXO até o
sinal voltar abaixo do valor ALTO.

A = De inicio o relé nao esta alimentado.
B = De inicio o relé esta alimentado.

Figura 15 Supervis&do dos dados de funcionamento usando relés de saida,

quando BAIXO>ALTO.
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Grupo 33: Informacéao

Codigo|Descricao

3301 [VERSAO SW APL
\Versdo do software.
3302 |DATA TESTE

Mostra a data do teste do ACS 140 (aa.ss).
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Grupo 40: Controlo-PID

A Macro de Controlo-PID permite que o ACS 140 tome um sinal de
referéncia (ponto de referéncia) e um sinal real (feedback), e ajustar
automaticamente a velocidade do accionamento para fazer corresponder o
sinal real a referéncia. A Figura 26 na pagina 98 (APENDICE) mostra as
ligacdes dos sinais internos quando a macro do Controlo-PID esta
seleccionada.

Codigo

Descricao

4001

GANHO PID

Este pardmetro define o ganho do Controlador PID. A gama de defini¢ao vai de
0.1... 100. Se seleccionar 1, uma mudanca de 10 % no valor de erro faz com
que a saida do Controlador PID mude em 10 %.

Tabela 5 Efeito do ganho quando FREQ MAX € 50 Hz.

Mudanca de Frequéncia Frznqu:;:(gg g:ra
L)
Ganho PID para Mudanca de 10 % Mudanca de 50 % no
no Erro

Erro
0.5 25Hz 12.5 Hz
1.0 5Hz 25 Hz
3.0 15 Hz 50 Hz *

* Limitada pelo pardmetro 2008 FREQ MAX.

4002 (TEMP INTEG PID
Tempo de integragéo do controlador PID. Definido como o tempo em que se
atinge a saida méaxima se existir um valor de erro constante e o ganho for 1. O
tempo de integragdo 1 s denota que se atinge uma mudanga de 100 % em 1 s.
Desvio de controlo
Ganho { Saida do Controlador PID
Ganho {
—— t
Tempo de Integracédo PID
4003 (TEMP DERIV PID

Tempo de derivagéo do controlador PID. Se o valor de erro do processo mudar
linearmente, a parte D acrescenta um valor constante a saida do controlador
PID. A derivativa é filtrada com um filtro de 1-pdlo. A constante de tempo do
filtro é definida pelo parametro 4004 FILTRO DERIV PID.

Valor de Erro do Processo
100 %

Ganho

v
—_

- =
Tempo de derivacdo PID
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Codigo

Descricao

4004 |FILTRO DERIV PID
Constante de tempo para o filtro da parte D. Ao aumentar a constante de tempo
do filtro é possivel suavizar o efeito da parte D e eliminar o ruido.
4005 |INV VALOR ERRO
Invers&o do valor de erro do processo. Normalmente, uma diminui¢éo do sinal
de feedback provoca um aumento da velocidade do accionamento. Se for dese-
jada uma diminuicdo no sinal de feedback para provocar uma diminuicdo da
velocidade, coloque INV VALOR ERRO em 1 (SIM).
0 = NAO
1=sm
4006 |SEL VAL ACT
Selecgao do sinal (actual) de feedback do controlador PID. O sinal de feedback
pode ser uma combinacéo de dois valores actuais ACT1 e ACT2. A fonte do valor
actual 1 é seleccionada pelo parametro 4007 e a fonte do valor actual 2 é
seleccionada pelo parametro 4008.
1=AcTl
O valor actual 1 é usado como o sinal de feedback.
2 = ACT1-ACT2
A diferenca dos valores actuais 1 e 2 é usada como o sinal de feedback.
3 = ACT1+ACT2
Soma dos valores actuais 1 e 2.
4 = ACT1*ACT2
Produto dos valores actuais 1 e 2.
5 = ACT1/ACT2
Quociente dos valores actuais 1 e 2.
6 = MIN (A1, A2)
O mais pequeno dos valores actuais 1 e 2.
7 = MAX (A1, A2)
O maior dos valores actuais 1 e 2.
8 = sq (A1-A2)
Raiz quadrada da diferenca dos valores actuais 1 e 2.
9 = sgA1 + sqA2
Soma das raizes quadradas dos valores actuais 1 e 2.
4007 |SEL ENTR ACT1
Fonte do valor actual 1 (ACT1).
1=EA1
A entrada analdgica 1 é usada como valor actual 1.
2=EA2
A entrada analdgica 2 é usada como valor actual 1.
4008 |SEL ENTR ACT2

Fonte do valor actual 2 (ACT2).

1=EA1
A entrada analdgica 1 é usada como valor actual 2.
2=EA2

A entrada analdgica 2 é usada como valor actual 2.
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Cddigo [Descri¢cao
4009 [(MIN ACT1

Valor minimo do valor actual 1 (AcT1). A gama de defini¢do é -1000 a +1000 %.

Ver Figura 16 e parametros do Grupo 13 sobre as definicdes minimas e

maximas da entrada analégica.
4010 [MAX ACT1

Valor méximo do valor actual 1 (ACT1). A gama de definicdo é -1000 a +1000 %.

Ver Figura 16 e parametros do Grupo 13 sobre as definicdes minimas e

maximas da entrada analégica.
4011 [MIN ACT2

Valor minimo do valor actual 2 (ACT2). Consultar parametro 4009.
4012 [MAX ACT2

Valor maximo do valor actual 2 (ACcT2). Consultar parametro 4010.

ACT1 (%)
A
MAX ACT1
MIN ACT1
>
min EA max EA Sinal de entrada
analdgica
ACT1 (%)
A
MIN ACT1
MAX ACT1
>
min EA max EA Sinal de entrada
analdgica

Figura 16 Escala do valor actual. A gama do sinal de entrada analdgica é

definida pelos pardmetros 1301 e 1302 ou pardmetros 1304 e 1305,
dependendo da entrada analdgica usada.

77



Codigo

Descricao

4013

ATRASO DORMIR

Tempo de atraso para a fungdo adormecimento, ver Figura 17. Se a frequéncia
de saida do ACS 140 estiver abaixo do nivel definido (parametro 4014 NiVEL
DORMIR) mais tempo que ATRASO DORMIR, 0 ACS 140 para.

4014

NiVEL DORMIR

Nivel para activagao da fungéo adormecimento, ver Figura 17. Quando a
frequéncia de saida do ACS 140 cai abaixo do nivel de adormecimento, o
contador do atraso adormecimento arranca. Quando a frequéncia de saida do
ACS 140 sobe acima do nivel adormecimento, o contador do atraso
adormecimento é reposto.

Nota! A comparagédo do nivel adormecimento também, é invertida quando o
valor de erro é invertido usando o parametro 4005 INV VALOR ERRO.

4015

NiVEL ACORDAR
Nivel de desactivagéo da fungdo adormecimento. Este parametro define um
limite de valor actual de processo para a fun¢cdo adormecimento (ver Figura
17).0 limite flutua com a referéncia de processo.
Valor de erro nao invertido (parametro 4005 = 0)
O nivel acordar aplicado esta de acordo com a seguinte férmula:
Limite = parametro 1107 +
parametro 4015 * (ponto de referéncia - parametro 1107) /
(parametro 1108 - parametro 1107)

Quando o valor actual é inferior ou igual a este valor, a fungédo adormecimento é
desactivada. Ver figura 18.

Valor de erro invertido (parametro 4005 = 1)
O nivel acordar aplicado esta de acordo com a seguinte férmula:

Limite = parametro 1108 +
parametro 4015 * (parametro 1108 - ponto de referéncia) /
(parametro 1108 - parametro 1107)

Quando o valor actual é mais alto ou igual a este valor, a fungdo
adormecimento é desactivada. Ver figura 19.

Valor Actual

NIVEL ACORDAR |
Parametro 4015

Frequéncia |

ty = ATRASO DORMIR, Parametro 4013

\ Tempo

NIVEL DORMIR PARAGEM  ARRANQUE
Parametro 4014

Figura 17  Funcionamento da fungdo adormecimento.
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VALOR DE ERRO NAO INVERTIDO

4015

NIiVEL ACORDAR

1108 MAX REF2 EXT

100 % PONTO DE REFERENCIA
75% | | NIVEL ACORDAR APLICADO
0% 1107 MIN REF2 EXT

Figura 18 Exemplo de como o nivel acordar aplicado flutua com o ponto de
referéncia, aqui o pardmetro 4015 NiVEL ACORDAR € igual a 75 %, caso ndo
invertido de controlo-PID.

4015
NiVEL ACORDAR

0%

VALOR DE ERRO INVERTIDO

60 % —— —

100 %

1108 MAX REF2 EXT

+ —— —— —— — NIVEL ACORDAR APLICADO

PONTO DE REFERENCIA

1107 MIN REF 2 EXT

Figura 19 Exemplo de como o nivel acordar aplicado flutua com o ponto de
referéncia, aqui o pardmetro 4015 NiVEL ACORDAR € igual a 60 %, caso
invertido de controlo-PID.
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Codigo

Descricao

4019

SEL SET POINT
Selecgao do ponto de definigao. Define a fonte do sinal de referéncia para o
controlador PID.

Nota! Quando o regulador PID é ignorado (pardmetro 8121 BYPASS REGUL),
este parametro ndo tem qualquer significado.

1 = INTERNO
A referéncia de processo é um valor constante definido pelos paradmetros 4020
SET POINT1 INT, 4021 SET POINT2 INT, 4022 SEL SET PONT INT.

2 = EXTERNO

A referéncia de processo é lida de uma fonte definida pelo parametro 1106 SEL
REF2 EXT. O ACS 400 deve estar em modo remoto (aparece REM no ecra do
painel de controlo).*

* A referéncia de processo do controlador PID também pode ser dada pelo
painel de controlo no modo local (aparece LOC no ecra do painel de controlo)
se a referéncia do painel for dada em percentagem, i.e. o valor do parametro
1101 SEL REF PAINEL = 2 (REF2 (%)).

4020,
2021

SET POINT1 INT, SET POINT2 INT

Define uma referéncia de processo constante (%) para o controlador PID. O

controlador PID segue uma destas referéncias se o parametro 4019 SEL SET
POINT estiver em 1 (INTERNO), ver também parametro 4022 SEL SET POINT INT.

4022

SEL SET POINT INT

Selecciona o ponto de referéncia interno.

1.5=ED1..5

A selecgdo do ponto de referéncia interno é feita través da entrada digital (ED1
a ED5). Quando a entrada digital é desactivada, o parametro 4020 SET POINT1
INT estd a ser usado. Quando a entrada digital esté activada, o parametro 4021
SET POINT2 INT estd a ser usado.

6 = SET POINT1

4020 SET POINT1 INT é usado como ponto de referéncia interno.

7 = SET POINT2

4021 SET POINT2 INT é usado como ponto de referéncia interno.
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Grupo 52: Comunicacao Série

A ligagéao de comunicagao série do ACS 140 usa o protocolo Modicon
Modbus. Para obter uma descri¢cdo das capacidades de comunicagao série
do ACS 140, assim como as descri¢cdes dos parametros deste grupo,
consultar o Manual de Iniciagdo e Instalacdo do Adaptador ACS 140 RS485
e RS232.
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Diagndsticos

Geral

Este capitulo descreve os varios ecras de diagnéstico do painel de controlo e
apresenta as causas mais comuns para um determinado ecra. Se a falha
nao puder ser resolvida pelas instrugcdes dadas, contacte um representante
ABB.

Cuidado! Nao tente fazer nenhuma medicgao, substituicdo de elementos ou
qualquer outro procedimento de manutencéo nao descrito neste manual.
Tais acgbes anulam a garantia, pdem em perigo o correcto funcionamento e
aumentam a suspensao do funcionamento e as despesas.

Ecras de Alarme e Falha

O ecré de sete segmentos do painel de controlo indica alarmes e falhas
através de cddigos “ALxx” ou “FLxx”, em que xx é o cdédigo de alarme ou
falha correspondente.

Os alarmes 1-7 séo originados pelo funcionamento dos botdes. O LED verde
pisca para os AL10-21, significando que o ACS 140 n&ao consegue seguir
completamente os comandos de controlo. As falhas s&o indicadas pelo LED
vermelho.

As mensagens de alarme e de falha desaparecem pressionando MENU,
ENTER ou os botbes das setas do painel de controlo. A mensagem
reaparece apos alguns segundos se nao se tocar no teclado e o alarme ou
falha ainda estiverem activos.

Os ultimos trés coédigos de falha sdo armazenados nos parametros 0128-
0130. Estas memorias de falhas podem ser apagadas do painel de controlo
pressionando simultaneamente os botdes CIMA e BAIXO no modo de
definicdo de parametros.

Rearme do ACS 140

As falhas que sao indicadas pelo LED vermelho a piscar séo rearmadas
desligando a alimentag&o por uns momentos. As outras falhas (indicadas
pelo LED vermelho sempre ligado) podem ser rearmadas tanto através do
painel de controlo, por entrada digital ou comunicacéo série, ou desligando a
tensdo de alimentagao por uns momentos. Quando a falha tiver sido
desactivada, pode-se voltar a arrancar o motor.

O ACS 140 pode ser configurado para rearmar automaticamente certas
falhas. Consultar o grupo de parametros 31 REARME AUTOM.

Atencao! Se for seleccionada uma fonte externa para o comando de
arranque e esta ainda estiver activa, o ACS 140 pode arrancar
imediatamente apds o rearme da falha.

Atencao! Todos os trabalhos de instalacéo eléctrica e manutencéo descritos
neste capitulo s6 devem ser realizados por um electricista devidamente
qualificado. As Instrugdes de Segurancga das primeiras paginas deste manual
devem ser seguidas.
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Tabela 6 Alarmes.

Cédigo |Descricao

AL A1 Falha no upload/download de parametros.

AL 2 Funcionamento nao permitido enquanto o arranque estiver activo.

AL 3 Funcionamento ndo permitido no modo de controlo corrente (Local ou
Remoto).

AL5 Arranque/Paragem/Sentido ou referéncia do painel de controlo ndo séo
seguidos. Causas possiveis: .

* Modo remoto: os pardmetros desactivam os botdes (Ver APENDICE.)
* Modo local: botdio ARRANQUE/PARAGEM interligado pelas entradas
digitais.

AL 6 Funcionamento ndo permitido. Parametro 1602 BLOQUEIO PARAM activo.

AL7 A utilizagdo da macro de fabrica desactiva o funcionamento.

AL10* Controlador de sobreintensidade activo.

AL11* Controlador de sobretens&o activo.

AL12* Controlador de subtensao activo.

AL13 Bloqueio de sentido. Ver parametro 1003 SENTIDO.

AL14 Alarme de perda de comunicagao série, ver Manual de Iniciacao e
Instalagao do Adaptador do ACS 140 RS485 e RS232.

AL15* Resposta de excepcédo Modbus é enviada através da comunicagéo série.

AL16 Perda da entrada analdgica 1. O valor da entrada analdgica 1 é inferior a
MIN EA1 (1301). Ver também parametros 3001 FUNC EA<MIN e 3013 LIMITE
FALHA EAT.

AL17 Perda da entrada analdgica 2. O valor da entrada analdgica 2 é inferior a
MIN EA2 (1306). Ver também parametros 3001 FUNC EA<MIN e 3014 LIMITE
FALHA EA2.

AL18* Perda de painel. O painel esta desligado quando Arranque/Paragem/
Sentido ou referéncia vém do painel. Ver parametro 3002 PERDA PAINEL &
APENDICE.

AL19* Sobreaquecimento do hardware (a 95 % do limite de disparo).

AL20* Sobreaquecimento do motor (a 95 % do limite de disparo), ver 3004 PROT
TERM MOT.

AL21 Alarme de bloqueio do motor. Ver pardmetro 3009 FUNC BLOQUEIO.

Nota! Os alarmes (*) s6 aparecem se 0 parametro 1608 REGISTO ALARMES
estiver em 1(SIm).
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Tabela 7 Falhas.

Cadigo Descricao

FLA Sobreintensidade:
¢ Possivel problema mecanico.
* Os tempos de aceleragdo e/ou desaceleragdo podem ser demasi-

ado curtos.

* Perturbacdes de alimentagéao.

FL2 Sobretensao CC:
¢ Tensao de entrada demasiado alta.
¢ O tempo de desaceleracdo pode ser demasiado curto.

FL3 Sobreaquecimento do ACS 140:
¢ Temperatura ambiente demasiado alta.
¢ Sobrecarga grave.

FL4~ Falha de corrente:
¢ Falha de saida & terra (unidades de 200 V).
¢ Curto-circuito.
¢ Perturbacdes de alimentagéao.

FL 5 Sobrecarga de saida.

FL6 Subtenséo CC.

FL7 Falha de entrada analdgica 1. O valor da entrada analdgica 1 é
inferior a MIN EA1 (1301). Ver também parametros 3001 FUNC EA<MIN
e 3013 LIMITE FALHA EA1.

FL 8 Falha de entrada analdgica 2. O valor da entrada analdgica 2 é
inferior a MIN EA2 (1304). Ver também parametros 3001 FUNC EA<MIN
e 3014 LIMITE FALHA EA2.

FL9 Sobreaquecimento do motor. Ver parametros 3004-3008.

FL10 Perda de painel. O painel esta desligado quando Arranque/Paragem/
Sentido ou referéncia vém do painel. Ver parametro 3002 PERDA
PAINEL e APENDICE.
Nota! Se FL10 estiver activa quando a alimentagao for desligada, o
ACS 140 arranca em controlo remoto (REM) quando se voltar a ligar a
alimentagéo.

FL11 Parametros inconsistentes. Situagbes de falha possiveis:
* MIN EA1 > MAX EA1 (parametros 1301 e 1302)
* MIN EA2 > mAX EA2 (parametros 1304 e 1305)
* FREQ MIN > FREQ MAX (parametros 2007 e 2008)

FL12 Bloqueio do motor. Ver parametro 3009 FUNC BLOQUEIO.

FL13 Perda de comunicagéo série.

FL14 Falha externa activa. Ver pardmetro 3003 FALHA EXT.

FL15 Falha de saida a terra (unidades de 400 V).

FL16 * Ripple o barramento CC demasiado grande. Verificar alimentacao.

FL17 Entrada analégica fora de gama. Verificar nivel EA.

FL18 - FL22 * | Erro de hardware. Contactar fornecedor.

Todo o ecra a
piscar

Falha de comunicagao série.

* Ma ligagéo entre o painel de controlo e o ACS 140.

¢ Os parametros de comunicacgéo série (grupo 52) foram alterados.
Manter o painel ligado e desligar e voltar a ligar a alimentagéao.

Nota! As falhas (*) que séo indicadas pelo LED vermelho a piscar sao
rearmadas desligando e voltando a ligar a alimentacdo. As outras falhas sao
rearmadas pressionando o botdo ARRANQUE/PARAGEM. Ver também
parametro 1604.
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Instrucées EMC para o ACS 140

Instrucoes de Instalacao Obrigatérias de Acordo com a Directiva EMC
para os conversores de frequéncia ACS 140

Siga as instru¢des dadas no Manual do Utilizador do ACS 140 e as
instrugdes entregues com os varios acessorios.

Marcacao CE

Existe uma marcac@o CE nos conversores de frequéncia ACS 140 para
atestar que a unidade segue as condi¢des das Directivas Europeias de
Baixa Tenséo e EMC (Directiva 73/23/EEC, corrigida pela 93/68/EEC e
Directiva 89/336/EEC, corrigida pela 93/68/EEC).

A Directiva EMC define os requisitos de imunidade e emissdes de
equipamento eléctrico usados no Espago Econémico Europeu. A norma EN
61800-3 dos produtos EMC cobre os requisitos estabelecidos para os
conversores de frequéncia. Os conversores de frequéncia ACS 140 seguem
os requisitos apresentados na EN 61800-3 para Ambiente de Classe Il e
Ambiente de Classe I.

O padréo de produto EN 61800-3 (Sistemas de accionamento por
alimentacéo eléctrica de velocidade ajustavel - Parte 3: Standard de produto
EMC incluindo métodos de teste especificos) define Ambiente de Classe |
como um ambiente que inclui divisbes domésticas. Também inclui
estruturas ligadas directamente a uma rede de alimentagéo de baixa tensao
sem transformadores intermédios que fornecam edificios usados para fins
domésticos. O Ambiente de Classe Il inclui todas as estruturas que nao
sejam aquelas directamente ligadas a rede de alimentagéo de baixa tensao
que alimente edificios usados para fins domésticos.

Marcacao C-Tick

Existe a marcagéo C-tick no conversor de frequéncia ACS 140 (pendente
para as séries sem dissipador) para comprovar que a unidade cumpre os
requisitos da Australian Statuary Rules No 294, 1996, Radiocommunication
(Compliance Labelling - Incidental Emissions) Notice and the
Radiocommunication Act, 1989, e as Radiocommunication Regulations,
1993, da Nova Zelandia.

As normas regulamentares definem os requisitos essenciais para as
emissdes de equipamento eléctrico usado na Australia e Nova Zelandia. O
standard AS/NZS 2064, 1997, Limites e métodos de medicéo de
perturbacdes electrénicas caracteristicas de equipamentos de
radiofrequéncia industriais, cientificos e médicos (ISM), cobre os requisitos
para um conversor de frequéncia trifasico.

O conversor de frequéncia ACS 143-xKx-3 cumpre os limites da AS/NZS
2064, 1997, para equipamento de classe A. O equipamento de Classe A é
adequado para ser utilizado em todas as estruturas que nao sejam
domeésticas e aquelas directamente ligadas a uma rede de baixa tensdo que
alimente edificios usados para fins domésticos. A concordancia é valida
com as seguintes condicoes:

e O conversor de frequéncia esteja equipado com um filtro RFI.

e Os cabos do motor e de controlo sejam escolhidos conforme se especi-
fica neste manual para utilizagdo numa rede publica de baixa tensao.

* As normas de instalacdo deste manual sejam seguidas.
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Instrucoes de Cablagem

Manter os cabos individuais sem blindagem presos nos ganchos e os
terminais de parafusos o mais curtos possivel. Mantenha os cabos de
controlo longe dos cabos de alimentagao.

Cabo de Rede

Recomenda-se um cabo de trés condutores (fase Unica e neutra com terra
de protecg¢éo) ou um cabo de quatro condutores (trifasico com terra de
protec¢do) para a cablagem de rede. A blindagem nao é necessaria.
Dimensionar os cabos e os fusiveis de acordo com a corrente de entrada.
Ter sempre em atencéo a legislagéo local quando se dimensionar os cabos
e os fusiveis.

Os conectores de entrada de rede estao na parte de cima do conversor. O
encaminhamento dos cabos de rede deve ser feito de modo a que a
distancia dos lados do conversor seja pelo menos de 20 cm para evitar
radiacdo excessiva para o cabo de rede. No caso de um cabo blindado,
entrancar os fios da blindagem do cabo num feixe que ndo seja maior que
cinco vezes a sua largura e liga-lo ao terminal PE do conversor. (Ou
terminal PE do filtro de entrada, no caso de existir.)

Cabo do Motor

O cabo do motor deve ser um cabo de trés condutores simétrico com um
condutor PE concéntrico ou um cabo de quatro condutores com blindagem
concéntrica. Os requisitos minimos para a blindagem do cabo do motor séo
apresentados na Figura 20.

Blindagem em cobre - gqpira de fita de cobre
Revestimento isolante Isolamento interior

PE, opcional

Figura 20 Requisitos minimos para a blindagem do cabo do motor (ex.,
Cabos MCMK, NK).

A regra geral para a eficacia da blindagem do cabo é: quanto melhor e mais
apertada for a blindagem, mais baixo é o nivel de emissao de radiagdes.
Apresenta-se um exemplo de uma construcéo efectiva na Figura 21.

Blind. metal. entrelacada

) Isolador interno
Revest. isolante

L1
PE,opcional

Figura 21 Blindagem efectiva do cabo do motor (ex., Cabos Olflex-Servo-FD
780 CP, Lappkabel ou MCCMK, NK).

Entrelace os fios da blindagem do cabo num feixe que ndo seja maior que
cinco vezes a sua largura e liga-lo ao canto inferior esquerdo do dissipador
de calor do conversor (terminal marcado com =L ).
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Na extremidade do motor, a blindagem do cabo do motor deve ser ligada a
terra a 360 graus com um bucim de cabo EMC (ex., bucins de cabo
blindados ZEMREX SCG) ou os fios da blindagem devem ser entrelacados
num feixe que nao seja maior que cinco vezes a sua largura e liga-lo ao
terminal PE do motor.

Cabos de Controlo

Os cabos de controlo devem ser cabos de nucleo multiplo com uma
blindagem em cobre entrelagada.

A blindagem deve ser entrelagada num feixe que néo seja maior que cinco
vezes a sua largura e ligada ao terminal X1:1.

Conduza os cabos de controlo o mais longe possivel dos cabos de rede e
do motor (pelo menos 20 cm). Nos locais onde os cabos de controlo tém de
cruzar os cabos de alimentacao, certifique-se de que estéo dispostos num
angulo o mais perto possivel dos 90 graus. Também o encaminhamento dos
cabos deve ser tal, que a distancia dos lados do conversor seja pelo menos
de 20 cm para evitar radiag@o excessiva para o cabo.

Recomenda-se um cabo de par entrelacado de blindagem dupla, para os
sinais analdgicos. Utilize um par individualmente blindado para cada sinal.
Na&o utilize um retorno comum para sinais analégicos diferentes.

Um cabo de blindagem dupla é a melhor alternativa para sinais digitais de
baixa tens@o, mas também pode ser usado um cabo multipar entrelagado
de blindagem simples (ver Figura 22).

/4

e

S
x ==

Figura 22 Um cabo de par entrelacado de blindagem dupla a esquerda e
cabo multipar entrelacado de blindagem simples a direita.

Os sinais analdgicos e digitais devem passar em cabos separados e
blindados.

Os sinais controlados por relé, desde que a sua tensao nao ultrapasse os 48
V, podem passar nos mesmos cabos que os sinais de entrada digital.
Recomenda-se que os sinais controlados por relé corram em pares
entrelagados.

Nunca junte sinais 24 VDC e 115/230 VAC no mesmo cabo.

Nota! Quando o equipamento de controlo principal e 0 ACS 140 estao
instalados dentro do mesmo armario, estas recomendagdes podem ser
excessivamente cuidadosas. Se o cliente pensar em testar toda a
instalacéo, existe a possibilidade de poupar nalgumas despesas
descurando estas recomendacgdes, por exemplo, usando cabos nédo
blindados para as entradas digitais. Mas o cliente deve verificar esta
situacao.

Cabo do Painel de Controlo

Se o painel de controlo estiver ligado ao conversor com um cabo, use
apenas o cabo fornecido com o pacote opcional PEC-98-0008. Siga as
instrucdes fornecidas com o pacote opcional.

Conduza o cabo do painel de controlo o mais longe possivel dos cabos de
rede e de controlo (pelo menos 20 cm). O encaminhamento dos cabos
também deve ser tal que a distancia dos lados do conversor seja pelo
menos de 20 cm para evitar radiagao excessiva no cabo.
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Instrucoes Adicionais para Cumprir a EN61800-3,
Ambiente de Classe |, Distribuicao Restringida e
AS/NZS 2064, 1997, Classe A

Nota! AS/NZS 2064, 1997, Classe A é valida para os tipos ACS 143-xKx-3.

Use sempre o filtro RFI opcional conforme especificado nas Tabelas 8 e 9 e
siga as instru¢cdes da embalagem do filtro para todas as ligagbes da
blindagem de cabos.

Os comprimentos normais dos cabos dos filtros sdo apresentados na
Tabela 8 e os filtros com comprimentos de cabos extra longos na Tabela 9.

Os comprimentos dos cabos do motor tém de ser limitados conforme
especificado nas Tabelas 8 e 9. Na extremidade do motor, a blindagem do
cabo deve ser ligada a terra a 360 graus com um bucim de cabo EMC (ex.,
bucins de cabo blindados Zemrex SCG).

Tabela 8 Comprimentos maximos dos cabos do motor com filtro de entrada
ACS100/140-IFAB-1, -IFCD-1, ou ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 e frequéncia de
comutagdo 4 kHz, 8 kHz ou 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Tipo de Conversor
4 kHz 8 kHz 16 kHz

ACS141-K18-1, -H18-1 30m 20m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 30m 20 m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 30 m 20 m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 30m 20m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 30m 20 m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 30m 20 m 10m

Tipo de Conversor ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 30m 20m 10m
ACS 141-2K7-1 30m 20 m 10m
ACS 141-4K1-1 30m 20 m 10m

Tipo de Conversor ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30 m 20m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 30 m 20m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 30m 20m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 30m 20 m 10m

Tipo de Conversor ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 30m 20 m 10m
ACS 143-4K1-3 30 m 20m 10m
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Tabela 9 Comprimentos maximos de cabos do motor com filtro de entrada
ACS100-FLT-C ou ACS140-FLT-C e frequéncia de comutacdo 4 kHz ou
8 kHz.

ACS100-FLT-C
Tipo de Conversor

4 kHz 8 kHz*
ACS 141-K75-1 100 m 100 m
ACS 141-1K1-1 100 m 100 m
ACS 141-1K6-1 100 m 100 m
ACS 141-2K1-1 100 m 100 m
ACS 141-2K7-1 100 m 100 m
ACS 141-4K1-1 100 m 100 m

Tipo de Conversor ACS140-FLT-C
ACS 143-xKx-1** 100 m 100 m
ACS 143-xKx-3 100 m 100 m

* E necessaria blindagem efectiva do cabo do motor, de acordo com a Figura 21.
**ACS 143-4K1-1: carga continua méxima 70 % da nominal.
Para o ACS 141-4K1-1 e ACS 143-4K1-1, é necesséario um cabo mostrado na Figura 21.

Se for usado o filtro de entrada ACS100-FLT-C ou ACS140-FLT-C com
unidades de 200 V, use sempre uma filtro de saida ACS-CHK-B quando o
comprimento do cabo do motor ultrapassar os 50 m. Também com unidades
de 200 V use o filtro de saida ACS-CHK-A com os filtros ACS100-FLT-C e
ACS140-FLT-C.

Se for usado o filtro de entrada ACS140-FLT-C com unidades de 400 V, use
sempre o filtro de saida ACS-CHK-B quando o comprimento do cabo do
motor for de 30...50 m e trés filtros de saida SACL22 se o comprimento do
cabo do motor ultrapassar os 50 m.

Os filtros ACS-CHK-A e ACS-CHK-B sao fornecidos na mesma embalagem
que o filtro de entrada ACS100-FLT-C e ACS140-FLT-C.

Com os filtros de entrada ACS100-FLT-C ou ACS140-FLT-C a emissao
conduzida cumpre os limites da classe de distribuicdo ndo-restringida em
Ambiente de Classe |, conforme especificado na EN 61800-3 (EN 50081-1)
desde que o cabo do motor tenha blindagem (ver Figura 21) e o
comprimento méaximo seja de 30 m.

Instrucoes Adicionais para Cumprir a EN61800-3,
Ambiente de Classe I, Distribuicao Nao-restringida

Use sempre o filtro RFI opcional ACS100-FLT-D, ACS100-FLT-E ou
ACS140-FLT-D e siga as instrugdes mencionadas na embalagem do filtro
para todas as ligacdes da blindagem dos cabos.

Os comprimentos dos cabos do motor tém de ser limitados conforme
especificado na Tabela 10 e o cabo deve possuir blindagem de acordo com
a Figura 21. Na extremidade do motor, a blindagem do cabo deve ser ligada
a terra a 360 graus com um bucim de cabo EMC (p. ex., bucins de cabos
blindados Zemrex SCG).
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Tabela 10 Comprimentos maximos dos cabos do motor com filtro de
entrada ACS100-FLT-D, -E ou ACS140-FLT-D e frequéncia de comutagdo
4 kHz.

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Tipo de Conversor
4 kHz 4 kHz
ACS 141-K75-1 5m -
ACS 141-1K1-1 5m -
ACS 141-1K6-1 5m -
ACS 141-2K1-1 - 5m
ACS 141-2K7-1 - 5m
ACS 141-4K1-1 - 5m
ACS140-FLT-D
Tipo de Conversor
4 kHz
ACS 143-xKx-3 5m

Para os conversores de monofasicos ACS 141-xKx-1 s&o fornecidos dois
filtros ACS-CHK-A ou ACS-CHK-C na embalagem do filtro. O cabo do motor
incluindo a blindagem devem entrar através do buraco no filtro. Também
todos os cabos de controlo e o cabo do painel de controlo, se existir, devem
entrar através de outro filtro. Para os conversores trifasicos ACS 143-xKx-3
é fornecido um filtro ACS-CHK-A na embalagem do filtro e o cabo do motor
incluindo a blindagem devem entrar através do buraco no filtro. Os
comprimentos dos cabos entre os conversores e os filtros devem ser no
maximo de 50 cm.

Para os tipos ACS 141-2K1-1, ACS 141-2K7-1 e ACS 141-4K1-1 o painel de
controlo, se existir, deve ser montado na tampa frontal do conversor.
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Instrucoes Adicionais para Cumprir a EN61800-3,
Ambiente de Classe Il

Use sempre o filtro RFI opcional conforme especificado na Tabela 11 e siga
as instru¢cdes da embalagem do filtro para todas as liga¢des da blindagem
de cabos.

Os comprimentos dos cabos do motor tém de ser limitados conforme
especificado na Tabela 11. Na extremidade do motor, a blindagem do cabo
deve ser ligada a terra a 360 graus com um bucim de cabo EMC (ex., bucins
de cabo blindados Zemrex SCG).

Tabela 11 Comprimentos maximos dos cabos do motor com filtro de
entrada ACS100/140-IFAB-1, -IFCD-1, ou ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 e
frequéncia de comutacéo 4 kHz, 8 kHz ou 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Tipo de Conversor
4 kHz 8 kHz 16 kHz

ACS141-K18-1, -H18-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 50m 50 m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 75 m 75 m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 75m 75m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 75 m 75 m 10m

Tipo de Conversor ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 75m 75m 10m
ACS 141-2K7-1 75 m 75 m 10m
ACS 141-4K1-1 75m 75m 10m

Tipo de Conversor ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 30m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 50m 50 m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 50 m 50 m 10m

Tipo de Conversor ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-4K1-3 50 m 50 m 10m

Redes de Distribuicao Isoladas da Terra

Os filtros de entrada ndo podem ser usados em redes de distribuicao
flutuantes ou em redes de distribuicao industrial com ligacéo a terra de alta
impedancia.

Assegure-se de que ndo sdo propagadas emissdes excessivas para redes
de baixa tenséao vizinhas. Em certos casos, a supressao natural nos
transformadores e cabos é suficiente. Em caso de duvida, pode-se usar o
transformador de alimentagdo com blindagem estatica entre o primario e o
secundario.
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Harmodnicas da Corrente de Linha

A norma de produto standard EN 61800-3 refere-se a EN 61000-3-2 que
especifica o limite de emissdes de corrente harménica para um
equipamento ligado a uma rede publica de baixa tensao.

A EN 61000-3-2 aplica-se a redes de baixa tenséo que estejam em interface
com o fornecimento publico ao nivel da baixa tensédo. Nao se aplica a redes
de baixa tenséo privadas que estejam em interface com o fornecimento
publico unicamente ao nivel médio - ou elevado - de tensao.

Rede publica de Baixa Tensao

Os limites e os requisitos da EN 1000-3-2 aplicam-se a equipamento na
gama nominal de <16 A. O ACS 140 é um equipamento profissional para ser
usado no comeércio, ou na industria e nao foi pensado para ser vendido ao
publico em geral.

O ACS 140 com uma poténcia nominal total maior que 1 kW estd em
conformidade com a EN 61000-3-2. Abaixo de 1 kW, use combinacdes de
reaténcias de entrada e ACS 140 de acordo com o especificado na Tabela
12 ou pega permissao de ligagao as autoridades competentes.

Tabela 12 Combinagbes de reaténcias de entrada e de ACS 140 que
cumprem com os limites de classe A da EN 61800-3-2

Tipo de Reatancia de Reatancia de
conversor entrada (IP21) entrada (IP00)
ACS141-K18-1 ACS-CHK-A3 * SACL21
ACS141-K25-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS141-K37-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21

ACS141-K75-1

ACS-CHK-A3 **

ACS143-K75-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K1-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K6-3 ACS-CHK-A3 -

* O ACS -CHK-AS inclui trés reatancias de uma fase, use uma Unica reatancia.
** O ACS-CHK-A3 inclui trés reatancias de uma fase, use duas reatancias ligadas em série.

Rede Privada de Baixa Tensao

Se 0 ACS 140 for usado numa instalagao industrial onde a EN 61000-3-2
nao seja relevante, deve ser tomada em consideragdo uma instalagéo
econdémicamente mais razoavel.

Normalmente um equipamento de baixa tensdo como o ACS 140 néao
provoca na rede uma distorgao de tensao significativa. No entanto, o
utilizador deve estar atento aos valores das correntes harmoénicas e das
tensbes que possam ocorrer dentro do sistema de alimentacédo antes de
ligar o ACS 140, assim como também a impedéancia interna do sistema. Os
niveis de corrente harmonica do ACS 140 debaixo de condigbes de carga
nominais estdo disponiveis sob pedido e os procedimentos necessarios
encontram-se no Apéndice B da norma EN 61800-3 que podem ser usados
como guia.
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APENDICE

Controlo Local vs. Controlo Remoto

O ACS 140 pode ser comandado por dois locais de controlo remoto ou pelo
painel de controlo. A Figura 23 abaixo mostra os locais de controlo do
ACS 140.

A escolha entre controlo local (LOC) e controlo remoto (REM) pode ser feita
pressionando simultaneamente os botoes MENU e ENTER.

Arranque/Paragem/Sentido,
Referéncia Painel 1 (REF1, Hz)
ou Referéncia Painel 2 (REF2, %)

1

EXT1 EXT2
Arranque/Paragem/Sentido, Arranque/Paragem/Sentido
Referéncia Externa 1 (Hz) Referéncia Externa 2 (%)

Figura 23 Locais de controlo.

Controlo Local

Os comandos de controlo sao dados explicitamente pelo painel de controlo
quando o ACS 140 esta em controlo local. Isto é indicado por LOC no ecra
do painel de controlo.

Loc , '

Hz

OUTPUT

O parametro 1101 SEL REF PAINEL é usado para seleccionar a referéncia do
painel, que tanto pode ser REF1 (Hz) como REF2 (%). Se for seleccionada
REF1 (Hz), o tipo de referéncia é frequéncia e é fornecida ao ACS 140 em Hz.
Se for seleccionada REF2 (%), a referéncia é fornecida em percentagem.

Se for usada a macro Controlo-PID, a referéncia REF2 é fornecida
directamente ao controlador PID em percentagem. Caso contrario, a
referéncia REF2 (%) é convertida em frequéncia de maneira a que 100 %
corresponda a FREQ MAX (parametro 2008).
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Controlo Remoto

Quando o ACS 140 esta em controlo remoto (REM), os comandos sao
fornecidos principalmente através das entradas digitais e analdgicas, apesar
de também poderem ser fornecidos através do painel de controlo ou
comunicagao série.

O parametro 1102 SEL EXT1/EXT2 selecciona entre os dois locais de controlo
externo EXT1 e EXT2.

Para ExT1, a fonte dos comandos Arranque/Paragem/Sentido é definida pelo
parametro 1001 COMANDO EXT1, e a fonte da referéncia é definida pelo
parametro 1103 SEL REF1 EXT. A referéncia externa 1 é sempre uma
referéncia de frequéncia.

Para ExT2, a fonte dos comandos Arranque/Paragem/Sentido é definida pelo
pardmetro 1002 COMANDO EXT2, e a fonte da referéncia é definida pelo
parametro 1106 SEL REF2 EXT. A referéncia externa 2 pode ser uma
referéncia de frequéncia ou uma referéncia de processo, dependendo da
macro de aplicagao seleccionada.

No controlo remoto, o funcionamento a velocidade constante pode ser
programado pelo pardmetro 1201 SEL VEL CONST. As entradas digitais podem
ser usadas para seleccionar entre a referéncia de frequéncia externa e sete
velocidades constantes configuraveis (1202 VEL CONST 1... 1208 VEL

CONST 7).

ISEL REF2| [sel ref1 el Ext1/| |SEL VEL SEL REF
EXT EXT xt2 ICONST PAINEL
1106 11Q3 102 1201 1101
Bornes | | ' ! !
Controlo ! ! !
EA1-2,ED1-5 EXT1 | |
| |
| |

|
Entradas| \PAINEL
analogic;

EA1, EAZ [EA1-2 :D1-‘$ Remoto
Entradas| PAINEL I
digitais | | M=Local | Applic
ED1-ED5 | (PID)
|
|
|
|
|
|
|
|
Painel :
Ref 1
Loc/Rem- 4 — - — ——— ' _______
|
| Arranque/Paragem,: Sentido |
|
|
NAO SEL , Local |! ¢ Arrag/Par
ED1-ED5. EXT1 ! PEDIDO Sentia
A entido
@ PAINEL . NAO SEL N_Bemoto ;) pecro . ‘
ED1-ED5_ Ex12| INVERSO ‘
T "PANEL | 1Autorizado,
|PANE | IED1-eD5

|

|
COMANDO |[COMANDO SENTIDO
7001 1002 1008 1601

Figura 24 Selecgdo do local de controlo e da fonte de controlo.
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Ligacoes de Sinais Internos para as Macros

ISEL REF2| |SEL REF1 ISEL SEL VEL SEL REF
EXT EXT EXT1/EXT2| | CONST PAINEL
. 1106 1103 1102 1201 1101
cBor!nels | ! ExT1 [ED34
entrolo | EA1 EXT11 I
Entradas "PAINEL |
analogicag S E— EXT2! !
- [
EAT BAZHEA2EDIS g | Epsa
Entradas PANEL /" | ‘ Freq max
digitais [ Localy | 1 [Vel. Crit.]
el. Crit.
ED1-ED5 ! || Vel ?/Dec
: : const.
I I
I I
| ‘ REF2 (%)
I I
| ! REF1 (Hz
Painel : :
Ref + :
Loo/Remp { — = — == —— 4o T

O

|
NAO SEL I Local Arrang/Par

ED1-ED5 EXT1 | R PEDIDO Sontid

1 emoto entido
PAINEL | NAO SEL N Bemoto o . .

[ED1-ED§.__ ExT2| INVERSO # ‘

| .
| PAINEL | ‘é%t?fgsgoy

|
‘ |
COMANDO || COMANDO SENTIDO INIBE FUNC
5! i
5561 §o02 1003 1601

Figura 25 As ligagbes de sinal de controlo das macros ABB Standard,
Alternado e Pré-magnetizac&o.
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Painel

Bornes
Controlo

Entradas
analdgicas|
EA1, EAR

SEL REF2| [SEL REF1 ISEL % SEL VEL ‘ SEL REF
EXT REF EXT1/EXT: CONST
1106 | [1103 1102 1201

I } IED2  ED3

j EA1, EXT1:

T
|
|

PAINEL :

|
EAY

Entradas

digitais | [

ED1-ED!

oY,

Ref

PAINEL .
Local /| Applic
"| PID

£y et

Vi

SEL ENTR | T
ACT1 | |
4007 A
| SEL VAL
ACT
4006

Freq max
Acel/Dec

Loc/Rem-

|

|

|

|

SEL ENTR|!
IACT2 |
4008 |
|

T

|
&

NAO SEL !
ED1
PAINEL | - N__Remoto
| NAO SEL xr2
. _ED5 |

PAINEL |

| |
|
COMANDO || COMANDO
EXT1 EXT2
1001 1002

|
DIRECTO ¢ I
INVERSO P |
|
|

|

! ED5
SENTIDO INIBE FUNC
1003 1601

Figura 26 As ligagbes de sinal de controlo da macro Controlo-PID.
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