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1 INTRODUCERE

Introducere

ACESTE INSTRUCTIUNI TREBUIE URMATE
PENTRU A ASIGURA INSTALAREA,
FUNCTIONAREA SI INTRETINEREA
ADECVATA SI LIPSITA DE PERICOLE
AMOTORULUI. ELE TREBUIE ADUSE

LA CUNOSTINTA ORICAREI PERSOANE CARE
INSTALEAZA SI UTILIZEAZA MOTORUL
SAU CARE ASIGURA INTRETINEREA
ACESTUIA SAU A ECHIPAMENTULUI
ASOCIAT. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE ANULA TOATE
GARANTIILE APLICABILE.
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MOTOARELE PENTRU ZONELE CU PERICOL
DE EXPLOZIE SUNT PROIECTATE SPECIAL
PENTRU A RESPECTA REGLEMENTARILE
OFICIALE CU PRIVIRE LA PERICOLUL

DE EXPLOZIE. SIGURANTA IN EXPLOATARE
A ACESTOR MOTOARE POATE FI DIMINUATA
DACA SUNT FOLOSITE INADECVAT, DACA
SUNT CONECTATE NECORESPUNZATOR
SAU DACA SUNT MODIFICATE IN ORICE FEL,
CHIAR SI INTR-O MASURA FOARTE MICA.

AVERTIZARE

1.1 Declaratie de conformitate

Declaratia de conformitate in legdatura cu Directiva
2014/34/UE (ATEX) este furnizata separat impreuna
cu fiecare motor in parte.

1.2 Valabilitate

Aceste instructiuni sunt valabile pentru urmatoarele
tipuri de motoare electrice ABB, cand sunt folosite
in zone cu pericol de explozie.

Ex ec, fara scanteiere

« seria M2A*/M3A*

- seria M3B*/M3G*

Ex eb, siguranta marita
« seria M3H*

Ex d, Ex de, Ex db, Ex db eb, capsulare
antideflagranta
- seria M3KP/JP

Protectie contra aprinderii amestecurilor
praf/aer (Ex t)

- seria M2A*/M3A*

. seria M2B*/M3B*/M3D*/M3G*

Trebuie avute in vedere standardele privind
conectarea si utilizarea aparaturii electrice in zone
cu pericol, in special standardele nationale pentru
instalare din tarile in care sunt utilizate motoarele.
Acest tip de aparat ar trebui manevrat numai

de catre personal calificat, familiarizat cu aceste
standarde.

Conformitatea produsului final pe baza Directivei
2006/42/CE (Masini) trebuie stabilita de partea care
asigura punerea in functiune cand motorul este
montat pe masina.

Ex d, Ex db, capsulare de rezistenta la flacari
pentru mine
. seria M3IM

(ABB poate solicita informatii suplimentare pentru

a decide daca este indicata utilizarea anumitor tipuri
de motoare in aplicatii speciale sau a unor motoare
cu modificari constructive speciale.)

Aceste instructiuni sunt valabile pentru motoarele
instalate si depozitate la temperaturi ambiante

de peste -20 °C si sub +40 °C. Retineti ca gama
respectiva de motoare este adecvata pentru acest
domeniu de temperatura. Pentru utilizarea

la temperaturi ambiante care depasesc aceste limite,
va rugam sa luati legatura cu reprezentantii ABB.
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1.3 Conformitate

Pe langa conformitatea cu standardele privind
caracteristicile mecanice si electrice, motoarele
proiectate pentru atmosfere explozive trebuie,

de asemenea, sa fie in conformitate cu una sau mai
multe dintre urmatoarele standarde europene sau
IEC pentru tipul de protectie in cauza:

Standarde pentru produse

IEC/EN 60079-0
IEC/EN 60079-1

Echipament - Cerinte generale

Protectie echipament prin
capsulare antideflagranta ,d”

IEC/EN 60079-7 Protectie echipament tip ,e”,
cu siguranta marita

IEC/EN 60079-31 Protectie echipament tip ,t” prin
capsulare contra aprinderii

amestecurilor praf/aer

IEC 60050-426 Echipament pentru zone cu pericol

de explozie

Standarde pentru instalatii

IEC/EN 60079-14 Proiectare, selectare si

implementare instalatii electrice

IEC/EN 60079-17 Inspectii si intretinere instalatii

electrice

IEC/EN 60079-19 Reparare, revizie si reconditionare

echipament

IEC 60050-426 Echipament pentru zone cu pericol

de explozie

IEC/EN 60079-10 Clasificarea zonelor periculoase

(zone cu gaz)

IEC 60079-10-1 Clasificarea zonelor — Zone cu gaz

cu pericol de explozie

IEC 60079-10-2 Clasificarea zonelor — Zone cu

amestecuri praf/aer inflamabile
EN1127-1,-2 Prevenirea si protectia impotriva

exploziilor

Motoarele ABB IEC LV (utilizabile pentru Grupele |, I
silll conform Directivelor 2014/34/UE) pot fi instalate
in zone corespunzatoare urmatoarelor marcaje:

Zona Niveluri protectie Categorie Tip
echipament (EPL) protectie

1 .Gb” 2G Ex /d /db /de /
dbeb /Exe

2 ,Gb” sau,Gc” 2G sau 3G Ex /d /db /de /
dbeb /e/ ec

21 ,Db” 2D Ext

22 ,Db” sau,Dc” 2D sau 3D Ext

- ~Mb” M2 Ex /d /db

Atmosfera;

G - atmosfera produsa de gaze, cu pericol de explozie
D - atmosfera cu amestecuri praf/aer inflamabile,

cu pericol de explozie

M —mine in care este posibil sa existe gaze
inflamabile



2 OBSERVATII PRIVIND SIGURANTA

Motorul este proiectat pentru a fi instalat si utilizat
de catre personal calificat, familiarizat cu cerintele
de siguranta si sandtate si cu legislatia nationala.
Trebuie pus la dispozitie echipamentul de siguranta
necesar pentru prevenirea accidentelor la locul
deinstalare si utilizare, in conformitate

cu reglementarile locale.

DISPOZITIVELE DE OPRIRE URGENTA
TREBUIE ECHIPATE CU ELEMENTE

DE BLOCARE A REPORNIRII.

DUPA O OPRIRE URGENTA, O NOUA
COMANDA DE PORNIRE NU POATE AVEA
EFECT DECAT DUPA CE BLOCAJUL

LA REPORNIRE A FOST DEZACTIVAT
INTENTIONAT.

AVERTIZARE

Pentru motoarele din grupa IIC si grupa Ill, care sunt

atestate conform EN60079-0 sau IEC60079-0:

PENTRU A REDUCE LA MINIMUM RISCUL
DATORAT PERICOLELOR GENERATE

DE SARCINILE ELECTROSTATICE,

UN MOTOR POATE FI CURATAT NUMAI
CU O LAVETA UMEDA SAU PRIN METODE
CE NU PRESUPUN FRECAREA.

AVERTIZARE

2. Observatii privind siguranta

Puncte ce trebuie respectate
Nu calcati pe motor.

Temperatura carcasei exterioare a motorului poate
provoca arsuri la atingere in timpul functionarii
obisnuite si, mai ales, dupa oprire.

Unele aplicatii speciale ale motoarelor pot necesita
instructiuni suplimentare (de exemplu, alimentarea
printr-un convertor de frecventa).

Atentie la componentele rotative ale motorului.

Nu deschideti cutiile de borne cand acestea se afla
sub tensiune.

AVERTIZARI SUPLIMENTARE SI/SAU

o OBSERVATII REFERITOARE LA UTILIZAREA
N CONDITII DE SIGURANTA SUNT
DISPONIBILE SI N ALTE CAPITOLE
ALE ACESTUI MANUAL.

2.1 Motoarele din grupa lIC si grupa il
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3. Manipularea

3.1 Controlul de receptie

Imediat dupa primire, verificati daca motorul nu are
defecte exterioare (de exemplu, la capetele de arbore
siflanse, precum si la suprafetele vopsite), iar daca
exista defecte, informati imediat transportatorul.

Verificati toate datele de pe eticheta cu specificatii
tehnice, in special tensiunea, conexiunile infasurarii

3.2 Transportul si depozitarea

Motorul trebuie depozitat intotdeauna in spatii
inchise (peste -20 °C), intr-un mediu lipsit

de umezeal, de vibratii si de praf. in timpul
transportului trebuie evitate socurile mecanice,
caderile si umiditatea. Pentru alte situatii, va rugam
sa luati legatura cu ABB.

Suprafetele prelucrate neprotejate (capetele de arbori
si flansele) trebuie tratate impotriva coroziunii.

Se recomanda rotirea manuala periodica a arborilor
pentru a evita migrarea vaselinei.

3.3 Controlul de receptie

Toate motoarele ABB de peste 25 kg sunt echipate
cuinele de ridicare sau cu suruburi cu ureche.

Pentru ridicarea motorului, vor fi folosite numai
inelele de ridicare sau suruburile cu ureche
principale. Acestea nu trebuie folosite pentru
ridicarea motorului cand acesta este montat
pe alte echipamente.

(stea sau triunghi), categoria, tipul de protectie
siclasa de temperatura. Tipul de rulmenti este indicat
pe eticheta tuturor motoarelor, cu exceptia celor din
gabaritele cele mai mici. In cazul unei aplicatii pentru
transmisie cu turatie variabila, verificati capacitatea
maxima de incarcare admisa in functie de frecventa,
marcata pe a doua eticheta a motorului.

Se recomanda alimentarea incalzitoarelor anti-
condens, daca sunt instalate, pentru a evita
condensarea apei in interiorul motorului.

Motorul nu trebuie supus la vibratii externe care
depasesc 0,5 mm/s in stare de repaus, pentru
a nu provoca deteriorarea rulmentilor.

Motoarele prevazute cu rulmenti cu role cilindrice
drepte si/sau cu rulmenti radial-axiali trebuie
echipate cu dispozitive de blocare in timpul
transportului.

Inelele de ridicare pentru componente auxiliare

(de exemplu, frane, ventilatoare de racire separate)
sau pentru cutiile de borne nu trebuie folosite pentru
ridicarea motorului.

Din cauza lungimilor diferite ale carcaselor,

ale sistemelor de montaj si ale echipamentelor
auxiliare, motoarele de acelasi gabarit pot avea
centre de greutate diferite.



3 MANIPULAREA

Nu trebuie folosite inele de ridicare deteriorate.
inainte de ridicare, verificati daca suruburile

cu ureche sau inelele de ridicare montate pe motor
sunt in stare buna.

Suruburile de ridicare cu ureche trebuie stranse
fnainte de ridicare. Daca este necesar, pozitia
suruburilor cu ureche poate fi reglata folosind saibe
potrivite ca distantiere.

Asigurati-va ca se foloseste echipament adecvat
pentru ridicare si verificati ca marimea carligelor
sa fie potrivita cu cea a inelelor de ridicare.

Aveti grija sa nu deteriorati echipamentul auxiliar
si cablurile conectate la motor.

3.4 Greutatea motorului

Greutatea totala a motorului poate varia in cadrul
aceluiasi gabarit (indltime a centrului axului)

n functie de putere, de modalitatea de montaj

si de echipamentele auxiliare.

Tabelul urmator indica greutatea maxima estimata
pentru motoare in varianta de baza, in functie
de materialul carcasei acestora.

Pentru toate motoarele ABB, greutatea efectiva este
indicata pe eticheta.

Marime Aluminiu Fonta Constructie

antideflagranta

gabarit Greutate max. Greutate max. Greutate max.
inkg inkg inkg
71 7 12 -
80 15 31 40
90 20 44 53
100 31 63 72
112 35 72 81
132 93 120 120
160 145 260 260
180 180 310 310
200 250 340 350
225 320 430 450
250 390 530 510
280 430 900 850
315 - 1600 1300
355 - 2600 3000
400 - 3500 3700
450 - 4800 5000

indepartati eventualele elemente de prindere care
fixeaza motorul de palet.

Instructiuni specifice privind ridicarea sunt
disponibile la ABB.

IN TIMPUL LUCRARILOR DE RIDICARE,
DE MONTAJ SAU DE INTRETINERE,
TREBUIE IMPLEMENTATE TOATE
MASURILE DE SIGURANTA NECESARE,
ACORDANDU-SE O ATENTIE SPECIALA
PENTRU CA NICIO PERSOANA SA NU FIE
ACCIDENTATA DE SARCINILE RIDICATE.

AVERTIZARE

Daca motorul este echipat cu frana si/sau ventilator
separat, luati legatura cu ABB pentru informatii
despre greutate.
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4. Instalarea si punerea in functiune

DECONECTATI SI BLOCATI ALIMENTAREA
ELECTRICA INAINTE DE A LUCRA
LA MOTOR SAU LA ECHIPAMENTELE
ANTRENATE DE ACESTA. ASIGURATI-VA
d CA NU EXISTA O ATMOSFERA CU PERICOL
AVERTIZARE  DE EXPLOZIE IN TIMPUL EXECUTARII
PROCEDURILOR DE CONTROL
AL REZISTENTEI DE IZOLATIE.

4.1 Generalitati

4.2 Rulmentisid

Toate valorile privind atestarea de pe etichetele

cu caracteristici tehnice trebuie verificate cu atentie
pentru a va asigura de compatibilitatea dintre
protectia motorului, atmosfera si zona.

Trebuie acordata o atentie speciala temperaturii
de aprindere a prafului si grosimii stratului de praf
in legdtura cu marcajul de temperatura al motorului.

9

indepérta’gi dispozitivele de blocare pentru transport,
daca existd. Daca este posibil, rotiti manual arborele
motorului pentru a verifica rotirea libera a acestuia.

Motoare echipate cu rulmenti cu role:

folosirea motorului fara aplicarea unei forte radiale
asupra arborelui poate deteriora rulmentii cu role
din cauza alunecarii rolelor din rulmenti.

Motoare echipate cu rulmenti radial-axiali:
folosirea motorului fara aplicarea unei forte axiale
in directia adecvata fata de arbore poate deteriora
rulmentii radial-axiali.

Motoare care necesita capota de protectie:

cand este montat in pozitie verticald cu arborele
orientat in jos, motorul trebuie prevazut cu un capac
de protectie pentru a nu lasa corpuri straine sau
fluide sa cada in orificiile de ventilatie. Acest lucru
poate firealizat si prin utilizarea unui capac separat,
care nu este fixat de motor. In acest caz, motorul
trebuie prevazut cu o eticheta de avertizare.

ispozitive de blocare pentru transport

PENTRU MOTOARELE ANTIDEFLAGRANTE
CU RULMENTI RADIAL-AXIALI, FORTA
AXIALA NU TREBUIE IN NICIUN CAZ
SA TSI SCHIMBE DIRECTIA, DEOARECE
: ‘ INTERSTITIILE IGNIFUGE DIN JURUL
AVERTIZARE  ARBORELUIiSI MODIFICA DIMENSIUNILE
SI SE POT CHIAR INCHIDE!

Motoare echipate cu nipluri de gresare:

la pornirea unui motor care a fost depozitat timp
de sase luni sau mai mult de la fabricare, aplicati
cantitatea specificata de vaselinda. De asemenea,
aplicati cantitatea specificata de vaselina daca
timpul de depozitare este necunoscut sau neclar.

Pentru mai multe detalii, consultati sectiunea
»1.2.2 Motoare echipate cu nipluri cu regresare”.
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Masurati rezistenta de izolatie inainte de punerea
in functiune si cand suspectati aparitia umiditatii
ininfasurari.

Rezistenta de izolatie, corectata la 25 °C, nu trebuie
sa fie in nicio situatie mai mica de 1 MOhm (masurata
la o tensiune de 500 sau 1000 Vc.c.). Valoarea
rezistentei de izolatie ar trebui redusa la jumatate

la fiecare crestere de 20 °C a temperaturii.

Figura 1 poate fi folosita la corectia rezistentei
deizolatie pentru temperatura dorita.

PENTRU A EVITA RISCUL

DE ELECTROCUTARE, CARCASA
MOTORULUI TREBUIE LEGATA LA PAMANT,
IAR POTENTIALUL INFASURARILOR
TREBUIE DESCARCAT LA CARCASA

DUPA FIECARE MASURATOARE.

AVERTIZARE

4.4 Fundatia

Pregatirea fundatiei intrd integral in responsabilitatea
utilizatorului final.

Fundatiile metalice trebuie vopsite pentru a evita
coroziunea.

Fundatiile trebuie sa fie plane si suficient de rigide
pentru a rezista la eventualele forte de scurtcircuit.
Fundatiile trebuie proiectate si dimensionate pentru
a evita transferul de vibratii la motor precum
sivibratiile produse prin rezonanta.

Consultati figura de mai jos.

n varianta standard, echilibrarea motorului se face
folosind o semi-pana.

Semicuplele sau fuliile trebuie echilibrate dupa
prelucrarea canalelor de pana. Echilibrarea trebuie
facuta dupa metoda specificata pentru motorul
respectiv.
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4.3 Verificarea rezistentei de izolatie

Daca nu este atinsa valoarea de referinta a rezistentei,
rezulta ca infasurarea este prea umeda si trebuie
uscata in cuptor. Temperatura in cuptor trebuie

sa fie de 90 °C timp de 12-16 ore, urmata de 105 °C
timp de 6-8 ore.

Pe durata incalzirii, trebuie scoase eventualele
busoane de golire si trebuie deschise valvele

de inchidere, daca exista. Dupa incalzire, nu uitati
sa puneti busoanele de golire la loc. Chiar daca exista
busoane de golire, se recomanda sa demontati
scuturile si capacele cutiilor de borne pe durata
procesului de uscare.

in mod normal, infasurarile umezite cu apa de mare
trebuie rebobinate.

Rigla

Observatie! Diferentele de inaltime
nu trebuie sa depdseasca + 0,1 mm
n raport cu oricare din télpile motorului

'/ Amplasament
/ talpa
! Y

Amplasament talpa

4.5 Echilibrarea si montarea semicuplelor si a fuliilor

Semicuplele si fuliile trebuie montate pe arbore

cu ajutorul unor echipamente si scule adecvate, care
nu deterioreaza rulmentii si garniturile de etansare.
Nu montati semicuplele sau fuliile prin lovire cu
ciocanul si nu le demontati cu ajutorul parghiilor
sprijinite pe corpul motorului.



12

MOTOARE DE JOASA TENSIUNE PENTRU ZONE CU PERICOL DE EXPLOZIE

4.6 Montarea si alinierea motorului

Verificati sa existe suficient spatiu pentru circulatia
aerului in jurul motorului. Se recomanda sa se asigure
un diametru cu dimensiunea de minim jumatate din
marimea deschiderilor de intrare a aerului din capacul
ventilatorului. Informatii suplimentare pot fi gasite
in catalogul de produse sau in desenele dimensionale
disponibile pe paginile noastre de Internet:
www.abb.com/motors&generators.

O aliniere corecta este esentiala pentru evitarea
vibratiilor si a defectelor la rulmenti si arbore.

Montati motorul pe fundatie folosind suruburi
sau prizoane de fixare corespunzatoare si asezati
adaosuri de tabla intre fundatie si talpile motorului.

Aliniati motorul folosind metode corespunzatoare.

Daca este cazul, faceti gauri de fixare si rigidizati
prizoanele de montaj in aceste gauri.

Pentru precizia de montaj a semicuplei: verificati ca
distanta b sa fie mai mica de 0,05 mm si ca diferenta
dintre al si a2 sa fie, de asemenea, mai mica

de 0,05 mm. Pentru detalii, consultati figura 2.

Verificati inca o data alinierea dupa strangerea
finala a suruburilor sau a prizoanelor.

Nu depasiti valorile de sarcina permise pentru
rulmenti, precizate in cataloagele de produse.

Verificati ca motorul sa aiba un debit suficient de aer.
Asigurati-va ca motorul nu este incalzit suplimentar
prin radiatie de catre obiecte din apropiere sau prin
expunerea directa la razele solare.

n cazul motoarelor cu prindere prin flansa

(de exemplu, B5, B35, V1), asigurati-va ca in jurul
ansamblului exista un debit suficient de aer care
circula pe suprafata exterioara a flansei.

4.7 Forte radiale si transmisii prin curea

Curelele trebuie intinse conform instructiunilor
producatorului echipamentului antrenat. Nu depasiti,
totusi, fortele maxime pentru curele (sarcina radiala
pentru rulmenti), precizate in cataloagele pentru
produsele respective.

TNTINDEREA EXCESIVA A CURELELOR
VA DETERIORA RULMENTII S| POATE
PROVOCA RUPEREA ARBORELUI. PENTRU
MOTOARE ANTIDEFLAGRANTE,
TNTINDEREA EXCESIVA A CURELELOR
‘ POATE FI PERICULOASA SI POATE
AVERTIZARE  pRrOVOCA UN EVENTUAL CONTACT
INTRE COMPONENTELE CU ROL
ANTIDEFLAGRANT.

4.8 Motoare cu busoane de golire condens

Asigurati-va ca orificiile de golire si busoanele
aferente sunt orientate in jos. La motoarele montate
n pozitie verticald, busoanele de golire pot

fiin pozitie orizontala.

Motoare fara scanteiere si cu siguranta marita
Motoarele cu busoane de golire din plastic ce pot
fiinchise, sunt livrate cu aceste busoane in pozitia
inchis pentru motoarele din aluminiu si in pozitia
deschis pentru cele din fonta. in ambiante curate,
deschideti busoanele de golire fnainte de a utiliza
motorul. Tn ambiante cu mult praf, toate orificiile
de golire trebuie sa fie inchise.

Motoare antideflagrante

Daca se cere, busoanele de golire sunt amplasate in
partea de jos a scuturilor pentru a permite scurgerea
condensului din motor. Deschideti busonul de golire
rotindu-I spre stanga, loviti-l usor pentru a verifica
functionarea libera si inchideti-l apasandu-I
siinsurubandu-I spre dreapta.

Motoare cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer

Gaurile de scurgere trebuie sa fie inchise la toate
motoarele cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer.
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Cutia de borne de pe motoarele standard cu o singura
turatie contine, de obicei, sase borne ale infasurarilor
si cel putin o borna pentru legare la pamant.

Pe langa bornele principale ale infasurarilor si borna
de legare la pamant, cutia de borne poate contine

si conexiuni pentru termistori, elemente de incédlzire
sau alte dispozitive auxiliare.

Sectiune transversala centrala conectabila max.

Dimensi- Tip cutie Sectiune transversala Dimensiune

une motor de borne centrald conectabila  suruburi
max. mm?/faza borne

80-132 25 10 M5

160-180 63 35 M6

200-250 160 70 M10

280 210 2x150 M12

315 370 2x240 M12

355 370 2x240 M12

355 750 4 x 240 M12

400 750 4x240 M12

450 750 4x240 M12

450 1200 6x240 M12

Pentru conectarea tuturor cablurilor principale
trebuie folositi papuci de cablu adecvati.
Cablurile pentru dispozitivele auxiliare pot

fi conectate la placile de borne asa cum sunt.

Motoarele sunt proiectate exclusiv pentru instalare
fixa. Daca nu se specifica altfel, filetele pentru intrarea
cablurilor sunt metrice. Clasa de protectie si gradul
de protectie ale presgarniturii cablului trebuie sa fie
cel putin la fel cu cele ale cutiilor de borne.

Folositi numai presgarnituri de cablu care sunt
certificate pentru motoare antideflagrante sicu
siguranta marita. Pentru motoarele fara scanteiere,
presgarniturile de cablu trebuie sa fie in conformitate
cu IEC/EN 60079-0. Pentru motoarele Ex t,
presgarniturile de cablu trebuie sa fie in conformitate
cu IEC/EN 60079-0 si IEC/EN 60079-31.

PENTRU A TINDEPLINI CERINTELE

Y APLICABILE ALE IEC/EN 60079-0 SI ALE
STANDARDELOR LOCALE DE INSTALARE,

1 CABLURILE TREBUIE PROTEJATE MECANIC
SI TREBUIE FIXATE CU CLEME IN IMEDIATA

APROPIERE A CUTIEI DE BORNE.

Intrarile pentru cablu nefolosite trebuie inchise cu
elemente de mascare in functie de clasa de protectie
side gradul de protectie ale cutiei de borne.
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4.9 Cablarea si conexiunile electrice

Gradul de protectie si diametrul sunt specificate
in documentatia referitoare la presgarniturile cablului.

FOLOSITI PRESGARNITURI DE CABLU
ADECVATE LA INTRARILE PENTRU
CABLURI, IN FUNCTIE DE GRADUL
DE PROTECTIE, DE DIAMETRUL

SIDE TIPUL CABLULUI.

AVERTIZARE

Legarea la pamant trebuie realizata conform
reglementarilor locale, inainte ca motorul sa fie
conectat la tensiunea de alimentare.

Borna de impamantare de pe carcasa trebuie
conectatd la PE (impamantare de protectie)

cu un cablu dupa cum se arata in tabelul 5 din
IEC/EN 60034-1:

Suprafata minima a sectiunii transversale pentru
conductorii de protectie

Sectiune transversala
pentru conductorii de faza
aiinstalatiei, S, mm?

Sectiune transversala
minima pentru conductorii
de protectie aferenti, S, mm?

4 4
6 6
10 10
16 16
25 25
35 25
50 25
70 35
95 50
120 70
150 70
185 95
240 120
300 150
400 185

Pe langa aceasta, sistemele pentru impamantare sau
bornele de conexiune prin imbinare de pe exteriorul
aparatului electric trebuie sa asigure conectarea
eficienta a unui conductor cu o sectiune transversala
de cel putin 4 mm>.

Conexiunea prin cablu dintre retea si bornele
motorului trebuie sa indeplineasca cerintele
prezentate in standardele nationale pentru instalatii
sau in standardul IEC/EN 60204-1 pentru curentul
nominal indicat pe eticheta cu caracteristici tehnice.
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DACA TEMPERATURA AMBIANTA
DEPASESTE +50 °C, TREBUIE UTILIZATE

o CABLURI CU TEMPERATURA ADMISA
DE LUCRU DE CEL PUTIN +90 °C.
LA DIMENSIONAREA CABLURILOR,

TREBUIE LUATI IN CONSIDERATIE SI TOTI
CEILALTI FACTORI DE CONVERSIE,
N FUNCTIE DE CONDITIILE DE INSTALARE.

OBSERVATIE

Asigurati-va ca protectia motorului corespunde
conditiilor meteorologice si de mediu ambiant.

Garniturile cutiilor cu borne (in afara de tipul Exd /
Ex db) trebuie introduse corect in fantele prevazute
pentru a garanta clasa IP corecta. Orice neetanseitate
poate duce la patrunderea prafului sau a apei,
generand pericolul arcurilor electrice de la
elementele sub tensiune. Daca se inlocuiesc garnituri
sau elemente de etansare, trebuie utilizate
materialele sistemului de etansare original.

4.9.1. Motoare antideflagrante

Exista doua tipuri de protectie pentru cutia de borne:
» Exd/Ex db pentru motoarele M3JP si M3IJM
- Ex de/Ex db pentru motoarele M3KP

Motoare Ex d, Ex db; M3JP

Anumite presgarnituri de cablu sunt aprobate pentru
cat mai mult spatiu liber in cutia de borne. Marimea
spatiului liber pentru gama de motoare si pentru
numarul si tipul gangurilor de filet pentru
presgarnituri sunt prezentate maijos. La motoarele
cu anumite dimensiuni, tipul gangului de filet pentru
presgarniturd este marcat in interiorul cutiei

de borne, aproape de gaura pentru presgarnitura.

Motor Numar Tip cutie Orificii Volum  Dimen- Cuplude
de tip poli  deborne filetate liber siune strangere
M3JP/M3IM alcutiei capac  alsurubu-

de borne mascare rilor cutiei

surub  deborne
80-90 2-8 25 1xM25 1,0dm* M8 23Nm
100-132 2-8 25 2xM32 1,0dm* M8 23Nm
160-180 2-8 63 2xM40 4,0dm* M10 46 Nm
200-250 2-8 160 2xM50 10,5dm?*M10 46 Nm
280 2-8 210 2xM63 24dm* M8 23Nm
315 2-8 370 2xM75 24dm* M8 23Nm
355 2-8 750 2xM75 79dm*® Mi12 80Nm
400-450 2-8 750 2xM75 79dm*® Mi12 80Nm

Intrari de cablu auxiliare

Tip de motor Numar poli Orificii filetate
80-132 2-8 1xM20
160-450 2-8 2xM20

Cand inchideti capacul cutiei de borne, asigurati-va
cd nu s-a depus praf pe suprafetele de separatie.
Curatati si ungeti suprafata cu vaselina de contact
care nu se solidifica.

NU DESCHIDETI MOTORUL SAU CUTIA
DE BORNE N PREZENTA UNEI
ATMOSFERE CU PERICOL DE EXPLOZIE,
ATAT TIMP CAT MOTORUL ESTE CALD
SI ALIMENTAT ELECTRIC.

AVERTIZARE

Motoare Ex de, Ex db eb; M3KP

Pe capacul cutiei de borne este marcata litera ,e”,
,eb” sau ,box Ex e” sau ,,box Ex eb”. Tipul gangului
de filet pentru presgarnitura este metric.

Asigurati-va ca realizarea conexiunii la borne
se realizeaza exact in ordinea descrisa
ininstructiunile de conectare care se gasesc
ininteriorul cutiei de borne.

Distanta de conturnare si cea de siguranta trebuie
sa fie in conformitate cu IEC/EN 60079-7.

4.9.2. Motoare cu protectie
contra aprinderii
amestecurilor praf/aer Ex t

in varianta standard, motoarele au cutia de borne
montata deasupra, cu intrare cablu posibila din
ambele parti laterale. O descriere amanuntita este
prezentata in cataloagele de produse. Tipul gangului
de filet pentru presgarnitura este metric.

Acordati o atentie deosebita etansarii cutiei de borne
sia cablurilor pentru a preintdmpina intrarea prafului
combustibil in cutia de borne. Este important

sa verificati dacd garniturile exterioare sunt in stare
buna si daca sunt fixate solid, deoarece ele pot

fi deteriorate sau dislocate in timpul manipularii.

Cand inchideti capacul cutiei de borne, asigurati-va
ca nu s-a depus praf pe suprafata de separatie

si verificati daca garnitura este in stare buna -
daca nu, aceasta trebuie inlocuita cu una identica.

NU DESCHIDETI MOTORUL SAU CUTIA
DE BORNE N PREZENTA UNEI
ATMOSFERE CU PERICOL DE EXPLOZIE,
ATAT TIMP CAT MOTORUL ESTE CALD
SI ALIMENTAT ELECTRIC.

AVERTIZARE

4.9.3. Conexiuni pentru diverse
metode de pornire

Cutia de borne de pe motoarele cu o singura turatie
contine, de obicei, o placa cu sase borne ale
infasurarilor si cel putin o borna separata pentru
legare la pamant. Aceasta configuratie permite
pornirea directa sau pornirea stea/triunghi.
Consultati figura 3.

Pentru motoare speciale si cu doua turatii, conectarea
bornelor trebuie realizata conform instructiunilor din
interiorul cutiei de borne sau din manualul motorului.

Tensiunea si tipul de conexiune sunt marcate
pe eticheta.
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Pornirea directa (DOL):
poate fi folosita conexiunea in stea (Y) sau
in triunghi (D).

De exemplu, 690 VY, 400 VD indica o conexiune in stea
pentru 690 V si o conexiune in triunghi pentru 400 V.

Pornirea stea-triunghi (Y/D):

pentru folosirea conexiunii in triunghi, tensiunea
de alimentare a motorului trebuie sa fie egala

cu tensiunea nominala.

indepérta’gi toate puntile de legatura de la placa
de borne.

Pentru motoarele cu siguranta marita (Ex e),
sunt admise atat pornirea directa cat si pornirea
stea-triunghi. in cazul pornirii stea-triunghi,
este permisa numai utilizarea echipamentului
atestat pentru clasa Ex.

Alte metode de pornire si conditii grele de pornire:
n cazul in care pentru regimurile de lucru S1si S2
se utilizeaza alte metode de pornire (de exemplu,
convertor sau pornire soft), dispozitivul trebuie
izolat de la sistemul de alimentare atunci cand
masina electrica este in functiune, conform
standardului IEC 60079-0, iar protectia termica
este optionala.
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4.9.4. Conectarea dispozitivelor
auxiliare

Daca un motor este echipat cu termistori sau cu alte
dispozitive termice rezistive (Pt100, relee termice,
etc.) si cu dispozitive auxiliare, se recomanda

ca acestea sa fie utilizate si conectate prin mijloace
corespunzatoare. Pentru anumite aplicatii, este
obligatorie folosirea protectiei termice. ninteriorul
cutiei de borne se gasesc scheme de conectare
pentru elemente auxiliare si piese de conexiune.

Tensiunea maxima de masura pentru termistori este
de 2,5 V. Curentul maxim de masura pentru Pt100
este de 5 mA. Folosirea unor valori mai mari pentru
tensiunea sau curentul de masura poate provoca
erori de citire sau poate deteriora detectorul

de temperatura.

Izolatia senzorilor termici indeplineste cerintele
privind izolatia de baza.

Arborele se roteste in sensul acelor de ceasornic daca Daca motorul are un ventilator unidirectional,
privim capatul acestuia dinspre partea de actionare asigurati-va ca acesta se roteste in acelasi sens
sidaca secventa fazelor retelei de alimentare-L1, L2 cu sageata marcata pe motor.

siL3 - conectate la borne este ca in Figura 3.

Pentru a modifica sensul de rotatie, inversati oricare doua
legaturi la cablurile de alimentare.

Protectia contra supraincarcarii

si a blocarii motorului

Toate motoarele proiectate pentru atmosfere explozive Pentru motoarele tip Ex ec si Ex t, nu sunt necesare alte
trebuie protejate contra supraincarcarii; consultati dispozitive de siguranta pe langa mésurile de protectie
standardele pentru instalatii IEC/EN 60079-14, precum industriale normale.

si cerintele locale privind instalatiile.

Pentru motoare cu siguranta marita (Ex e, Ex eb), timpul
maxim de declansare pentru dispozitivele de protectie
nu trebuie sa fie mai mare decat timpul tE indicat

pe eticheta cu caracteristici tehnice ale motorului.
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5. Utilizarea

5.1 Generalitati

Daca nu se specifica altfel pe etichetd, motoarele
sunt proiectate pentru urmatoarele conditii:

« motoarele trebuie instalate numai in instalatii fixe.
- intervalul temperaturii ambiante normale trebuie
sa fie dela-20 °C panala +40 °C.

altitudinea maxima este de 1.000 m deasupra
nivelului marii.

.

variatiile tensiunii si frecventei de alimentare

nu pot depasi limitele specificate in standardele
relevante. Toleranta pentru tensiunea

de alimentare este 5 %

iar pentru frecventa *2 %, in conformitate cu figura 4
(EN/IEC 60034-1, paragraful 7.3, zona A). Ambele
valori extreme nu trebuie sa apara in acelasi timp.

Motorul poate fi folosit numai in cadrul aplicatiilor
pentru care este destinat. Valorile nominale

si conditiile de utilizare sunt indicate pe etichetele
motoarelor. in plus, trebuie respectate toate
cerintele din acest manual si din alte instructiuni
si standarde relevante.

Daca aceste limite sunt depasite, trebuie verificate
datele motorului si datele de constructie. Va rugam
sa luati legatura cu ABB pentru informatii
suplimentare.

La utilizarea motoarelor antideflagrante trebuie
acordata o atentie deosebita atmosferelor corozive;
asigurati-va ca stratul protector de vopsea este
adecvat pentru conditiile ambiante existente,
deoarece capsularea antideflagranta poate

fi deteriorata prin coroziune.

IGNORAREA ORICAROR INSTRUCTIUNI
SAU LUCRARI DE INTRETINERE ALE
APARATULUI POATE PUNE IN PERICOL
SIGURANTA SI POATE IMPIEDICA ASTFEL
AVERTIZARE  UTILIZAREA MASINII IN ATMOSFERE
EXPLOZIVE.




6 MOTOARE PENTRU ZONE CU PERICOL DE EXPLOZIE SI FUNCTIONARE LA TURATIE VARIABILA 17

6. Motoare pentru zone cu pericol
de explozie si functionare
la turatie variabila

6.1 Introducere

Aceasta parte a manualului contine instructiuni
suplimentare pentru motoare si serii mai recente

de motoare Ex folosite in zone cu pericol de explozie
si care sunt alimentate cu convertor de frecventa.
Motoarele Ex sunt destinate sa functioneze

cu alimentare dintr-un singur convertor de frecventa
sinu se permite alimentarea mai multor motoare

in paralel de la un convertor de frecventa.

Pe langa instructiunile din acest manual, trebuie
respectate instructiunile suplimentare furnizate

de catre producatorul convertorului.

Motoare antideflagrante Ex d, Ex db, Ex de, Ex db eb
Motorul trebuie dimensionat astfel incat temperatura
maxima a suprafetei motorului sa fie limitata
conform temperaturii sau clasei de temperatura.

De cele mai multe ori, acest lucru necesita

fie efectuarea unor teste de tip, fie controlarea
temperaturii suprafetei motorului.

Daca pentru motor este necesara clasa
de temperatura T5 sau T6, va rugam sa contactati
biroul dvs. local de vanzari pentru asistenta.

De obicei, in cazul altor convertoare de alimentare

cu tipuri de comanda prin modulatia latimii impulsului
(Pulse Width Modulation - PWM), sunt necesare teste
combinate pentru a confirma asigurarea unui regim
termic adecvat al motorului. Aceste teste pot

fi evitate daca motoarele antideflagrante sunt
echipate cu senzori termici conceputi pentru
controlul temperaturii suprafetei. Astfel de motoare
prezinta urmatoarele marcaje suplimentare pe
eticheta cu caracteristici tehnice: - ,PTC” (Positive
Temperature Coefficient - coeficient de temperatura
pozitiv) pentru temperatura de declansare

si,DIN 44081/82".

Motoarele Ex fabricate de ABB (Ex ec, Ex t, Exd/Ex db
si Ex de/Ex db eb) au fost testate cu convertoare
ACS800/ACS880 folosind sistemul de comanda DTC,
precum si cu convertoarele ACS550/ACS580, astfel
ca aceste combinatii pot fi selectate folosind
instructiunile de dimensionare din paragraful

6.8.2. Frecventa minima de comutare este de 3 kHz
pentru toate tipurile de motoare Ex sireprezinta
baza instructiunilor de dimensionare din capitolele
urmatoare.

6.2 Cerinte principale conform standardelor EN si IEC

Motoare Ex e, Ex eb cu siguranta marita

ABB nu recomanda folosirea motoarelor cu siguranta
marita de joasa tensiune cu bobinaj aleatoriu pentru
sisteme de actionare cu turatie variabila. Acest
manual nu se refera la utilizarea acestor motoare
pentru sisteme de actionare cu turatie variabila.

Motoare Ex ec cu siguranta marita

Combinatia dintre un motor si convertor trebuie
testata ca o unitate sau trebuie dimensionata
prin calcul.

n cazul altor convertoare de alimentare cu comanda
PWM si cu frecventa minima de comutare de 3 kHz
sau mai mare, pentru o dimensionare preliminara
trebuie folosite instructiunile din paragraful 6.8.3

al acestui manual. Valorile finale trebuie verificate
prin teste combinate.

Motoare cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer, Ex t

Motorul trebuie dimensionat astfel incat temperatura
maxima a suprafetei exterioare a motorului sa fie
limitata conform clasei de temperatura (de exemplu
T125°C sau T150°C). Pentru informatii suplimentare
despre clase de temperaturd mai scazute decat

125 °C, va rugam sa luati legatura cu ABB.
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De obicei, in cazul altor convertoare de alimentare

cu comanda prin modulatia latimii impulsului

(Pulse Width Modulation - PWM), sunt necesare teste
combinate pentru a confirma asigurarea unui regim
termic adecvat al motorului. Aceste teste pot fi evitate
daca motoarele Ex t sunt echipate cu senzori termici
conceputi pentru controlul temperaturii suprafetei.
Astfel de motoare prezinta urmatoarele marcaje
suplimentare pe eticheta cu caracteristici tehnice: -

d

6.3 Izolatia infasurarii

6.3.1. Tensiunea intre faze

in figura 5 sunt prezentate varfurile de tensiune
admise intre faze la bornele motorului ca functie
de timpul de crestere al impulsului.

Curba cea mai de sus ,|zolatie speciala ABB”

(cod de varianta 405) se aplica la motoarele
cuizolatie speciala a infasurarii pentru alimentare
prin convertor de frecventa.

slzolatia standard ABB” se aplica la toate motoarele
descrise in acest manual.

6.3.2. Tensiunea intre faza si masa

Valorile maxime admise ale varfurilor de tensiune
intre faza si masa la bornele motorului sunt:

- izolatie standard 1300 V varf

- izolatie specialda 1800 V varf

-PTC” (Positive Temperature Coefficient - coeficient
de temperatura pozitiv) pentru temperatura
de declansare si,DIN 44081/82".

n cazul convertoarelor de alimentare cu comanda
PWM si cu frecventa minima de comutare de 3 kHz
sau mai mare, pentru o dimensionare preliminara,
pot fi folosite instructiunile din paragraful 6.8.3.

6.3.3. Alegerea izolatiei pentru
infasurare la lucrul cu
convertoare de frecventa

Alegerea izolatiei iInfasurarilor si a filtrelor poate
fi efectuata conform tabelului de mai jos:

Tensiune nominala
de alimentare U,
a convertorului

I1zolatie infasurari
si filtre necesare

U,s500V Izolatie standard ABB

U, <600V Izolatie standard ABB + filtre
dU/dt SAU izolatie speciala
ABB (cod varianta 405)

U,2690V I1zolatie speciala ABB (cod
varianta 405) Sl filtre dU/dt
laiesirea convertorului

6.4 Protectia termica a infasurarilor

Toate motoarele de tip Ex din fonta sunt echipate

cu termistori cu coeficient de temperatura pozitiv
pentru a preveni ca temperatura infasurarilor

sa depaseasca limitele termice ale sistemului

de izolare folosit. Se recomanda conectarea acestora
in toate cazurile.

DACA NU SE SPECIFICA ALTCEVA

Y PE ETICHETA CU CARACTERISTICI
TEHNICE, ACESTI TERMISTORI NU PREVIN
1 DEPASIREA CLASELOR RESPECTIVE
DE TEMPERATURA (T4 SAU T5) IN CEEA

OBSERVATIE  CE PRIVESTE TEMPERATURA SUPRAFETEI
MOTORULUI.

Tarile ATEX:

daca certificatul motorului o cere, termistorii trebuie
conectatila un releu de circuit cu termistori care
functioneaza independent in care are rolul unic

de a decupla sigur alimentarea motorului,

in conformitate cu cerintele din Anexa ll,

punctul 1.5.1, din ,Cerintele esentiale de siguranta
in sanatate”, din Directiva ATEX 2014/34/CE.

Tarile non-ATEX:

se recomanda ca termistorii sa fie conectatila un
releu de circuit pentru termistori care functioneaza
independent si care are sarcina unica de a decupla
in mod sigur motorul de la sursa de alimentare.

TN FUNCTIE DE REGLEMENTARILE LOCALE

® PIENTRU INSjALARE, ESTE POSIBIL
SA SE POATA CONECTA TERMISTORII
1 SILAALTE ECHIPAMENTE DECAT RELEE
CU TERMISTORI; DE EXEMPLU,

OBSERVATIE LA INTRARILE DE CONTROL ALE UNUI
CONVERTOR DE FRECVENTA.
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6.5 Curentii din rulmenti

Trebuie evitate tensiuni si curenti in rulmentila toate
aplicatiile cu turatie variabila, pentru a asigura
fiabilitatea si siguranta aplicatiei. in acest scop
trebuie folositi rulmenti izolati sau constructii
izolate de rulmenti, filtre de mod comun, precum

si cabluri si metode de impamantare adecvate
(consultati paragraful 6.6).

6.5.1. Eliminarea curentilor
din rulmenti

Trebuie folosite urmatoarele metode pentru a evita
curentii daunatori din rulmentii motoarelor actionate
cu convertoare de frecventa:

Pentru asigurarea unei impamantari corespunzatoare
si pentru conformitatea cu toate cerintele EMC
aplicabile, pentru motoarele de peste 30 kW trebuie
folosite cabluri simetrice ecranate si presgarnituri
de cablu EMC, adica presgarnituri de cablu care
asigura contact pe 360°. Cablurile simetrice ecranate
sunt recomandate si pentru motoare de putere

mai mica. Realizati sistemul de legare la pamant

pe intreaga circumferinta (360°) pentru toate
intrarile de cabluri, conform instructiunilor privind
presgarniturile de cablu. Rasuciti ecranele cablurilor
in manunchiuri si conectati-le la cea mai apropiata
borna/bara de impamantare din cutia de borne,

de pe carcasa convertorului, etc.

Gabarit

250 sau mai mic Nu sunt necesare masuri

280-315 Rulment izolat la scutul opus
partii de antrenare

355-450 Rulment izolat la capatul opus

partii de antrenare Sl filtru
de mod comun la convertor

LA TOATE PUNCTELE DE LEGATURA,

Y CUMARFILA I*flOTOR, LAVCONVERTOR,
EVENTUAL LA INTRERUPATORUL

1 DE SIGURANTA, ETC., TREBUIE UTILIZATE
PRESGARNITURI POTRIVITE PENTRU

OBSERVATIE  CABLURI, ASIGURAND CONTACTUL

LA MASA PE 360°.

Pentru tipul exact de izolatie a rulmentilor, consultati
eticheta motorului. Este interzisa schimbarea tipului
de rulmenti sau a metodei de izolatie fara acordul ABB.

6.6 Cablarea, impamantarea si compatibilitatea
electromagnetica (EMC)

Pentru motoare cu gabaritul IEC 280 si mai mare,
este necesara egalizarea suplimentara a potentialului
dintre carcasa motorului si echipamentul actionat,
cu exceptia cazurilor in care acestea sunt montate
pe un suport de otel comun. n acest caz, trebuie
verificata conductivitatea in inalta frecventa

a conexiunilor asigurate de suportul de otel,

de exemplu, prin masurarea diferentei de potential
dintre componente.

Puteti gasiinformatii suplimentare despre
impamantarea si cablarea unitatilor de actionare
cu turatie variabila in manualul Jmpamantarea
si cablarea sistemelor de actionare” (cod: 3AFY
61201998), iar materiale privind respectarea
cerintelor EMC sunt disponibile in manualele
convertoarelor respective.
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6.7 Limite de sarcina si turatie

6.7.1. Generalitati

o TURATIA MAXIMA A MOTORULUI
NU TREBUIE DEPASITA, CHIAR DACA
CURBELE DE INCARCARE SUNT DATE

OBSERVATIE PANA LA 100 HZ.

6.7.2. Capacitatea de incarcare
a motoarelor cu convertoare
din seria ACS800/880
cu sistem de comanda DTC

Curbele de incarcare (sau curbele pentru capacitatea
de incarcare) prezentate in figurile 6 si 7 prezinta
cuplul de iesire continuu maxim admis al motoarelor
in functie de frecventa de alimentare. Cuplul
deiesire este indicat ca procent din cuplul nominal
al motorului.

6.7.3. Capacitatea de incarcare

a motoarelor cu convertoare

din seria ACS550/580

si alte convertoare

de alimentare
Curbele de incarcare (sau curbele pentru capacitatea
de incarcare) prezentate in figurile 10 si 11 prezinta
cuplul de iesire continuu maxim admis al motoarelor
n functie de frecventa de alimentare.

Cuplul de iesire este indicat ca procent
din cuplul nominal al motorului.

6.8 Etichete

O eticheta VSD este obligatorie pentru lucrul

la turatie variabila si trebuie sa cuprinda datele
necesare definirii intervalului de sarcina admis
pentru acest mod de functionare. Pe etichetele
motoarelor pentru atmosfere explozive proiectate
pentru utilizare la turatie variabila trebuie sa apara
cel putin urmatorii parametri:

- Regim de lucru

« Tip de sarcina (constanta sau patratica)

+ Tip de convertor si frecventa minima de comutare
« Limite de putere sau cuplu

« Limite de turatie sau frecventa

o CURBELE DE INCARCARE PREZENTATE
N FIGURILE 10 SI 11 SE BAZEAZA
PE O FRECVENTA DE COMUTARE
OBSERVATIE DPE3KHZ.

Pentru aplicatiile cu cuplu constant, cea mai redusa
frecventa de lucru continua admisa este de 15 Hz.

Pentru aplicatiile cu cuplu patratic, cea mai redusa
frecventa de lucru continua admisa este de 5 Hz.

Combinarea cu alte convertoare de alimentare
decat cele din seria ACS550/580 fie trebuie testata,
fie trebuie utilizati senzori termici pentru controlul
temperaturilor de suprafata.

6.7.4. Suprasarcini
de scurta durata

Tn mod obisnuit, pentru motoarele antideflagrante
ABB exista posibilitatea de supraincarcare de scurta
durata. Pentru valori exacte, va rugam sa consultati
eticheta motorului sau sa contactati ABB.

Capacitatea de supraincarcare este determinata
de trei factori:

1oL Curentul maxim de scurta durata
TOL Durata admisa pentru suprasarcina
TCOOL Timpul de racire necesar dupa fiecare

perioada de suprasarcina. Pe durata racirii,
curentul si cuplul motorului trebuie sa raméana
sub limita admisa pentru incarcare continua.

6.8.1. Continutul etichetei
standard VSD

Eticheta standard VSD (figura 14) cuprinde

urmatoarele informatii:

« Tensiune de alimentare sau domeniu de tensiune
(VALID FOR) si frecventa de alimentare (FWP)
a sistemului de actionare

« Tip de motor

» Frecventa minima de comutare pentru
convertoarele PWM (MIN. SWITCHING FREQ.
FOR PWM CONV.)

« Limite pentru suprasarcini de scurta durata
(1OL, TOL, T COOL) - consultati paragraful 6.7.4
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Cuplul de sarcina admis pentru convertoarele
ACS800/880 cu comanda DTC (DTC-CONTROL).
Cuplul de sarcina este indicat ca procent din cuplul
nominal al motorului.

Cuplul de sarcina admis pentru convertoarele
ACS550/580 cu comanda PWM (PWM-CONTROL).
Cuplul de sarcina este indicat ca procent din cuplul

nominal al motorului. Consultati si paragraful 6.7.3.

Eticheta standard VSD necesita din partea clientului
un calcul de conversie a datelor generice in date
specifice motorului. Pentru conversia limitelor

de frecventa in limite de turatii si a limitelor de cuplu
n limite de curent va fi necesara utilizarea catalogului
de motoare pentru zone periculoase. Etichetele
specifice clientilor pot fi solicitate de la ABB,

daca se prefera acest lucru.

6.8.2. Continutul etichetelor
VSD specifice clientilor

Etichetele VSD specifice clientilor (figurile 15 si 16)
contin date specifice privind aplicatia si motorul pentru
functionare la turatii variabile, dupa cum urmeaza:

Punerea in functiune a unei aplicatii cu turatie
variabila trebuie efectuata conform instructiunilor
prezentate in acest manual si urmand manualele
pentru convertoarele de frecventa respective
si conform legislatiei si reglementarilor locale.
De asemenea, trebuie luate in calcul cerintele
silimitarile impuse de aplicatie.
Parametrii necesari cel mai adesea pentru
configurarea convertorului sunt:
« Valorile nominale ale motorului privind
- tensiune - frecventa - puterea
- curent - viteza
Acesti parametri pot fi preluati de pe un singur

rand al etichetei standard fixate pe motor.
Pentru exemplificare, consultati figura 13.

o TN CAZUL LIPSEI INFORMATIILOR SAU iN
CAZUL UNOR INFORMATII INEXACTE, NU
FOLOSITI MOTORUL INAINTE DE

OBSERVATIE ASIGURAREA UNOR SETARI CORECTE!

Se recomanda folosirea tuturor functiilor

de protectie adecvate oferite de convertor pentru
cresterea sigurantei ansamblului. in general,
convertoarele prezinta urmatoarele functii:
Turatie minima « Curent maxim
Turatie maxima « Putere maxima
Protectie contra « Cuplu maxim
blocarii « Curba de sarcina
Timpi de accelerare utilizator
sidecelerare

.

.

tip de motor

serie motor

tip de convertor de frecventa (FC Type)

frecventa de comutare (Switc. freq.)

domeniu de slabire a campului sau punctul nominal
al motorului (F.W.P.)

lista punctelor de sarcina specifice

tip de sarcinda (CONSTANT TORQUE [cuplu constant],
QUADRATIC TORQUE [cuplu patratic], etc.)
intervalul turatiei

daca motorul este echipat cu senzori termici
destinati controlului termic direct, ar trebui sa
existe un text scris de tipul ,,PTC xxx C DIN44081/-82",
unde ,xxx” reprezinta temperatura de declansare

a senzorilor.

in cazul etichetelor VSD specifice clientilor, valorile
sunt valabile pentru motorul si aplicatia in cauza.
Valorile punctelor de sarcina pot fi utilizate in cele
mai multe cazuri pentru programarea in consecinta
a functiilor de protectie a convertoarelor.

6.9 Punerea in functiune a aplicatiei cu turatie variabila

ACESTE CARACTERISTICI SUNT
SUPLIMENTARE SINU INLOCUIESC
FUNCTIILE DE SIGURANTA CERUTE
DE REGLEMENTARILE LOCALE SAU
STANDARDELE PRIVIND SIGURANTA.

AVERTIZARE

6.9.1. Setarea parametrilor
pe baza informatiilor
de pe eticheta VSD

Verificati daca eticheta VSD este valabila pentru
aplicatia in cauzad, adica dacad reteaua de alimentare
corespunde datelor indicate pentru ,FWP” si daca
cerintele stabilite pentru convertor sunt intrunite
(inclusiv tipul de convertor si tipul de comanda

al acestuia, precum si frecventa de comutare).

Verificati daca sarcina corespunde cu incdrcarea
admisa pentru convertorul utilizat.

Introduceti datele de configurare de baza.

Datele de configurare de baza necesare in cazul
convertoarelor vor fi preluate de pe o eticheta
(pentru exemplificare, consultati figura 13).
Instructiuni detaliate sunt disponibile in manualele
convertoarelor de frecventa respective.

n cazul convertoarelor furnizate de ABB, de exemplu
ACS800, ACS880, ACS550, AC_580 etc., toate setarile
privind parametrii pot fi gasite in manualele
respective. Pentru toate convertoarele de frecventa,
setarile minime ale parametrilor frecventei

de comutare influenteaza temperaturile motorului.
Trebuie verificata supramodulatia la si peste punctul
de slabire a campului.
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7. Intretinerea

TN STARE DE REPAUS, POATE EXISTA
TENSIUNE IN CUTIA DE BORNE
LA ELEMENTELE DE INCALZIRE

' g SAU LA INCALZIREA DIRECTA
AVERTIZARE A INFASURARILOR.

7.1 Inspectia generala

A.Pentru procedurile de inspectie si intretinere,
utilizati ca sursa de indrumare standardul
IEC/EN 60079-17 (in special tabelele 1-4).

Verificati motorul la intervale regulate. Frecventa
verificarilor depinde, de exemplu, de nivelul

de umiditate din aerul ambiant si de conditiile
meteorologice locale. Frecventa verificarilor poate

fi determinata pentru inceput experimental, dar apoi
trebuie respectata cu strictete.

Pastrati motorul curat si asigurati un traseu liber
pentru aerul de ventilatie. Daca motorul este folosit
intr-un mediu cu mult praf, sistemul de ventilatie
trebuie verificat si curatat in mod regulat.

Verificati starea garniturilor de etansare ale
arborelui (de exemplu, inelele V sau garniturile
radiale) si, daca este necesar, inlocuiti-le.

Pentru motoarele Ex t, efectuati verificari detaliate
in conformitate cu standardul IEC/EN 60079-17,
tabelul 4, la intervalul recomandat de doi ani

sau 8.000 h.

Verificati starea conexiunilor si a suruburilor
de fixare si asamblare.

Verificati starea rulmentilor prin detectarea
zgomotelor neobisnuite, masurarea vibratiilor sia
temperaturii rulmentilor. Verificati suplimentar vaselina
consumata sau monitorizati rulmentul prin metoda
impulsurilor de soc (Shock Pulse Method - SPM).

TREBUIE RESPECTATE STANDARDELE
IEC/EN 60079-17 S1-19 LEGATE

DE REPARAREA $I TNTRETINEREA
APARATURII ELECTRICE IN ATMOSFERE
EXPLOZIVE. ACEST TIP DE APARATURA
VA FI MANEVRAT NUMAI DE CATRE
PERSONAL COMPETENT $I FAMILIARIZAT
CU ACESTE STANDARDE.

TN FUNCTIE DE NATURA APLICATIEI,
DECONECTATI SI BLOCATI ALIMENTAREA
AVERTIZARE | ECTRICA INAINTE DE A LUCRA

LA MOTOR SAU LA ECHIPAMENTUL
ANTRENAT. ASIGURATI-VA CA, IN TIMPUL
DESFASURARII LUCRARILOR, NU EXISTA
GAZE EXPLOZIVE SAU PRAF EXPLOZIV.

IEC/EN 60079-17 NU SE APLICA TN CAZUL
MOTOARELOR M3JM SI M3KM.

Acordati o atentie deosebita rulmentilor a caror
durata de viata calculata se apropie de sfarsit.

Cand observati semne de uzura, demontati motorul,
verificati componentele si inlocuiti-le daca este
cazul. La inlocuirea rulmentilor, rulmentii de schimb
trebuie sa fie de acelasi tip cu cei montati initial.
Odata cu inlocuirea rulmentilor, garniturile

de etansare ale arborelui trebuie inlocuite

cu garnituri de aceeasi calitate si cu aceleasi
caracteristici ca cele initiale.

La motoarele antideflagrante, deschideti periodic
busonul de golire, daca acesta este montat,
rasucindu-l spre stanga. Loviti-l usor pentru a verifica
functionarea libera siinchideti-l apasandu-I si
fnsurubandu-1in sens orar. Aceasta operatie trebuie
efectuata cu motorul in repaus. Frecventa verificarilor
depinde de nivelul de umiditate al aerului ambiant

si de conditiile atmosferice locale. Frecventa
verificarilor poate fi determinata pentru inceput
experimental, dar apoi trebuie respectata cu strictete.

n cazul motoarelor IP 55 care au fost livrate

cu busoane inchise, este recomandabil sa deschideti
periodic busoanele de golire pentru a va asigura

ca nu s-a blocat calea de golire a condensului

si cd acesta poate sa se scurga din motor.

Aceasta operatie trebuie efectuata cu motorul

in repaus, pentru a asigura siguranta interventiei.
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7.1.1. Motoare pentru mod
de asteptare

Daca motorul ramane in regim de asteptare pentru
un interval mai lung, la bordul unei nave sau intr-un
alt mediu supus vibratiilor, luati urmatoarele masuri:

rotiti arborele in mod regulat, o data la fiecare 2
saptamani (se va intocmi o fisa de evidenta), pornind
sistemul. Daca pornirea nu este posibild, indiferent
de cauza, arborele trebuie rotit manual cel putin

o data pe saptamana, astfel incat acesta sa-si
schimbe mereu pozitia. Vibratiile produse

de celelalte echipamente de la bordul vasului
corodeaza lagarele, efect ce poate fi diminuat prin
operatia regulata de rotire / miscare manuala.

7.2 Ungerea

ATENTIE LA TOATE COMPONENTELE
ROTATIVE.

AVERTIZARE

VASELINA POATE PROVOCA IRITAREA
PIELII SI INFLAMAREA OCHILOR.
URMATI TOATE INSTRUCTIUNILE

DE PRECAUTIE SPECIFICATE

DE PRODUCATORUL VASELINEI.

AVERTIZARE

Tipul rulmentilor este precizat in cataloagele
de produse respective si pe etichetele tuturor
motoarelor, cu exceptia celor de gabarite mai mici.

Fiabilitatea depinde in mod esential de respectarea
intervalelor de ungere a rulmentilor. ABB foloseste
pentru ungere principiul L1 (acela ca 99 % dintre
motoare ating cu siguranta durata de functionare
estimata).

7.2.1. Motoare cu rulmenti
gresati permanent

Rulmentii sunt, in general, rulmenti gresati permanent,
de tipul 1Z, 2Z, 2RS sau tipuri echivalente.

Pentru gabarite de panala 250, o ungere adecvata
poate fi obtinuta orientativ pentru urmatoarea
durata de timp, in conformitate cu L,.

Pentru utilizare la temperaturi ambiante mai
ridicate, va rugam sa luatilegatura cu ABB.
Formula pentru transformarea aproximativa
avalorilorL invaloriL este:L, =2,7xL,.
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Rulmentul trebuie gresat prin rotirea arborelui

in fiecare an (se va intocmi o fisa de evidenta).

Daca motorul este dotat cu un rulment cu role

la scutul de antrenare, dispozitivul de blocare pentru
transport trebuie indepartat inainte de a roti arborele.
Dispozitivul de blocare pentru transport va fi montat
apoila loc daca motorul este transportat.

Pentru a preveni deteriorarea rulmentului, se vor evita
zonele supuse vibratiilor. Trebuie respectate toate
instructiunile din manualul utilizatorului motorului
pentru punerea in functiune si pentru efectuarea
lucrarilor de intretinere. Daca aceste instructiuni

nu au fost respectate, garantia nu va acoperi
defectiunile de rulment si de infasurari.

Numarul orelor de functionare pentru rulmentii
gresati permanent la temperaturi ambiante
de 25 si 40 °C este urmatorul:

Gabarit Poli Oredelucru Oredelucru
la25°C la40°C
71 2 67 000 42 000
71 4-8 100 000 56 000
80-90 2 100 000 65000
80-90 4-8 100 000 96 000
100-112 2 89000 56 000
100-112 4-8 100 000 89 000
132 2 67 000 42 000
132 4-8 100 000 77000
160 2 60000 38000
160 4-8 100 000 74 000
180 2 55000 34000
180 4-8 100 000 70000
200 2 41 000 25000
200 4-8 95000 60000
225 2 36 000 23000
225 4-8 88000 56 000
250 2 31000 20000
250 4-8 80000 50000

Datele sunt valabile panala 60 Hz.

7.2.2. Motoare cu rulmenti
ce trebuie gresati periodic

Eticheta cu informatii sirecomandari generale
privind ungerea.

Daca motorul este echipat cu o eticheta cu informatii
privind ungerea, respectati valorile indicate.

Intervalele de gresare in functie de montaj,
temperatura ambianta si turatie sunt definite
pe eticheta cu informatii privind ungerea.
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Dupa prima pornire sau dupa ungerea rulmentilor
poate aparea o crestere temporara a temperaturii
timp de 10 panala 20 ore.

Vaselina folosita trebuie sa fie adecvata pentru
ungerea automata. Consultati recomandarile
distribuitorului sistemului automat de ungere

si cele ale producatorului vaselinei.

Este posibil ca unele motoare sa fie echipate cu un

colector pentru vaselina veche. Urmati instructiunile Exemplu de calcul al cantitatii de vaselina necesare
speciale indicate pentru echipament. pentru un sistem automat de ungere

Pentru sistem central de ungere: La motorul

Dupa relubrifierea unui motor Ex t, curatati scuturile IEC M3_P 315_4 poliin retea de 50 Hz, intervalul
de capat ale motorului astfel incat acestea sa nuaiba  de ungere conform tabelului de mai jos este
praf pe ele. 7600 h/55 g (DE) si 7600 h/40 g (NDE):

A.Ungerea manuala (DE) RLI =55 g/7600 h*3*24 = 0,52 g/zi (NDE)

RLI = 40 g/7600 h*3*24 = 0,38 g/zi

Ungerea cu motorul in functiune

Scoateti busonul de pe orificiul de iesire avaselinei  Exemplu de calcul al cantitatii de vaselina necesare
sau deschideti supapa de inchidere, daca exista. pentru o singura unitate automata de ungere (cartus)
Asigurati-va ca este deschis canalul de ungere. (DE) RLI =55 9g/7600 h*24 = 0,17 g/zi (NDE)

Injectati cantitatea specificata de vaselina RLI =40 g/7600 h*24 = 0,13 g/zi

in rulment. RLI =interval de reungere, DE = scut antrenare,

Lasati motorul in functiune timp de 1-2 ore pentru NDE = scut opus celui de antrenare

a asigura iesirea fortata din rulment a excesului
de vaselind. Punetila loc busonul pe orificiul

¢ c 7.2.3. Intervale in cantitati
deiesire a vaselinei sau inchideti valva de inchidere, ?
daca exista. de ungere

.

Ungerea cu motorul in repaus Intervalele de ungere pentru motoarele verticale sunt
Dacé nu este posibila ungerea rulmentilor cu motorul ~ jumatate din valorile prezentate in tabelul de maijos.
in functiune, ungerea poate fi efectuata si cu motorul

.

in repaus.

in acest caz folositi numai juméatate din cantitatea
de vaselina si apoi porniti motorul la turatie

de regim timp de cateva minute.

Dupéa ce motorul s-a oprit, introduceti in rulment
restul cantitatii de vaselina specificate.

Dupa 1-2 ore de functionare, punetila loc busonul
pe orificiul de iesire a vaselinei sau inchideti
supapa de inchidere, daca exista.

.

B. Ungerea automata

Busonul de pe orificiul de iesire a vaselinei trebuie
scos permanent in cazul ungerii automate, respectiv
trebuie deschisa permanent supapa de inchidere,
daca exista.

ABB recomanda numai utilizarea sistemelor
electromecanice.

Cantitatea de vaselina pentru un interval de ungere
precizata in tabel trebuie fnmultita cu trei in cazul
folosirii unui sistem central de ungere. in cazul unei
unitati automate de ungere mai mici (unul sau doua
cartuse pentru un motor), se poate folosi cantitatea
normala de vaselina.

Pentru ungerea automata a motoarelor cu 2 poli,
trebuie respectate indicatiile din nota referitoare
la recomandarile de lubrifianti pentru motoare
cu 2 poli, din capitolul Lubrifianti.

O ungere adecvata poate fi obtinuta orientativ
pentru urmatoarea durata de timp, in conformitate
cu L. Pentru utilizare la temperaturi ambiante mai
ridicate, va rugam sa luatilegatura cu ABB. Formula
empirica pentru transformarea aproximativa
avalorilor L invaloriL  este:L, =2,0xL, cuungere
manuala.

Intervalele de ungere se refera la un rulment care
lucreaza la temperatura de 80 °C (temperatura
ambianta +25 °C).

O CRESTERE A TEMPERATURII AMBIANTE
MARESTE CORESPUNZATOR

o TEMPERATURA RULMENTILOR. VALORILE
INTERVALELOR TREBUIE TNJUMATATITE
PENTRU O CRESTERE CU 15°C

A TEMPERATURII RULMENTULUI SI POT
FI DUBLATE PENTRU O SCADERE CU 15 °C
A TEMPERATURII ACESTUIA.

OBSERVATIE

Pentru turatii de lucru mai mari, de exemplu,

in aplicatii cu convertor de frecventa, sau pentru
turatii mai mici dar cu sarcina mare, sunt necesare
intervale de ungere mai scurte.

TEMPERATURA MAXIMA DE LUCRU
DE +110 °C PENTRU VASELINA
SIRULMENTI NU TREBUIE DEPASITA.

NU TREBUIE DEPASITA TURATIA MAXIMA
DE PROIECTARE A MOTORULUI.

AVERTIZARE
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Rulmenti cu bile

25

Gabarit Cantitate Cantitate 3600rot./ 3000rot./ 1800rot./ 1500rot./ 1000rot./ 500-900
de vaselina devaselina min. min. min. min. min. rot./min.
rulment rulment
DE [g] NDE [g]

Intervale de ungere in ore de lucru

132 7,2 7,2 9000 11 000 16 000 18 000 22 000 25000

160 13 13 7 100 8900 14 300 16 300 20500 21 600

180 15 15 6100 7 800 13100 15100 19 400 20500

200 20 15 4300 5900 11 000 13000 17 300 18 400

225 23 20 3600 5100 10100 12 000 16 400 17 500

250 30 23 2400 3700 8500 10400 14700 15800

280 35 35 1900 3200 - - - -

280 40 40 - - 7 800 9600 13900 15000

315 35 35 1900 3200 - - - -

315 55 40 - - 5900 7 600 11 800 12900

355 35 35 1900 3200 - - - -

355 70 40 - - 4000 5600 9600 10700

400 40 40 1500 2700 - - - -

400 85 55 - - 3200 4700 8600 9700

450 40 40 1500 2700 - - - -

450 95 70 - - 2500 3900 7700 8700

Rulmenti cu role

Gabarit Cantitate Cantitate 3600rot./ 3000rot./ 1800rot./ 1500rot./ 1000rot./ 500-900
devaselind devaselina min. min. min. min. min. rot./min.
rulment rulment
DE [g] NDE [g]

Intervale de ungere in ore de lucru

160 13 13 3600 4500 7200 8100 10300 10800

180 15 15 3000 3900 6 600 7500 9700 10200

200 20 15 2100 3000 5500 6500 8600 9200

225 23 20 1800 1600 5100 6 000 8200 8700

250 30 23 1200 1900 4200 5200 7 300 7900

280 35 35 900 1600 - - - -

280 40 40 - - 4000 5300 7000 8500

315 35 35 900 1600 - - - -

315 55 40 - - 2900 3800 5900 6 500

355 35 35 900 1600 - - - -

355 70 40 - - 2000 2 800 4800 5400

400 40 40 - 1300 - - - -

400 85 55 - - 1600 2400 4300 4800

450 40 40 - 1300 - - - -

450 95 70 - - 1300 2000 3800 4400

7.2.4. Lubrifianti

AVERTIZARE

NU AMESTECATI TIPURI DIFERITE
DE VASELINE. LUBRIFIANTII
INCOMPATIBILI POT CAUZA
DETERIORAREA RULMENTILOR.

peste -30 °C sau sub +55 °C, iar temperatura
rulmentilor este sub 110 °C; in caz contrar, consultati
ABB cu privire la vaselina adecvata.

Sunt disponibile vaseline cu proprietati adecvate
la toti producatorii importanti de lubrifianti.

Se recomanda amestecurile, dar trebuie obtinuta

Pentru ungere, folositi numai vaselina speciala
pentru rulmenti cu bile, cu urmatoarele proprietati:
vaselina de buna calitate, saponificata cu complex
de litiu, cu ulei mineral sau cu ulei polialfaolefin (PAO)
vascozitatea uleiului de baza 100-160 cST la 40 °C
gradul de consistenta NLGI 1,5-3 *)

domeniul de temperatura -30 °C - +140 °C,
continuu.

.

.

*) Se recomanda o consistenta limita superioara mai ridicata pentru
motoare montate vertical sau la functionare la temperaturi ridicate.

Specificatiile pentru vaselina mentionate mai sus
sunt valabile daca temperatura ambianta se situeaza

o garantie scrisa de la producator, in special

in ce priveste amestecurile de presiune extrema EP,
ca acestea nu deterioreaza rulmentii sau privind
proprietatile lubrifiantilor in intervalul
temperaturilor de functionare.

LUBRIFIANTII CARE CONTIN AMESTECURI
EP NU SUNT RECOMANDATI PENTRU
TEMPERATURI INALTE ALE RULMENTILOR
LA GABARITELE 280 PANA LA 450.

AVERTIZARE
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Se pot folosi urmatoarele vaseline de inalta
performanta:

Mobil Unirex N2 sau N3 (pe baza de complex de litiu)
Mobil Mobilith SHC 100 (pe baza de complex de litiu)
Shell Gadus S5V 100 2 (pe baza de complex de litiu)

Kliber Kliberplex BEM 41-132 (pe baza speciala de litiu)

FAG Arcanol TEMP110 (pe baza de complex de litiu)

Turmogrease L 802 EP PLUS
Lubcon < i s
(pe baza speciala de litiu)
Total Multis Complex S2A

Total (pe baza de complex de litiu)

Rhenus Rhenus LKZ 2 (baza complexa de litiu)

FOLOSITIINTOTDEAUNA O VASELINA
DE TURATIE MARE PENTRU MOTOARE

o DE TURATIE MARE CU 2 POLI, PENTRU
CARE FACTORUL DE TURATIE ESTE MAI
MARE DE 480.000 (CALCULAT CADM XN,

UNDE DM = DIAMETRUL MEDIU
AL RULMENTILOR IN MM,
IARN = TURATIATN ROT./MIN.).

OBSERVATIE

Urmatoarele vaseline pot fi folosite pentru motoare
din fonta cu turatie mare, dar nu in amestec
cu vaseline pe baza de complex de litiu:

Kliber Kliber Quiet BQH 72-102 (pe baza de poliuree)

Lubcon  Turmogrease PU703 (pe baza de poliuree)

Daca se utilizeaza alti lubrifianti, verificati

la producator daca respectivele calitati corespund
cu cele ale lubrifiantilor mentionati mai sus.
Intervalele de ungere se bazeaza pe vaselinele

de inalta performanta enumerate mai sus. Folosirea
altor tipuri de vaselina poate implica reducerea
intervalelor respective.
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8. Asistenta post vanzare

8.1 Piese de schimb

Piesele de schimb trebuie sa fie originale sau atestate
de ABB, daca nu se specifica altfel. Trebuie respectate
cerintele din standardul IEC/EN 60079-19.

La comandarea pieselor de schimb, trebuie
specificate seria motorului precum si denumirea
integrala a tipului si codul produsului, asa cum sunt
inscrise pe eticheta.

8.2 Demontarea, reasamblarea si rebobinarea

Urmatiinstructiunile din standardul IEC/EN 60079-19
cu privire la demontare, reasamblare si rebobinare.
Orice operatie trebuie efectuata de producator,
adica de catre ABB sau de un partener pentru
reparatii autorizat de ABB.

Nu sunt permise niciun fel de modificari de constructie
asupra pieselor care compun capsula antideflagranta

8.3 Rulmenti

Trebuie acordata o atentie speciala rulmentilor.
Acestia trebuie scosi cu ajutorul extractorului

de rulmenti si montati prin incalzire sau cu ajutorul
unor scule speciale.

inlocuirea rulmentilor este descrisa pe larg intr-un
prospect separat, disponibil la biroul de vanzari ABB.
La inlocuirea rulmentilor la motoarele Ex t cu
protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer
se aplica recomandari speciale (garniturile de etansare
trebuie inlocuite in acelasi timp cu rulmentii).

si a pieselor care asigura protectia impotriva
prafului. Articulatiile antideflagrante nu sunt
destinate a fi reparate. De asemenea, asigurati-va
ca ventilatia nu este niciodata obturata.

Rebobinarea trebuie efectuata intotdeauna de catre
un partener pentru reparatii autorizat de ABB.

Trebuie urmate toate instructiunile marcate pe motor,
de exemplu pe etichete. Tipurile de rulmenti indicate
pe eticheta nu trebuie schimbate.

® ORICE REPARATIE EFI?CTUATA
DE UTILIZATOR, DACA NU ESTE

1 APROBATA EXPRES DE PRODUCATOR,
L ABSOLVA PE ACESTA DIN URMA DE

OBSERVATIE  RESPONSABILITATEA DE CONFORMITATE.

8.4 Garnituri si elemente de etansare

Cutiile de borne, altele decat cutiile Ex d, sunt echipate
cu garnituri testate si aprobate. Cand garniturile

si/sau elementele de etansare trebuie schimbate,
trebuie utilizate piese de schimb originale.
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Majoritatea motoarelor ABB prezinta un nivel de
zgomot care nu depaseste 82 dB(A) (+ 3dB) la 50 Hz.

Valorile pentru fiecare masina in parte se gasesc

in cataloagele de produse respective. La alimentare
in curent alternativ de 60 Hz, valorile sunt

cu aproximativ 4 dB(A) mai ridicate decat

cele prezentate in cataloage pentru 50 Hz.

Directiva UE 2012/19/UE (DEEE) ofera utilizatorilor
finali informatiile necesare cu privire la modul

de tratare si eliminare a deseurilor EEE (Echipamente
electrice si electronice) dupa ce acestea au fost
scoase din uz si urmeaza a fi reciclate.

9.1.1. Marcajul produselor

Produsele care sunt marcate cu simbolul cos de gunoi
cu roti tdiat ca in imaginea de mai jos si/sau daca
simbolul este inclus in documentatia acestora
trebuie manipulate in felul urmator:

9.1.2. Pentru gospodariile private

Simbolul cos de gunoi cu roti tdiat pe produs
(produse) si/sau documentele insotitoare inseamna
ca echipamentele electrice si electronice (DEEE)
utilizate nu trebuie amestecate cu deseurile
menajere. Pentru tratarea, recuperarea si reciclarea
corespunzatoare, va rugam sa duceti produsul
(produsele) la punctele de colectare desemnate
unde acestea vor fi acceptate gratuit.

9. Cerinte de protectie a mediului

Pentru informatii privind nivelurile de presiune
acustica la alimentarea prin convertor de frecventa,
va rugam sa luati legatura cu ABB.

in cazul in care motoarele trebuie trimise la deseuri
sau la reciclare, trebuie respectate reglementarile
silegile locale si trebuie folosite mijloacele adecvate.

9.1 Directiva UE 2012/19/UE (DEEE)

in mod alternativ, in anumite tari, este posibil

sa putetireturna produsele la comerciantul local
cu amanuntul la achizitionarea unui produs nou
echivalent.

Eliminarea corecta a acestui produs va contribui

la economisirea resurselor valoroase si la prevenirea
eventualelor efecte negative asupra sanatatii umane
siasupra mediului, care ar putea rezulta din
manipularea inadecvata a deseurilor.

Contactati autoritatile locale pentru mai multe
detalii despre cel mai apropiat punct de colectare
desemnat.

in functie de legislatia dvs. nationala, eliminarea
incorecta a acestor deseuri poate atrage dupa sine
o pedeapsa in tara dvs.

9.1.3. Pentru utilizatorii
profesionisti din Uniunea
Europeana

Un simbol de tip cos de gunoi cu roti taiat pe produs
(produse) si/sau documentele insotitoare inseamna
ca echipamentele electrice si electronice (DEEE)
utilizate nu trebuie amestecate cu deseurile menajere.

Daca doriti sa eliminati echipamentele electrice

si electronice (EEE), va rugam sa luati legatura

cu dealer-ul sau distribuitorul dvs. pentru informatii
suplimentare.
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Eliminarea corecta a acestui produs va contribui

la economisirea resurselor valoroase si la prevenirea
eventualelor efecte negative asupra sanatatii umane
siasupra mediului, care ar putea rezulta din
manipularea inadecvata a deseurilor.

9.1.4. Pentru utilizatorii
profesionisti din Uniunea
Europeana

Simbolul cos de gunoi cu roti taiat pe produs

(produse) si/sau documentele insotitoare inseamna
ca echipamentele electrice si electronice (DEEE)

utilizate nu trebuie amestecate cu deseurile menajere.

Daca doriti sa aruncati echipamentele electrice

si electronice (EEE), va rugam sa luati legatura

cu distribuitorul sau furnizorul dvs. pentru informatii
suplimentare.

Eliminarea corecta a acestui produs va contribui

la economisirea resurselor valoroase si la prevenirea
eventualelor efecte negative asupra sanatatii umane
siasupra mediului, care ar putea rezulta din
manipularea inadecvata a deseurilor.
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9.1.5. Pentru eliminare in tari din
afara Uniunii Europene

Simbolul cos de gunoi cu roti taiat pe produs (produse)
este valabil numai in Uniunea Europeana (UE) si
inseamna ca echipamentele electrice si electronice
(DEEE) utilizate nu trebuie amestecate cu deseurile
menajere.

Daca doriti sa eliminati acest produs, va rugam
sd luati legatura cu autoritatile locale sau
distribuitorul pentru metoda corecta de eliminare.

Eliminarea corecta a acestui produs va contribui

la economisirea resurselor valoroase sila prevenirea
eventualelor efecte negative asupra sanatatii umane
siasupra mediului, care ar putea rezulta din
manipularea inadecvata a deseurilor.
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10.Depanarea

Aceste instructiuni nu acopera toate detaliile Tabelul de depanare motoare

sivariantele de echipamente si nici nu furnizeaza Operatiile de service si depanare la motor trebuie
informatii pentru toate conditiile posibile care efectuate numai de persoane calificate, care dispun
trebuie indeplinite in legatura cu instalarea, de uneltele si echipamentele adecvate.

utilizarea si intretinerea. Dacd sunt necesare
informatii suplimentare, va rugam sa contactati
cel mai apropiat birou de vanzari ABB.

DEFECT CAUZA

CE TREBUIE FACUT

Motorul nu porneste Sigurante arse
Declansari din motive de suprasarcina

Alimentare electrica inadecvata

Conexiuni de alimentare inadecvate

Circuit intrerupt in infasurare sau
in contactor

Defect mecanic

Scurtcircuit stator

Conexiuni slabe infasurare Indicat de sigurante arse. Motorul trebuie
statorica rebobinat. Scoateti scuturile si localizati
defectul.

Rotor defect
Motorul ar putea fi supraincarcat

Motorul se blocheaza O faza ar putea fiintrerupta
Aplicatie inadecvata

Suprasarcina

Tensiune scazuta
Circuit intrerupt

Motorul porneste siapoi Defect de alimentare
se opreste

Motorul nu se accelereaza Motorul este folosit incorect
pana la turatia nominala

Tensiune prea mica la borne din cauza
caderilor de tensiune pe circuitul de
alimentare

Sarcina de pornire prea mare

Bare rotor rupte sau rotor slabit

Circuit primar intrerupt

nlocuiti sigurantele cu unele de tip
si caracteristici adecvate

Verificati si reglati suprasarcina de declansare
din contactorul de pornire.

Verificati daca sursa de alimentare este
compatibila cu specificatiile tehnice de pe
eticheta motorului si cu factorul de sarcina.
Verificati conexiunile pe baza schemei livrate

cu motorul.

Indicat de un zbarnait cand contactorul este
inchis. Verificati dacd nu exista conexiuni slabe
si asigurati-va ca toate contactele contactorului
sunt inchise.

Verificati daca motorul si echipamentul antrenat
se rotesc liber. Verificati rulmentii si ungerea.

Verificati dacd nu existd bare sau inele rupte.
Reduceti sarcina.

Verificati dacd nu existd o faza intrerupta
pe cablul de alimentare.

Schimbati tipul sau gabaritul. Consultati
furnizorul echipamentului.

Reduceti sarcina.

Verificati dacd exista tensiunea specificata

pe eticheta. Verificati conexiunea.

Sigurante arse. Verificati releul de suprasarcina,
statorul si butoanele.

Verificati daca nu existd conexiuni slabe pe
alimentare, la sigurante si la circuitul de comanda.
Consultati furnizorul echipamentului in privinta
tipului adecvat.

Folositi o tensiune mai mare sau alte borne

ale transformatorului sau reduceti sarcina.
Verificati conexiunile. Verificati daca dimensiunea
conductorilor este adecvata.

Verificati pornirile motorului in comparatie cu
pornirea in gol.

Verificati daca nu exista fisuriin apropierea
inelelor. Poate fi necesar un nou rotor deoarece,
de obicei, reparatiile au numai un efect temporar.
Localizati defectul cu un dispozitiv de testare

si remediati.
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DEFECT

CAUZA

CE TREBUIE FACUT

Motorul accelereaza prea
lent si/sau absoarbe un
curent mare

Sens de rotatie
incorect

Motorul se
supraincalzeste in timpul
lucrului

Motorul vibreaza

Zgomot de frecare

Zgomot in functionare

Rulmenti fierbinti

Sarcina excesiva

Tensiune redusa la pornire

Rotor cu colivie defect
Tensiune aplicata prea mica

Ordinea fazelor eronata

Suprasarcina

Este posibil ca deschiderile din carcasa sau
cele de ventilatie sa fie pline de murdarie,
fmpiedicand o ventilatie adecvata a
motorului

Una din fazele motorului poate fiintrerupta

infasurare cu contact la masa

Tensiune neechilibrata la borne

Motor aliniat incorect

Suport slab

Cuplaj dezechilibrat

Echipament antrenat neechilibrat
Rulmenti defecti

Rulmenti nealiniati

Greutati de echilibrare deplasate

Contradictie intre echilibrarea rotorului sia
cuplajului (echilibrare cu semipana - cu pana)

Motor polifazat lucrand intr-o singura faza
Joc prea mare la scuturi

Ventilatorul atinge scutul sau capacul
aferent

Fixare slabita pe suport

intrefier neuniform

Rotor dezechilibrat

Arbore indoit sau arcuit

intindere excesivé a curelei

Fulia prea departe de umarul arborelui
Diametrul fuliei prea mic

Aliniere incorecta

Vaselina insuficienta
Vaselina deteriorata sau contaminata
Exces de lubrifiant

Rulment supraincarcat

Bila sparta sau cai de rulare rugoase

Reduceti sarcina.

Verificati daca nu exista o rezistenta mare
pe circuitul de alimentare. Asigurati-va ca folositi
un cablu de dimensiuni adecvate.

Tnlocuiti rotorul cu unul nou.
Corectati sursa de alimentare.

Inversati conexiunile la motor sau la tabloul
electric.

Reduceti sarcina.

Eliberati deschiderile de ventilatie si verificati
daca fluxul de aer este continuu.

Verificati ca toate cablurile si toate firele sa fie
bine conectate.

Motorul trebuie rebobinat.

Verificati daca nu exista defectiunila cabluri,
conexiuni sau transformatoare

Realiniati.

ntariti suportul.

Echilibrati cuplajul.

Reechilibrati echipamentul antrenat.
nlocuiti rulmentii.

Reparati motorul.

Reechilibrati rotorul.

Reechilibrati cuplajul sau rotorul.

Verificati daca exista un circuit deschis.
Reglati rulmentul sau adaugati un adaos de reglaj.

Corectati montajul ventilatorului.

Strangeti suruburile de fixare.

Verificati si corectati montajul scuturilor sau
al rulmentilor.

Reechilibrati rotorul.

indreptati sau inlocuiti arborele.

Reduceti intinderea curelei.

Mutati fulia mai aproape de rulmentul motorului.
Folositi fulii mai mari.

Corectati prin realinierea transmisiei.

Pastrati calitatea si cantitatea adecvata
de vaselind in rulmenti.

indepartati vaselina veche, spélati bine rulmentii
cu kerosen siintroduceti vaselind noua.

Reduceti cantitatea de vaseling; rulmentul trebuie
sa fie plin doar pe jumatate.
Verificati alinierea, forta laterala si axiala.

Curatati bine locasul, apoi montati din nou
rulmentul.
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11. Figuri
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1) Pentru a corecta rezistenta de izolatie masurata, Ri, in raport
cu 40 °C, multiplicati-o cu coeficientul de temperatura.

Figura 1. Diagrama care prezinta rezistenta de izolatie in functie de temperatura si modul de
corectare a rezistentei de izolatie masurate pana la temperatura de 40 °C.
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Figura 2. Montarea semicuplei sau a fuliei
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Figura 3. Conexiunea bornelor pentru alimentarea principala
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Figura 5. Tensiunea de varf admisa intre faze la bornele motoruluiin functie de timpul de crestere.
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Curbe de incarcare cu convertoare ACS 800 cu sistem de comanda DTC

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS 800/880
in sistemul de comanda DTC, motoare antideflagrante

Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb de T4, gabarit 80 - 400

si motoare cu protectie contra aprinderii amestecurilor
praf/aer Ext T150°C, gabarit 71 - 400 / 50Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS
800/880 in sistemul de comanda DTC, motoare
antideflagrante Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb de T4,
gabarit 80 - 400 si motoare cu protectie contra
aprinderii amestecurilor praf/aer Ext T150°C,
gabarit 71 - 400 / 60Hz
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132

2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400

3) Racire separata a motorului (ventilare fortata),
IEC gabarit 160 - 400

1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132

2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400

3) Racire separata a motorului (ventilare fortata),
IEC gabarit 160 - 400

Figura 6. Motoare antideflagrante Exd/ Ex db / Ex de / Ex db eb T4, motoare in fonta cu protectie contra aprinderii amestecurilor

praf/aer Ex t T150°C; frecventa nominald a motorului 50/60 Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS 800/880
n sistemul de comanda DTC, motoare cu siguranta marita
Ex ec T3, gabarit 71 - 450 si motoare cu protectie contra
aprinderii amestecurilor praf/aer Ex t T125°C, gabarit
71-450 / 50Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS
800/880 in sistemul de comanda DTC, motoare

cu siguranta marita Ex ec T3, gabarit 71 - 450 si motoare

cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer
Ex t T125°C, gabarit 71 - 450 / 60Hz
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 450
2) Racire separata a motorului (ventilare fortata)

1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 450
2) Racire separata a motorului (ventilare fortata)

Figura 7. Motoare cu sigurantd marita Ex ec, motoare in fonta si aluminiu cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer Ex t T125°C;

frecventa nominala a motorului 50/60 Hz
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Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS
800/880 in modul de comanda scalar si orice alte 800/880 in modul de comanda scalar si orice alte
convertoare de alimentare PWM, motoare antideflagrante convertoare de alimentare PWM, motoare antideflagrante
Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb T4, gabarit 80 - 400 si motoare Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb T4, gabarit 80 - 400
cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer si motoare cu protectie contra aprinderii amestecurilor
ExtT150°C, gabarit 71 - 400 / 50Hz praf/aer Ext T150°C, gabarit 71 - 400 / 50Hz
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132 1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132
2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400 2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400
3) Racire separata a motorului (ventilare fortata), 3) Racire separata a motorului (ventilare fortata),
IEC gabarit 160 - 400 IEC gabarit 160 - 400

Figura 8. Motoare antideflagrante Ex d/ Exdb / Ex de / Ex db eb T4, motoare in fonta cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer
Ex t T150°C; frecventa nominald a motorului 50/60Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS
800/880 in sistemul de comanda DTC, motoare 800/880 in sistemul de comanda DTC, motoare
antideflagrante Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb T4, antideflagrante Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb T4,
gabarit 450 si motoare cu protectie contra aprinderii gabarit 450 si motoare cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer Ex t T150°C, gabarit 450 / 50Hz amestecurilor praf/aer Ex t T150°C, gabarit 450 / 60Hz
T/T, (%) T/T, (%)
100 100
90 20
N N
80 N\ 80 N\
N N
\, \\
70 \ 70 w\
\_ "
60 N 60
N N
N N
50 ™ 50 P
NG N
NN
40 i 40
20 Frecventa (‘H‘z)‘ 30 Frecventa (Hz)
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100 0 6 12 18 24 30 36 42 48 54 60 66 72 78 84 90 96100
Ic411Y 69:77:80:82:85:87:89:91:93:86:79:72:64:59:53:49:45:42:39:38 Ic411v 70:75:78 :81:84 :87 :89:91:93 :86 :79 :72 :65 :59 :53 :49 :46
= 1C416% 93:93:93:93:93:93:93:93:93:86:79:72 64 :59:53:49:45:42:39:38 - 1C4162 93:93:93:93:93:93:93:93:93 :86:79 :72 :65 :59 :53 49 (46
1) Ventilare automata, IEC gabarit 450 1) Ventilare automata, IEC gabarit 450
2) Racire separata a motorului (ventilare fortata) 2) Racire separata a motorului (ventilare fortata)

Figura 9. Motoare antideflagrante Ex d/ Ex db/Ex de/Ex db eb T4, motoare in fonta cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer
Ex t T150°C; frecventa nominald a motorului 50/60Hz
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MOTOARE DE JOASA TENSIUNE PENTRU ZONE CU PERICOL DE EXPLOZIE

Curbe orientative de incarcare cu convertoare ACS550/580 si alte
convertoare de alimentare tip PWM

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS550/580
(in modurile de comanda vectorial sau scalar), motoare
antideflagrante Ex d/Ex db/Ex de/Ex db eb T4, gabarit

80 - 400 si motoare cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer Ext T150°C, gabarit 71 - 400 / 50Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS550/580
(in modurile de comanda vectorial sau scalar), motoare
antideflagrante Ex d/Ex de/Ex db eb T4, gabarit

80 - 400 si motoare cu protectie contra aprinderii
amestecurilor praf/aer Ex t T150°C, gabarit 71 - 400 / 60Hz
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132

2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400

3) Racire separata a motorului (ventilare fortatd), IEC
gabarit 160 - 400

1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 132

2) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 400

3) Racire separata a motorului (ventilare fortata), IEC
gabarit 160 - 400

Figura 10. Motoare antideflagrante Ex d, Ex db Ex de, Ex db eb T4, motoare in fonta cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer

Ex t T150°C; frecventa nominala a motorului 50/60 Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS550/580
(in modurile de comanda vectorial sau scalar), motoare
fara scanteiere Ex ec T4, gabarit 71 - 450 si motoare

cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer

Ex t T125°C, gabarit 71 - 450 / 50Hz

Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS550/580
(in modurile de comanda vectorial sau scalar), motoare
fara scanteiere Ex ec T3, gabarit 71 - 450 si motoare

cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer

Ex tT125°C, gabarit 71 - 450 / 60Hz
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 450
2) Racire separata a motorului (ventilare fortata)

1) Ventilare automata, IEC gabarit 71 - 450
2) Racire separata a motorului (ventilare fortata)

Figura 11. Motoare cu siguranta marita Ex ec, motoare in fonta cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer Ex t T125°C;

frecventa nominala a motorului 50/60 Hz
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Capacitatea de incarcare cu convertoare ABB ACS800/880,
sistem de comanda DTC, motoare sincrone cu reluctanta
variabild cu siguranta marita Ex ec T3, gabarit 160 - 315

si motoare cu protectie contra aprinderii amestecurilor
praf/aer Ext T125°C, gabarit 160 - 315
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1) Ventilare automata, IEC gabarit 160 - 315

Figura 12. Motoare sincrone cu reluctanta variabila cu siguranta marita Ex ec T3, motoare sincrone cu reluctanta variabila in fonta

cu protectie contra aprinderii amestecurilor praf/aer Ex t T125°C; frecventa nominala a motorului 50Hz

Figura 13. Eticheta standard

Figura 14. Eticheta VSD standard

O ABB Oy, Motors and Generators Q O Q
Vaasa, Finland
C€oos1 IE2 @ 112G
3~Motor M3KP 132SMB 2 IMB3/IM1001 CONVERTERSUPPLY
Exde IIBT4 Gb [— VALID FOR 400-415V__FWP 50 HZ
500475-10 2011 | No. 3GF11061082 3—Motor M3KP 225SMC 4 IMB3 / IM1001
Ins.cl. F[IP 55 3GF1000002

\'/ Hz KW | r/min| A |cos® Duty MIN. SWITCHING FREQ. FRO PWN CONV. 3 kHz
690 Y| 50 55 | 2005 6 | 0.90 S1 lo,= 1.5x 1IN tor= 10s tcooL= 10 min
400 D| 50 5.5 | 2905| 10.1| 0.90 S$1 Duty S9
415 D 50 55 | 2921 ] 99 | 0.98 S1 ACS800 with DTC-CONTROL

f[Hz] 5 20 45 50 60
1IE2-87.0%(100%)—87.2%(75%)-85.8%(50%) T/Tn [%] 75 88 100 90 75
Prod. code 3GKP131220-ADH ACS550
LCIE 10 ATEX 3093 X 7 IECEx LCI 04.0009 f[Hz] 15 20 25 50 50
Manual: 3GZF500730-47 [ Nmax rimin T/Tn [%] 80 83 95 85 70
6208—27/C3 L) 6208-2Z/C3 [ 92 kg PTC 155C DIN 44081/82 ]

Q A=== IEC 60034-1 O Q ,‘.‘d“; IEC 60034-1 O

Figura 15. Etichetd VSD ACS800/880 specifica clientului

Figura 16. Eticheta VSD ACS550/580 specifica clientului,
cu termistori pentru protectia suprafetei.

O ABB Oy, Motors and Generators Q O Q
Vaasa, Finland @

C€oos1 IE2 112G
3~Motor M3KP 132SMB 2 IMB3/IM1001 CONVERTER SUPPLY
Ex de Il BT4 Gb [— VALID FOR 400-415V__FWP 50 HZ
500475-10 2011 [ No. 3GF11061082 3—Motor M3KP 225SMC 4 IMB3 /IM1001

Ins.cl. F IP_55 3GF1000002

\' Hz KW | r/min| A |cos® Duty MIN. SWITCHING FREQ. FRO PWN CONV. 3 kHz
690 Y| 50 55 | 2905| 6 | 0.90 S1 lor= 1.5XIN tor= 10 s tcoor= 10 min
400 D| 50 55 | 2905 10.1] 0.90 S1 Duty S9
415 D| 50 55 | 2921 | 9.9 | 0.98 S1 ACS800 with DTC-CONTROL

f[Hz] 5 20 45 50 60
IE2-87.0%(100%)-87.2%(75%)-85.8%(50%) TITn [%] 75 88 100 90 75
Prod. code 3GKP131220-ADH ACS550
LCIE 10 ATEX 3093 X 7 [ECEx LCI 04.0009 fHz] 15 20 5 1 50 50
Manual: 3GZF500730-47 | Nmax r/min T/Tn [%] 30 83 95 85 70
6208—27/C3 L) 6208-2Z/C3 [ 92 kg PTC 155C DIN 44081/-82
A DD

Q ADD IEC 80034-1 O Q ABB IEC 60034-1 O
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