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Manipulacao, encaixotamento, paletizacao

Chega um ponto no processo de producdo em que praticamente
todos os produtos sao manipulados, encaixotados e paletizados.
Esta € nossa razao para fornecer os melhores robds e solucoes
para o processo de embalagem e logistica — sempre proporcio-
nando um fluxo de produgéo eficiente e flexivel para os nossos clientes.

Por que automacao baseada em rob6s?

A automacao com robds garante a flexibilidade que a sua
empresa necessita para atender a demanda de novos produtos
e diversidades atingindo o crescimento almejado. Comparada
com as solugdes de automacéo dedicadas, as linhas robo-
tizadas sdo mais compactas e garantem uma melhor utilizagao
do layout da fabrica. A automagéo baseada em robds é uma
excelente alternativa para as operagdes manuais; ela oferece
maior tempo de operagao, aumento de produtividade e melho-
ria na qualidade. Adicionalmente a esses argumentos, podemos
considerar questdes de seguranga, COmo menos exposi¢coes a
acidentes e aumento nas exigéncias da legislacao trabalhista.

A robdtica € tipicamente associada com manipulacéo de
tarefas repetitivas em um processo, tanto em produc¢des de

alto volume quanto em sistemas flexiveis, onde mudancas sao
frequentes. Na industria de embalagem os rob6s sao divididos
em trés areas: manipulagdo, onde os produtos s&o manipulados
e carregados para 0s pacotes primarios ou maquinas (como um
pacote de fluxo continuo), encaixotamento, onde os produtos
s&o carregados para um encaixotamento secundario (como
caixas americanas ou cartonadas) e paletizacao, que implica no
carregamento e/ou descarregamento de paletes.
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VPN - Virtual Provider Network

Com a ABB vocé tem acesso aos melhores parceiros do merca-
do. Para garantir que vocé receba um 6timo trabalho e comple-
ta satisfagdo em todos os aspectos do seu projeto de au-
tomagéo com robds, a ABB tem estabelecido uma rede global
de empresas aprovadas como parceiras, incluindo: integradores
de sistema, fabricantes de maquinas e consultores. Eles nao
possuem apenas experiéncia de integragdo com os produtos
ABB nos processos de produgéo, mas também compartilham
dos nossos valores e foco na sua satisfacdo acima de tudo.
Como parceiros, eles séo beneficiados com nosso treinamento
e possuem acesso ao nosso conhecimento e recursos de infor-
magao, tornando-os tao bem preparados para trabalhar com os
produtos da ABB como nés mesmos.

Suporte Global de Servico
http://new.abb.com/products/robotics/service

Com aproximadamente 2.500 profissionais de servico em mais
de 53 paises para atendimento ao pds-venda, a ABB esta
sempre a disposigéo, 24/7. O objetivo da ABB é oferecer um
portfélio completo de solugdes para instalar, otimizar, apoiar e
manter o seu robd operando com a maxima eficiéncia.
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Manipulagcao

Esta é uma area em que a ABB oferece uma infinidade de produtos,
aplicacdes e configuragdes de linha. Alimentos congelados, paes,
doces, sorvetes, carne e peixe, queijo, alimentos para animais de
estimagéao, produtos médicos e itens de higiene pessoal sdo apenas
alguns exemplos. Nosso robd IRB 360 FlexPicker™ anteriormente
com uma familia de 3 modelos, agora cresceu para 6 modelos,
incluindo opgdes para lavagem e ago inoxidavel para ambien-

tes agressivos, tais como aplicacdes em frigorifico e laticinios. A
combinagéo do IRB 360 com o software PickMaster 3 simplifica a
integragdo de sistemas de manipula¢do de produtos em alta veloci-
dade. Além de um desempenho ainda maior sobre a 12 geragéo,

0 mais recente FlexPicker aumentou significativamente a carga

util para até 8 kg - fornecendo novas possibilidades de aplicagéo,
especialmente em encaixotamento. Para uma flexibilidade total de
6 eixos e que exige menos tempo de ciclo e carga Util de até 7 kg,
s&8o recomendados os robds IRB 120 e IRB 1200.

Encaixotamento

Nesta etapa o processo de automacéo de robds para packa-

ging oferece facil integragéo, maior flexibilidade e solugdes de

alta confiabilidade comparadas com as solugdes convencionais

de automacao. Encaixotamento superior para caixas americanas,
cartonadas ou display e alimentagdo de maquinas séo facilmente
executadas pelo robd compacto de 4 eixos IRB 260 com capaci-
dade de carga de 30 kg. Com uma gama completa de robds,
equipamentos controladores, tecnologia em sistema de viséo e
software, a ABB pode ajudar a otimizar todos os tipos de aplicacbes
de embalagem, incluindo aquelas em que € necessario transporta-
dor continuo ou indexado, com diversos modelos de robds a serem
escolhidos.

Paletizacao

Colocar caixas, bandejas, sacos, garrafas ou outros itens em um
palete parece facil, mas quando vocé esta lidando com exigéncias
de troca rapida de produto, diferentes arranjos e otimizagao do tem-
po de ciclo, nada se compara a automagao baseada em robds. Os
IRB 660 e 760 tém a versatilidade, alcance e carga Util necessaria
para todas as aplicagdes de paletizagéo, sendo manipulagéo indi-
vidual ou multipla de produtos e até mesmo camadas completas.
Para ainda maiores requisitos de carga util, nosso padrdo de robbs
de 6 eixos s&o construidos para manipular até 650 kg. Para pa-
letizag&o de alta velocidade, o IRB 460 tem uma carga maxima de
110 kg, além de ser o robd mais rapido do mercado em sua classe.

4 Manipulagéo, encaixotamento, paletizagao | ABB Robética




Produtos para linha de embalagens da ABB

A ABB tem a maior variedade de robds do mercado para
automacao de linhas de embalagem, incluindo robds espe-
cializados em manipulacéo, encaixotamento e paletizacéo.
Além disso, fornecemos uma ampla gama de robds de 6 eixos
que nos permite atender as demandas de quase todas as
aplicacdes da industria de embalagem. Nosso software para
automacao de linhas, PickMaster 3™, inclui fun¢des de visdo
para identificagao do produto, gerenciamento da cadéncia de
producgédo e acompanhamento do produto em um transportador
em movimento, facilitando a integracdo com os periféricos da
linha e auxiliando na gestao de producéo.

Qutra tecnologia que permite a manipulag&o, encaixotamento,
paletizac&o ou gestédo de produto em transportador indexado
em alta velocidade de até 400 ppm € o software RobotStudio™
da ABB. Baseado em plataforma PC e ambiente de progra-
magao offline, os seus PowerPacks (ferramentas dedicadas a
aplicacao) permitem a simulagéo de quase qualquer sistema

de uma linha de embalagem. Exatamente o que vocé precisa
para uma gestéo eficiente da fabricagdo de alimentos, bebidas,
itens de higiene pessoal, produtos eletrénicos, cosméticos ou
produtos farmacéuticos.

IRB 360 - encaixotamento primario de alta velocidade

O IRB 360 FlexPicker é o unico rob6 de braco paralelo projeta-
do para movimentos que exigem alta velocidade para aplica-
cdes de encaixotamento e manipulacao. Este robd substituiu

0 amplamente utilizado IRB 340 e ¢é resultado de mais de uma
década de experiéncias, pesquisa e desenvolvimento combi-
nados com tecnologia comprovada de automacao em linhas
de embalagem. A ABB possui cerca de 10.000 robds delta ins-
talados globalmente e € lider nesta tecnologia. Com o recente
lancamento da linha para capacidade de carga de 6 kg e 8 kg
e opgéao de construgdo em aco inoxidavel, versao certificada
para categoria de protecéo IP69K, agora o FlexPicker atende
praticamente qualquer aplicacédo do mercado.

Seguranca alimentar

Na ABB ndés construimos nossos rob6s para atender as mais
exigentes condicdes de trabalho a aos altos padrbées de hi-
giene. Todos os robds possuem articulagdes e conectores com
protecéo IP67. O IRB 360 é o mais utilizado para manipular
alimentos e esta disponivel em construgcéao “wash-down” em
aco inoxidavel com classificagdo de protecao IP69K, capaz de
suportar ciclos de limpeza diaria com alta presséo, alta tem-
peratura da agua e solugdes causticas.

Sob medida para a sua necessidade
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Produtos e fungoes

IRB 260 - encaixotamento eficaz

Os 4 eixos do robd IRB 260 possuem todas as caracteristicas
necessarias para colocar produtos em caixas, bandejas e muito
mais. Otimizado para aplicagdes de embalagem, este robd
pode trabalhar préoximo de sua prépria base em células muito
compactas e dentro de maquinas de embalagens de tamanho
reduzido. O IRB 260 apresenta capacidade de carga de 30 kg e
tempos de ciclo curtos para atender as exigéncias da industria
de embalagem com até 65 ciclos por minuto. Como todos os
robds da ABB, o IRB 260 é compativel com o PickMaster™, o
nosso software dedicado para aplicagdes de embalagem, no
qual a orientagao por visdo e coordenagao de movimento com
transportadores se relinem para simplificar a integragéo do
sistema.

IRB 460 - compacto para paletizacao de alta velocidade

O IRB 460 ¢ perfeito para linhas de paletizagao, onde os tem-
pos de ciclo sdo criticos. E capaz de reproduzir até 2.190 ciclos
por hora e pode ter capacidade maxima de até 110 kg, sendo
0 mais rapido no mercado para essa classe. Junto com este
robd, a ABB oferece a PalletPack 460 Function Package, um
conjunto de produtos de pré-engenharia destinados a facilitar o
uso dos integradores e usuarios finais. Alguns podutos podem
ser oferecidos como séries ou opcionais e incluem garras, CLP
ABB, sistemas de seguraca Jokab, software, pedestal, trans-
portadores e um FlexPendant com um display grafico IHM.
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IRB 660 - confiavel e comprovado

O IRB 660 é uma versao sofisticada do nosso comprovado pa-
letizador IRB 640, o qual esta presente em mais de 2 mil insta-
lagbes em todo o mundo. Este novo robé combina velocidade,
alcance e capacidade de carga como nenhum outro. Excepcio-
nalmente rapido, a performance deste robd de 4 eixos combina
alcance de 3,15 metros com uma capacidade de carga de até
250 kg, sendo ideal para sacos de paletizagado, caixas, engra-
dados, garrafas e muito mais. O IRB 660 vem em duas versdes;
uma de alto rendimento projetada para capacidade de carga
de 250 kg e uma de alta velocidade construida para operar
com 180 kg. Além disso, este robd é robusto o suficiente para
trabalhar de forma constante nos mais diversos ambientes,
24/7/365.

IRB 760 - alta capacidade de carga e manipulagéo de
camadas completas

Com uma impressionante capacidade de carga util de 450 kg e
um alcance de 3,2 m, este robd apresenta elevada capacidade
de inércia na flange - o dobro dos concorrentes - o que Ihe per-
mite girar produtos mais pesados e maiores mais rapidamente
do que qualquer outro robd. Esta velocidade superior faz com
que o IRB 760 seja especialmente adequado para paletizagéo
de camadas completas de bebidas, materiais de construgao,
produtos quimicos ou qualquer outro produto de alto rendimen-
to. Como referéncia para industria de paletizagédo, o IRB 760 é
capaz de mover 1.500 ciclos por hora com 65 kg de carga Uutil
e 880 ciclos por hora com 450 kg de carga util, tornando-o o
mais rapido paletizador de camadas do mundo.

Produtos e funcoes
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Solucdes de software avancadas para simplificar as linhas de embalagem. A ABB nao
poupa esforcos para criar solugdes de softwares inteligentes para vocé. Softwares
para linhas de embalagem que sejam faceis de utilizar em manipulacdes, encaixota-
mento e paletizagdo, em conjunto com o controlador IRC5 e a unidade de progra-
macao FlexPendant, que trabalham para melhorar a interface e operacao dos robds.

PickMaster - a maneira mais facil de manipulagéo e
encaixotamento

O software dedicado PickMaster da ABB torna a programacao
e reprogramagao mais facil e é a melhor ferramenta para guiar
0s robds no processo de encaixotamento. As solugdes de
software dedicadas utilizam interfaces graficas compreensiveis,
a fim de configurar poderosas aplicagdes de até 10 robds e 10
cameras que podem funcionar como uma equipe ao longo de
um transportador em movimento ou indexado.

Embora normalmente utilizado com manipulagdo, encaixota-
mento e paletizacédo, os robds com PickMaster da ABB fun-
cionam como qualquer outro robd que a ABB oferece. As
poderosas ferramentas de identificacéo de viséo e de inspecéo,
combinadas com um processo de coordenagdo de movimento
com transportadores de alto desempenho, fazem com que a
producéo se torne flexivel. O sistema de visdo dentro do Pick-
Master é capaz de alcangar maiores aplicagdes com o software
que é aberto ao uso de qualquer sensor externo, seja nas
cameras de varredura de linha, visdo de cores, 3D ou qualquer
sensor 2D disponivel, assim como o Cognex. Recursos para
selecdo, segregacéo, mix de produtos e triagem s&o funcdes
padréo no software.

O PickMaster € projetado para permitir o mais alto grau de flexi-
bilidade ao longo de toda a linha de produgéo.
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Coordenacgao de movimento com transportadores -
continuo e indexado

A ABB oferece a mais eficiente ferramenta de coordenagéo

de movimento com transportadores do mercado, permitindo

a manipulacao de produtos em trasportadores que se movem
continuamente, retardando ou acelerando o movimento e até
mesmo indexando produtos em alta velocidade em tempo real,
sem parar o fluxo da linha. Com o rob6 coordenado ao movi-
mento do transportador, pode-se seguir 0 movimento de um
produto sobre o mesmo em velocidade de até 1.400 mm/s com
precisdo de 3-5 mm.

Para aplicacbes de transportadores indexados de baixa ve-
locidade, como formadoras horizontais, envaze e selagem, é
possivel utilizar um sistema de leitura externa do transportador,
desta forma o sistema prevé a proxima posi¢ao de pega para
o robd. Para aplicagdes de indexacao de altas velocidades,
podemos utilizar o transportador servo acionado e controlado
pelo robd, tendo todos os recursos de controle e posiciona-
mento integrados para a pega do produto em alta velocidade e
aceleragéao.
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RobotStudio - o mundo virtual

A programacéo offline € a melhor maneira de maximizar o retor-
no sobre o investimento em sistemas de rob6s. A simulagdo e o
software de programagéo offline da ABB, RobotStudio, permite
que a programacao do robd seja feita em um PC no escritério
sem interromper a produc¢éo. Ele fornece as ferramentas para
aumentar a rentabilidade da sua célula robotizada, permitindo
que vocé execute tarefas, tais como instrucéo, programacéo e
otimizagéo, fornecendo outros beneficios como a redugéo do
risco, startups mais rapidos, trocas mais curtas e aumento da
produtividade. O RobotStudio é construido sobre o Controlador
Virtual ABB, uma copia exata do software real que executa os
seus robds em produgéo, resultando em um desempenho rea-
lista, idéntico ao que é visto no atual sistema. Funcionalidades
adicionais e maior facilidade de uso para aplicagdes especificas
podem ser encontradas com a integragcdo de qualquer uma das
funcbes PowerPac’s, dentro do RobotStudio. As PowerPac’s
agora estao disponiveis tanto para a paletizagdo como para
manipulagéo, fungdes que tornam mais facil a criacdo de uma
célula de trabalho. Simulagdes completas podem ser salvas
COomo um arquivo de visualizagdo em ordem para que os clien-
tes possam visualizar o rob6 e o desempenho da célula.

Isto inclui todas as ferramentas PowerPac em sequéncia alea-
tdria (da esquerda para a direita na barra de ferramentas).

http://new.abb.com/products/robotics/robotstudio

Produtos e funcdes
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Paletizacdo PowerPac

Um programa revolucionario da ABB faz com que a programa-
¢éo dos sistemas de paletizagéo de robds seja mais facil do
que nunca. Como é necessario o minimo de habilidades em
programacéo, o software RobotStudio Palletizing PowerPac re-
duz radicalmente os tempos de programagao e cria simulagdes
totalmente testadas e programadas do sistema real do robd em
questdo de minutos. Atualmente, os programadores de robds
treinados sdo um recurso escasso, devido a isso o PowerPac
Palletizing aborda a crescente necessidade de um método
simples de programacéao para sistemas de paletizacéo roboti-
cos, muitas vezes complicados. Com o Palletizing PowerPac os
usuarios nao precisam escrever uma unica linha de cddigo, em
vez disso, escolhem o robd e o tipo de garra em uma biblioteca
incorporada e, em seguida, definem os parédmetros simples,
como os tamanhos dos pacotes e dos paletes, os mosaicos

de paletes € 0 numero de camadas. O software, entdo, cria um
programa para simular a movimentacao do robd, o transfere
diretamente para o controlador, e ent&o, o testa e ajusta, eco-
nomizando tempo.
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Produtos e funcoes

Picking PowerPac - baseado no PickMaster

Lancado em 2014, o PowerPac Picking para RobotStudio en-
trou para a solugéo de software PickMaster 3 com o RobotStu-
dio da ABB, tornando possivel simular o movimento com trans-
portadores, sistema de visdo e sistemas de encaixotamento.
Assim como o PickMaster, o PowerPac funciona com qualquer
padrdo de robd fornecidado pela ABB, mas é mais direcionado
para o FlexPicker IRB 360. O fluxo de trabalho deste PowerPac
permite a configuragdo de quase qualquer cenario de produ-
¢ao; desde alimentagéo de produtos organizados até produtos
completamente aleatdrios, com qualquer padrao de pacote,
“picks and places” Unicos ou multiplos e movendo-se de forma
continua ou indexada por transportadores. Também é possivel
executar ajustes como no PickMaster 3, tais como: “picks and
places”, fungdes de elevagéo, inicio e pausa de limites de tra-
balho dos robds, efeitos finais (end effector) e dados de carga.
Este software faz com que seja possivel responder a algumas
perguntas antes do sistema ser construido, tais como: “O robd
ira trabalhar de forma adequada?”, “O rob6 pode alcancar
onde precisa?”, “Existem robds suficientes?”, “Teremos a vazao
necessaria na linha para atender a produgao?”, entre outras.
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Visao Integrada

A Viséo Integrada da ABB representa uma verdadeira revolucéo
com ferramentas de visdo poderosas, foco automatico, ilumi-
nacao integrada e optica, mais rapida captura de imagem, con-
trole de iluminacgao externa e capacidade suficiente de I/0 para
praticamente qualquer cenario de inspecao. Tudo isso vem em
um compacto pacote industrial IP67 que torna o sistema ideal
para diversas aplicagdes. A Visao Integrada da ABB consiste
em 50 ferramentas de viséo inteligentes, que tanto os usuaros
basicos quanto os avangados teréo facilidade de usar. Ha uma
grande variedade de sistemas de visdo robdticos no mercado,
mas nenhum oferece o poder de programacgao do RobotStudio
que facilmente se comunica com o robd e a camera inteligente.

Especificacdo da Camera

VariacGes Velocidade Resolugéo
Resolugao Média - 6x £ 800 x 600
Alta Resolugéo S12x £1.280 x 1.024

Controlador

Produtos e funcoes

1. O RobotStudio € um ambiente de programagéo grafico que permite que
robds e o sistema de visdo sejam programados offline. 2. A unidade de pro-
gramagéo FlexPendant da ABB com uma interface grafica de usuario intuitiva
é totalmente personalizado para as necessidades do usuario. 3. Sistema de
vis&o para localizar, inspecionar e guiar as pegas. Ele executa tarefas que sédo
praticamente impossiveis de serem realizadas pelo ser humano e as faz de
forma confiavel e consistente.

Controlador i Compacto | Gabinete Simples i Painel Montado (PMC) i Unidade de

i Programagéo
Medidas | 285 x 450 x 580 1970x 725 x 710 {375 x 498 x 570 { Tela de 10”
AxLxC (mm) H H i

: (Médulo de controle e Médulo de drive

: i i pequeno)
Protecao IP20 IP54
Controlador 8192
Controlador Sim
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Produtos e funcoes
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Robo IRB 260 IRB 360 IRB 460 IRB 660 IRB 760
Capacidade de 30 1,3,6,8 110 180, 250 450
carga (kg)
Alcance (m) 1,5 (1) 800 mm, 1.130 mm, 2,4 (180) 3,15 3,2
1.600 mm (250) 3,15
(3) 1.130 mm
(6) 1.600 mm
(8) 1.130 mm
ProtegéolPG?IP56IP67IP69KIP67IP67IP67 ................................
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Robd IRB 120 (T) IRB 1200 IRB 140 IRB 1600 IRB 2600 (iD) IRB 4600 IRB 6700
Capacidade de 3 57 6 6, 10 8,12, 15, 20 20, 40, 45, 60 150, 155, 175,
carga (kg) 200, 235
Alcance (m) 0,580 (5) 0,901 0,810 6) 1,2, 1,45 (8) 2 (20) 2,51 (150) 3,2
(7) 0,708 (10) 1,2, 1,45 (12) 1,65, 1,85 (40) 2,55 (155) 2,85
(15) 1,85 (45) 2,05 (175) 3,05
(20) 1,65 (60) 2,05 (200) 2,6
(235) 2,8
(235) 2,65
Protecéao IP30, Sala limpa  IP40, IP67 Lavavel, Sala P67 IP67, IP54 P67 P67
ISO5 limpa ISO6 (No modelo ID

para a parte de
baixo do brago)
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RacerPack - indexacao em alta velocidade

A RacerPack é uma solugdo modular para manipulagao e en-
caixotamento de produtos provenientes de “flow-wrapper” em
bandejas, caixas ou “display”. Um unico rob6 pode encai-
xotar até 200 produtos por minuto trabalhando com um trans-
portador indexado. Adicionando um segundo transportador
indexado podemos alcancgar a capacidade de producao de até
400 produtos por minuto. A RacerPack é baseada no IRB 360
FlexPicker e no ICC (controle de transportador indexado). O
sistema é modular e pode ser montado em diferentes layouts e
combinado com vérias configuragdes de transportadores, a fim
de atender as necessidades dos clientes.

Picking Function Package - uma célula padrdo para o seu
“FlexPicker”

Esta ¢ uma solugéo criada com base no IRB 360 FlexPicker na
qual um ou dois médulos de robds sdo sequenciados e podem
ser facilmente integrados em linhas novas ou existentes. Outras
opcgdes de robds disponiveis para esta célula sdo o IRB 140,
IRB 120 ou IRB 1200. A unificagao e a personalizacdo de uma
plataforma padrao facilita a integracéo e o uso. Tanto o rob6
simples quanto o duplo s&o oferecidos e apresentam alturas de
montagem ajustaveis para qualquer aplicagdo. Outros recursos
disponiveis incluem um sistema de seguranca, CLP, PickMaster
(e PC) e pré-fiagdo de cabines individuais para a separacgdo de
alta e baixa tenséao.

Pacotes funcionais

Aby
Abp
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Pacotes funcionais

FlexGrippers - padrdes para paletizagéo

A ABB oferece solugbes de prateleiras para diversas aplicagdes
de paletizagdo; uma garra tipo “claw” para manipular sacos de
até 50 kg, uma garra tipo “clamp” para manipular caixas car-
tonadas pesadas, podendo ser uma ou duas simultaneamente
e garras tipo “vacuo” com varias zonas de acionamento para
manipulacado. Todos os padrdes mecanicos de garra apresen-
tam ajustes para acomodar as caixas ou sacos de diferentes
comprimentos, larguras e alturas. Além disso, podendo ser
gpcional ? inclusdo de um sistema de pega palete na garra Garra projetada para embalagens
tipo “vacuo”. de paletizagao

" - -
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| | e
==
Paralela dupla para caixa, dupla Vacuo, com 10
zona independente zonas independentes
Dimensao do Produto (mm)
Garra Padrao Peso da Garra Carga (kg) Comprimento Largura Altura Qtd. de Produtos  Presséo do
(kg) Ar (bar)
Véacuo 75 40 240- 1.200 240- 500 100- 300 1-5 4-6
Paralela p/ 45 40 200- 650 200- 500 150- 330 1-2 4-6
caixa
Paralela dupla 80 60 200- 1.200 200- 500 120- 330 1-5 4-6
p/ caixa
Garra de saco 60 50 300- 750 250- 450 150- 250 1 4-6
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PalletPack 460 Package Function - paletizagao facilitada
Diferente da linguagem de programacéo do CLP usualmente
dominada pelos engenheiros de automacéo, a linguagem de
programacao RAPID da ABB néao é tao familiar. Devido a isso,
faz sentido oferecer um conjunto de ferramentas de hardware
e software, com base na programacgao do CLP, que permite
facilitar a integracéo dos produtos da ABB. Este PalletPack
inclui todos 0s componentes necessarios para um sistema

de paletizagdo completo de facil programagéo e interface de
operagdo. Os componentes padréo séo o rob6, o CLP ABB, o
seguro CLP Jokab e o software. As opgdes disponiveis incluem
a base do robd, ferramentas, compartimento de seguranga

e transportadores. E uma vez que a solugéo é focada sobre

o rob6 IRB 460, as configuragdes do sistema sao limitadas a
um maximo de 2 entradas e 2 saidas com sistema de pega de
“slip sheet” e estagdes de paletes. Toda a programacao é feita
através do FlexPendant via Pallet Wizard.
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Contato

ABB Ltda

Av. Monteiro Lobato, 3411
07190-904 - Vila Sao Roque
Guarulhos - SP

Contact Center: 0800 0 14 9111

Duvidas sobre produtos, servigos e contatos ABB.

www.abb.com.br

Reservamo-nos o direito de fazer mudancas
técnicas ou modificar o contetido deste documento
sem notificacdo prévia. No que tange as ordens
de compra, as particularidades acordadas
devem prevalecer. A ABB n&o aceita qualquer
responsabilidade sobre os possiveis erros ou falta
de informagao contida neste documento.

Todos os direitos reservados sobre esse documento,
sobre o assunto e as ilustragbes aqui contidas.
Qualquer reprodugao, divulgagdo a terceiros ou
utilizacdo de seu conteudo - total ou parcial - é
proibida sem o consentimento prévio da ABB Ltda.

Copyright© 2015 ABB.
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