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ROBOTIKA

Primyslovy robot ABB IRB 120
Nejmensi ABB robot — kompaktni a flexibilni resent

Robot s nizkou hmotnosti

IRB 120, z portfolia malych robot(, disponuje
veskerou funkcionalitou standardnich prdmyslovych
ABB robotl. Hmotnost zarizeni 25 kg a Stihly design
umoznuji umisténi manipulatoru do stisnénych
prostor vyrobnich bunék, na stroje nebo do blizkosti
dalSich robotl jako soucast vyrobni linky.

Viceucelové feseni

IRB 120 naléza uplatnéni v Sirokém spektru primys-
lovych segmentu. Jde napriklad o elektrotechnicky
pramysl, strojni vyrobu, potravinarstvi, ale uplatni
se také v solarni energetice, farmacii, a vyzkumu.

Varianta pro potravinafsky pramysl

Varianta robotu Clean Room spliuje ISO tfidu 5,
je tak vhodny pro provozy s naroky na ¢istotu
prostredi. Robot obsahuje maziva spliujici
technické a legislativni poZzadavky pro aplikaci

v potravinarfském primyslu. Zaroven ma hladkou
povrchovou Upravu a specialni natér usnadnujici
¢isténi. Konstruk¢ni provedeni eliminuje rizika
kontaminace vnéjsiho prostredi.

Snadna integrace

Diky nizké hmotnosti pouhych 25kg a moznosti kot-
veni pod libovolnym thlem, je manipulator flexibil-
nim a snadno integrovatelnym rfeSenim. Hladky po-
vrch robotu se snadno Cisti, vzduchova a signalova
vedeni jsou tazena télem robotu na horni rameno.

Optimalizovany dosah ramene

Mimo horizontdlniho dosahu ramene, ktery &ini
580 mm, dosdhne robot 112mm pod svou zakladnu.
Stihla koncepce robotu IRB 120 snizuje pozadavky

v/ Vv

Robot IRB 120 tvori Ctvrtou
generaci ABB robotickych
manipulator’ a zaroven patfi mezi
nejmensi ¢leny rodiny robotd ABB.
Vynika vysokou rychlosti,
bezkonkurencni presnosti

a kompaktnim tvarem. Robot je
urcen predevsim pro manipulaci
a presnou montdaz dild.

na zastavbovy prostor. Robot tak mize byt umistén
v tésné blizkosti jiného zarizeni a diky kompaktnimu
zapésti dosdhne rameno blize mistu aplikace.

Rychly, pFesny a flexibilni

IRB 120 ma lehkou hlinikovou konstrukci. To spo-
le¢né s vlastnostmi fidiciho systému IRC5 garantuje
rychlou akceleraci, unikatni pfesnost a jedine¢nou
flexibilitu. Varianta IRB 120T je specidlné uréena

pro aplikace s vysokym narokem na kratky cyklovy
¢as. Tato rychlejsi varianta, vyuzivajici software
PickMaster3™, je idealni pro ,pick and place” aplikace.

Kompaktni Fidici systém IRC5

Ridici jednotka IRC5 Compact disponuje véemi funk-
cemi klasického, vykonného systému IRC5 v Stihlém
a kompaktnim provedeni. Ridici jednotka nabizi
jednofazové napdjeni, externi konektory pro signaly
a vestavény, rozsifitelny 1/O systém (16 in, 16 out).

Program ABB RobotStudio

ABB RobotStudio pro off-line a on-line programo-
vani robotl. Nastroj umoziuje simulace robotickych
systému a procesU s cilem ovérit a optimalizovat
programy redlnych robotl. Optimalizace v programu
RobotStudio umoziiuje minimalizovat prostoje

a zpozdéni ve vyrobé. Podporovany jsou prvky
virtualni reality. Program ABB RobotStudio je

pro skoly a univerzity zdarma.

MensSi prostorové naroky

IRB 120 v kombinaci s fidicim systémem

IRC5 Compact predstavuje idealni feSeni pro
aplikace s omezenym zastavbovym prostorem.



* Sesvislym zapéstim

** Za urcitych podminek
Ize dosahnout ISO tfidy 4.
Udaje a rozméry se mohou

zménit bez upozornéni.

ABBs.r.o.
Vyskocilova 1561/4a
140 00 Praha 4

Kontaktnf centrum:
Tel.: 800 312 222

Parametry Vykon
Uzitecné Nosnost na IRB 120 IRB 120T
Verze robotu Dosah zatizeni rameni 1 kg odebiraci cyklus
IRB 120-3/0.6 580 mm 3kg/4 kg 0,3 kg 25 % 300 x 25mm 0585 0525
25 x 300 x 25 se zménou 0,92s 0,69 s

- orientace osy 6 o0 180°
Vlastnosti
Integrované vedeni 10 signald vyvedenych na hornim Cas zrychleni 0-1m/s 0,07s 0,07s

signald

rameni

Integrovany privod

4 vzduchové privody na horni rameno

vzduchu (5 bar)
Opakovatelna presnost
najeti do bodu (RP) 0,01 mm

Upevnénirobotu

Pod libovolnym thlem

Prostfedi

Stupen kryti

IP 30

Ridici systém

IRC5 Compact/IRC5 Single Cabinet

Teplota prostfedi pro manipulator:

Béhem provozu

+5°Caz +45°C

Transport a skladovani

-25°Caz +55°C

Kratkodoba expozice

Fyzické parametry

Az70°C

Relativni vihkost

Max. 95 %

Rozméry zakladny 180 x 180 mm Varianty robotu Clean Room ISO tfida 5 =
Vyska robotu 700 mm (certifikace IPA) ** m
Hmotnost robotu 25 kg Hluénost Max. 70 dB
Bezpecnost Bezpecnostnia nouzova
zastaveni, 2kanalové
bezpeénostni okruhy, dohled,
Pohyb 3polohovy prepinaé¢ médu
Maximalni rychlost Emise Stinéni EMC/EMI
Pohyb v ose Pracovnirozsah IRB 120 IRB 120T
Osal +165°az-165° 250°/s  250°/s
Osa?2 +110°az-110° 250°/s 250°/s
Osa3 +70° az-110° 250°/s 250°/s
Osa4 +160°a%-160° 320°/s 420°/s Elektricka zapojeni
Osa5 +120°a7-120° 320°/s 590° /s Elektrické napajeni 200-600V, 50/60 Hz
Osa 6 +400°az-400° 420°/s 600°/s Spotreba elektriny 0,25 kW

Grafické zobrazeni dosahi a nosnosti robotu
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Vyhrazujeme si pravo provadét technické
zmény vyrobkd a idajd v tomto doku-

(ze zahranici: +420 597 468 940)
E-mail: robot.training@cz.abb.com

abb.cz/robotika

mentu bez predchoziho upozornéni. Plati
podminky sjednané v dobé podani objed-
navky. Spole¢nost ABB nepfijima zadnou
odpovédnost za chyby nebo opomenuti,
které se mohou v tomto dokumentu vy-
skytnout.

* R121 Minimum
turning radius axis 1

Z-distance (m)

Vyhrazujeme si veskerd prava souvisejicf
s timto dokumentem a v ném obsazenych
informaci. Pouzivani jakychkolivinformact
nebo jejich poskytnuti tfetim strandm bez
predchoziho pisemného schvéleni ABB je
prisné zakazano. Copyright © 2018 ABB.
V8echna prava vyhrazena.
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