Drive!T

Low Voltage

Drives

pro ACS50
frekvence

= w

Uzivatelsky manual
meénice

Z 2.2 kW

0.18 a

AL ID D
MpD



ACS50 UzZivatelské manualy v jinych jazycich a soubor ACS50 Technical Reference

muzete nalézt na Internetu: http://www.abb.com.

Zadejte ACS50 UG (nebo ACS50 TR) do vyhledavaciho pole. Stisknéte Search. Pre-
sunte volbu Search Web pages (HTML) only a stisknéte Search.

CZZPA200516021436 REV E
CzZ
Effective: 6.1.2005

© 2004 ABB s.r.0. VSechna prava vyhrazena.

ABB s.r.o.

divize Automatizaéni technologie
Sokolovska 84-86

CZ-186 00 Praha 8

Ceska Republika

Tel. +420 234 322 360
Fax +420 234 322 310
Internet http://www.abb.com/cz



http://www.abb.com/cz
http://www.abb.com

Bezpeénostni predpisy Zména DIP pfepinact ma vliv na funkci a vykon méni¢e ACS50.
Provérte, Ze zména nezpulsobi riziko osobam ani Skody na

Prectéte si pozorné nasledujici instrukce dfive, nez zahdjite majetku.

instalaci.

Vystraha! Zivotu nebezpeéné napéti! O tomto manualu

Pouze osoby s pfislusnou elektrotechnickou kvalifikaci sméji
provadét instalaci ACS50.

Nikdy nepracujte na ménici, motorovém kabelu, nebo motoru, je-li
pfipojeno sit ové napéti. Po vypnuti napajeciho napéti vyckeijte Provéreni dodavky

Tento nadvod obsahuje informace nutné pro instalaci a spusténi
jednotky.

vzdy alespon 5 minut pro vybiti kondenzator( v meziobvodu, dfive

nez zaCnete na ménici pracovat. Dodavka obsahuje: ABB sossestemiss
Poznamka: DIP pfepinace jsou na strané nebezpec¢ného napéti. 1. ACS50 ot oy uz e |
Poznamka: | pfi neto€icim se motoru je pfitomno nebezpecné 2. Uzivatelsky navod 0w Di::'mﬂ
napéti na silovych svorkach L/R, N/S, T1/U, T2/V a T3/W. 3. Dvé svorky pro fidici kabel (pouze u EMC I"I“’ll iil"'i'i*illl
Poznamka: | u jednotky odpojené od napajeni maze byt pfitomno jednotek). SN PHNRXKK
nebezpe&né externi napéti pfipojené zvendi na svorky vystupniho  Zkontrolujte vykonovy &titek a ujistste se, e se | 1IN AET]TE
relé. dodany méni¢ shoduje s objednanym. CEQ n us
Vystraha! Horké povrchy! e
ACS50-01 - -

Bé&hem provozu muaze chladi¢ dosahnout vysoké teploty (>80°C).

Ujistéte se, Ze jsou dodrZeny instalaéni predpisy. EMC filtr: E = vestaveny, N = neni |

Max. trvaly vystupni proud (I,):

V&eobecné bezpeénostni predpisy 8%?2’ - %g ﬁ 8;?; - Sg 2 04A3 = 4.3 A,

AC$5O po opétovném pFipojem’ napajeni rozto¢i automaticky motor Napajeci napéti (Uy):

je-li pfitomen externi signal pro béeh. 1=110...120 VAC +10%/-15%

Nikdy se nepokouSejte opravovat poSkozené jednotky. ACS50 se 2 =200...240 VAC +10%/-15%

neopravuji. Kontaktujte dodavatele pro vyménu za novy pfistroj.

Instalujte ACS50 pouze v uzamé&enych, nebo nastrojem oteviratel- Sériové Cislo (S/N) je vytiSténo na vykonovem Stitku.
nych prostorach. (Y =rok vyroby , WW = tyden vyroby)

Nepfipojujte napajeci napéti k jednotce vicekrat nez jednou za

kazdé tfi minuty.
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Pohled najednotku

Méni¢ ACS50 fidi otacky 3-fazového asynchronniho motoru.

Ochranna zem (PE), strana 13
Vstupni svorky, strana 13

LED napdjeni, strana 17 \-
By

Chybova LED, strana 17

DIP pfepinace, strana 10
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Ridici potenciometry, strana 12

Svorky reléového vystupu, strana 14

N
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Ridici svorky, strana 14

Stinéni motorového kabelu, strana 13

Svorky motoroveho kabelu, strana 13. Po-
sunuti krytu zajisti zvySenou izolaci. Pro

Voli€ typu analog. signalu zavieni krytu posurite doleva.

(napéti/proud), strana 14
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Montazni spona, strany 8 - 9 ji -_ Upinaci plocha, svorka 15 (jen u EMC jed-

o notek)
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Instalace a uvedeni do provozu

Pfed zah4jenim praci si pfeCtéte Bezpecnostni pokyny na strané 3.

Cinnost Str.
1 Zkontrolujte dodavku. 3
2 Ujistéte se, Ze misto instalace svymi podminkami vyhovuje ACS50. 6
3 Jednotku namontuijte. 8-9
4 Provéfte vhodnost standardniho nastaveni: jmenovita frekvence 50Hz; zatéz typu Cerpadlo &i ventilator; maximalni 10
vystupni frekvence 50Hz. Neni-li standardni nastaveni pouzitelné, zmérte ho pomoci DIP pfepinacu.
5 Ujistéte se, Ze nastaveni potenciometru MOTOR | NOM odpovida jmenovitému proudu motoru. Tato hodnota definuje 12
¢innost tepelné ochrany motoru.
6 Je-li potfeba, nastavte dobu rozbéhu/dobéhu pomoci potenciometru ACC/DEC. 12
7 Pfipojte napajeci a motorovy kabel. 13
8 Pfipoijte Fidici vodice. 14
9 Zapnéte napajeni. Zelena LED se rozsviti. Pozn.: Je-li aktivni signal Start, motor se rozbéhne.
10 | Nastavte zadanou rychlost a dejte povel k béhu. Motor zrychluje, az dosahne poZzadované hodnoty otacek. 16
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Limity okolniho prostredi

V misté instalace Béhem skladovani a transportu v ochranném obalu

Teplota vzduchu | -20°C (-4°F), namraza neni dovolena®) -40°C (-40°F) az +70°C (158°F)
+40°C (104°F), pfi jmenovitém zatizeni

+50°C (122°F), pfi trvalém vystupnim proudu
max. 85% jmenovitého vystupniho proudu I,.

Nadmorska 0...2000 m (0...6,600 ft). Pfi nadm. vySce Bez omezeni

vySka 1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py a I, se
shiZuji 0 1% na kazdych 100 m.

Relativni vinkost | Méné nez 95%, bez kondenzace Méné nez 95%, bez kondenzace

Uroven  vodivy prach neni povolen Skladovani Transport

Z&%';?g 1.3.3 ) vzdtuch, erUS' b(;’,t cf':[y’ bezhkorozwnlch  vodivy prach neni povolen  vodivy prach neni povolen

( -3-3) . g? erl_a;,a \|/o 'Yﬁ_v% prggzu « Chemické plyny: TFida 1C2 |+ Chemické plyny: Tfida 2C2

em,|0v ,e pyny.w riaa » Pevné dastice: Trida 1S2 » Pevné &astice: Trida 2S2

» Pevné &astice: Trida 3S2

Vibrace Rozsah frekvence: 5...150 Hz V souladu se specifikaci ISTA 1A

(IEC 60068-2-6) | Konstantni Spi¢kové zrychleni: 1 g

Razy Neni povoleno Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)

(IEC 60068-2-29)

Volny pad Neni povoleno Neni povoleno

1) Pracuje-li ménic¢ pfi teplotach blizkych nule, nechte vstupni napéti trvale pfipojené. Ménic¢ instalujte do krytych prostoru. Ujistéte se,
Ze teplo vyzafované méni¢em bude v dostate¢né mife odvedeno.

Stupen ochrany krytim ACS50 je IP20.



Rozméry

Velikost | Velikost | Velikost | Velikost
A B C D
mm mm mm mm
(in) | (@n) | (in) | (n.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)

67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.01) | (3.01)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.15) | (8.41)
170 170 194 226
(6.99) | (6.99) | (7.62) | (8.88)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.72) | (7.98)
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Montaz

Vystraha! Ménic¢ se ohfeje na vysokou teplotu i béhem normalniho provozu. Zajistéte dostatené mnozstvi chladiciho vzduchu takto:
- vzdy instalujte ACS50 tak, aby chladici Zebra byla svisle.

- Ponechte dostatecny prostor okolo jednotek velikosti A a B. Jednotky velikosti C a D jsou chlazeny ventilatory, takze sméji byt
instalovany bez vzdjemného odstupu.

Pro instalaci pouzijte montazni sponu na 35 mm DIN liStu, nebo pro montaz na sténu.

Montaz na sténu Velikost volného prostoru
Pro montaz na sténu pouzijte VZdy nechavejte dostatec¢ny prostor okolo jednotky pro
otvoru v montazni sponé. Pouzijte | zajiSténi Fadného chlazeni. Jednotku instalujte svisle.

Montaz na DIN listu
Upevnéte ACS50 na listu. Pro
demontéz stisknéte packu na

vrchu montazni spony.

dva Srouby M4.

1

BRI

Velikosti
A aB
cm (in.)

Velikosti

CabD
cm (in.)

1.5 (0.6)

0 (0)




PFipnuti a odepnuti montazni spony
Jednotku Ize upevnit bud Sirokou, nebo Uzkou stranou. Montazni sponu pfipevnéte na zvolenou stranu ménice. Pro jednotky velikosti A
a B postupuijte dle instrukci na obrazcich. U jednotek s velikosti C a D se montaZni spona odejme vysunutim dold a nasadi natladenim

vzhuru.

Odejmuti montazni spony: Stiknéte dvé
plastové zapadky pro oddéleni horniho a
dolniho dilu od sebe.

PFipnuti montazni spony, velikost A:
Umistéte oba dily jak ukazuje obrazek a
spojte dohromady.

PFipnuti montazni spony, velikost B:
Vsunte oba dily mezi Zebra chladice a
spojte dohromady.

i,
= - 3
a2l Lo
e
Ny

= ‘ :
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DIP pfepinaée

DIP pfepinace se pouZzivaji pro pfizpusobeni ACS50 k motoru a k aplikaci.

Vystraha! Na DIP prepinacich je pfitomno nebezpecéné napéti (200V). Pfed zmé&nou nastaveni vypnéte napéti a vyCkejte 5 minut.
Ochranny kryt musi byt uzavien je-li ACS50 pod napétim.

Konfigurace

» Hrotem Sroubovaku oteviete ¢elni panel a nastavte DIP pfepinace.
» Pro posunuti pfepinace vlevo, €i vpravo pouzijte hrot Sroubovaku. Ve standardnim nastaveni jsou vSechny pfepinace v levé poloze.
o Zaviete Celni kryt.

Zakladni informace

DIP pfepinaé # | Nazev a funkce Tovarni Alternativni

|
nastaveni L] nastaveni IE!'
1 | NOM FREQ HZ: Jmenovita frekvence motoru 50 Hz 60 Hz
i'-ju—-l MOk FRED | 2 | SILENT: Uroveni hluku motoru (spinaci frekvence OFF - normalni ON - tichy (16 kHz)
A0 SO0 |80 Hz PWM ) (5 kHz)
Q_FE s %N %"jEMT 3 | LOAD: Momentova charakteristika zatéze P&F - Cerpadlo nebo | CT - konstantni moment
PaF PO oT LoD (U/f-kiivka) ventilator
& O] 10 J&GE Hz - —
FLIT 01 ||ELY BELAY 4 | JOG HZ: Konstatni frekvence pro funkci jog 5Hz 10 Hz
IFF 20O 1 ||9M &IGFFSET | 5 | RELAY: Funkce vystupniho relé FLT - porucha RUN - motor b&zi
== ] &l = . . ., ,
g; E gg I’j%:% 6 | Al OFFSET: Minimalni hodnota pro analogovy vstup | OFF - 0 mA(0 V) ON -4 mA(2 V)
) a— 7 | AUTORESET: Automatické resetovani poruch OFF -autoreset neni | ON - autoreset povolen
8 | HI FREQ: Rezim vysSi frekvence OFF - standard ON - vySsi frekvence
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Doplaujici informace

C. | Néazev Informace

1 NOM Urc€uje jmenovitou frekvenci motoru (viz. vykonovy Stitek motoru).

FREQ Hz k)

2 SILENT | Ur€uje spinaci frekvenci ménice. Pozn.: VySSi frekvence zpusobuje vySSi elektromagnetické Uy
ruSeni, proto je pouzitelna pouze u kratSich délek motorového kabelu, aby byla spinéna
evropska pravidla EMC. Viz. Technicka data. Pozn.: Spinaci frekvenci pfizptsobte teploté
ACS50.

. . B . <o . v~ 10%

3 LOAD Optimalizuje zavislost vystupniho napéti na frekvenci dle typu zatéze. Zvolte P&F pro |
kvadraticky prabéh momentu (napf. ¢erpadla, i ventilatory) a CT pro konstantni prabéh
momentu (napf. dopravniky). ACS50 automaticky nastavuje boost podateéniho napéti na 10%
pro kryti motorovych ztrat a zvySeni poCatecniho momentu.

4 JOG Hz | Definuje snizenou frekvenci. Funkce JOG se aktivuje pfipojenim 12...24 Vss na digitalni vstup 3 ("JOG"). (Pohon
zrychli, nebo zpomali, na sniZzenou frekvenci zachova ji, pokud bude vstup aktivni.)

5 RELAY Volba signalizace stavu pohonu, je indikovan spinacim kontaktem (NO) vystupniho relé. FLT = porucha (Fault).
Kontakt je rozepnuty pokud nastane poruchovy stav, nebo pokud méni€ neni pfipojen na napdajeci napéti. RUN =
béh. Kontakt je sepnuty, pokud motor bézi.

6 Al Aktivuje platnou nulovou hodnotu na analogovém vstupu. 4 mA (2 V) = ACS50 vyhlasi poruchu, poklesne-li hodnota

OFFSET | pod tento limit. Viz sekce Rizeni rychlosti pro informace o vzorkovani analogového vstupu.

7 AUTO- Aktivuje funkci automatického resetu pro nasledujici poruchy: podpéti, pfepéti, ztrata analogového vstupu.

RESET ON = ACS50 zkousi automaticky resetovat 3s poté, co nastala porucha. Maximalni pocet resett je 10-krat b&éhem tfi
minut. Je-li toto pfekroCeno, ACS50 ukonci resetovani, a 0 nové resety se jiz nepokousi. Viz. také Indikace o stavu a
sledovani chyb.

Vystraha! Je-li zapnut signal pro béh, motor se po resetu rozbéhne. Ujistéte se, Ze tento stav nezpusobi zadné
nebezpedi.

8 HI FREQ | Definuje maximalni vystupni frekvenci. OFF: max. frekvence = hodnota definovana pfepinatem NOM FREQ HZ .

ON: max. frekvence = hodnota NOM FREQ HZ + hodnota potenciometru HI FREQ. Viz. Nastavovaci
potenciometry.
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Nastavovaci potenciometry

Nastavovaci potenciometry se pfestavuji pomoci Sroubovaku. V tovarnim nastaveni jsou vSechny potenciometry ve stfedové poloze.

RSV | HTH MOTOR 1 | MOTOR | NOM vypoctéte z nize uvedené rovnice, nebo vyberte hodnotu z grafu dole. ACS50 pocita
i _.".'fl"._\H NOM teplotu motoru na zakladé méreného vystupniho proudu a definovaného jmenovitého proudu. Ménic
f H"i;. vyhlasi poruchu, jestlize je motor dle vypoctu prehraty.
5~ Pozn.: Je-li kabel k motoru dlouhy (zvySuji se kapacitni proudy), je potfeba zvysit nastaveni MOTOR |
NOM.
MOTOR | NOM (%) = Jmen. proud motoru [A] « 100%
Jmen. proud ACS50 [A]
spn 5 ACC/DEC | UrCuje €as rozbéhu i dobéhu (v sekundach) z minimalni na maximalni frekvenci. DelSi ACC/DEC ¢as
%Efﬁ’?"ﬁ‘i\ﬁ zpusobuje u ACS50 pomalejsi dosazeni zadané frekvence.
HI FREQ | Omezuje Zzadanou hodnotu vystupni frekvence mezi jmen. frekvenci a jmen. frekvenci + 70 Hz. Pro pouziti
tohoto potentiomtru pfepnéte DIP pfepinac frekvenéni volby HI FREQ. Viz. DIP pfepinace.
GRAF pro nastaveni MOTOR | NOM Cas ACC/DEC
Jmenovity proud motoru (A)
ACS50-01x-
-01A4-x 0.7 0.8 1.0 1.2 14 1.6 1.8 20 21
| | | | I I I I I | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I | I I I I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 6.0 65
| T | | I | I I I I I
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 10.2 114
| | I | I I I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 14.7
| | I I I I I I I I T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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PFipojeni nap4jeni a motoru

1-fazoveé
vstupni napéti

MJTOR

T T2 T3
oW

Avystraha! Pfed instalaci se ujistéte, Ze napajeni ze sité je vypnuté.
Pozn.: Zkontrolujte spravnost napajeni! Pfipojenim 230 VAC na jednotku ACS50 se jmen. napétim 115 VAC
dojde ke zni¢eni ménice!!

Svorky Popis Velikost vodi€e Utahovaci
moment
L/R, N/S 1~ vstupni napajeni Max. 2.5 mm? (velikosti A a B) nebo max. 0.5 Nm/
2 . . v v , v

T1/U, T2/V, T3/W | silovy vstup k motoru 4 mm“ (velikosti C a D) médény vodi¢ 0.6 Nm
PE @ ochranna zem Pouzijte slanéné vodice (“licna”). Prafez 1 Nm(*)

ochranny vodi¢ kabelu ochranného vodi¢e nesmi byt mensi nez

motoru a stinéni. prufez silovych vodicu.

*Pozn.: Pouzijte pouze dodané M4x8 Combi Srouby. Maximalni povolena hloubka vniku Sroubu uzemnéni je
6 mm.

Volbu kabell provadéjte dle platnych pfedpist. Standardné pouzijte kabel pro teplotu 60°C (140°F), nebo 75°C
(167°F) presahne-li okolni teplota 30°C (86 °F). Viz. také Pridavna kabelaz a pokyny k EMC.

Svodovy zemni proud ACS50 prevySuje 3.5 mA stf / 10 mA ss. Dle EN50178 smi byt ACS50 pouZit pouze pro
pevné pfipojeni kabelem.

Vstupni jiSténi

Doporuceny typ jiSténi pro UL je tfida CC,nebo T. Pro ostatni instalace pouzijte typ IEC269 gG.

Motor

Motor musi byt 3-fazovy asynchronni motor se jmenovitym napétim Uy od 200 do 240V a jmenovitou frekvenci fy
bud 50 nebo 60Hz. Jmenovity proud motoru musi byt nizsi, nebo roven jmenovitému vystupnimu proudu (1,)
ménice.

Jsou-li faze zapojeny v pofadi U-U, V-V a W-W, a zvoleny smér otaceni je vpfed (forward), otaci se hfidel motoru
ve sméru hodinovych ruci¢ek pfi pohledu na volny konec hfidele.
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PFipojeni fidicich vodi¢l Ridici svorky
Pouzijte slanéné vodiée (licna’) 0.5...1.5 mm? (AWG22 - AWG16).

Pro digitalni vstupy lze pouzit interni (1) nebo externi (2) zdroj

napajeciho napéti. Analogova reference je tovarné nastavena na | # | Nazev | Popis
0...10 VDC. ( Jumper Al musi byt v poloze napéti ("U") ). 1 | COM | Spoleény potencial pro digit. nebo analog. vstupy
z < 2 | COM Spolecny potencial pro digit. nebo analog. vstupy 1
a = [a) = 3 | Al Analogovy vstup: Reference rychlosti (frekvence).
L ad L 0
g 32u § § <xo% 22 W 22 >0 0/2...10 VDC (Ri=190 kOhm), nebo 0/4...20 mA
QO+ +NES®D OCOBFTFor 9> n (Ri=100 Ohm). RozliSeni 0.1%, pfesnost +/-1%.
4 | +10V Zdroj referenéniho napéti pro analogovy vstup.
. T ) Presnost +/-2%. Odbér max. 10 mA.
| | N R
| | T 5 | +12V Pomocné napéti pro digitalni vstupy. Max. 30 mA.
| 1): 6 | START | Digitalni vstup 1: Bé&h (po poruse resetuje ménic) 2)
| 1 | —
N ! T 7 | REV Digitalni vstup 2: Reverzuje smér to€eni 2)
) L — —
- - 1 10 KOh 8 | JOG Digitalni vstup 3: Aktivuje sniZzenou rychlost 2)
i m
12...24 VDC zdroj 9 | SCR Zem pro stinéni fidiciho kabelu. Vnitfné spojeno se
PouZtii proudového signalu 0/ zemi pres kostru.
- COM
4";20 rt‘A .AI _ do volohy NN COM Reléovy vystup
- pfepnéte Al jumper do polo | 1
plrooug . jamp PoIonY @ ) ) SPEED/Al| |1 | RO1 Porucha: Relé rozepne. 12 V...250 VAC / 30 VDC
! +10V
- nastavte Al OFFSET prepinac | +12V 2 | RO2 10 mA..2 A
do polohy ON pfi pouZziti I |
proBdoveyho signéﬁ)u | START 1) Vnitiné spojeno s kostrou (zemi) pfes odpor 1 MOhm.
Al | REV 2) Impedance digitalniho vstupu je 1.5 kOhm.
4...20 mA. . JOG
U ’ SCR
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Doplnujici instrukce pro kabelaz a EMC

Dodrzujte nasledujici instrukce pro bezproblémovy provoz a pro zajisSténi shody s evropskou smérnici EMC.
Motorovy kabel

Motorovy kabel musi byt symetricky tfivodi€ovy kabel s koncentrickym PE vodi¢em, nebo ¢tyfvodiCovy kabel s koncentrickym stinénim.
Doporucujeme kovovy oplet. Napf. typ MCCMK (NK Cables).

- Smotejte stinéni vodi€l dohromady do svazku a pfipojte na zemnici svorku. Svazek provedte co nejkratsi.
- Upevnéte stinéni kabelu tak, jak ukazuje obrazek (pfi pouziti interniho nebo externiho EMC filtru).

- Na konci motorového kabelu na strané motoru musi byt stinéni uzemnéno v ploSe 360 stupit pomoci EMC kabelové prichodky, nebo
stinéni jednotlivych vodicu zkrouceno do svazku ne delSiho nez 5-ti nasobek prufezu a pfipojeno na svorku PE motoru.

Ridici kabely - T —r
Ridici kabely musi byt slanéné vodice ('licna’) s médénym stinicim opletem. Bost
Pro analogové signaly je doporucen dvoijité stinény kabel s parové
kroucenymi vodici.

- Svazek ze skrouceného stinéni pfipojte na svorku SCR. Svazek zachovejte
Cco nejkratsi.
- Upevnéte fidici kabel tak, jak ukazuje obrazek (pouze u EMC ménicu). 5

- Kabel motoru vedte co nejdale od fidicich vodicu a napajeciho kabelu pro
vyloudeni elektromagnetické interference (vzdalenost > 20 cm).

Pozn.: Nikdy nevedte signaly 24 Vss a 115/230 Vstf ve stejném kabelu.

R |
svorky QH@'

ridici kabel

PN
motorovy kabel \\ 2
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Rizeni rychlosti

Analogovy vstup udava referenci otaCek (zadanou frekvenci) pro ACS50. Sladéni analogového vstupu a reference zavisi na nastaveni
DIP spinacu jak je uvedeno dale. Vystupni frekvence sleduje zmény reference pfi uvazovani ramp danych ACC/DEC potenciometrem.

Rezim “Vy3&8&i frekvence OFF” (default) Rezim “Vy3&S&i frekvence ON”
f f A reference frekvence
A AN
fN-T-———— — — ! fn+ 70 Hz limit vystupni frekvence
L e
I f 2
| N o 7/ S
a | a :
b | b
| Vstup* f Vstup*
> 0 >
0 2V 10'V . MA 2V 10V
4 mA 20ma A 4 mA 20mA [V, MA]
Nastaveni DIP prepinacu: Nastaveni DIP pfepinacu:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kfivka a) ; ON** (kfivka b) | Al OFFSET = OFF (kfivka a) nebo ON** (kfivka b)
MOTOR NOM FREQ = 50 nebo 60Hz MOTOR NOM FREQ =50 nebo 60Hz
Vystupni frekvence je limitovana zvolenou Aktualni vystupni frekvence je omezena na hodnotu mezi fy a fy+70Hz pomoci
jmenovitou frekvenci motoru. potenciometru HI FREQ. Potenciometr neovliviiuje vzorkovani analogoveho vstupu.

* Pouzijte Al jumper pro volbu signalu napéti nebo proudu. Viz. strana 14.
** Ochrana pohonu pro pfipad ztraty vstupniho analogového signalu - méni¢ vyhlasi poruchu, klesne-li hodnota signalu pod 2V (4mA).




Indikace stavu a sledovani chyb
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ACS50 ma dvé stavové indika¢ni LED, Zelena LED | Cervena Popis

viditeIné zepfedu pfistroje. LED

Zjisti-li ménic problém, cervena LED zacne | gyt Nesviti ACS50 pracuje normalng.

blikat. Po odstranéni probléemu resetujte — — — - —
méni¢ vypnutim signalu start. Je-li signal start Sviti Blika !Bylg qktlvg)vana ochranna funkce. Pocet bliknuti
jiz vypnut, tak jej nejprve zapnéte a poté on indikuje kod chyby.

znovu vypnéte (provedeni resetu). Off. -

V tabulce nize mdzete nalézt kéd chyby (dano Blika Blika ACS50 bude automaticky resetovat béhem 3s. (*)
po&tem bliknuti LED). Vystrahal! Je-li pfitomen signal béhu, motor se rozbéhne.
#|Mozna pfi€ina poruchy a jeji ndprava # Mozna pri€ina poruchy a jeji naprava

1/ DC prepéti (*). 6| Hodnota reference analogového vstupuje je nizsi nez

YD &

2) Cas brzdné rampy je prili$ kratky ve srovnani s momentem
setrvacnosti zatéze: Zvyste ACC/DEC ¢as potenciometrem.

4mA/2V. (*)
Pozn.: Tato supervize je aktivni pfi Al OFFSET na ON.

DC podpéti (*). Napéti sité je priliS nizké: Provérte napdjeni.

Pretizeni motoru (1%t pretizeni):

1) Zkontrolujte zatéZ a provérte, Ze velikost motoru odpovida
ACS50.

2) Provérte, Ze nastaveni potenciometru MOTOR | NOM je
spravne.

1) Cas rozbé&hu je piilis kréatky ve srovnani s momentem
setrvacnosti zatéze: Zvyste ¢as ACC/DEC potenciometrem.
2) Motor neodpovidéa velikosti ménice: Provéite motor.

3| Zkrat na vystupu: Vypnéte napajeni a proveéfte vinuti motoru a |8/ Méni¢ pretizen nebo vysoka vnitini teplota: 1) Zatizeni je
kabel k motoru. pFilis vysoké 2) Chlazeni ménice je nedostatecné.
4| Nadproud na vystupu. 9| Jinéd porucha. Vnitfni chyba. Vypnéte a zapnéte napéjeni.

Zustal-li problém, méni¢ vyménite.

5

Reservovano

(*) Automaticky reset je-li AUTORESET v poloze ON. Viz. DIP prepinace
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Technicka data

230V 115V

Vestavény EMC filtr, ACS50-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
Bez EMC filtru, ACS50-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
Trvaly vystupni vykon motoru kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Velikost (bez EMC) A A B C C A A
Velikost (EMC) A A B D D A A
Jmenovité hodnoty
Vstupni napéti Uy V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Trvaly vystupni proud I, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. vystupni proud lopax* A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Vystupni napéti U, \Y 0-U,, 3-fazové 0-2xU,, 3-fazové
Vstupni proud I A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Spinaci frekvence kHz 5 (max. 16)
Limity ochran
Nadproud (Spicka) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Prehrati 95°C / 203°F (chladic)
Maximalni priafez vodi¢a
Silové svorky mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Ridici svorky mm2 1.5 (AWG 16)
Ztratovy vykon w 21 32 51 74 103 24 35
Jisténi**
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typyCCaT A 10 15 20 25 30 10 15

* Povoleno po dobu 1min.

** Doporu¢ené hodnoty. Nepouzivejte pojistky ultra rychlé, nebo s nizkym pfetizenim. DodrZujte mistni pfedpisy. Vice informaci, viz.

soubor ACS50 Technical Reference.




Maximalni délky motorovych kabel

Pro vyhovéni evropské smérnici EMC nesmi délka motorového
kabelu prevySovat hodnoty uvadéné v tabulce nize. Cim kratsi
kabel k motoru, tim niZsi jsou hodnoty ruseni do sité i do okoli.

Vestavény EMC filtr [Externi EMC filtr

ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 a
ACS50-01N/E

Typ méniée 5kHz |16kHzY | 5kHz |16 kHzV
EN61800-3, 1. prostredi (obytna zéna), neomezena distribuce 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, 1. prostredi (obytna zéna), omezena distribuce 3)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10 m - -
EN61800-3, 2. prostredi (pramyslova zéna) 3)
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) Spinaci frekvenci Ize nastavit DIP pfepinacem. Viz. strana 11.
2) Aplikovatelné pouze pro ruseni po siti.
3) Aplikovatelné pro ruSeni po siti i vyzafovanim.

Ochrany
Pfrepéti, podpéti, zkrat na vystupu, nadproud, ztrata analogového
signalu, pretizeni motoru, pfetizeni ménice.

Distribuce v sitich s izolovanou zemi

Ménice s vestavénym EMC filtrem nebo ACS50-IFAB-01 externi
vstupni filtr nesmi byt pouzity v plovoucich sitich nebo v
primyslovych distribu€nich sitich s vysokou impedanci proti zemi.

Informace tykajici se zivotniho prostredi

Vyrobek je sloZzen pfevazné z kvalitnich recyklovatelnych surovin,
takZe Setfi energii a pfirodni zdroje. Instrukce pro likvidaci je
moZné obdrzet u prodejnich a servisnich organizaci ABB.

Omezeni odpovédnosti
Vyrobce neni zodpovédny za:

 jakékoliv Skody vzniklé montazi, uvedenim do provozu,
opravami, zménami meénice, nebo okolnim prostfedim, které
neodpovida pozadavkim uvedenym v dodané dokumentaci,
popf. v jinych relevantnich dokumentacich.

e nespravné uzivani, nedbalost nebo vnéjSi havarii.

* jednotky obsahujici materialy dodané, nebo navrzené
zakaznikem.

V zadném pfipadé neni vyrobce, jeho distributor nebo

subdodavatel odpovédny za zvlastni, nepfimé, havarijni nebo

nasledné Skody, ztraty nebo postihy.

V pfipadé dotazu tykajicich se Vaseho ménic¢e ABB, kontaktujte

prosim mistniho distributora nebo zastoupeni ABB. Technicka

data, informace a specifikace jsou platna v okamziku tisku.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zménu bez pfedchoziho ohlaseni.
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Schvaleni Uroven harmonickych proudtl Ize snizit montazi externi vstupni
tlumivky SACL21/SACL22.

Oznaéeni CE/C-Tick

ACS50 vyhovuje pozadavkum evropské UL, cUL a C-Tick oznaéeni

* Smérnice pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EEC s dodatky Viz vykonovy &titek.

 EMC smérnice 89/336/EEC s dodatky

S:\F;O\Z/Iéc(jjaéj:’]? deklarace a seznam hlavnich standardu je k dispozici ACS50 je pouzitelny v obvodech se zkratovym proudem do 65kA
y ' (efektini hodnota) a napéti max. 230V, pfi pouZziti jiSténi tfidy CC

Elektromagneticka kompatibilita: nebo T.

ACS50 splriuje nasledujici standardy v pfipadé, kdy instalace je

A 0 . PrisluSenstvi
provedena odborné spravné dle pokynu z tohoto manualu:

EMC filtr: ACS50-IFAB-01

Vysokofrekvenéni ruseni EN61800-3 prvni prostfedi, ) _

prenasené po siti neomezena / omezena Vstupni tlumivky: SACL21, SACL22
distribuce. (1 Vystupni tlumivka: ACS-CHK-B3

Vysokofrekvenéni ruseni EN61800-3 prvni prostiedy, Modul s potenciometrem: ACS50-POT

pfenasSené vyzarovanim omezena distribuce.

Odolnost EN61800-3 druhé prostredi

Harmonickeé sité IEC61000-3-2 (3

1) Zachovejte maximalni povolenou délku kabelu k motoru a
spinaci frekvenci, strana 19. Viz. také pokyny ke kabel&zZi na strané
15.

2) Vystraha: Toto je vyrobek tfidy omezené distribuce dle
EN61800-3. V obytném prostfedi, kde muze tento vyrobek zpUsobit
ruSeni radiového prijmu, je uzivatel povinen zajistit potfebna
méreni.

3) ACSH0 je profesionalni zafizeni pro pouziti v lehkém i ostatnim
pramyslu, neni uréen pro prodej Siroké vefejnosti. Pfislusné ufady
by mély rozhodnout, zda je pro pfipojeni vyZadovana autorizace.



