ACS 600

Tento manual obsahuje:

« Spousténi ACS 600 z ovladaciho
panelu

Prvni spusténi

Kontrola sméru otaceni

Start digitalnim vstupem

Rizeni rychlosti z ovladaciho panelu
a z analogového vstupu

Navod na spousténi

ACS 600 Ménic kmitoCtu

s programem: Standard Application Program 5.x



Tato pfirucka popisuje zakladni postup spousténi ménice kmitoctu
ACS 600 se Standard Application Program 5.x.

Dalsi informace jsou ve Firmware Manual for ACS 600 Standard
Application Program 5.X:

* pouzivani ovladaciho panelu

* pfipojeni ovladani

* parametry

* vyhledavani zavad
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Navod na spusténi

v e

SPUSTENI

Spusténi musi provadét pouze kvalifikovany elektrikar.

Béhem spousténi se musi dodrzovat bezpecnostni predpisy. Bezpe€nostni
A pfedpisy jsou v manudalu Hardware .

ACx 600 se nesmi zapinat vicekrat nez 5 krat béhem deseti minut, aby se
vyloucilo pfehrati nabijeciho odporu (neplati pro ACS 600 multiDrive a ACx 607

jednotky 0760-3, -0930-5, -0900-6 nebo vyssi).

D manualu hardware/instalace.

Pred spusténim zkontrolujte instalaci. Projdéte seznam Ukon( pfi instalaci v pfislusném

] Zkontrolujte zda spoustény motor nemuze zpulsobit nebezpeénou situaci.

motoru.

Pripojte sit. Na ovladacim panelu se nejprve
[ zobrazi identifika¢ni Gdaje o panelu...

... potom identifika¢ni displej pohonu...

... a po nékolika sekundach se na ovladacim panelu
automaticky objevi panel s aktualnimi signaly.

Je mozné spustit nastaveni pohonu.

Jestlize existuje riziko poskozeni pohanéného zafizeni, doporuéuje se pfi prvnim
spousténi pohanéné zafizeni nepfipojovat, pro pfipad nespravného smeéru otaceni

CDP312 PANEL VX . XX

ACS 600 xxX kW

ID NUMBER 1

1 -> 0.0 rpm O
FREQ 0.00 Hz
CURRENT 0.00 A
POWER 0.00 %
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Navod na spusténi
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SPUSTENI
O Zvolte jazyl_<. Zéklafjnl' ;?f)stup pfi nastavovani 1 >~ 0.0 rpm 0
parametru je popsan nize. 99 START-UP DATA
) 01 LANGUAGE
Postup nastaveni parametru: ENGLISH
- Stisknéte PAR a zvolte rezim nastaveni parametru.
_ . _ 1 -> 0.0 rpm O
. Stisknéte ® nebo ® a mizete rolovat skupinu 99 START-UP DATA
parametrd (10 az 99) 01 LANGUAGE
. Stisknéte @ nebo @ a rolujte parametry ve [ENGLISH]
skupiné parametru.
« Vyberte novou hodnotu stisknutim ENTER (hodnota
parametru se objevi v zavorce) a @ nebo @.
(Rychla zména bud @® nebo @®).)
« Aby byla nova hodnota pfijata stisknéte ENTER
(zavorky zmizi).
O Vyberte Appllcatu?n Mavcro. Postup nastaveni 1 >~ 0.0 rpm 0
parametru je popsan vyse. 99 START-UP DATA
V mnoha pfipadech vyhovuje pfednastavena hodnota 02 APPLICATION MACRO
FACTORY. Podrobny popis Aplika¢niho makra je ve Firmware [ ]
manualu.
] Vyberte rezim ovladani motoru. Postup nastaveni 1 -~ 0.0 rpm O
parametru je popsan vyse. 99 START-UP DATA
Ve v&tsing pripadi vyhovuje DTC. Ovladaci rezim SCALAR 04 MOTOR CTRL MODE
se doporuduje: [DTC]
« u pohon0 s vice motory, kde se méni pocet motorQ
pfipojenych k ACS 600
» pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6
jmenovitého proudu invertoru
» jestlize se pouziva invertor ke zkou$eni bez pfipojeného
motoru
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Navod na spusténi

SPUSTENI

Zadejte udaje o motoru podle stitku.

(& ABB Motors €€ )

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —~
| No
[Ins.cl. F IP 55
Vv Hz [kW [ vmin [ A Jcos ¢liaIN[tE/s

690 Y 50 [ 30 1475 | 32.5 [ 0.83
400 D 50 | 30 | 1475 | 56 |0.83

660Y |50 |30 [1470 [ 34 [o0.83 380 V
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [0.83—  Mains
415D | 50 | 30 1475 | 54 |0.83 Voltage

440D |60 [ 35 |1770 | 59 |0.83 |
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 | 180 kg

Q(i'} IEC 34-1 @

Poznamka: Nastavte pfesné stejné udaje o motoru
jako jsou na Stitku. Napf. je-li na Stitku jmenovita
rychlost motoru 1440 ot/min, nastaveni hodnoty
Parametr 99.08 MOTOR NOM SPEED na 1500 ot/min
ma za nasledek Spatny provoz pohonu.

[] | Jmenovita hodnota. Postup nastaveni parametru je 1 > 0.0 rpm 0
popsan na str. 2. 99 START-UP DATA
Povoleny rozsah: 1/2 . Uy ... 2 . Uy ACS 600. (Uy odpovida 05 MOTOR NOM VOLTAGE
nejvy$Simu napéti v kazdém rozsahu jmenovitého napéti: 415 [ ]

V stf u 400 V stf jednotek, 500 V stf u 500 V stf jednotek a
690 V stf u 600 V stf jednotek.)

[] | Jmenovity proud. Postup nastaveni parametru je 1 -> 0.0 rpm 0
popsan na str. 2. 99 START-UP DATA
Povoleny rozsah: 1/6 . Ippq ... 2 . I;ng ACS 600 06 MOTOR NOM CURRENT

[ ]

O] Jmenpvity kmitoCet. Postup nastaveni parametru je 1 ~> 0.0 rpm 0
popsan na str. 2. 99 START-UP DATA
Rozsah: 8 ... 300 Hz. 07 MOTOR NOM FREQ

(]

] Jmenovita rychlost: Postup nastaveni parametru je

opsan na str. 2 1 -> 0.0 rpm 0
Pop o 99 START-UP DATA
Rozsah: 1 ... 18 000 ot/min 08 MOTOR NOM SPEED

(]
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Navod na spusténi

SPUSTENI

Jmenovity vykon. Postup nastaveni parametru je

; 1 -> 0.0 rpm O
popsan na str. 2. 99 START-UP DATA
Rozsah: 0 ... 9 000 kW. 09 MOTOR NOM POWER

[ ]
Po zadani udaji o motoru se objevi varovani (Warn- 1 B 0.0 o
ing). Indikuje, Ze byly nastaveny parametry a ACS = -V rom
600 je pfipraveny k samonaladéni motoru (1D
e pripraveny ; ( *% WARNING **

magnetisation - magnetizace, nebo ID Run - ID MAGN REQ
identifikacni béh).
Vyberte sarnonalac?enl motoru. Postup nastaveni 1 o 0.0 rpm O
parametru je popsan na str. 2. 99 START-UP DATA
Pro vétSinu aplikaci je vhodna prfednastavena hodnota NO. 10 MOTOR ID RUN
Je pouzita v tomto zakladnim postupu spousténi. [NO]
ID Run (STANDARD nebo REDUCED) se musi vybrat
jestlize:
* je pracovni bod blizky nule
« se pozaduje provoz v rozsahu krouticiho momentu nad

jmenovitou hodnotou to€ivého momentu motoru v Sirokém

rozsahu rychlosti a bez pulzniho Cidla otacek (tj. bez

zpétného meéfeni rychlosti).
Viz Firmware manual pro postup ID Run.
Stls’kn’ut'lm tIaC|tke'\ L?C/REM prgpqete na mistni 1 L-> 0.0 rpm -
ovladani (na prvnim radku se objevi L).

. . . . ** WARNING **
stisknéte © a spusti se magnetizace. Motor se ID MAGN
magnetizuje pfi nulové rychlosti 20 az 60 s. Objevi
se dvé& varovani (Warning): 1 L-> 0.0 rpm 0

« Horni varovani (Warning) se objevi pfi
magnetizaci.

 Dolni upozornéni (Warovani) se objevi po
ukon&eni magnetizace.

** WARNING **
ID DONE

Standard Application Program




Navod na spusténi

SPUSTEN
] Zkontrolujte smér otaCeni motoru. 1 L->[xxx] rpm T
- . .y FREQ xxx Hz
« Stisknéte ACT a objevi se stavovy fadek. CURRENT wx A
« Stisknutim tlaCitka REF zvySte referencni rychlost POWER xS

z nuly na néjakou nizkou hodnotu a potom

® nebo (@ nebo @ ).

- Stisknéte & (Start) a motor se rozbéhne.

« Zkontrolujte, zda se motor otaci poZzadovanym
smérem.

. Zastavte motor stisknutim .

Zména sméru otaCek motoru:

» Odpojte napajeni od ACx 600 a pockejte 5 minut, aby se
vybily kondenzatory meziobvodu. Zméfte multimetrem
napéti mezi vdemi vstupnimi svorkami (U1, V1 a W1) a
zemi, aby jste se ubezpeCili, ze méni¢ kmitoctu je vybity.

* Vyméite mezi sebou dva fazové vodi¢e na svorkach
motoru nebo v pfivodni skfifice motoru.

» Po pfipojeni na sit zkontrolujte smér otaceni motoru podle
popisu vyse.

] Nastavte minimalni rychlost. Postup nastaveni

parametru je popsan na str. 2. 1 L-> 0.0 rpm O

20 LIMITS
01 MINIMUM SPEED
[ ]

] Nastavte maximalni rychlost. Postup nastaveni

parametru je popsan na str. 2. 1 L-> 0.0 rpm O

20 LIMITS
02 MAXIMUM SPEED
[ ]

] Nastavte dobu zrychlovani 1. Postup nastaveni

parametru je popsan na str. 2. 1 L—> 0.0 rpm O

22 ACCEL/DECEL

Poznamka: Pokud jsou v aplikaci dvé doby 02 ACCELER TIME 1
zrychlovani, zkontrolujte také dobu zrychlovani 2. [ ]

] Nastavte dgbu zpomalovéni 1. Postup nastaveni 1 L-> 0.0 rpm O
parametru je popsan na str. 2. 22 ACCEL/DECEL
Poznamka: Pokud jsou v aplikaci pouzity dvé doby 03 DECELER TIME 1
zpomalovani, nastavte také dobu 2. [ ]
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Navod na spusténi
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SPUSTENI
Start/stop signal se pfednastavené nacita z Plati, jestlize je navoleno tovarni
digitalniho vstupu DI1 a externi referencni rychlost z | makro. Viz parametr 99.02
analogového vstupu Al1. APPLICATIOM MACRO.

Spousténi z digitalniho vstupu:

« Pfepnuti na externi ovladani se provadi stisknutim
tlaCitka LOC/REM (na prvnim fadku displeje neni
vidét L).

» Sepnéte digitalni vstup DI1.

Pohon se spusti. Motor zvysi rychlost podle velikosti

napéti na analogovém vstupu Al1.

Zastaveni pfi lokalnim ovladani: Stisknéte Q.

Zastaveni pfi externim ovladani: Vypnéte digitalni Plati, jestlize je navoleno tovarni
vstup DI1. makro. Viz parametr 99.02 APPLI-
CATION MACRO.

Pfepinani mezi lokalnim a externim ovladanim se
provadi stisknutim tlacitka LOC/REM.
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