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Az ACS550 hajtasok dokumentumai

ALTALANOS KEZIKONYVEK

ACS550-01/U1 Felhasznaléi kézikényv (0.75...90 kW) /
(1...150 HP)

+ Biztonsagi el6irasok
+ Telepités

+ Uzembe helyezés

+ Hibaelharitas

+ Karbantartas

* Mdiszaki adatok

ACS550-02/U2 Felhasznaléi kézikdnyv (110...355 kW) /
(150...550 HP)

+ Biztonsagi el6irasok
+ Telepités
+ Uzembe helyezés
+ Hibaelharitas
+ Karbantartas
* Mdiszaki adatok
ACS550 Miszaki referencia kézikonyv
+ Részletes termékismertetd
— Miszaki termékleiras méretrajzokkal

— Modulrégzitési informacio a teljesitmény veszteségi
adatokkal

— Szoftver és vezérlés az 6sszes paraméter leirasaval
— Felhasznaldi felllet és a vezérlés csatlakoztatasa
— Az &sszes opcio részletes leirasa
— Tartalék alkatrészek
— stb.
» Praktikus mérndki tanacsok
PID és PFC beallitasi segédlet
Méretezési és kivalasztasi segédlet
Hibaelharitasi és karbantartasi informacié
— stb.

OPCIOK KEZIKONYVEI

(A terepi busz adapterek, bemeneti’/kimeneti bovitd
modulok stb., leirdsa az adott opcidval egyutt kerdl
leszallitasra)

Relékimenet b&vité modul (tipikus megnevezés)
» Telepités

+ Uzembe helyezés

* Hibaelharitas

* Muiszaki adatok

ACS550 Felhasznaloi kézikbnyv v
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Biztonsag

BB B BB B bk

Figyelem! Az ACS550 valtoztathat6 fordulatszamu AC hajtas telepitését CSAK
képzett villamos szakember végezheti.

Figyelem! Még a motor megallitasat kovetéen is veszélyes feszultség van jelen
az U1, V1, W1 és U2, V2, W2 foaramkori csatlakozdokon, illetve az adott modul
méretétdl fliggéen az UDC+ és UDC-, vagy a BRK+ és BRK- kivezetéseken.
Figyelem! A halézati fesziiltség bekapcsolasat kovetéen veszélyes fesziiltség
van jelen. Kiszakaszolas utan legalabb 6t percet kell varni, (a kozbenso6kori
kondenzatorok kislilésére) a burkolat eltavolitasa elé6tt.

Figyelem! Még a halozati fesziiltség kikapcsolasa utan is veszélyes fesziiltség
maradhat az ACS550 R01...R03 relé kimeneti sorkapcsain (kiilsé forrasbol).
Figyelem! Ha két vagy tobb hajtas vezérléfeliilete parhuzamosan kapcsolédik
egymashoz, a kiils6 vezérléfesziiltséget egy forrasbél kell biztositani, amely
lehet az egyik hajtas vagy kiils6 tapegység.

Figyelem! Az ACS550-01/U1 tipusu késziilék nem javithaté a helyszinen. Soha
ne kisérelje meg a meghibasodott késziilék javitasat; Iépjen kapcsolatba a
gyartoval vagy a helyi szakszervizzel a cseréhez.

Figyelem! Hal6zat kimaradast kovetéen az ACS550 automatikusan el fog
indulni, ha a kiilsé start parancs aktiv.

Figyelem! A hiitdborda nagyon magas hémérsékletet érhet el. Lasd a
“Miiszaki adatok” 171. oldal.

Figyelem! Ha a hajtast szigetelt csillagpontu halézaton lizemeltetik, az EM1 és
EM3 csavarokat (R1 ... R4 modul méret) ill. az F1 és F2 csavarokat (R1 ... R4
modul méret) el kell tavolitani. Lasd a megfelel6 diagrammot a 21. és 22.
oldalon.

Figyelem! Bévebb miiszaki informacioért forduljon a gyartéhoz vagy a helyi ABB
képviselethez.

Biztonsag
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A figyelmeztetések és megjegyzések hasznalata

BB

Kétféle biztonsagi figyelmeztetés talalhaté a kézikonyvben:

+ A megjegyzések egy-egy fontos allapotra vagy tényre hivjak fel a figyelmet, vagy
egy targyrol adnak informacioét.

+ A figyelmeztetések olyan dolgokra hivjak fel a figyelmet, amelyek sulyos
sériléshez vagy halalhoz és/vagy a készlilék meghibasodasahoz vezethetnek.
Ezenkivdl arrdl is tajékoztatnak, hogy hogyan lehet a veszélyt elkerllni. A
kézikbnyvben a kovetkez6 figyelmezteté szimbolumok hasznalatosak:

A veszélyes fesziiltség szimbo6lum olyan nagy fesziiltségre figyelmeztet,
amely személyi sériilést és/vagy késziilék meghibasodast okozhat.

Az altalanos figyelmezteté szimbolum olyan dolgokra figyelmeztet, amelyek
nem elektromos aram altali személyi sériilést és/vagy késziilék
meghibasodast okozhatnak.

Biztonsag
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Telepités

A telepités elkezdése elétt figyelmesen olvassa el a telepitésre vonatkozo
eléirasokat. A figyelmeztetések és elbirasok figyelmen kiviil hagyasa baleset
veszélyes lehet, vagy hibas miikodést okozhat.

A Figyelem! Mindenek el6tt olvassa el a "Biztonsag" fejezetet a 3. oldalon

Telepitési folyamatabra

Az ACS 550 valtoztathatoé fordulatszamu AC hajtasok telepitése az alabbi vazlat
szerint torténik. Az egyes Iépéseket az abra szerinti sorrendben kell végrehajtani. A
készllék megfeleld telepitéséhez szlikséges részletes informacio helye a lépések
mellett jobbra lathato.

Munkafazis Lasd
‘ ELOKESZULNI a telepitésre

v

"El6készilet a telepitésre" a 11. oldalon

‘ KICSOMAGOLNI a hajtast ‘ "A hajtas kicsomagolasa" a 18. oldalon

‘ EL6KESZiTENIi telepités helyét ‘ "A régzitési hely el6készitése" a 18. oldalon
‘ ELTAVOLITANI jburkolatot ‘ "A burkolat eltavolitasa" a 18. oldalon

‘ ROGZITENI a hatést ‘ "A hajtas rogzitése" a 19. oldalon

‘ KIEPITENI a kébtlezést ‘ "Vezetékezés" a 20. oldalon

‘ ELLENORIZNI a¢telep|'tést ‘ "A telepités ellen6rzése" a 30. oldalon

‘ VISSZASZERELtI a burkolatot ‘ "A burkolat visszahelyezése" a 30. oldalon

‘ BESZAKASZOLtI a féaramkort ‘ "A feszlltség bekapcsolasa" a 31. oldalon

‘ INDITAS . ‘ "Inditas" a 31. oldalon

Telepités
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El6késziilet a telepitésre

A hajtas beazonositasa
A hajtas adattablak

A telepitendd hajtas az alabbi két cimke barmelyikével azonosithato:

» A gyari szam cimke a fojtétekercs rogzitd lemez felsé részén talalhaté a rogzitd

furatok kozott.

ACS550-01-08A8-4

Uy 3~ 380...480 V
Ion ! long 8.8 A/6.9A
PP 473 kW

AR EERTE
2030700001*

I
Ser. no.*

» Atipus kéd cimke a hitébordan talalhato - a készlilék burkolatanak jobb oldalan.

Input U4 3~ 380...480 V
lin 88 A
f, 48..63 Hz cus C E
Output U 3~0..Uv LISTED
I/ Iz B8 A/6.9 A IR
fa 0...500 Hz Ser. n0.*2030700001
Motor Py\/PnLq 4/3 kW
ACS550-01-08A8-4

Tipus kéd

A cimkéken lévé tipuskdd jelentését az alabbi abra ismerteti.

ACS550-01-08A8-4+...

AC, Standard hajtas — 550 termékcsalad

Felépités (régié specifikus)
01 = Felépités és részegységek az IEC telepités és megfelel6sség szerint
U1 = Felépités és részegységek a US telepités és NEMA megfelelésség szerint

Névleges kimeneti aram

Részletesen a Névleges adatok tablazatban

Névleges fesziiltség

2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC

Védettség

Jeldlés nélkdl = IP 21 / UL 1 tipus
B056 = IP 54 / UL 12 tipus

Névleges adatok és modul méretek

A 171. oldalon 1évé "Névileges értékek" tablazatban a hajtasok miiszaki adatai
mellett a hajtasok modul mérete is megtalalhatd, - ami azért fontos, mert a gépkdnyv
utasitasainak egy része a hajtas modul méretétdl fliggéen mas és mas. A Névleges
adatok tablazat hasznalatahoz szikség van a hajtas “Névleges kimeneti aram”
ertékére a tipus kédbdl. A Névleges adatok tablazat hasznalatanal Ggyeljen arra is,
hogy a tablazat a hajtasok “Névleges feszliltség” értéke alapjan tébb részbél all.
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Motor megfeleloség

A motornak, a hajtasnak, és a villamos halézatnak illeszkednie kell egymashoz:

Motor specifikacié Ellenérizend6

Hivatkozas

Motor tipus 3-fazisu aszinkronmotor

A motor névleges arama
az alabbi tartomanyon
belil van: 0.2...2.0 * Iopg
(Iong = a hajtas nehéz
Uzem{ kimeneti arama)

Névleges aram

* A hajtas tipus kod cimkéjének kimeneti aram
kodja long, vagy

* A hajtas tipus kodja és a Névleges adatok
tablazat a "Mlszaki adatok” fejezetben a 171.
oldalon.

Névleges 10...500 Hz -

frekvencia

Feszlltség A motor hasznalhato az 208...240 V (ACS550-X1-XXXX-2 -nél), vagy
tartomany ACS550 fesziiltségén. 380...480 V (ACS550-X1-XXXX-4 -nél)

Sziikséges eszk6zo6k

Az ACS550 telepitéséhez a kdvetkezbkre van szikség:

* Csavarhuzok (a régzitéshez hasznalt csavaroknak megfelel)

» Csupaszit6 fogd
» Mérbszalag

* Furo

* ROdgzité elemek: Csavar vagy anyas csavar és alatét, mindegyikbél négy darab.
A csavar tipusa a rogzitési felllettl és a modul méretétél flugg:

Modul méret Rogzité csavar
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 in
R6 M8 5/16 in

Kornyezeti feltételek és tokozas

Ellenérizze hogy a helyszin eleget tesz-e a kdrnyezeti feltételeknek. Hogy elkerilje a
készulék telepités elbtti karosodasat, tartsa be a tarolasra és szallitasra vonatkozé
eléirasokat. Lasd "Kornyezeti hémérséklet" a 183. oldalon.

Ellenérizze hogy a tokozas megfelel-e a helyszin szennyezettségi mértékének:

« IP 21/ UL 1 tipusu tokozas. A helyszin nem tartalmazhat levegében lebegd
szemcséket, mard hatasu gazokat vagy folyadékokat, és villamosan vezetd
szennyez® anyago(ka)t (paralecsapodas, szénpor és fémszemcsék).

* |IP 54/ UL 12 tipusu tokozas. Ez a tokozas védettséget nyuijt a porral, a
kismértékl permettel, illetve a freccsend vizzel szemben (minden iranybdl).

Megfelel6 rogzitési hely

Ellenérizze hogy a rogzitési hely megfelel-e a kdvetkezd feltételeknek:

* A hajtast fuggblegesen kell régziteni sima, szilard fellilethez, a fent korabban

meghatarozott kornyezetben.

Telepités
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* A hajtas minimalis helyigényét a kilméretek (lasd "Kullsé méretek" a 180. és 182.
oldalon), plusz a megfelel6 légaramlashoz a készulék koril sziikséges tér (lasd
"Hités" a 178. oldalon) hatarozzak meg.

* A motor és a hajtas k6zoétti legnagyobb tavolsagot a maximalis motorkabel hossz
hatarozza meg. Lasd "Motorcsatlakozas" a 177. oldalon.

+ Arogzitési helynek el kell birnia a hajtasok egyuttes sulyat. Lasd "Témeg" a 181.
oldalon.

A kabelezés és az EMC szempontok figyelembe vétele

Allapitsa meg az (EMC) feltételeket a helyi el6irasok alapjan. Altalanossagban:
» Kobvesse a helyi el6irasokat a kabel méretekhez.

* A koévetkez6 négy, mas-mas osztalyba tartozé kabelt kilon kell vezetni:
betapkabel, motorkabel, vezérlé/kommunikaciés kabel, és a fék egység kabele.

» Ellenérizze a 15. oldalon a "Motorkabel" fejezetnél, hogy az EMC eléirasok (CE
vagy C-Tick) milyen mértékben korlatozzak a motorkabel legnagyobb hosszat.

» Ellenérizze a kdvetkezd specifikacidkat/ajanlasokat:
"Bemeneti erbatviteli (halozati) kabelek és biztositd betétek" a 174. oldalon,
"Kabelcsatlakozasok" a 176. oldalon,
"Bemeneti erdéatviteli (haldzati) csatlakozas" a 177. oldalon, és
"Motorcsatlakozas" a 177. oldalon.

EMC elbirasok (Eurépa, Ausztralia, és Uj-ZéIand)

Ez a fejezet az (eurdpai, ausztraliai, és Uj-zélandi) EMC el6irasoknak valo
megfelelésséget ismerteti. Az Egyestilt Allamokbeli és mas egyedi EMC el6irasok
nélkuli helyszinen val6 telepitéshez, lapozzon a "Vezérl6kabelek" részhez a 17.
oldalra.

CE Jelolés (a megjelenés iddpontjaban fiiggében 1évd)

Az ACS550 AC haijtas CE jelzéssel van ellatva, igazolasul hogy a hajtas koveti az
eurdpai kisfeszlltségl és EMC el6irasokat (73/23/EEC direktiva, kiigazitva a 93/68/
EEC direktivaval, és a 89/336/EEC direktiva, kiigazitva a 93/68/EEC direktivaval).

Az EMC el6iras meghatarozza az eurdpai gazdasagi kdzdsség teriletén hasznalt
elektronikus készilékek ellenallé képességével és zajkibocsatasaval szemben
tamasztott kdvetelményeket. Az EN 61800-3 EMC termék szabvany a hajtasokkal
szemben tamasztott kovetelményeket tartalmazza. Az ACS550 AC hajtas megfelel
az EN 61800-3 szabvany masodlagos kdrnyezetre és az elsédleges kornyezet,
korlatozott elosztas szerint vonatkozo elbirasainak.

EN 61800-3 termék szabvany (Valtoztathaté fordulatszamu, nagyteljesitmény(
villamos hajtas rendszerek - 3. rész: EMC termék szabvany a specialis teszt
modszerekkel) Az Elsédleges kornyezetet olyan kérnyezet, amely laké éplleteket
tartalmaz. Azok az Gizemek is ide tartoznak, amelyek kdzépfesziltségi
transzformator nélkil csatlakoznak olyan kisfesziltségi halézatra, amely lakd/iroda
épuletek energiaellatasat is biztositja.

Telepités
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A Masodlagos kornyezet olyan kisfesziltségi halézat amelyrél nem mikodtetnek
lakossagi fogyasztokat.

C-Tick jelolés (a megjelenés idépontjaban fliggében 1évo)

Az ACS550 AC hajtas C jelzéssel van ellatva, igazolasul hogy a hajtas kéveti a 294
szamu Ausztral térvényerejli rendeletek eldirasait; 1996 Radié kommunikacios
feliegyzés (Megfelel6ségi cimkézés - Jarulékos sugarzas), a Radié kommunikacios
Hatarozat 1989, és Uj-ZéIand Radié kommunikacios Eldirasok 1993.

A tdrvényerejii rendeletek meghatarozzak az Ausztraliaban és Uj-Zélandon hasznalt
elektromos berendezések kisugarzasaval szemben tamasztott alapvetd
kovetelményeket. Az AS/NZS 2064, 1997 (Hatarértékek és az ipari, tudomanyos és
orvosi (ISM) radiéfrekvencias készilékek elektromos zavar sugarzasi
karakterisztikajanak mérési médszere) szabvany a haromfazisu hajtasokkal
szemben tamasztott részletes kdvetelményeket tartalmazza.

Az ACS550 AC hajtas megfelel az AS/NZS 2064, 1997, A osztalyba tartozé
készulékre vonatkozé hatarértékeknek. Az A osztalyu készulék minden olyan
kisfesziiltségl halézatra megfelel, ahol nincsenek lakossagi fogyaszték. A
megfelelésség a kdvetkez6 feltételekkel egyutt érvényes:

* A motorkabel és a vezérl6kabel(ek) a kézikbnyvben meghatarozottak szerint van
kivalasztva.

+ Atelepités a kézikdnyv szabalyai szerint torténik.

Kabelezési utasitasok

Az arnyékolatlan kabelerek hossza a régzité fil és a sorkapocs kozoétt a lehetd
legrévidebb legyen. A vezérl6kabeleket minél tavolabb vezesse a féaramkori
kabelektdl.

Féaramkori betapkabel

A javasolt betapkabel tipusa: négyeres kabel (harom fazis és a védé foldelés) -
arnyékolasra nincs szikség. A kabel keresztmetszetét és a biztositdk méretét a
bemeneti aramnak megfeleléen kell kivalasztani. Mindig vegye figyelembe a helyi
el6irasokat a kabelek és a biztositdk méretezésénél.

A féaramkori kabelek csatlakozéi a hajtas aljan talalhatéak. A betapkabelt a hajtas
oldalaitél legalabb 20 cm-re kell vezetni, hogy elkeriljik a zaj nagymérvi
atterjedését a kabelbe. Arnyékolt kabel esetén, sodorja 6ssze a kabel arnyékold
szalait egy sodratba ugy, hogy az ne legyen hosszabb, mint a keresztmetszetének
OtszoOrose, és csatlakoztassa a hajtas PE foldeld pontjahoz (vagy bemeneti sziré
hasznalata esetén annak PE foldel6 pontjahoz.)

Halozati felharmonikusok

Az ACS550 ipari késztlék, amely ipari jellegii felhasznalasra készilt, nem pedig
otthoni/irodai hasznalatra. A névleges terheléshez tartozé halozati felharmonikus
értékek kérésre elérhetbek.
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Motorkabel
Minimalis igény (CE és C-Tick)

A motorkabelnek arnyeékolt, lehetbleg koncentrikus PE vezet6vel ellatott
szimmetrikus, haromer( kabelnek kell lennie, de sziikség esetén hasznalhato
négyeres kabel is. Az alabbi dbra a motorkabel arnyékolasaval szemben tdmasztott
minimalis kovetelményeket szemlélteti (példaul: MCMK, NK kabel).

Szigetels kopeny Arnyékolo réz szalak  Réz szalag Belso szigetelés

Kabelmag

* Az ACS550-hez tervezett bemeneti szlir6k nem hasznalhatéak szigetelt, vagy ugynevezett hosszu
foldeléssel ellatott ipari halézatokon.

A vezetb erek javasolt elrendezése

Az alabbi abra a motorkabelek vezet6 ereinek kilonféle elrendezését szemlélteti.

Javasolt (CE & C-Tick) Elfogadott (CE & C-
Szimmetrikus arnyékolt kabel: harom Kulon foéldelés kell, ha az arnyékolas
fazisvezetdvel és egy koncentrikus vagy mas vezet6képessége kisebb a kabelerek
modon szimmetrikusan kialakitott PE vezetével vezetéképessegének 50%-nal.
és arnyékolassal. )

. Arnyékolas
Arnyékolas
Vezeto és
arnyékolas e PE
Arnyékolas
Nem megfelelé6 motorkabelként (CE & C-Tick)
Négy vezetd elrendezés: harom fazisvezeto és
egy védo foldeld arnyékolas nélkul.

Hasznalhaté motorkabelként 10 mmZ.
P fazisvezet6 keresztmetszetig.
¢ #NO

Hatékony motorkabel arnyékolasok

Altalanos szabaly a motorkabel arnyékolas hatékonysagara, hogy minél jobb és
szorosabb a kabelarnyékolasa, annal kisebb a kisugarzasi szint. A kdvetkezd abra
egy hatékony kabelarnyékolas kialakitasra mutat példat (példaul Olflex-Servo-FD
780 CP, Lappkabel vagy MCCMK, NK kabelek).

Szigetel6 kdpeny Bels6 szigetelés |2

o e

Fémes arnyékol6 harisnya
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Rogzitse a kabel arnyékolasat bilinccsel a zaré lemezhez a frekvenciavalté feldli
végeén, majd sodorja 6ssze a kabel arnyékol6 szalait egy sodratba ugy, hogy az ne
legyen hosszabb mint a keresztmetszetének 6tszordse, és csatlakoztassaa L
féldel§ ponthoz (a hajtas jobb alsé sarkanal), ha kulon PE vezetd nélkuli kabelt
hasznal.

A motor feldli oldalon a motorkabel arnyékolasat 360 fokban le kell foldelni egy EMC
kabel foldel6 bilinccsel, vagy 6ssze kell sodorni a kabel arnyékold szalait egy
sodratba ugy, hogy az ne legyen hosszabb mint a keresztmetszetének 6tszordse, és
csatlakoztatni kell a motor PE foldel6 pontjahoz.

EN61800-3 és AS/NZS 2064, 1997, class A-nak megfelelé motorkabelek

Ahhoz hogy a motorkabel megfeleljen az EN61800-3, elsd és masodik kérnyezeti
feltételeknek, korlatozott elosztas, és az AS/NZS 2064, 1997, A osztalyu igényeinek:

* ha nem hosszabb 30 méternél, akkor nincs szikség RFI szirére.

* ha hosszabb 30 méternél, akkor a tablazatban feltlintetett korlatozasokat be kell
tartani. Kovesse a szlir6egységhez mellékelt utasitast minden kabelarnyékolas
csatlakoztatas esetén.

Kapcsolasi frekvencia (2606-os paraméter)
A hajtas tipusa Sziiré 1 vagy 4 kHz (1 vagy 4) 8 kHz (8)
Maximalis motorkabel hossz
ACS550-x1-03A3-4 | ACS400-IF11-3 | 100 m -
ACS550-x1-04A7-4 (330 ft)
ACS550-x1-05A4-4
ACS550-x1-06A9-4
ACS550-x1-08A8-4
ACS550-x1-012A-4
ACS550-x1-016A-4 | ACS400-1F21-3 | 100 m 100 m
ACS550-x1-023A-4 (330 ft) (330 ft)
ACS550-x1-031A-4 | ACS400-IF31-3 | 100 m 100 m
ACS550-x1-038A-4 (3301 (3301
ACS550-x1-044A-4 | ACS400-IF41-3 | 100 m 100 m
ACS550-x1-059A-4 (330 ft) (330 ft)
ACS550-x1-072A-4

Figyelem! Ne hasznaljon sziir6ket szigetelt, vagy ugynevezett hosszu
foldeléssel kialakitott nagy impedancias halézaton.

+ Hatékony arnyékolassal kell rendelkeznie, ahogy az a "Hatékony motorkabel
arnyékolasok" bekezdésnél szerepelt a 15. oldalon.

* le kell féldelni a motor feldli végén egy EMC kabel arnyékold gydrivel. A
foldelésnek korkords kapcsolatban kell lennie a kabelarnyékolassal.

Telepités
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Vezérlokabelek

Altalanos javaslatok

Hasznaljon 60 °C-ra vagy nagyobb hémeérsékletre méretezett arnyékolt kabeleket:

» A vezérlékabeleknek tobb erii kabelnek kell lennie, fonott réz arnyékolassal.

[
\ ,’
Kétszeresen arnyékolt Egyszeresen arnyékolt
Példaul: JAMAK a Draka NK Cables-t6! Példaul: NOMAK a Draka NK Cables-tél

» A kabel arnyékolo szalait 6ssze kell sodorni egy sodratba ugy, hogy az ne legyen
hosszabb mint a keresztmetszetének 6tszorose, és csatlakoztatni kell az X1-1
sorkapocshoz (digitalis és analdg jelkabelek esetén) vagy az X1-28 ill. az X1-32
sorkapocs egyikéhez (RS485 kabelek esetén).

Hogy a vezérl6kabelek csak minimalis zavart szedjenek ¢ssze:
* Aleheté legtavolabb vezesse a haldzati és a motorkabeltél (legalabb 20 cm).

* Ha a vezérl6kabelnek kereszteznie kell a féaramkori kabelt, akkor lehetdleg
merdlegesen keresztezze azt.

* A hajtas oldalatdl legalabb 20 cm-re kell lennie.
Legyen koriltekinté a kilénbdz6 fajtaju jelek egy kabelen belll valé vezetésénél:
* Ne hasznaljon analég és digitalis bemeneti jeleket ugyanazon a kabelen belil.

» Arelékimeneti jeleket csavart érparon vezesse (kliléndsen, ha a fesziltség > 48
V). A 48 V-ndl alacsonyabb relékimeneti jeleket és a digitalis bemend jeleket
egyutt lehet vezetni egy kabelen beldl.

Figyelem! Soha ne vezesse a 24 VDC, és a 115/230 VAC jeleket egy kabelen belll.

Analdg jel kdbelek

Tanacsok az analodg jelek vezetésére:
» Hasznaljon kétszeresen arnyékolt, csavart érparu kabelt
* Minden jelhez kilon arnyékolt érpart hasznaljon.

* Ne hasznaljon kdz0s visszatérd szalat kilonbdzé analog jelekhez.

Digitalis jel kabelek

Tanacsok a digitalis jelek vezetésére:

» A kétszeresen arnyékolt kabel a lehetd legjobb valasztas, de hasznalhaté
egyszeresen arnyékolt, tobb csavart érparbdl allé kabel is.

Vezérlbpanel kabel

A vezérl6panel és a hajtas kabeles kapcsolatdhoz csak kategéria 5-6s “Patch
Ethernet” kabelt hasznaljon.

Telepités
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A haijtas telepitése

Figyelem! Az ACS550 telepitése el6tt gy6z3djon meg arrél, hogy a halézati
betaplalas ki van szakaszolva.

A hajtas kicsomagolasa
1. Tavolitsa el a hajtas csomagolasat.

2. Ellenérizze a készllék allapotat, és az esetleges sériléseket azonnal jelentse a
szalliténak.

3. Vesse 6ssze a leszallitott egységeket a rendeléssel és a szallitolevéllel, igy
meggy6zddve arrdl, hogy minden egységet megkapott-e.

A rogzitési hely el6készitése
Az ACS550 csak olyan helyre telepithets, amely .

megfelel a 11. oldalon lévé "El6késziilet a telepitésre”
bekezdésben meghatarozott feltételeknek.

1. Jeldlie meg a régzitd furatok helyét. 1\& Q
2. Furja ki a lyukakat.

X0002

Figyelem! Az R3 és R4 modul méreti hajtasok felll négy furattal rendelkeznek, de
csak kettt hasznaljon. Lehetdség szerint a két szélsé furatot hasznalja, (hogy
legyen hely a ventilatornak a karbantartas soran val6 eltavolitasahoz).

Figyelem! Az ACS400-as hajtasok lecserélhetéek az eredeti furatok hasznalataval.
Az R1' és R2 modul méreteknél, a régzité furatok megegyeznek. Az R3 és R4 modul
mereteknél az ACS550-es hajtasok fels6 részén, a belsé furatok egyeznek meg az
ACS400 furataival.

A burkolat eltavolitasa

IP 21/ UL 1 tipus
1. Vegye le a vezéri6panelt, ha van.
2. Lazitsa ki a fels6 roégzité csavart.

3. Huzza a burkolat felsé részét, és emelje le a
burkolatot.

Telepités
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ACS550 Felhasznaléi kézikényv

IP 54 /UL 12 tipus

1. Havan védétets: Vegye ki a védétetét tartd
csavarokat (2).

2. Ha van védoétetd: Csusztassa felfelé és a
burkolaton kiviire a védétet6t.

3. Lazitsa ki a burkolat peremén 1évé régzitdé
csavarokat.

4. Tavolitsa el a burkolatot.

A hajtas régzitése
IP 21 /UL 1 tipus

1. Emelje ra az ACS550-t a rogzitdé csavarokra, és
gondosan huzza meg azokat mind a négy
saroknal.

Figyelem! Az ACS ACS550-t a fémhazanal
fogva emelje.

2. Nem angol nyelvii helyszineken: Ragassza fel a
megfeleld nyelvi figyelmeztetd matricat a
modul tetején 1évé figyelmezteté matricara.

IP 54 /UL 12 tipus

Az IP54 / UL 12 tipusu kivitel esetén, gumidugdk kellenek a hajtas régzité
nyilasainak elérését szolgal6 lyukakba.

1P2002

1. Tavolitsa el a gumidugékat a régzitd nyilasok
eléréséhez. Nyomja ki a dugékat a hajtas hatulja
felé.

2. Emelje ra az ACS550-t a rogzité csavarokra, és
gondosan huzza meg azokat mind a négy
saroknal.

Figyelem! Az ACS ACS550-t a fémhazanal
fogva emelje.

3. Rakja vissza a gumidugokat.

4. Nem angol nyelvi helyszineken: Ragassza fel a
megfelel6 nyelv( figyelmeztetd matricat a modul
tetején 1évé figyelmezteté matricara.

Telepités
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Vezetékezés

Kapocshaz/témszelence készlet

Az IP 21 / UL 1 tipusu kivitell hajtasok vezetékezéséhez sziikség van a kdvetkezd
anyagokat tartalmazo6 kabelrdgzitd készletre:

+ kabelbevezetd doboz

» 0t (5) kabelrogzitd bilincs (csak az ACS550-01)
» csavarok

* burkolat

A készletet az IP 21 / UL 1 tipusu kivitel( hajtas tartalmazza.

Attekintés

A vezetékezéssel kapcsolatban lgyeljen a kévetkezékre:

* Négy féle vezetékezési utasitasi készlet lIétezik — egy készlet minden egyes
hajtas tokozasi (IP 21 / UL type and IP 54 / UL 12 tipus) és vezetékezési tipus
(vezetd vagy kabel) kombinacidhoz. Gy6z6djon meg a helyes eljaras
kivalasztasarol.

* A 20. oldalon lév6 "Csatlakozasi diagramok" megmutatja a hajtas csatlakozasi
pontjait.

* A 27.oldalon [év6 "A f6aramkor bekotése" a féaramkor bekodtésének specialis
utasitasait irja le. Hasznalja a megfelel6 altalanos eljarassal kombinalva.

» A 27. oldalon [év6 "Vezérlbfelllet" a vezérlés vezetékezésének specialis
utasitasait irja le. Hasznalja a megfelel6 altalanos eljarassal kombinalva.

+ A 27.oldalon |év6 "Opcionalis fékezés" és a 27. oldalon 1évd "Szigetelt hal6zatok"
a megfelelb hasznalathoz sziikséges specialis utasitasokat irja le.

* A 176. oldalon lév6 "Kabelcsatlakozasok" a javasolt meghuzasi nyomatékokat
mutatja.

» Ahol lehet, Ggyelien az EMC ajanlasokra. Példaul, a kabelarnyékolas megfeleld
leféldelésére.

Csatlakozési diagramok

A csatlakozéfelulet hasonld minden modul méret esetén (R1...R6). Az egyeduli
jelent8s elrendezési kiilonbség az R5 és R6 modul méretek féaramkori és foldelési
csatlakozasi pontjaiban van. A kévetkez6 diagramok megmutatjak:

* Az R3 modul méret csatlakoz6 fellletét, amely szinte minden modul méret esetén
azonos, kivéve a fent emlitettet.

* Fdéaramkori és a foldelési csatlakozo pontok elrendezése az R5 és R6 modul
méretek esetén.
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ACS550 Felhasznéloi kézikényv

Az alabbi abran az R3-as modul méret lathat6. A tébbi modul méret is hasonlé elrendezésii.

J1 — DIP kapcsoldk
az analég bemenetekhez

J1
S P | Al (fesziiltség allasban
L lg P> | Al2: (aram allasban)

1 Panel csatlakozé

|

X1 — Analég be- és kimenetek
(és 10 V Ref. fesz. kimenet)

> Tapfesz. LED (Z6ld)
| Hiba LED (Piros)

X1 - Digitélis bemenetek
(€s 24 V segéd fesziltség) —_||

X1 — relékimenetek

az RS485 busz lezarasara
I_\12_":15_1 J2 J5 | 1™~ X1 — kommunikacié
AlA o (RS485)
AlA ON||ON
ON|loN !
_ Lo | 2 opcionalis modul
nyitva zarva
Halozati betap |4 I Motor csatlakozas
Az RE/RS modul | U1- V1 W1 | (U2, V2, W2)
masmilyen.

\EM3

GND

Lasd a
EM1/

kovetkez6 oldalt.

PE— |

X0003

Opcionalis fék \

Modul | Csatlakozo i )
méret cimke Fék opciok

R1, R2|BRK+, BRK- |Fék ellenallas
R3, R4|UDC+, UDC- |+ Fékegység

* Fékcsopper és ellenallas

/A Figyelem! Szigetelt halozatnal az EM1 és EM3 csavarokat el kell tavolitani.
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R5 R6

Halozati betap Motor csatlakozas
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2)

Opcionalis fék

Modul | Csatlakozé . L
méret cimke Fék opcick
R5, R6 |UDC+, UDC- |+ Fékegység

» Fékcsopper és ell.

PE ‘iGNE'L. \xoo13

Halézati betap Motor csatlakozas
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

/A Figyelem! Szigetelt halézatnal az F1 és F2 csavarokat el kell tavolitani.
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Az IP 21 /UL 1 tipust tokozas bekétése
kabelekkel

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Tavolitsa el a megfeleld attorést a
kabelbevezeté dobozban. (Lasd "Kapocshaz/
témszelence készlet" fent.)

Szerelje be a féaramkori kabeleket régzitd
bilincseket.

Blankolja meg a betapkabelt olyan hosszan,
hogy az egyes ereket kiilén lehessen vezetni.

Blankolja meg a motorkabelt olyan hosszan,
hogy megfeleld hosszu sodratot lehessen
kialakitani a réz arnyékolasbol. Az arnyékolas
foldeld szala ne legyen tal hosszu, a
sugarzott zaj minimalizalasa érdekében.

Mind a kett6 kabelt flizze at a bilincseken.

Blankolja meg és késse be a féaramkoéri
kabelereket és a védoéfoldelést. Lasd "A
féaramkor bekotése" a 27. oldalon.

K&sse be a kabelarnyékolasbdl kialakitott
szalat.

Szerelje fel a kabelbevezet6 dobozt és
szoritsa meg a kabelrogzitd bilincseket.

Szerelje be a vezérlékabel(eket) rogzité
bilincse(ke)t. (A féaramkori kabelek, és az
azokat régzitd bilincsek nem lathatéak az
abran.)

Tavolitsa el a vezérl6kabel kills6 szigetelését
és sodorja 6ssze az arnyékolast egy szalla.

Flizze at a vezérl6kabel(eke)t a bilincse(ke)n,
és szoritsa meg a bilincse(ke)t.

Csatlakoztassa az analdg és digitélis kabelek
arnyékolasat az X1-1 foldel6é sorkapocshoz.

Csatlakoztassa az RS485-6s kabel
arnyékolasat az X1-28 vagy az X1-32 foldel6
sorkapocshoz.

Blankolja meg, majd késse be az egyes
kabelereket a vezérlé sorkapcsokba. Lasd
"Vezérléfelulet" a 27. oldalon.

Szerelje fel a kabelbevezetd doboz fedelét (1
csavar).

X0004

579) @ 7

1P2001

X0005

1P2003
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Az IP 21 /UL 1 tipusu tokozas békdtése témszelencékkel
1.

10.

1.
12.

13.

Tavolitsa el a megfelel6 attérést a
kabelbevezet6é dobozban. (Lasd "Kapocshaz/
tdmszelence készlet" fent.)

Szereljen fel vékony fali témszelencéket
(nem tartozék). :

Szerelje fel a kabelbevezeté dobozt.

Csatlakoztassa a dobozba vezetd
tdmszelencéket.

Vezesse at a féaramkori kabeleket a
tomszelencéken.

Blankolja meg a kabeleket.

Koésse be a foéaramkori kabeleket és a
védéfoldelést a hajtas csatlakozoéiba. Lasd "A
féaramkor bekotése" a 27. oldalon.

Vezesse 4t a vezérlékabelt a témszelencén.

Tavolitsa el a vezérlékabel killsd szigeteléseét,
és sodorja 6ssze az arnyékolast egy szalla.

Csatlakoztassa az analog és digitalis kabelek
arnyékolasat az X1-1 féldelé sorkapocshoz.

Csatlakoztassa az RS485-6s kabel v
arnyékolasat az X1-28 vagy az X1-32 féldeld
sorkapocshoz.

Blankolja meg, majd kdsse be az egyes
kabelereket a vezérlé sorkapcsokba. Lasd
"Vezérléfelulet" a 27. oldalon.

Szerelje fel a kabelbevezeté doboz fedelét (1
csavar).

B
aun®

1P2004

IP2005
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Az IP 54 / UL 12 tipusu tokozas bekétése kabelekkel

1. Vagja le a kabelbevezet6 tomitések hosszat a
féaramkori és vezérlbkabeleknek
megfelelen. (A kabeltdomiték, kupos
gumiharangok a hajtas also felén.)

1P5003

2. Blankolja meg a betapkabelt olyan hosszan,
hogy az egyes ereket kildn lehessen vezetni.

3. Blankolja meg a motorkabelt olyan hosszan,
hogy megfelelé hosszu sodratot lehessen
kialakitani a réz arnyékolasbol. Az arnyékolas
foldel6 szala ne legyen tul hosszu, a
sugarzott zaj minimalizalasa érdekében.

4. Mind a kett6 kabelt flizze at a bilincseken, és
szoritsa meg a bilincseket.

1P5004

5. Blankolja meg és kdsse be a féaramkori
kabelereket és a védofoldelést. Lasd "A
féaramkor bekodtése" a 27. oldalon.

6. Kosse be a kabelarnyékolasbal kialakitott
szalat.

7. Tavolitsa el a vezérl6kabel kllsd szigetelését
és sodorja dssze az arnyékolast egy szalla.

8. Flzze at a vezérl6kabel(eke)t a bilincse(ke)n,
és szoritsa meg a bilincse(ke)t. 9 1

9. Csatlakoztassa az analdg és digitalis kabelek
arnyékolasat az X1-1 foéldel6 sorkapocshoz.

10. Csatlakoztassa az RS485-6s kabel
arnyékolasat az X1-28 vagy az X1-32 foldeld
sorkapocshoz.

e
a

11. Blankolja meg, majd kdsse be az egyes ~ |ﬁ—,i
kabelereket a vezérl6 sorkapcsokba. Lasd R

"Vezérléfelillet" a 27. oldalon. T

12. Szerelje fel a kabelbevezetd doboz fedelét (1 IP5005
csavar).
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Az IP 54 / UL 12 tipus tokozas bekétése témszelencékkel

1.
2.

N o o &

Tavolitsa el a kabelrdgzitd lemezt.

Tavolitsa el a kdbelbevezetd tomitéseket
onnan, ahova a témszelencék kerulnek. (A
kabeltémiték, kupos gumiharangok a hajtas
also felén.)

1P5003

Szereljen be vizzaré témszelencéket az
egyes lyukakba (nem tartozék).

1P5006

Vezesse at a betapkabelt a tdmszelenceén.
Vezesse at a motorkabelt a tdmszelencén.
Blankolja meg az ereket.

Kosse be a féaramkori kabelereket és a
védofoldelést. Lasd "A féaramkor bekotése" a
27. oldalon.

8. Vezesse at a vezérl6kabelt a tomszelencén.

9. Tavolitsa el a vezérl6kabel kiilsd szigetelését
10.

1.

12.

13.

és sodorja 0ssze az arnyékolast egy szalla.

Csatlakoztassa az analdg és digitalis kabelek 10...
arnyékolasat az X1-1 foldel6 sorkapocshoz.

Csatlakoztassa az RS485-6s kabel
arnyékolasat az X1-28 vagy az X1-32 foldel6
sorkapocshoz.

Blankolja meg, majd késse be az egyes
kabelereket a vezérl6é sorkapcsokba. Lasd
"Vezérl6felllet" a 27. oldalon.

Szerelje fel a kabelbevezet doboz fedelét (1
csavar).

o

1P5008
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A féaramkor bekotése

Figyelem! Gy6z6djon meg arrél, hogy a motor hasznalhaté-e az adott ACS550-
nel. Az ACS550-t csak képzett személy telepitheti a 11. oldalon talalhaté
"El6késziilet a telepitésre" fejezetben meghatarozottaknak megfeleléen. Ha
nem biztos mindenben, forduljon a helyi ABB képviselethez.

» Az alabbi tablazat alapjan végezze el a féaramkor bekotését. A fékezéssel és a
szigetelt hal6zattal kapcsolatos utasitasbol kdvesse az adott hajtasra vonatkozot.

Csatlakozo Leiras Megjegyzés
U1, V1, W1* | 3-fazisu betap "Bemeneti eréatviteli (halozati) csatlakozas" a 177.
oldalon
PE Védéfoldelés A kabel atmérgje felelien meg a helyi eléirasoknak.
U2, v2, w2 Motor kimenet "Motorcsatlakozas" a 177. oldalon.

* Az ACS550 -x1-xxxx-2 (208...240V csalad) hasznalhat6 egyfazisu halézaton is, a kimeneti aram
50%-os leértékelésével. Az egyfazisu betaplalast az U1 és W1 sorkapcsokhoz csatlakoztassa.

Opcionalis fékezés

» A fékezésre is hasznalt hajtasokhoz - a hajtas modul méretétdl fliggben -
telepitse a kdvetkezd opcidk valamelyikét:

Modul méret Kivezetés Leiras Fékezési kellék
R1, R2 BRK+, BRK- Fékellenallas Fékellenallas.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC busz » Fékegység vagy
* Fékcsopper és fékellenallas

Szigetelt halozatok
Szigetelt halézatoknal (masképp IT, foldeletlen, vagy nagy impedancias haldzat):

» lktassa ki a bels6 RFI sz(ir6t az EM1 és EM3 csavar (R1...R4 modul méretnél,
lasd a 21. oldalt), vagy az F1 és F2 csavar (R5...R6 modul méretnél, lasd a 22.
oldalt) egyuttes eltavolitasaval.

* Az EMC igények teljesitése érdekében, ellenérizze a vezetett zaj szintjét a
kornyezd kisfeszultségl halozatokban. Néhany esetben a transzformator és a
kabelek természetes szlirése elegendd. Ha nem biztos benne, hasznaljon a
primer és a szekunder tekercs kozotti sztatikus arnyékolasu transzformatort.

* NE szereljen fel olyan kiils6 szilrét amilyen a 16. oldalon 1évé sziiré tablazatban
talalhaté. RFI sziir6 hasznalataval a halozat lefoldel6dik a szliré kondenzatorain
keresztll, ami veszélyes lehet, és tdnkre teheti a készuléket.

Vezérlofelulet

A vezérlés bekdtéséhez hasznalja:

* A kovetkez6 tablazatokat

» "Alkalmazas makrok" a 47. oldalon

+ "Teljes paraméterlista" a 67. oldalon

Telepités
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» Ajanlott kabelek a "Vezérl6kabelek" részben a 17. oldalon

X1 Hardver leiras
1 | SCR A kabelarnyékolas csatlakozdja. (Lefoldelve a készlilékhazon keresztiil.)
2 |A 1. programozhaté analdg bemenet. Alapértelmezés? = frekvencia alapjel.
Felbontés 0.1%, pontossag +1%.
-
J1:Al1 OFF: 0...10 V (R; = 312kQ) |2 p .
J1:Al1 ON: 0...20 mA (R; = 100 Q) [ 12 p]
AGND | Analog bemenet kdzds pont. (Leféldelve 1 MQ2 -mal a késziilékhazhoz)
+10V | Referencia fesziltség 10 V/10 mA, pontossag +2%.
g Al2 2. programozhaté analdg bemenet. Alapértelmezés? = nincs hasznalatban.
2 Felbontés 0.1%, pontossag +1%.
© 1
E JI:AI2 OFF: 0..10 V (Ri=312kQ) (2P| |
=
JT:AI2ON: 0..20 mA (Rj=100Q) | |2 D]
6 | AGND | Analdg bemenet kzo6s pont. (Leféldelve 1 MC2 -mal a késziilékhazhoz)
7 | AO1 1. programozhato analég kimenet. Alapért.2 = frekvencia. 0...20 mA (terh. < 500 Q)
8 | AO2 2. programozhato analdg kimenet. Alapért.2 = aram. 0...20 mA (terh. < 500 Q)
9 | AGND | Analog bemenet k6zds pont. (Lefdldelve 1 MQ) -mal a késziilékhazhoz)
10 | +24V | Segédfesziiltség 24 VDC / 250 mA (a GND-hez képest). Rovidzarlat védett.
11 | GND Segédfesziiltség kdzds pont. (Belséleg elszigetelve.)
x| 12 | DCOM | Digitalis bemenetek k6z6s pontja. A digitélis bemenet akkor aktiv, ha 10 V-nal
8 nagyobb fesziiltség van az adott bemenet és a DCOM kdz6tt, polaritastol
e figgetlenul. A 24 V lehet az ACS550 segéd fesziiltsége (X1-10), vagy kilsé
g 12...24 V fesziiltségforras is barmilyen polaritédssal.
]
-UQ, 13 | D1 1. programozhatd digitélis bemenet. Alapértelmezé-.s2 = start/stop.
:E 14 | DI2 2. programozhato digitalis bemenet. Alapértelmezés? = el6re/hatra
-g’ 15 | DI3 3. programozhaté digitélis bemenet. Alapértelmezés2 = allando fordulat kiv. (kod).
16 | D14 4. programozhatd digitalis bemenet. Alapértelmezés? = allandé fordulat kiv. (kod).
17 | DI5 5. programozhato digitalis bemenet. Alapértelmezés? = felfutas/lefutas kiv. (kod).
18 | DI6 6. programozhaté digitélis bemenet. Alapértelmezés2 = nincs hasznalva.
19 | RO1C | ———— 1. programozhaté relékimenet. Alapér’telmezés2 = Uzemkész
20 | RO1A Maximum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
~ |21 |RO1B | |
(] m
‘g’ 22 |RO2C | ———— 2. programozhaté relékimenet. Alapér’telmezés2 = Uzemel
@ Maximum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
23 | RO2A ,
£ "X | Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
w |24 |RO2B | __,
(]
® 25| RO3C | —— 3. programozhaté relékimenet. Alapér’telmezés2 = Hiba negalt
26 | RO3A Maximum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
27 |RO3B | __

TA digitalis bemenetek impedanciaja 1.5 k2. A digitalis bemenetekre juto feszliltség maximum 30 V.

2 Az alapértelmezett értékek az alkalmazott makrotdl fliggenek. A jeldlt értékek az alapértelmezett
makrohoz tartoznak. Lasd "Alkalmazas makrok" a 47. oldalon.
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Figyelem! A 3-as, 6-0s, és 9-es kivezetések azonos potencialon vannak.

Figyelem! Biztonsagi okokbdl a hibarelé “hibat” jelez az ACS550 feszultségmentes
allapotaban.

A digitalis bemenetek PNP és NPN logika szerint is bekothetbek.

PNP bekotés (forras) NPN bekétés (nyeld)
X1 10|+24V X1
+ 10 |+24V
|:11 GND J_11 GND
12|DCOM L_45pcom
—"—13 |DI1 L 13D
L~ [14DI2 —"—14|DI2
—"—15|DI3 L~ M51DI3
—"—16|Dl4 . ~_16|DI4
—"—17|DI5 .~ 171DI5
—"—18|DI6 L~ 18IDI6
Kommunikacio

A 28...32 kivezetések az RS485 modbus kommunikaciéhoz tartoznak. Hasznaljon
arnyékolt kabelt.

Ne foldelje le az RS485-0s halézatot taldlomra. Minden a hal6zathoz tartozé eszkdzt
a sajat foldelési pontjan keresztl féldeljen le.

Mint mindig, a féldelévezet6k nem formalhatnak féldeléhurkot, és minden eszkozt
azonos foldpotencialon kell féldelni.

Az RS485 halézatot zarja le mindkét végén egy-egy 120 Q-os ellenallassal.
Hasznalja a DIP kapcsol6t a lezaro ellenallasok be- illetve kikapcsolasara. Lasd az
alabbi diagrammot és tablazatot.

Lezart Lezart
allomas allomas allomas allomas
X1 Funkcio Hardver leiras’
28 | Amyékolas RS485 tbbpontt alkalmazas RS485 interfész
Mas Modbus eszk6zok
J2 J5 J2 J5
29 |B SeR 28]SCR Far
30 |A 5 %29 B EE
31 '?‘GND GND 31|AGND Lol
32 | Arnyeékolas 32|SCR off pozicié on pozicié
B Busz lezaras
A
GND
SCR

1 A mikodési leiras a "Standard soros kommunikacié" bekezdésben talalhaté a 145. oldalon.
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A telepités ellendrzése

A halézati feszliltség beszakaszolasa elétt ellendrizze a kdvetkezéket.

v

Ellendrizendd

A telepitési kérnyezet megfelel az adott hajtas kdrnyezeti eléirasainak.

A hajtas biztonsagosan rogzitett.

A hajtas koriili tér megfelel az adott hajtas megfeleld hiitését biztosito eldirasoknak.

A motor és a hajtott gép inditasra kész.

Szigetelt halozat esetén: A belsé RFI sztir ki van iktatva.

A haijtas megfeleléen le van foldelve.

A halézati fesziltség megegyezik a hajtas névleges feszlltségével.

A betapkabel fazisvezetéi U1, V1, és W1 elbiras szerint vannak csatlakoztatva és megszoritva.

A halézati biztositok be vannak szerelve.

A motorkabel fazisvezetsi U2, V2, W2 elSiras szerint vannak csatlakoztatva és megszoritva.

A motorkabel mas nem fut egyiitt mas kabelekkel.

Nincsenek fazisjavit6 kondenzatorok a motorkabelen.

A vezérlékabelek elbiras szerint vannak csatlakoztatva és megszoritva.

Nem maradtak szerszamok vagy mas idegentestek (pl.: forgacs) a hajtasban.

A motor nem kap mashonnan feszlltséget (pl.: bypass vezeték) - a hajtas kimenetére nem jut
mashonnan fesziiltség.

A burkolat visszahelyezése

IP 21/ UL 1 tipus
1. Csusztassa a burkolatot a helyére.
2. Szoritsa meg a rogzité csavart.
3. Helyezze vissza a vezériépanelt. \/

1P2009
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IP 54 /UL 12 tipus
1. Csusztassa a burkolatot a helyére.

2. Szoritsa meg a rogzit6 csavarokat korben a
burkolat peremén.

3. Csusztassa ra a burkolatra a védo6tet6t.
4. Csavarja be a védétetét rogzité csavarokat.

5. Helyezze vissza a vezérlépanelt.

Figyelem! A vezérl6panel ablakat be kell
zarni, hogy megdfeleljen az IP 54 elbirasnak.

6. Opci6: Egy lakattal (nem tartozék) zarja le a
vezérlépanel ablakat.

A fesziiltség bekapcsolasa

Mindig helyezze vissza a burkolatot a fesziltség bekapcsolasa el6tt.

@ Figyelem! Az ACS550 a fesziiltség bekapcsolasat kovetéen automatikusan el
fog indulni, ha a kiilsd start parancs jelen van.

1. Kapcsolja be a halézati feszlltséget.

Ha az ACS550 feszultség alatt van, akkor a z6ld LED vilagit.

Figyelem! Miel6tt ndvelné a motor fordulatszamat, ellendrizze a forgasiranyt.

Inditas

Az ACS550 olyan gyarilag beallitott paraméterekkel rendelkezik, amelyek
megfelelbek a legtobb esetben. Ennek ellenére ellenérizze a kdvetkezdket, és
végezze el a szikséges beallitdsokat.

Motor adatok

A motor adattablajan |év6 adatok eltérhetnek az ACS 550 gyarilag beallitott
ertékeitdl. A hajtas pontosabb szabalyozast és jobb hévédelmet biztosit, ha az
adattabla értékei vannak beirva.

1. Olvassa le a kdvetkezd adatokat a motor adattablajarol:
» Feszlltség
* Névleges motoraram
* Névleges frekvencia
* Névleges fordulatszam

* Névleges teljesitmény
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2. Allitsa be a 9905...9909 paramétereket a megfelel6 értékre.

» Assistant vezérl6panel: A Start-up Assistant végigvezet ezeken az adatbeviteli
helyeken (lasd a 37. oldalt).

* Basic vezérlépanel: Olvassa el a "Paraméterezés lizemmod" bekezdést a
43.oldalon, a paraméterek beallitasanak maodjarol.

Makrok

Figyelem! A megfelelé makré kivalasztasa az eredeti rendszer kialakitasanak a
részét kell hogy képezze, mivel a 27. oldalon 1évé "Vezérl6felllet" bekezdésben
taglalt vezetékezés fligg az éppen hasznalt makroétol.

1. Olvassa el a makrok leirasat a 47. oldalon 1évé "Alkalmazas makréok" bekezdésben.
Hasznalja az igényeknek legmegfeleldbb makrot.

2. Allitsa be a 9902 paramétert a megfelelé makré kivalasztasahoz.
» Assistant vezérl6épanel — Hasznalja az alabbiak egyikét:

— Hasznalja a Start-up Assistant, amely a motor paramétereinek beallitasat
kovetben azonnal a makro kivalasztasahoz vezet.

— Olvassa el a "Paraméterezés lizemmod" bekezdést a 36. oldalon a
paraméterek beallitasanak maodjardl.

+ Basic Control Panel: Olvassa el a "Paraméterezés Gzemmaod" bekezdést a 43.
oldalon, a paraméterek beallitasanak maodjardl.

Pontos beallitas — Paraméterek

A rendszer elénydsen hasznosithatja az ACS550 egy vagy tébb specialis
jellemzéijét, és/vagy a pontos beallitasat.

1. Olvassa el a 67. oldalon a "Teljes paraméterlista" fejezetben talalhaté részletes
paraméter leirasokat. Engedélyezze a rendszernek megfelel6é opciokat és allitsa be
pontosan a megfeleld paraméterek értékét.

2. Allitsa be a megfeleld paraméter értékeket.
Beallitas a hiba- és figyelmeztetd (izenetek alapjan

Az ACS550 sokféle rendszerproblémat képes érzékelni. Példaul a kezdeti inditasok
olyan hibakat vagy figyelmeztetéseket okozhatnak, amelyek beallitasi problémakra
vezethetbek vissza.

1. A hiba és figyelmeztet6 Uzenetek egy szammal kerllnek kijelzésre a
vezérlépanelen. Jegyezze fel az lizenet kodjat.

2. Olvassa el a kijelzett hibahoz/figyelmeztetéshez tartozo leirast:

* Hasznalja értelemszeriien a 160. és a 165. oldalakon Iévé hiba és figyelmeztetd
listakat, vagy

* Nyomja meg a “help” nyomégombot (csak az Assistant vezérlépanelen), amikor a
hiba lathaté a kijelzén.

3. Szlkség szerint modositsa a rendszert vagy a paramétereket.

Telepités
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Uzembe helyezés

Az (izembe helyezés soran a hajtas paraméterei beallitasra kertlnek, ami
meghatarozza a hajtas mikodését és kommunikaciojat a kornyezetével. Az
igényektdl fliggéen az Gzembe helyezés a kdvetkezdé miveletekbdl allhat:

A Start-up Assistant (Assistant vezérl6panel kell hozza) végigvezet az alapvetd
beallitasi Iépéseken. A Start-up Assistant automatikusan elindul az elsé
bekapcsolast kdvetéen, vagy barmikor elérheté a fémenl hasznalataval.

Az alkalmazas makrokkal kildnféle gyarilag beallitott rendszer konfiguraciok
valaszthatoak ki. Lasd "Alkalmazas makrok" a 47. oldalon.

Tovabbi finomitasi lehetéség az egyes paraméterek kézi kivalasztasa és
beallitasa a vezérl6panellel. Lasd "Teljes paraméterlista" a 67. oldalon.

Vezérl6panelek

Hasznaljon vezérlépanelt az ACS550 vezérléséhez, az lizemi adatok kiolvasasara,
és a paraméterek beallitasara. Az ACS 550-hez kétféle vezérlépanel hasznalhato:

Assistant vezérlépanel — Ez a panel (részletezve alabb) elére beprogramozott
makrékat tartalmaz az alapvet6 paraméterek beallitasanak automatizalasara.

Basic vezérl6panel — Ez a panel (részletezve egy késdbbi bekezdésben) csak az
alapfunkciokkal rendelkezik, a paraméterek kézi beallitasahoz.

Assistant vezérlépanel

Jellemzok

Az ACS550 Assistant vezérl6panel jellemzéi:

Alfanumerikus vezérlépanel LCD kijelzével

Tobbnyelvi kijelzé

Barmikor bepattinthato és eltavolithatéd

Start-up Assistant a hajtas kénny( Uzembe helyezéséhez

Masolasi funkcié — A paraméterek betdlthetéek a vezérlépanel memdrigjaba,
adattarolasi célbdl vagy a beallitott értékek atmasolasara egy masik hajtasba.

Allapot fiiggé help

Uzembe helyezés
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Py

Nyomogombok/Kijelzo attekintés

ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Az alabbi tablazat 6sszefoglalja a nyomégombok funkcidjat és a kijelzé tartalmat az
Assistant vezérlépanelen.

LCD kijelz6 —Harom f6 teriletbdl all:

* Legfelsd sor — valtozo, a miikédési modtol figgben. Példaul, lasd a
"Uzemallapot informacio" a 34. oldalon.

+ KOzépso terilet — valtozo, Iényegében paraméter értékeket, meniiket és
listakat mutat.

+ Also sor— a két “soft key” nyomégomb aktualis funkcidjat mutatja, és az
id6t, ha az engedélyezve van.

Soft key 1 — valtozé funkcid, amit az
LCD kijelzd bal als6 sarkaban 1évé
szbveg hataroz meg.

Fel —

» Felfelé léptet az LCD kijelz6
kdézepén lévé meniliben vagy
listdban.

* Noveli a kivalasztott paraméter
értéket.
* Noveli az alapjelet, ha a jobb felsé

sarok ki van jel6lve (inverz képet
mutat).

LOC/REM - A hajtas helyi és tav
Uzemmaodja kdzott valt.

D
[I\

—

Loc C
1200 RPM
12.4 A
405 dm3/s

400RPM

DIR 12:45 MENU

Vﬂ

Soft key 2 — valtozé funkcio, amit az
LCD kijelz6 jobb alsé sarkaban 1évé
szbveg hataroz meg.

STOP — Megallitja a hajtast |

Kimeneti iizemmod

Le -
» Lefelé Iéptet az LCD kijelzb

koézepén l1évé menlben vagy
listaban.

Csobkkenti a kivalasztott paraméter
értékét.
Csobkkenti az alapjelet, ha a jobb

fels6 sarok ki van jeldlve (inverz
képet mutat).

Help — allapotfliggd informaciét mutat
a gomb megnyomasara. A megjelend
informacio leirja a kijelz6 kbzepén
kijelolt adatot.

| START — Elinditja a hajtast.

Hasznalja a “kimeneti lzemmaddot” a hajtas mikddtetésére, és lzemallapotanak
megtekintésére. “Kimeneti izemmaddba” valtashoz addig nyomja az EXIT gombot,
amig az LCD kijelzé nem az alabb részletezett izemallapot informaciot mutatja.

Uzemaéllapot informacio

Fent. Az LCD kijelz6 legfels6 sora a hajtas alapvetd Uzemallapotat mutatja.

* LOC - azt jelzi, hogy a hajtas vezérlése helyi médban (a vezérl6panelen) van.

* REM - azt jelzi, hogy a hajtas vezérlése tav modban (kilsé 1/O fellleten X1, vagy
a terepi buszon) van.

« J —ahajtas és a motor forgasiranyat jelzi a kdvetkezéképpen:

Vezériépanel kijelzé

Jelentés

Forgo nyil (6ramutatéval megegyez6 vagy
forditott iranyu)

* A hajtas az alapjelnek megfelel6 fordulaton jar
* A tengely forgasirany elére ) vagy hatra 7)

Uzembe helyezés
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Vezérlépanel kijelzé Jelentés

Villogo forgd nyil A hajtas Gizemel, de nem az alapjelnek megfelel6
fordulaton jar.

All6 nyil A haijtas all.

+ Jobb fels sarok — az érvényes alapjelet mutatja.

Koézépsé rész. A 34-es paramétercsoport hasznalataval a kijelz6é kdzéps6 része
beallithaté a kdvetkezore:

*  Maximum harom paraméter érték kijelzése T 15H=
— Alapértelmezés szerint, a kijelz6 harom 15. Hz
paramétert mutat. Az adott paramétereket a 9904 3.7 A
MOTOR CTRL MODE paraméter értéke hatarozza 17.3 /
meg. Példaul ha a 9904 = 1, a kijelzén a 0102 LIE [ MEHU

(FORDULATSZAM), 0104 (ARAM), 0105 (NYOMATEK)
paraméter lathato.

— Hasznalja a 3401, 3408, és 3415 paramétereket a (01 csoportbdl) kijelzendé
paraméterek kivalasztasara. A 0100 “paraméter” beirasa Ures sort
eredményez. Példaul, ha 3401 = 0100 és 3415 = 0100, akkor csak a 3408 altal
meghatarozott paraméter kerill megjelenitésre.

— Akijelzdn lathat6 paraméterek mindegyike skalazhaté. Példaul a 3402...3405
paraméterekkel skalazhaté a 3401-el meghatarozott paraméter. Igy a motor
sebessége atszamithato a szallitdszalag sebességére.

» Barmelyik paraméter értéke helyett egy oszlop diagram megjelenitése.
— irjon be negativ értéket a (3405, 3412, vagy 3418)

. ] L oc o
paraméterekbe hogy az adott paraméter helyett 15.0 Hz
oszlop diagram legyen kijelezve. 3 ' 7 A

Lent. Az LCD als6 soraban a kdvetkezé lathato: Fn:-ut,-. A=
« Also sarkok — a két szoftver nyomogomb jelenlegi LIE [ FEHU

funkcidjat mutatja.

* Also6 sor kdzepe — a pontos id6t mutatja (ha ugy van beallitva).

A hajtas miikédtetése

LOC/REM (helyi/tav) — A hajtas a legelsé feszlltség ala helyezést kovetben tav
tUzemmaodban van (REM), az X1 sorkapocsrol vezérelve.

Helyi vezérlési modba (LOC) valtashoz - hogy a vezérlpanellel lehessen vezérelni

a hajtast - nyomja be és tartsa nyomva a nyomogombot mindaddig, amig

el6szér LOCAL CONTROL, vagy késébb LOCAL, KEEP RUN, nem lathato a

kijelzén:

+ Engedje el a gombot, amikor a LOCAL CONTROL felirat latszik, hogy a panel
alapjele atvegye a kilsé alapjel jelenlegi értékét. A hajtas megall.

» Ha akkor engedi el a gombot, amikor a LOCAL, KEEP RUN felirat latszik, az
alapjel atvétele mellett a hajtas Gzemallapota is atmasolodik.

Tav lizemmodba (REM) valé visszavaltashoz nyomja be és tartsa nyomva a
nyomoégombot mindaddig, amig a REMOTE CONTROL nem lathat6 a kijelzén.

Uzembe helyezés
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Mas

Start/Stop — A hajtas a START/STOP nyomégombbal indithaté és allithato le.

Forgasirany — A forgasirany megvaltoztatasahoz nyomja meg a DIR gombot (a 1003
paraméternek 3-nak kell lennie (REQUEST)).

Alapjel — Az alapjel modositasahoz (csak ha a jobb felsd sarok ki van jeldlve (inverz
képet mutat) nyomja meg a FEL vagy a LE gombot (az alapjel azonnal megvaltozik).

Az alapjel helyi lzemmddban (LOC) médosithatd, de beallithatd ugy is (11 csoport:
Alapjel kivalasztas), hogy tav izemmadban (REM) is modosithaté legyen.
tizemmaédok

A “kimeneti Gzemmmod” mellett az Assistant vezérlépanel rendelkezik:

* Mas Uzemmaoddokkal, amelyek a f6§ menin keresztil érhetbek el.

* Egy “hiba tzemmodddal”, amit a hibak aktivalnak. A “hiba tzemmaod” egy
“‘diagnosztikai segéd” lzemmaodot is tartalmaz.

A “f6 menli” és mas lizemmoddok elérése

A “f6 menl” eléréséhez:

. Nyomja meg szikség szerint az EXIT gombot, a menukbdl vagy listakbdl vald

visszalépéshez. Folytassa addig, amig a “kimenet lzemmaodba” nem ér.

Ezutan nyomja meg a MENU gombot.

oc_ 2 MAaIM MEMU

I
b
I

METER
STANTS

Ekkor a kijelz6 k6zepén a tobbi Gzemmad lathatd, és

jobbra fellil a “Main menu” (f6 menii) felirat lathato. ASS
. Vélassza ki a FELILE | akivant izemmodot,  [CHANGED PAR
3. Vaélassza kia /LE gombbal a kivant tzemmaddo e (ETER
4. Nyomja meg az ENTER-t a kijeldlt (inverz kép()
Uzemmod kivalasztasahoz.
A kovetkezb bekezdés leirja az dsszes tobbi lzemmadot.
Paraméterezés lizemmod
Hasznalja a “paraméterezés lzemmaddot” a A BT FEMD T
paraméterek értékének megtekintésére és '-I-] -I- i =
modositasara: HSS I STHHTS
1. Valassza ki a PARAMETERS -t a Main Menu-bdl. CHANGED FPAR
[CEXIT 1 [ EMTEE
2. Valassza ki a FEL/LE gombokkal a megfelel$ A PAE GROUFE—BT
paraméter csoportot, azutan nyomja meg a SEL-t. |99 START-UP DATA
B4 FAULT HISTORY
18 START~STOP-DIR
11 REFEREMCE SELECT
E4IT | [ ZEL
3. Valassza ki a FEL/LE gombokkal a megfelel$

OC 2 FARAMETERS
1 KEYPAD REF SEL
2 EAT1/EXTZ SEL

paramétert a csoportbdl.

B3 REF1 SELECT
B4 REF1 MIH

ExIT [ ELIT

1
1
ExT1
1
1

Uzembe helyezés
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5.

Figyelem! A paraméter jelenlegi értéke a paraméter alatt lathaté.

Nyomja meg az EDIT gombot.

Valassza ki a FEL/LE gombokkal a kivant paraméter értéket.

Figyelem! A paraméter eredeti értékének megtekintéséhez beallitas médban nyomja
meg egyszerre a FEL és LE gombot.

* Nyomja meg a SAVE gombot a médositott erték

tarolasahoz vagy a CANCEL gombot a beallitasi | OC 72 PAR EDIT
maod elhagyasahoz. Minden el nem mentett 1182 E¥T1/EXTZ SEL
valtoztatas elvész.

* Nyomja meg az EXIT gombot a paraméter FERCEL] a0 ]

csoportokhoz valé visszatéréshez, és még egyszer a
fémenlbe valo visszatéréshez.

Start-up Assistant (izembe helyezési segéd) lizemmaod

A hajtas els6 fesziltség ala helyezéseét kovetben, a Start-up Assistant vegigvezeti
Ont az alapvet6 paraméterek beallitasan. Példaul elsé bekapcsolasanal, a hajtas
automatikusan felajanlja a megjelenitési nyelv kivalasztasat.

A Start-up Assistant feladatokbdl all. A felhasznal6 az egyes feladatokat egymas
utan a Start-up Assistant javaslata szerint, vagy attol figgetlenul is elindithatja. (A
felhasznalonak lehetésége van a hajtas paraméterek hagyomanyos médon toérténd
beallitasara, a segéd teljes mell6zésével.)

A Start-up Assistant altal felajanlott feladatok sorrendje a felhasznal6 altal bevitt
adatoktdl fligg. Az alabbi tablazatban a tipikus feladat lista lathato.

Feladatok Leiras

Language selection A vezérlépanelen megjelend feliratok nyelvét valasztja ki.

Motor Set-up A motor adatokat kéri be és elvégzi a motorazonositast.
Application Egy alkalmazas makrot valaszt ki.
Option Modules Az esetlegesen beillesztett opcionalis modulokat aktivalja.

Speed Control EXT1 |+ Kivalasztja a fordulatszam alapjel forrasat.

+ Beallitja az alapjel hatarértékeit.

+ Beallitja a fordulatszam (vagy frekvencia) hatarértékeit.
+ Beallitja a felfutasi és lefutasi id6ket.

» Beallitja a fékcsoppert, ha az aktivalva van.

Speed Control EXT2 |+ Kivalasztja a fordulatszam alapjel forrasat.
+ Beallitja az alapjel hatarértékeit.

Torque Control + Kivalasztja a nyomaték alapjel forrasat.
» Beallitja az alapjel hatarértékeit.
» Beallitja a nyomaték novekedési és csokkenési idéket.

Uzembe helyezés


http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

PID Control » Kivalasztja a folyamat alapjel forrasat.

« Beallitja az alapjel hatarértékeit.

« Beallitja a fordulatszam (alapjel) hatarértékeit.

» Beadllitja a folyamat aktualis értékének forrasat és hatarértékeit.

Start/Stop Control » Kivalasztja az EXT1 vagy EXT2 kulsé vezérlési helyet.
» Meghatarozza a forgasirany vezérlését.

* Meghatarozza az indités és a leallas modjat.

» Kivalasztja a futas engedélyezd jel hasznalatat.

Protections Beallitja a nyomaték és aramkorlat értékeit.

Kimend jelek Kivalasztja az RO1, RO2, RO3 és az opcionalis (ha telepitve van)
relékimenetek altal mutatott jeleket.

Kivalasztja az AO1 és AO2 analdg kimenetek altal mutatott jeleket. Beallitja
a minimum, a maximum, a skalazasi értékeket illetve az invertalast.

. Valassza ki az ASSISTANTS -ot a Main Menu-bdl.

Valassza ki a FEL/LE gombokkal a START-UP ASSISTANT-ot.

Megjegyzés! A Start-up Assistant helyett mas segéd funkcié is valaszthaté, példaul
az Kimend jelek (kimeneti jelek).

3. Allitsa be vagy valassza ki a megfeleld értékeket.

Nyomja meg a SAVE gombot a beallitasok tarolasahoz vagy az EXIT gombot az
eredeti értékek megtartasahoz.

Médositott paraméterek iizemmad

Hasznalja a “mddositott paraméterek izemmodot” az 6sszes olyan paraméter
megtekintésére (és moédositasara) amelyek a gyari beallitashoz képest modositva
lettek.

Mdiveleti sorrend:

. Valassza ki az CHANGED PAR -t a Main Menu-bdl.

A kijelzén lathaté lesz minden mddositott paraméter.

Nyomja meg az ENTER-t.

3. Valasszon ki a FEL/LE gombokkal egy modositott paramétert.

Minden kijelolt paraméter értéke lathatova valik.

Nyomja meg az EDIT gombot a paraméter értékének modositasahoz.

5. A FEL/LE gombokkal valasszon ki egy Uj értéket. (A két gomb egyideji

megnyomasara a paraméter visszaall a gyari értékére.)

Nyomja meg a SAVE gombot az U] érték tarolasahoz. (Ha az Ujonnan beallitott érték
megegyezik a gyari értékkel, akkor a paraméter nem fog tébbé a “maodositott
paraméterek” kozott szerepelni.)

Paramétermasolasi izemmod (Par Backup Mode)

Az Assistant vezérl6panellel a teljes paraméterlista eltarolhaté. Két féle paraméter
beallitas hasznalata esetén, mindkettd egyszerre eltarolhatd és tovabbithaté.

Uzembe helyezés
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1.
2. A FEL/LE gombokkal valassza ki a kivant opciot.

A paramétermasolasi tzemmadd harom funkciéval rendelkezik:

Upload to Panel — A hajtas dsszes paraméterét beolvassa a vezérlépanelbe.
Idetartoznak a masodik paraméterkészlet adatai (ha hasznalva vannak), és az
olyan bels6 paraméterek is, amelyek a motor azonosité teszt soran képzédtek. A
vezérlépanel memoériaja megdrzi a tartalmat, és nem flgg a litium elemtél.

Restore All (Minden paraméter letdltése a hajtasba) — A teljes paraméterkészletet
letolti a vezérl6panelbdl a hajtasba. Ezzel az opcidval visszaallithatd egy hajtas
beallitasa, vagy az azonos hajtasokat lehet egyforma értékekre beprogramozni.

Figyelem! A paramétermasolasi lzemmadd minden paramétert beir a hajtasba, még a
motor paramétereket is. Csak a hajtas korabbi beallitasanak visszaallitasara, vagy
egyforma rendszerek beprogramozasara hasznalja ezt a funkciét.

Download Application — A vezérl6panelbél csak a paraméterek egy része
masolodik at a hajtasba. A belsé motor paraméterek a 9905...9909, 1605, 1607,
5201 paraméterek és az 51. csoport paraméterei nem masolddnak at. Hasznalja

« sy

méreteknek nem kell megegyeznilk.

Valassza ki a COPY -t a Main Menu-bdl.

3. Nyomja meg a SAVE gombot.

A paraméterkészlet a kivant iranyba atmasolddik. Masolas kézben az atmasolt

paraméterek szdzalékos aranya lathato a kijelzén.

4. Nyomja meg az EXIT gombot a “kimeneti Gizemmabdba” valé visszatéréshez.

Ora beallitasi iizemmod

1
2
3.
4
5

Az ora bedllitasi tzemmodot a kdvetkezdkre hasznalhatja:

Az 6ra funkcié engedélyezésére és letiltasara.
A datum és az id6 bedllitasara.

A megjelenitési formatum beallitasara.

. Valassza ki a CLOCK SET -et a Main Menu-bél.
. A FEL/LE gombokkal valassza ki a kivant opciot.

Nyomja meg az EDIT gombot.

. A FEL/LE gombokkal valassza ki a kivant beallitast.

. Nyomja meg a SAVE gombot a bedllitas elmentéséhez.

Kiilso vezérlofeliilet beallitas izemmod

1.

Hasznalja a kiils6 vezérl6felllet beallitasi izemmadot a be- kimenetek beallitasanak

ellen6rzésére (és modositasara).
Valassza ki az 1/0 SETTINGS -et a Main Menu-bél.

Uzembe helyezés
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Valassza ki a FEL/LE gombokkal a kivant I/O csoportot, példaul a digitalis
bemeneteket.

3. Nyomja meg az ENTER gombot.

4. Valassza ki a FEL/LE gombokkal az egyik elemet, példaul a DI1 bemenetet.

Rovid szinet utdn megjelenik a kijelzdén a kivalasztott elem jelenlegi beallitasa.

5. Nyomja meg az EDIT gombot.

6. A FEL/LE gombokkal valasszon uj beallitast.

Nyomja meg a SAVE gombot a mentéséhez.

Uzembe helyezés
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Basic vezéri6panel

Jellemzoék

A Basic vezérl6panel jellemzéi:

* Numerikus vezérl6panel LCD kijelz6vel.

+ Barmikor bepattinthato és eltavolithato

» Masolasi funkcié — A paraméterek betdlthetbek a vezérlépanel memdarigjaba,
adattarolasi célbol vagy a beallitott értékek atmasolasara egy masik hajtasba.

Nyomoégombok/Kijelzd attekintés

” oy

Az alabbi tablazat 6sszefoglalja a nyomdégombok funkcidjat és a kijelz6 tartalmat a
Basic vezérlépanelen.

LCD KIJELZO — Ot 16 teriiletbél all:
» Bal fels6 — A vezérlési helyet jelzi, helyi (LOC) vagy tav (REM).
» Jobb felsé — A megjelenitett paraméter mértékegyégét jelzi.

* Kozép rész — valtozd, 1ényegében paraméter értékeket, meniket és
listakat mutat. A vezérl6panel hibak kédjait is mutatja (Lasd.

+ Bal alsé — “OUTPUT” vezérlési izemmaddban, vagy “MENU” ha mas
Uzemmad van kivalasztva.

+ Jobb alsé — Motor forgasirany, és a paraméter modositasat jelzi. (K1)

EXIT/RESET gomb — Visszalép
eggyel magasabb szintre. Nem menti
el a médositott értékeket.

Fel —

» Felfelé 1éptet a menlben vagy a
listaban.

* Noveli a kivalasztott paraméter
értékét.

* Noveli az alapjelet, alapjel beallitasi
Uzemmaodban.

LOC/REM - A hajtas helyi és tav
lUzemmadja kozott valt.

OUTPUT

MENU/ENTER gomb — Egy szinttel
lejjebb 1ép a menlben. A legals6
menU szinten elmenti a kijelzett
értéket, mint uj beallitott értéket.

NEXT/

Le —

+ Lefelé Iéptet a meniiben vagy a
listdban.

» Csokkenti a kivalasztott paraméter
értékeét.

» Csokkenti az alapjelet, alapjel
beallitasi tzemmaddban.

DIR gomb — A motor forgasiranyat
valtoztatja meg.

‘ STOP — Megallitja a hajtast

\ | START - Elinditja a hajtast. |

FM

Kimeneti izemmaéd

Hasznalja a “kimeneti Gzemmodot” a hajtas miikddtetésére, és zemallapotanak
megtekintésére. “Kimeneti izemmaddba” valtashoz addig nyomja az EXIT/RESET
gombot, amig az LCD kijelz6 nem az alabb részletezett lizemallapot informacioét

mutatja.
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Uzemaéllapot informacio

Amikor a Basic vezérl6panel “kimeneti Gzemmddban” van:

* AKkijelzb bal fels6 sarka a vezérlési helyt mutatja:

REM A
— LOC - azt jelzi, hogy a hajtas vezérlése helyileg, 1 1
a vezérlépanelrdl torténik. oUTPUT -
— REM - azt jelzi, hogy a hajtas vezérlése a kilsé

vezeérléfellletrdl (X1) vagy terepi buszrdl térténik.

+ AKkijelzé kbzepén a 01 csoport egy paraméterének értéke lathato. Osszesen
harom paraméter érhet6 el (A FEL és LE gombokkal lehet a kivalasztott
paraméterek kozott 1épni).

— Alapértelmezés szerint, a kijelzé6 harom paramétert mutat. Az adott
paramétereket a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter értéke hatarozza meg.
Példaul ha a 9904 = 1, a kijelzén a 0102 (FORDULATSZAM), 0104 (ARAM), 0105
(NYOMATEK) paraméter lathato.

— Hasznalja a 3401, 3408, és 3415 paramétereket a (01 csoportbdl) kijelzendd
paraméterek kivalasztasara. A 0100 “paraméter” beirasa Ures sort
eredményez. Példaul, ha 3401 = 0100 és 3415 = 0100, akkor csak a 3408 altal
meghatarozott paraméter kertl megjelenitésre.

— Akijelzdn lathat6é paraméterek mindegyike skalazhat6. Példaul a 3402...3405
paraméterekkel skalazhato a 3401-el meghatarozott paraméter. Igy a motor
sebessége atszamithato a szallitészalag sebességére.

» A jobb felsé sarokban a megjelenitett paraméter mértékegyége lathato.

* A bal als6 sarokban az OUTPUT felirat lathaté.

+ Ajobb als6 sarokban a motor forgasiranya lathat6. A (FWD vagy REV) felirat:
— Folyamatosan latszik, ha a motor az alapjelnek megfeleld fordulatszamon jar.
— Lassan villog, ha a motor all.

— Gyorsan villog, ha a motor gyorsul.
A hajtas miikbdtetése

LOC/REM (helyi/tav) — A hajtas a legelsé feszultség ala helyezést kdvetden tav
Uzemmaodban van (REM), az X1 sorkapocsroél vezérelve.

Helyi vezérlési médba (LOC) valtashoz - hogy a vezérlpanellel lehessen vezérelni
a hajtast - nyomja be a nyomogombot. Ha:

« Egybél felengedi (a kijelzén a “LoC” felirat villog), akkor: a hajtas megall.
Hasznalja az “alapjel Uzemmddot” a helyi alapjel beallitasahoz.

» Legalabb 2 masodpercig nyomva tartja (akkor engedje fel, ha a kijelzd “LoC” -rél
“LoC r” -re valt), akkor a hajtas Uzemallapota valtozatlan marad, és a kiils6
alapjelet is atveszi.

Tav lizemmodba (REM) valé visszavaltashoz nyomja be a gombot.
Start/Stop — A hajtas a START/STOP nyomogombbal indithato és allithato le.

Forgasirany — A forgasirany megvaltoztatasahoz nyomja meg a DIR #* gombot (a
1003 paraméternek 3-nak kell lennie (REQUEST)).
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Alapjel — Lasd "Alapjel beallitasi Gzemmaod" alabb.

Alapjel beallitasi izemmod

Hasznalja az “alapjel beallitasi Gzemmddot” a fordulatszam vagy frekvencia alapjel

beallitasara. Altalaban ez az alapjel beallitas csak akkor érheté el, ha a hajtas helyi
(LOC) izemmaodban van, de beallithatd ugy is (11 csoport: Alapjel kivalasztas), hogy
tav izemmodban (REM) is modosithaté legyen.

. A “kimeneti Gzemmodbdl” indulva, nyomja meg a MENU/ENTER gombot.
A kijelz6 az alabbi médok egyikét mutatja:

+ reF (Alapjel)

* PAr (Paraméter)

* CoPY (Masolas)

2. A FEL és LE gombokkal valassza ki a “reF” (Alapjel) Gzemmaddot.
3. Nyomja meg az MENU/ENTER gombot.

A kijelzén a jelenleg érvényes alapjel értéke lathatd alatta a [F=j jellel.

Figyelem! Altalaban az alapjel beallitas csak akkor érhet6 el, ha a hajtas helyi (LOC)
tuzemmaodban van, de beallithaté Ugy is (11 csoport: Alapjel kivalasztas), hogy tav
uzemmodban (REM) is modosithaté legyen. A felirat jelzi azt, hogy az alapjel
mikor modosithaté a vezérlépanelrdl.

4. A FEL és LE gombokkal éllitsa be a paramétert a kivant értékre.

5. Nyomja meg az EXIT/RESET gombot a kimeneti Gzemmaddba valo visszalépéshez.

Paraméterezés lizemmod

Hasznalja a “paraméterezés Uzemmodot” a paraméterek értékének mddositasara

1. A “kimeneti Gzemmd&dbdl” indulva, nyomja meg a MENU/ENTER gombot.

A kijelz6 az alabbi médok egyikét mutatja:
+ reF (Alapjel)

* PAr (Paraméter)

* CoPY (Masolas)

2. A FEL és LE gombokkal valassza ki a “PAr” (Paraméter) izemmaodot.
3. Nyomja meg az MENU/ENTER gombot.

A kijelz6 az alabbi paraméter csoportok valamelyikét mutatja:
° “01”

° “99”

4. A FEL és LE gombokkal valassza ki a kivant csoportot, példaul “03”.
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Nyomja meg az MENU/ENTER gombot.

A kijelz6n a kivalasztott paramétercsoport egyik paramétere latszik. Példaul “0301”.

6. A FEL és LE gombokkal valassza ki a kivant paramétert.

7. Nyomja meg az MENU/ENTER gombot, a kdvetkezé modon:

10.

* Nyomja meg és tartsa 2 masodpercig vagy
* Nyomja meg gyorsan egymas utan kétszer

A kijelz6n a kivalasztott paraméter értéke lathatd, s alatta a felirat.

Figyelem! A MENU/ENTER gomb pillanatnyi megnyomasa utan a paraméter jelenlegi
értéke lathatd 2 masodpercig. Ez id6 alatt a MENU/ENTER gomb ismételt
megnyomasa szintén a paraméter modositasahoz vezet .

A FEL és LE gombokkal valassza ki a kivant paraméter értéket.

Figyelem! Uzemmodban a FEL és LE gombok egylttes lenyomasara a
paraméter kiindulasi értéke latszik.

uzemmddban a kijelzén lévé paraméter érték a MENU/ENTER gomb
megnyomasaval tarolhaté el.

Figyelem! Ha e helyett az EXIT/RESET gombot nyomja meg, akkor az eredeti illetve
az utoljara mentett paraméter érték marad az aktiv érték.

Nyomja meg az EXIT/RESET gombot a kimeneti izemmaddba vald visszalépéshez.

Paramétermasolasi izemmod (Par Backup Mode)

A Basic vezérlépanellel a teljes paraméterlista eltarolhatd. Két féle paraméter
beallitas hasznalata esetén, mindkettd egyszerre eltarolhaté és tovabbithaté.

A paramétermasolasi Uzemmadd harom funkcidval rendelkezik:

* ulL (Upload) — A hajtas 6sszes paraméterét beolvassa a vezérlépanelbe.
Idetartoznak a masodik paraméterkészlet adatai (ha hasznélva vannak), és az
olyan belsé paraméterek is, amelyek a motor azonosité teszt soran képzédtek. A
vezérlbpanel memoériaja megdrzi a tartalmat, és nem fligg a litium elemtél.

» rE A (Restore All) (Minden paraméter letoltése a hajtasba) — A teljes
parameéterkészletet letdlti a vezérlépanelbél a hajtasba. Ezzel az opcidval
visszaallithato egy hajtas beallitasa, vagy az azonos hajtasokat lehet egyforma
értékekre beprogramozni.

Figyelem! A paramétermasolasi lzemmod minden paramétert beir a hajtasba, még a
motor paramétereket is. Csak a hajtas korabbi beallitasanak visszaallitasara, vagy
egyforma rendszerek beprogramozasara hasznalja ezt a funkciét.
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+ dL P (Download Partial) — A vezérlépanelbdl csak a paraméterek egy része
masolodik at a hajtasba. A belsé motor paraméterek a 9905...9909, 1605, 1607,
5201 paraméterek és az 51. csoport paraméterei nem masolddnak at. Hasznalja

« sy

méreteknek nem kell megegyeznilk.

. A “kimeneti Gzemmodbdl” indulva, nyomja meg a MENU/ENTER gombot.

A kijelz6 az alabbi modok egyikét mutatja:
» reF (Alapjel)

* PAr (Paraméter)

* CoPY (Masolas)

A FEL és LE gombokkal valassza ki a “CoPY” (Masolas) tzemmaddot.

3. Nyomja meg az MENU/ENTER gombot.

A kijelz6n a kdvetkez6 masolasi lehetségek egyike latszik:
* uL (Upload) kiolvasas
* rE A (Restore All) minden paraméter letoltése

» dL P (Download Partial) részleges letdltés

4. A FEL és LE gombokkal valassza ki a kivant funkciét.
5. Nyomja meg az MENU/ENTER gombot.

6.

A paraméterkészlet a kivant iranyba atmasoldédik. Masolas kézben az atmasolt
paraméterek szazalékos aranya lathato a kijelzén.

Nyomja meg az EXIT/RESET gombot a kimeneti Gzemmaddba valod visszalépéshez.

Figyelmeztetések kédja (Basic vezérlépanel)

A Basic vezérl6panel a vezérlpanel figyelmeztetéseket egy koddal jelzi, A3xxx. Az
alabbi tablazatban a figyelmeztetések kddjai és azok leirasa lathato.

Figyelem! A nem Basic vezérl8panel specifikus Hiba/Figyelmeztet6 kddok leirasa, a
"Diagnosztika" fejezetben talalhato a 159. oldalon.

Kéd Leiras
3001 Kommunikacios hiba.
3002 Vezérl6panel és Hajtas illeszt6 hiba. Hivja az ABB helyi képviseletét és
kozolje a hiba kodszamat.
3003 A vezérl6panel és a hajtds nem mindegyike tartozik az ACS550 csaladhoz.
3010 Paraméter tarolasi CRC (ellenérzd jel) hiba.
3011 A hajtas mashonnan van vezérelve.

3012 A forgasirany rogzitett.

3013 A gomb letiltva, az inditas nem lehetséges.

3014 A gomb hajtashiba miatt letiltva. Javitsa ki a hibat.
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Kod

Leiras

3015 Helyi vezérlési Uzemmad rogzités bekapcsolva.

3016 Az iras nem lehetséges, mert a hajtas el lett inditva. Allitsa le a hajtast a
mddositas elétt.

3017 irasvédett, csak olvasni lehet.

3018 Paraméter hiba.

3019 Nullatél eltérd érték beirdsa nem engedélyezett.

3020 A csoport vagy paraméter nem létezik.

3021 A csoport vagy paraméter nem elérheté.

3022 A csoport vagy paraméter irdsvédett.

3023 Nem lehet mddositani, mert a hajtas el lett inditva. Allitsa le a hajtast a
mddositas elétt.

3024 A mivelet nem hajthatd végre a paraméterzar miatt.

3025 Paraméter hiba.

3026 Paraméter érték hiba.

3027

3028

3029 A nem felejté memoriahoz val6é hozzaférés nem volt ‘kész’.

3030 Paraméter érték hiba.

3031 Ervénytelen kérés.

3032 Paraméter hiba.

3033 A hajtas nem kész a letdltésre.

3040 A héattértarolo Ures.

3041 Az elmentett allomany tdl nagy.

3042 Az elmentett paraméterek nem talalhatéak.

3043 Nincs start tiltas engedélyezve.

3050 A beolvasas félbehagyva.

3051 Beolvasasi hiba.

3052 Ismeretlen beolvasasi hiba.

3060 A letoltés félbehagyva.

3061 A hajtas nem kész a letdltésre.

3062 Ismeretlen letdltési hiba.

3070 irasi hiba a vezérlépanel memodrigjaba.

3071 Olvasasi hiba a vezérl6panel memariajaba.
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Alkalmazas makrok

A makrok a paraméterek egy csoportjat Uj elére meghatarozott értékekre cserélik.
Hasznalja a makrdkat a kézi paraméter beallitasok minimalizalasara. A makro valtas
minden paramétert visszaallit a gyari értékére, kivéve:

* 99 csoport: Start-up Data parameters

» A paraméterzar PARAMTER LOCK 1602

» A paraméter mentés PARAM SAVE 1607

* Az 50...52 csoportok a soros kommunikacié paraméterei

A makré kivalasztasat kdvetdéen a vezérlépanellel a paraméterek tovabb
modosithatoak.

Az alkalmazas makrok elére meghatarozott paraméter beallitasok, amelyeket a
9902 APPLIC MACRO paraméter valtoztatasaval lehet kivalasztani. Gyarilag az 1, ABB
Standard, makré van kivalasztva.

A kovetkezb bekezdésekben megtalalhaté az 6sszes alkalmazas makro részletes
leirasa, és az adott makronak megfelelé csatlakozasi példa.
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

ABB Standard (alapértelmezett) makré

Ez a makré egy altalanos célu konfiguraciét nyuijt, 2-vezetékes I/O start/stop
vezérléssel, és harom (3) allandé fordulattal. Ez az alapértelmezett makré. A
paraméter értékek megfelelnek az 56. oldalon a "Az ACS 550 teljes paraméter
készlete" fejezetben meghatarozott alapértékeknek.

Bekotési példa:

X1 1 |SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 A1 1. kiils6 frekvencia alapjel: 0...10 V
3 [AGND | Analég bemenet kézds pontja
4 |10V 10 VDC segédfesziiliség
5 [AI2 Nincs hasznalva
6 |AGND | Analdég bemenet kzds pontja
7 |AO1 Kimeneti frekvencia: 0...20 mA
8 [AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 [AGND | Analdg kimenet k6zés pontja
10124V +24 \VDC segédfesziiltség
|:11 GND OV..,. - .
12 [Dcom1| A digitalis bemenetek kbzos pontja
131D Start/Stop: Inditashoz aktivalni kell
- 141DI2 Elére/Hatra: Hatramenethez aktivani kell
— —151DI3 Allandé fordulatszam kivalasztas?®
— 1 16|DI4 Allandé fordulatszam kivalasztas?
———1171DI5 Felfutas és lefutas kivalasztasa: A 2. felf/lef kivalasztasahoz aktivalni kell.
L ~—1181DI6 Nincs hasznalva
19[RO1C 1. programozhato relékimenet 1. ,megjegy§és": Vekt.or kontrol .
| maddban a kiilsé alapjel fordulatszam
20 |RO1A Alapértelmezett funkcio: alapjelként funkciondl
51lROTB |~  Uzemkész =>19 és 21 zart Jefent funkeior
22|RO2C 2. programozhaté relékimenet §'=mne?tjfag)ngsz:él$:'
23| RO2A Alapértelmezett funkcio: yiva,
24|RO2B [~  Uzemel =>22 s 24 zart DI3 [ DI4 Kimenet
25|R0O3C 3. programozhaté relékimenet 0 0 Az alapjel az Al1-rél
26 |IRO3A Alapértelmezett funkcio: 1 0 [1. ALLANDO FORD. (1202)
27|RO3B [~ Hiba negalt =>25 és 27 zart 0 [T [2. ALLANDO FORD. (1203)
(Fault => 25 és 26 zart) T [T |3. ALLANDO FORD. (1204)
Bemeno jelek Kimené jelek Jumper beallitas
» Analdg alapjel (Al1) + AO1 analdg kimenet:
« Start, stop és irany (DI1,2) Frekvencia ) J1 4
+ Allando fordulatszam kivalasztas * AO2 analég kimenet: Aram Al1:0...10V
(DI3,4) * 1. relékimenet: Uzemkész S P |Al2: 0(4)...20 mA
» Felfutas és lefutas (1/2) + 2. relékimenet: Uzemel
kivalasztas (DI5) + 3. relékimenet: Hiba negalt
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3-vezetékes makro

Ez a makro - amely harom allandé fordulatszamot biztosit - akkor hasznalatos, ha a
hajtas nyomégombokrél van miikédtetve. Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét
2-re (3-wire) kell allitani.

Figyelem! Ha a (DI2) stop bemenet inaktiv (bontva van), a vezérlépanel start/stop
gombjai nem mikodnek.

Bekotési példa:

1 [SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 (Al 1. kiils6 fordulatszam alapjel: 0...10 V
3 |AGND | Analég bemenet kdz6s pontja
4 |10V 10 VDC segédfesziiliség 10 VDC
5 A2 Nincs hasznalva
6 |AGND | Analég bemenet k6zds pontja
7 [AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 |AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 |AGND | Analég kimenet kdzds pontja
10124V +24 \VDC segédfesziltség +24 VDC
JieND 1 O% -
12/DCcoM1| A digitalis bemenetek kdzbs pontja
-~ 131D Start: A DI2 aktiv allapota melletti impulzus elinditja a hajtast.
! 14 D12 Stop: Pillanatnyi bontasa leallitja a hajtast.
—"—115|DI3 Elére/Hatra: Aktivalasa megforditja a forgasiranyt.
- 6(DI4 Allandé fordulatszam kivalasztas'
- 971DI5 Allandé fordulatszam kivalasztas'
— " —1181|DI6 Nincs hasznalva
19]/RO1C 1. programozhaté relékimenet
Alapértelmezett funkcié: - .
g? Eglg . Uzemkész =>19 és 21 zart g)'zmne}l%:ag)ngszgr%i'
22|RO2C 2. programozhaté relékimenet
23 RO2A Alapértelmezett funkcio: DI4]DI5 Kimenet
24/RO2B — Uzemel =>22 és 24 zart 0 [0 [Az alapjelaz Al1-rdl
25[RO3C 3. programozhaté relékimenet 1 |0 [1. ALLANDO FORD. (1202)
26 [RO3A Alapértelmezett funkcio: 0 [T 2. ALLANDO FORD. (1203)
57|RO3B | Hiba negalt =>25 és 27 zart 1 |1 [3. ALLANDO FORD. (1204)
(Fault => 25 és 26 zart)
Bemené jelek Kimené jelek Jumper beallitas

* Analdg alapjel (Al1)

* AO1 analég kimenet:

- Start, stop és forgasirany (DI1,2,3)  Fordulatszam

J1
e 4 H - A —l .
« Allando fordulatszam kivalasztas * AO2 analdg kimenet: Aram 2P| A0...10V
+ 1. relékimenet: Uzemkész ] |2 P |AI2:0(4)...20 mA

(Dl4,5)

+ 2. relékimenet: Uzemel
» 3. relékimenet: Hiba negalt
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Valtoé iranyu vezérlés makro

Ez a makré olyan I/O konfiguraciéval rendelkezik, ahol a DI vezérlé bemenetek
meghatarozzak a motor forgasiranyat. Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét 3-
ra (ALTERNATE) kell allitani.

Bekotési példa:

X1 2—Tscr | Jelkabel kipeny (arnyékolas)
2 A 1. kiils6 fordulatszam alapjel: 0...10 V
3 |[AGND | Analog bemenet kdz6s pontja
4 10V 10 VDC segédfesziiltség 10 VDC
5 [AI2 Nincs hasznalva
6 |[AGND | Analog bemenet kdz6s pontja
7 |AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 [AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 |AGND | Analég kimenet k6z6s pontja
1024V +24 VDC segédfesziiltség +24 VDC
[ 11|GND | OV.
12DCOM1| A digitalis bemenetek kdzds pontja
—"—113|DI1 Start el6re: Ha a DI1 szintje megegyezik a DI2 szintjével, a hajtas megall
———"— 114 |DI2 Start hatra
—"—115|DI3 Allando fordulatszam kivalasztas'
—"—16 |DI4 Allando6 fordulatszam kivalasztas'
—"—117 |DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas: Aktivalasa kivalasztja a 2. rampa part.
—"—118|DI6 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitia a hajtast
19|RO1C 1. programozhaté relékimenet
20 |RO1A Alapértelmezett funkcio: : fe kA
21/RO1B  Uzemkész =>19 és 21 zart a.=mn§?tj:aquzgszla§?\(ljé
22 |RO2C 2. programozhato relékimenet .
23RO2A Alappe’?telmezett funkcio: DI4|DIS _Kimenet ~
24]RO2B —  Uzemel =>22 és 24 zart 0 |0 Az'alapjellaz Al1-rél
25|R0O3C 3. programozhaté relékimenet 1.0 1 ALLANDO FORD. (1202)
26 |[RO3A Alapértelmezett funkcio: 0 |1 ]2 ALLANDO FORD. (1203)
27IRO3B —  Hiba negalt =>25 és 27 zart 1 [1 [3. ALLANDO FORD. (1204)

Bemend jelek

» Analdg alapjel (Al1)

+ Start, stop és forgasirany (DI1,2)
« Allandé fordulatszam kivalasztas

(D13,4)

(Fault => 25 és 26 zart)

Kimené jelek Jumper beallitas

+ AO1 analdg kimenet:
Fordulatszam J1

+ AO2 analdg kimenet: Aram E} TAM:0...10V
+ 1. relékimenet: Uzemkész L S P |Al2: 0(4)...20 mA

2. relékimenet: Uzemel

* Rampa par 1/2 kivalasztas (DI5)

Futas engedélyezés (DI6)

3. relékimenet: Hiba negalt

Uzembe helyezés
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Motoros potenciométer makré

Ez a makro koltséghatékony illesztéfelliletet biztosit az olyan PLC-khez, amelyek a
hajtas sebességét csak digitalis bemeneteken keresztiil szabalyozzak.
Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét 4-re (MOTOR POT) kell allitani.

Bekotési példa:

X1

1 [SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 AN Nincs hasznalva
3 |AGND | Analdég bemenet k6zds pontja
4 [10V 10 VDC segédfesziiltség 10 VDC
5 [AI2 Nincs hasznalva
6 |AGND | Analdég bemenet k6zds pontja
7 |AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 [AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 |[AGND | Analég kimenet kbzds pontja
101[24V +24 \VDC segédfesziltség +24 VDC
|: 11 |GND oVv.

12|DCOM1| A digitalis bemenetek k6zds pontja

— " —13DI1 Start/stop: Aktivalasa elinditja a hajtast.

—"—14|DI2 Elére/hatra: Aktivalasa megforditja a forgasiranyt.

— " —15[DI3 Reference up: Aktivalasa noveli az alapjelet1.

— " —16|Dl4 Reference down: Aktivalasa csokkenti az alapjelet1.

— —171DI5 Constant speed 1: 1202

—"—18|DI6 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitja a hajtast.
19/RO1C 1. programozhaté relékimenet
20 |RO1A Alapértelmezett funkcio:
21/[RO1B M Uzemkész =>19 és 21 zart
22|R0O2C 2. programozhat6 relékimenet 1. megjegyzés a DI3 és DI4-hez:
23 |RO2A Alapertel_mezet’t funkcp: » Ha mindkettd aktiv vagy inaktiv az
24|RO2B_ [~ Uzemel =>22 és 24 zart alapjel véltozatlan marad.
25|RO3C 3. programozhato relékimenet  § | A, svanyes alapjel eltarolodik
26 |RO3A Al_apertelnjeziett fuchm: . allé helyzetben és kikapcsolasnal.
27|RO3B — Hiba negalt =>25 és 27 zart

(Fault => 25 és 26 zart)

Bemend jelek Kimené jelek Jumper beadllitas

+ Start, stop és forgasirany (DI1,2) + AO1 analég kimenet:
» Alapjel fel/le (DI3,4)

. L s =
« Allandé fordulatszam kivalasztas ° AOZ2 analog kimenet: Aram Al1:0...10V
chr
L =z

(DI5)

Fordulatszam J1

« 1. relékimenet: Uzemkész |Al2: 0(4)...20 mA

» Futas engedélyezés (DI6) + 2. relékimenet: Uzemel

» 3. relékimenet: Hiba negalt

Uzembe helyezés
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Kézi

-Automata makro

Ez a makré a HVAC alkalmazasokban tipikusan alkalmazott vezérléfelllettel
rendelkezik. Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét 5-re (HAND/AUTO) kell allitani.

Figyelem! A 2107 paraméternek (START INHIBIT) a gyari beallitasban kell maradnia 0
(OFF).

Bekotési példa:
X1

1 ISCR Jelkabel kbpeny (arnyékolas)
2 AN 1. kiils6 alapjel: 0...10 V (Kézi vezérlés)
3 [AGND | Analég bemenet k6z6s pontja
ETY; 10 VDC segédfesziiltség 10 VDC
’_(_G) 5 A2 2. kiils6 alapjel: 0...20 mA (Automata vezérlés)
6 |IAGND | Analog bemenet kz6s pontja
7 |AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 |AO2 Kimeneti &ram: 0...20 mA
9 |AGND | Analog kimenet k6zds pontja
10124V +24 VDC segeédfesziltség +24 VDC
[ [11]GND ov.. o .
12/DCOM1| A digitalis bemenetek kbzds pontja
— —13|DI1 Start/Stop (Kézi): Aktivalasa elinditja a hajtast.
— —14|DI2 Elére/hatra (Kézi): Aktivalasa megforditja a forgasiranyt.
— —15|DI3 EXT1/EXT2 valasztas: Aktivalasa kivalasztja az Automata vezérlést
— —16|DI4 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitja a hajtast
— —17|DI5 Elére/hatra (Automata): Aktivalasa megforditja a forgasiranyt.
— —118]|DI6 Start/Stop (Automata): Aktivalasa elinditja a hajtast.
19/RO1C 1. programozhaté relékimenet
20RO1A Alapértelmezett funkcio:
21/RO1IB —  Uzemkész =>19 és 21 zart
22 |R0O2C 2. programozhaté relékimenet
23|RO2A Alapértelmezett funkcio:
24|RO2B [  Uzemel =>22 és 24 zart
25|R0O3C 3. programozhaté relékimenet
26 [RO3A Alapértelmezett funkcio:

27|RO3B [—  Hiba negalt =>25 és 27 zart
(Fault => 25 és 26 zart)

Bemeno jelek Kimené jelek Jumper beallitas
« Két analdg alapjel (Al1, 2) * AO1 analég kimenet:

. Start/stop — kézi/automata (D11, 6)  Fordulatszam

J1
. . A T
. Forgasirany — kézilauto (D12, 5) * AOZ2 analég kimenet: Aram Sy | AMO0...10V

. Vezérlési hely kivalasztas (DI3)  * 1. relékimenet: Uzemkeész Al2: 0(4)...20 mA

« Futas engedélyezés (D|4) + 2. relékimenet: Uzemel
+ 3. relékimenet: Hiba negalt

Uzembe helyezés
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PID szabalyozas makré

Ez a makro zart hurku szabalyzoé rendszerekhez valé paraméter beallitassal
rendelkezik. Pl.: nyomas, aramlas szabalyozas stb. Kivalasztasahoz a 9902
paraméter értékét 6-ra (PID CTRL) kell allitani.

Figyelem! A 2107 paraméternek (START INHIBIT) a gyari beallitasban kell maradnia 0

(OFF).

Bekotési pg’z_lda:

X1

1 |SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 |Al1 1. kiils6 alapjel (Kézi) vagy 2. kiils6é alapjel (PID): 0...10 V!
3 |AGND | Analég bemenet kdzds pontja : .
4 [10V_| 10 VDC segédiesziliség 10 VDC | Kesha 1ov > Fordulat alapie
’*CD 5 |AI2 Aktualis érték (PID): 0...20 mA PID: 0...10V => 0...100% PID alapjel
6 |AGND | Analég bemenet k6z6s pontja
7 |AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 |AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 |AGND | Analdg kimenet k6zds pontja
1024V +24 VDC segédfesziiltség +24 VDC
|:11 GND oV.
12|DCOM1| A digitalis bemenetek kdz6s pontja
—"—13|DI1 Start/Stop (Hand): Aktivalasa elinditja a hajtast.
—"—14 [DI2 EXT1/EXT2 selection: Aktivalasa kivalasztja a PID szabalyozast.
——15|DI3 Allando6 fordulatszam kivalasztas 1: (Nincs hasznalva a PID-ben)?
——16|DI4 Allando6 fordulatszam kivalasztas 2: (Nincs hasznalva a PID-ben)?
—"—17 |DI5 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitia a hajtast
—"—18|DI6 Start/Stop (PID): Aktivalasa elinditja a hajtast.
19|RO1C 1. programozhaté relékimenet
20|RO1A Alapértelmezett funkcio: Megjegyzés 2. Kéd:
21|RO1B Uzemkész =>19 és 21 zart 0 = nyitva, 1 = zarva
22|RO2C 2. programozhato relékimenet DI3 1 DI4 Kimenet
23|RO2A Alapértelmezet’t funkci'é: 0 [0 |Az alapjel az AFTdI
24|RO2B =  Uzemel =>22 és 24 zart T [0 [1. ALLANDG FORD. (1202)
gg Eggg il prqgtra;mozhﬁt? ri“é,k,ime“et 0 |1 |2. ALLANDO FORD. (1203)
apértelmezett funkcio: : -
ReaE Hibz nogalt w25 & 27 zért T [T |3. ALLANDO FORD. (1204)
(Fault => 25 és 26 zart)
Bemené jelek Kimené jelek Jumper beallitas
* Analdg alapjel (Al1) » AO1 analdg kimenet: Speed
+ Aktualis érték (Al2) + AO2 analég kimenet: Current J1 .
- Start/stop — kézi/PID (DI1, 6) « 1. relékimenet: Uzemkész gp| AI0...10V
- EXT1/EXT2 kivalasztas (DI2) « 2. relékimenet: Uzemel _ |2 > |AI2:0(4)...20 mA

+ Allandé fordulatszam kivalasztas + 3. relékimenet: Hiba negalt

(DI3, 4)

» Futés engedélyezés (DI5)

Uzembe helyezés
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PFC

makro

ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Ez a makré szivattyu és ventilator csoport vezérléshez (PFC) valé vezérlé felllettel
rendelkezik. Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét 7-re (PFC CONTROL) kell

allitani.
Figyelem! A 2107 paraméternek (START INHIBIT) a gyari beallitasban kell maradnia 0
(OFF).
Bekotési példa:
elkabel kdpeny (arnyékolas
X1 [T77SCR | Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 |Al1 1. kiils6 alapjel (Kézi) vagy 2. kiils6 alapjel (PID/PFC): 0...10 V!
3 |AGND | Analég bemenet k6z6s pontja Megjegyzés 1.
4 |10V 10 VDC segédfesziiltség 10 VDC Kézi: 0...10V =>0...50 Hz
’—«@ 5 |AI2 Aktualis érték (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V =>0...100%
6 |AGND | Analég bemenet k6z6s pontja PID alapjel
17 |AO1 Kimeneti frekvencia: 0...20 mA
8 |AO2 1. aktualis érték (Pl szabalyzé aktualis értéke): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Analdg kimenet k6zds pontja
1024V +24 \VDC segédfesziiltség +24 VDC
|: 11 |GND oVv.
12|DCOM1| A digitalis bemenetek kdzds pontja
—"—13|DI1 Start/Stop (Manual): Aktivalasa elinditja a hajtast.
—"—14|DI2 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitja a hajtast.
— —15|DI3 EXT1/EXT2 selection: Aktivalasa kivalasztja a PID szabalyozast.
——16|DI4 Interlock: Deaktivalasa mindig megallitja a hajtast.
——17|DI5 Interlock: Deactivation stops constant speed motor.
-—"—118|DI6 Start/Stop (PFC): Aktivalasa elinditja a hajtast.
19|RO1C 1. programozhaté relékimenet
20 |RO1A Alapértelmezett funkcio:
21|RO1B |~  Uzemel =>19 és 21 zart
22 |RO2C 2. programozhaté relékimenet
23 |RO2A Alapértelmezett funkcio:
24|RO2B +  Hiba negalt =>22 és 24 zart (Hiba => 22 és 23 zart)
25|R0O3C 3. programozhatd relékimenet
26 |RO3A Alapértelmezett funkcio:
27|RO3B t+—  Direkt iizemii motor bekapcsolva=>25 és 27 zart
Bemend jelek Kimené jelek Jumper beallitas
* Analdg alapjel és aktual (Al1,2) + AO1 analdg kimenet:
- Start/stop — kézi/PFC (DI, 6) Frekvencia J1

» Futas engedélyezés (DI2)

« AO2 analdg kimenet: Aktualis E} TAI1:0...10 V
« EXT1/EXT2 kivalasztas (DI3) erték 1 |2 B |AI2: 0(4)...20 mA

* Interlock (D14, 5)

1. relékimenet: Uzemel
+ 2. relékimenet: Hiba negalt
» 3. relékimenet: Kilsé motor BE

Uzembe helyezés
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Nyomatékszabalyozas makré

Ez a makré a motor nyomatékanak szabalyozasast lehetévé tevé paraméter
beallitdssal rendelkezik. A szabalyozas atkapcsolhaté fordulatszam vezérlésre is.
Kivalasztasahoz a 9902 paraméter értékét 8-ra (TORQUE CONTROL) kell allitani.

Bekotési példa:

X1

1 [SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
2 AN 1. kiils6 fordulatszam alapjel: 0...10 V
3 |AGND | Analég bemenet k6zds pontja
4 [10V 10 VDC segédfesziiltség 10 VDC
’—«@ 5 [AI2 Kiils6 nyomaték alapjel: 4...20 mA
6 |AGND | Analdég bemenet k6zds pontja
7 |AO1 Motor fordulatszam: 0...20 mA
8 |AO2 Kimeneti aram: 0...20 mA
9 |[AGND | Analég kimenet kbzds pontja
101[24V +24 \VDC segédfesziltség +24 VDC
11 |GND oVv.
|: 12|DCOM1| A digitalis bemenetek kzds pontja
L~ _{131DI1 Start/stop: Aktivalasa elinditja a hajtast.
L~ _[14|DI2 Elére/hatra: Aktivalasa megforditja a forgé1sira’nyt.1
L~ _[15|DI3 Speed/torque control: Aktivalasa kivalasztja a nyomatékszabalyozast.
L~ _[16|DI4 1 allando6 fordulatszam: 1202
L~ _[17|DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas: Aktivalja a 2. felf./lef rampahoz.
L_~__118|DI6 Futas engedélyezés: Deaktivalasa mindig megallitja a hajtast.
19/RO1C 1. programozhaté relékimenet
20 |RO1A Alapértelmezett funkcio:
21/RO1B M Uzemkész =>19 és 21 zart
22 |RO2C 2. programozhat? relékimenet Megjegyzés 1.
23 |RO2A Alapértelmezet’t unkci’é: * Megforditja a forgasiranyt
24|RO2B [~ Uzemel =>22 és 24 zart forc?ulatszjém vezgérlésnéyl.
25|RO3C 3. programozhato relékimenet Megforditja a nyomatek iranyat
26 |RO3A Alapértelmezett funkcio: nyomaték-szabalyozasnal.
271RO3B Hiba negalt =>25 és 27 zart
(Fault => 25 és 26 zart)
Bemend jelek Kimené jelek Jumper beadllitas
+ Két analdg alapjel (Al1, 2) * AO1 analég kimenet:
« Start/stop és irany (DI1, 2) Fordulatszam J1

- Allando fordulatszam kivalasztas * 1 relékimenet: Uzemkész

| AI2: 0(4)...20 mA

L LA 1 .
- Ford/nyomaték szabalyozas (DI3) * AO2 analdg kimenet: Aram Al1:0...10V
Sh
=z

(D14)

« 2. relékimenet: Uzemel

* Rampa par 1/2 kivalasztas (DI5) -+ 3. relékimenet: Hiba negalt
» Futas engedélyezés (DI6)

Uzembe helyezés
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Az ACS 550 teljes paraméter készlete

ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Az alabbi tablazat az 0sszes paramétert tartalmazza. A tablazat fejlécében talalhato
roviditések:

» S = A paraméter csak akkor médosithatd, ha a hajtas all.

* Felh. = A felhasznal6 altal beéllitott paraméterértékek oszlopa.

Kod |Név ‘Tartomény ‘Felbontés ‘Gyéri beallitas ‘Felh. ’S

99 csoport: Start-Up Data (Uzembe helyezési paraméterek)

9901 |LANGUAGE 0...10 1 0

9902 |APPLIC MACRO -3...8 1 1 v

9904 |MOTOR CTRL MODE 1=VECTOR: SPEED, 2=VECTOR: TORQUE, |1 3 v
3=SCALAR: SPEED

9905 |MOTOR NOM VOLT 115...345V 1V 230 V v
200...600 V/ 1V 400 V / v
US: 230...690 V US: 460 V

9906 |[MOTOR NOM CURR 0.2%I5pg---2.0%I5pqg 0.1A 1.0%lopg v

9907 |MOTOR NOM FREQ 10.0...500 Hz 0.1 Hz 50 Hz / v

US: 60 Hz
9908 |MOTOR NOM SPEED 50...18000 rpm 1 rpm 1440 rpm / v
US: 1750 rpm
9909 |[MOTOR NOM POWER  [0.2...2.0"Ppq 0.1 kW / 1.0 * Ppq v
US: 0.1 HP

9910 |MOTOR ID RUN 0 = OFF, 1= ON 1 0 v

01 csoport: Operating Data (Uzemi adatok)

0102 |SPEED 0...30000 rpm 1 rpm -

0103 |OUTPUT FREQ 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -

0104 |CURRENT 0...2.0%Iohqg 0.1A -

0105 |TORQUE -200...200% 0.1% -

0106 |[POWER -2.0...2.0*Ppqg 0.1 kW -

0107 |DC BUS VOLTAGE 0...2.5"Vyn 1V -

0109 |OUTPUT VOLTAGE 0...2.0"Vyn 1V -

0110 |DRIVE TEMP 0...150 °C 0.1°C -

0111  |EXTERNAL REF 1 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm/0.1 Hz |-

0112  |EXTERNAL REF 2 0...100% (0...600% for torque) 0.1% -

0113  |CTRL LOCATION 0 =local, 1 = ext1, 2 = ext2 1 -

0114  |RUN TIME (R) 0...9999 h 1h Oh

0115  |KWH COUNTER (R) 0...9999 kWh 1 kWh -

0116  |APPL BLK OUTPUT 0...100% (0...600% for torque) 0.1% -

0118 |DI 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -

0119 |DI 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -

0120 |a1 0...100% 0.1% -

0121 |a2 0...100% 0.1% -

0122 |RO 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -

0123 |RO 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -

0124 |a01 0...20 mA 0.1 mA -

0125 |a02 0...20 mA 0.1 mA -

Uzembe helyezés
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Kod |Név Tartomany Felbontas Gyari beallitas Felh.
0126 |PID 1 OUTPUT -1000...1000% 0.1% -
0127 |PID 2 OUTPUT -100...100% 0.1% -
0128 |PID 1 SETPNT Unit and scale defined by par. 4006/ - -
4106 and 4007/4107
0129 |PID 2 SETPNT Unit and scale defined by par. 4206 and
4207
0130 |PID 1 FBK Unit and scale defined by par. 4006/ - -
4106 and 4007/4107
0131 |PID 2 FBK Unit and scale defined by par. 4206 and |- -
4207
0132 |PID 1 DEVIATION Unit and scale defined by par. 4006/ - -
4106 and 4007/4107
0133 |PID 2 DEVIATION Unit and scale defined by par. 4206 and |- -
4207
0134 |COMM RO WORD 0...65535 1 0
0135 |cCOMM VALUE 1 -32768...+32767 1 0
0136 |COMM VALUE 2 -32768...+32767 1 0
0137 |PROCESS VAR 1 - 1
0138 |PROCESS VAR 2 - 1
0139 |PROCESS VAR 3 - 1
0140 |RUN TIME 0...499.99 kh 0.01 kh 0 kh
0141  |MWH COUNTER 0...9999 MWh 1 MWh -
0142 |REVOLUTION CNTR 0...65535 1 0
0143 |DRIVE ON TIME (HI) Days 1 day 0
0144 |DRIVE ON TIME (LO) hh.mm.ss 1=2s 0
0145 |MOTOR TEMP -10...200 °C/0...5000 Ohm/0...1 1 0
03 csoport: FB Actual Signals (Terepi busz iizemi értékek)
0301 |FB CMD WORD 1 - - -
0302 |FB CMD WORD 2 - - -
0303 |FB STS WORD 1 - - -
0304 |FB STS WORD 2 - 1 0
0305 |FAULT WORD 1 - 1 0
0306 |FAULT WORD 2 - 1 0
0307 |FAULT WORD 3 - 1 0
0308 |ALARM WORD 1 - 1 0
0309 |ALARM WORD 2 - 1 0
04 csoport: Fault History (Hibanaplo)
0401  |LAST FAULT Fault codes (panel displays as text) 1 0
0402 |FAULT TIME 1 Date dd.mm.yy / power-on time in days |1 0
0403  |FAULT TIME 2 Time hh.mm.ss 2s 0
0404 |SPEED AT FLT - 1 rpm 0
0405 |FREQ AT FLT - 0.1 Hz 0
0406 |VOLTAGE AT FLT - 0.1V 0
0407 |CURRENT AT FLT - 0.1A 0
0408 |TORQUE AT FLT - 0.1% 0
0409 |STATUS AT FLT - 1 0
0410 |DI1-3 AT FLT 000...111 (0...7 decimal) 1 0
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Kéd |Név Tartomany Felbontas Gyari beallitas Felh. |S
0411 |DI4-6 AT FLT 000...111 (0...7 decimal) 1 0
0412 |PREVIOUS FAULT 1 as Par. 0401 1 0
0413 |PREVIOUS FAULT 2 as Par. 0401 1 0
10 csoport: Start/Stop/Dir (Inditas/leallitas/iranyvaltas)
1001  |[EXT1 COMMANDS 0...14 1 2 v
1002 |EXT2 COMMANDS 0...14 1 0 v
1003 |DIRECTION 1...3 1 3 v
11 csoport: Reference Select (Alapjel (referencia) kivalasztas)
1101  |KEYPAD REF SEL 1..2 1 1
1102  |EXT1/EXT2 SEL -6...12 1 0 v
1103  |REF1 SELECT 0...17 1 1 v
1104 [REF1 MIN 0...500 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm [0Hz/0rpm
1105 |REF1 MAX 0...500 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |50 Hz / 1500 rpm
US: 60 Hz / 1800 rpm
1106 |REF2 SELECT 0...19 1 2 v
1107 |[REF2 MIN 0...100% (0...600% for torque) 0.1% 0%
1108 |REF2 MAX 0...100% (0...600% for torque) 0.1% 100%
12 csoport: Constant Speeds (Allandé fordulatszémok)
1201 |CONST SPEED SEL -14 ...18 1 9 v
1202 |CONST SPEED 1 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz (300 rpm /5 Hz
US: 360 rpm /6 Hz
1203 |CONST SPEED 2 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm/0.1 Hz |600 rpm /10 Hz
US: 720 rpm / 12 Hz
1204 |CONST SPEED 3 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz (900 rpm/ 15 Hz
US: 1080 rpm / 18 Hz
1205 |CONST SPEED 4 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz (1200 rpm /20 Hz
US: 1440 rpm / 24 Hz
1206 |CONST SPEED 5 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz (1500 rpm /25 Hz
US: 1800 rpm / 30 Hz
1207 |CONST SPEED 6 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1 rpm /0.1 Hz {2400 rpm /40 Hz
US: 2880 rpm / 48 Hz
1208 |CONST SPEED 7 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz (3000 rpm / 50 Hz
US: 3600 rpm / 60 Hz
1209 [TIMED MODE SEL 1...2 1 2 v
13 csoport: Analogue Inputs (Analég bemenetek)
1301 [MINIMUM AI1 0...100% 0.1% 0%
1302  [MAXIMUM Al1 0...100% 0.1% 100%
1303 |FILTER A1 0...10 s 0.1s 0.1s
1304  [MINIMUM AI2 0...100% 0.1% 0%
1305 |[MAXIMUM AI2 0...100% 0.1% 100%
1306 |FILTER AI2 0...10 s 0.1s 0.1s
14 csoport: Relay Outputs (Relékimenetek)
1401 |RELAY OUTPUT 1 0...40 1 1
1402 |RELAY OUTPUT 2 0...40 1 2
1403 |RELAY OUTPUT 3 0...40 1 3
1404 |RO 1 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
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1405 |RO 1 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1406 |RO 2 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1407 |RO 2 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1408 [RO 3 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1409 |RO 3 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1410 |[RELAY OUTPUT 4 0...40 1 0
1411  |RELAY OUTPUT 5 0...40 1 0
1412 |RELAY OUTPUT 6 0...40 1 0
1413 |RO 4 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1414  |RO 4 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1415 |RO 5 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1416  |RO 5 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1417 |RO 6 ON DELAY 0...3600 s 0.1s Os
1418 |RO 6 OFF DELAY 0...3600 s 0.1s Os
15 csoport: Analogue Outputs (Analég kimenetek)
1501 |AO1 CONTENT 99...199 1 103
1502 |AO1 CONTENT MIN - - Defined by par. 0103
1503 |AO1 CONTENT MAX - - Defined by par. 0103
1504  [MINIMUM AO1 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0 mA
1505 |MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1506 |FILTER AO1 0...10s 0.1s 0.1s
1507 |AO2 CONTENT 99...199 1 104
1508 |AO2 CONTENT MIN - - Defined by par. 0104
1509 |AO2 CONTENT MAX - - Defined by par. 0104
1510  [MINIMUM AO2 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0 mA
1511 |[MAXIMUM AO2 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1512  |FILTER AO2 0...10s 0.1s 0.1s
16 csoport: System Controls (Rendszervezérlé paraméterek)
1601 |RUN ENABLE 0...7,-1...-6 1 0
1602 |PARAMETER LOCK 0...2 1 1
1603 |PASS CODE 0...65535 1 0
1604 |FAULT RESET SEL 0...8,-1...-6 1 0
1605 |USER PAR SET CHG 0...6,-1...-6 1 0
1606 |LOCAL LOCK 0...8,-1...-6 1 0
1607 |PARAM SAVE 0 = Done, 1 = Save 1 0
20 csoport: Limits (Hatdrértékek)
2001  |MINIMUM SPEED -30000...30000 rpm 1 rpm 0 rpm
2002 |MAXIMUM SPEED 0...30000 rpm 1 rpm 1500 rpm /
US: 1800 rpm
2003 |MAX CURRENT 0... 1.8 * Iopg 0.1A 1.8 * Iopg
2005 |OVERVOLT CTRL 0 = Disable, 1 = Enable 1 1
2006 |UNDERVOLT CTRL 0 = Disable, 1 = Enable 1 1
2007  [MINIMUM FREQ -500...500 Hz 0.1 Hz 0 Hz
2008 |MAXIMUM FREQ 0...500 Hz 0.1 Hz 50 Hz / US: 60 Hz
2013 |MIN TORQUE SEL 0...7,-1...-6 1 0
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2014  |MAX TORQUE SEL 0...7,-1...-6 1 0

2015  |MIN TORQUE 1 -600.0%...0% 0.1% -300.0%
2016  [MIN TORQUE 2 -600.0%...0% 0.1% -300.0%
2017  |MAX TORQUE 1 0%...600.0% 0.1% 300.0%
2018 |MAX TORQUE 2 0%...600.0% 0.1% 300.0%

21 csoport: Start/Stop (Inditas/ ledllitas)

2101  |START FUNCTION 1..5 1 1

2102 |STOP FUNCTION 1 = coast, 2 =ramp 1 1

2103  [DC MAGN TIME 0...10s 0.01s 03s

2104 |DC CURR CTL 0, 2 - 0

2105 |DC HOLD SPEED 0...3000 rpm 1 rpm 5 rpm

2106 [DC CURR REF 0%...100% 1% 30%

2107  |DC BRAKE TIME 0...250 s 0.1s O0s

2108 |START INHIBIT 0 =off, 1 =on 1 0

2109 |EM STOP SEL 0...6,-1...-6 1 0

2110 |[TORQ BOOST CURR 0...300% 1 100%

22 csoport: Accel/Decel (Felfutas/Lefutas)

2201  |ACC/DEC 1/2 SEL 0...6,-1...-6 1 5

2202 |ACCELER TIME 1 0.0...1800 s 0.1s 5s

2203 |DECELER TIME 1 0.0...1800 s 0.1s 5s

2204  |RAMP SHAPE 1 O=linear; 0.1...1000.0 s 0.1s 0.0s

2205 |ACCELER TIME 2 0.0...1800 s 0.1s 60 s

2206 |DECELER TIME 2 0.0...1800 s 0.1s 60 s

2207 |RAMP SHAPE 2 O=linear; 0.1...1000.0 s 0.1s 0.0s

2208 |[EM DEC TIME 0.0...1800 s 0.1s 10s

2209 |RAMP INPUT O 0...6,-1...-6 1 0

23 csoport: Speed Control (Fordulatszam szabalyozas)

2301 |[PROP GAIN 0.00...200.0 0.01 10

2302 |INTEGRATION TIME 0...600.00 s 0.01s 2.5

2303 |DERIVATION TIME 0...10000 ms 1ms 0

2304 |ACC COMPENSATION  [0...600.00 s 0.01s 0

2305 |AUTOTUNE RUN 0...1 1 0 (OFF)

24 csoport: Torque Control (Nyomaték-szabalyozas)

2401  [TORQ RAMP UP 0.00...120.00 s 0.01s 0

2402 |TORQ RAMP DOWN 0.00...120.00 s 0.01s 0

25 csoport: Critical Speeds (Kritikus fordulatszamok)

2501 |CRIT SPEED SEL 0 =OFF, 1=0ON 1 0

2502 [CRIT SPEED 1 LO 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz |0 rpm /0 Hz
2503 |CRIT SPEED 1 HI 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm/0.1Hz |0 rpm /0 Hz
2504 |CRIT SPEED 2 LO 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz [0 rpm /0 Hz
2505 [CRIT SPEED 2 Hi 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz |0 rpm /0 Hz
2506 |CRIT SPEED 3 LO 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm/0.1Hz |0 rpm /0 Hz
2507 |CRIT SPEED 3 HI 0...30000 rpm / 0...500 Hz 1rpm /0.1 Hz [0 rpm /0 Hz
26 csoport: Motor Control (Motorvezeériés)

2601  |FLUX OPTIMIZATION ‘0. A 1 0
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2602 |FLUX BRAKING 0...1 1 1 (ON)
2603 |IR COMP VOLT 0...100 V 1 50

2604 |IR COMP FREQ 0...100% 1 50

2605 |U/F RATIO 1 = linear, 2 = squared 1 1

2606 |SWITCHING FREQ 1,4,8 kHz - 4 kHz
2607 |SW FREQ CTRL 0 = OFF, 1 =ON - 1

2608  [SLIP COMP RATIO 0...200% 1 0

29 csoport: Maintenance Trig (Karbantartasi intervallumok)

2901 |COOLING FAN TRIG 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 20.0 kh
2902 [COOLING FAN ACT 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 0.0 kh
2903 |REVOLUTION TRIG 0...65535 MRev 1 MRev 32000 MRev
2904 |REVOLUTION ACT 0...65535 MRev 1 MRev 0 MRev
2905 |RUN TIME TRIG 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 40.0 kh
2906 |RUN TIME ACT 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 0.0 kh
2907 |USER MWH TRIG 0.0...6553.5 MWh 0.1 MWh 0.0 MWh
2901 |USER MWH ACT 0.0...6553.5 MWh 0.1 MWh 0.0 MWh
30 csoport: Fault Functions (Hibafunkciok)

3001  |AI<MIN FUNCTION 0...3 1 0

3002 [PANEL COMM ERR 1...3 1 1

3003 |EXTERNAL FAULT 1 0...6,-1...-6 1 0

3004 |EXTERNAL FAULT 2 0...6,-1...-6 1 0

3005 [MOT THERM PROT 0 = NOT SEL, 1 = FAULT, 2 = WARNING |1 1 (FAULT)
3006 |MOT THERM TIME 256...9999 s 1 500 s
3007 |MOT LOAD CURVE 50...150% 1 100%
3008 |ZERO SPEED LOAD 25...150% 1 70%
3009 |BREAK POINT FREQ 1...250 Hz 1 35 Hz
3010 |STALL FUNCTION 0...2 1 0 (NOT SEL)
3011  [STALL FREQUENCY 0.5...50 Hz 0.1 Hz 20 Hz
3012 |STALL TIME 10...400 s 1s 20s
3013 |UNDERLOAD FUNC 0 = NOT SEL, 1 = FAULT, 2 = WARNING |- 0 (NOT SEL)
3014  |UNDERLOAD TIME 10...400 s 1s 20 s
3015 |UNDERLOAD CURVE 1...5 1 1

3017 |EARTH FAULT 0...1 1 1

3018 |COMM FAULT FUNC 0...3 1 0

3019 |COMM FAULT TIME 0...60.0s 0.1s 3.0s
3021  |AI1 FAULT LIMIT 0...100% 0.1% 0%

3022  |AI2 FAULT LIMIT 0...100% 0.1% 0%

31 csoport: Automatic Reset (Automatikus nyugtazas)

3101 [NR OF TRIALS 0...5 1 0

3102 [TRIAL TIME 1.0...600.0 s 0.1s 30s
3103 |DELAY TIME 0.0...120.0 s 0.1s Os

3104 |AR OVERCURRENT O=disable, 1=enable 1 0

3105 |AR OVERVOLTAGE O=disable, 1=enable 1 0

3106 |AR UNDERVOLTAGE O=disable, 1=enable 1 0

3107 |AR AI<MIN O=disable, 1=enable 1 0
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3108 |AR EXTERNAL FLT O=disable, 1=enable 1 0
32 csoport: Supervision (Feliigyelet)

3201 |SUPERV 1 PARAM 101...199 1 103
3202 |SUPERV 1 LIM LO - - 0
3203 |SUPERV 1 LIM HI - - 0
3204 |SUPERV 2 PARAM 101...199 1 103
3205 |SUPERV 2 LIM LO - - 0
3206 |SUPERV 2 LIM HI - - 0
3207 |SUPERV 3 PARAM 101...199 1 103
3208 |SUPERV 3 LIM LO - - 0
3209 |SUPERV 3 LIM HI - - 0
33 csoport: Information (Informaciok)

3301 |Fw VERSION 0000...FFFF hex 1 Firmware version
3302 |LP VERSION 0000...FFFF hex 1 0
3303 [TEST DATE VY. Www 1 0
3304 |DRIVE RATING - - -
34 csoport: Panel Display / Process Variables (Vezérl6é panel folyamatvaltozéi)

3401 |SIGNAL 1 PARAM 100...199 1 103
3402 |[SIGNAL 1 MIN - 1 -
3403 [SIGNAL 1 MAX - 1 -
3404 |ouTPUT 1 DSP FORM [0...7 1 -
3405 |OUTPUT 1 UNIT -128...127 1

3406 |OUTPUT 1 MIN - 1 _
3407 |OUTPUT 1 MAX - 1 -
3408 |[SIGNAL 2 PARAM 100...199 1 104
3409 [SIGNAL 2 MIN - 1 -
3410  |SIGNAL 2 MAX - 1 -
3411  |OUTPUT 2 DSP FORM  [0...7 1 -
3412  |OUTPUT 2 UNIT -128...127 1

3413  |OUTPUT 2 MIN - 1 -
3414  |OUTPUT 2 MAX - 1 -
3415 [SIGNAL 3 PARAM 100...199 1 105
3416  [SIGNAL 3 MIN - 1 -
3417  [SIGNAL 3 MAX - 1 -
3418 |ouTPUT 3 DSP FORM [0...7 1 -
3419 |OUTPUT 3 UNIT -128...127 1

3420 |OUTPUT 3 MIN - 1 -
3421 |OUTPUT 3 MAX - 1 -
35 csoport: Motor Temp Meas (Motorh6mérséklet-méres)

3501 |[SENSOR TYPE 0...6 1 0
3502 |INPUT SELECTION 1...8 1 1
3503 |ALARM LIMIT -10...200 °C / 0...5000 Ohm / 0...1 1 110 °C /1500 Ohm /0
3504 |[FAULT LIMIT -10...200 °C / 0...5000 Ohm / 0...1 1 130 °C /4000 Ohm /0

36 csoport: Timer Functions

(Timer funkciok)

3601 [TIMERS ENABLE

\-6...7
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3602 [START TIME 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3603 [STOP TIME 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3604 |START DAY 1 1.7 1 1

3605 |STOP DAY 1 1.7 1 1

3606 |START TIME 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3607 |STOP TIME 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3608 |START DAY 2 1.7 1 1

3609 |STOP DAY 2 1.7 1 1

3610 |START TIME 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3611 [STOP TIME 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3612 |START DAY 3 1.7 1 1

3613 |STOP DAY 3 1.7 1 1

3614 |START TIME 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3615 |STOP TIME 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3616 |START DAY 4 1.7 1 1

3617 |STOP DAY 4 1.7 1 1

3622 |BOOSTER SEL -6...6 1 0

3623 |BOOSTER TIME 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3624 [TMR FUNC1...4 SRC  |0...31 1 0

3628

40 csoport: Process PID Set 1 (PID folyamatszabalyozo 1. par.-készlet)

4001 |[GAIN 0.1...100 0.1 1.0

4002  |INTEGRATION TIME 0.0s = NOT SEL, 0.1...600 s 0.1s 60 s

4003 [DERIVATION TIME 0...10s 0.1s Os

4004  |PID DERIV FILTER 0...10s 0.1s 1s

4005 |ERROR VALUE INV 0=no, 1=yes - 0

4006  [UNIT 0...31 - 4

4007 |DSP FORMAT 0...4 1 1

4008 |0% VALUE Unit and scale defined by par. 4006 and |1 0.0%
4007

4009 [100% VALUE Unit and scale defined by par. 4006 and |1 100%
4007

4010  [SET POINT SEL 0...19 1 1 v

4011  INTERNAL SETPNT Unit and scale defined by par. 4006 and |1 40.0%
4007

4012  [SETPOINT MIN -500.0%...500.0% 0.1% 0%

4013  [SETPOINT MAX -500.0%...500.0% 0.1% 100%

4014  |FBK SEL 1...9 - 1

4015  |FBK MULTIPLIER -32.768...32.767 (0 = not used) 0.001 0

4016  |ACT1 INPUT 1...2 - 2 v

4017  |ACT2 INPUT 1...2 - 2 v

4018  |ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%

4019  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%

4020 |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%

4021  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
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4022  [SLEEP SELECTION 0...7,-1...-6 - 0
4023 |PID SLEEP LEVEL 0...7200 rpm / 0.0...120 Hz 1rpm /0.1 Hz |0 Hz
4024  |PID SLEEP DELAY 0.0...3600 s 0.1s 60 s
4025 |WAKE-UP DEV Unit and scale defined by par. 4006 and |1 -
4007
4026 |WAKE-UP DELAY 0...60 s 0.01s 0.50s
4027 |PID 1 PARAM SET -6...11 1 0
41 csoport: Process PID Set 2 (PID folyamatszabalyozo 2. par.-készlet)
4101 |GAIN 0.1...100 0.1 1.0
4102 |INTEGRATION TIME 0.0s = NOT SEL, 0.1...600 s 0.1s 60s
4103  |DERIVATION TIME 0...10s 0.1s Os
4104  |PID DERIV FILTER 0...10 s 0.1s 1s
4105 |ERROR VALUE INV 0=no, 1 =yes - 0
4106  [UNIT 0...31 - 4
4107  |DSP FORMAT 0...4 1 1
4108 |0% VALUE Unit and scale defined by par. 4106 and |1 0.0%
4107
4109 |(100% VALUE Unit and scale defined by par. 4106 and |1 100%
4107
4110  |SET POINT SEL 0...19 1 1
4111 INTERNAL SETPNT Unit and scale defined by par. 4106 and |1 40.0%
4107
4112  [SETPOINT MIN -500.0%...500.0% 0.1% 0%
4113  [SETPOINT MAX -500.0%...500.0% 0.1% 100%
4114  |FBK SEL 1...9 - 1
4115  |FBK MULTIPLIER -32.768...32.767 (0 = not used) 0.001 0
4116  |ACT1 INPUT 1..5 - 2
4117  |ACT2 INPUT 1...5 - 2
4118  |ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4119  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4120 |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4121  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4122  |SLEEP SELECTION 0...7,-1...-6 - 0
4123  |PID SLEEP LEVEL 0...7200 rpm / 0.0...120 Hz 1rpm /0.1 Hz |0 Hz
4124  |PID SLEEP DELAY 0.0...3600 s 0.1s 60s
4125  |WAKE-UP DEV Unit and scale defined by par. 4106 and |- -
4107
4126  |WAKE-UP DELAY 0...60 s 0.01s 0.50s
42 csoport: External / Trimming PID ( Kiilsé/trimmelt PID)
4201 |GAIN 0.1...100 0.1 1.0
4202  [INTEGRATION TIME 0.0s = NOT SEL, 0.1...600 s 0.1s 60 s
4203 |DERIVATION TIME 0...10s 0.1s Os
4204  |PID DERIV FILTER 0...10s 0.1s 1s
4205 |ERROR VALUE INV 0=no, 1 =yes - 0
4206  |UNIT 0...31 - 4
4207 |DSP FORMAT 0...4 1 1
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4208 |0% VALUE Unit and scale defined by par. 4206 and |1 0%
4207

4209 [100% VALUE Unit and scale defined by par. 4206 and |1 100%
4207

4210 |SET POINT SEL 0...19 1 1

4211 INTERNAL SETPNT Unit and scale defined by par. 4206 and |1 40.0%
4207

4212  [SETPOINT MIN -500.0%...500.0% 0.1% 0%

4213  [SETPOINT MAX -500.0%...500.0% 0.1% 100%

4214  |FBK SEL 1...9 - 1

4215  |FBK MULTIPLIER -32.768...32.767 (0 = not used) 0.001 0

4216 |ACT1 INPUT 1..5 - 2

4217  |ACT2 INPUT 1...5 - 2

4218  |ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%

4219  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%

4220  |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%

4221 |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%

4228  |ACTIVATE -6...12 - 0

4229  |OFFSET 0.0...100.0% 0.1% 0

4230 |TRIM MODE 0...2 1 0

4231 |TRIM SCALE -100.0%...100.0% 0.1% 100.0%

4232  |CORRECTION SRC 1...2 1 1 (PID2 REF)

51 csoport: Ext Comm Module (Kiils6 kommunikaciés modul)

5101  |FBA TYPE - 1 0

5102...|FBA PAR 2...26 0...65535 1 0

5126

5127 |FBA PAR REFRESH 0 = done, 1 =refresh 1 0

5128 |FILE CPI FW REV 0...OxFFFF 1 0

5129  |FILE CONFIG ID 0...0xFFFF 1 0

5130 |FILE CONFIG REV 0...0xFFFF 1 0

5131 |FBA STATUS 0...6 1 0

5132  |FBA CPI FW REV 0...0xFFFF 1 0

5133 |FBA APPL FW REV 0...0xFFFF 1 0

52 csoport: Panel Communication (Panelkommuniké&cio)

5201  [STATION ID 1...247 1 1

5202 |BAUD RATE 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbits/s - 9.6 kbits/s

5203 |PARITY 0...3 1 0

5204  |OK MESSAGES 0...65535 1 -

5205 |PARITY ERRORS 0...65535 1 -

5206 |FRAME ERRORS 0...65535 1 -

5207 |[BUFFER OVERRUNS 0...65535 1 -

5208 |CRC ERRORS 0...65535 1 -

53 csoport: EFB Protocol

5301 |EFB PROTOCOL ID 0...0xFFFF 1 0

5302 |EFB STATION ID 0...65535 1 1

5303 |EFB BAUD RATE 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6 kbits/s|- 9.6 kbits/s
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5304 |EFB PARITY 0...3 0
5305 |EFB CTRL PROFILE 0 = ABB drives, 1 0
1 = ACS550 drives
5306 |EFB OK MESSAGES 0...65535 1 0
5307 |EFB CRC ERRORS 0...65535 1 0
5308 |EFB UART ERRORS 0...65535 1 0
5309 |EFB STATUS 0...65535 1 0
5310 |EFB PAR 10 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5311 |[EFB PAR 11 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5312 |EFB PAR 12 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5313 |EFB PAR 13 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5314 |EFB PAR 14 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5315 |EFBPAR 15 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5316 |EFB PAR 16 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5317 |EFB PAR 17 0...65535 1 0 (NOT SEL)
5318 |EFB PAR 10 - 20 0...65535 1 0
5320
81 csoport: PFC Control (PFC vezérlés)
8103 |REFERENCE STEP 1 0.0...100% 0.1% 0%
8104 |REFERENCE STEP 2 0.0...100% 0.1% 0%
8105 |REFERENCE STEP 3 0.0...100% 0.1% 0%
8109 |START FREQ 1 0.0...500 Hz 0.1 Hz 50Hz / US:60 Hz
8110 |START FREQ 2 0.0...500 Hz 0.1 Hz 50 Hz/ US:60 Hz
8111  |START FREQ 3 0.0...500 Hz 0.1 Hz 50 Hz/ US:60 Hz
8112 |Low FREQ 1 0.0...500 Hz 0.1 Hz 25 Hz/ US:30 Hz
8113 |LOow FREQ 2 0.0...500 Hz 0.1 Hz 25 Hz/ US:30 Hz
8114 |Low FREQ 3 0.0...500 Hz 0.1 Hz 25 Hz/ US:30 Hz
8115  |AUX MOT START D 0.0...3600 s 01s;1s 5s
8116  |AUX MOT STOP D. 0.0...3600 s 0.1s;1s 3s
8117  |NR OF AUX MOT 0...3 1 1 v
8118 |AUTOCHNG INTERV 0.0...336 h 0.1h 0.0 h (NOT SEL) v
8119 |AUTOCHNG LEVEL 0.0...100.0% 0.1% 50%
8120 |INTERLOCKS 0...6 1 4 v
8121 |REG BYPASS CTRL 0...1 1 0 (NO)
8122 |PFC START DELAY 0...10s 0.01s 05s
8123 |PFC ENABLE 0...1 - 0 v
8124 |ACC IN AUX STOP 0.0...1800 s 0.1s 0.0 s (NOT SEL)
8125 |DEC IN AUX START 0.0...1800 s 0.1s 0.0 s (NOT SEL)
8126 |TMED AUTOCHNG 0...4 1 0
98 csoport: Options (Opcidk)
9802 |COMM PROT SEL 1

‘\/
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Teljes paraméterlista

Ez a fejezet az ACS550 mért jeleit és paramétereit irja le. A leirasban a paraméter
megnevezése mellett délt betlivel a magyar megfelelét olvashatjuk.
99. csoport: Start-up Data, Uzembe helyezési paraméterek
Ez a csoport az lzembe helyezéshez szlikséges alabbi adatokat hatarozza meg:
* Haijtas paraméterezése.

* Motor-informaciok bevitele.

Kéd

Leiras

9901

LANGUAGE Nyelv
A kijelzés nyelvezete valaszthato ki.

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS 8 = DANSK 9 = suoml
10 = SVENSKA

9902

APPLIC MACRO Alkalmazéi makro

Az alkalmazoi makré valaszthato ki. Az alkalmazéi makrok specialis alkalmazasokhoz automatikusan beallitjiak az
ACS550 paramétereit .

1 = ABB STANDARD 2 = 3-WIRE 3 = ALTERNATE 4 = MOTOR POT 5 = HAND/AUTO
6 = PID CONTROL 7 = PFC CONTROL 8 = TORQUE CTRL
0 = USER s1 LOAD -1 = USER S1 SAVE -2 = USER S2 LOAD -3 = USER S2 SAVE

9904

MOTOR CTRL MODE Motor vezérlés modja
Kivalaszthaté a motor vezérlési madja.
1 = VECTOR: SPEED — érzekel§ nélkuli vektoros vezérlés.

» Az 1. referencia a motor fordulatszama RPM-ben.

» A 2. referencia a motor fordulatszama %-ban (100% az abszolut maximalis fordulatszam, egyenlé a 2002
paraméterrel: MAXIMUM SPEED, vagy 2001 paraméterrel: MINIMUM SPEED, ha az abszldt minimum fordulatszam
nagyobb mint a maximum fordulat).

2 = VECTOR: TORQ.

» Az 1. referencia a motor fordulatszama RPM-ben.

* A 2. referencia a motor nyomatéka %-ban (100% a névleges nyomaték.)
3 = SCALAR: SPEED — skalaris vezérlési mod.

» Az 1. referencia a motor frekvenciaja Hz-ben.

* A 2. referencia a motor frekvenciaja %-ban (100% megfelel az abszolut maximum frekvencianak, ami megfelel a
2008 paraméternek: MAXIMUM FREQUENCY, vagy a 2007 paraméternek: MINIMUM FREQUENCY, ha a minimum
fordulat abszolut értéke magasabb a maximum fordulatnal).

9905

MOTOR NOM VOLT Motor névleges fesziiltség

Meghatarozza a motor névleges feszlltségét.

* Meg kell, hogy egyezzen a motor adattablajan lévé értékkel.

* Az ACS550 nem tud olyan motort taplalni, amelynek fesziiltsége
nagyobb a halézati feszltségnél.

Kimeneti fesziiltség
A

P9905F — — —

9906

MOTOR NOM CURR Motor névieges aram |
Meghatarozza a motor névleges aramat. |
* Meg kell, hogy egyezzen a motor adattablajan Iévé értékkel. |
* Megengedett tartomany: (0.2...2.0) - l,nq (ahol lo,4 @ hajtés drama).

Kimeneti
frekvencia

»

9907

|
MOTOR NOM FREQ Motor névleges frekvencia P 9907
Meghatarozza a motor névleges frekvenciajat.
* Tartomany: 10...500 Hz (tipikusan 50 vagy 60 Hz)
* Meghatarozza azt a frekvenciat, amelynél a kimeneti fesziiltség
egyenlé: MOTOR NOM VOLT.

» Mezdgyengitési pont = Névl. fekv. * tapfesz. / motor névl. fesz.
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9908

MOTOR NOM SPEED Motor névieges fordulatszama

Meghatarozza a motor névleges fordulatszamat.
» Meg kell, hogy egyezzen a motor adattablajan 1évé értékkel.

9909

MOTOR NOM POWER Motor névieges teljesitménye

Meghatarozza a motor névleges teljesitményét.
» Meg kell, hogy egyezzen a motor adattablajan 1évé értékkel.

9910

MOTOR ID RUN Motor azonositas

Ez a paraméter vezérli az “dnkalibralé” folyamatot, amelyet motor

azonositasnak nevezink. A folyamat soran a hajtas ugy vezérli a

motort, hogy megallapitsa a karakterisztikajat, optimalizalja a vezérlést

a motor-modell felallitasaval. Ez a modell kiildndsen fontos a kovetkezd

esetekben:

* Nulla sebesség koézelében.

» Az lizemmenet a motor névleges nyomatékanal nagyobb értéket
igényel nagy fordulatszam-tartomanyban fordulatszam-
visszacsatolas nélkil (azaz impulus-adé nélkl).

Ha a motor azonositas nincs végrehajtva, az els6 inditaskor a hajtas

egy kevéshé részletes motor-modellt allit fel. Ez az “elsé inditasi”

modell automatikusan frissitésre kerll, ha barmely motor-paramétert
megvaltoztatjuk. A modell frissitéséhez a hajtas 10-15 masodpercre
felmagnesezi a motort nulla fordulatszamon.

Az elsé inditasi modell “létrehozasahoz” hasznaljuk a kdvetkezé
beallitasokat: vagy 9904 = 1 (VECTOR: SPEED), vagy 9904 = 3
(SCALAR: SPEED) és 2101 = 3 (SCALAR FLYSTART) vagy 5 (FLYSTART +
TORQ BOOST).

Megjegyzés: A motor-modell a belsé paraméterekkel és a felhasznalo
altal definialt motor-paraméterekkel miikodik. A modell
létrehozasakor a hajtas egyik felhasznald altal definialt paramétert
sem valtoztatja meg.

0 = NO ID RUN — Tiltja a motor azonositas folyamatat. (Nem tiltja a motor
modell mikédését.)

1 = STANDARD — Engedélyezi a motor azonositast a kbvetkez6 inditasi
parancskor. Az azonositas lefutasa utan az érték automatikusan O-ra
all be.

A motor azonositas (Motor Id Run)

végrehajtasa:

1. Kuplungoljuk le a motorrdl a terhelést
(vagy csokkentslk nulla korli értékre).

2. Ellenérizziik, hogy a motor forgatasa
biztonsagos:

* A futtatas automatikusan a motort el6re
iranyba forgatja - ellendrizzik, hogy az
elére irany biztonsagos.

* A futtatas a motort a névleges fordulat
50...80%-ig porgeti fol — ellenérizzik,
hogy ez a fordulat biztonsagos.

3. Ellenérizziik a kovetkez6 paramétereket
(amennyiben meg lettek valtoztatva):

* 2001 MINIMUM SPEED <0

+ 2002 MAXIMUM SPEED > 80% a motor
névleges fordulata.

+ 2003 MAX CURRENT > 100% a lpnqg
értéknek.

* A maximum nyomaték (paraméterek
2014, 2017 és/v. 2018) > 50%.

4. A vezérl6panelen:

* Valasszuk a paramétereket.

* Valasszuk a 99 csoportot.

* Valasszuk a 9910 paramétert.

* Allitsuk az értéket 1-re, nyomjunk Entert
— A kijelz6 figyelmeztetést mutat.

* Nyomjunk START-tot — A kijelz6 mutatja,
hogy a folyamat zajlik.

Megjegyzés! A STOP megnyomasa vagy a
futas engedélyezés (run enable) elvétele
leallitia az azonositas folyamatat. Ez
esetben késébb a motor-modell
felallitasanak érdekében meg kell
ismételni a motor azonositas folyamatat.
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01. csoport: Operating Data, Uzemi adatok

Ez a csoport tartalmazza az Gzemi adatokat, beleértve az aktualis jeleket. Az
aktuadlis jeleket a hajtas mérésekre vagy szamitasokra alapozva hatarozza meg.
Ezek az értékek nem médosithatok.

Kéd

Leiras

0102

SPEED Fordulatszam
A motor szamitott fordulatszama (rpm).

0103

OUTPUT FREQ Kimeneti frekvencia
A motorra kapcsolt frekvencia (Hz). (A gyari beadllitasu kijelzés is mutatja.)

0104

CURRENT Aram
Az ACS550 altal mért motoraram. (A gyari beallitasu kijelzés is mutatja.)

0105

TORQUE Nyomatek
Kimeneti forgaté nyomaték. A motortengelyre szamitott nyomaték a motor névleges nyomatékanak %-aban.

0106

POWER Teljesitmény
kW-ban mért motorteljesitmény.

0107

DC BUS VOLTAGE Koézbens6kori egyenfesziiltség
Az ACS550 éltal mért egyenfesziiltség.

0109

OUTPUT VOLTAGE Kimeneti fesziiltség
A motorra kiadott feszultség.

0110

DRIVE TEMP Hajtas hémérséklet
A hajtas hitébordajan mért hémérséklet [CO.

0111

EXTERNAL REF 1 1. kiilsé alapjel (referencia)
RPM-ben, vagy Hz-ben mért kiilsé referencia Rer1 — A mértékegységet a 9904 paraméter hatarozza meg.

0112

EXTERNAL REF 2 2. kiils6 alapjel (referencia)
%-ban megadott kiilsé referencia, REF2.

0113

CTRL LOCATION Vezériési hely

Aktiv vezérlési hely. Az alabbiak lehetségesek:
0 = LOCAL

1=EexT1

2 = EXT2

0114

RUN TIME (R) Uzeméra szamlalé
A hajtas 0sszegzi az lzemoérat (h).
» Torolhetd a FEL és LE nyilak egylttes megnyomasaval paraméter-beallitasi izemmaodban.

0115

KWH COUNTER (R) kWh szamlalé

A hajtas 0sszegzi a felvett teljesitményt kWh-ban.
» Torolhetd a FEL és LE nyilak egylttes megnyomasaval paraméter-beallitasi izemmaodban.

0116

APPL BLK OUTPUT Alkalmazoi blokk kimenet

Az alkalmazdi blokk kimeneti jele. Az érték a kdvetkez6k egyike lehet:
* PFC vezérld, ha a PFC vezérlés aktiv, vagy
* A 0112 paraméter EXTERNAL REF 2.

0118

DI1-3 STATUS

A harom digitalis bemenet statusza. / /7 /
» A statusz binaris szamkeént kerdl kijelzésre.

+ 1 aztjelzi, hogy a bemenet aktiv. / L/ /
* 0 jelzi, hogy a bemenet nem aktiv.

0119

DI4-6 STATUS DI 1 DI2 DI3

A harom digitalis bemenet statusza.
* Ld. 0118 paramétert: DI1-3 STATUS.

0120

Al1
Az 1. analég bemenet relativ értéke %-ban.
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Kéd |Leiras
0121 |AI2
Az 2. analég bemenet relativ értéke %-ban.

0122 |RO1-3 STATUS

A harom relékimenet statusza.
* 1 jelzi, hogy a relé meghuzott.
» 0 jelzi, hogy a relé elejtett.

0123 |RO4-6 STATUS RELAY 1 STATUS —I
A harom relékimenet statusza. Ld. 0122 paraméter. RELAY 2 STATUS
RELAY 3 STATUS

[]
L

—
— —

0124 |AO1

1. analég kimenet értéke milliamperben mérve.

0125 |AO2

2. analog kimenet értéke milliamperben mérve.

0126 |PID 1 OUTPUT PID 1 kimenet

Az 1. PID szabalyoz6 kimeneti értéke %-ban.

0127 |PID 2 OUTPUT PID 2 kimenet

A 2. PID szabalyoz6 kimeneti értéke %-ban.

0128 |PID 1 SETPNT PID 1 alapjel

A PID 1 szabalyoz6 alapjel értéke.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0129 |PID 2 SETPNT PID 2 alapjel

A PID 2 szabalyozé alapjel értéke.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0130 |PID 1 FBK PID 1 visszacsatolas

A PID 1 szabalyozo visszacsatolo jele.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0131 |PID 2 FBK PID 2 visszacsatolas

A PID 2 szabalyozo visszacsatolo jele.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0132 |PID 1 DEVIATION PID 1 hibajel

A PID 1 szabalyozo alapjele és aktualis jele kdzotti eltérés.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0133 |PID 2 DEVIATION PID 2 hibajel

A PID 2 szabalyozo alapjele és aktualis jele kdzotti eltérés.

* A mértékegységet és skalat a PID paraméterek hatarozzak meg.
0134 |COMM RO WORD Kommunikaciés RO sz6

A soros vonal altal irhatd szabad adatterilet.

» Arelékimenetek szamara hasznalhaté fol

* Ld. 1401 paraméter.

0135 [COMM VALUE 1 Kommunikécios érték 1

A soros vonal altal irhaté szabad adatterilet.

0136 |COMM VALUE 2 Kommunikacios érték 2

A soros vonal altal irhatd szabad adatterilet.

0137 |PROCESS VAR 1 Folyamatvaltozé 1

Folyamatvaltozé 1

* A 34. csoport: Vezérlé panel folyamatvaltzéi hatarozza meg.
0138 [PROCESS VAR 2 Folyamatvaltozé 2

Folyamatvaltozo 2
* A 34. csoport: Vezérlé panel folyamatvaltzéi hatarozza meg.
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Kéd

Leiras

0139

PROCESS VAR 3 Folyamatvaltoz6 3

Folyamatvaltozo 3
* A 34. csoport: Vezérlé panel folyamatvaltzéi hatarozza meg.

0140

RUN TIME Futasi idé
A hajtas altal gongydlitett futasi idé h-ban (kh).

0141

MWH COUNTER MWh szamlalé
A hajtas altal gongydlitett energiafogyasztas MWh-ban. Nem torélhetd.

0142

REVOLUTION CNTR Fordulatszamlalé
A motor gongyolitett fordulatainak szama millié fordulatban.

0143

DRIVE ON TIME (HI) Bekapcsolt-allapot jelz6
Gongyoliti a bekapcsolt allapotot napban mérve.

0144

DRIVE ON TIME (LO) Bekapcsolt-allapot jelz6

Gongydliti a bekapcsolt allapotot 2 masodperces intervallumokban mérve. (30 intervallum = 60 mp).

0145

MOTOR TEMP

Motorhémérséklet °C-ban mérve/ PTC ellenallas Ohm-ban.
» Akkor alkalmazhatd, ha motorhémérsékleti szenzor van beépitve. Ld. 3501 paraméter.
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

03. csoport: FB Actual Signals, Terepi busz (FB) lizemi értékek

Ez a csoport a soros vonali kommunikaciot (fieldbus, FB) felligyeli.

Kod |Leiras
0301 |[FB CMD WORD 1 Parancsszé 1
Az FB soros kommunikacié 1. Bit # 0301, FB CMD WORD 1 0302, FB CMD WORD 2
parancsszavanak csak olvashaté 0 |STOP Fenntartva
masolata. . S e 1 |START Fenntartva
» A soros vonali kommunikaci6 altal a
hajtas soros vonali vezérlével 2 |REVERSE Fenntartva
vezérelhetS A parancs két 3 |LOCAL Fenntartva
parancsszot tartalmaz. A parancsszo
bit-kddolt utasitasai a hajtast a 4 |RESET Fenntartva
kiilonb6z6 allapotok kozott 5 |[EXT2 Fenntartva
atkapcsoljak . o 6 |RUN_DISABLE Fenntartva
* A parancsszavak segitsegével
vezérelt hajtasnal valamely kiils 7 |STPMODE_R Fenntartva
VeZlél'|éSi helylne'k (EXT1IV., E'XT2) kell 8 |STPMODE_EM Fenntartva
aktivnak lennie és a beallitasnak
comm-nak kell lennie (Ld. 1001 és 9 |STPMODE_C Fenntartva
1002 pal:'amétert). ) ) 10 |RAMP_2 Fenntartva
* A vezeridpanel a sz6t hexa-kodban 1 |RAMP_OUT 0 REF_CONST
jeleniti meg. PI.: valamennyi bit 0 és
1 a 15. helyi értéken 8000-ként van 12 |RAMP_HOLD REF_AVE
megjelenitve. 13 [RAMP_IN_0 LINK_ON
0302 |FB CMD WORD 2 Parancssz6 2 14 [RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
A soros kommunikacio 2. parancs- 15 [TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
szavanak csak olvashatd masolata.
» Ld. 0301 paraméter.
0303 [FB STS WORD 1 Stdtusszé 1
Az 1. statusszo csak olvashatd Bit # 0303, sTS CMD WORD 1 0304, FB STS WORD 2
masolata. 0 |[READY ALARM
* A hajtas statuszinformaciot kild az
FB vezérlének. A statusz két szét 1 |[ENABLED REQ_MAINT
tartalmaz 2 |STARTED DIRLOCK
* A vezérl6panel a parancsszot hexa- 3 |RUNNING LOCALLOCK
kddban jeleniti meg. Pl.: valamennyi
bit 0 és 1 a 15. helyi értéken 8000- 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
ként van megjelenitve. 5 |ACCELERATE Fenntartva
0304 |FB STS WORD 2 Stdtusszo 2 6 |DECELERATE Fenntartva
Az 2. statusszd csak olvashaté 7 |AT SETPOINT Fenntartva
masolata. =
+ Ld. 0303 paraméter. 8 |LIMIT Fenntartva
9 |SUPERVISION Fenntartva
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |[REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAULT ACK_OFF_ILCK
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0305 |[FAULT WORD 1 Hibaszé 1
A hibasz6 qsak olyashaté méso’llate.a. Bit # | 0305,FAULT WORD 1 | 0306, FAULT WORD 2 | 0307, FAULT WORD 3
* Ha egy hiba aktiv, a megfeleld bit a 0 |OVERCURRENT  |UNDERLOAD EFB 1
hibaszoban beallitasra kertil.
« Minden hibanak van egy bitje a 1 |DC OVERVOLT THERM FAIL EFB 2
E'dbaS?QE?IS-f orol4sat 160. oldal 2 |DEVOVERTEMP |OPEX LINK EFB 3
« Ld. a hibak felsorolasa . oldalon.
« A vezérlépanel a szt hexa-kddban 3 |SHORT CIRC OPEXPWR Fenntartva
jeleniti meg. I?I.:'valamennyi’bit 0és 4 |OVERLOAD CURR MEAS Fenntartva
1a 15. helyi értéken 8000-kéntvan | ™5™ |5 UNDERVOLT ~ [SUPPLY PHASE _ |Fenntartva
megjelenitve.
0306 IFAULT WORD 2 Hibaszé 2 6 |AI1LOSS Reserved Fenntartva
A hibaszé csak olvashaté masolata. 7 |AI2LOSS OVERSPEED Fenntartva
* Ld. a 0305 paramétert. 8 |MOT OVERTEMP |DC HIGH RUSH Fenntartva
0307 |[FAULT WORD 3 Hibasz6 3 9 |PANEL LOSS DRIVE ID Fenntartva
A EidbaS%% ggak Olva§?arié masolata. 10 [ID RUN FAIL CONFIG FILE Fenntartva
-8 D9 parametert 71 IMOTOR STALL __ |SERIAL 1 ERR System Error
12 |[Reserved EFB CON FILE System Error
13 [EXT FLT1 FORCE TRIP System Error
14 |EXT FLT 2 MOTOR PHASE Hardware Error
15 |[EARTH FAULT OUTPUT WIRING  |Param. Setting Fault
0308 |ALARM WORD 1 Alarmszé 1
* Ha ef93|/ fllgﬁlmeﬂletes ak,t;)v, a Bit # 0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
megfelel6 bit az alarmszéban
bl thsrn Kot 0 [Reserved Fenntartva / OFFBUTTON 0~
* Valamennyi figyelmeztetésnek 1 PID SLEEP
megfelel6 bitje van az alarmszéban. 2 D RUN
+ A bit mindaddig be van allitva, amig a
teljes szot nem reszetaljak (reszet: a 3 [PIRLOCK Fenntartva
telies szot nullara irjak). 4 |I/O COMM
» A vezérlépanel a sz6t hexa-kédban
jeleniti meg. Pl.: valamennyi bit 0 és 5 AIMLOSS
1 a 15. helyi értéken 8000-ként van 6 |AI2 LOSS
megijelenitve. 7 IPANEL LOSS
0309 |ALARM WORD 2 Hibaszé 2 8 |Reserved
Ld. 0308 Ster.
parameter 9 |MOT OVERTEMP
10 |UNDERLOAD
11 |MOTOR STALL
12 |AUTORESET
13 |AUTOCHANGE
14 |PFC INTERLOCK
15 |reserved BP LOSS

* Csak a HVAC hajtasokra érvényes.
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04. csoport: Fault History, Hibanaplé

Ez a csoport a hajtas altal jelentett legfrissebb hibakat tarolja.

Kéd

Leiras

0401

LAST FAULT Utolsé hiba

0 = A hibanaplé térlése (a panelen = NO RECORD).
n = Az utoljara rogzitett hiba kddja.

0402

FAULT TIME 1 Hiba 1 ideje

A nap, amelyen az utolsé hiba tértént. A kijelzés lehet:

» Datum — ha a valdsideji 6ra lizemel.

» Bekapcsolas utan eltelt napok szama — ha nem hasznaljuk a valdsideji orat, vagy az nincs beallitva.

0403

FAULT TIME 2 Hiba 2 ideje

Az idd, amikor az utolsé hiba tortént. A kijelzés lehet:

» Valés ideji 66:pp:ss formatumban — ha a valésidejl 6ra tizemel.

» Abekapcsolas 6ta eltelt id6 (Kevesebb, mint a 0402 paraméterben régzitett napok szama), 66:pp:ss formatumban
— ha a valosideji 6ra nem izemel, vagy nincs beallitva.

0404

SPEED AT FLT Fordulatszam a hiba térténtekor
Az utolso hiba térténtekor a motor fordulatszama rpm-ben.

0405

FREQ AT FLT Frekvencia a hiba térténtekor
Az utolso hiba torténtekor a motor frekvenciaja Hz-ben.

0406

VOLTAGE AT FLT Fesziiltség a hiba térténtekor
Az utolsé hiba torténtekor a kozbens6kori fesziiltség értéke (V).

0407

CURRENT AT FLT Aram a hiba térténtekor
Az utolso hiba torténtekor a motoraram értéke (A).

0408

TORQUE AT FLT Nyomaték a hiba térténtekor
Az utolso hiba torténtekor a motor nyomatéka (%).

0409

STATUS AT FLT Stdtusz a hiba torténtekor
Az utolso hiba térténtekor a hajtas statusza (hexa szd).

0410

DI1-3 AT FLT DI1-3 allapota a hiba torténtekor
Az utolso hiba torténtekor az 1...3 digitélis bemenetek allapota.

0411

DI4-6 AT FLT DI4-6 allapota a hiba torténtekor
Az utolso hiba torténtekor a 4...6 digitalis bemenetek allapota.

0412

PREVIOUS FAULT 1 Korabbi hiba 1
Masodik utolsd hiba kédja. Csak olvashato.

0413

PREVIOUS FAULT 2 Korabbi hiba 2
Harmadik utolsé hiba kddja. Csak olvashaté.
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10. csoport: Start/Stop/Dir, Inditas/ledllitas/iranyvaltas
Ez a csoport:

* Engedélyezi a kilsé miikddtetés forrasat (ExT1, és ExT2): futas engedélyezeés,
inditas, leallitas és forgasiranyvaltas.

» Rogziti a forgasiranyt vagy engedélyezi a forgasirany vezérlését.

A kulsé mikdodtetési forras-kivalasztast Id. a kdvetkezé csoportban (1102 par.).

Kéd

Leiras

1001

EXT1 COMMANDS Ext1 parancsok
Meghatarozza az 1. kllsé mikddtetés helyét (EXT1) — az inditas, leallitas, iranyvaltas konfiguracidjat.
1 = DI1 — Kétvezetékes inditas/leallitas.
« Inditas/leallitas digitalis bemenet segitségével DI1 (DI1 aktiv = Start; DI1 nem aktiv = Stop).
» Az 1003 paraméter meghatarozza a forgasiranyt. Kivalasztva 1003 = 3 (kérés) ugyan az, mint 1003 = 1 (el6re).
2 = DI1, 2 — Kétvezetékes inditas/leallitas/iranyvaltas.
« Inditas/leallitas digitalis bemenet segitségével DI1 (DI1 aktiv = Start; DI1 nem aktiv = Stop).
« Forgasirany-vezérlés DI2 digitalis bemeneten keresztil (be kell allitani: 1003 = 3 (kérés)) .
(D12 aktiv = hatramenet; nem aktiv = elére).
3 = DI1P, 2P — Haromvezetékes inditas/leallitas.
» Az inditas/leallitas parancsok impulzusszerien nyomégombrol (P értelme “impulzus”).
» Az inditasi parancs egy zaro érintkezés nyomogomb segitségével Di1-re. Az inditashoz DI2 digitalis bemenetet
zarni kell DI1 impulzusa el6tt.
» Tobb indit6 nyomégomb is parhuzamosan kapcsolhato.
* A ledllitas egy zaro érintkezével ellatott nyomogomb segitségével DI2 digitalis bemeneten.
*» Tobb leallitd nyomoégomb is sorba kapcsolhato.
» 1003 paraméter hatarozza meg a forgasiranyt. Jelen esetben 1003 = 3 beallitas (REQUEST) ugyan azt jelenti mint
1003 = 1 (FWD).
4 = DI1P, 2P, 3 — Haromvezetékes inditas/leallitas, iranyvaltas.
» Az inditas/leallitas parancsok impulzusszeriien nyomogombrol, mint DI1P, 2P bedllitas leirasanal.
« Forgasirany-vezérlés (kdvetkez6 beallitas szlikséges: 1003 = 3 (REQUEST)) DI3 digitélis bemenet segitségével.
(D13 aktiv = hatramenet; nem aktiv = el6re).
5 =DI1P, 2P, 3P — Inditas elbre, inditas hatra, leallitas.
» Az inditas és forgasirany parancsok két kiilénallé impulzusszerli nyomégomb segitségével adhatok, egyszerre
start + forgasirany (P érelme: “impulzus”).
» Az inditas elére parancs egy zaro érintkezével ellatott nyomdgombrél DI1 digitalis bemenetre érkezik. A hajtas
inditasahoz DI3 bemenetet zarni kell DI1 impulzusa el6tt.
» Az inditas hatramenetben parancs egy zaro érintkezdvel ellatott nyomégombrdl DI2 digitalis bemenetre érkezik. A
hajtas inditdsahoz DI3 bemenetet zarni kell DI2 impulzusa elétt.
» Tobb indit6 nyomégomb is parhuzamosan kapcsolhato.
* A ledllitas egy zaro érintkezével ellatott nyomogomb segitségével DI3 digitalis bemeneten.
» Tobb leallitd nyomoégomb is sorba kapcsolhato.
* A kdvetkez6 szlikséges paraméter-beallitas: 1003 = 3 (REQUEST).
6 = DI6 — Kétvezetékes inditas/leallitas.
« Inditas/leallitas digitalis bemenet segitségével DI6 (DI6 aktiv = Start; DI6 nem aktiv = Stop).
» Az 1003 paraméter meghatarozza a forgasiranyt. Jelen esetben 1003 = 3 (kérés) ugyan az, mint 1003 = 1 (elére).
7 = DIB, 5 — Kétvezetékes inditas/leallitas/iranyvaltas.
« Inditas/leallitas digitalis bemenet segitségével DI6 (DI6 aktiv = Start; DI6 nem aktiv = Stop).
« Forgasirany-vezérlés D15 digitalis bemeneten keresztil (be kell &llitani: 1003 = 3 (kérés)) .
(D15 aktiv = hatramenet; nem aktiv = el6re).
8 = KEYPAD - Vezérl6 panel.
» Az inditas/leallitas, forgasiranyt parancsok a vezérl6panelrél adhatok amikor EXT1 aktiv.
* A forgasirany-vezérléshez a kdvetkez6 paraméter-bedllitas sziikséges: 1003 = 3 (REQUEST).
9 = DI1F, 2R — Inditas/leallitas/forgasirany parancsok DI1 és DI2 kombinacidjaként.
* Inditas el6re = DI1 aktiv és DI2 nem aktiv.
* Inditas hatramenetben = DI1 nem aktiv és DI2 aktiv.
* ledllitds = mind DI1 mind DI2 aktiv, vagy mindkettd nem aktiv.
* A kdvetkez6 paraméter-beallitas sziikséges: 1003 = 3 (REQUEST).
10 = comM — A soros vonali parancsszo az inditas/leallitas/iranyvaltas mikodtetésének a forrasa.
» A parancsszé6 10,1, 2 bitjei (paraméter 0301) aktivaljak az inditas, leallitas és iranyvaltas parancsokat.

» Részletes informaciokat Id. a soros vonali kommunikacio felhasznaloi kézikbnyvében (Fieldbus user’s manual).
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11 = TIMER FUNCTION 1. — Inditas/leallitasi funkciot rendel az 1. idézité funkcidohoz (timer funkcié aktiv = START; timer
funkcié nem aktiv = STOP). Ld 36. csoport - Timer funkciok.

12...14 = TIMER FUNCTION 2... 4 — Inditas/leallitasi funkciot rendel az 2...4. id6zit6é funkciéhoz. Ld. fent: 1. timer
funkcid

1002

EXT2 COMMANDS Kiils6 parancsok 2
Meghatarozza az 2. kiils6 mikddtetés helyét (EXT2) — az inditas, leallitas, iranyvaltas konfiguracidjat.
* Ld. 1001 paramétert EXT1 COMMANDS fent.

1003

DIRECTION Forgasirany

Meghatarozza a motor forgasiranyat.

1 = FORWARD — A forgasirany rogzitve van elére iranyban.

2 = REVERSE — A forgasirany régzitve van hatramenet iranyban.
3 = REQUEST — A forgasirany paranccsal valtoztathaté.

Uzembe helyezés
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11. csoport: Reference Select, Alapjel (referencia) kivalasztas
Ez a csoport meghatarozza:
* Hogyan valthatunk a hajtason a miikddtetési forrasok kdzott.

* AREF1 és REF2 jelforrasok karakterisztikajat.

Koéd |Leiras
1101 |KEYPAD REF SEL Billentyiizet-referencia kivalasztas
Kivalaszthaté a referencia helyi vezérlési médban.
1 = REF1 (Hz/rpm) — A referencia tipusa a 9904 MOTOR CTRL MODE paramétertél flgg.
* Fordulatszam-alapjel (rpm), ha 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) v. 2 (VECTOR: TORQ).
* Frekvencia-alapjel (Hz), ha 9904 = 3 (SCALAR: SPEED).
2 = REF2 (%)
1102 |[EXT1/EXT2 SEL Kiils6 referencia1/2 vélasztas
EXT1 vagy EXT2 két kiils6 alapjel kivalasztasanak forrasat hatarozza meg. Meghatarozza az inditas/leallitas/
forgasirany mikddtetésének és az alapjelnek a forrasat.
0 = EXT1 — Kivalasztja az 1. kiilsé vezérlési helyet (EXT1).
* Ld. 1001 paraméter EXT1 miikddtetések EXT1 inditas/leallitas/forgasirany valtas definiciait.
* Ld. 1003 paraméter rRer1 kivalasztas EXT1 alapjel definicidit.
1 = DI1 — DI1bemenet allapotatdl fliggéen EXT1 vagy EXT2 (DI1 aktiv = EXT2; DI1 nem aktiv = EXT1).
2...6 = DI2...DI6 — A kivalasztott digitalis bemenet allapotatdl fligg a vezérlési hely (EXT1 vagy EXT2). Ld. fent DI1.
7 = EXT2 — Kivalasztja az 2. kiilsd vezérlési helyet (EXT2).
* Ld. 1002 paramétert: EXT2 mikodtetések EXT2 inditas/leallitas/forgasirany valtas definicioit.
* Ld. 1006 paraméter rRer2 kivalasztas EXT2 alapjel definicioit.
8 = cCOMM — Az EXT1 vagy EXT2 kiilsd vezérlési hely forrasat a soros vonali vezérlé sz6 hatarozza meg.
* Az 1. vezérld szé 5. bitje (0301 paraméter) meghatarozza az aktiv vezérlési helyet (EXT1 vagy EXT2).
* Részletes informacidkat Id. a soros vonali vezérl6 kezelési utasitdsaban (Fieldbus user’s manual).
9 = TIMER FUNCTION 1 — Az EXT1 vagy EXT2 kuls6 vezérlési hely forrasat a timer funkcio (timer funkcié aktiv = EXT2;
timer funkcié nem aktiv = ExXT1) allapota hatarozza meg. Ld. 36. csoport - Timer funkciok.
10...12 = TIMER FUNCTION 2... 4 — Az EXT1 vagy EXT2 kuls6 vezérlési hely forrasat a timer funkcié allapota hatarozza
meg. Ld. 1. timer funkciot fent.
-1 = DI1(INV) — DI1bemenet allapotatdl fligg a kiilsd vezérlési hely.EXT1 vagy EXT2 (DI1 aktiv = EXT1; DI1 nem aktiv =
EXT2).
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A kivalasztott digitélis bemenet allapotatdl fliggéen EXT1 vagy EXT2. Ld. DI1(INV) fent.
1103 |REF1 SELECT Referencia 1. kivalasztas

A kils6 referencia Rer1 forrasat valasztja ki. EXT REF 1 MAX

0 = KEYPAD — A vezérl6panelt valasztja ki referencia-
forrasnak.

1= A1 — Az 1. analég bemenetet (A1) valasztja ki referencia- ~ EXT REF 1 MIN
forrasnak.

2 = A2 — Az 2. analdg bemenetet (AI2) valasztja ki referencia- - ExT REF 1 MIN
forrasnak.

3 = AI1/JOYST — Az 1. analdég bemenet (Al1), mint referencia
forras joystick miveltre van definialva. - EXT REF 1 MAX
* A minimum bemend jel a hajtast hatramenet iranyban 2V /4 mA

maximum fordulaton forgatja. A minimumot a 1104 0V/0mA
paraméter hatarozza meg.

* A maximum bemené jel a hajtast elére iranyban
maximum fordulaton forgatja. A maximumot a 1105 - EXT REF 1 MIN
paraméter hatarozza meg.

* A kdvetkez6 paraméter-beallitas sziikséges 1003=3
(kérés).

Figyelem! Mivel az alapjel-tartomany alsé hatarértéke maximum fordulatot idéz el6 hatramenet iranyban, ne
hasznaljuk a 0 V-ot, mint a referencia-tartomany minimum értékét. Ha mégis igy hasznaljuk, az alapjel
szakadasa (ami 0V-nak felel meg) teljes fordulata hatramenet iranyu forgast idéz el6. Ehelyett hasznaljuk
az alabbi beallitasokat annak érdekében, hogy analog jel szakadas esetén hibajelzésre alljon le a hajtas:

» 1301 paraméter: MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AI2) 20%-nal (2 V vagy 4 mA).

» 3021 paraméter: AI1 FAULT LIMIT allitsuk 5%-ra vagy magasabb értékre.

» 3001 paraméter: AI<MIN FUNCTION allitsuk 1-re (FAULT).

4 = AI2/JOYST — A 2. analdg bemenet (AI2), mint referencia forras joystick miveltre van definialva.

* Ld. fent (AI1/JOYST) leirasat.

EXT REF 1 MIN

Hiszterézis a teljes skala 4 %-
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5 = DI3U,4D(R) — Digitalis bemeneteket hatarozza meg mint referencia-forras (motoros potenciométeres vezérlés).
* Digitalis bement DI3 ndveli a fordulatszamot (az U jelentése “fel”).
* Digitalis bement DI4 cs6kkenti a fordulatszamot (az D jelentése “le”).
* A stop parancs nullazza a referenciat (az R “reszet’-et jelent).
* A 2205 paraméter: ACCELER TIME 2 az alapjel-valtozas mértékét.

6 = DI3U,4D — ugyan az mint fent (DI3U,4D(R)), kivéve:
* A ledllitas parancs nem torli az alapjel értékét. Az alapjel tarolasra kerdl.
* Inditas utan a hajtas felfut (a kivalasztott felfutasi idével) az eltarolt referencia értékre.

7 = DI5U,6D — Ugyan az, mint fent (DI3U,4D), azzal a kulénbséggel, hogy DIS és DI6 digitalis bemeneteket hasznaljuk.

8 = COMM — A soros vonali kommunikacié (fieldbus) a referencia-forras.

9 = coMM+AI1 — A soros vonali kommunikacio (fieldbus) és az 1. analég bemenet (A1) kombinacioja a referencia-
forras. Ld. lent: analég bemeneti referencia korrekcio.

10 = comm*Al1 — A soros vonali kommunikacié (fieldbus) és az 1. analdg bemenet (A1) kombinacidja a referencia-
forras. Ld. lent: analég bemeneti referencia korrekcio.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Ugyan az mint fent: DI3U,4D(R), azzal a kulénbséggel, hogy:
* A vezérlési hely valtasa (EXT1 EXT2-re, EXT2 EXT1-re, LOC REM-re) nem masolja a referenciat.

12 = pI3u,4D(NC) — Ugyan az mint fent: DI3U,4D, azzal a kuldnbséggel, hogy:
* A vezérlési hely valtasa (EXT1 EXT2-re, EXT2 EXT1-re, LOC REM-re) nem masolja a referenciat.

13 = DI5U,6D(NC) — Ugyan az mint fent: DI5U,6D, azzal a kilonbséggel, hogy:
* A vezérlési hely valtasa (EXT1 EXT2-re, EXT2 EXT1-re, LOC REM-re) nem masolja a referenciat.

14 = A1+AI2 — Az 1. (A1) és 2. (AI2) analég bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

15 = AI1*AI2 — Az 1. (AI1) és 2. (AI2) analdég bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

16 = AI1-A12 — Az 1. (A1) és 2. (AI2) analdg bemenet kombinacioja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

17 = AI1/AI2 — Az 1. (A1) és 2. (AI2) analég bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

Analog Input Reference Correction Analég bemeneti referencia korrekcio
A9, 10, és 14...17 paraméterek az alabbi tablazat képleteit hasznaljak.

Beall. | Valamennyi referencia az alabbiak szerint
értékek van kiszamitva:
C+B |Cérték + (B érték - 50%-a a ref. értéknek)
C*B C érték * (B érték - 50%-a a ref. értéknek)
C-B (C érték + 50%-a a ref. értéknek) - B érték
C/B (C érték * 50%-a a ref. értéknek) / B érték

Ahol:

» C = F6 referencia érték 1204
(=comm a9, 10 és 17 ()
= A1 a 14...17 értékekre). 00—~~~ —— === ===~~~

* B = korrekcids referencia
(=A1a9,10és L0 i U

P’= AI? a 14...17 értékekre). S N A9, 14 (+)
élda:

Az abra mutatja a referencia-forras gorbéit a 9, 10 és 14...17 404 — — — = 2 B SETRTTS
értékekre, ahol: '

e C=25%. 20-{- - - - - = N ——— - — - — -

* P 4012 SETPOINT MIN = 0. - 16()

* P 4013 SETPOINT MAX = 0. 0 0 106% ;B

B valtozik a vizszintes tengely mentén.
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1104

REF1 MIN Referencia 1 minimum

Meghatarozza az 1. kuls6 referencia minimumat.

* A minimum analdg jel (a teljes jel %-aban, V-ban v.
A-ban) megfelel REF1 MIN értéknek Hz/rpm-ben. P105 | _ _ _ ________

+ 1301 paraméter - MINIMUM Al1 v. 1304 MINIMUM AI2 - (MAX)
meghatarozzak a minimum analég bemend jelet.

+ Ezek a paraméterek (referencia és analég min. és
max. értékek) az alapjel skala és ofszet beallitasi
lehet&séget nyujtjak.

A Extref

1105 [REF1 MAX Referencia 1 maximum P 1104 | Analé~g.
. o . . . (MIN) I bemend jel
Meghatarozza a 1. kiilsé referencia maximumat. . . >
* A maximum analdg jel (a teljes jel %-aban, V-ban v. P 1301 P 1302
A-ban) megfelel Rer1 MAX értéknek Hz/rpm-ben. v.1304 v. 1305

* 1302 paraméter - MAXIMUM AI1 v. 1305 MAXIMUM AI2
- meghatarozzak a minimum analég bemené jelet.
\ Ext ref

P 1104
(MIN)

P 1105 _
(MAX)

Analog

P 1301 P1302  bemend jel
v. 1304 v. 1305

1106

REF2 SELECT Referencia 2 kivalasztas

Kivalasztja REF2 kuils6 referencia jelforrasat.

0...17 — ugyan az mint 1103 paraméternél REF1 SELECT.

19 = PID10UT — A referenciat PID1 kimenete adja. Ld. 40 és 41 csoportot

J— - LIMIT Ha PFC-t hasz:naljuk
SELECT MAX (1107, 1108) | PFC

1..17 j MIN (1107, 1108)

1107

REF2 MIN Referencia 2 minimum

Meghatarozza 2. kiilsé referencia minimumat.
* A minimum anal6g bemend jel (feszlltség v. aram) megfelel REF2 MIN értékének %-ban.
» 1301 MINIMUM AI1 vagy 1304 MINIMUM AI2 paraméterek beallitjak az analég bemené jelek minimum értékeit.
» Ez a paraméter beallitia a minimum frekvencia-referencia értéket.
» Ez az érték szazaléka a:
- maximum frekvencianak vagy fordulatnak.
- maximum folyamat-alapjelnek
- névleges nyomatéknak.

1108

REF2 MAX Referencia 2 maximum

Meghatarozza a 2. kiilsé referencia maximumat.
* A maximum analdg bemend jel (a teljes jel %-aban) megfelel ReEF2 MAX értéknek Hz-ben.
* 1302 MAXIMUM AI1 v. 1305 MAXIMUM AI2 paraméterek meghatarozzak a maximum analég bemeng jelet.
» Ez a paraméter meghatarozza a maximum frekvencia-referencia értéket.
+ Ez az érték szazaléka a:
- maximum frekvencianak vagy fordulatnak.
- maximum folyamat-alapjelnek

- névleges nyomatéknak.
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12. csoport: Constant Speeds, Allandé fordulatszamok
Ez a csoport meghataroz egy sor allandé fordulatszamot. Altalaban:

* Beprogramozhatunk 7 allandé fordulatszamot, 0...500 Hz ill. 0...30000 rpm
tartomanyban.

* Az értékeknek pozitivnak kell lenni (Nem adhaté meg negativ allandé fordulat).

* Az éallando fordulatszam-kivalasztas nem lesz figyelembe véve, ha:

a nyomatékszabalyozas aktiv, vagy

PID folyamatszabalyozasi alapjel-kévetés van, vagy
a hajtas helyi vezérlésben van, vagy

PFC (szivattyu és ventilator vezérlés) aktiv.

Megjegyzés! Az 1208 CONST SPEED 7 mint hiba-fordulatszam is hasznalhatd, amely
aktivalhato, ha hianyzik a vezérld jel. Ld. 3001 AI<MIN FUNCTION és 3002 PANEL COMM
ERROR paramétereket.

Kod

Leiras

1201

CONST SPEED SEL Allandé fordulat kivdlasztés

Meghatarozza az allandé fordulat funkciéra hasznalt digitalis bemeneteket. Ld. a bevezetés magyarazatat.

0 = NOT SEL — Tiltja az allandé fordulat funkciot.

1 =DI1 - Az 1. alland¢ fordulatot a DI1 digitalis bemenet valasztja ki.
* Digitalis bemenet aktiv = 1. allandé fordulat aktiv.

2...6 = DI2...DI6 — Az 1. allando fordulatot a DI2...6 digitalis bemenetek valasztjak ki. Ld. fent.

7 = DI1,2 — A hdrom kézul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI1 és DI2 digitalis bemeneteket hasznélva.
+ Két digitalis bemenetet hasznal az alabbi definicié szerint. (0 = DI nem aktiv, 1 = DI aktiv):

DI1 | DI2 Funkcio

0 0 |Nincs allandé fordulat

1 0 |Allandé fordulat 1 (1202)
0 1 |Allando fordulat 2 (1203)
1 1 |Allando fordulat 3 (1204)

+ Beallithatd mint u.n. hiba-fordulat, amely aktivalhatd, ha hianyzik a vezérl6 jel. Ld. 3001 AI<MIN és 3002 PANEL
COMM ERR paraméter.

8 = DI2,3 — A harom kozll kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI2 és DI3 digitalis bemeneteket hasznalva.
» A kodolast Id. fent (DI1,2).

9 = DI3,4 — A harom kozul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI3 és D4 digitalis bemeneteket hasznalva.
» A kédolast Id. fent (DI1,2).

10 = DI4,5 — A harom kozul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI4 és DI5 digitalis bemeneteket hasznalva.
* A kédolast Id. fent (DI1,2).

11 = DI5,6 — A harom koézil kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI5 és DI6 digitalis bemeneteket hasznalva.
» A kodolast Id. fent (DI1,2).

12 = DI1,2,3 — A hét kdzul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) DI1, DI2 és DI3 bemeneteket hasznalva.
» Harom digitalis bemenetet hasznal az alabbi definicié szerint. (0 = DI nem aktiv, 1 = DI aktiv):

Funkcio

Nincs allandé fordulat

Allandé fordulat 1 (1202)
Allandé fordulat 2 (1203)
Allandé fordulat 3 (1204)
Allandé fordulat 4 (1205)
Allandé fordulat 5 (1206)
Allandé fordulat 6 (1207)
Allandé fordulat 7 (1208)

—\O—\O—\O—\OE
-
_\_\OOA—\OOE
N
—\—\—\—\Oooog
(%)
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13 = DI13,4,5 — A hét koézul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) DI3, DI4 és DIS bemeneteket hasznalva.
» A kédolast Id. fent (DI1,2,3).
14 = D14,5,6 — A hét kozul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) DI4, DI5 és DI6 bemeneteket hasznalva.
* A kédolast Id. fent (DI1,2,3).
15...18 = TIMER FUNCTION 1...4 — Kivalasztja az 1. allando fordulatot, amikor a timer-funkcié aktiv. Ld. 36. csoport -
Timer-funkciok
-1 =DI1(INV) — Az 1. allando fordulatot a DI1 digitalis bemenet inverze valasztja ki.
* Inverz miikddés: Digitalis nem bemenet aktiv = 1. allandé fordulat aktiv.
-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Az 1. alland6 fordulatot a DI2...6 digitalis bemenetek inverz értékei valasztjak ki. Ld. fent.
-7 = DI1,2(INV) — A harom koézll kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI1 és DI2 digitalis bemeneteket
hasznalva.
* Inverz miikodés: Két digitalis bemenetet hasznal az alabbi definicid szerint. (0 = DI nem aktiv, 1 = DI aktiv):

DI1 | DI2 Function

1 | 1 |Nincs allandé fordulat

0 | 1 |Allandé fordulat 1 (1202)
1 | 0 |Allando fordulat 2 (1203)
0 | O |Allandé fordulat 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) — A harom kozul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI2-t és DI3-t hasznalva.
» A kodolast Id. fent (DI1,2(INV)).

-9 = DI3,4(INV) — A harom kozul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI3-t és DI4-t hasznalva.

A kédolast Id. fent (DI1,2(INV)).

-10 = DI4,5(INV) — A harom kozll kivalasztja valamely allando fordulatot (1...3) DI4-t és DI5-t hasznalva.

A kodolast Id. fent (DI1,2(INV)).

-11 = DI5,6(INV) — A harom kozil kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...3) DI5-t és DI6-t hasznalva.

A kodolast Id. fent (DI1,2(INV)).

-12 = DI1,2,3(INV) — A hét kdzul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) Di1, DI2 és DI3 bemeneteket hasznalva.
* Inverz miikddés: Harom digitalis bemenetet hasznal az alabbi definicié szerint. (0 = DI nem aktiv, 1 = DI aktiv):

DI1| DI2 | DI3 Function

111 1 |Nincs allando fordulat

0| 1 1 |Allandé fordulat 1 (1202)
1] 0 | 1 |Allando fordulat 2 (1203)
0| 0 | 1 |Allandé fordulat 3 (1204)
1] 1 | O |Allando fordulat 4 (1205)
0|1 0 |Allando fordulat 5 (1206)
1] 0 | O |Allando fordulat 6 (1207)
0| O | O |Allandé fordulat 7 (1208)

-13 = DI3,4,5(INV) — A hét kdzil kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) DI3, DI4 és DI5 bemeneteket hasznalva.
» A kédolast Id. fent (DI11,2,3(INV)).

-14 = DI4,5,6(INV) — A hét kdzul kivalasztja valamely allandé fordulatot (1...7) Di4, DI5 és DI6 bemeneteket hasznalva.

A kédolast Id. fent (DI1,2,3(INV)).

1202

CONST SPEED 1 Allandé fordulat 1

Az 1. allando fordulatszam értéke allithato be.

» Az érték tartomanya és mértékegysége a 9904 MOTOR CTRL MODE paramétertdl fligg.
» Tartomany: 0...30000 rpm, ha 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) V. 2 (VECTOR: TORQ).

» Tartomany: 0...500 Hz, ha 9904 = 3 (SCALAR: SPEED).

1203

1208

CONST SPEED 2...CONST SPEED 7 Allandé fordulat 2...7
Mindegyik paraméter egy allandé fordulatot hataroz meg. Ld. CONST SPEED 1 fent.

1209

TIMED MODE SEL Idézitett mod kivalasztas

A timert aktivalja allando fordulat Gzemmadra. A timer arra hasznalhatd, hogy aktivalja az 1. allandé fordulatszamot,
vagy valtson két kivalaszthatoé fordulat kdzl (1. és 2. allandé fordulat).
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13. csoport: Analog Inputs, Analég bemenetek

Ez a csoport meghatarozza az analég bemenetek hatarértékeit és a sziiréseit.

Kéd

Leiras

1301

MINIMUM Al1

Az analég bemenet minimum értékét hatarozza meg.

* Az értéket a teljes analdg jeltartomany %-aban hatarozza meg. Ld. az alabbi példat.

* A minimum analég bemené jel megfelel a 1104 REF1 MIN vagy 1107 REF2 MIN paramétereknek.

* MINIMUM Al nem lehet nagyobb, mint MAXIMUM Al

» Ezek a paraméterek (referencia és analég min. és max.) biztositjak a referencia skala- és ofszet beallitasat.
» Ld. az abrat a 1104 paraméternél.

Példa: Az anal6g bemenet minimum értékét 4 mA-re allitsuk:

» Konfiguraljuk az analég bemenetet 0...20 mA aramijelre.

+ Szamoljuk ki az értéket (4 mA) a teljes skala %-aban (20 mA) =4 mA /20 mA * 100% = 20%

1302

MAXIMUM Al1

Az analdg bemenet maximum értékét hatarozza meg.

» Az értéket a teljes analog jeltartomany %-aban hatarozza meg.

* A maximum analég bemend jel megfelel a 1105 REF1 MAX v. 1108 REF2 MAX paramétereknek.
» Ld. az abrat a 1104 paraméternél.

1303

FILTER Al1 Al1 sziir6 o 4 nem sz(rt jel
(o)

Meghatarozza az 1. analég bemenet (Al1) id6allandojat.
* A meghatarozott id6 alatt a sz(rt jel eléri a jel-ugras 63 %-at. 100 ,/

63+- - - - - \

sz(irt jel

——

idéallando

1304

MINIMUM AI2

Az analég bemenet minimum értékét hatarozza meg.
+ Ld. MINIMUM AI1 fent.

1305

MAXIMUM Al2

Az analég bemenet maximum értékét hatarozza meg.
+ Ld. MAXIMUM AI1 fent.

1306

FILTER Al2

Meghatarozza az 2. analég bemenet (A12) id6allandojat.
 Ld. FILTER AI1 fent.
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14. csoport: Relay Outputs, Relékimenetek

Ez a csoport meghatarozza valamennyi relékimenet aktivalasanak feltételeit.

Kéd

Leiras

1401

RELAY OUTPUT 1 Relékimenet 1

Meghatarozza az eseményt vagy feltételt, amely aktivalja az 1. relét — amit az 1. relékimenet jelez.

0 = NOT SEL — A relé nincs hasznalva és elejtett allapotban van.

1 = READY — A relé meghuz, amikor a hajtas miikddésre kész allapotban van. Feltételek:
* Futas-engedélyezé jel van.
* Nincs hiba.
* A tapfesziiltség a megfelel6 tartomanyban van.
+ A VESZ-KI parancs nem aktiv

2 = RUN — A relé meghuz, ha a hajtas lizemel (futasjelzés)

3 = FAULT (-1) — A relé meghuz, ha a hajtas fesziltség alatt van. Elejt, ha hiba torténik.

4 = FAULT — A relé meghuz, ha egy hiba aktiv.

5 = ALARM — A relé meghuz, ha figyelmeztetés (alarm) aktiv.

6 = REVERSED — A relé meghuz, ha a motor hatramenet iranyba forog.

7 = STARTED — A relé meghuz, ha a hajtas inditasi parancsot kapott (akkor is, ha nincs futds-engedélyezé jel). Elejt,
ha a hajtas leallitasi parancsot kap vagy hiba torténik.

8= SUPRV1 OVER — A relé meghuz, ha az els6 felliigyelt paraméter (3201) tullépi a hatart (3203).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

9 = SUPRV1 UNDER — A relé meghuz, ha az elsé felligyelt paraméter (3201) a hatarérték ala esik (3202).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

10 = SUPRV2 OVER — A relé meghuz, ha az mésodik felligyelt paraméter (3204) tullépi a hatart (3206).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

11 = SUPRV2 UNDER — A relé meghuz, ha az masodik feliigyelt paraméter (3204) a hatarérték ala esik (3205).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

12 = SUPRV3 OVER — A relé meghuz, ha az harmadik felligyelt paraméter (3207) tullépi a hatart (3209).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

13 = SUPRV3 UNDER — A relé meghuz, ha az harmadik feligyelt paraméter (3207) a hatarérték ala esik (3208).
* Ld. 32. csoport - Feliigyelet 107. oldal.

14 = AT SET POINT — MeghUz a relé, ha a kimeneti frekvencia egyenl a referencia-frekvenciaval.

15 = FAULT (RST) — Meghuz a relé, ha a hajtas hibaallapotban van, és a beprogramozott auto-reset késleltetés letelte
utan nyugtazaédni fog.
* Ld. 3103 paraméter: késleltetési id6.

16 = FLT/ALARM — Meghuz a relé, ha hiba vagy figyelmeztetés torténik.

17 = EXT CTRL — Meghuz a relé, ha kulsd vezérlés van kivalasztva.

18 = REF 2 SEL — Meghuz a relé, ha EXT2 van kivalasztva.

19 = CONST FREQ — Meghuz a relé, ha allandé fordulat van kivalasztva.

20 = REF LOSS — MeghUz a relé, ha az alapjel (referencia) vagy a vezérlési hely kimaradt.

21 = OVERCURRENT — Meghuz a relé, ha tularam figyelmeztetés vagy hiba tértént.

22 = OVERVOLTAGE — Meghuz a relé, ha tulfesziltség figyelmeztetés vagy hiba toértént.

23 = DRIVE TEMP — Meghuz a relé, ha hajtas tdilmeleg figyelmeztetés vagy hiba tortént.

24 = UNDERVOLTAGE — Meghuz a relé, ha feszliltség-csOkkenés figyelmeztetés vagy hiba tértént.

25 = Al1 LOSS — Meghuz a relé, ha az A1 analég bemenet kimaradt.

26 = AI2 LOSS — Meghuz a relé, ha az AI2 analég bemenet kimaradt.

27 = MOTOR TEMP — Meghuz a relé, ha motor tulmeleg figyelmeztetés vagy hiba tértént.

28 = STALL — Meghuz a relé, ha motor beragadas figyelmeztetés vagy hiba toértént.

29 = UNDERLOAD — Meghuz a relé, ha alacsony terhelés figyelmeztetés vagy hiba tortént.

30 = PID SLEEP — Meghuz a relé, ha PID elalvasi funkcié aktiv.

31 = PFC — A relét PFC vezérléskor motor inditasra/leéllitasra hasznaljuk (Ld. 81. csoport: PFC vezérlés).
» Ez az opciod csak PFC vezérléskor hasznalhaté.
* A kivalasztas aktivalhato, deaktivalhatd, amikor a hajtas nem lGzemel.

32 = AUTOCHANGE — A relé meghuz, amikor a PFC vezérl6 automatikus valtasi miveletet hajt végre.
* A funkciot csak PFC vezérlés esetén hasznaljuk.

33 = FLUX READY — A relé meghuz, ha a motor fel van magnesezve, és a névleges nyomaték leadasara képes (a
motor elérte a néveges fluxust).

34 = USER S2 — Meghuz a relé, ha a 2. felhasznaloi paraméterkészlet aktiv.
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35 = coMM — A relé meghuzasa a soros-vonali kommunikaciés (fieldbus) bemenettél fligg.
* A soros-vonali kommunikacié binaris kédot ir a 0134 paraméterbe, ezaltal meghlzatva az 1...6. reléket az
alabbiaknak megfeleléen:

Par. 0134 | Binaris | RO6 |RO5|RO4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

* 0 =relé elejt, 1 = relé meghuz.
36 = coMM(-1) — A relé meghuzasa a soros-vonali kommunikacios (fieldbus) bemenettél fligg.
* A soros-vonali kommunikacié binaris koédot ir a 0134 paraméterbe, ezaltal meghlzatva az 1...6. reléket az
alabbiaknak megfeleléen:

Par. 0134 [Binaris |RO6 |[RO5 [RO4 [RO3 |RO2 |RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 11111 0 0 0 0 0 0

* 0 = relé elejt, 1 = relé meghuz.
37 = TIMER FUNCTION 1 — Meghuz a relé, ha az 1. timer-funkcié aktiv. Ld. 36. csoport: Timer funkciok.
38...40 = TIMER FUNCTION 2...4 — Meghuz a relé, ha az 2...4 timer-funkci6 aktiv. Ld. fent: 1. timer funkcio.

1402

RELAY OUTPUT 2 Relékimenet 2

Meghatarozza az eseményt vagy feltételt, amely aktivalja az 2. relét — amit a 2. relékimenet jelez.
» Ld. 1401 RELAY OUTPUT 1.

1403

RELAY OUTPUT 3 Relékimenet 3

Meghatarozza az eseményt vagy feltételt, amely aktivalja az 3. relét — amit a 3. relékimenet jelez.
» Ld. 1401 RELAY OUTPUT 1.

1404

RO 1 ON DELAY RO1 bekapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 1. relé bekapcsolasi késleltetését. Vezérlo esem. _,—l—

» Bel/kikapcsolas késleltetés tiltva, ha 1401 PFC-re van allitva. | |

1405

RO 1 OFF DELAY RO1 kikapcsolasi késleltetés Rel&all l—_|
Meghatarozza az 1. relé kikapcsolasi késleltetését. eleallapot |
» Be/kikapcsolas késleltetés tiltva, ha 1401 PFC-re van allitva. - =

1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1406

RO 2 ON DELAY RO2 bekapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 2. relé bekapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 ON DELAY.

1407

RO 2 OFF DELAY RO2 kikapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 2. relé kikapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 OFF DELAY.

1408

RO 3 ON DELAY RO3 bekapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 3. relé bekapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 ON DELAY.

1409

RO 3 OFF DELAY RO3 kikapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 3. relé kikapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 OFF DELAY.
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1410 |RELAY OUTPUT 4...6

Meghatarozza az eseményt vagy feltételt, amely aktivalja az 4...6 relét — amit a 4...6. relékimenet jelez.
1412 |+ Ld. 1401 RELAY OUTPUT 1.

1413 [RO 4 ON DELAY RO4 bekapcsolasi késleltetés
Meghatarozza az 4. relé bekapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 ON DELAY.

1414 \RO 4 OFF DELAY RO4 kikapcsolasi késleltetés
Meghatarozza az 4. relé kikapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 OFF DELAY.

1415 [RO 5 ON DELAY ROS5 bekapcsolasi késleltetés
Meghatarozza az 5. relé bekapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 ON DELAY.

1416 |RO 5 OFF DELAY ROS5 kikapcsolasi késleltetés
Meghatarozza az 5. relé kikapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 OFF DELAY.

1417 [RO 6 ON DELAY RO6 bekapcsolasi késleltetés
Meghatarozza az 6. relé bekapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 ON DELAY.

1418 |RO 6 OFF DELAY RO6 kikapcsolasi késleltetés

Meghatarozza az 6. relé kikapcsolasi késleltetését.
* Ld. RO 1 OFF DELAY.
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15. csoport: Analog Outputs, Analég kimenetek

Ez a csoport hatarozza meg a hajtas analég (aram) kimeneteit. A hajtas analog
kimenetei:

* Az lzemi paraméterek barmelyike (01. csoport) lehet.
* Be lehet hatarolni a minimum és maximum aramértékeket.

* A minimum és maximum értékek megvalasztasaval a forrasparamétert (vagy
tartalmat lehet skalazni (és/vagy invertalni). Ha a maximum értéket (1503 v.1509
paraméterek) kisebbre valasztjuk a minimum értéknél (1502 v.1508
paraméterek), invertaljuk a kimenetet.

* A kimenetek sz(irhetok.

Kéd

Leiras

1501

AO1 CONTENT AOf1 jelforrdsa

Meghatarozza AO1 jelforrasat.

99 = EXCITE PTC — A PTC tipusu szenzornak aramforrast biztosit. Kimenet = 1.6 mA. Ld. 35. csoport.

100 = ExcCITE PT100 — A Pt100 tipusu szenzornak aramforrast biztosit. Kimenet = 9.1 mA. Ld. 35. csoport.

101...145 — A kimenet megfelel az izemei adatok valamely paraméterének (01. csoport).
» A paramétert az érték hatarozza meg (102 érték = 0102 paraméter)

1502

AO1 CONTENT MIN AO jelforras-min AAO (MmA)

Bedllitja a jelforras minimum értéket. P1505/1--—--~-—-—-——— -

» A jelforrast a 1501 paraméterrel valasztjuk ki. P 1511

* Az aram-minimum érték megfelel az analdg jellé konvertalandd
jelforras minimum értékének.

» Ezek a paraméterek (jelforras és aram minimum és maximum
beallitasok) biztositjak a kimenet skalajat és az ofszet beallitast.
Ld. az abrat. P 1504 /|

1503

AO1 CONTENT MAX P 1510 [

A jelforras maximum értékét allitja be. P 1502 / 1508

» A jelforrast a 1501 paraméterrel valasztjuk ki.

» Az dram-maximum érték megfelel az analdg jellé konvertalando L AO (mA)
jelforras maximum értékének.

|
|
|
|
|
|
|
| AO TARTALOV
»
1

P 1503 / 1509

4
P 1505/ |
P 1511

1504

MINIMUM AO1
A minimum kimend aramot hatarozza meg.

1505

MAXIMUM AO1
A maximum kimen& aramot hatarozza meg.

1506

P 1504 /1

FILTER AO1 P 1510

|
|
Meghatarozza A01 szlirési id6allandéjat. : | AO CONTENT
L

* A meghatarozott id6 alatt a sz(irt jel eléri az jel-ugras 63 %-at.

+ Ld. 1303 paramétert. P 1503 / 1509 P 1502 /1508

1507

AO2 CONTENT
Meghatarozza A0O2 kimenet jelforrasat. Ld. AO1 CONTENT fent.

1508

AO2 CONTENT MIN
A jelforras minimum értékeét allitja be. Ld. AO1 CONTENT MIN fent.

1509

AO2 CONTENT MAX
A jelforras maximum értékét allitja be. Ld. AO1 CONTENT MAX fent.

1510

MINIMUM AO2
A minimum kimend dramot hatadrozza meg. Ld. MINIMUM AO1 fent.

1511

MAXIMUM AO2
A maximum kimen& aramot hatarozza meg. Ld. MAXIMUM AO1 fent.

1512

FILTER AO2
Meghatarozza A02 szlrési idéallandojat. Ld. FILTER AO1 fent.
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16. csoport: System Controls, Rendszer vezérlé6 paraméterek

Ez a csoport egy sor rendszer szintl reteszelést, nyugtazast, engedélyezést hataroz
meg.

Kéd

Leiras

1601

RUN ENABLE Futas engedélyezés

Meghatarozza a futas-engedélyezés forrasat.
0 = NOT SEL - Engedélyezi, hogy a hajtas kiilsé engedélyezé jel nélkil tizemeljen.
1 =DI1 — DI1 digitalis bemenet a futas-engedélyezé jel.
* A futas-engedélyezéshez ezt a digitalis bemenetet aktivalni kell.
* Ha a feszliltség DI1-en leesik, ezaltal a digitalis bemenet deaktivalddik, a hajtas szabad kifutassal megall, és nem
indul mindaddig, amig a futas-engedélyezés ismételten nem aktiv.
2...6 = DI2...DI6 — DI2...DI6 digitélis bemenetek egyike a futas-engedélyezd jel.
* Ld. DI1 fent.
7 = COMM — A soros kommunikacids vonal vezérlé szava lesz a futas-engedélyezés forrasa.
» Az 1. vezérld sz6 6. bitje (0301 paraméter) aktivalja a futas tiltas jelet.
* Tovabbi részletekért Id. a kommunikacios vonal felhasznaléi kézikdnyvét (fieldbus user’s manual).
-1 = DI1(INV) — digitalis bemenet invertalt értéke a futas-engedélyezé jel.
* A futas-engedélyezéshez ezt a digitalis bemenetet deaktivalni kell.
* Ha a digitalis bemenet aktivalédik, a hajtas szabad kifutassal megall, és nem indul mindaddig, amig a futas-
engedélyezés ismételten nem aktiv.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke a futds-engedélyezd jel.
* Ld. DI1(INV) fent.

1602

PARAMETER LOCK Paraméter zaras

Meghatarozza, hogy a vezérlépanelr6l megvaltoztathatok-e a paraméterek.

+ Ez a zaras nem korlatozza a makrok altal végrehajtott paramétervaltoztatast.

» Ez a zaras nem korlatozza a kommunikaciés vonal altal végrehajtott paramétervaltoztatast.

0 = LOCKED — A vezérél6 panel nem hasznalhatd a paraméterek médositasara.
* A zar feloldhato a helyes kddnak az 1603 paraméterbe valé beirasaval.

1 = OPEN — A vezérl6panel hasznalhat6 a paraméterek modositasara.

2 = NOT SAVED — A vezérl6panelen modosithatok a parameéterek, de nem menthetdk el az allandé memariaba.
* Allitsuk az 1607 PARAM SAVE paramétert 1 (SAVE) értékre a mentés érdekében.

1603

PASS CODE Jelsz6

A helyes jelsz6 bevitele feloldja a paraméterzarast.
» Ld. az 1602 paramétert fent.

» A 358-as kod feloldja a zarast.

» A kdd bevitele utan az érték visszaall O-ra.

1604

FAULT RESET SEL Hiba nyugtdzas kivalasztas

Kivalasztja a hiba-nyugtazas forrasat. Hibara torténé leoldas utan a nyugtazé jel, amennyiben a hiba mar nem all
fenn, nyugtazza a hajtast.
0 = KEYPAD — A vezérlépanel a hiba-nyugtazas egyetlen forrasa.
* A hibanyugtazas mindig lehetséges a vezérlépanelrdl.
1 = DI1 — DI1 digitalis bemenet a hiba-nyugtazas forrasa.
« A digitalis bemenet aktivaldsa nyugtazza a hajtast.
2...6 = DI2...DI6 — DI2...DI6 digitalis bemenetek egyike a hiba-nyugtazas forrasa.
* Ld. D1 fent.
7 = START/STOP — Az ledllitasi parancs a hiba-nyugtazas forrasa.
* Ne hasznaljuk ezt a beallitast ha a kommunikaciés vonal miikodteti a hajtast.
8 = COMM — A soros kommunikacios vonal a hiba-nyugtazas forrasa.
* A parancs-sz6t a kommunikécios vonal biztositja.
* Az 1. parancsszo 4. bitje (0301 paraméter) nyugtazza a hajtast.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet a hiba-nyugtazas forrasa.
* A digitalis bemenet deaktivalasa nyugtédzza a hajtast.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke a hiba-nyugtazas forrasa.

* Ld. DI1(INV) fent.
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USER PAR SET CHG Felhasznalbi paramétervaltas

Meghatarozza a felhasznaloi paraméterkészlet valtasanak vezérlését.

» Ld. 9902 paraméter (APPLIC MACRO).

» A felhasznaldi paraméterkészlet valtasahoz le kell allitani a hajtast.

» A valtas alatt a hajtas nem fog megalini.

Megjegyzés: Minden esetben paraméter-valtoztataskor vagy motor-azonositas végrehajtasa utan mentsiik el a
felhasznaldi paraméterkészletet.

» Minden esetben fesziiltség-kimaradas utan, vagy ha a 9902 paramétert (APPLIC MACRO) megvaltoztattuk, az
utoljara elmentett beallitasokat tolti be a hajtas. A felhasznaloi paraméterkészlet minden nem mentett valtoztatasa
elvész.

Megjegyzés: Az 1605 paraméter nem tartozik bele a felhasznal6i paraméterkészletbe, és felhasznaloi
paraméterkészlet valtoztatasakor nem valtozik.

Megjegyzés: Hasznalhatunk egy relékimenetet a felhasznal6i paraméterkészlet figyelésére.

* Ld. 1401 paramétert.

0 = NOT SEL — A vezérl6panel (9902 paraméter segitségével) az egyediili vezérléje a felhasznaldi paraméterkészlet
valtasanak.

1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a felhasznali paraméterkészlet valtasat.

* A digitalis bemenet lefutd élénél a hajtas betolti az 1. felhasznal6i paraméter-készletet.
* A digitalis bemenet felfutd élénél a hajtas betdlti az 2. felhasznaloi paraméter-készletet.
* A felhasznaldi paraméter-készlet csak akkor valthato, ha a hajtds nem tzemel.

2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyike vezérli a felhasznaldi paraméter-készlet valtasat.
* Ld. DI1 fent.

-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a felhasznal6i paraméterkészlet valtasat.

* A digitalis bemenet felfutd élénél a hajtas betdlti az 1. felhasznaloi paraméter-készletet.
* A digitalis bemenet lefutd élénél a hajtas betdlti az 2. felhasznal6i paraméter-készletet.
* A felhasznaldi paraméter-készlet csak akkor valthato, ha a hajtds nem tzemel.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli a felhasznaloi
paraméter-készlet valtasat.
* Ld. DI1(INV) fent.

1606

LOCAL LOCK Helyi lizem zarolas

A LOC lizemmdd hasznalatat vezérli a paraméter. A LOC mdd lehetdvé teszi a hajtas vezérlését a kezel6 panelrél.
* Ha LOCAL LOCK aktiv, a vezérlés nem valthaté LOC lizemmaoddra.
0 = NOT SEL — Tiltja a zarolast. A kezel6 panelen kivalaszthaté a LOC Gizemmad.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a helyi Gzem zarolasat.
* A digitélis bemenet aktivalasa a helyi izemmaédot zarolja.
* A digitalis bemenet deaktivalasa lehetévé teszi a LOC Gizemmadd kivalasztasat.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyike vezérli a helyi lzem zarolasat.
* Ld. DI1 fent.
7 = ON — Beadllitja a zarolast. A kezel6 panelen nem valaszthaté ki a LOC lizemméd, és a panel nem miikodteti a
hajtast.
8 = cOMM — Az 1. parancssz6 14. bitje vezérli a LOC Gizemmaod zarolasat.
* A parancssz6 a soros kommunikacios vonalon keresztll kerll kiadasra.
* A parancssz6 a 0301 paraméter.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a LOC lizemmdd zarolasat.
* A digitélis bemenet deaktivalasa zarolja a helyi tizemmodot.
+ A digitalis bemenet aktivalasa lehetdvé teszi a LOC Gzemmod kivalasztasat.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli a LOC tizemmod
zarolasat.
* Ld. DI1(INV) fent.

1607

PARAM. SAVE Paraméter mentés

Valamennyi megvaltoztatott paraméter értékét menti az allandé tarba.

» A soros kommunikacion keresztiil valtoztatott paraméterek nem kertilnek mentésre automatikusan. A mentéshez
ezt a paramétert kell hasznalni.

* Ha a 1602 PARAMETER LOCK = 2 (NOT SAVED), a kezel6 panelrél valtoztatott paraméterek nem kerlilnek mentésre. A
mentéshez ezt a paramétert kell hasznalni.

» Ha a 1602 PARAMETER LOCK = 1 (OPEN), a kezeld panelrdl véltoztatott paraméterek azonnal az allandé tarban
mentésre kerllnek.

0 = DONE — Ha valamennyi paraméter mentésre kerUlt, az érték 0-ra valt automatikusan.

1 = SAVE — A megvaltoztatott paramétereket az allandé tarba menti.
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20. csoport: Limits, Hatarértékek

Ez a csoport meghatarozza a motor szamara kévetendé minimum és maximum
értékeket - fordulat, frekvencia, aram, nyomaték, stb.

Kéd |Leiras
2001 |MINIMUM SPEEQ Miqimum fordulat ' Fordulat 2001 érték < 0

A megengedett minimalis fordulatot (rpm) hatarozza meg. P 2002

A pozitiv vagy nulla érték{i minimum fordulatszam két
tartomanyt hataroz meg. .

+ A negativ érték{ minimum fordulatszam egy tartomanyt hataroz 0 Engedélyezett ford.tart. C1d6
meg. 4

* Ld. az abrat.

P 2001
Fordulat 2001 value is >0
2002 |MAXIMUM SPEED Maximum fordulat P 2002
Meghatarozza a megengedett maximalis fordulatszamot. Engedélyezett ford.tart,
P 2001
0 p [do
-(P 2001)
Engedélyezett ford.tart.
-(P 2002)
2003 |MAX CURRENT Maximum dram
A motorra megengedett maximalis aramot hatdrozza meg.
2005 |OVERVOLT CTRL Tulfesziiltség szabalyozas

Az egyenfesziiltség tulfesziltség-szabalyozdjat be- ill. kikapcsolja.

» Nagy tehetetlenségi nyomatéku terhelés hirtelen fékezése az egyenfeszlltségnek a tulfesziltség-hatarig valo
novelését eredményezi. A leoldasi hatar-szint elérését a hajtas ugy el6zi meg, hogy a frekvencia névelésével
csokkenti a fékez6 nyomatékot.

0 = DISABLE — Szabdlyozé tiltas.

1 = ENABLE — Szabdlyozé engedélyezés

Figyelem! Ha fékellenallas vagy fékcsopper van csatlakoztatva a hajtashoz, ezt a paramétert 0-ra kell allitani
annak érdekében, hogy a csopper helyen miikédhessen.

2006 [UNDERVOLT CTRL Alacsony fesziiltség vezérlés

A kozbens6kori egyenfesziiltség alacsonyfesziltség-szabalyozojat be- ill. kikapcsolja. Ha be van kapcsolva:

* Ha a kdzbensd kori DC fesziltség haldzati fesziiltség-kimaradas miatt lecsdkken, az alacsonyfesziiltség-
szabalyoz6 csékkenti a fordulatszamot a DC feszultség megfelel§ szinten tartasanak érdekében.

» Ha csokken a motor fordulatszama, a terhelés nagy tehetetlensége a hajtasba torténd energia visszataplast idéz
el6, ezzel megfeleld fesziiltségszinten tartva a kdzbens6kori egyenfesziiltséget, és megelézve a fesziltség-
csokkenés miatti leoldast.

» A DC alacsonyfeszlltség-szabalyozo lehetévé teszi a feszlltség-csokkenés athidalasat olyan nagy
tehetetlenségli rendszerekben, mint centrifuga vagy ventillator.

0 = DISABLE — Tiltja a szabalyozot.

1 = ENABLE — Engedélyezi a szabalyozét idékorlat nélkal.
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Kod |Leiras
2007 |MINIMUM FREQ Minimum frekvencia Frekvencia 2007 érték < 0
Meghatarozza a hajtas kimeneti frekvenciajanak minimumat. P 2008
» Pozitiv vagy nulla fordulat két - pozitiv és negativ - tartomanyt
hataroz meg, ,
+ A negativ minimum fordulatszdm egy tartomanyt hataroz meg. 0 Megeng. frekvencia tartom. C1d6
Ld. az &brat. "
Megjegyzés! Tartsuk be: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.
2008 |MAXIMUM FREQ Maximum frekvencia P 2007
Meghatarozza a hajtas kimeneti frekvenciajanak maximumat.
Frekvencia 2007 nagyobb > 0
P 2008
Megeng. frekvencia tartom.
P 2007
0 p [dd
-(P 2007)
Megeng. frekvencia tartom.
-(P 2008)
2013 |MIN TORQUE SEL Minimum-nyomaték kivalasztas

A két nyomaték-minimum kozotti valasztas forrasa (2015 MIN TORQUE 1 és 2016 MIN TORQUE 2).
0 = MIN TORQUE 1 — Nyomaték-minimumnak kivalasztja 2015 paramétert MIN TORQUE 1.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a nyomaték-minimum kivalasztasat.
* A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja MIN TORQUE 2 értéket.
+ A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja MIN TORQUE 1 értéket.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitélis bemenetek egyikének aktivalasa kivalasztja a kivant nyomaték-minimumot.
* Ld. DI1 fent.
7 = COMM — Az 1. parancsszo 15. bitjét hasznaljuk a nyomaték-minimum kivalasztasara.
* A parancssz6t a soros kommunikacio biztositja.
* A parancssz6 a 0301 paraméter.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a nyomaték-minimum kivalasztasat.
« A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja MIN TORQUE 1 értéket.
* A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja MIN TORQUE 2 értéket.
-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli nyomaték-minimum
kivalasztasat.
* Ld. DI1(INV) fent.

2014

MAX TORQUE SEL Maximum-nyomaték kivalasztas

A két nyomaték-maximum kozotti valasztas forrasa. (2017 MAX TORQUE 1 és 2018 MAX TORQUE 2).
0 = MAX TORQUE 1 — Nyomaték-maximumnak kivalasztja 2017 paramétert MAX TORQUE 1.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a nyomaték-maximum kivalasztasat.
« A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja MAX TORQUE 2 értéket.
+ A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja MAX TORQUE 1 értéket.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa kivalasztja a kivant nyomaték-maximumot.
* Ld. DI1 fent.
7 = COMM — Az 1. parancsszo 15. bitjét hasznaljuk a nyomaték-maximum kivalasztasara.
* A parancsszot a soros kommunikacio biztositja.
* A parancsszé a 0301 paraméter.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a nyomaték-maximum kivalasztasat.
« A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja MAX TORQUE 1 értéket.
« A digitélis bemenet deaktivalasa kivalasztja MAX TORQUE 2 értéket.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli nyomaték-maximum
kivalasztasat.
* Ld. DI1(INV) fent.

2015

MIN TORQUE 1 Nyomaték-minimum 1
Beadllitja az 1. nyomaték-minimum értékét (%). Az érték a motor névleges nyomatékanak szazaléka.

2016

MIN TORQUE 2 Nyomaték-minimum 2

Beadllitja az 2. nyomaték-minimum értékét (%). Az érték a motor névleges nyomatékanak szazaléka.
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2017 |MAX TORQUE 1 Nyomaték-maximum 1
Bedllitja az 1. nyomaték-maximum értékét (%). Az érték a motor névleges nyomatékanak szazaléka.

2018 [MAX TORQUE 2 Nyomaték-maximum 2
Bedllitja az 2. nyomaték-maximum értékét (%). Az érték a motor névleges nyomatékanak szazaléka.
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21. csoport: Start/Stop, Inditas/leallitas (start/stop)

Ez a csoport meghatarozza a motor mikodtetését. Az ACS550, leallitasi
Uzemmaodot tdmogat.

Kod

Leiras

2101

START FUNCTION Inditasi funkcio
Kivalasztja a motor inditasi modjat.
1 = AUTO — Automatikus inditdsi Gzemmaodot valaszt ki.
« Vektor-kontrol izemmaddokban: Optimalis inditas a legtébb esetben. Replil6 start a forgd motorra, és inditas nulla
fordulatrol
* SCALAR: SPEED lizemmadnal: azonnali start nulla fordulatrol.
2 = DC MAGN — Kivalasztja a DC magnesez6 inditasi izemmaddot.
Megjegyzés! Ez az izemmdd nem tud forgd motort inditani.
Megjegyzés! A hajtas elindul, ha a beallitott elémagnesezési id6 (2103 paraméter) letelt, akkor is, ha a motor
felmagnesezése nincs befejezve
* VVektor-vezérléses izemmaddok: DC aramot hasznalva felmagnesezi a motort a 2103 DC MAGN TIME paraméterben
meghatarozott idd alatt. A normalis vezérlést éppen a magnesezési id6 letelte utan éri el a hajtas. Ez a
kivalasztas garantalja a legnagyobb mozditasi nyomatékot.
* SCALAR: SPEED lizemmadnal: DC aramot hasznalva felmagnesezi a motort a 2103 DC MAGN TIME paraméterben
meghatarozott id6 alatt. A normalis vezérlést éppen a magnesezési id6 letelte utan éri el a hajtas.
3 = SCALAR FLYSTART — Kivalasztja a repul6start izemmddot.
* VVektor-vezérléses lizemmodoknal: Nem alkalmazhato.
* SCALAR: SPEED lizemmddnal: A hajtas automatikusan kivalasztja a forgdé motor inditasahoz sziikséges kimentei
frekvenciat. Abban az esetben hasznos, ha a motor forog, a hajtas finoman az aktualis frekvenciarol indul.
4 = TORQ BOOST — Kivalasztja az automatikus nyomaték-novel6é izemmaodot (csak SCALAR: SPEED lizemmdd).
» Sziikség lehet ra nagy inditasi nyomatéku alkalmazasoknal.
» A nyomatékndvelést csak inditaskor hasznalja a hajtas, hatasa befejezédik 20 Hz-nél, vagy ha a kimeneti
frekvencia elérte az alapjel értékét.
* Elész6r DC aramot hasznalva a motor felmagnesezddik a 2103 DC MAGN TIME paraméterben meghatarozott id6
alatt.
* Ld. 2110 TORQ BOOST CURR paramétert.
5 = FLYSTART + TORQ BOOST — Egyszerre kivalasztja a repul6 startot és a nyomatéknovelé tzemmaddot (csak SCALAR:
SPEED modban).
* El6sz6r végrehajtodik a replldstart rutin, majd felmagnesezddik a motor. Ha a hajtas a forgasi sebességet nullara
ismerte fel, végrehajtédik a nyomatékndveléses inditas.

2102

STOP FUNCTION Leallitasi funkcié
Kivalasztja a motor leallitdasanak maodjat.
1 = COAST — A motor leallitasi modjanak a feszlltség elvételét valasztja ki. A motor szabad kifutassal megall.
2 = RAMP — A motor ledllitasi modjanak a levezetést valasztja ki.
* A levezetés idejét a 2203 DECELER TIME 1 vagy 2206 DECELER TIME 2 paraméter hatarozza meg (amelyik aktiv).

2103

DC MAGN TIME DC magnesezési id6

A DC magnesez6 lizemmaodnal meghatarozza az elémagnesezés idejét.

* A 2101 paraméterrel valaszthato ki az inditasi izemmad.

» Az inditasi parancs utan a hajtas az itt meghatarozott ideig felmagnesezi majd elinditja a motort.

» Elég nagy idét valasszunk ahhoz, hogy a motor megfeleléen felmagnesezddjon. Tulsagosan nagy id6é
tdlmelegitheti a motort.

2104

DC CURR CTL DC fék vezérlés

Kivalasztja, hogy hasznaljuk-e a fékezést.

0 = NOT SEL — Tiltja a DC fék izemmadot.

2 = DC BRAKING — Engedélyezi a DC-injektalasos fékezést miutan a modulacio leallt.
* Ha a 2102 STOP FUNCTION paraméter értéke 1 (COAST), a start parancs elvétele utan fékezés kovetkezik be.
* Ha a 2102 STOP FUNCTION IS paraméter értéke 2 (RAMP), a lefuttatas utan kovetkezik be a fékezés.

2106

DC CURR REF DC dram-referencia
A DC aram-szabalyoz6 alapjele a 9906 (MOTOR NOM CURR) paraméter szazalékos értéke.

2107

DC BRAKE TIME DC fékidé

A modulacio befejezédése utan a DC fékezés ideje, ha 2104 beadllitasa: 2 (DC BRAKING).
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Kéd

Leiras

2108

START INHIBIT Inditas felfiiggesztés

Az inditas felfliggesztés Uzemmadjat be- vagy kikapcsolja. A funkci6 felfliggeszti az érvényben lévé inditasi
parancsot az alabbi esetek barmelyikében (ismételt inditashoz Uj start parancs szlikséges):

* Hiba nyugtazaskor.

+ A futds-engedélyezés (1601 paraméter) aktivalédik, mikdzben az inditasi parancs aktiv.

Az Gizemmad helyirél tavvezérlésre valtozik.

Az Uzemmod tavvezérlésrdl helyire valtozik

A vezérlési hely EXT1-r6l EXT2-re valt.

A vezérlési hely EXT2-r6l EXT1-re valt.

0 = OFF — Tiltja az inditas felfliggesztés funkciot.

1 = ON — Engedélyezi az inditas felfliggesztés funkciot.

2109

EM STOP SEL Vész-ledllitas kivalasztas

Meghatarozza a vészleallitas parancsot. Ha aktiv:

+ A vészledllitas lefuttatja a motort a meghatarozott idd alatt (2208 EM DEC TIME).

* A hajtas ujrainditasahoz start-parancsot kell adni, és el kell tavolitani a vészleallitasi parancsot.

0 = NOT SEL — Tiltja a vészleallitas funkciét

1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a vészleallitas parancsot.
« A digitalis bemenet aktivalasa kiadja a vészleallitas parancsot.
« A digitalis bemenet deaktivalasa megsziinteti a vészleallitas parancsot.

2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa kiadja a vészledllitds parancsot.
* Ld. D1 fent.

-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a vészleallitas parancsot.
« A digitalis bemenet deaktivalasa kiadja a vészleallitas parancsot.
« A digitalis bemenet aktivalasa megsziinteti a vészleallitas parancsot.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli a vészleallitas
parancsot.
* Ld. D1 fent.

2110

TORQ BOOST CURR Nyomatéknévelés arama
Meghatarozza a nyomatéknévelés maximalis aramat

* Ld. 2101 START FUNCTION paramétert.
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22. csoport: Accel/Decel, Felfutas/lefutas

Ez a csoport definialja az integratorokat (“rampakat”), amelyek a felfutast és lefutast
vezérlik. Ezek az integratorok parban vannak, egyik a felfutast, masik a lefutast
vezérli. Két integratorpar hasznalhatd, amelyek digitalis bemenetek segitségével
kivalaszthatok.

Kod |Leiras

2201 |ACC/DEC 1/2 SEL Felfutas/lefutas 1/2

A felfutasi/lefutasi integratorokat hatarozza meg.

» Az integratorok parban vannak, egy a felfutasra, egy a lefutasra.

 Ld. lent a definiciés paramétereket.

0 = NOT SEL — Tiltja a kivalasztast, az els6 integrator (rampa) van érvényben.

1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli az integratorpar kivalasztasat.
* A digitélis bemenet aktivalasa kivalasztja az 2. integrator-part.
* A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja 1. integrator-part.

2...6 = A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa kivalasztja a kivant integrator-part.
* Ld. DI1 fent.

-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli az integratorparok kivalasztasat.
* A digitélis bemenet deaktivalasa kivalasztja az 2. integrator-part.
* A digitélis bemenet aktivalasa kivalasztja a 1. integrator-part.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli az integrator-parok
kivalasztasat.

+ Ld. DI1 fent.
2202 |ACCELER TIME 1 Felfutasi idé 1. A. ..
. . . . iz - o MAX M inearis
Az 1. integrator-parban meghatarozza a felfutasi idét nullatdl a maximalis FREQ L .

fordulatig. Ld. az abrat.
» Az aktualis felfutasi idé a 2204 RAMP SHAPE paramétertdl is fligg. \
* Ld. 2008 MAXIMUM FREQUENCY paramétert. |

2203 |DECELER TIME 1 Lefutdsi id6 1. > B(=0)

Az 1. integrator-parban meghatarozza a lefutasi id6t maximalis fordulatrél nullaig. |
» Az aktualis felfutasi id6 a 2204 RAMP SHAPE paramétertdl is fligg. ‘
* Ld. 2008 MAXIMUM FREQUENCY paramétert. \

MAX A g_gg
2204 [RAMP SHAPE 1 Integrétor alakzat FReq | S"90rbe|

Az 1. integrator-parban meghatarozza a felfutasi lefutasi gérbe formajat. Ld. B-t az

abran.

» A gorbe formaja linearis mindaddig, amig a maximalis frekvencia elérésére
jarulékos id6t nem definialunk ebben a paraméterben. Hosszabb id6 lagyabb
atmenetet eredményez a felfutasi gorbe elején és végén. A felfutas alakja S-
gorbeve valik.

» Okolszabaly: 1/5 megfeleld viszony az integrator alakzat ideje és a felfutasi idd
kozott.

0.0 = LINEAR — Linearis felfutasi lefutasi gorbét definial az 1. integrator-parnal.

0.1...1000.0 = s-CURVE — S-gorbét definial az 1. integrator-parnal.

2205 |[ACCELER TIME 2

Az 2. integrator-parban meghatarozza a felfutasi idét (s) nullatél a maximalis fordulatig. Ld. 2002 ACCELER TIME 1.
2206 \DECELER TIME 2

Az 2. integrator-parban meghatarozza a lefutasi id6t maximalis fordulatrél nullaig. Ld. 2003 DECELER TIME 1.
2207 |RAMP SHAPE 2

Az 2. integrator-parban meghatarozza a felfutasi lefutasi gérbe formajat. Ld. 2004 RAMP SHAPE 1.

2208 |EM DEC TIME

Meghatarozza a lefutasi id6t maximalis fordulatrél nullaig vészleoldas esetén.
* Ld. 2109 EM STOP SEL paraméter.
* A lefutas linearis.

A = 2202 ACCELERATION TIME
B = 2204 RAMP SHAPE

Uzembe helyezés
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2209

RAMP INPUT 0 Lefutas 0-ra

Ez a vezérlés az integrator bemenetét 0-ra kényszeriti.
0 = NOT SEL — Nincs kivalasztva.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a az integrator bemenetet 0-ra kényszeritését.
* A bemenet aktivalasa az integrator bemenetet 0-ra kényszeriti. Az integrator kimenete 0-ra csokken az
aktualisan hasznalt integralasi idével, és 0-an fog maradni.
» A bemenet deaktivalasa utan az integrator visszatér normal tizemre.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa az integrator bemenetet O-ra kényszeriti.
* Ld. D1 fent.
-1 = DI1(INV) — A DI1 digitalis bemenet invertalt értéke vezérli a az integrator bemenetet 0-ra kényszeritését.
» A bemenet deaktivalasa az integrator bemenetet 0-ra kényszeriti.
» A bemenet aktivalasa utan az integrator visszatér normal Gizemre.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke az integrator bemenetet 0-ra
kényszeriti.
* Ld. i1 fent.

Uzembe helyezés
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23. csoport: Speed Control, Fordulatszam szabalyozas

Ez a csoport meghatarozza a fordulatszam-szabalyozas valtozoit.

Kéd

Leiras

2301

PROP GAIN Ardnyos erésités

Beallithaté a fordulatszam-szabalyozé relativ

er@sitése.

» Nagyobb érték fordulat-lengésekhez
vezethet.

» Az abra a szabalyoz6 viselkedését mutatja
hibajel-ugrasnal (a hiba allandé marad).

Megjegyzés! A 2305 AUTOTUNE RUN paraméter
az aranyos er@sités automatikus beallitasara
hasznalhaté.

Szabalyozé

kimenet =
Kp *e

%A

Hibaérték

Erésités = K, =1
T, = Integralasi id6= 0
Tp= Derivalasi id6 = 0

=

Szabalyozé kimenet

e = hibaérték

t

»
»

2302

INTEGRATION TIME Integraldsi idé

Beallithaté a fordulatszam-szabalyozé

integralasi idéallanddja.

* Az integralasi id6 meghatarozza, hogy a

szabalyozé kimenet milyen mértékben

véltozzon allando hiba esetén.

Roévidebb integralasi id6 gyorsabban

korrigalja az folyamatos hibat.

A szabdlyozas instabilla valhat, ha az idé tul

roévid.

Az abra a szabalyozé kimeneti jelét mutatja

hibajel-egységugras esetén (a hiba értéke

allandé marad).

Megjegyzés! A 2305 AUTOTUNE RUN paraméter
az aranyos erésités automatikus beallitdsara
hasznalhaté.

A
%

Szabalyozé kimenet

Erésités = K, = 1
T, = Integralasi id6 > 0
Tp= Derivalasi idé = 0

e = Hibaértéek
t

»
»

2303

DERIVATION TIME Derivalasi idéallando

Beallithaté a fordulatszam-szabalyozé derivalasi (differencialasi) idéallandoja.

« A differencialas a szabalyozot reagalo-képesebbé teszi a hibavaltozasra.

* A hosszabb derivalasi idd a szabalyozé kimenetét gyorsabb valtozasra kényszeriti.
» Ha derivalasi idét nullara allitjuk, a szabalyozé Pl-szabalyozéként mikéddik. Egyébként PID szabalyozo.

Az alabbi abra a szabalyozé kimeneti jelét mutatja hibajel-egységugras esetén (a hiba értéke allandé marad).

Ae = Hibaértékvaltozas két mintavétel kozott

% A
Szabalyozo6 kimenet
Ko« T Ae \/
* D * —_—
P Ts Kp *e ’
e Hibajel-érték
7
) R e’

Erésités = K, = 1 '

T, = Integralasi id6 > 0 Ko*e [ e = hibaérték
Tp= Derivalasi id6é > 0 |

Ts= Mintavételezési id6 = 2 ms | t

»
»

Uzembe helyezés
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2304

ACC COMPENSATION Felfutas-kompenzaci6

Beallithat6 felfutas-kompenzaciéhoz a derivalasi id6.

» Nagy tehetetlenségi nyomatéku hajtas esetén, ha az alapjel derivaltjat a kimenethez hozzaadjuk, az kompenzalja
a szabalyozét felfutaskor.

* A 2303 DERIVATION TIME parameéter ismerteti derivalasi mivelet elveét.

+ Okdlszabaly: Allitsuk a paramétert a motor és a hajtott gép mechanikai idéallandéja dsszeg-értékének 50-100 %-a
kozotti értékre.

* A szam meghatérozza a fordulatszam vélaszt, ha nagy tehetetlenségi nyomatéku hajtas hosszu felfutassal
gyorsul.

No Acceleration Compensation Acceleration Compensation

A

% %

- — — Speed reference
—— Actual speed

t t

2305

AUTOTUNE RUN Automatikus behangolas
Inditja a fordulatszam-szabalyozé automatikus behangolasat.
0 = oFF— Tiltja az automatikus behangolas folyamatat. (Nem tiltja az automatikus behangolas beallitasanak
miveletét.)
1 = ON — Aktivalja a fordulatszam-szabalyozas automatikus behangolasat. Automatikusan visszavalt OFF-ra.
Folyamat:
Megjegyzés! A motorterhelést 6ssze kell kuplungolni.
+ Futtassuk a motort allandé fordulaton, a névleges érték 20-40 %-a kdzott.
+ Valtsuk a 2305 AUTOTUNE paramétert ON értékre.
A hajtas:
* Felgyorsitja a motort.
* Kiszamolja az aranyos er6sitést és integralasi idéallandét.
» Megvaltoztatja a 2301 és 2302 paraméter értékét.

* Visszaallitia 2305-t OFF értékre.

Uzembe helyezés
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24, csoport: Torque Control, Nyomaték-szabalyozas

Ez a csoport a nyomaték-szabalyozas valtozéit hatarozza meg.

Kéd |Leiras

2401 TORQ RAMP UP Nyomaték felfutas

Meghatarozza a nyomaték-alapjel felfutasi idejét - A minimalis id6, amely alatt az alapjel nulla értékrdl eléri a
névleges értéket.

2402 ITORQ RAMP DOWN Nyomaték lefutds

Meghatarozza a nyomaték-alapjel lefutasi idejét - A minimalis id6, amely alatt az alapjel a névleges értékrél eléri a
nulla értéket.

Uzembe helyezés
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25. csoport: Critical Speeds, Kritikus fordulatszamok

Ez a csoport maximum harom fordulatszamot vagy tartomanyt hataroz meg,
amelyeknek elkerllése szikségessé valhat, pl. bizonyos fordulatszamokon
mechanikai problémak vannak.

Kéd |Leiras

2501 |CRIT SPEED SEL Kritikus fordulat kivalasztas fimenet

Be- vagy kikapcsolja a kritikus fordulatszamokat. A kritikus A

fordulatszam funkcio elkeril bizonyos meghatarozott

fordulatszam-tartomanyokat. 52 | _ _ ___ ___

0 = OFF — Tiltja a funkciot. 46

1 = ON — Engedélyezi a funkciot. L

Példa: El kell kerlIni azt a tartomanyt, ahol er6sen razkodik a 23 | bl

ventillator 18 : :
| |
| |
| |

» A problémas tartomanyok meghatarozasa. Tegyuk fel, hogy 1772
ezek: 18...23 Hz és 46...52 Hz. b
Allitsuk 2501 CRIT SPEED SEL = 1. .
Allitsuk 2502 CRIT SPEED 1 LO = 18 Hz. fiL f1H f2L f2H
Allitsuk 2503 CRIT SPEED 1 HI = 23 Hz. 18 23 46 52
Allitsuk 2504 CRIT SPEED 2 LO = 46 Hz.

Allitsuk 2505 CRIT SPEED 2 HI = 52 Hz.

2502 |CRIT SPEED 1 LO 1. krit. fordulat als6

Az 1. kritikus fordulatszam-tartomany minimumat allitja be.

+ Az érték legyen alacsonyabb vagy egyenl6é 2503 CRIT SPEED 1 HI.

* A mértékegység rpom. Amennyiben 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED), a mértékegység Hz.
2503 |CRIT SPEED 1 HI 1. krit. fordulat felsé

Az 1. kritikus fordulatszam-tartomany maximumat allitja be.

+ Az érték legyen magasabb vagy egyenl6 2502 CRIT SPEED 1 LO.

* A mértékegység rpom. Amennyiben 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED), a mértékegység Hz.
2504 |CRIT SPEED 2 LO 2. krit. fordulat als6

Az 2. kritikus fordulatszam-tartomany minimumat allitja be.

+ Ld. 2502 paraméter.

2505 |[CRIT SPEED 2 HI 2. krit. fordulat fels6

Az 2. kritikus fordulatszam-tartomany maximumat allitja be.

+ Ld. 2503 paraméter.

2506 |CRIT SPEED 3 LO 3. krit. fordulat als6

Az 3. kritikus fordulatszam-tartomany minimumat allitja be.

* Ld. 2502 paraméter.

2507 |CRIT SPEED 3 HlI 3. krit. fordulat fels6

Az 3. kritikus fordulatszam-tartomany maximumat allitja be.
* Ld. 2503 paraméter.

» frer (H2)
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

26. csoport: Motor Control, Motorvezériés

Kod |Leiras
2601 |[FLUX OPTIMIZATION Fluxus-optimalizalds
A funkcio az aktualis terhelésnek megfeleléen valtoztatja a motor-fluxus nagysagat. A fluxus-optimalizacio képes
csokkenti az teljes energia-felvételt és a zajt. Célszer(i engedélyezni azoknal a hajtasoknal, amelyek altalaban a
névleges nyomaték alatt Gizemelnek.
0 = A funkcid tiltasa.
1 = A funkcié engedélyezése.
2602 [FLUX BRAKING Fluxusfékezés Fékezd
Gyorsabb fékezést tesz lehetévé oly médon, hogy a nyomaték (%) Névl. motortelj.
szukségesnél jobban megndveli a motor magnesezését 120% a — Fl fekezés nélkill o 2.2 kW
ahelyett, hogy korlatozna a lefutasi idét. A motorfluxus A uxustekezes nelkll 5 15 kw
ndvelése a rendszer mechanikai energigjat a motorban 9 37 kW
hévé alakitja at. 80 1 - - (4) 75 kW
0 = A funkcio tiltasa.
1 = A funkcié engedélyezése. 40 -
0
5
120% 3
80 -
40
0 v : —P
5 10 20 30 40 50
f (Hz)
2603 (IR COMP VOLT IR kompenzacios fesziiltség IR kompenzacio
Beallitia a 0 Hz-en hasznalt IR kompenzacios * Ha engedélyezve van, az IR kompenzacio jarulékos
feszlltséget. feszultségnovelést idéz el6 a motoron alacsony
+ 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED) fordulatszamon. Ezzel kompenzalhato pl. a magas
paraméter-beadllitasnal mikodik. mozditasi nyomaték.
» Tartsuk az IR kompenzaciot a lehetd legalacsonyabb Motor
ertéken a tulmelegedeést elkerllend® Afeszijltség
» Tipikus IR kompenzacios értékek
380...480 V késziiléekek A=IR kompenzélt
Pn (kW) 3 | 75| 15| 37 | 132 ‘ B = nincs komp.
IR comp (V) | 21 18 | 15 | 10 4 P 2603
\
_ ‘ f (Hz)
2604 (IR COMP FREQ IR komp. frekvencia B _
Meghatarozza a frekvenciat amelynél az IR P 2‘604 o
kompenzacio fesziltsége 0 V-ra csdkken (a motor
frekvencia %-aban).
2605 |U/f RATIO U/F gérbe
Az U/f (feszlltség-frekvencia) gorbe formajat hatarozza meg a mezégyengitési pont alatt.
1 = LINEAR — Els6sorban allandé nyomatéku hajtasoknal.
2 = SQUARE (NEGYZETES)— Elsdsorban centrifugal szivattyus vagy ventiladtoros alkalmazasoknal. (A négyzetes a
legtébb frekvencian cséndesebb.)
2606 |SWITCHING FREQ Kapcsolasi frekvencia
Beadllitja a hajtas kapcsolasi frekvenciajat
» A magasabb kapcsolasi frekvencia kisebb zajt produkal.
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2607

SW FREQ CTRL Kapcsolasi frekvencia vezérlés [Capcsolési frekvencia-korlat
A kapcsolasi frekvencia csdkkenthet6, ha az ACS550

hémérséklete 90 °C folé emelkedik. Ld. az abrat. Ez a funkcio 8 kHz
megengedi az tzemi koérilményektél fliggd, lehetd l
legmagasabb kapcsolasi frekvencia alkalmazasat. A magasabb :
kapcsolasi frekvencia alacsonyabb akusztikus zajt eredményez. 4 kHz ;

0 = OFF — A funkcid tiltva. : 5C$5’550
1 = ON — A kapcsolasi frekvencia korlatozva van az abranak . hdmerésklet
megfeleléen. >
90 °C 100 °C

2608

SLIP COMP RATIO Szlipkompenzaciés tartomany

Beallitja a szlipkompenzacio erdsitését (%-ban).

» Az aszinkron motor terhelve szlippel izemel. Ha a motor nyomatékanak emelkedésével aranyosan noveljik a
kimeneti frekvenciat, kompenzaljuk a szlipet.

* A kovetkezd bedllitas sziikséges: 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED).

0 = Nincs szlipkompenzacié.

1...200 = Novekszik a szlipkompenzacio. 100% teljes szlipkompenzacionak felel meg.
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29. csoport: Maintenance Trig, Karbantartasi intervallumok

Ez a csoport hasznalati GUzemorakat, és jelzési hatarértékeket tartalmaz. Ha a
hasznalati id6 eléri a beallitott jelzési hatarértéket, a vezérldpanelen figyelmeztetés

jelenik meg arrél, hogy karbantartas szikséges.

Kéd

Leiras

2901

COOLING FAN TRIG Hiitéventillator jelzés

Jelzési hatarértéket ad meg hajtas hiitéventillator izemoéraszamlalénak.
* 0.0 =tiltva.

2902

COOLING FAN ACT Hiitéventillator aktualis

Meghatarozza a hajtas hit6éventillatora izemoéraszamlaléjanak aktualis értékét.
* 0.0 beiraséaval térélheté.

2903

REVOLUTION TRIG Fordulat jelzés

Jelzési hatarértéket ad meg a motor fordulat-szamlaldjanak.
» 0.0 =tiltva

2904

REVOLUTION ACT Fordulat aktualis

Meghatarozza a motor fordulat-szamlaléjanak aktualis értékét.
* 0.0 beiraséaval térélheté.

2905

RUN TIME TRIG Uzemoéra jelzés

Jelzési hatarértéket ad meg a hajtas izemoraszamlaléjanak.
* 0.0 = tiltva

2906

RUN TIME ACT Uzeméra aktudlis

Meghatarozza a hajtas izemoéraszamlaléjanak aktualis értékét.
* 0.0 beiraséaval térélheté.

2907

USER MWh TRIG Felhasznaléi MWh jelzés
Jelzési hatarértéket ad meg a hajtas energia-szamlaléjanak (MWh szamlalo).
« 0.0 =tiltva

2908

USER MWh ACT Felhasznal6i MWh aktualis
Meghatarozza a hajtas energia-szamlalojanak (MWh szamlald) aktualis értékét.
* 0.0 beiraséaval térélheté.

Uzembe helyezés
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30. csoport: Fault Functions, Hibafunkcidok

Ez a csoport meghatarozza azokat a szituaciokat, amelyeket a hajtas potencialis
hibanak érzékel, és meghatarozza, hogy hiba esetén hogyan kell reagalnia.

Kod |Leiras
3001 |AI<MIN FUNCTION Al/<min funkcio
Meghatarozza a hajtas valaszat, ha az analég bemeneti jel (Al) részt vesz az alapjelképzésben, és a hibahatar ala
esik.
» 3021 AI1 FAULT LIMIT és 3022 AI2 FAULT LIMIT paraméterek hatarozzak meg a minimumhatarokat.
0 = NOT SEL — Nincs reakcio.
1 = FAULT — Figyelmeztetd Uizenet a kijelzén (7, Al1 LOSS or 8, AI2 LOSS), és a motor szabad kifutassal megall.
2 = CONST SP 7 — Figyelmeztetd lizenet jelenik meg a kijelzén (2006, A1 LOSS or 2007, AI2 LOSS), és a hajtas a 1208
CONST SPEED 7 paraméterben meghatarozott fordulatszamon izemel.
3 = LAST SPEED — Figyelmeztetd lizenet jelenik meg a kijelzén (2006, AI1 LOSS or 2007, AI2 LOSS), és a hajtas az
utolso érvényes fordulatszamon lizemel. Ez a fordulat az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama.
Figyelem! Ha a CONST SP 7 vagy LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg arrél, hogy az iizem
biztonsagos szakadt analég bemenet mellett.
3002 [PANEL COMM ERR Panel kommunikaciés hiba
Meghatarozza a hajtas reakcidjat, ha a vezérlépanel kommunikacios hibaja all fent.
1 = FAULT — Figyelmeztetd lizenet jelenik meg a kijelzén (10, PANEL LOSS), és a motor szabad kifutassal megall.
2 = CONST SP 7 — Figyelmeztetd lizenet (2008, PANEL LOSS), és fordulat 1208 CONST SPEED 7 paraméter szerint.
3 = LAST SPEED — Figyelmeztetd Uzenet jelenik meg a kijelzén (2008, PANEL LOSS), és a hajtés az utolsé érvényes
fordulatszamon Gizemel. Ez a fordulat az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama.
Figyelem! Ha a CONST SP 7 vagy LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg arrél, hogy az iizem
biztonsagos szakadt analég bemenet mellett.
3003 |[EXTERNAL FAULT 1 1. kiils6 hiba
Meghatarozza 1. kiils6 hiba bemenetet, és a hajtas reakcidjat a kilsé hibara.
0 = NOT SEL — A kilsé hiba-funkcio nincs hasznélatban.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a kiilsé hiba-funkciét.
» A bemenet aktivalasa hibajelzést valt ki. Figyelmeztetd lizenet jelenik meg a kijelzén (14, EXT FAULT 1), és a
motor szabad kifutassal megall.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivaladsa hibajelzést valt ki.
Ld. i1 fent.
-1 = DI1(INV) — A DI1 digitalis bemenet inverz értéke vezérli a kilsé hiba-funkciot.
» A bemenet deaktivalasa hibajelzést valt ki. Figyelmeztet6 tGizenet jelenik meg a kijelzdn (14, EXT FAULT 1), és a
motor szabad kifutassal megall.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének inverz értéke vezérli a kiilsd hiba funkciot.
* Ld. DI1 fent.
3004 |EXTERNAL FAULT 2 2. kiils6 hiba
Meghatarozza 2. kiils6é hiba bemenetet, és a hajtas reakcidjat a kilsé hibara.
* Ld. 3003 paramétert fent.
3005 [MOT THERM PROT Motor héfokvédelem
A hajtas valaszat szabja meg a motor tilmelegedése esetén
0 = NOT SEL — Nincs valasz, a motor héfokvédelem nincs beallitva.
1 = FAULT — Ha a szamitott motorhémérséklet 90 °C-ot tullépi, figyelmeztetés (2010, MOT OVERTEMP). Ha a szamitott
motorhémérséklet 110 °C-ot tullépi, figyelmeztetés (9, MOT OVERTEMP), és a motor szabad kifutassal megaill.
2 = WARNING — Amikor a szamitott motornémérséklet tallépi a 90 °C-ot, a kijelzén figyelmeztetés jelenik meg (2010,
MOT OVERTEMP).
3006 |MOT THERM TIME Motor hémérsékleti id6allando

Motor-terh. A

A motor-modellhez allitja be a motor h6mérsékleti idéallandojat.
» Ez az az id6, amely a motor véghémérséklet 63 %-anak
eléréséhez szilkséges t
* Az UL kovetelmények szerint a NEMA osztalyl motorokra .
hasznaljuk az 6kélszabalyt: MOTOR THERM TIME egyenld a t6 ids  HOfok emelky
35-szorosével, ahol t6 (masodpercben) a motor gyartdja altal 100% 1 - - - -~ e
|

specifikalt id6. t6 ideig a motor 6-szoros névleges aramanal még 63% | - - - -
biztonsaggal tizemel. ifi

* Az id6allando Class 10 leoldasi gérbénél 350 s, Class 20 ' =t
leoldasi gorbénél 700 s, Class 30 leoldasi gérbénél 1050 s. P 3?)406
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MOT LOAD CURVE Motor terhelési gérbe

Meghatarozza a maximalisan megengedett motor-terhelést.

* Amennyiben 100 %-ra allitjuk, a maximalisan megengedett terhelés
az lizembe helyezési adatokban (9906 MOTOR NOM CURRENT)
meghatarozott értek.

» Akkor hangoljuk a terhelési szintet, ha a kdrnyezeti hdmérséklet eltér
a névlegestél.

3008

ZERO SPEED LOAD Nulla fordulatu terhelés

Meghatarozza a nulla fordulaton megengedett maximalis aramot.
* Az érték a 9906 MOTOR NOM CURR paraméter %-a.

3009

BREAK POINT FREQ Térésponti frekvencia
Meghatarozza a motor terhelési gérbe térésponti frekvenciajat.

150 -

P 3007 100 -

P 3008 50 +

[

Kimeneti aram a

9906 MOTOR NOM CURR %-a

Frekvencia

P 3009

Példa: Héfokvédelmi leoldasi id6k, amikor 3005 MOT THERM TIME, 3006 MOT LOAD CURVE és 3007 ZERO SPEED LOAD

paraméterek gyari értéken vannak.

ideig:

* Figyelmeztetd jelzés jelenik meg a kijelzén.

* A figyelmeztetés eltiinik, ha a hajtas a 3012 STALL TIM -id§ fele alatt
kikerul a beragadasi tartomanybdl.

3011

STALL FREQUENCY Beragadasi frekvencia

Ez a paraméter hatarozza meg a beragadasi funkcio frekvenciajat. Ld.
az abrat.

3012

STALL TIME Beragadasi idé

Ez a paraméter hatarozza meg a beragadasi funkcio idejét. Ld. az
abrat.

A 1o/l A
351 N ¢
3.0 1
25 - lo = Kimeneti aram
Iy = Névleges motoraram
2.0 A fo = Kimeneti frekvencia
ferk = TOrésponti frekvencia
1.5 1 A = Leoldasi id6
1.0 1
0.5 A
0 , ‘ : : .‘ : >
0 02 04 06 08 10 12
3010 |[STALL FUNCTION Beragadasi funkcio
Ez a paraméter a beragadasi funkciot hatarozza meg. Ez a védelem a
beragadasi tartomanyban aktiv (Id. az abrat) a 3012 STALL TIME
paraméterben meghatarozott ideig. A “fehasznaldi korlatot” a 20.
csoport 2017 MAX TORQUE 1, 2018 MAX TORQUE 2 paraméterei, vagy a
: o ; Nyomat. A
COMM bemeneti korlatja hatarozza meg.
0 = NOT SEL — Beragadas-védelem nincs hasznélva.
1 = FAULT — Ha a hajtas a beragadasi tartomanyban Gizemel 3012 STALL .
TIME ideig: eragadasi tart
* A hajtas szabad kifutassal megall. 95%
* Hibajelzés jelenik meg a kijelzén. Felh
2 = Ha a hajtas a beragadasi tartomanyban Gizemel 3012 STALL TIME korléi

f

3011

STALL FREQ HI
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3013

UNDERLOAD FUNCTION Alacsony terhelés

A motorterhelés eltlinése folyamathibat jelezhet. A védelem aktiv, ha:

» A motor nyomatéka a 3015 UNDERLOAD CURVE paraméterben meghatarozott terhelési gérbe ala esik.
» Ez az allapot a 3014 UNDERLOAD TIME paraméterben meghatarozott idénél hosszabb ideig tart.

» A kimeneti frekvencia magasabb a névleges frekvencia 10 %-anal.

0 = NOT SEL — Alacsony-terhelés védelem nincs hasznalva.

1 = FAULT — Ha a védelem aktiv, a hajtas szabad kifutassal megall. Hibajelzés jelenik meg a kijelzén.

2 = WARNING — Figyelmeztets Gizenet jelenik meg a kijelzén.

3014

UNDERLOAD TIME Alacsony-terhelés ideje
Az alacsony-terhelés védelem id6korlatja.

3015 [UNDERLOAD CURVE Alacsony-terhelési T
ae M

goérbe (%) A .

Ez a paraméter lehetSséget ad terhelési gorbe 80 - Alacson-terh. gorbek

kivalasztasara.

* Ha a terhelés a 3014 paraméterben kivalasztott _ 70%
terhelés ala csdkken, az alacsony-terhelés
védelem aktiv. 60

* Az 1...3 gbrbék a maximumot a 9907 MOTOR i o
NOM FREQ paraméternél a motor névleges 50%
frekvenciajanal érik el. 40 - \@

» Ty = motor névleges nyomaték. o

* [y = motor névleges frekvencia. . 30%

20 \@
f
0 \ \ -
N 247 fn
3017 |[EARTH FALULT Féldzarlat

Meghatarozza a hajtas viselkedését a motor vagy a kabel foldzarlata esetén.

0 = NO — Nincs kivalasztva.

1 = FAULT — Hibalzenet jelenik meg (16, EARTH FAULT), és a motor szabad kifutassal megaill.

3018 |COMM FAULT FUNC Kommunikdciés hibafunkcio

Meghatarozza a hajtas viselkedését, ha a soros vonalon megsziinik a kommunikacio.

0 = NOT SEL — Nincs kivalasztva.

1 = FAULT — Hibajelzés jeleneik meg (28, SERIAL 1 ERR), és a hajtas szabad kifutassal megall.

2 = CONST SP7 — Figyelmeztetd lizenet jelenik meg (2005, /0 coMM), és a fordulatszam a 1208 CONST SPEED 7-ben
meghatarozott érték lesz. Ez a “hiba-fordulat” addig lesz érvényes, amig a soros kommunikacié Uj alapjelet nem
hataroz meg.

3 = LAST SPEED — Figyelmeztetd lizenet jelenik meg (2005, 1/0 COMM) és a hajtas az utolsé érvényes fordulatszamon
tzemel. Ez a fordulat az utols6 10 masodperc atlagfordulatszama. Ez a “hiba-fordulat” addig lesz érvényes, amig a
soros kommunikacié Uj alapjelet nem hataroz meg.

Figyelem: Ha a CONST SPEED 7, vagy LAST SPEED beallitasokat alkalmazzunk, bizonyosodjunk meg, hogy az tizem
biztonsagos a kommunikacidés vonal nélkiil.

3019 [COMM FAULT TIME Kommunikaciés hiba id6

Meghatarozza a 3018 COMM FAULT FUNC paraméterben kivalasztott kommunikaciés hiba idejét.

» Rovid idejl soros vonali kimaradas nem szamit hibanak, ha az id6 révidebb a COMM FAULT TIME értéknél.
3021 |Al1 FAULT LIMIT AI1 hiba korlat

Meghatarozza a 1. analdg bemenet hibaszintjét. Ld. 3001 AI<MIN FUNCTION.

3022

Al2 FAULT LIMIT AJ2 hiba korlat

Meghatarozza a 2. analég bemenet hibaszintjét. Ld. 3001 AI<MIN FUNCTION.
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31. csoport: Automatic Reset, Automatikus nyugtazas

Ez a csoport az automatikus nyugtazas feltételeit szabja meg. Automatikus
nyugtazas torténik bizonyos hibak esetén. A hajtas a beallitott késleltetési id6 utan
Ujra indul. Adott idén belll korlatozhatjuk a nyugtazasok szamat. Egy sor hibara
automatikus nyugtazas allithatoé be.

Kod |Leiras
3101 |INR OF TRIALS Probak szama Példa: Harom hiba tortént a prébalkozasi
Meghatarozza a 3102 TRIAL TIME paraméterben megadott probalkozasi  [id6 alatt. Az utols6 csak akkor

id6 alatt megengedett automatikus nyugtazasok szamat. nyugtazhaté, ha 3101 NR OF TRIALS 3 vagy
+ Ha az automatikus nyugtazasok szama (a probalkozasi idé alatt) tullépi [tobb.
a korlatot, a hajtas nem enged tébb nyugtazast, és nem indul.

» Az inditdshoz sikeres nyugtézasra van szikség a vezérlépanelrél vagy Probalkozasi idé
a 1604 FAULT RESET SEL paraméterben meghatarozott forrastol. ; N ids
3102 |TRIAL TIME Prébalkozasi id6 A X—X
Meghatarozza az id6t, ami alatt a hajtds szamolja és korlatozza a

nyugtazasokat. x = Automatikus nyugtazas

e Ld. 3101 NR OF TRIALS.

3103

DELAY TIME Késleltetési id6

Meghatarozza a késleltetési id6t a hiba érzékelése és a hajtas ujrainditasi probgja kdzott.
» Ha DELAY TIME = nulla. a hajtas azonnal nyugtaz.

3104

AR OVERCURRENT Tudldram automatikus nyugtdzas
Engedélyezi vagy tiltja a tularam nyugtazasi funkciot.
0 = DISABLE — Tiltja az automatikus nyugtazast.
1 = ENABLE — Engedélyezi az automatikus nyugtazast
A 3103 DELAY TIME-ben meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtazza a hibat (OVERCURRENT). A hajtas
normal Gizemre tér.

3105

AR OVERVOLTAGE Tulfesziiltség automatikus nyugtazas
Engedélyezi vagy tiltja a tulfesziiltség nyugtazasi funkciot.
0 = DISABLE — Tiltja az automatikus nyugtazast.
1 = ENABLE — Engedélyezi az automatikus nyugtazast
A 3103 DELAY TIME-ben meghatarozott idé utan automatikusan nyugtazza a hibat (bc OVERVOLT). A hajtas normal
tzemre tér.

3106

AR UNDERVOLTAGE Fesz.cs6kkenés automatikus nyugtazds
Engedélyezi vagy tiltja a fesz.cs6kkenés nyugtazasi funkciot.
0 = DISABLE — Tiltja az automatikus nyugtazast.
1 = ENABLE — Engedélyezi az automatikus nyugtazast
* A 3103 DELAY TIME-ben meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtézza a hibat (DC UNDERVOLTAGE). A hajtas
normal Gzemre tér.

3107

AR AI<MIN Al<min automatikus nyugtazas

Engedélyezi vagy tiltja a Al<min nyugtazasi funkcioét.

0 = DISABLE — Tiltja az automatikus nyugtazast.

1 = ENABLE — Engedélyezi az automatikus nyugtazast
A 3103 DELAY TIME-ben meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtézza a hibat (AI<MIN). A hajtas normal

tzemre tér.

Figyelem! Ha az anal6g bemeno jel helyre all, a hajtas még hosszabb allas utan is Gjraindulhat.
Bizonyosodjunk meg arroél, hogy a hosszu allas utani automatikus indulas nem okoz személyi sériilést és/
vagy berendezés meghibasodast.

3108

AR EXTERNAL FAULT Kiils6 hiba automatikus nyugtazas
Engedélyezi vagy tiltja a kiilsd hibanyugtazasi funkciot.
0 = DISABLE — Tiltja az automatikus nyugtazast.
1 = ENABLE — Engedélyezi az automatikus nyugtézast
» A 3103 DELAY TIME-ben meghatarozott idd utan automatikusan nyugtazza a hibat (EXTERNAL FAULT 1 vagy
EXTERNAL FAULT 2). A hajtas normal izemre tér.
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32. csoport: Supervision, Feliigyelet

Ez a csoport lehetdvé teszi maximum 3 paraméter figyelését a 01. csoportbdl
(Uzemi adatok). A feltigyelet figyeli a meghatarozott paramétert, és mikddtet egy
relét, ha a paraméter a meghatarozott értéket tullépi. Hasznaljuk a 14. csoportot
(Relékimenetek) a relé meghatarozasara, valamint hogy a relé huzzon vagy ejtsen,

ha a jel tullépi az értéket.

Kéd

Leiras

3201

SUPERV 1 PARAM Figyelt paraméter 1.

Kivalasztja az els6 figyelt paramétert.

A 01. csoport (Uzemi adatok) valamelyikét valaszthatjuk ki.

Ha a figyelt paraméter atlépi a hatarértéket, a relé meghuz.

A hatarértékeket ebben a csoportban hatarozzuk meg.

A relékimeneteket a 14. csoportban (Relékimenetek)

hatarozzuk meg. (A meghatarozas azt is specifikalja, mely

hatarértéket figyeljiik.)

LO <HI

Uzemi adat figyelés. Beallitas: LO<HI.

* Aeset=A 1401 RELAY OUTPUT 1 (vagy 1402 RELAY OUTPUT
2, stb.) paraméter értéke SUPRV1 OVER vagy SUPRV 2 OVER.
Akkor hasznaljuk, ha a figyelt jel meghaladja az adott
hatarértéket. A relé huzva marad, mindaddig a figyelt jel az
also hatarérték ala nem csokken.

* Beset=A 1401 RELAY OUTPUT 1 (vagy 1402 RELAY OUTPUT
2, stb.) paraméter értéke SUPRV 1 UNDER vagy SUPRV 2
UNDER. Akkor hasznaljuk, ha a figyelt jel az adott
hatarérték ala csokken. A relé aktiv marad, mindaddig a
figyelt jel az fels6 hatarérték félé nem né.

LO > HI

Uzemi adat figyelés. Beallitas: LO>HI.

Az also korlat (HI 3203) aktiv elsédlegesen, és aktiv marad
mindaddig, amig a jel a fels6 korlat (Lo 3202) félé nem né.
Ezzel ez a korlat lesz aktiv, A korlat mindaddig aktiv, amig a
figyelt jel értéke az ald hatar (HI 3203) ala nem csdkken.

» A eset = 1401 RELAY OUTPUT 1 (vagy 1402 RELAY OUTPUT
2, stb.) paraméterek értéke SUPRV1 OVER or SUPRV2 OVER.
Elsédlegesen a relé ejtett allapotban van. Meghuz, ha a
figyelt jel az aktiv hatarérték félé né.

* B eset = 1401 RELAY OUTPUT 1 (vagy 1402 RELAY OUTPUT
2, stb.) paraméterek értéke SUPRV1 UNDER or SUPRV2
UNDER. Elsédlegesen a relé meghuzott allapotban van.
Elejt, ha a figyelt jel az aktiv hatarérték ala csdkkent.

3202

SUPERV 1 LIM LO Alsé korlat 1.
Az also hatarértéket allitja be az elsé figyelt paraméterre. Ld.
3201 SUPERV 1 PARAM fent.

3203

SUPERV 1 LIM HI Felsé korlat 1.

A fels® hatarértéket allitja be az elsé figyelt paraméterre. Ld.
3201 SUPERV 1 PARAM fent.

LO <HI
Megjegyzés! A LO < HI normal hiszterézist
reprezental.

A figyelt paraméter értéke

HI (3203)
LO (3202)

A eset
Meghuz (1)
0

{ t
B eset | | | | | |
|

Meghtz (1)
0

LO > HI
Megjegyzés! A LO>HI eset specidlis hiszterézist
reprezental két figyelési hatarértékkel.

Figyelt paraméter értéke Aktiv hatarért.

LO (3202)%
HI (3203)

\ s

A eset | | | |

Meghuz (1)
i

0

B eset
Meghuz (1)

0

3204

SUPERV 2 PARAM Figyelt paraméter 1.

Kivalasztja a méasodik figyelt paramétert. Ld. 3201 SUPERV 1 PARAM fent.

3205

SUPERV 2 LIM LO

Az also hatarértéket allitja be a masodik figyelt paraméterre. Ld. 3204 SUPERV 2 PARAM fent.

3206

SUPERV 2 LIM HI

A fels6 hatarértéket allitia be a masodik figyelt paraméterre. Ld. 3204 SUPERV 2 PARAM fent.

3207

SUPERV 3 PARAM
Kivalasztja a harmadik figyelt paramétert. Ld. 3201 SUPERV 1

PARAM fent.
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3208 [SUPERV 3 LIM LO
Az alsé hatarértéket allitja be harmadik figyelt paraméterre. Ld. 3207 SUPERV 3 PARAM fent.

3209 [SUPERV 3 LIM HI
A felsd hatarértéket allitjia be a harmadik figyelt paraméterre. Ld. 3207 SUPERV 3 PARAM fent.
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33. csoport: Information, Informaciok

A csoport a hajtasban alkalmazott programokrél ad informaciét: verzio, tesztelés
datuma.

Kéd

Leiras

3301

FW VERSION FrameWare verzié
A hajtas program (framware) verziéjat tartalmazza.

3302

LP VERSION Loading Package verzié
A betdltési csomag (loading package) verzidja

3303

TEST DATE Tesztelés datuma
A tesztelés datumat tartalmazza (év, hét).

3304

DRIVE RATING Hajtas névleges értékei

A hajtas névleges értékeit mutatja. Formatum XXXY, ahol:

+ XXX = A hajtés névleges arama A-ban. Ha A lathatd, az a névleges aram tizedes vesszgjét mutatja. Pl.: XXX =
8A8 jelzi, hogy a névleges aram 8,8 A.

* Y = A hajtas névleges fesziiltségtartomanya, ahol Y=2 jelzi, hogy a névleges tartomany 208...240 Volt, Y = 4 jelzi,

hogy a névleges tartomany 380...480 Volt.
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34. csoport: Panel Display Proc. Var., Vezérlé panel folyamatvaltozoéi

A csoport meghatarozza a kijelz6 panel tartalmat (k6zépsé mez6) vezérlépanel

vezérlési mod esetén.

Kéd |Leiras
3401 |[SIGNAL1 PARAM 1. kijelzett paraméter P 3404 P 3405
Kivalasztja (szam szerint) a panelen az elsé kijelzett paramétert. ;
* A csoport definiciéi meghatarozzak a kijelzést panel vezérlési mod esetén. P 0137—__mc &
« Barmely 01. csoport paraméter kivalaszthato. ™15!@ H
+ Az alabbi paraméterek hasznalatakor a kijelzett érték skalazhato, jobban P0138 —1—» 3.7 H
értelmezhetd értékbe konvertalhato, és/vagy oszlopdiagramként L »17.3 %
kijelezhets. P 0139 e L HEH]
* A szam meghatarozza a kijelzett paramétert.
100 = nincs kivalasztva — Az els6 sor nincs kijelezve.
101...199 = Valamely paramétert jelzi ki: 0101...0199. Ha a paraméter nem létezik, a kijelzés: “n.a.”
3402 |SIGNAL1 MIN 1. jel minimum Kijelzett
Meghatarozza az elsé kijelzett paraméternél vart minimalis értéket. orték A
Hasznaljuk a 3402, 3403, 3406, és 3407 paramétereket, hogy
konvertalhassuk a 01. csoport paramétereit, mint pl. 0102 SPEED P3407 | — — — — — — |
(rpm-ben) a motor altal hajtott szallitészalag fordulat kijelzésére (m/
min). llyen konverzié esetén a forrasértékek a paraméterben a motor |
minimum és maximum fordulata, a kijelzett érték megfelel a minimalis |
és maximalis szallitoszalag sebességnek. A 3405 paramétert a P3406-| — —
megfelelé mértékegység kivalasztasara hasznaljuk. |
Megjegyzés! Az egység kivalasztasa nem konvertalja az értéket. ; ' -
- - P3402 P 3403
3403 [SIGNAL1 MAX 1. jel maximum Forras érték
Meghatarozza az elsé kijelzett paraméternél vart maximalis értéket.
3404 0UTPUT1 DSP FOR’I'VI {(uelzes 1. tlz: poqt 5 ] 3404 6riék | Kijelzés Tartomany
Megha't.arozza az elsé kuelzgtt paramgter ’tlzedes.pf)nj’anak he’zlye't. 0 3 30768 +32767
» Vigyuk be a tizedes pont jobb oldalan vart helyi értékek szamat. — P
- Ld. a tablazatot a pl. a Pi kijelzésére (3.14159). 1 +3.1 (Eldjeles)
2 +3.14
3 +3.142
4 3 0...65535 (Elgjel
5 3.1 nélkil)
6 3.14
7 3.142
3405 |OUTPUT1 DSP UNIT Kijelzés 1. mértékegység
Az elsé kijelzési paraméter mértékegységét hatarozza meg.
» Pozitiv értéket vigylink be a 3405 paraméterbe szamszeri kijelzéshez.
* Negativ értéket vigylnk be a 3405 paraméterbe oszlopdiagram kijelzéshez.
0=NOTSEL 8=kh 16 ="°F 24=GPM  32=kHz 40=m%m 48=gallm 56=FPS
1=A 9=°C 17 =hp 25 =PsSI 33 = 0Ohm 41 =kgls 49 = gal/h 57 = ft/s
2=V 10=1Ibft 18=MWh 26 =CFM 34 = ppm 42 = kg/m 50 = ft¥/s 58 =inH,O
3=Hz 11 =mA 19=m/s 27 =1t 35 = pps 43 = kg/h 51 = ft3/m 59 =inwg
4=% 12=mV 20=m%h 28=MGD 36=Is 44=mbar 52=fth  60=ftwg
5=s 13 = kW 21=dm%s 29 =inHg 37 =1/min 45 = Pa 53 =Ib/s 61 = Ibsi
6=h 14 =W 22 = bar 30 =FPM 38 =1/h 46 = GPS 54 = Ib/m 62 =ms
7 =rpm 15 = kWh 23 = kPa 31 =kb/s 39 =md/s 47 = galls 55 =1Ib/h 63 = Mrev
122...127 = Cst
Tovéabbi oszlopdiagram kijelzések:
-123 =lout  -124 =Vout -125=Fout -126 =Tout -127 =Vdc
3406 |OUTPUT1 MIN Kijelzés 1. minimum
Az elsé kijelzési paraméter minimum értékét hatdrozza meg.
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3407

OUTPUT1 MAX Kijelzés 1. maximum
Az elsb kijelzési paraméter maximum értékét hatarozza meg.

3408

SIGNAL 2 PARAM 2. kijelzett paraméter
Kivalasztja (szam szerint) a panelen a masodik kijelzett paramétert. Ld. 3401 paramétert.

3409

SIGNAL 2 MIN 2. jel minimum
Meghatarozza a masodik kijelzett paraméternél vart minimalis értéket. Ld. 3402 paramétert.

3410

SIGNAL 2 MAX 2. jel minimum
Meghatarozza a mésodik kijelzett paraméternél vart maximalis értéket. Ld. 3403 paramétert.

3411

OUTPUT 2 DSP FORM Kijelzés 2. tiz. pont
Meghatarozza a masodik kijelzett paraméter tizedesponjanak helyét. Ld. 3404 paramétert.

3412

OUTPUT 2 DSP UNIT Kijelzés 2. mértékegység
A masodik kijelzési paraméter mértékegységét hatarozza meg. Ld. 3405 paramétert.

3413

OUTPUT 2 MIN Kijelzés 2. minimum
A masodik kijelzési paraméter minimum értékét hatarozza meg. Ld. 3406 paramétert.

3414

OUTPUT 2 MAX Kijelzés 2. maximum
A masodik kijelzési paraméter maximum értékét hatarozza meg. Ld. 3407 paramétert.

3415

SIGNAL 3 PARAM 3. kijelzett paraméter
Kivalasztja (szam szerint) a panelen a harmadik kijelzett paramétert. Ld. 3401 paramétert.

3416

SIGNAL 3 MIN 3. jel minimum
Meghatarozza a harmadik kijelzett paraméternél vart minimalis értéket. Ld. 3402 paramétert.

3417

SIGNAL 3 MAX Kijelzés 3. tiz. pont

Meghatarozza a harmadik kijelzett paraméternél vart maximalis értéket. Ld. 3403 paramétert.

3418

OUTPUT 3 DSP FORM Kijelzés 3. tiz. pont
Meghatarozza a harmadik kijelzett paraméter tizedesponjanak helyét. Ld. 3404 paramétert.

3418

OUTPUT 3 DSP UNIT Kijelzés 3. mértékegység
A harmadik kijelzési paraméter mértékegységét hatarozza meg. Ld. 3405 paramétert.

3420

OUTPUT 3 MIN Kijelzés 3. minimum
A harmadik kijelzési paraméter minimum értékét hatarozza meg. Ld. 3406 paramétert.

3421

OUTPUT 3 MAX Kijelzés 3. maximum
A harmadik kijelzési paraméter maximum értékét hatarozza meg. Ld. 3407 paramétert.

Uzembe helyezés


http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

35. csoport: Motor Temp Meas, Motor h6rméséklet-mérés

Ez a csoport meghatarozza egy lehetséges hiba - a motor tulmelegedésének -
erzékelését és hibajelzést. A tipikus bekdtések az alabbiakban lathatok.

Egy érzekeld Harom érzékeld

) - —] At
o —{ Al o L
Motor L s Motor L ' _JAGND
= —|AGND Lo
L T T T !
" : “ ! - AO1
‘ AO1 v L
! L +_|aGND
AGND | ‘
10 nF =

10 nF L }

Figyelem! Az IEC 60664 kétszeres vagy megerositett szigetelést ir el6 a
fesziiltség alatt all6 részek és a villamos berendezés megérinthetd azon részei
kozott, amelyek vagy nem vezeték, vagy vezetdk, de nincsenek a védéfoldh6z
csatlakoztatva.

Ennek a kovetelménynek a kielégitése érdekében a termisztort (vagy hasonlo
komponenst) a kovetkez6 alternativak szerint csatlakoztassuk a hajtas vezérlé
sorkapcsaihoz.

» Valasszuk le a termisztort a motor fesziiltség alatt all6 részeitél kettés vagy

megerdsitett szigeteléssel.

* Védjiik a hajtas digitalis és analég bemeneteihez csatlakoztatott
valamennyi aramkort. Védjiik az érintéstol, és alapszigeteléssel szigeteljiik

el mas kisfesziiltségl aramkoroktol (a hajtas féaramkorének névleges
fesziiltségére szigeteljunk).

* Hasznaljunk kiilsé termisztor relét. A relé szigetelése a hajtas
féaramkorének névleges fesziiltségére kell, hogy alkalmas legyen.

Az alabbi abra egy alternativ termisztor-csatlakoztatast mutat. A motoroldalon a
kabelarnyékolast foldelni kell 10 nF-os kondenzator segitségével. Ha ez nem
lehetséges, az arnyékolast ne kdssuk be.

Termisztor Relé: Termisztor (0) v. (1) Termisztor (0)
Termisztor
relé OMIO Kartya
. OMIO kartya
~_IDI6
i 1 +24 VDC ~— DI6

I L .| +24vDC
m T L |
L/ Motor, @1 0nF é
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Egyéb hibakra, vagy motormodell segitségével torténd motorhéfok-meghatarozasra,
Id. 30. csoport (hibafunkciok).

Kéd

Leiras

3501

SENSOR TYPE Szenzor tipus
Meghatarozza a hasznalt motor-hémeérsékleti szenzor tipusat, PT100 (°C) vagy PTC (ohm).

Ld. a 1501 és 1507 paramétereket.
0 = NONE
1 =1 xPT100 — A szenzor konfiguracié egy PT 100 szenzort hasznal.
» Analég kimenet AO1 v. AO2 taplalja allandé arammal a szenzort.
* A szenzor ellendllasa megndvekszik amint a motor h6mérséklete né, ezzel ndvekszik a szenzor feszlltsége is.
* A hémérséklet-mérési funkcid A1 v. AI2 analdég bemenetek segitségével megallapitja a motor hémérsékletét, és
atvaltja °C-ba .
2 =2 x PT100 — A szenzor konfiguracié két PT 100 szenzort hasznal.
» Ugyan az a miikédés, mint fent: 1 x PT100.

3 =3 x PT100 — A szenzor konfiguracié harom PT 100 szenzort hasznal. Ohm
* Ugyan az a miikddés, mint fent: 1 x PT100. 4000

4 = PTC — A szenzor konfiguracié PTC-t hasznal.

* Analog kimenet taplalja allandé arammal a szenzort.

» A szenzor ellenallasa er6teljesen megné, ha a motor hdmérséklete PTC
referencia hémérséklete (T,f) folé N6, és megemelkedik a feszlltség a 550
szenzoron. A hémérséklet-mérési funkcio beolvassa a feszultséget A1
analég bemenet segitségével, és konvertalja ohm-ba.

» Az abra a tipikus PTC érzékel6 ellenallas/motorhémérséklet 100
karakterisztikat mutatja.

1330

Homeérséklet Ellenallas ‘ o ‘
Normalis 0 ... 1.5 kohm | o | T
Magas > 4 kohm ‘ ‘

5 = THERMISTOR (0) — A szenzor konfiguracio termisztort hasznal.

» A motor hémérsékleti védelme digitalis bemenet segitségével torténik. Csatlakoztassunk egy PTC érzékel6t,
vagy egy termisztor relé nyité érintkezéjét a digitalis bemenethez. A hajtas a fenti tablazatnak megfelel6en
beolvassa a digitalis bemenet allapotét.

» Ha a digitalis bemenet értéke ’0’, a motor tulmelegedett.

« Ld. az abrat ennek a csoportnak a bevezetésében.

6 = THERMISTOR (1) — A szenzor konfiguracio termisztort hasznal.

» A motor hémérsékleti védelme digitalis bemenet segitségével térténik. Csatlakoztassuk a termisztor relé zaro
érintkezdjét a digitalis bemenethez. A hajtas a fenti tablazatnak megfelel6en beolvassa a digitalis bemenet
allapotat.

» Ha a digitalis bemenet értéke ’1’, a motor tulmelegedett.

« Ld. az abrat ennek a csoportnak a bevezetésében.

3502

INPUT SELECTION Bemenet kivadlasztds

Meghatarozza a hémérsékleti szenzorhoz hasznalt bemenetet.
1=A11-PT100 és PTC.

2 =A12 - PT100 és PTC.

3...8 = DI1...DI6 — Termisztor

3503

ALARM LIMIT Figyelmeztet6 hatarérték

A motor-hémérsékletmérés figyelmeztetd hatarértékét hatarozza meg.
» Ha ennél az értéknél magasabb a motor hémérséklete, figyelmeztetd tzenet jelenik meg (2010, MOTOR OVERTEMP)

Termisztorokra:
0 = deaktivalt, 1 = aktivalt

3504

FAULT LIMIT Hibahatar

A motor-hémérsékletmérés leoldasi hatarértékét hatarozza meg.
» Ha ennél az értéknél magasabb a motor hémérséklete, figyelmeztetd lizenet jelenik meg (2010, MOTOR
OVERTEMP), és a hajtas leall.

Termisztorokra:

0 = deaktivalt, 1 = aktivalt
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36. csoport: Timer Functions, Timer funkciok

Ez a csoport meghatarozza a timer-funkcidkat (idézit6é funkcidkat). A timer funkcidk
magukban foglaljak:

* Napi négy inditast/leallitast.
* Négy heti inditast/leallitast,
* Négy idézitett funkciot a kivalasztott id6zit6k 6sszegylijtésére.

Egy timer funkcid csatlakoztathaté tobb timerhez, és egy timer tobbszords timer
funkcioban is lehet.

Timer1

3602 Timer1 Napi Start
3603 Timer1 Napi Stop
3604 Timer1 Heti Start
3605 Timer1 Heti Stop

Timer1 . -
3606 Timer1 Napi Start Timer1 funkcio
3607 Timer1 Napi Stop 3626 Timer1 funkcio Src

3608 Timer1 Heti Start
3609 Timer1 Heti Stop

Timer2 funkcio
3627 Timer1 funkcié Src

Timer3
3610 ijer3 Napl Start Timer3 funkcié
3611 Timer3 Napi Stop 3628 Timer1 funkcié Src

3612 Timer1 Heti Start
3613 Timer1 Heti Stop

Timer4 funkcid
3629 Timer1 funkcié Src

Timer4

3614 Timer4 Napi Start
3615 Timer4 Napi Stop
3616 Timer4 Heti Start
3617 Timer4 Heti Stop

Booster
3622 Booster Kival.
3623 Booster 1do

Egy paraméter csak egy timer funkcidhoz csatlakoztathaté.

- ~ 1001 EXT 1 COMMANDS
Timer1 funkcio 1002 EXT 2 COMMANDS

3626 Timer1 funkcid Src 1102 EXT 1/2 SEL
1201 CONST SPEED SEL
- ” 1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3
Timer2 funkcio 1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6

3627 Timer2 funkcié Src 4027 PID PARAM SET
8126 TIMED AUTOCHANGE
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3601

TIMERS ENABLE Timerek engedélyezése

A timer engedélyezd jel forrasat hatarozza meg.
0 = NOT SEL - Timer funkcio nincs engedélyezve.
1 = DI1- A DI1 digitalis bemenet vezérli a timer funkcié engedélyezését.
* A timer funkcio engedélyezéséhez aktivalni kell a digitélis bemenetet.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa engedélyezi a timer funkciot.
7 = ENABLED — A timer funkciok engedélyezve vannak.
-1 = DI1(INV) — A DI1 digitalis bemenet invertalt értéke vezérli a timer funkcioé engedélyezését.
* A timer funkcié engedélyezéséhez deaktivalni kell a digitalis bemenetet.
» -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének inverz értéke engedélyezi a timer funkciot

3602

START TIME 1 Inditasi id6
Meghatarozza a napi inditast. 20:30:00
« A timert 2 masodperces Iépcs6kben lehet véaltoztatni.
« Ha a paraméter értéke 07:00:00, Akkor a timer reggel ~ 17:00:00
7 6rakor aktiv. 15:00-00 I:l
» Az abra kilénb6z6 napokon tdbbszords idézitést e

mutat. 13:00:00

12:00:00 I:l

10:30:00

09:00:00
00:00:00

Hét Ked Sze Csi Pén Szo Vas

3603

STOP TIME 1 Leallitasi id6
Meghatarozza a napi leallitast.
* A timert 2 masodperces Iépcsdkben lehet valtoztatni.
» Ha a paraméter értéke 07:00:00, Akkor a timer reggel 7 érakor aktiv.

3604

START DAY 1 Kezd6 nap
Meghatarozza a hét kezd® napjat
1 = Hétfé

%.= Vasarnap.
* Ha a paraméter értéke 1, a timer 1 aktiv hétfé 0 6ratél (00:00:00).

3605

STOP DAY 1 Zaré nap
Meghatarozza a hét zar6 napjat.
1 = Hétf6

%.= Vasarnap.
» Ha a paraméter értéke 5, az 1. timer deaktivalodik pénteken éjfélkor (23:59:58).

3606

START TIME 2 Inditasi id6
Meghatarozza 2. timer napi inditasat.
* Ld. paramétert: 3602

3607

STOP TIME 2 Leallitasi id6
Meghatarozza 2. timer napi leallitasat.
* Ld. paramétert 3603

3608

START DAY 2 Inditédsi idé
Meghatarozza a 2. heti kezd6 napot.
* Ld. paramétert 3604

3609

STOP DAY 2 Leallitasi id6
Meghatarozza a 2. heti zaré napot.
* Ld. paramétert 3605

3610

START TIME 3 Inditasi id6
Meghatarozza 3. timer napi inditasat.
* Ld. paramétert 3602
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STOP TIME 3 Leallitasi idé

Meghatarozza 3. timer napi leallitasat.

* Ld. paramétert 3603

3612

START DAY 3 Inditasi id6
Meghatarozza a 3. heti kezdd napot.
* Ld. paramétert 3604

3613

STOP DAY 3 Leallitasi id6
Meghatarozza a 3. heti zaré napot.
* Ld. paramétert 3605

3614

START TIME 4 Inditasi id6
Meghatarozza 4. timer napi inditasat.
* Ld. paramétert 3602

3615

STOP TIME 4 Leadllitasi id6

Meghatarozza 2. timer napi leallitasat.

* Ld. paramétert 3603

3616

START DAY 4 Kezd6 nap
Meghatarozza a 4. heti kezd6 napot.
* Ld. paramétert 3604

3617

STOP DAY 4 Zaré nap
Meghatarozza a 4. heti zaré napot.
* Ld. paramétert 3605

3622

BOOSTER SEL Booster kivalaszats
Kivalasztja a booster-jel forrasat.

0 = NOT SEL — A felliliro jel tiltva van.

1 =DI1 - DI1 a booster-jel.

2...6 = DI2...DI6 — DI2...DI6 egyike a booster-jel.

-1 = DI1(INV) — DI1 digitalis bemenet invertalt értékek a booster jel.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — DI2...DI6 digitalis bemenet ek egyikének invertalt értékek a booster jel.

3623

BOOSTER TIME Booster-id6

Meghatarozza a booster bekapcsolasi idejét. Az id6 akkor
indul, amikor a booster jel deaktivalédik. Ha a paraméter
01:30:00, a booster a DI digitalis bemenet deaktivalasa utan 1

6ra 30 percig aktiv.

|
] |
Booster aktiv. —! |
|

DI aktivalas I

' Booster id®
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3626

TIMER FUNC1 SRC Timer funkcio forras

Egy timer-funkciéba gyljti az 6sszes sziikséges timert.

0 = NOT SEL — Nincs timer kivalasztva.

1=T1 - Timer 1 van a timer funkcidba kivalasztva.

2 = T2 — Timer 2 van a timer funkcidba kivalasztva.

3=T2+T1 — Timer 1 és 2 van a timer funkciéba kivalasztva.

4 = T3 — Timer 3 van a timer funkcidba kivalasztva.

5=T3+T1 — Timer 1 és 3 van a timer funkcioba kivalasztva.

6 =T3+ T2 — Timer 2 és 3 van a timer funkciéba kivalasztva.

7=T3+T2+T1- Timer 1, 2 és 3 van a timer funkciéba kivalasztva.

8 = T4 — Timer 4 van a timer funkcioba kivalasztva.

9 = T4+ T1 - Timer 4 és 1 van a timer funkcidba kivalasztva.

10=T4 + T2 — Timer 4 és 2 van a timer funkcioba kivalasztva.

11 =T4+T2+T1- Timer 4,2 és 1 van a timer funkciéba kivalasztva.

12 =T4 + T3 — Timer 4 és 3 van a timer funkciéba kivalasztva.

13=T4 + T3 + T1 - Timer 4,3 és 1 van a timer funkciéba kivalasztva.

14=T4 + T3+ T2 — Timer 4,3 és 2 van a timer funkciéba kivalasztva.

15=T4+ T3+ T2+ T1 - Timer 4,3,2 és 1 van a timer funkcioba kivalasztva.

16 = BOOSTER (B) — Booster van a timer funkcioba kivalasztva.

17 =B + T1 — Booster és timer 1 van a timer funkcidba kivalasztva.

18 = B+ T2 — Booster és timer 2 van a timer funkcioba kivalasztva.

19 =B+ T2+ T1 — Booster és timer 1 és 2 van a timer funkciéba kivalasztva.

20 = B + T3 — Booster és Timer 3 van a timer funkcioba kivalasztva.

21 =B+ T3 + T1 — Booster és timer 3 és 1 van a timer funkcidéba kivalasztva.

22 =B+ T3 + T2 — Booster és timer 3 és 2 van a timer funkciéba kivalasztva.
23=B+ T3+ T2+ T1 — Booster és timer 3, 2 és 1 van a timer funkciéba kivalasztva.
24 =B + T4 — Booster és Timer 4 van a timer funkcioba kivalasztva.

25=B + T4 + T1 — Booster és Timer 4 és Timer 1 van a timer funkcioba kivalasztva.
26 =B + T4 + T2 — Booster és timer 4 és 2 van a timer funkcioba kivalasztva.

27 =B+ T4+ T2+ T1 — Booster és timer 4, 2 és 1 van a timer funkciéba kivalasztva.
28 =B + T4 + T3 — Booster és timer 4, 3 van a timer funkciéba kivalasztva

29 =B + T4 + T3 +T1 — Booster és timer 4, 3 és 1 van a timer funkciéba kivalasztva.
30 =B+ T4 + T3 + T2 — Booster és timer 4, 3 és 2 van a timer funkciéba kivalasztva.

31=B+T4+ T3+ T2+ T1-Booster és timer 4, 3, 2 és 1 van a timer funkcidba kivalasztva.

3627

TIMER FUNC2 SRC Timer funkcié forras
* Ld. paramétert 3626.

3628

TIMER FUNC3 SRC Timer funkcié forras
* Ld. paramétert 3626.

3629

TIMER FUNC4 SRC Timer funkci6 forras
* Ld. paramétert 3626.
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40. csoport: Process PID Set 1, PID folyamatszabalyozé 1. par.-készlet

Ez a csoport meghatarozza a hajtasba épitett folyamatszabalyozé mikodési madjat.
PID szabalyozé tzemmodban ahajtas 6sszehasonlitja az alapjelet (referenciat) az
ellendrzé jellel (visszacsatolas), és automatikusan szabalyozza a fordulatszamot oly
maodon, hogy a két jel egyforma legyen. A két jel kdzotti kiildnbség a hibajel.

Harom csoport hatarozza meg a PID szabalyozaot:

+ A 40. csoport (PID folyamatszabalyozé 1. készlet). Altalaban ezt a paraméter-
készletet hasznaljuk.

* A 41. csoport (PID folyamatszabalyozé 2. készlet).
Mindkét csoport (40 és 41) ugyanazzal a paraméterkészlettel rendelkezik, kivéve
a PID készletet kivalasztdé paramétert (4027).

* A 42. csoport (Kiilsé / Trimmelheté PID) meghatarozza:

— akulsé PID szabalyoz6 paramétereit, vagy
— fordulat / frekvencia bemenetek trimmelé bemeneteit.

Kod |Leiras
4001 |GAIN Erésités

Meghatarozza a PID szabalyozé erdsitését.

» Beallitasi tartomany: 0.1... 100.

* 0,1-nél a PID szabalyozé kimenete a hibajel egy tizedszeresére valtozik.

* 100-nal a PID szabalyozo kimenete a hibajel egy 100-szorosara valtozik.

Az aranyos er@sitést és az integralasi id6t a rendszer a rendszer érzékenységének beallitasara hasznaljuk.

» Az aranyos er6ésités alacsony és az integralasi id6 magas értéke stabil mikddést, de lassu reagalast eredményez

Ha az aranyos er6ésités értéke tul magas vagy az integralasi id6 tul alacsony, a rendszer instabilla valhat.

Beallitasi procedura:

» Kezdeti beallitas:

* 4001 GAIN = 0.0.
* 4002 INTEGRATION TIME = 20 s.

+ Inditsuk el a rendszert, és figyeljik meg, hogy az ellenérzé jel gyorsan eléri-e az alapjelet, és stabil-e a mikddés.
Ha nem, noveljik az erdsitést GAIN (4001) addig, amig az ellenérzd jel (vagy a fordulatszam) folyamatosan nem
leng. Szikségesseé valhat a hajtas leallitasa és Ujrainditasa, hogy ezt a lengést eléidézhessiik.

+ Csokkentsiik az erésitést GAIN (4001) Addig, amig le nem all a lengés.

 Allitsuk be az er@sitést GAIN (4001) az el6z6 érték 0.4- 0.6-szorosara.

» Csokkentslk az integralasi idéallandot INTEGRATION TIME (4002) Addig, amig a visszavezetett jel (vagy a
fordulatszam) folyamatosan nem leng. Sziikségessé valhat a hajtas leallitasa és Ujrainditasa, hogy ezt a lengést
el6idézhesslik.

* Noveljik az integralasi id6t INTEGRATION TIME (4002), amig a lengés le nem all.

+ Allitsuk be az integralasi id6t INTEGRATION TIME (4002) az el6z6 érték 1,15-1,5-szeresére.

» Ha a visszavezetett jel nagyfrekvencias zajt tartalmaz, noveljik a 1303 FILTER AlI1 vagy 1306 FILTER AI2 paraméter
értékét annyira, hogy kiszrtjik a zavarjelet.

4002

INTEGRATION TIME Integralasi id6 A
Meghatarozza a PID szabalyozé integralasi idéallandéjat. / A\
Az integralasi id6 a definicid szerint az az id6, ami arra kell, hogy a

877

kimenet elérje a hibajel értékeét: D (P 4001 =10){_4
* A hibajel allando, érétke 100%.
« Gain (erGsités) = 1. C(P4001=1)1_|

kovetkezik be.
0.0 = NOT SEL — Tiltja az integralast (a szabalyozo6 |-részét).
0.1...600.0 = Integralasi id6(masodpercben).
A beadllitasi procedurat Id. 4001 paraméterben.

y—

|
|
* 1 sintegralasi id6 azt jelenti, hogy 100 % valtozas 1 s alatt |
|
|

<— P 4002 —>
A = Hiba
B = Hibajel ugras
C = Szabalyozé kimenet, ha Gain = 1
D = Szabalyozé kimenet, ha Gain= 10
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4003

DERIVATION TIME Derivalasi idé Hiba

Meghatarozza a PID szabalyoz¢ integralasi idejét
derivaltjat. A derivalt a hibajel valtozasanak mértéke. Pl. ha a
folyamat-hibajel linearisan valtozik, a derivalt értékeként
konstans adddik a PID kimenetéhez.

» A hiba derivaltja egypdlusu szlrével van kiszlrve. A sz(rd
id6allandojat a 4004 PID DERIV FILTER paraméter hatarozza
meg.

0.0 = NOT SEL — Tiltja a PID szabalyozo derivald tagjat.

[
0.1...10.0 = Derivalasi id6 (masodpercben) 0%

Folyamat-hibajel

» A PID szabalyozé kimenetéhez hozza adhatjuk a hibajel 100% |-- - - - - - - -

PID kimenet
\

Gain_

P 401

Kimenet D-része

/ I

~<— P 4003 —>

4004

PID DERIV FILTER PID derival6 sziiré
Meghatarozza a PID szabalyozé hiba-derivalt részének szlr6 id6éallandojat.

» A szlr6 id6allanddjanak névelése simitja a hiba-derivaltat, csdkkentve a zajt.
0.0 = NOT SEL — Tiltja a hiba-derivalt sz{rét.
0.1...10.0 = A szlr6 id6éallanddja (masodpercben).

+ Miel6tt a PID szabalyoz6 kimenetéhez hozzaadddna, a hiba-derivalt értéket egy 1-polusu sz(ir6 sz(ri.

4005

ERROR VALUE INV Hibajel inverzié

Normal vagy invertalt viszonyt allit be a visszacsatolo jel és a hajtas fordulatszama kozott.
0 = NO — Normal, a visszacsatolo jel csdkkenése fordulatszam ndvelést eredményez. Error = Ref - Fbk
1 = YES — Invertalt, a visszacsatol6 jel csokkenése fordulatszam csékkenést eredményez. Error = Fbk - Ref

4006

UNIT Mértékegység

+ Ld. a 3405 paraméterben a rendelkezésre all6 mértékegységeket.

A PID szabdlyozé mértékegységét allitja be. (PID1 paraméterek 0128, 0130, és 0132).

4007

DSP FORMAT Kijelzés formatuma
A PID szabalyozé ellen6rzé jelében a tizedespont helyét hatarozza meg.

4007 érték

Bevit.

Kijelzés

+ A tizedespont helyét jobb oldalrdl kell szamitani.

0003

3

» Példaként Id. a tablazatot (3.14159).

0031

3.1

0314

3.14

W N = O

3142

3.142

4008

0 % VALUE 0% érték

ellendrzé jelének skalajat. (PID1 paraméterek: 0128,0130 és 0132)
* A mértékegységek és a skalak a 4006 és 4007 paraméterekben
van meghatérozva. P 4009 -

4009

100 % VALUE 100% érték

Az el6z6 paraméterrel egylitt meghatarozza a PID szabalyozé

ellendrzd jelének skalajat. (PID1 paraméterek: 0128,0130 és 0132) P 4008 -

* A mértékegységek és a skaldk a 4006 és 4007 paraméterekben
van meghatarozva.

007
1007)

. ,, ) . . . ) Mértékgységek (P4006)
A kdvetkezd paraméterrel egyutt meghatarozza a PID szabalyoz6 Skala (Pé}

+1000%

Bels6 skala (%)
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Kod |Leiras

4010 |SET POINT SEL Alapjel kivalasztds

Meghatarozza a PID szabalyozé alapjelének jelforrasat.
* A paraméternek nincs jelentésége, ha a PID szabalyozé keriilén van (Id. 8121 REG BYPASS CTRL).

0 = billentylizet — A vezérl6panel adja az alapjelet.

1 =A11 — Az 1. analég bemenet adja az alapjelet.

2 = AI2 — A 2. analég bemenet adja az alapjelet.

8 = comM — Soros kommunikacio adja az alapjelet.

9 = coMM + AI1 — A soros vonali kommunikacio és az 1. analég bemenet (A1) kombinacioja a referencia-forras. Ld.
lent: analég bemeneti referencia korrekcié.

10 = comM * A1 — A soros vonali kommunikacié és az 1. analég bemenet (A1) kombinacidja a referencia-forras. Ld.
lent: analég bemeneti referencia korrekcié.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Digitalis bemeneteket hatarozza meg mint referencia-forras (motoros potenciométeres
vezérlés).
* Digitalis bement DI3 néveli a fordulatszamot (az U jelentése “fel”).
* Digitalis bement DI4 csOkkenti a fordulatszamot (az D jelentése “le”).
* A 2205 ACCELER TIME 2 paraméter vezérli az alapjel valtozasanak mértékét.
* R = A stop parancs nullazza az alapjelet.
* NC = Az alapjel nem keriil masolasra.

12 = DI3U, 4D(NC) — u.a. mint DI3U, 4D(RNC) fent, kildonbség:
* A stop parancs nem nullazza az alapjelet. Inditaskor a motor felfut - a kivalasztott felfutasi idével - a tarolt alapjel

értékig.

13 = DI5U, 6D(NC) — u.a. mint DI3U, 4D(NC) fent, kivéve:
* A hasznalt digitalis bemenetek DI5 és DI6.

14 = A1 + AI2 — Az 1. (AI1) és 2. (AI2) analdg bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

15 =A11 * A2 — Az 1. (AI1) és 2. (AI2) analég bemenet kombinaciéja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

16 = A1 - AI2 — Az 1. (AI1) és 2. (AI2) analog bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

17 = A1/A12 — Az 1. (AI1) és 2. (AI2) analég bemenet kombinacidja hatarozza meg a referencia-forrast. Ld. lent:
analég bemeneti referencia korrekcio.

19 = INTERNAL — Egy bels, a 4011 paraméterben bedllitott érték biztositja az alapjelet..

Analog Input Reference Correction Correction Analég bemeneti referencia korrekcié
A9, 10, és 14...17 paraméterek az alabbi tablazat képleteit hasznaljak.

Beall. érték Al referencia az alabbiak szerint van
kiszamitva:
C+B C érték + (B érték - 50%-a a ref. értéknek)
CcC*B C érték * (B érték - 50%-a a ref. értéknek)
C-B (C érték + 50%-a a ref. értéknek) - B érték
Cc/B (C érték * 50%-a a ref. értéknek) / B érték
Ahol:
» C = F& referencia érték A
(=commad9, 10 és 120-|
= A1 a 14...17 értékekre). 17 (/)
* B = korrekcios referencia 100-1 7/ _________________
(=A11a9,10és
= A2 a 14...17 értékekre). 80— - -\ - oo ____.
Példa:
Az abra mutatja a referencia-forras gorbeéit a 9, 10 <——9, 14 (+)
és 14...17 értékekre, ahol: S e N ’
e C=25%.
* P 4012 SETPOINT MIN = 0. 40-- - - - """ RS- -~ = - === 10, 15 (%)
* P 4013 SETPOINT MAX = 0.
» B valtozik a vizszintes tengely mentén. 20-|-------- - ———-
. -~ 16()
0 100% B
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4011

INTERNAL SETPNT Belsé alapjel

Allando értéket hataroz meg folyamat-referenciaként
* A mértékegységet és a skalat a 4006 és 4007 paraméterek hatarozzak meg.

4012

SETPOINT MIN Alapjel minimum
Az alapjelforras minimum értékét hatarozza meg. Ld. 4010 paraméter.

4013

SETPOINT MAX Alapjel maximum
Az alapjelforras maximum értékét hatarozza meg. Ld. 4010 paraméter.

4014

FBK SEL Visszacsatolas kivalasztas

A PID-szabalyoz6 visszacsatolo jelét (ellenérzd jel) hatarozza meg.

+ Két aktualis érték (ACT1 és ACT2) kombinacidjat is kivalaszthatjuk visszacsatolo jelként.
» 4016 paramétert az 1. aktudlis érték forrdsaként hasznaljuk (ACT1).

» 4017 paramétert az 2. aktualis érték forrasaként hasznaljuk (ACT2).

1 =AcT1 — 1. aktualis érték (ACT1) biztositja a visszacsatold jelet.

2 = ACT1-ACT2 — ACT1 minusz ACT2 biztositja a visszacsatolo jelet.

3 = ACT1+ACT2 — ACT1 plusz ACT2 biztositja a visszacsatolo jelet.

4 = ACT1*ACT2 — ACT1-szer ACT2 biztositja a visszacsatold jelet.

5 = ACT1/ACT2 — ACT1 osztva ACT2-vel biztositja a visszacsatolo jeletl.

6 = MIN (A1, A2) — ACT1 vagy ACT2 kisebbik értéke adja a visszacsatolé jelet.

7 = MAX (A1, A2) — ACT1 vagy ACT2 adja a visszacsatolo jelet.

8 = SQRT (A1-A2) — ACT1 minusz ACT2 négyzetgydke biztositja a visszacsatolo jelet.

9 = SQA1 + SQA2 — ACT1 négyzetgyoke plusz ACT2 négyzetgyoke biztositja a visszacsatolo jelet.

4015

FBK MULTIPLIER Visszacsatolds szorzé

A 4014 parameter altal meghatarozott visszacsatolo jel jarulékos szorzdja.

+ Altalaban olyan alkalmazasoknal, ahol a szallitott mennyiséget nyomaskulonbségbdl szamitjak.
0 = NOT USED. Nincs hasznalva

-32.768...32.767 = A 4014 FBK SEL.visszacsatolo jelet jdrulékos szorzéval mddositjak

Példa: FBK = Szorzo x JAl—-A2

4016

ACT1 INPUT Aktualis érték 1 bemenet

Az aktualis érték 1 (AcT1) forrasat hatarozza meg.

0 = Al 1 —1. analég bemenetet hasznalja ACT1 forrasaként.

1 =AI2 - 2. analég bemenetet hasznalja ACT1 forrasaként.

2 = Current (dram) — Az aramot hasznalja ACT1 forrasaként, skalazas:
* Min ACT1 =0 aram
* Max ACT1 = 2 x névleges aram

3 = Torque (nyomaték) — A nyomatékot hasznalja ACT1 forrasaként, skalazas:
* Min ACT1 = -2 x névleges nyomaték
* Max ACT1 = 2 x névleges nyomaték

4 = Power (teljesitmény) — A teljesitményt hasznalja ACT1 forrasaként, skalazas:
* Min ACT1 = -2 x névleges teljesitmény
* Max ACT1 = 2 x névleges teljesitmény

4017

ACT2 INPUT Aktuadlis érték 2 bemenet

Az aktualis érték 2 (ACT2) forrasat hatarozza meg.

0 = Al 1 —1. analég bemenetet hasznalja ACT2 forrasaként.

1= Al 2 - 2. analég bemenetet hasznalja ACT2 forrasaként.

2 = Current (dram) — Az aramot hasznalja ACT2 forrasaként, skalazas:
* Min ACT2 = 0 dram
* Max ACT2 = 2 x névleges aram

3 = Torque (nyomaték) — A nyomatékot hasznalja ACT2 forrasaként, skalazas:
* Min ACT2 = -2 x névleges nyomaték
* Max ACT2 = 2 x névleges nyomaték

4 = Power (teljesitmény) — A teljesitményt hasznalja ACT2 forrasaként, skalazas:
* Min ACT2 = -2 x névleges teljesitmény

* Max ACT2 = 2 x névleges teljesitmény
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0 = NOT SEL- Tiltja a PID elalvasi funkciot.
1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a PID elalvasi funkciot.
+ A digitalis bemenet aktivalasa aktivalja az elalvasi funkciot.
* A digitélis bemenet deaktivalasa Ujrainditja a PID szabalyozét.

* Ld. DI1 fent.

* A digitalis bemenet deaktivalasa aktivalja az elalvasi funkciét.
* A digitalis bemenet aktivalasa Ujrainditja a PID szabalyozot.

« Ld. DI1(INV) fent.

A PID szabalyozé elalvasi funkcidjanak vezérlését hatarozza meg.

Kod |Leiras
4018 |ACT1 l\fII.NIMUI\{I o ' ACT1 (%) A
ACT1 minimum értékét hatarozza meg.
« Az analég bemenet min/max értékeivel egyltt hasznaljuk (azaz P401971-~-----~--- -~
1301 MINIMUM AI1, 1302 MAXIMUM Al1). :
* Az analég bemenetek mint aktualis értékeket skalazza. |
» Ld. az abrat: A= Normal; B = Inverzié (ACT1 MINIMUM > ACT1 I
MAXIMUM) P 4018 !
| |
4019 |JACT1 MAXIMUM ' ' >
ACT1 maximum értékét hatarozza meg. P 1301 P 1302
» Ld. 4018 ACT1 MINIMUM. Analdg bemend jel
4020 |ACT2 MINIMUM 1 (%
ACT2 minimum értékét hatarozza meg. ACT1 (%) A B
» Ld. 4018 ACT1 MINIMUM. P 4018 1
4021 |JACT2 MAXIMUM :
ACT2 maximum értékét hatarozza meg !
« Ld. 4018 ACT1 MINIMUM. :
P 4019-- - - —: —————————
|
| | -
P 1301 P 1302
Analég bemend jel
4022 |SLEEP SELECTION Elalvas kivalasztas

2...6 = A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa vezérli a PID elalvasi funkciot.
7 = INTERNAL — A kimeneti fordulat/frekvencia, folyamat alapjel és folyamat aktualis érték vezérli a PID elalvasi

funkciot. Ld. 4025 WAKE-UP DEV és 4023 PID SLEEP LEVEL paramétereket.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a PID elalvasi funkciét.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli PID elalvasi funkciot.

Uzembe helyezés
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4023

PID SLEEP LEVEL PID elalvasi szint

A motor fordulat /frekvencia hatarozza meg a PID elalvasi funkciét
- ha a motor fordulat / frekvencia legalabb a 4024 PID SLEEP DELAY

f-—

A t<pPa4024 A

—

t>P 4024 \

paraméterben meghatarozott ideig alacsonyabb ennél a szintnél, D
engedélyezi a PID elalvasi funkciot (a hajtas leall).
» Sziikséges paraméter-beallitas: 4022 = 7 INTERNAL.

* Ld. az abrat: A = PID kimend jel; B = PID folyamat visszacsat.

P 4023

4024

|

PID SLEEP DELAY PID elalvas-késleltetés A B |
Meghatarozza a PID elalvasi funkcié késleltetését — a motor \ |
|

|

fordulat / frekvencia 4023 PID SLEEP LEVEL alatt van legalabb az itt Alapjel

meghatarozott ideig, a PID elalvasi funkcié engedélyezve van (a
hajtas leall).
+ Ld. 4023 PID SLEEP LEVEL fent.

4025

WAKE-UP DEVIATION Ebredési eltérés

Meghatarozza az ébredési eltérést — ha az alapjeltél valo eltérés
legalabb a 4026 WAKE-UP DELAY paraméterben megszabott ideig A
nagyobb, mint ez az érték, a PID szabalyozé ujraindul.
* 4006 és 4007 paraméterek a mértékegységet és skalat
hatarozzak meg.
* 4005 =0, .
Ebredési szint = Alapjel - Ebredési eltérés.
» 4005 =1,
Ebredési szint = Alapjel + Ebredési eltérés.
» Az ébredési szint az alapjel fol6tt vagy alatt lehet.
Ld. az abrakat: E
« C = Ebredési szint, ha 4005 = 1 A |
* D = Ebredési szint, ha 4005 =0
» E = Avisszacsatolo jel az ébredési szint fol6tt van és tovabb tart,
mint 4026 WAKE-UP DELAY — a PID funkcio felébred.
» F = A visszacsatolo jel az ébredési szint alatt van és tovabb tart,
mint 4026 WAKE-UP DELAY — a PID funkcié felébred.

-
I
o
N
(&3]

— s

=
o
o
(6]
I
—

Alapjel

=

4026

WAKE-UP DELAY Ebredési késleltetés

Meghatarozza az ébredési késleltetést — ha az alapjeltél valod
eltérés legalabb ebben a paraméterben meghatarozott ideig
nagyobb, mint 4025 WAKE-UP DEVIATION, a PID szabalyoz6 F
Ujraindul

4027

PID 1 PARAM SET PID 1 paraméterkészlet
Meghatarozza, hogy hogyan valthatunk a PID1 és PID2 készlet kdz6tt.
PID paraméterkészlet kivalasztas. Ha 1 van kivalasztva, 4001...4026 paramétereket hasznaljuk.

Ha 2 van kivalasztva, 4101...4126 paramétereket hasznaljuk.
0 =seT 1 - PID 1 készlet aktiv (4001...4026).
1 = A DI1 digitalis bemenet vezérli a PID készlet kivalasztasat.
« A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja PID2 készletet.
« A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja PID1 készletet.
2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa kivalasztja a kivant PID készletet.
* Ld. i1 fent.
7 = SET 2 — PID2 készlet aktiv (4101...4126).
8...11 = TIMER FUNCTION 1...4 — A timer funkcio vezérli a PID készlet kivalasztasat (Timer funkcio deaktivalva = PID1
készlet; Timer funkci6 aktiv = PID2 készlet)
* Ld. 36. csoport: Timer funkciok.
-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a PID készlet kivalasztasat.
« A digitalis bemenet aktivalasa kivalasztja PID1 készletet.
« A digitalis bemenet deaktivalasa kivalasztja PID2 készletet.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli a PID készlet
kivalasztasat.

* Ld. DI1(INV) fent.
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41. csoport: Process PID Set 2, PID folyamatszabalyozo6 par.-készlet 2.

Ennek a csoportnak a paraméterei a 2. PID paraméter-készlethez tartoznak. A
4101...4126 paraméterek megegyeznek a 4001...4026 paraméterekkel.

A PID 2 paraméter-készlet a 4027 PID 1 PARAM SET paraméterrel valaszthato ki.

Uzembe helyezés
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42. csoport: External / Trimming PID, Kiilsé / Trimmelt PID
Ez a csoport a Kiilsé / Trimmelt PID szabalyozé paramétereit irja le.

A 4201...4221 paraméterek mikodése azonos az 1. (2.)készlet 4001...4021
(4011...4021) paramétereivel. A 40. és 41. csoport a folyamat PID szabalyozét irdk
le.

Kéd

Leiras

4228

ACTIVATE Akitavias

A kils6é PID funkcié engedélyezésének forrasat hatarozza meg.
* A kdvetkez6 paraméter-beallitas sziikséges: 4230 TRIM MODE = 0 NOT SEL.

0 = NOT SEL — Tiltja a kiils6 PID szabalyozé funkciét.

1 =DI1 — A DI1 digitalis bemenet vezérli a kiilsé PID szabalyozé engedélyezését.
« A digitalis bemenet aktivalasa engedélyezi a kilsé PID szabalyozot.
« A digitalis bemenet deaktivalasa tiltja a kulsé PID szabalyozét.

2...6 = DI2...DI6 — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének aktivalasa vezérli a kiilsé PID szabalyozé
engedélyezését.
* Ld. DI1 fent.

7 = DRIVE RUN — A start parancs vezérli a kiilsé PID szabalyoz6 engedélyezését.
» Az inditasi parancs (hajtas izemel) engedélyezi a kiils6 PID szabalyozot.

8 = ON — A tapfelsziltség bekapcsolas vezérli a kiilsé PID szabalyozé engedélyezését.
* A tapfesziiltség bekapcsolasa engedélyezi a kiilsé PID szabalyozot.

9...12 = TIMER FUNCTION 1...4 — A timer funkci6 vezérli a kiilsé PID szabalyoz6 engedélyezését.
* Ld. 36. csoport - Timer funkciok.

-1 = DI1(INV) — Az invertalt DI1 digitalis bemenet vezérli a kiilsé PID szabalyoz6 engedélyezését.
« A digitalis bemenet aktivalasa tiltja a kiilsé PID szabalyozét.
« A digitalis bemenet deaktivalasa engedélyezi a kilsd PID szabalyozét.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — A DI2...DI6 digitalis bemenetek egyikének invertalt értéke vezérli a kiilsé PID szabalyozé
engedélyezését.
* Ld. DI1(INV) fent.

4229

OFFSET

A PID kimenet ofszet-et hatarozza meg.

« Ha a PID aktiv, a kimenet errél az értékrdl indul.

* Ha a PID nem aktiv, a kimenet torli ezt az értéket.

» A paraméter nem aktiv, ha 4230 TRIM MODE nem = O (trim Gzemmdd aktiv).

4230

TRIM MODE Trim iizemméd

A trimmelés tipusat valasztja ki (ha van). A trimmelés hasznalataval lehetséges egy korrekcios tényezének a hajtas
alapjellel valé kombinaciéja

0 = NOT SEL — Tiltja a trimmelés funkciot.

1 = PROPORTIONAL — Olyan trimmelési tényez6t ad, amely az rpm/Hz referenciaval aranyos.

2 = DIRECT — A hozzaadott trimmelési tényez6 a szabalyozd hurok maximum hatarértékéne alapul.

4231

TRIM SCALE Trimmelési skala

Meghatarozza a trimmeléskor hasznalt szorzét (mint szazalékot, plusz vagy minusz).
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4232 |CORRECTION SRC Korrekcio forras

A korrekcids forras trimmelési referenciajat szabja meg.

1 = PID2 REF — A megfelelét hasznadlja: REF MAX (SWITCH A OR B):

» 1105 REF 1 MAX, ha REF1 aktiv (A).

* 1108 REF 2 MAX, ha REF2 aktiv (B).

2 = PID2 OUTPUT — A fordulat vagy frekvencia abszolit maximumat hasznalja (Kapcsolé C):
* 2002 MAXIMUM SPEED, 9904 MOTOR CONTROL MODE = 1 SPEED V. 2 TORQUE.

+ 2008 MAXIMUM FREQUENCY, ha 9904 MOTOR CONTROL MODE = 3 SCALAR.

Add
Felfuté ref ]
Kivalaszt Trimmelt ref.
Kapcsolo >
P (par. 4230) trim skala | Mul. Mul. +
. —> »
—»| Extref 1 max (A) _p| ki X X ™™
—>»{ Ext ref 2 max (B) p aranyos
—>» Abs Max Ford. > direkt Kivalaszt
Frekv. (C) (par. 4232)
Trimmelés PID2 ref
PID2 ref » PID2 Trimmelés PID2 ki
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51. csoport: Ext Comm Module, Kiils6 kommunikaciés modul

Ez a csoport a kilsé kommunikaciés modul (Field Bus Adapter, FBA)
paramétereinek beadllitasat irja le. Ezekhez a paraméterekhez tovabbi informaciokat
Id. a kommunikacids modul dokumentaciojaban.

Koéd |Leiras

5101 |[FBA TYPE FBA tipus

A csatlakoztatott kommunikacios modul tipusat jelzi ki.

0 = A modult nem ismerte fel, vagy nincs csatlakoztatva. Ellendrizziik a modul felhasznaloi kézikbnyvének
“Mechanikai telepitése” fejezetét, és ellendrizziik, hogy a 9802 paraméter beallitasa: 4 = EXT FBA.

1 = PROFIBUS-DP —

16 = INTERBUS —

21 = LONWORKS —

32 = CANOPEN —

37 = DEVICENET —

64 = MODBUS PLUS —

101 = CONTROLNET —

128 = ETHERNET —

5102 |FB PAR 2...FB PAR 26
Ezekhez a paraméterekhez tovabbi informaciokat Id. a kommunikacios modul dokumentaciojaban

5126
5127 [FBA PAR REFRESH FBA paraméter frissités

Ervényesiti a valtozasokat a kommunikaciés paraméter-beallitasban.
+ A frissités utan a paraméter automatikusan DONE értékre all.

5128 |FILE CPI FW REV

* X = férevizidés szam
+ y = alrevizios szam
» z = korrekcios szam
Példa: 107 = 1.07 revizid

5129 |FILE CONFIG ID

Kijelzi a hajtds kommunikacios adapterének kommunikacios fajl azonosito revizidjat.
+ A fajl konfiguraciés informacioja fligg a hajtas applikaciés programjatol.

5130 |FILE CONFIG REV

A hajtas kommunikacios adapter-moduljanak konfiguracios fajl-revizidjat tartalmazza.
Pl.: 1 =1 revizio

5131 |[FBA STATUS

Az adaptermodul statuszat tartalmazza
0 = IDLE — Az adapter nincs konfiguralva.
1 = EXEC. INIT — Az adapter incializalasa folyik.
2 = TIME OUT — |d6tullépés tértént az adapter és a hajtas k6z6tti kommunikacidban.
3 = CONFIG ERROR — Adapter konfiguracios hiba.
» Az adapter CPI firmware revizié f6- vagy alreviziés kédja eltér a hajtas konfiguraciés fajljaban talalhato kodtol.
4 = OFF-LINE — Az adapter off-line izemben van.
5 = ON-LINE —Az adapter on-line izemben van.
6 = RESET — Az adapter hardver-reszetet hajt végre.
5132 |[FBA CPI FW REV
A modul CPI program-reviziéjat tartalmazza. Ahol xyz formatuma:
+ x = féreviziés szam
+ y = alrevizids szdm
» z = korrekcids szam
Példa: 107 = 1.07 revizio
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5133 |[FBA APPL FW REV

* x = férevizidés szam
» y = alreviziés szam
* z = korrekcids szam
Példa: 107 = 1.07 revizio
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52. csoport: Panel Communication Panelkommunikacio

Ez a csoport a hajtas vezérlépanel portjanak kommunikacios beallitasait
tartalmazza. Altalaban, ha a hajtashoz szallitott vezérl6panelt hasznaljuk, nincs
szlkség a csoport paramétereinek valtoztatasara.

Ebben a csoportban a modositasok a kévetkezé bekapcsolaskor Iépnek érvénybe.

Kéd
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5201

STATION ID Allomds ID
A hajtas cimét hatarozza meg

» Ugyanazzal a cimmel két egység nem miikédhet.
+ Tartomany: 1...247

5202

BAUDRATE Sebesség

A hajtdssal valé kommunikacié sebességét hatarozza meg (kbits/s-ban).
9.6

19.2

38.4

57.6

115.2

5203

PARITY Paritéds

A panel-kommunikacié soran hasznalt karakterformatumot hatarozza meg.
0 = 8N1 — Nincs paritas, egy stop bit.

1 = 8N2 — Nincs paritas, két stop bit.

2 = 8e1 — Paros paritas, egy stop bit.

3 = 801 — Paratlan paritas, egy stop bit.

5204

OK MESSAGES OK (izenetek

A hajtas altal fogadott érvényes MODBUS uzenetek szama.
» Normal izem alatt a szamlalé folyamatosan névekszik.

5205

PARITY ERRORS Paritas hibak

A buszon paritas hibaval érkezett karakterek szdmat tartalmazza. Magas szam esetén ellendrizzik a kévetkezdket:
* A buszhoz csatlakoztatott eszkdzodk paritas-beallitasait — nem térhetnek el.

» A kornyezeti elektromagneses zajokat — Magas zaj hibakat general.

5206

FRAME ERRORS Frame-hibak

A buszon frame-hibaval érkezett karakterek szamat tartalmazza. Magas szam esetén ellendrizzik a kdvetkezdket:
* A kommunikacios sebesség-beallitasokat a buszon — nem térhetnek el.
* A kdrnyezeti elektromagneses zajokat — Magas zaj hibakat general.

5207

BUFFER OVERRUNS Buffer tulcsordulas

A fogadott, de a bufferban nem letarolhaté karakterek szamat tartalmazza.

* A hajtds szaméra lehetséges leghosszabb lzenethossz: 128 bajt.

» A 128 bajtot meghaladé lizenetek a bufferban tulcsordulnak. A tébblet-karakterek szamat tartalmazza a szamlalé.

5208

CRC ERRORS CRC hibak

A hajtas altal CRC hibaval fogadott lizenetek szamat tartalmazza. Magas szam esetén ellendrizziik a kdvetkezdket:
» A kornyezeti elektromagneses zajokat — Magas zaj hibakat general.

* A CRC szamitasokat a lehetséges hibakra.
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53. csoport : EFB Protocol, EFB protokoll

Ez a csoport a beagyazott kommunikacios protokoll (Embedded Fieldbus, EFB) set-
up valtozoit hatarozza meg. A standard EFB protokoll az ACS550-ben a MODBUS.
Ld. “Szabvanyos soros kommunikaci¢” fejezetet a 145. oldallal kezd6dden.

Koéd |Leiras
5301 |EFB PROTOCOL ID EFB protokoll azonosité

A protokoll azonositéjat és program reviziojat tartalmazza.
» Formattm: XXYY, ahol xx = protokoll ID, és YY = program revizié.

5302 |EFB STATION ID EFB allomas azonosité

Az RS485 kapcsolat csomoponti cimét (node) hatarozza meg.
» Valamennyi egységen a cimnek egyedinek kell lennie

5303 |EFB BAUD RATE EFB sebesség

Az RS485 soros vonal kommunikacios sebességét hatarozza meg kilobit per szekundumban (kbits/s).
1.2 kbits/s

2.4 kbits/s

4.8 kbits/s

9.6 kbits/s

19.2 kbits/s

38.4 kbits/s

57.6 kbits/s

5304 |EFB PARITY EFB paritds

Meghatarozza az RS485 vonali kommunikacio altal hasznalt adathossz paritast és a stop-biteket.
» Valamennyi allomasnal ugyanazt a beéllitast kell hasznaini.

0 = 8N1 — Nincs paritas, egy stop bit.

1 = 8N2 — Nincs paritas, két stop bit.

2 = 8e1 — Paros paritas, egy stop bit.

3 = 801 — Paratlan paritas, egy stop bit.

5305 |EFB CTRL PROFILE EFB vezérlé profil

Az EFB protokoll altal hasznalt kommunikacios profilt valaszthat ki.

0 = ABB DRIVES — A vezérl§ sz6 és allapotszé mikddése 6sszhangban van az ABB hajtasok profiljaval.
1 = ACs550 — Alternativ 32 bites profil (csak halad6 felhasznaléknak).

5306 |EFB OK MESSAGES EFB OK iizenetek

A hajtas altal fogadott érvényes lizenetek szama.

* Normal Uzem alatt a szamlalé folyamatosan ndvekszik.

5307 |EFB CRC ERRORS EFB CRC hibak

A hajtas altal CRC hibaval fogadott lizenetek szamat tartalmazza. Magas szam esetén ellenérizziik a kovetkezdket:
+ A kdrnyezeti elektromagneses zajokat — Magas zaj hibakat general.

* A CRC szamitasokat a lehetséges hibakra.

5308 [EFB UART ERRORS EFB UART hibak

A hajtas altal fogadott karakterhibaval érkezett izenetek szama.

5309 [EFB STATUS EFB statusz

Az EFB protokoll statusza.

0 = IDLE — Az EFB protokoll konfiguralva van, de nem érkezik Gizenet.

1 = EXEC. INIT — Az EFB protokoll inicializalas alatt all.

2 = TIME OUT — Az EFB protokoll és a halézati master kd6z6tti kommunikacioban idétullépés tértént.

3 = CONFIG ERROR — Az EFB protokollnak konfiguraciés hibaja van.

4 = OFF-LINE — Az EFB protokoll olyan Gizeneteket kap, amelyek NEM ehhez a hajtdshoz vannak cimezve.
5 = ON-LINE — Az EFB protokoll olyan Gzeneteket kap, amelyek ehhez a hajtashoz vannak cimezve.

6 = RESET — Az EFB protokoll hardver-reszetet hajt végre.

7 = LISTEN ONLY — Az EFB protokoll “csak hallgatas” (listen-only) Gzemmdédban van.

5310 |[EFB PAR 10
Meghatarozza a 40005 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5311 |[EFB PAR 11
Meghatarozza a 40006 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.
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5312

EFB PAR 12

Meghatarozza a 40007 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5313

EFB PAR 13

Meghatarozza a 40008 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5314

EFB PAR 14

Meghatarozza a 40009 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5315

EFB PAR 15

Meghatarozza a 40010 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5316

EFB PAR 16

Meghatarozza a 40011 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5317

EFB PAR 17

Meghatarozza a 40012 Modbus regiszterhez map-pelt paramétert.

5318

5320

EFB PAR 18...EFB PAR 20
Tartalék.
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81. csoport: PFC Control PFC vezérlés

Ez a csoport a szivattyu és ventillator csoportvezérlés (PFC) miikodését hatarozza
meg. A PFC vezérlés fébb tulajdonsagai:

Az ACS550 az 1. szamu szivattyu fordulatszamanak szabalyozasaval a szivattyu
kapacitasat szabalyozza. Ez a motor a szabélyozott motor.

A 2., 3. stb. szamu motorokat kozvetlenill a halézat mikodteti. Az ACS550
szlikség esetén be- ill. kikapcsolja a 2. (majd a 3. stb.) motort. Ezek a motorok a
segéd-motorok.

Az ACS550 PID szabalyozdja két jelet hasznal: a folyamat alapjelet és folyamat
ellendérzd (visszacsatold) jelet. A PID szabalyozé ugy valtoztatja az elsé szivattyu
fordulatszamat (frekvenciajat), hogy az ellenérzé jel kbvesse az alapjelet.

Ha az (alapjel altal meghatarozott) igény meghaladja az elsé motor kapacitasat
(mint a felhasznalé altal definialt maximum frekvenciat), a PFC vezérl6
automatikusan indit egy segédszivattyut. A PFC automatikusan lecsokkenti az
elsd szivattyu fordulatszamat, figyelembe véve a segéd szivattyu altal szallitott
mennyiséget. Ekkor a PID szabalyozd, mint korabban, Ugy szabalyozza a
fordulatszamot, hogy az ellenérzé jel kdvesse az alapjelet. Ha az igény tovabb
névekszik, a PFC tovabbi segédszivattyukat kapcsol be, az el6z6ekhez
hasonléan.

Ha az igény ugy csokken, hogy az 1. szivattyu fordulatszama (a felhasznalé altal
definialt) a minimum ala csdkken, a PFC vezérl automatikusan lekapcsol egy
segeédszivattyut. A PFC ekkor ndveli az 1. szivattyu fordulatszamat, figyelembe
véve a lekapcsolt szivattyu altal korabban szallitott mennyiséget.

Az retesz (interlock) funkcio (ha engedélyezve van) figyelembe veszi a reteszelt
(mikoddésképtelen) motorokat, és a kovetkez6 rendelkezésre allé motorra ugrik.

Az automatikus valtas funkcié (ha engedélyezve van, és a ki van alakitva az
er8saramu kapcsolasi lehetéség) kiegyenliti az Uzemidét a szivattyu-motorok
kozoétt. Az automatikus csere funkcid folyamatosan néveli a motorok rotacidban
elfoglalt helyét, a fordulatszam-szabalyozott lesz az utolsé segédmotor, az elsé
segédmotor lesz a szabalyozott, stb.
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8103

REFERENCE STEP 1 Alapjelugras

Szazalékos értéket ad a folyamat-referenciahoz.
» Csak akkor alkalmazhato, ha legalabb egy (allandé fordulatl) segéd-szivattya Gizemel.

» Alapérték 0 %.

Példa: Az ACS550 harom parhuzamos lzemi szivattyut mikddtet, amelyek a csévezeték-nyomast biztositjak.

* A 4011 INTERNAL SETPNT paraméter a csGvezeték-nyomas konstans nyomasalapjelét adja.

» A szabalyozott szivattyl egymaga tizemel, alacsony folyadék-elvétel mellett.

» Amint az elvétel ndvekszik, az elsé allandé fordulatu szivattyu indul, majd a masodik.

* Amint a folyadékaram novekszik, a csévezeték-ellenallas miatt a nyomas a csévezeték kimeneti oldalan csdkken,
a bemeneti oldal nyomasahoz képest. A segédmotor belépésével ndvekszik a folyadékaram, és az alabbi beallitas
korrigalja az alapjelet annak érdekében, hogy a kimeneti nyomas jobban igazodjon a kivant értékhez.

* Amint az elsd segéd-szivattyu elindul, az alapjel megndvekszik a 8103 REFERENCE STEP 1 paraméter értékével.

» Amikor mindkét segéd-szivattyu elindul, az alapjel értéke 8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2
értékkel névekszik.

* Amikor harom segéd-szivattyu Uzemel, az alapjel 8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2 + 8105
REFERENCE STEP 3 értékkel ndvekszik.
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8104

REFERENCE STEP 2 Alapjelugras

Szazalékos értéket ad a folyamat-referenciahoz.

» Csak akkor alkalmazhato, ha legalabb két (allandé fordulatt) segéd-szivattyu Gizemel.
» Ld. 8103 REFERENCE STEP1 paramétert.

8105

REFERENCE STEP 3 Alapjelugras

Szazalékos értéket ad a folyamat-referenciahoz.

» Csak akkor alkalmazhato, ha legalabb harom (allandé fordulati) segéd-szivattyu Gzemel.
» Ld. 8103 REFERENCE STEP1 paraméterT.

8109

START FREQ 1 Inditasi frekvencia

Az 1. segédmotor inditasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg. Az elsé segédmotor indul, ha:
* Ha nem Uzemel segédmotor.

. Q?O%cis‘lsﬁozklmenetl frekvenciaja meghaladja a hatarértéket: f(Hz) A Pgi15 — <
» A kimeneti frekvencia a (8109 - 1 Hz) érték felett van legalabb fMAX -

a 81:!5 AUX MOT S:I'ART Ei-ben meghatarozott ideig. (P 8109)+1 |
Az els6 motor indulasa utan: P 8109/

» A kimeneti frekvencia csokken =

(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1). p8112 |
» Hatasaban a szabalyozott motor fordulatszam-cstkkenése

kompenzalja a segédmotor indulasabdl adodé tobletet. fmin
Ld. az abrat, ahol:
* A=(8109 START FREQ 1) - (8112 LOow FREQ 1)

* B = A kimeneti frekvencia n6 az inditasi késleltetés alatt. C
* C = Az dbra a segédmotor izemallapotat mutatja, aminta | _ _ _ _ _
frekvencia névekszik (1 = On). (1) |

Megjegyzés! 8109 START FREQ 1 értéknek a kdvetkezd értékek
kozott kell lennie:

* 8112 Low FREQ 1

* (2008 MAXIMUM FREQ) -1.

8110

START FREQ 2 Inditasi frekvencia

Az 2. segédmotor inditasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg.

» Ld. 8109 START FREQ 1 paraméterben a miikddés teljes leirasat.

A masodik segédmotor indul, ha:

+ Egy segédmotor mér tzemel,

+ Az ACS550 kimenet frekvenciaja meghaladta a frekvencia-hatarértéket: 8110 + 1.

» A kimeneti frekvencia a (8109 - 1 Hz) érték felett van legalabb a 8115 AuX MOT START D-ben meghatarozott ideig.

8111

START FREQ 3 Inditasi frekvencia

Az 3. segédmotor inditasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg.

» Ld. 8109 START FREQ 1 paraméterben a miikddés teljes leirasat.

A harmadik segédmotor indul, ha:

+ Két segédmotor mar tzemel,

+ Az ACS550 kimenet frekvenciaja meghaladta a frekvencia-hatarértéket: 8111 + 1.

» A kimeneti frekvencia a (8109 - 1 Hz) érték felett van legalabb a 8115 AUX MOT START D-ben meghatarozott ideig.

Uzembe helyezés



http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Leiras

LOW FREQ 1 Alsé frekvencia

Az els6 motor ledllitasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg. Az elsé segédmotor leall, ha:

» Az 1. segédmotor egyedil Gizemel.

+ Az ACS550 frekvenciaja a hatarérték ala csokken: f(Hz) &
8112 - 1.

» A kimeneti frekvencia a (8112 + 1 Hz) hatarérték felett van fmax
8116 AUX MOT STOP D ideig. \

Miutan az 1. segédmotor leallt: P 8109 )

» A kimenet frekvencia megnodvekszik a kdvetkez6 értékre = A
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1). i

» Hatasaban a szabalyozott motor fordulatszam-névekedése
kompenzalja a segédmotor leallasabol adodo kiesést. UYINE

P 8112, |
(P81121] — — — —

|
Ld. az abrat, ahol: |
* A=(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1) P 8116 =+ r«—
» B = Kimeneti frekvencia cstkken a leallitasi késeltetés alatt. |
» C = Az dbra a segédmotor lUzemallapotat mutatja, amint a C |
frekvencia csdkken (1 = On). |
» Sziirke vonal = hiszterézist mutat, ha az id6t megforditjuk, a |

-

nyomvonal visszafelé nem ugyan az. Az inditdsi nyomvonal 0
részleteit a 8109 START FREQ 1 paraméter leirasaban lathatjuk.
Megjegyzés! Az alsé frekvencia 1. értékének a kovetkez6 két érték kozé kell esnie:
* (2007 MINIMUM FREQ) +1.
» 8109 START FREQ 1

8113

LOW FREQ 2 Als¢ frekvencia

Az 2. motor ledllitasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg.

» Ld. 8112 Low FREQ 1 paraméterben a miikodés teljes leirasat.

A masodik segédmotor leall, ha:

» Két segédmotor Gizemel.

» Az ACS550 kimeneti frekvenciaja a hatarérték ala cstkken: 8113 - 1.

« A kimeneti frekvencia a (8113 + 1 Hz) érték alatt van legalabb a 8116 AUX MOT STOP D-ben meghatarozott ideig.

8114

LOW FREQ 3 Als¢ frekvencia

Az 2. motor ledllitasi frekvencia-hatarértékét hatarozza meg.

» Ld. 8112 Low FREQ 1 paraméterben a miikédés teljes leirasat.

A harmadik segédmotor leall, ha:

* harom segédmotor Gzemel.

» Az ACS550 kimeneti frekvenciaja a hatarérték ala cstkken: 8114 - 1.

» A kimeneti frekvencia a (8114 + 1 Hz) érték alatt van legalabb a 8116 Aux MOT STOP D-ben meghatéarozott ideig.

8115

AUX MOT START D Segédmotor inditasi késleltetés

A segédmotorok inditasi késleltetését hatarozza meg.

» A kimeneti frekvencigjanak az inditasi frekvencia fél6tt kell tartozkodni (8109, 8110, v. 8111 paraméter) eddig az
ideig a segédmotor inditdsa el6tt.

» Ld. 8109 START FREQ 1 paraméterben a m{ikddés teljes leirasat.

8116

AUX MOT STOP D.

A segédmotorok ledllitasi késleltetését hatarozza meg.

» A kimeneti frekvenciajanak az alsé frekvencia hatarérték alatt kell tartozkodni (8112, 8113, v. 8114 paraméter)
eddig az ideig a segédmotor leéllitasa el6tt.

» Ld. 8112 Low FREQ 1 paraméterben a mikodés teljes leirasat.
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8117

NR OF AUX MOT Segédmotorok szama

A segédmotorok szamat hatarozza meg.

» Valamennyi segédmotor rendelkezik egy relékimenettel, amelyet a hajtas az inditasi/leallitasi jelek kiildésére
hasznal.

» Az Autochange (automatikus valtas) funkcié - ha hasznaljuk - még egy relét igényel a fordulatszam-szabalyozott
motor szamara.

» Az alabbiak a relékimenetek bedllitasat irjak le:

Relékimenetek

A fentiek szerint, minden segédmotor rendelkezik egy relékimenettel, amelyeket a hajtas az inditasi/leéllitasi jelek

kiildésére hasznal.

* Az ACS 550 a RO1...RO3 relékimeneteket biztositja.

+ Kulsé digitalis kimeneti modullal egészithetjik ki a hajtast, ezzel tovabbi relékimenetek (RO4...ROG6) allnak
rendelkezésre.

* A 1401...1403 és 1410...1412 paraméterek hatarozzak meg egymas utan, hogyan mikdédnek RO1...RO6
relékimenetek — A 31 PFC beallitas hatarozza meg, hogy a relét a PFC vezérl6 hasznalja.

+ Az ACS550 a segédmotoroknak a reléket ndvekvd sorrendben osztja ki. Ha az autochange (automatikus valtas)
funkcid tiltva van, az elsé segdémotorhoz van rendelve az elsé relé, amelynél a beallitas = 31 PFC, és igy tovabb.
Ha hasznaljuk az autochange funkciot, a kiosztas rotalédik. Alaphelyzetben a fordulatszam-szabalyozott motorhoz
van rendelve az els6 relé, amelynek beallitasa = 31 PFC, az elsé segédmotorhoz van rendelve a masodik relé,
amelynek beallitasa = 31 PFC, stb

L [{ Relé logika
ACS550
/= | ] ]
ACS550
= i
— =11 —
- L |
== ) == J
I I
L — ] |

Standard PFC izemmaod PFC autochange izemmddban
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Parameéter beallitasok ACS550 Relé-hozzarendelések
1/1(1|1{1|1|8 Autochange tiltva
4144|144 /4|1 RO RO2 | RO3 | RO4 | RO5 | RO6
0o(0(0(1(1(1(1

112(3|0(1]|2]|7

31X [ X[ X[ X[ X]|1][Aux. X X X X X
3131 X[ X | X | X | 2 [Aux. AUX. X X X X
31(31(31| X | X | X | 3 [Aux. AuX. AuX. X X X
X|3131| X | X | X |2 X AuX. AuX. X X X
XX X[31] X312 [X X X Aux. X Aux.
3131 X [ X | X | X|1*|Aux. AuX. X X X X

funkcié engedélyezve van (8118 AUTOCHNG INTERV > 0).

Parameter Setting ACS550 Relay Assignment
1111|118 Autochange Disabled
4/4/4/4/4/4/17RO1T | RO2 | RO3 [ RO4 | RO5 | RO6
0|00 |1|1(1|1
1123|0127
3131 X[ X[ X|X|1|PFC PFC X X X X
31[31|31| X | X | X |2 [PFC PFC PFC X X X
x 3131 X[ X[ X]|1[X PFC PFC X X X
XX [ X131} X [31] 1 X X X PFC X PFC
3131 X | X | X | X |0*™|PFC PFC X X X X

» Az alabbi tdblazat az ACS550 néhany tipikus PFC motor-hozzarendelési beéllitasat mutatja a relé-kimeneteknél
(1401...1403 and 1410...1412), ahol a beallitas =31 (PFC), vagy =X (barmi de nem 31), és ahol az autochange
funkcio tiltva van (8118 AUTOCHNG INTERV = 0). Aux.: segédmotor

*= Egy tovabbi relékimenet is a PFC szamara hasznalunk. Egyik motor “alszik”, mig a masik forog.
» Az alabbi tablazat az ACS550 néhany tipikus PFC motor-hozzarendelési beallitasat mutatja a relé-kimeneteknél
(1401...1403 and 1410...1412), ahol a beallitasok = 31 (PFC), vagy =X (barmi de nem 31), és ahol az autochange

** =Nincs segédmotor, de az autochange funkcié miikddik. Ugy miikédik, mint a standard PID szabalyozé

8118 |AUTOCHNG INTERV

Vezérli az autochange funkcié mikddését, és meghatarozza a

valtasok kozotti idSintervallumot.

+ A valtasi intervallumot csak akkor alkalmazzuk, ha
fordulatszam-szabalyozott motor tizemel.

» Ld. 8119 AUTOCHNG LEVEL paraméterben az autochange

funkcid leirasat.

» A hajtas mindig szabad kifutassal al meg, ha az autochange

funkcio hajtédik végre.

* Az autochange funkciéhoz a 8120 INTERLOCKS = value > 0

beallitas sziikséges.

0.0 = NOT SEL — Tiltja az autochange funkciét.

0.1...336 = A motorok kdzotti automatikus valtasok mikodési

id6-intervalluma (id8, amikor a startjel bekapcsolva).

Figyelem! Ha engedélyezve van, az autochange funkcié a

retesz-funkcié engedélyezését igényli (8120 INTERLOCKS

= érték > 0). Az automatikus valtas (autochange) idején a

reteszek lekapcsoljak a hajtas kimeneti fesziiltségét, a

kontaktusok meghibasodasanak elkeriilése érdekében.

L] jRelé logika
ACS550
ol [
—
i —
—
T

PFC autochagne izemmaddban
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8119

AUTOCHNG LEVEL Autochange szint

A felsd hatart, mint a kimen6 teljes kapacitas szazalékos értékét hatarozza meg. Amikor a PID/PFC vezérld blokk
kimenete meghaladja ezt a hatarértéket, az autochange funkcid tiltva van. Pl.: hasznalhatjuk ezt a paramétert, ha
tiltani akarjuk az autochange funkciot, amikor a szivattyu-ventillator rendszer a maximum kapacitas kérnyékén
lzemel.

Autochange attekintés

Az autochange funkcié célja, hogy kiegyenlitsiik az izemidét a tébb-motoros rendszerben. Minden autochange
mikodésnél:

+ Egy masik motor kapcsolddik az ACS550 kimenetéhez - masik motor lesz szabalyozva.

» A motorok inditasi sorrendje rotalodik.

Az autochange funkcié szamara sziikséges:

+ Kuls6 kapcsolé-berendezés, amely elvégzi a motorok valtasat.

» 8120 INTERLOCKS = value > 0 beéllitas.

Autochange végrehajtédik, ha:

* A legutolso valtas utan eltelt id6 eléri a 8118 AUTOCHNG INTERV paraméter értékét.

* A PFC blokk bemené jele a 8119 AUTOCHNG LEVEL paraméter értéke alatt van.
Megjegyzés! Az ACS550 mindig szabad kifutadssal all meg autochange végrehajtasakor.

Az autochange végrehajtasakor a hajtas valamennyi alabbi PID kimenet

miveletet végrehaijtja: A 4PFC A

* Ha az izemidd eléri a 8118 AUTOCHNG INTERV-t és a PFC- 100%- e —/
blokk bemenete a 8119 AUTOCHNG LEVEL alatt van, torli az 2PFC
utolsé valtas o6ta eltelt izemid6t.

« Leallitia a szabalyozott motort. P8119 7 - " 3PEC

+ Kikapcsolja a szabalyozott motor kontaktorat. 3PFC -

* Az inditasi sorrend megvaltoztatasanak érdekében 4PFC
inkrementalja a bekapcsolasi sorrend szamlalot. 2PFC1

* Meghatarozza szabalyozottként a sorban kévetkezé motort -

» Kikapcsolja a szabalyozottként soron kévetkezé motor 1PFC | - ;t
kontaktorat, ha a motor Gzemelt. | = ~—P8122

Bekapcsolja az Uj szabalyozott motor kontaktorat. Az |
autochange kapcsol6-késziikék csatlakoztatja a motort az ~— P8118—> é‘_ P8118 —=
ACS550 kimenetéhez.

* Késlelteti a motor inditasat 8122 PFC START DELAY ideig. A = 8119 AUTOCHNG LEVEL folétti terdlet —

+ Inditja a szabalyozott motort. autochange nincs engedélyezve.

« Meghatarozza a soron kdvetkezd haldzati motort. B = Automatikus véltas torténik.

 Bekapcsolja a kivalasztott motort, de csak, ha a 1PFC, etc. = PID kimenet mindegyik motorhoz
szabalyozott motor mar Gizemel (mint allando fordulatd hozzarendel6dik.

motor) - Ez a |épés egyforma motorszamot tart a valtas
el6tt és utan is.
* Folytatédik a normalis PFC izem.

Inditasi sorrend szamlalé Kimeneti.

Az inditasi sorrend szamlalo miikddése: frekvencia Nincs se- ' 1.segéd' 2.seged'

+ A relékimenetek definicidja (1401...1403 és 1410...1412 gédmotor | motor | motor |
paraméterek) meghatarozza a kezdeti motor-sorrendet. (A MAX T e T —

legalacsonyabb paraméterszam 31 (PFcC) értékkel lesz 1 PFC-
hez (1. motor) hozzarendelve, stb. |
» Kezdetben, 1PFC = szabalyozott motor, 2PFC = 1. segédmotor, |
stb. |
|
|

Az elsé valtas eltolja a sorrendet: 2PFC = szabalyozott motor,
3PFC = 1. segéd motor, ..., 1PFC = utolsé segédmotor.

« Akovetkezd valtas ismét tovabb tolja a sorrendet, stb. Autochange
 Ha az autochange nem tudja elinditani a sziikséges motort, engede'zlyezve
mivel valamennyi inaktiv motor reteszelve van, a hajtas hibat tartomany  PID kimenbt R

jelez (2015, PFC INTERLOCK).

+ Ha az ACS550 tapfesziltségét kikapcsoljuk, a szamlalé eltarolja
az aktualis inditasi sorrend szamlalé tartalmat az allandé
memoriaba. Ha a tapfesziiltség helyreallt, az autochange funkcio a letarolt poziciorol folytatodik.

* Ha a relé-konfiguracié megvaltozik, (vagy a PFC engedélyezés érték valtozik), a rotacio térlédik. (Ld. a felsorolas

P 8119 100%

els6 bekezdését.)
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8120 |INTERLOCKS Reteszek

A reteszelés funkcié mikddését hatarozza meg. Ha a reteszelés funkcié engedélyezve van:
» Aretesz funkcié aktiv, ha a hozzatartozé parancs nincs jelen.
» Aretesz funkci6 inaktiv, ha a hozzatartoz6 parancs jelen van.
* Az ACS 550 nem fog elindulni, ha inditasi parancs érkezik, de a szabalyozott motor retesze aktiv - a

vezérlépanelen hibajelzés jeleneik meg (2015, PFC INTERLOCK).

Valamennyi retesz-aramkort az alabbiak szerint vezetékezzk:
» A motor BE/KI kapcsoldjat a retesz-aramkorhdz vezetékezziik — A PFC logika igy érzékelni tudja, hogy a motor ki
van kapcsolva, és a kdvetkez6 motort el kell inditani.
» A motor héfokrelé-kontaktusat (vagy a védelmi eszkdzt) vezetékezziik a retesz-aramkorhoz — A PFC logika igy
érzékelni tudja, hogy a motor hibas és leallitja azt.
0 = NOT SEL — A retesz funkcié nincs engedélyezve, valamennyi digitalis bemenet egyéb funkciéra felhasznalhato.
» Szikséges: 8118 AUTOCHNG INTERV = 0 (Az autochange funkcidt tiltani kell, ha a retesz funkcié tiltva van.)
1 = DI1 — Engedélyezi a reteszelés funkciot, és valamennyi PFC reléhez reteszként hozzarendeli a digitalis
bemeneteket (DI1-t6l kezdve) . Ez a hozzarendelés az alabbi tablazatban van meghatarozva, és fiigg:
* A PFC relék szamatdl (1401...1403 és 1410...1412 paraméterek szama), melyeknek értéke = 31 PFC)
» Az autochange funkci6 allapotatdl (tiltva van, ha 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, egyébként engedélyezve).

PFC relék Autochange tiltva Autochange engedélyezve
szama (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Szabalyozott motor Nincs engedélyezve
DI2...DI6: Szabad
1 DI1: Szabalyozott motor DI1: Els6 PFC relé
DI2: Els6 PFC relé DI2...DI6: Szabad
DI3...DI6: Szabad
2 DI1: Szabalyozott motor DI1: Els6é PFC relé
DI2: Elsé PFC relé DI2: Masodik PFC relé
DI3: Masodik PFC relé DI3...DI6: Szabad
DI4...DIB: Szabad
3 DI1: Szabalyozott motor DI1: Els6 PFC relé
DI2: Elsé PFC relé DI2: Masodik PFC relé
DI3: Masodik PFC relé DI3: Harmadik PFC relé
DI4: Harmadik PFC relé DI4...DI6: Szabad
DI5...DI6: Szabad
4 DI1: Szabalyozott motor DI1: Elsé PFC relé
DI2: Els6 PFC relé DI2: Masodik PFC relé
DI3: Masodik PFC relé DI3: Harmadik PFC relé
DI4: Harmadik PFC relé DI4: Negyedik PFC relé
DI5: Negyedik PFC relé DI5...DI6: Szabad
DI6: Szabad
5 DI1: Szabalyozott motor DI1: Els6 PFC relé
DI2: Els6 PFC relé DI2: Masodik PFC relé
DI3: Masodik PFC relé DI3: Harmadik PFC relé
DI4: Harmadik PFC relé DI4: Negyedik PFC relé
DI5: Negyedik PFC relé pI5: Otédik PFC relé
DI6: Otédik PFC relé DI6: Szabad
6 Nincs engedélyezve DI1: Els6é PFC relé
DI2: Masodik PFC relé
DI3: Harmadik PFC relé
DI4: Negyedik PFC relé
DI5: Otédik PFC relé
DI6: Hatodik PFC relé
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2 = DI2 —Engedélyezi a reteszelés funkcidt, és valamennyi PFC reléhez reteszként hozzarendeli a digitélis
bemeneteket (DI2-t6] kezdve). Ez a hozzarendelés az alabbi tablazatban van meghatarozva, és fiigg:
* A PFC relék szamatdl (1401...1403 és 1410...1412 paraméterek szama), melyeknek értéke = 31 PFC)
» Az autochange funkci6 allapotatdl (tiltva van, ha 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, egyébként engedélyezve).

PFC relék Autochange tiltva Autochange engedélyezve
szama (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Szabad Nincs engedélyezve
DI2: Szabalyozott motor
DI3...DI6: Szabad
1 DI1: Szabad DI1: Szabad
DI2: Szabalyozott motor DI2: Els6 PFC relé
DI3: Els6 PFC relé DI3...DI6: Szabad
DI4...DI6: Szabad
2 DI1: Szabad DI1: Szabad
DI2: Szabalyozott motor DI2: Elsé PFC relé
DI3: Els6 PFC relé DI3: Masodik PFC relé
DI4: Masodik PFC relé DI4...DI6: Szabad
DI5...DI6: Szabad
3 DI1: Szabad DI1: Szabad
DI2: Szabalyozott motor DI2: Elsé PFC relé
DI3: Els6 PFC relé DI3: Masodik PFC relé
DI4: Masodik PFC relé DI4: Harmadik PFC relé
DI5: Harmadik PFC relé DI5...DI6: Szabad
DI6: Szabad
4 DI1: Szabad DI1: Szabad
DI2: Szabalyozott motor DI2: Elsé PFC relé
DI3: Els6 PFC relé DI3: Masodik PFC relé
DI4: Masodik PFC relé DI4: Harmadik PFC relé
DI5: Harmadik PFC relé DI5: Harmadik PFC relé
DI6: Harmadik PFC relé DI6: Szabad
5 Nincs engedélyezve DI1: Szabad
DI2: Els6 PFC relé
DI3: Masodik PFC relé
DI4: Harmadik PFC relé
DI5: Harmadik PFC relé
DI16: Otddik PFC relé
6 Nincs engedélyezve Nincs engedélyezve
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3 = DI3 — Engedélyezi a reteszelés funkcidt, és valamennyi PFC reléhez reteszként hozzarendeli a digitélis
bemeneteket (DI3-t6l kezdve). Ez a hozzarendelés az alabbi tablazatban van meghatarozva, és fligg:
* A PFC relék szamatol (1401...1403 és 1410...1412 paraméterek szama), melyeknek értéke = 31 PFC)
» Az autochange funkcié éllapotatdl (tiltva van, ha 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, egyébként engedélyezve).

szama

PFC relék

Autochange tiltva
(P 8118)

Autochange engedélyezve
(P 8118)

0

DI1...DI2: Szabad
DI3: Szabalyozott motor
DI4...DI6: Szabad

Nincs engedélyezve

DI1...DI2: Szabad

DI3: Szabalyozott motor
DI4: Els6 PFC relé
DI5...DI6: Szabad

DI1...DI2: Szabad
DI3: Els6 PFC relé
DI4...DI6: Szabad

DI1...DI2: Szabad

DI3: Szabalyozott motor
DI4: Els6 PFC relé

DI5: Masodik PFC relé
DI6: Szabad

DI1...DI2: Szabad

DI3: Els6 PFC relé
DI4: Masodik PFC relé
DI5...DI6: Szabad

DI1...DI2: Szabad

DI3: Szabalyozott motor
DI4: Els6 PFC relé

DI5: Masodik PFC relé
DI6: Harmadik PFC relé

DI1...DI12: Szabad

DI3: Els6 PFC relé

DI4: Masodik PFC relé
DI5: Harmadik PFC relé
DI6: Szabad

Nincs engedélyezve

DI1...DI2: Szabad

DI3: Els6 PFC relé

DI4: Masodik PFC relé
DI5: Harmadik PFC relé
DI6: Negyedik PFC relé

5...6

Nincs engedélyezve

Nincs engedélyezve

4 = DI4 — Engedélyezi a reteszelés funkcioét, és valamennyi PFC reléhez reteszként hozzarendeli a digitalis
bemeneteket (DI4-t6l kezdve). Ez a hozzarendelés az alabbi tablazatban van meghatarozva, és fligg:
* A PFC relék szamatol (1401...1403 és 1410...1412 paraméterek szama), melyeknek értéke = 31 PFC)
» Az autochange funkcio éllapotatdl (tiltva van, ha 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, egyébként engedélyezve).

szama

PFC relék

Autochange tiltva
(P 8118)

Autochange engedélyezve
(P 8118)

0

DI1...DI3: Szabad
DI4: Szabalyozott motor
DI5...DI6: Szabad

Nincs engedélyezve

DI1...DI3: Szabad

DI4: Szabalyozott motor
DI5: Els6 PFC relé

DI6: Szabad

DI1...DI3: Szabad
DI4: Els6 PFC relé
DI5...DI6: Szabad

DI1...DI3: Szabad

DI4: Szabalyozott motor
DI5: Els6 PFC relé

DI6: Masodik PFC relé

DI1...DI3: Szabad

DI4: Els6 PFC relé
DI5: Masodik PFC relé
DI6: Szabad

Nincs engedélyezve

DI1...DI3: Szabad

DI4: Els6 PFC relé

DI5: Masodik PFC relé
DI6: Harmadik PFC relé

Nincs engedélyezve

Nincs engedélyezve
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DI5: Szabalyozott motor
DI6: Szabad

PFCrelék Autochange tiltva Autochange enged.
szama (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI4: Szabad Nincs engedélyezve

DI1...DI4: Szabad
DI5: Szabalyozott motor
DI6: Els6 PFC relé

DI1...DI4: Szabad
DI5: Els6 PFC relé
DI6: Szabad

2 Nincs engedélyezve DI1...DI4: Szabad
DI5: Els6é PFC relé
DI6: Masodik PFC relé
3...6 |Nincs engedélyezve Nincs engedélyezve

bemenetet.

» Szlikséges: 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.

PFC relék sz. Autochange tiltva Autochange enged.
0 DI1...DI5: Szabad Nincs engedélyezve
DI6: Szabalyozott motor
1 Nincs engedélyezve DI1...DI5: Szabad
DI6: Els6é PFC relé
2.6 Nincs engedélyezve Nincs engedélyezve

5 = DI5 — Engedélyezi a reteszelés funkciot, és valamennyi PFC reléhez reteszként hozzarendeli a digitalis
bemeneteket (DI5-t6l kezdve). Ez a hozzarendelés az alabbi tablazatban van meghatarozva, és fiigg:
* A PFC relék szamatdl (1401...1403 és 1410...1412 paraméterek szama), melyeknek értéke = 31 PFC)
» Az autochange funkci6 allapotatdl (tiltva van, ha 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, egyébként engedélyezve).

6 = DI6 — Engedélyezi a refeszelés funkcidt, és a szabalyozott motorhoz reteszként hozzarendeli a DI6 digitalis
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REG BYPASS CTRL Szabalyzé bypass vezérlés

A szabalyozo bypass (megkerilés) kivalasztasat vezérli. H
egyszer( PID nélkili vezérlést valdsit meg.

» Csak specialis alkalmazasoknal hasznaljuk.

0 = No — Tiltja a szabalyoz6 bypass-t. A hajtas normal

PFC alapjelet hasznal: 1106 REF2 SELECT.

1 = YES — Engedélyezi a szabalyoz6 bypass vezérlést.

* A folyamat PID szabalyozé bypass-olva van.

A PID aktualis értéke a PFC referencia-bemenete.
Altalaban ExT REF2-t hasznaljuk PFC referencianak.

* A PFC frekvencia-rerencianak a hajtas a 4014 FBk
SEL (v. 4114) paramétereket hasznalja.

» Az abra mutatja a kapcsolatot a 4014 FBK SEL (V.
4114) paraméterek és a szabalyozott motor
frekvencidja kozott egy harom-motoros
rendszerben.

Példa: Az alabbi abran egy szivattyu-allomas kimeneti
folyadékaramat vezérli a bemeneti aramlas.

a engedélyezve van, a szabalyoz6 bypass vezérlé

four,
fmax]

P 8110 -
P 8109 -

P 8113

P 8112
fmiN —1

A = Nem lzemel segédmotor
B = 1 segédmotor lizemel
C = 2 segédmotor tizemel

1. kimeneti csd

N

2. kimeneti csd

Halozat 3~"3 Kontaktorok
P13
3 |ACS550 |71
P2 |
| P3 | 3
T— 3
A Sewage
| Tank
\
Betaplalo csd |
P3

O®

3. kimeneti cso

8122 |PFC START DELAY PFC inditasi késleltetés

kovetkez6képpen mikodik:

» Késelteti a motor inditast 8122 PFC START DELAY idére.
* Inditja a szabalyozott motort.

Figyelem! A csillag-delta inditasu motorok PFC inditas

A szabalyozott motor inditasi késleltetését hatarozza meg a rendszerben. A késleltetést hasznalva a hajtas a

» A szabalyozott motor kontaktora bekapcsol — csatlakoztatva a motort az ACS550 kimenetéhez.

+ Inditja a segédmotorokat. A késleltetést Id. 8115 paraméterben.

i késleltetést (PFC Start Delay) igényelnek.

* Miutan az ACS550 relékimenete elinditotta a motort, a csillag-delta inditd aramkor csillagba kapcsol, majd vissza
deltaba, még miel6tt a hajtas kiadja a fesziiltséget a motorra.
» Igy a PFC inditasi késleltetésnek hosszabbnak kell lennie, mint a csillag-delta atkapcsolas ideje.

8123 |PFC ENABLE PFC engedélyezés

A PFC vezérl6t kivalasztja. Ha engedélyezve van, a PFC v

8109 START FREQ 1 ... 8114 LOow FREQ 3 paraméterek a h
kapcsolasi pontokat.

felszabalyozza a szabalyozott motor fordulatszamat, ami
 Biztositja a reteszelés funkciot, ha az engedélyezve van.
* Igényli 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 SCALAR beallitast.

0 = NOT SEL — Tiltja a PFC vezérl6t
1 = ACTIVE — Engedélyezi a PFC vezérl6t.

ezérlo:

» A ndvekvl vagy csOkkend igénynek megfeleléen bekapcsolja vagy kikapcsolja az allandé fordulati motorokat. A

ajtas kimeneti frekvenciajaban meghatarozzak a

» Leszabalyozza a szabalyozott motor fordulatszamat, amint egy segédmotort hozzaad a rendszerhez, és

nt egy segédmotort kivon a rendszerbél.
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Kéd

Leiras

8124

ACC IN AUX STOP Felfutas segédmotor inditaskor

Beallitja a PFC felfutasi idét a 0-t6l maximumig frekvencia

tartomanyra:

+ A szabalyozott motorra vonatkozik, amikor a
segédmotor kikapcsolt allapotban van.

» Lecseréli a 22. csoport: Accel / Decel felfutas
paraméterét.

+ Addig van érvényben, amig a szabalyozott motor
kimenete nem novekszik a kikapcsolt segédmotor
kimenetének mennyiségével. Ezutan a 22. csoport:
Accel / Decel felfutasi id6 paramétere Iép érvénybe.

0 = NOT SEL.

0.1...1800 = Aktivalja a funkciot, és az itt meghatarozott
érték lesz a felfutasi idé.

8125

DEC IN AUX START Lefutas Smotor leallitaskor

Bedllitja a PFC lefutasi id6t a maximumtdl 0-ig frekvencia

tartomanyra:

» A szabalyozott motorra vonatkozik, amikor a
segédmotor bekapcsolt allapotban van.

» Lecseréli a 22. csoport: Accel / Decel lefutas
paraméterét.

+ Addig van érvényben, amig a szabalyozott motor
kimenete nem csbékken a kikapcsolt segédmotor
kimenetének mennyiségével. Ezutan a 22. csoport:
Accel / Decel lefutasi id6 paramétere |ép érvénybe.

0 = NOT SEL.

0.1...1800 = Aktivalja a funkcidt, és az itt meghatarozott
erték lesz a lefutasi id6.

fouta

A = Szabalyozott motor felfutas a 22. csoport
paramétereinek felhasznalasaval (2202 v, 2205).

B = Szabalyozott motor lefutas a 22. csoport
paramétereinek felhasznalasaval (2203 v, 2206).
Segédmotor inditaskor a szabalyozott motor lefutasi
ideje: 8125 DEC IN AUX START.

Segédmotor leallitasakor a szabalyozott motor felfutasi
ideje: 8124 ACC IN AUX STOP.

8126

TIMED AUTOCHNG Idézitett autochange

Az autochange funkciét a timerfunkcio vezérli. Ld. 8119 AUTOCHANGE LEVEL paraméter.

0 = NOT SEL.

1 = Timer funkcié 1 — Engedélyezi az autochange funkciét, ha timer 1 funkcié aktiv.
2...4 = Timer funkci6 2...4 — Engedélyezi az autochange funkciot, ha timer 2...4 funkcié aktiv.
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98. csoport: Options, Opciok

Ez a csoport az opcionalis egységeket konfiguralja, nevezetesen, engedélyezi a
hajtassal valé soros kommunikaciot.

Kod

Leiras

9802

COMM PROT SEL Kommunikdaciés port kivalasztas

Kivalasztja a kommunikaciés protokollt.

0 = NOT SEL — Nincs kommunikacioés protokoll kivalasztva.

1 = STD MODBUS — Hajtas kommunikacié MODBUS protokoll segitségével az RS 485 interfészen keresztiil (X1 -
kommunikéacios interfész)
* Ld. még 53. csoport: EFB PROTOCOL.

4 = EXT FBA — Hajtas kommunikacié kommunikaciés (fieldbus) adapter segitségével a 2 opcionalis
kartyacsatlakozon keresztil.

* Ld. még 51. csoport: EXT COMM MODULE.
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Standard soros kommunikacio

Ez a fejezet az ACS550 soros kommunikacidjat irja le.

* Az ACS550 az RS485 csatlakozon (kapcsok: 28...32) keresztiili standard
Modbus® kommunikaciét tartalmazza.

» Mas tipusu kommunikaciés adapter (fieldbus) is csatlakoztathat6 a 2. opcionalis
kartyahelyre. A kommunikacios adapter opciokrdl tovabbi informacidkat a
szallitotol kaphatunk.

Ha soros kommunikacié hasznalunk az ACS550:
* Valamennyi vezérlé informaciét a kommunikaciés adapter fel6l kapja, vagy

* Vezérlését a kommunikacios adapter és mas vezérlési hely (mint digitalis vagy
analég bemenetek) kombinacioja adja.

Bevezetés a Modbusba

A modbus protokollt a Modicon cég fejlesztette ki, a modicon programozhato
vezérlbk kdrnyezetében vald hasznalatra. Az egyszerll hasznalat és implementacio
miatt ezt az altalanos PLC nyelvet gyorsan adaptaltak mint szabvanyt a master
vezerl6k és slave eszkdzok széles valasztékanak integralasara.

A modbus egy soros aszinkron protokoll. A tranzakciok fél duplex tzemuek, egy
master vezérlbvel és egy vagy tobb slave eszkdzzel. Mig az RS232 egy master és
egy slave kozotti pont-pont kommunikaciora hasznalhatd, az RS485 halézat
altalanosabb tulajdonsagokkal rendelkezik, egy master vezérel tobb slave eszkozt.
Az ACS550 az RS485 fizikai interfészt hasznalja a modbus kommunikaciohoz.

A modbus specifikacié két kulonb6z6 atviteli modot hataroz meg: ASCII és RTU. Az
ACS550 csak az RTU-t tdmogatja.

Jelen fejezet hatralévd része feltételezi, hogy a felhasznalé rendelkezik a modbus
protokoll alapismereteivel. Ha tovabbi informacidkra van sziikséglink a modbusszal
kapcsolatban, vegylik fel a kapcsolatot az ABB disztributorral, aki rendelkezésre
bocsatja a Modbus protokoll referencia kézikbnyvének egy masolatat.

A Modbus protokoll aktivalasa

A gyari beallitdsok szerint a kommunikacié nem tzemel. A standard modbus
protokoll aktivalasa érdekében allitsuk be a kévetkezét 9802 CoOMM PROT SEL = 1
(STD MoDBUS). Ez utan az egy médositas utan az ACS550 kész az RS485-6n
keresztll a gyari beallitas szerint kommunikalni Ezen a ponton olvashatjuk és
irhatjuk a hajtas-paramétereket a soros kommunikacié segitségeével.

Kommunikacios beallitasok

A kommunikacios beallitasok meghatarozzak az allomas szamat, a kommunikaciés
sebességet, paritast és a stop-bitek szamat. Ezek a beallitasok az "53. csoport :

Uzembe helyezés


http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

EFB Protocol, EFB protokoll" paraméterei segitségével hajthatok végre. A gyari
beallitdsok a kdvetkez6 tablazatban talalhatok.

1. csatorna, kommunikacios beallitasok
Allomas- Kommunikacios Paritas- Stop- Adat-bitek
szam sebesség bit bitek szama
Paraméter 5302 5303 5304 Nincs
Gyari beallitas 1 9600 bps Nincs 2 8

Tovabbi informacidkat Id. "53. csoport : EFB Protocol, EFB protokoll" a 130. oldalon.

Megjegyzés! A kommunikacios beallitasok barmely valtoztatasa utan a protokollt
raktivalni kell vagy a hajtas ki- majd bekapcsolasaval, vagy az allomas ID torlésével
és visszairasaval (5302).

Kommunikacié megsziinése

A "30. csoport: Fault Functions, Hibafunkciok": segitségével konfiguralhatjuk az
ACS550 viselkedését a kommunikacié megsziinése esetén. Az alapbeallitasok az
alabbi tablazatban talalhatok

Paraméter Gyari beallitasok

3018 cOMM FAULT FUNC | = 0 (NOT SEL) — Nincs valasz kommunikacié vesztés esetén.

3019 comM FAULT TIME | = 3 — A kommunkicad-vesztésnek minimum 3 masodpercig kell tartania,
miel6tt a hajtas reagal.

Tovabbi informaciokat Id. "30. csoport: Fault Functions, Hibafunkciok" fejezetben a
103. oldalon

Diagnosztikai szamlalék

Az ACS550 rendelkezik 3 paraméterrel (5306, 6307, 5308), amelyeket diagnosztikai
szamlaldokként a modbus rendszer hibakeresésére hasznalhatunk. A szamlalok:

* 65535-ig szamlalnak, majd O-ra valtanak
+ Allandé memoériaban taroljak az értékiiket fesziiltség lekapcsolas esetén is.

* Nulla beirasaval torélhetdk a vezérl6panelrdl vagy a soros kommunikacios
vonalrél.

Vezérlési hely

Az ACS550 tobb forrasbdl is kaphat vezérlési informacioét, beleértve a digitalis és
analég I/O-t, vezérlbpanelt és a soros kommunikaciot. Az RS485 vonalon valo
vezérléshez az alabbiak szukségesek:

« Allitsuk be a paramétereket Ugy, hogy a soros vonal fogadja a vezerl§ szavakat
(Ld. "A VEZERLO SZO és STATUS SZO - Standard profil (ABB DRIVES)"
fejezetet) és/vagy a frekvencia-referenciakat (Id. "Referenciak (alapjel)" section
below).

* A hajtas vezérl6panelének segitségeével. allitsuk az ACS550-t tavvezérlésre
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Vezérlo relék

A soros kommunikaciot a relék vezérlésére hasznalhatjuk az alabbiak szerint:

* A "14. csoport: Relay Outputs, Relékimenetek" fejezetet paramétereivel a reléket
ugy konfiguralhatjuk, hogy valaszoljanak a soros kommunikacionak.

» A kivalasztott relék a 0134 paraméter (modbus holding regiszter 40134) vagy a
megfeleld modbus tekercs (modbus tekercsek: 33...38) irasaval vezérelhet6k.

I'j‘élda: 1. és 2. relék vezérlése a soros kommunikacio segitségével:
Allitsuk be: 1401 RELAY OUTPUT 1 és 1402 RELAY OUTPUT 1 = 35 (COMM).

Ekkor:
* Relé 1 bekapcsolasa:

— lrjunk “17-et a 40134 modbus holding regiszterbe, vagy
— Kényszeritsuk a 33 modbus tekercset BE helyzetbe.
* Relé 2 bekapcsolasa:

— irjunk “2’-t a 40134 modbus holding regiszterbe, vagy
— Keényszeritsiik a 34 modbus tekercset BE helyzetbe.
* Mindkét relé bekapcsolasa:

— rjunk “3”-at a 40134 modbus holding regiszterbe, vagy
— Kényszeritsuk a 33 és 34 modbus tekercset BE helyzetbe.

ACS550 modbus referencia-teriilet kiosztas
Kommunikacids profilok

A modbus kommunikacié hasznalatakor, az ACS550 t6bb profilt tamogat a
vezérlésre és statusz-informaciokra. Az 5305 (EFB CTRL PROFILE) paraméterrel
kivalaszthat6é a hasznalni kivant profil.

* ABB DRIVES (Standard) — Az els6dleges és alapbeallitasu profil: ABB Drives
Profile, amely az ABB hajtasokra szabvanyositja a vezérl6 interfészeket. Ez a
profil a PROFIBUS interfészre éplil, és a kdvetkezd fejezetben van részletesen
leirva.

+ ACS550 (Alternate) — Egy alternativ profil: ACS550 Profile. Ez kibdviti a vezérld
és statusz-interfészt 32 bitre, és ez a profil a belsd interfész a f6 hajtas-applikacié
€s a beagyazott kommunikacios kérnyezet (EFB) kdzott. Ezt a profil csak
gyakorlott felhasznaldk hasznaljak! Ez a kézikbnyv nem dleli fol az ACS550
Profile részleteit. Vegylk fel a kapcsolatot az ABB disztributorral, ha bévebb
informacidra van sziikségunk.

Modbus cimzés

A modbusnal minden funkciokod egy modbus referencia-beallitashoz nyuijt
hozzaférést. gy, a vezet6 digit nem tartozik bele a modbus-ltzenet cimmezéjébe
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Megjegyzés: Az ACS550 a modbus specifikacié zéré-bazisu cimzését tamogatja A
40002 holding regisztert a modbus tUzenetben 0001-nek cimezzik. Hasonloképpen
a 33. tekercset 0032-nek cimezzilk a modbus tzenetben.

A modbus referencia-tertileten az ACS 550 paraméterek, és az I/O kiosztasa az
alabbi tablazat szerint torténik.

ACS550 Modbus referencia Tamogatott funkcidkodok
» Kontrol-bitek Tekercsek (Oxxxx) * 01— Tekercs-allapot olvasas
* Relé-kimenetek + 05 - Egy tekercs beallitas

» 15— Tobb tekercs beallitas (0xOF Hex)

Diszkr. bemenetek(1xxxx) | ¢

» Statusz-bitek
¢ Diszkr. bemen.

02 — Bemeneti statusz olvasas

* Analég bemen. | Bemeneti reg. (3xxxx) * 04 — Bemeneti regiszterek olvasasa

* CONTROL WORD
* STATUS WORD

* Referenciak .
* Paraméterek .

Holding regiszterek .
(4xxxx) .

03 — 4xxxx regiszterek olvasasa

06 — Egy 4xxxx regiszter beallitas

16 — T6bb 4xxxx regiszter bedllitdsa(0x10 Hex)
23 — 4xxxx regiszterek iras/olvasasa(0x17 Hex)

Az alabbi fejezetek részletesen leirjak valamennyi modbus referenciat

Oxxxx kiosztas — Modbus tekercsek

A hajtas modbus tekercs néven osztja ki a Oxxxx modbus készletet

* A CONTROL WORD bitenkénti kiosztasa (5305 EFB CTRL PROFILE paraméterrel
kivalasztva). Az els6 32 tekercs van erre a célra fenntartva.

* Relékimenet allapotok sorban szamozva 00033 tekercstél kezdédden.

Az alabbi tablazat 6sszegzi a Oxxxx referencia-beallitasokat:

ACS550

Modbus " -

Ref. Bels6 hely Standard Profile (ABB DRIVES) | Alternate Profile (Acs550)

(All Profiles) 5305 EFB CTRL PROFILE = 0 5305 EFB CTRL PROFILE = 1

00001 CONTROL WORD - Bit 0 OFF1* STOP
00002 CONTROL WORD - Bit 1 OFF2* START
00003 CONTROL WORD - Bit 2 OFF3* REVERSE
00004 CONTROL WORD - Bit 3 START LOCAL
00005 CONTROL WORD - Bit 4 N/A RESET
00006 CONTROL WORD - Bit 5 RAMP_HOLD* EXT2
00007 CONTROL WORD - Bit 6 RAMP_IN_ZERO* RUN_DISABLE
00008 CONTROL WORD - Bit 7 RESET STPMODE_R
00009 CONTROL WORD - Bit 8 N/A STPMODE_EM
00010 CONTROL WORD - Bit 9 N/A STPMODE_C
00011 CONTROL WORD - Bit 10 | N/A RAMP_2
00012 CONTROL WORD - Bit 11 | EXT2 RAMP_OUT_0
00013 CONTROL WORD - Bit 12 | N/A RAMP_HOLD
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ACS550

Modbus - -

Ref. Belsé hely Standard Profile (ABB DRIVES) | Alternate Profile (Acs550)

(All Profiles) 5305 EFB CTRL PROFILE = 0 5305 EFB CTRL PROFILE = 1

00014 CONTROL WORD - Bit 13 | N/A RAMP_IN_O
00015 CONTROL WORD - Bit 14 | N/A REQ_LOCALLOCK
00016 CONTROL WORD - Bit 15 | N/A TORQLIM2
00017... | Tartalék Tartalék Tartalék
00032
00033 Relé-kimenet 1 Relé-kimenet 1 Relé-kimenet 1
00034 Relé-kimenet 2 Relé-kimenet 2 Relé-kimenet 2
00035 Relé-kimenet 3 Relé-kimenet 3 Relé-kimenet 3
00036 Relé-kimenet 4 Relé-kimenet 4 Relé-kimenet 4
00037 Relé-kimenet 5 Relé-kimenet 5 Relé-kimenet 5
00038 Relé-kimenet 6 Relé-kimenet 6 Relé-kimenet 6

Megjegyzés: * = Aktiv alacsony

A Oxxxx regiszterekre:

* A statusz mindig olvashaté.

* A beallitas a soros kommunikacios felhasznaloi konfiguracié altal lehetséges .

» Tovabbi relékimenetek szekvencialisan adhatok hozza.

Az ACS550 a tekercsekre az alabbi funkciokdédokat tamogatja:

Funkciokod

Leiras

01

Tekercs-allapot olvasas

05

Egy tekercs beallitas

15 (OXOF Hex)

Tobb tekercs beallitas

1xxxx kiosztas— Modbus diszkrét bemenetek

A hajtas a kdvetkez6 modbus diszkrét bemeneteknek nevezett informaciokat osztja
ki az 1xxxx modbus készletre:

* A STATUS WORD bit-térképe (A 5305 EFB CTRL PROFILE paraméter segitségével
valaszthato). Az elsd 32 bemenet van erre a célra fenntartva.

» Diszkrét hardver bemenetek, sorban szamozva 33-t6l kezdve.

A kovetkez6 tablazat dsszegzi az 1xxxx referencia-beallitasokat:

ACS550

Modbus " -

Ref. Bels hely Standard Profile (ABB DRIVES) Alternate Profile (Acs550)

(All Profiles) 5305 EFB CTRL PROFILE = 0 5305 EFB CTRL PROFILE = 1

10001 STATUS WORD - Bit0 | RDY_ON READY
10002 STATUS WORD - Bit 1 RDY_RUN ENABLED
10003 STATUS WORD - Bit 2 RDY_REF STARTED
10004 STATUS WORD - Bit 3 TRIPPED RUNNING
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ACS550
Modbus - -
Ref. Belsé hely Standard Profile (ABB DRIVES) Alternate Profile (Acs550)
(All Profiles) 5305 EFB CTRL PROFILE = 0 5305 EFB CTRL PROFILE = 1
10005 STATUS WORD - Bit4 | OFF_2_ STA* ZERO_SPEED
10006 STATUS WORD - Bit5 | OFF_3_STA* ACCELERATE
10007 STATUS WORD - Bit6 | SWC_ON_INHIB DECELERATE
10008 STATUS WORD - Bit 7 | ALARM AT_SETPOINT
10009 STATUS WORD - Bit 8 | AT_SETPOINT LIMIT
10010 STATUS WORD - Bit9 | REMOTE SUPERVISION
10011 STATUS WORD - Bit 10 | ABOVE_LIMIT REV_REF
10012 STATUS WORD - Bit 11 | EXT2 REV_ACT
10013 STATUS WORD - Bit 12 | RUN_ENABLE PANEL_LOCAL
10014 STATUS WORD - Bit 13 | N/A FIELDBUS_LOCAL
10015 STATUS WORD - Bit 14 | N/A EXT2_ACT
10016 STATUS WORD - Bit 15 | N/A FAULT
10017 STATUS WORD - Bit 16 | tartalék ALARM
10018 STATUS WORD - Bit 17 | tartalék REQ_MAINT
10019 STATUS WORD - Bit 18 | tartalék DIRLOCK
10020 STATUS WORD - Bit 19 | tartalék LOCALLOCK
10021 STATUS WORD - Bit 20 | tartalék CTL_MODE
10022 STATUS WORD - Bit 21 | tartalék tartalék
10023 STATUS WORD - Bit 22 | tartalék tartalék
10024 STATUS WORD - Bit 23 | tartalék tartalék
10025 STATUS WORD - Bit 24 | tartalék tartalék
10026 STATUS WORD - Bit 25 | tartalék tartalék
10027 STATUS WORD - Bit 26 | tartalék REQ_CTL
10028 STATUS WORD - Bit 27 | tartalék REQ_REF1
10029 STATUS WORD - Bit 28 | tartalék REQ_REF2
10030 STATUS WORD - Bit 29 | tartalék REQ_REF2EXT
10031 STATUS WORD - Bit 30 | tartalék ACK_STARTINH
10032 STATUS WORD - Bit 31 | tartalék ACK_OFF_ILCK
10033 DI1 DI1 DI1
10034 DI2 DI2 DI2
10035 DI3 DI3 DI3
10036 DI4 DI4 DI4
10037 DI5 DI5 DI5
10038 DI6 DI6 DI6

Megjegyzés: * = Aktiv alacsony
Az 1xxxx regiszterek szamara:

» A tovabbi diszkrét bemenetek sorban hozzaaddédnak.
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Az ACS550 a kévetkezd modbus funkciokddokat tamogatja a diszkrét bemenetekre:

Funkciokod

Leiras

02

Bemeneti statusz olvasas

3xxxx kiosztas — Modbus bemenetek

A 3xxxx modbus cimekre (modbus bemeneti regiszterekre) a hajtas a kovetkez6
informacidkat osztja ki:

+ Barmilyen felhasznalé altal definialt analég bemenet.

A kovetkez6 tablazat 6sszegzi a bemeneti regisztereket:

Modbus ACS550
Reference All Profiles

Megjegyzések

30001

All

A regiszter az analég bemenet 1 szintjét jelenti (0...100%).

30002

A2

A regiszter az analég bemenet 2 szintjét jelenti (0...100%).

Az ACS550 a kévetkezd modbus funkcidkddokat tamogatja a 3xxxx regiszterekre:

Funkciokod

Leiras

04

3xxxx bemeneti statuszt olvassa

4xxxx Regiszterkiosztas

A hajtés a paramétereit és egyéb adatait a 4xxxx holding-regiszterekre osztja ki:

* 40001...40099 regiszterek tartalmazzak a hajtas vezérlési és aktualis értékeit. A
regiszterek leirasa a kdvetkez6 tablazatban talalhatok.

* 40101...49999 regiszterek megfelelnek a 0101...9999 hajtasparamétereknek. A
regisztercimek, melyeknek nincsenek hajtas-megfelelbi, hibasak. Ha kisérlet
torténik ilyen paraméterek irdsara vagy olvasasara, a modbus interfész exception
kédot (kivételkod) kild a vezérldnek.

A kovetkezd tablazat a 40001...40099 hajtas vezérld regisztereket 6sszegzi (a
40099 regiszter folotti 4xxxx regisztereket Id. a hajtas paraméterlistajaban, pl. 40102
megfelel 0102 paraméternek):

Modbus ACS550
register | Standard Profile Elérés Megjegyzések
(ABB DRIVES)

40001 CONTROL WORD R/W Csak akkor tamogatott, ha az ABB Drives Profile (5305
= 0) van konfiguralva.

40002 Referencia 1 R/W Tartomany = 0...+20000 (skalazas: 0...1105 REF1 MAX),
vagy -20000...0 (skalazas: 1105 REF1 MAX...0).

40003 Referencia 2 R/W Tartomény = 0...+10000 (skalazas: 0...1108 REF2 MAX),
or -10000...0 (skalazas: 1108 REF2 MAX...0).

40004 ABB DRIVES PROFILE R Csak akkor tamogatott, ha az ABB Drives Profile (5305
= 0) van konfiguralva.

40005 Aktualis jel 1 R Alapként 0103 OUTPUT FREQ masolata talalhaté. 5310

(5310-el valaszthato) paraméter segitségével masik aktudlis értéket

valaszthatunk a regiszterhez.
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Modbus ACS550
register | Standard Profile Elérés Megjegyzeések
(ABB DRIVES)
40006 2. aktualis jel R Alapként 0104 CURRENT. masolata talalhat6. 5311
(5311-el vélaszthatd) paraméter segitségével masik aktualis értéket
valaszthatunk a regiszterhez.
40007 3. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5312 paraméter
(5312-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket valaszthatunk a
regiszterhez.
40008 4. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5313 paraméter
(5313-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket valaszthatunk a
regiszterhez.
40009 5. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5314 paraméter
(5314-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket elvalaszthatunk a
regiszterhez.
40010 6. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5315 paraméter
(5315-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket valaszthatunk a
regiszterhez.
40011 7. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5316 paraméter
(5316-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket valaszthatunk a
regiszterhez.
40012 8. aktualis jel R Alapként semmi nincs tarolva. 5317 paraméter
(5317-el valaszthato) segitségével masik aktualis értéket valaszthatunk a
regiszterhez.
40031 ACS550 CONTROL R/W Az ACS550 Drive Profile CONTROL WORD kisebb
WORD LSW helyiértékl szavat osztja ki. Ld. 0301 paramétert.
40032 ACS550 CONTROL R Az ACS550 Drive Profile CONTROL WORD nagyobb
WORD MSW helyiértékl szavat osztja ki. Ld. 0302 paramétert.
40033 ACS550 STATUSWORD | R Az ACS550 Drive Profile STATUS WOR. kisebb
LSW helyiértékl szavat osztja ki. Ld. 0303 paramétert.
40034 ACS550 STATUSWORD | R Az ACS550 Drive Profile STATUS WORD nagyobb
MSW helyiértékl szavat osztja ki. Ld. 0304 paramétert.

A hajtas altal tiltott paramétereken kivil valamennyi paraméter irhaté és olvashato.
Az irt paraméter értéke és cime valamint a regiszter-cim ellenérzésre kerdl

Megjegyzés! A modbus segitségével irt paraméterek sosem kertlnek
automatikusan az allandé memoriaba. Hasznaljuk 1607 PARAM. SAVE paramétert
valamennyi valtoztatott érték tarolasara.

Az ACS550 A kovetkezd 4xxxx modbus funkcidkodot tamogatja:

Funkciokédok

Leiras

03

A 4xxxx holding regiszterek olvasasa

06

Egy 4xxxx regiszter irdsa

16 (0x10 Hex)

Tobb 4xxxx regiszter irdasa

23 (0x17 Hex)

4xxxx regiszterek irasa/olvasasa
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A VEZERLO SZO és STATUS SZO — Standard profil (ABB DRIVES)

VEZERLO SZ0. A soros kommunikaciés vonalon (fieldbus) a hajtas vezérlésnek
elvi eszkdze a 40001 (CONTROL WORD) regisztercim. Vezérl6szavas vezérléshez az
alabbiak szikségesek:

* A hajtas tavvezérlésben legyen (REM).

* A soros kommunikacidés csatorna legyen a vezérlé parancsok forrasanak
kivalasztva (A 1001 EXT1 COMMANDS, 1002 EXT2 COMMANDS and 1102 EXT1/EXT2
SEL paraméterekkel kell beallitani).

* A hasznalt soros kommunikacié standard modbusra legyen konfiguralva: 9802
COMM PROT SEL = 1 (STD MODBUS).

» Paraméter 5305 EFB CTRL PROFILE = O (ABB DRIVES)

Az alabbi tablazat és a késébbi fejezet allapot-diagramja ismerteti a CONTROL WORD

tartalmat.
40001 CONTROL WORD
Bit Erték | Kiadott parancs Tartalom
0 1 READY TO OPERATE
0 EMERGENCY OFF A hajtas levezetéssel leall 2203 DECELER TIME 1 id6 szerint.
Normal parancssorrend:
* OFF1 ACTIVE
* READY TO SWITCH ON, ha nem aktiv masik retesz (OFF2,
OFF3).
1 1 OPERATING OFF2 inaktiv
0 EMERGENCY OFF A hajtas szabad kifutassal megall.
Normal parancssorrend:
* OFF2 ACTIVE
* SWITCHON INHIBITED
2 1 OPERATING OFF3 inaktiv
0 EMERGENCY STOP A hajtas levezetéssel leall 2205 DECELER TIME 2 id6 szerint.
Normal parancssorrend:
* OFF3 ACTIVE
* SWITCHON INHIBITED
3 1 OPERATION Bevitel: OPERATION ENABLED (A digitalis bemeneten a futas-
ENABLED engedélyezés jelnek aktivnak kell lennie - Id. 1601 RUN
ENABLE).
0 operation inhibited | Mikodés felfliggesztve. Bevitel: OPERATION INHIBITED
4 Nincs hasznalva.
1 RFG OUT ENABLED Normal mikodés.
Bevitel: RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED
0 RFG OUT HOLD Felfutas felfliggesztés (felfutasi fliggvénygenerator kimenete
rogzitve)
6 1 RFG INPUT ENABLED | Normal izem. Bevitel: OPERATING
0 RFG INPUT ZERO Felfutasi figgvénygenerator bemenete 0-ra kényszeritve.
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

40001 CONTROL WORD

Bit Erték | Kiadott parancs Tartalom
7 0=>1 | RESET Hiba nyugtazas (Bevitel: SWITCH-ON INHIBITED)
0 OPERATING (Normal Gizem folytatasa)
8...10 Nincs hasznalva
11 1 EXT2 SELECT 2 kulsé vezeérlési hely kivalasztasa (EXT2)
0 EXT1 SELECT 1 kiils6 vezérlési hely kivalasztasa (EXT1)
12...15 Nincs hasznalva

STATUS WORD. A 40004 (STATUS WORD) regiszter tartalmazza a
statuszinformaciot. Az alabbi tablazat és a késébbi fejezet allapot-diagramja
ismerteti a STATUS WORD tartalmat

40004 STATUS WORD

Bit Erték Leiras (az allapotdiagramban megfelel az allapot-dobozoknak)
0 1 bekapcsolasra kész
0 bekapcsolasra nem kész
1 1 mikodésre kész
0 OFF1 aktiv
2 1 miikddés engedélyezve
0 nem kész (MUKODES FELFUGGESZTVE)
3 0...1 hiba
0 nincs hiba
4 1 OFF2 inaktiv
0 OFF2 AKTIV
5 1 OFF3 inaktiv
0 OFF3 active
6 1 bekapcsolas felfliggesztve
0
7 1 Alarm aktiv. Ld. "Figyelmeztetések listaja" a 165 oldalon.
0 Nincs hiba
8 1 UzeMEL. Az aktualis érték egyenld az alapjellel (= hatarértékeken belil van).
0 Az aktudlis érték nem egyenl6 az alapjellel (= hatarértékeken kivil van)
9 1 Hajtas vezérlési hely: REMOTE
0 Hajtas vezérlési hely: LOCAL
10 1 Az elsé figyelt paraméter egyenld vagy nagyobb a figyelési hatarértéknél. Ld. "32.
csoport: Supervision, Fellgyelet", 107. oldal.
0 Az elsé figyelt paraméter kisebb a figyelési hatarértéknél
11 1 2. kiils6 vezérlési hely (EXT2) kivalasztva
0 1. klils6 vezérlési hely (ExT1) kivalasztva
12 1 Futas-engedélyezd jel érkezett
0

Nem érkezett futds-engedélyezé jel
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40004 STATUS WORD

Bit

Erték

Leiras (az allapotdiagramban megfelel az allapot-dobozoknak)

13...15

Nincs hasznalva

Megjegyzés! A CONTROL WORD és STATUS WORD miikddése megfelel az ABB Drives
Profile-nak egy : CONTROL WORD 10. bitjét (REMOTE_CMD) ACS550 nem hasznalja.

Példa. Haszndljuk CONTROL WORD-6t a hajtas inditédsara:

+ El&szor a feltételeket meg kell teremteni CONTROL WORD hasznalatahoz. Ld. fent.

* Amikor a feszlltséget el6szor bekapcsoljuk, a hajtas allapota: bekapcsolasra
nem kész. Ld. a pontozott vonal (=== ) a blokkdiagramon.

» Hasznaljuk a CONTROL WORD vezérlé szoét, hogy tullépjlink az allapotgép
allapotain mindaddig, amig az OPERATING lizemel Uzemallapotot el nem érjik,
ami azt jelenti, hogy a hajtas Uzemel, és koveti az adott alapjelet Ld. az alabbi
tablazatot.

Step

CONTROL WORD (CW)

érték

Leiras

1

CW = 0000 0000 0000 0110

Ez a CW megvaltoztatja a hajtas allapotat READY TO SWITCH
ON-ra.

bit 15 bit 0

2 Varjunk legalabb 100 ms mielétt tovabb léplink.

3 CW = 0000 0000 0000 0111 Ez a CW megvaltoztatja a hajtas allapotat READY TO OPERATE-
ra.

4 CW = 0000 0000 0000 1111 Ez a CW megvaltoztatja a hajtas allapotat OPERATION
ENABLED-re. A hajtas elindul, de nem fut fel.

5 CW = 0000 0000 0010 1111 Ez a CW érték inditja a felfutasi fliggvény-generator (RFG)
kimenetét, és megvaltoztatja a hajtas allapotat RFG:
ACCELERATOR ENABLED-re.

6 CW = 0000 0000 0110 1111 Ez a CW érték inditja a felfutasi fliggvény-generator (RFG)

kimenetét, és megvaltoztatja a hajtas allapotat OPERATING-re.
A hajtas felfut a megfelel6 alapjel-értékre, és kdveti az
alapjelet.
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Az alabbi allapotdiagram bemutatja CONTROL WORD (CW) és STATUS WORD (SW)

bitjeinek start-stop funkcioit.
Barmely allapobdl

Barmely allapobol

Barmely allapobol

Vaszledllitas e V/é52kikaPCSOIES Hiba
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
.~ __| OFF3 OFF2 - o
(SW Bit5=0) ACTIVE ACTIVE [ (SW Bitd=0) FAULT |— (SW Bit3=1)
f=0/1=0 I? (CW Bit7=1)*
|
Sy
Barmely allapotbdl
SWITCH-ON .
f=0/1=0 Bekapcs. + L (CW Bit0=0)
i
)
A CcC D NOT READY .
TO SWITCH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx xxxx xxxx x110)
o OPERATION READYTO | =
(SWBIt2=0)— “|\HiBITED switcHon [ (SWBit0=1)
; (CW xxxx xxxx Xxxx x111)
I~
L
C D READY TO ;
OPERATE [ (SWBIt1=1)
(CW Bit5=0) + (CW Bit3=1 and
I~ SW Bit12=1)
B ?
OPERATION .
D ENABLED —— (SW Bit2=1)
A _<|_
(CW Bit6=0) mpem (CW Bit5=1)
I~
- A
KEY
RFG: ACCELERATOR
[ Stte ENABLED
mm CW = CONTROL WORD
SW = STATUS WORD c —<—
=ws Példaban leirt Gtvonal mpem (CW Bit6=1)
| = Param. 0104 CURRENT .
f = Param. 0103 OUTPUT FREQ OPERATING [— (SW Bit8=1)

RFG = Felfutasi flggvény-generator

D —<}—

*Ugyanez a folyamat zajlik, ha masik forrasbol nyugtazzak a hibat (pl. digitalis bemenet).
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Referenciak (alapjel)

A referenciak (alapjelek) 16 bites szavak, amelyek 15-bites el6jeles egészként
vannak értelmezve. A negativ referencia (forditott forgasiranyt jelez) a pozitiv
alapjelérték kettes komplemense.

1. referencia. A 40002 REFERENCE 1 regisztercim frekvencia-referenciaként
hasznalhato (REF1). A sziikséges paraméter-beallitasok a kdvetkezdk:

* A 1102 EXT1/EXT2 SEL paramétert hasznaljuk EXT1 és EXT2 kozotti valtasra. EXT1-
t kell kivalasztani.

* 1103 REF 1 SEL = 8 (COMM), 9 (COMM + AI1), v. 10 (COMM * All).

Pozitiv értékek skaldzasa: 40002 regiszterben +20000 érték megfelel 1105 REF1
MAX paraméter értékének, 40002 regiszterben nulla érték egyenld REF 1 nulla
ertékének. Az alabbi abra a pozitiv és negativ értékl eseteket mutatja. 1104 REF1
MIN nincs hasznalva.

A Kulsé referencia Negativ értékek
P1105 | _ _ _ _ __ _-20000 0 .
(MAX) ! Value :
| 40002
I OR I
|
| 40002 |
0 | ertek : _(MAX)
0 20000 o Ty pmos
Pozitiv értékek Klls6 referencia

2. referencia. A 40003 REFERENCE 2 regisztercim frekvencia-referenciaként
hasznalhato (REF2). A sziikséges paraméter-beallitasok a kdvetkezdk:

* A 1102 EXT1/EXT2 SEL paramétert hasznaljuk EXT1 és EXT2 kozotti valtasra. EXT2-
t kell kivalasztani.

* 1106 REF 2 SEL = 8 (COMM), 9 (CoMM + AI1), v. 10 (COMM * Al).

Pozitiv értékek skalazasa: 40003 regiszterben + 10000 érték megfelel 1108 REF2
MAX paraméter értékének, 40003 regiszterben nulla érték egyenld REF 2 nulla
ertékének. Az alabbi abra a pozitiv és negativ értékl eseteket mutatja. 1107 REF2
MIN nincs hasznalva.

A Extref Negative values

P 1108 10000 0
(MAX) | Value !
| 40003 |
| OR I
|
| 40003 |

0 | Value ! (MAX)
e frTmms P 1108
0 10000 Extref ¥

Positive values

Aktualis értékek

A 40005...40012 regisztercimek tartalmai az ACTUAL VALUES aktuadlis értékek:

+ amelyek 5310...5317 paraméterek altal vannak specifikalva.
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» Csak olvashato értékek, informaciét tartalmaznak a hajtas tzemérél.

* 16-bit-es szavak, elbjeles 15-bites egészszam.

* A negativ értékek a pozitiv értekek kettes komplemensei.

» A kivalasztott értékre vannak skalazva.

Kivételkodok

A kivételkddok a hajtastol érkezé soros kommunikaciés valaszok. Az ACS550 az
alabb definialt standard modbus kivételkddokat tamogatja.

Kivétel-
kod

Megnevezés

Ertelmezés

01

ILLEGAL FUNCTION

Nem tamogatott parancs

02

ILLEGAL DATA ADDRESS

A kérésben kapott adat-cim nem megengedett. Nem definialt
paraméter/csoport.

03

ILLEGAL DATA VALUE

A kérés adatmezgjében tartalmazott érték az ACS550-re nem
megengedett, mert az az aldbbiak egyike:

Minimum vagy maximum értéken kivul esik.
Paraméter csak olvashaté.

Az lzenet tul hosszu.

Ha a start aktiv, a paraméter nem irhato.
Gyari makro esetén a paraméter nem irato.
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Diagnosztika

A

Figyelem! Ne végezziink semmilyen mérést, alkatrészcserét, vagy egyéb
szerviz-tevékenységet, miel6tt jelen kézikonyvet elolvastuk volna. llyen
miivelet garanciavesztést, veszélyes miikodést és hosszabb allasidét
eredményezhet

Figyelem! Jelen fejezetben ismertetett valamennyi telepitési és karbantartasi
munkat kizarélag képzett személy végezhet. Jelen kézikonyv elsé oldalain
talalhaté biztonsagi utasitasokat be kell tartani.

Diagnosztikai kijelzés

A hajtas detektalja a hibaallapotokat és az alabbiak szerint jelzi:
» Z0ld és piros LED a hajtas hazan.

* Avezérl6panelen talalhato statusz-LED (ha kiegészit6 - assistant - vezérlépanelt
csatlakoztatunk a hajtashoz.

* A vezérldpanel kijelzdje (ha a hajtasra fel van helyezve)

* A hibaszo és alarmszé bitjei (0305 ... 0309 paraméterek). A definicidkat Ld. "03.
csoport: FB Actual Signals, Soros vonali (FB) Aktualis jelek" a 72 oldalon.

A kijelzés fligg a hiba fontossagatdl. A fontossag az alabbiak szerint specifikalhaté a
legtébb hibanal:

* A hibahelyzetet nem kell figyelembe venni.
* A helyzetet figyelmeztetésként (alarmként) kell figyelembe venni.

* A helyzetet hibaként kell figyelembe venni.

Piros LED — Hibak

A hajtas azt jelzi, hogy komoly hibat detektalt:

» Piros LED folyamatosan vilagit vagy villog a hajtason.
+ Beadllitja a hibaszé megfeleld bitjét (0305 ... 0307).

» Felllirja a hibakoéddal a vezérlépanel kijelzést.

» Leallitja a motort (ha Gzemelt).

A hibakijelzés a vezérl6panelen id6leges. Az alabbi gombok egyikének
megnyomasa eltavolitja a hibauzenetet. Ha a vezérlépanelt nem hasznaljak, és a
hiba még aktiv, néhany masodperc mulva az uzenet ismét megjelenik.
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Villog6 zold — Figyelmeztetések

Kevésbé komoly hibaknal (figyelmeztetés, alarm), a diagnosztikai kijelzé tanacsadé
jellegl, a hajtas jelenti, hogy valami “szokatlant” észlelt. Ezekben az esetekben a

hajtas:

* Villogtatja a zdld LED-et (a vezérlépanel altal okozott hibalizenetekre nem igaz).

» Beallitja a megfelelé alarmszét (0308 vagy 0309). A bit-informacidkat Id. "03.
csoport: FB Actual Signals, Soros vonali (FB) Aktualis jelek" a 72 oldalon.

+ Afigyelmeztet6 koddal és/vagy megnevezéssel fellilirja a vezérlpanel kijelzést.

Néhany masodperc mulva eltinik a figyelmeztetd Gzenet a kijelz6rdl. Az Uzenet
periodikusan visszatér mindaddig, amig ez az allapot fennall

Hibajavitas
Hibak esetén az ajanlott |épések a kdvetkezbk:
* Hasznaljuk az alabbi "Hibalista" tablazatot, amelynek segitségével keressiik meg
a hiba okat.
* Nyugtazzuk a hajtast. Ld. "Hibalista" a 164. oldalon.
Hibalista
Hiba- | Megnevezés e et .
p Leiras és a javitas lépései
kéd a panelen
1 OVERCURRENT | Kimeneti aram tulsagosan magas. Ellenérizziik és javitsuk:
« Tul nagy motorterhelés.
* Nem elegend6 felfutasi idé (2202 ACCELER TIME 1 és 2205 ACCELER TIME
2 paraméterek).
* Hibas a motor, motorkabel vagy csatlakozas.
2 DC OVERVOLT Kbézbens6kori DC fesziltség magas. Ellendrizzik és javitsuk:
» Statikus vagy tranziens tulfesziiltség a taphaldézatban.
» Nem elegendé a lefutasi id6 (2203 DECELER TIME 1 és 2206 DECELER
TIME 2 paraméterek).
* Alulméretezett fékcsopper (ha van).
3 DEV OVERTEMP | A hajtas hiitbordaja tulmelegedett. A h6mérséklet meghaladja a 115 °C-ot
(239 °F). Ellen6rizzlk és javitsuk:
* Ventillator-hiba.
» Eltdmbédés a szell6z6 levegd utjaban.
» Szennyez6dés- vagy porlerakodas a hitébordan.
» Magas kornyezeti hdmérséklet.
* Magas motorterhelés.
4 SHORT CIRC Rovidzarlati aram. Ellendrizzik és javitsuk:
» Rovidzarlat a motorkabelben vagy motorban.
» Tapfesziltség-hibak.
5 OVERLOAD Inverter tulterhelés. A hajtas kimeneti arama tullépte a névleges értékeket
(Id. 171. oldal).
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Hiba- | Megnevezés e e el i s
. Leiras és a javitas lépései
kéd a panelen
6 DC UNDERVOLT | Kézbensé kori DC fesziltség alacsony. Ellenérizzik és javitsuk:
» Hianyzik egy fazis a bemeneten.
+ Kiolvadt biztositd betét.
» Fesziiltségcsokkenés a betaplalasi haldézaton.
7 Al1 LOSS 1. analég bemenet szakadas. Az analég bemenet értéke alacsonyabb, mint
AIMFLT LIMIT (3021). Ellendrizzik és javitsuk:
* Analdg bementet forrasat és csatlakozasat.
* A kovetkezd paramétereket: AITFLT LIMIT (3021), 3001 AI<MIN FUNCTION.
8 AI2 LOSS 2. analdg bemenet szakadas. Az analég bemenet értéke alacsonyabb, mint
AI2FLT LIMIT (3022). Ellendrizziik és javitsuk:
* Analdg bementet forrasat és csatlakozasat.
* A kovetkezd paramétereket: AIZFLT LIMIT (3022), 3001 AI<MIN FUNCTION.
9 MOT OVERTEMP | A motor tulsagosan meleg, a kijelzés szamitason vagy hémérséklet-
visszacsatolason alapul.
» Ellenérizziik, hogy nincs-e tulterhelve a motor.
» Ellen6rizziik a motorhéfok szamitas paramétereit (3005...3009).
» Ellenérizzik a hdmérsékleti szenzorokat, és a 35. csoport paramétereit.
10 PANEL LOSS Panel kommunikacié megszint:
» A hajtas helyi vezérlésben van (a vezérlépanel LOC-ot jelez), vagy
» vagy a hajtas tavvezérlésben van (REM) és a start/stop, forgasirany
vagy referencia fogadasa a vezérlépanelre van paraméterezve.
Javitashoz ellen6rizzik:
+  Kommunikécié vezetékeit és csatlakozasait.
» 3002 PANEL COMM ERROR paramétert.
» A paramétereket: 10. csoport: Start/stop és 11. csoport: Alapjel
kivalasztas (ha a hajtas tavvezérlésben, REM, van).
11 ID RUN FAIL A motor-azonositas folyamata nem futott le megfelel6en. Ellendrizzik és
javitsuk az alabbiakat:
» Motorcsatlakozasok
12 MOTOR STALL Motor vagy hajtott gép beragadas. A motor a beragadasi tartomanyban
Uzemel. Ellendrizzik és javitsuk az alabbiakat:
+ Tul magas a motorterhelés.
« Alacsony a motorteljesitmény.
» Paraméterek: 3010...3012.
13 TARTALEK Nincs hasznalva.
14 EXT FAULT 1 Az 1. kiils6 hibahoz rendelt digitalis bemenet aktiv. Ld. 3003 EXTERNAL
FAULT 1 paramétert.
15 EXT FAULT 2 A 2. kiils6 hibdhoz rendelt digitalis bemenet aktiv. Ld. 3004 EXTERNAL FAULT
2 paramétert.
16 EARTH FAULT A terhelés a bemeneten aszimmetrikus.
» Ellenérizziik ill. javitsuk a motor vagy motorkabel hibajat.
» Ellenérizziik, hogy a motorkabel hossza nem lépte-e til a megengedett
értéket.
17 UNDERLOAD A motorterhelés alacsonyabb a vartnal. Ellendrizzik és javitsuk:

+ Kuplungoljuk szét a terhelést.
» Paraméterek: 3013 UNDERLOAD FUNCTION...3015 UNDERLOAD CURVE.
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Hiba- | Megnevezés e i il i g
- Leiras és a javitas lépései
kéd a panelen

18 THERM FAIL Belsé hiba. A hajtas belsé hdmérsékletét méré szenzor szakadt vagy
zarlatos. Vegyuk fel a kapcsolatot az ABB képviselettel vagy szervizzel.

19 OPEX LINK Belsé hiba. Kommunikacios problémakat észlelt a hajtas az OITF és OINT
panelek kozotti optikai kdbelen. Vegylk fel a kapcsolatot az ABB
képviselettel vagy szervizzel.

20 OPEX PWR Bels6 hiba. Az OINT tapegység fesziiltsége alacsony. Vegyik fel a
kapcsolatot az ABB képviselettel vagy szervizzel.

21 CURR MEAS Bels6 hiba. Az arammérés méréshataron kivil van. Vegylk fel a
kapcsolatot az ABB képviselettel vagy szervizzel.

22 SUPPLY PHASE | A kdzbensékori DC fesziltség hullamossaga tul magas. Ellendrizzik és
javitsuk:
» Hianyzik egy betaplalasi fazis.
» Kiolvadt biztositébetét.

23 TARTALEK Nincs hasznalva.

24 OVERSPEED A motor fordulatszam 120%-al magasabb mint a kdvetkezd paraméterek
magasabbik értéke: 2001 MINIMUM SPEED vagy 2002 MAXIMUM SPEED.
Ellendrizzik és javitsuk:
» A paraméter-beallitdsokat: 2001 és 2002.
* A motor fékezd nyomaték megfelel6ségét.
* A nyomatékszabalyozas alkalmazhatdsagat.
» A fékellendllast és fékcsoppert.

25 TARTALEK Nincs hasznalva.

26 DRIVE ID Bels6 hiba. A hajtas azonosité (Block Drive ID) konfiguraciéja nem
megfeleld. Vegylk fel a kapcsolatot az ABB képviselettel vagy szervizzel.

27 CONFIG FILE Bels6 konfiguracios fajl hibas. Vegylk fel a kapcsolatot az ABB
képviselettel vagy szervizzel.

28 SERIAL 1 ERR Fieldbus kommunikacids id6tullépés. Ellenérizziik és javitsuk:
* Hiba-setup (3018 COMM FAULT FUNC és 3019 COMM FAULT TIME).
»  Kommunikacids beallitasok (51. és 53. csoportok megfelel6 beallitasai).
* Rossz csatlakozasok és/vagy zajos vonal.

29 EFB CON FILE Hiba a kommunikaciés adapter konfiguracids fajljanak olvasasakor.

30 FORCE TRIP A kommunikacios vonal altal okozott leoldas. Ld. a fieldbus leirasat.

31 EFB 1 A beagyazott kommunikaciés vonali (EFB) protokoll alkalmazéasa szamara
fenntartott hibakddok. A jelentése protokoll fliggd.

32 EFB 2

33 EFB 3

34 MOTOR PHASE Hiba a motor aramkérében. Egy motor-fazis hianyzik. Ellendrizziik és
javitsuk:
* Motorhibat.
* Motorkabel-hibat.
» Héfokrelé-hibat (if used).
» Bels6 hibat.

35 OUTPUT WIRING | Az er8sdramu kébelezés lehet hibas. Ellendrizzik és javitsuk:

* A bemend kabel a kimenethez lett csatlakoztatva.
« Foldzarlat.
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Hiba- | Megnevezés e e el v s
- Leiras és a javitas lépései
kéd a panelen
101 SERF Hiba a hajtason belil. Vegyik fel a kapcsolatot az ABB képviselettel vagy
CORRUPT szervizzel, és jelentsik a hiba szamat.
102 SERF IITFILE
103 SERF MACRO
104 SERF
EFBPROT
105 SERF BPFILE
201 DSP T1 Hiba a rendszerben. Vegylk fel a kapcsolatot az ABB képviselettel vagy
OVERLOAD szervizzel, és jelentslik a hiba szamat.
202 DSP T2
OVERLOAD
203 DSP T3
OVERLOAD
204 DSP STACK
ERROR
205 DSP REV
ERROR
206 OMIO ID
ERROR
Hibak, amelyek az alabb felsorolt paraméter-beallitasok ellentmondasat mutatjak.
Hiba- | Megnevezés Leiras és a javitas lépései
koéd a panelen J p
1000 | PAR HZRPM A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Ellenérizziik a kbvetkezéket:
* 2001 MINIMUM SPEED > 2002 MAXIMUM SPEED.
+ 2007 MINIMUM FREQ > 2008 MAXIMUM FREQ.
* 2001 MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED > 128 (or < -128)
* 2002 MAXIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED > 128 (or < -128)
+ 2007 MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ > 128 (or < -128)
+ 2008 MAXIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ > 128 (or < -128)
1001 | PAR PFCREFNG | A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Ellenérizziik a kdvetkezéket:
+ 2007 MINIMUM FREQ negativ, amikor 8123 PFC ENABLE aktiv.
1002 | PAR PFCIOCNF | A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. A beprogramozott PFC relék
szama nem passzol a retesz (interlock) konfiguracidval, amikor 8123 PFC
ENABLE aktiv. Ellen6rizziik a bedllitdsok 6sszeegyeztethetéségét:
* RELAY OUTPUT paraméterek 1401...1403, and 1410...1412.
* 8117 NR OF AUX MOTORS, 8118 AUTOCHANGE INTERY, és 8120
INTERLOCKS.
1003 | PAR Al SCALE A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Ellendrizziik a kdvetkezbket:
* 1301 A1 1 MIN > 1302 Al 1 MAX.
* 1304 A1 2 MIN > 1305 Al 2 MAX.
1004 | PAR AO SCALE | A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Ellenérizziik a kovetkezbket:

* 1504 AO 1 MIN > 1505 AO 1 MAX.
*+ 1510 A0 2 MIN > 1511 AO 2 MAX.
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Hiba-
kéd

Megnevezés
a panelen

Leiras és a javitas lépései

1005

PAR PCU 2

A teljesitmény-vezérlés beallitasai ellentmondasosak: Nem megfeleld a
motor névleges latszolagos (kVA) ill. aktiv (kW) teljesitménye. Ellenérizziik
a kovetkezdket:

* 1.1 (9906 MOTOR NOM CURR * 9905 MOTOR NOM VOLT * 1.73 / P\) < 2.6

* Ahol: Py = 1000 * 9909 MOTOR NOM POWER (ha a készulék kW-ban)
v. Py =746 * 9909 MOTOR NOM POWER (ha a késziilék LE, azaz USA-
ban)

1006

PAR EXT RO

A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Ellenérizzik a kdvetkez6ket:
* BOvitd relé-modul nincs csatlakoztatva
¢ 1410...1412 RELAY OUTPUTS 4...6 nem nulla értéken vannak.

1007

PAR FBUS

A paraméter-beallitdsok ellentmondésosak. Ellenérizzik és javitsuk:

» A paraméter fieldbus vezérlésre van allitva (azaz 1001 EXT1 COMMANDS
=10 (COMM)), de 9802 COMM PROT SEL = 0.

1008

PAR PFCMODE

A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. — 9904 MOTOR CTRL MODE kell,
hogy = 3 (SCALAR: fordulat), ahol 8123 PFC ENABLE aktiv.

1009

PAR PCU 1

A paraméter-beallitasok ellentmondasosak. Nem megfelelé a motor
névleges frekvenciaja vagy fordulatszama. Ellen&rizzik mindketténél a
kovetkezbket:

* 1<(60*9907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR NOM SPEED < 16

* 0.8 <9908 MOTOR NOM SPEED /
(120 * 9907 MOTOR NOM FREQ / Motor pélusszam) < 0.992

Hibanyugtazas

Az ACS550 automatikus nyugtazo funkciéra programozhaté. Ld. "31. csoport:
Automatic Reset, Automatikus nyugtazas" paramétereit.

Figyelem! Ha az inditasi parancsra kiilsé forrast valasztunk, és az aktiv, az
ACS550 a nyugtazas utan azonnal elindulhat.

Villogé piros LED

A hajtas nyugtazasa, ha a piros LED villog:

+ Kapcsoljuk ki a tapfesziltséget 5 percre.

Piros LED

A hajtas nyugtazasa, ha a piros LED vilagit (bekapcsolva, de nem villog). Javitsuk a
hibat, és tegylk az alabbiak egyikét.

» A vezérlépanelen nyomjuk meg a RESET gombot

+ Kapcsoljuk ki a tapfesziltséget 5 percre.

1604, FAULT RESET SELECT paraméter értékétdl fuggben, az alabbiakkal szintén
nyugtazhatjuk a hajtast:

» Digitalis bemenet

* Soros kommunikacio

Ha a hibat megszintettik, a motor ismét indithato.
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Hibanaplé

Az utols6 harom hiba kédja a 0401, 0412, 0413 paraméterekben kerdl tarolasra. A
legutolso hibahoz (0401), a hibakeresés megkdnnyitéséhez a hajtas tovabbi
adatokat rogzit (0402...0411 paraméterekben). Pl. a 0404 paraméter a hiba
pillanataban a aktualis motor-fordulatszamot régziti.

Hibanaplo torlése (valamennyi paramétert: "04. csoport: Fault History, Hibanaplo"):

Paraméterezés maédban valasszuk a vezérldpanelen a 0401 paramétert.

Nyomjuk meg az EDIT gombot (v. ENTER a BASIC vezérl6panelen).

1
2
3. Nyomjuk meg UP és Down gombokat egyszerre.
4

Nyomjuk meg a SAVE gombot.

Javitas figyelmeztetd Uizenetek esetén

Figyelmeztetések (alarm) esetén az ajanlott Iépések a kdvetkezbk:

« Allapitsuk meg, hogy a figyelmeztetés igényel-e beavatkozast (beavatkozas nem

mindig szukséges).

* Hasznaljuk az alabbi "Figyelmeztetések listaja" tablazatot, amelynek
segitségével keressiik meg a hiba okat.

Figyelmeztetések listaja

Az alabbi tablazat felsorolja kod szerint a figyelmeztetéseket és azok leirasat.

Figy. oo -
kodja Kijelzés Leiras
2001 Tartalék
2002
2003
2004 DIR LOCK Iranyvaltast prébaltunk végrehajtani, de az nincs engedélyezve:
» Ne probaljuk a motor forgasiranyat megvaltoztatni, vagy
+ Valtoztassuk meg 1003 DIRECTION paramétert, amely engedi a
forgasiranyvaltast (amennyiben a forditott forgasirany biztonsagos).
2005 I/O COMM Fieldbus kommunikacion idétullépés. Ellenérizzik és javitsuk:
» Hibabeallitas (3018 cCOMM FAULT FUNC és 3019 COMM FAULT TIME).
»  Kommunikacios beallitasok (51. és 53. csoportok beallitasai).
* Rossz csatlakozasok és/vagy zajos vonal.
2006 Al1 LOSS 1. analég bemenet szakadas vagy alacsonyabb érték, mint a
minimum. Ellenérizzik
* Analég bementet forrasat és csatlakozasat.
* A kovetkezd paraméter-beallitdsokat: AIFLT LIMIT (3021)
» Figyelmeztetés/hiba paraméter beallitast: 3001 AIKMIN FUNCTION.
2007 AI2 LOSS 2. analoég bemenet szakadas vagy alacsonyabb érték, mint a
minimum. Ellenérizzik
* Analdg bementet forrasa és csatlakozasat.
* A kovetkezd paraméter-beallitasokat: AIFLT LIMIT (3022)
» Figyelmeztetés/hiba paraméter beallitast: 3001 AI<MIN FUNCTION.
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Figy. s o
kédja Kijelzés Leiras
2008 PANEL LOSS Panel kommunikacié megszint:
* A hajtas helyi vezérlésben van (a vezérlpanel LOC-ot jelez), vagy
* vagy a hajtas tavvezérlésben van (REM) és a start/stop, forgasirany
vagy referencia fogadasa a vezérl6panelre van paraméterezve.
Javitashoz ellenérizzik:
»  Kommunikacié vezetékeit és csatlakozasait.
» 3002 PANEL COMM ERROR paramétert.
» A paramétereket: 10. csoport: Start/stop és 11. csoport: Alapjel
kivalasztas (ha a hajtas tavvezérlésben, REM, van).
2009 Tartalék
2010 MOT OVERTEMP | A motor tulsdgosan meleg, a kijelzés szdmitason vagy hémérséklet-
visszacsatolason alapul. A figyelmeztetés jelzi, hogy hamarosan
motor hBmérsékleti leoldas kbévetkezhet.
» Ellenérizzik, hogy nincs-e tulterhelve a motor.
« Allitsuk be a motorh&fok szamitas paramétereit (3005...3009).
» Ellendrizziik a h6mérsékleti szenzorokat, és a 35. csoport
paramétereit.
2011 UNDERLOAD A motorterhelés alacsonyabb a vartnal. A figyelmeztetés jelzi, hogy
hamarosan alacsony terhelési leoldas kdvetkezhet. Ellenérizziik:
* A motor és terhelés 6sszhangjat (motor nincs-e alulméretezve).
» Paraméterek: 3013 UNDERLOAD FUNCTION...3015 UNDERLOAD
CURVE.
2012 MOTOR STALL A motor a beragadasi tartomanyban izemel. A figyelmeztetés jelzi,
hogy hamarosan motor beragadasi leoldas kdvetkezhet.
2013 AUTORESET A figyelmeztetés jelzi, hogy a hajtas automatikus nyugtazast fog
(note 1) végrehaijtani, ami elindithatja a motort.
» Az automatikus nyugtazas beallitasa: 31. csoport. AUTOMATIC
RESET.
2014 AUTOCHANGE Ez az lizenet figyelmeztet, hogy a PFC autochange funkci6 aktiv.
(note 1) + A PFC vezérlés a "81. csoport: PFC Control PFC vezérlés" és
"PFC makro" fejezet paramétereit hasznalja.
2015 PFC INTERLOCK Az Uzenet arra figyalmeztet, hogy a PFC reteszek aktivak, és a hajtas
nem tudja inditani az alabbiakat:
» Egy motort sem (amikor autochang aktiv),
* A szabalyozott motort (amikor az autochang-et nem hasznaljuk).
2016 Tartalék
2017
2018 PID SLEEP Az Uzenet arra figyelmeztet, hogy a PID elalvasi funkcio aktiv, ami azt
(note 1) jelenti, hogy a motor felfut, ha az elalvasi funkcié befejezédik.
* A PID elalvasi funkciét a 4022...4026 v. 4122...4126 vezérlik.

Megjegyzés 1. Még ha a relékimenet arra is van programozva, hogy jelezze azt az alarmot (azaz
1401 RELAY OUTPUT 1 = 5 (ALARM) v. 16 (FLT/ALARM)), a figyelmeztetés nem lesz relékimenet altal

jelezve.
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Karbantartas

Figyelem. Miel6tt barmilyen karbantartasi miivelethez kezdenénk, olvassuk el
a biztonsagrol szol6 fejezetet jelen kézikonyv 3. oldalan. A biztonsagi

o

eléirasok be nem tartasa sériiléshez vagy halalos balesethez vezethet.

Karbantartasi idoszakok

Ha megfelel6 kérnyezetben van telepitve, a hajtasnak igen kis karbantartasi igénye
van. Az alabbi tablazat az ABB altal javasolt karbantartasi id6szakokat mutatja.

Karbantartas

Id6szak

Utasitas

Hitéborda-hémérséklet
ellendérzés és tisztitas

Fligg, hogy milyen poros a
kérnyezet (minden 6...12 ho)

Id. "Htéborda", 167. oldal.

(IP 54/UL tipus: 12 egységek)

Fé hitéventillator csere Otévenként. Ld. "Féventillator-csere", 168.
oldal.
Belsé hiitéventillator csere Haromévenként Ld. "Tokozat belsé

ventillatoranak cseréje", 168.
oldal.

Kondenzatorcsere
(méret: R5 és R6)

Tizévenként

Ld. "Kondenzatorok", 169. oldal.

Akkumlator-csere a
vezérlépanelben

Tizévenként

Ld. "Akkumulator”, 170. oldal.

Hatoborda

A hitébordakon lerakodik a hiitélevegében 1évé por. Mivel a poros hitéborda
kevésbé hatékonyan hiti a hajtast, nagyobb a tulmelegedésbdl adédé hiba
veszélye. Normal (tiszta, nem poros) korilmények kdzott évente ellenérizzik a
hltébordat, poros kérnyezetben gyakrabban.

Az alabbiak szerint tisztitsuk a hiitébordat (ha szlikséges):

Kapcsoljuk le a hajtast.

2. Tavolitsuk el a hltéventillatort (Id. "Féventillator-csere”, 168. oldal).

Fuvassuk ki siritett, nem nedves leveg6vel alulrél felfele a hajtast, egy idében folul

porszivéval elszivva a port.

Megjegyzés: Ha fennall a veszélye, hogy a por a szomszédos berendezésbe kertdl,
a tisztitast masik helyiségben végezzik.

Cseréljuk a ventillatort

Kapcsoljuk vissza a feszlltséget.

Karbantartas
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ACS550 Felhasznaloi kézikonyv

Foventillator-csere

Tokozat belsé ventillatoranak cseréje

A hajtas féventillatoranak élettartama a maximalisan megengedett izemi
hémérsékleten és terhelésen cca. 60 000 zeméra. A varhaté élettartam duplazodik
minden 10 °C (18 °F) hémérséklet-csbkkenésnél (a ventillator hémérséklete a
kérnyezeti hdmérséklet és a hajtas terhelésének fuggvénye).

A ventillator meghibasodasét el6re jelzi a csapagyzaj megndvekedése és az, hogy a
tisztitas ellenére a hitdborda hémérséklete emelkedik. Ha a hajtas a technoldgiai
folyamat kritikus részében Gizemel, és ezek a jelek mutatkoznak, a csere javasolt. A
csere-ventillatorok beszerezheték az ABB-nél. Ne hasznaljunk az ABB altal nem
specifikalt tartalék alkatrészeket.

Méretek R1..R4

1. Kapcsoljuk le a hajtast.

3. Az egyes méreteknél:

4. Huzzuk ki a ventillator-kabelt.

5. Szereljuk vissza az ventillatort ellenkezé sorrendben.

Ventillator-csere:

Tavolitsuk el a fedelet.

* R1, R2: Nyomjuk 6ssze a rogzitd fuleket a
ventillator-takaré6 oldalan, és emeljuk meg.

* RS3, R4: Nyomjuk meg az emeldkart a ventillator
egység bal oldalan, mozgassuk a ventillatort fel, le.

6. Kapcsoljuk be a fesziltséget.

Méretek R5 és R6

> wnh =

Ventillator-csere: Bottom View (R5)

Kapcsoljuk le a hajtast.

Tavolitsuk el a ventillator régzité csavarjait.

Huzzuk ki a ventillator-kabelt. 2

Szereljuk vissza a ventillatort ellenkezé
sorrendben.

Kapcsoljuk vissza a fesziltséget. N 0023

Az IP 54 / UL, 12 tipus tokozatok egy bels6
ventillatorral is rendelkeznek, amely a
tokozaton belll keringteti a levegét.

X0022
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Méretek R1 to R4

2. Tavolitsuk el a feddélapot.

3. A haz, amely a ventillatort tartja, mind a négy sarkan

5. Huzzuk ki a ventillator-kabelt.

6. Az uj ventillatort forditott sorrendbe szereljik vissza,

Tokozat belsé ventillatoranak cseréje R1 ... R4 méreteknél:

. Kapcsoljuk le a hajtast.

rendelkezik horgas rogzité fillel. Nyomjuk meg mind a
négy fllet kozép felé, hogy a horog elengedjen.

. Ha mindegyik flil/horog elengedett, nyomjuk meg a
hazat folfelé, hogy eltavolitsuk a hajtastal.

figyelembe véve:

+ A légaramlas iranya felfelé legyen (nyil a
ventillatoron).

» A ventillator-kabelkivezetés az el6lap felé legyen.
* A hornyolt tarto fll a jobb hatsé sarokban helyezkedik el.

» A ventillator-kabel a ventillator elétt a hajtas tetején csatlakozik.

Méretek R5 és R6

Tokozat bels6 ventillatoranak cseréje R1 és R4 méreteknél:
+ Kapcsoljuk ki a hajtast.

+ Tavolitsuk el a burkolatot.

+ Emeljuk ki a ventillatort és huzzuk ki a kabelt.

» Szereljuk vissza az uj ventillatort forditott sorrenben.

» Kapcsoljuk vissza a feszlltséget.

Kondenzatorok

A hajtas egyenfeszlltségl kdzbensbkore tobb elektrolit-kondenzatort tartalmaz. A
kondenzatorok élettartama 35 000...90 000 Gizemora, fiiggden a hajtas terhelésétdl,
és a kornyezeti hémérséklettdl. A kondenzatorok élettartama ndvelhetd a kdrnyezeti
hémérséklet csdkkentésével.

A kondenzator meghibasodasat nem lehet elére jelezni. A kondenzator-hiba
rendszerint bemeneti biztosité kiolvadassal vagy hibara val6 leoldassal jar. Vegyuk
fel a kapcsolatot az ABB-vel, ha kondenzator--hibara gyanakszunk. R5 és R6
méretekre cserealkatrész az ABB-nél hozzaférheté. Csak ABB altal specifikalt
tartalék alkatrészt hasznaljunk.
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Vezérld panel
Tisztitas

Hasznaljunk puha nedves textiliat a vezérlépanel tisztitdsahoz. Ne hasznaljunk
durva tisztitd eszkozt, amely megsértheti a kijelz6 ablakat.

Akkumulator

Akkumulator csak az assistant vezérlépanelben van, amely rendelkezik 6ra

funkcioéval, és az 6ra engedélyezve van. Az akkumulator taplalja az érat és memoriat
halézat-kimaradas esetén.

Az akkumulator varhaté élettartama tébb, mint tiz év. Az akkumulator
eltavolitasahoz hasznaljunk egy érmét, amellyel elfordithatjuk a tartot a vezérlépanel
hatsé felén. Az akkumulatorcserekor a kdvetkezd tipust hasznaljuk: CR2032.

Karbantartas
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Miszaki adatok

Névleges értékek

Tipuskdd szerint az alabbi tdblazat bemutatja az ACS550 valtoztathaté fordulatu
valtakoz6 aramu hajtas névleges értékeit, beleértve:

» |EC értékeket

* NEMA értékeket (szirke oszlop)

» Meéreteket

Névleges értékek, 380...480 V hajtasok

Az oszlopfejlécek roviditéseit a "Szimbolumok" fejezetben (172. oldal) lathatjuk.

Tipuskoéd Normal hasznalat Nehéz lizem
ACS550-x1- In Py Py hg Phd Phg modul
Id. alabb A kw LE A kW LE

Harom-fazisu taplalas, 380...480 V

-03A3-4 3.3 1.1 1.5 24 0.75 1 R1
-04A1-4 4.1 1.5 2 3.3 1.1 1.5 R1
-05A4-4 54 22 Megj.1 4.1 1.5 Meg;. 1 R1
-06A9-4 6.9 3 3 54 2.2 2 R1
-08A8-4 8.8 4 5 6.9 3 3 R1
-012A-4 11.9 5.5 7.5 8.8 4 5 R1
-015A-4 15.4 7.5 10 11.9 5.5 7.5 R2
-023A-4 23 1 15 15.4 7.5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 1 15 R3
-038A-4 38 18.5 25 31 15 20 R3
-044A-4 44 22 30 38 18.5 25 R4
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-077A-4 77 Megj.2 60 65 Megj. 2 50 R5
-096A-4 96 45 75 77 37 60 R5
-124A-4 124 55 100 96 45 75 R6
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6

1. ACS550-01-05A4-4 tipus nincs az ACS550-U1 sorozatban.
2. ACS550-U1-077A-4 tipus nincs az ACS550-01 sorozatban.
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Névleges értékek, 208...240 V-os hajtasok

Az oszlopfejlécek roviditéseit a "Szimboélumok" fejezetben ( 172. oldal) lathatjuk.

Tipuskéd Normal hasznalat Nehéz lizem
toko-
ACS550-x1- In Pn Pn I2hd Pha Phra zat
Id. alabb A kw LE A kW LE

Harom-fazisu taplalas, 208...240 V

-04A6-2 4.6 1.1 1.0 3.5 0.75 0.75 R1
-06A6-2 6.6 15 1.5 4.6 1.1 1.0 R1
-07A5-2 7.5 22 2.0 6.6 1.5 1.5 R1
-012A-2 11.8 3.0 3.0 7.5 22 2.0 R1
-017A-2 16.7 4.0 5.0 11.8 3.0 3.0 R1
-024A-2 24.2 55 7.5 16.7 4.0 5.0 R2
-031A-2 30.8 7.5 10.0 242 55 7.5 R2
-046A-2 46.2 11.0 15.0 30.8 7.5 10.0 R3
-059A-2 59.4 15.0 20.0 46.2 11.0 15.0 R3
-075A-2 74.8 18.5 25.0 59.4 15.0 20.0 R4
-088A-2 88.0 22.0 30.0 74.8 18.5 25.0 R4
-114A-2 114 30.0 40.0 88.0 22.0 30.0 R4
-143A-2 143 37.0 50.0 114 30.0 40.0 R6
-178A-2 178 45.0 60.0 150 37.0 50.0 R6
-221A-2 221 55.0 75.0 178 45.0 60.0 R6
-248A-2 248 75.0 100 192 55.0 75.0 R6

Szimbélumok

Tipikus értékek:

Normal hasznalat (10%-os tllterhelhetdéség)

Ibn folyamatos effektiv érték. 10%-os tulterhelés engedheté meg 1 percig.

PN tipikus motor-teljesitmény normal tizemhez. A kW teljesitmény-érték a legtébb IEC, 4-
polusu motorhoz alkalmazhatok. A LE értékek a 4-polusu NEMA motorokhoz
alkalmazhatok.

Nehéz lizem (50%-o0s tulterhelhetéség)

Iong folyamatos effektiv érték. 50%-os tulterhelés engedhetd meg 1 percig.

Prg tipikus motor-teljesitmény nehéz izemhez. A kW teljesitmény-érték a legtdbb IEC, 4-pdlusu

motorhoz alkalmazhaté. A LE értékek a 4-pdlusi NEMA motorokhoz alkalmazhatdk.

Méretezés

Az aram-értékek ugyan azok egy fesziltségtartomanyban, fliggetleniil a tényleges
betaplalasi feszlltségtél. Hogy elérhessik a tablazatban megadott motor-
teljesitményt, a hajtas névleges aramanak nagyobbnak vagy egyenlének kell lennie
a motorarammal.

Megjegyzés 1: A legnagyobb megengedett motor-tengelyteljesitmény 1.5 - Ppy
értékre van korlatozva. Ha az értéket tullépnénk, a nyomaték és aram
automatikusan korlatozva lesz. A funkcié a bemeneti hidat védi a tulterheléstdl.

Megjegyzés 2: Az értékek 40 °C (104 °F) koérnyezeti hBmérsékletre vonatkoznak.

Miiszaki adatok


http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

Leértékelés

Ha a telepitési hely magassaga meghaladja az 1000 métert (3300 ft), vagy a
koérnyezeti hdmérséklet meghaladja a 40 °C-ot (104 °F), vagy 8 kHz kapcsolasi
frekvenciat alkalmazunk (2606 paraméter) a terhelhetéség (aram és teljesitmény)
csokkentendé.

Hémérsékleti leértékelés

A +40 °C...50 °C (+104 °F...122 °F) hémérsékleti tartomanyban 1 °C-onként

(1.8 °F), +40 °C (+104 °F) a névleges aramot 1%-al kell leértékelni. A kimeneti aram
a névleges értékek tdblazatban megadott érték és a leértékelési tényezd
szorzatabodl adodik.

Példa Ha a kdrnyezeti h6mérséklet 50 °C (+122 °F) a leértékelési tényez6:
100% - 1%/°C x 10 °C =90% or 0.90.
Ekkor a kimeneti aram: 0.90 x /55 or 0.90 X lopg.

Magassagi leértékelés

Az 1000...4000 m (3300...13,200 ft) tengerszint feletti magassagon 1% leértékelést
kell alkalmazni 100 m-enként (330 ft). Ha a telepitési hely magasabb 2000 m-nél

(6600 ft) a tengerszint felett, tovabbi informaciokért vegytk fel a kapcsolatot az ABB-
vel.

Egyfazisu leértékelés

A 208...240 V-os hajtasoknal, egyfazisu taplalas is alkalmazhato, ebben az esetben
a leértékelés 50%.

Kapcsolasi frekvencia-leértékleés

Ha 8 kHz a kapcsolasi frekvencia (2606 paraméter), a leértékelés Pn/Ppg €s lon/long
leértékelési aranya 80%.
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Bemeneti erbéatviteli (halézati) kabelek és biztositd betétek

Biztositok

A leagazasi védelmet a felhasznalé adja, a nemzeti és helyi el6irasok szerint. A
kabelek zarlatvédelmi biztosito betéteire javaslatok az alabbi tablazatban talalhatok.

Biztositok, 380...480 V-os hajtasok

ACSSSp-x1 ) Bg:;?:ﬁ Halozati biztositok

Id. alabb A |ECZ§9 9G s Ckss T | Bussmann tipus
-03A3-4 3.3 10 10 JJSs-10
-04A1-4 41
-05A4-4 5.4
-06A9-4 6.9
-08A8-4 8.8 15 JJs-15
-012A-4 11.9 16
-015A-4 15.4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJs-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-044A-4 44 60 JJS-60
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-077A-4 77 100 JJs-100
-096A-4 96 125 125 JJS-125
-124A-4 124 160 175 JJS-175
-157A-4 157 200 200 JJS-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250

Biztositok, 208...240 V-os hajtasok

Halozati biztositok
Af;sgfgl;?' Bemend aram A A A .
. IEC269 gG UL Class T Bussmann tipus

-04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
-06A6-2 6.6

-07A5-2 7.5

-012A-2 11.8 16 15 JJS-15
-017A-2 16.7 25 25 JJS-25
-024A-2 242 30 JJS-30
-031A-2 30.8 40 40 JJS-40
-046A-2 46.2 63 60 JJS-60
-059A-2 59.4 80 JJS-80
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Halozati biztositok
A%nggl;f " | Bemené aram A A A )
. IEC269 gG UL Class T Bussmann tipus
-075A-2 74.8 80 100 JJS-100
-088A-2 88.0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

Bemené (haloézati) kabelek

Az alabbi tablazat réz és aluminium kabel-tipusokra ad kiilonb6z6 terhel aramokat.
Ezek az ajanlasok csak a tablazat felsé részén szerepl6 feltételekre alkalmazhatok.

Méretezzlk a kabelt a helyi biztonsagi szabalyoknak megfeleléen, 6sszhangban a
hajtas bemeneti fesziiltségével és terheld aramaval. A kabel méretének kisebbnek
kell lennie a kapocsra megengedettnél (Id. "Kabelcsatlakozasok", 176. oldal).

IEC NEC
Alap: Alap:
+ EN 60204-1 és IEC 60364-5-2/2001 * NEC tablazat 310-16 rézkabel
* PVC szigetelés * 90 °C (194 °F) érszigetelés
» 30 °C (86 °F) kdrnyezeti h6mérséklet * 40 °C (104 °F) koérnyezeti hémérséklet
« 70 °C (158 °F) fellleti h6mérséklet * Nem tobb mint 3 Gzemszeriien vezetd ér a
+ Kabel koncentrikus arnyékolassal csatornaban vagy kabel, vagy vagy fold
. " . . (temetve)
* Egy kabellétran egymas mellett maximum 9 i i .
kabel fektethetd. * Kabel koncentrikus arnyékolassal.
Max Max Max terhel6
terhel6 | Cu kabel terhelé | Al kabel aramot Cu érméret
aram (mm?) aram (mm?) A) (AWG/kcmil)
(A) (A)
14 3x1.5 61 3x25 22.8 14
20 3x2.5 75 3x35 27.3 12
27 3x4 91 3x50 36.4 10
34 3x6 117 3x70 50.1 8
47 3x10 143 3x95 68.3 6
62 3x16 165 3x120 86.5 4
79 3x25 191 3x150 100 3
98 3x35 218 3x185 118 2
119 3x50 257 3x240 137 1
153 3x70 274 3x (3x50) | 155 1/0
186 3x95 285 2x (3x95) | 178 2/0
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0

Miiszaki adatok



http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

IEC

NEC

.

.

Alap:

EN 60204-1 és IEC 60364-5-2/2001
PVC szigetelés

30 °C (86 °F) kérnyezeti hdmérséklet
70 °C (158 °F) feluleti h6mérséklet
Kabel koncentrikus arnyékolassal

Egy kabellétran egymas mellett maximum 9

kabel fektethetd.

Alap:

NEC tablazat 310-16 rézkabel

90 °C (194 °F) érszigetelés

40 °C (104 °F) kérnyezeti h6mérséklet
Nem tébb mint 3 Gzemszeriien vezetd ér a

csatornaban vagy kabel, vagy vagy fold
(temetve)

Kabel koncentrikus arnyékolassal.

Max Max Max terhel6
terhel6 Cu kabel terhel6 Al kabel aramot Cu érméret
aram (mm?) aram (mm?) A) (AWG/kcmil)
(A) (A)
284 3x185 264 250 MCMor 2 x 1
291 300 MCM or 2 x 1/0
319 350 MCM or 2 x 2/0
Kabelcsatlakozasok

A sorkapcsok altal fogadhaté maximalis kabelméretek (fazisonként): fékellenallas,
hal6ézati és motorkabel, valamint a meghuzasi nyomatékok listaja az alabbi
tablazatban olvashato.

U1, Vi, W1
Toko- U2, V2, w2 Foldelés PE Vezérlés
zat BRK+, UDC+
merete Méar)::lzl'ﬂ:s Nyomaték M;’S"gi!:s Nyomaték M;’:gﬂ:s Nyomaték
mm? |AWG [Nm |Ib-ft |mm? |AWG | Nm |lb-ft |mm? |AWG | Nm | Ib-ft
R1 6 8 14 |10 |4 10 14 |10
R2 10 14 |10 |10 |8 14 |10
R3 25 |3 18 |13 |16 |6 18 |13 |'° |16 04 |03
R4 50 [1/0 |20 |15 |35 |2 20 |15
R5 70 |20 [15 |14 |70 |2/0 |15 11.1
R6 185 |[350 |40 |295 |95 |4/0 |8 5.9
MCM
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Bemeneti eréatviteli (halézati) csatlakozas

Bemeneti (halozati) csatlakozas specifikacioja

Fesziiltség (U,)

208/220/230/240 VAC 3-fazis (v. 1-fazis) +10% -15%
ACS550-x1-xxxx-2-nal.

400/415/440/460/480 VAC 3-fazis +10% -15% ACS550-x1-xxxx-4.-nal

Megengedett zarlati

A maximalisan megengedett zarlati aram 65 kA egy masodpercen belll

aram feltételezve, hogy a betaplalasi kabel megfeleld biztositéval van védve.
(IEC 629) US: 65,000 AIC.
Frekvencia 48...63 Hz

Aszimmetria

Max. + 3% a névleges vonali fesziltségnek.

Teljesitménytényezo
(cos phiy)

0.98 (névleges terhelésnél)

Kabel névleges
hémérséklet

90 °C (194 °F) névleges minimum.

Motorcsatlakozas

Motorcsatlakozas specifikacidja

Fesziiltség (U,)

0...Uq, 3-fazis szimmetrikus, U5 mez&gyengitési pontnal

Frekvencia 0...500 Hz
Frekvencia- 0.01 Hz
felbontas
Aram Ld. "Névleges értékek", 171. oldal.
Teljesitmény- | 1.5 x Ppq
hatar
Mezégyengitési | 10...500 Hz
pont
Kapcsolasi Valaszthato: 1, 4, v. 8 kHz
frekvencia

Kabel névleges
hémérséklet

90 °C (194 °F) névleges-minimum.

Maximum
motorkabel-
hossz

modul mérete

Max. motorkabel-hossz

fsw =1o0r4 kHz fsw = 8 kHz
R1 100 m 50 m
R2 - R4 200 m 100 m
R5 - R6 300 m 150 m

A

* Figyelem! A fenti tablazatban specifikaltnal hosszabb motorkabel

alkalmazasa a hajtas meghibasodasahoz vezethet.
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Vezérlokori csatlakozasok

ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Vezérl6kori csatlakozasok specifikacioja

Analég be- és
kimenetek

Ld. Hardver leiras tablazatot, 28. oldal.

Digit. bemenetek

Digit. bemeneti ellenallds: 1.5 kQ. Max. fesziiltség a digit. bemeneten: 30 V.

Max. érintkez6-fesziltség: 30 V DC, 250 V AC
Max. érintkez6 aram / teljesitmény: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 VAC

specifikacioé

(Dl?eilg':is » Max. folyamatos aram: 2 A rms (cos ¢ = 1), 1 Arms (cos ¢ = 0.4)
kimgnetek) *  Minimum terhelés: 500 mW (12 V, 10 mA)
» Kontaktus anyaga: ezust-nikkel (AgN)
» Szigetelés a relékimenetek kozott, testfesziltség: 2.5 kV rms, 1 perc
Kabel- Ld. Vezeérlé kabelek, 17. oldal.

Hatasfok

Névleges teljesitmény cca. 98 %-a.

Hiités

Hiitési specifikaciok

Modszer Belsd ventillator. Aramlasi irany: alulrél folfelé
Szabad tér a késziilék koriil:
Igény * 200 mm (8 in) a készulék folott

* 25mm (1 in) a készilék mindkét oldalan.

Légaramlias, 380...480 V-os hajtasok

Az alabbi tablazat a 380...480 V-os hajtasok héveszteségét és szellbztetd levegd
adatait tartalmazza

Hajtas Hoveszteség Szell6z6 levegd
ACS550-x1- | FRV méret w BTU/Hr m3/h ft3/min
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 177 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 433 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1150 88 52
-031A-4 R3 457 1560 134 79
-038A-4 R3 562 1918 134 79
-044A-4 R4 667 2276 280 165
-059A-4 R4 907 3096 280 165
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Hajtas Hoveszteség Szell6z6 levegd
ACS550-x1- | FRV méret w BTU/Hr m3h ft3/min
-072A-4 R4 1120 3820 280 165
-077A-4 R5 1295 4420 168 99
-096A-4 R5 1440 4915 168 99
-124A-4 R6 1940 6621 405 238
-157A-4 R6 2310 7884 405 238
-180A-4 R6 2810 9590 405 238

Légaramlas, 208...240 V-os hajtasok

Az alabbi tablazat a 207...240 V-os hajtasok hdéveszteségét és szellbztetd levegh
adatait tartalmazza.

Hajtas Hoéveszteség Szell6z6 levegd
ACS550-x1- | FRV méret w BTU/Hr m3/h ft3/min
-005A-2 R1 55 189 44 26
-007A-2 R1 73 249 44 26
-008A-2 R1 81 276 44 26
-012A-2 R1 116 404 44 26
-017A-2 R1 161 551 44 26
-024A-2 R2 227 776 88 52
-031A-2 R2 285 373 88 52
-046A-2 R3 420 1434 134 79
-059A-2 R3 536 1829 134 79
-075A-2 R4 671 2290 280 165
-088A-2 R4 786 2685 280 165
-114A-2 R4 1014 3463 280 165
-143A-2 R6 1268 4431 405 238
-178A-2 R6 1575 5379 405 238
-221A-2 R6 1952 6666 405 238
-248A-2 R6 2189 7474 405 238
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ACS550 Felhasznéloi kézikényv

Méretek és tomegadatok

Az ACS550 méretei és tdmege a tokozat méreteitdl figg. Ha nem vagyunk biztosak
a modul-méretben, kervezériépanelessik meg a tipuskédot az adattablan. Ez utan
keressiik meg a tipuskédot "Miszaki adatok” (171. oldal) részben, és keressiik ki a
modul méreteit. Az ACS550 méretrajzai az ACS550 referencia-kézikbnyvben
talalhatok.

IP 21 / UL 1 tipusu tokozatok

Klilsé méretek

- D —W—
——rw o - W EE—
-
=
= =3
==
H = ] H2
e | H3
= u
A
10 - X0031
IP 21 /UL 1 tipus — Valamennyi modul mérete
Ref.
| mm
w | 265
H 602
H2 578
H3 739
D 286
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ACS550 Felhasznaloi kézikényv

Szerelési méretek

Ld. A részl.rajz—{& & 8

Ld. B részl.rajz—" ®

Ref.

w1

wa*

H1*

Qoo

* Méret k6zéptél kdzépig.
Témeg

IP 21 / UL 1 tipus — Valamennyi modul témege
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P 54 | UL tipus 12 tokozati egységek

Klils6 méretek

IP 54 / UL 12 tipus — Valamennyi modul mérete
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm |in mm |in mm |in mm |in mm |in mm |in
w 215 |85 215 |85 257 10.1 | 257 10.1 | 369 14.5 | 410 16.1
w2 225 (89 225 (89 267 10.5 | 267 10.5 | 369 14.5 | 410 16.1
H3 441 174 | 541 21.3 | 604 23.8 | 723 285 | 776 | 305 |924 |364
D 238 937 |245 |96 276 10.9 | 306 12.0 | 309 12.2 | 423 16.6
Szerelési méretek
A szerelési méretek ugyan azok mint az IP 21 / UL 1 tipusu tokozatnal. Ld.
"Szerelési méretek”, 181. oldal.
Témeg
IP 54 /| UL 12 tipus — Valamennyi modul tomege
R1 R2 R3 R4 R5 R6
kg Ib. kg Ib. kg Ib. kg Ib. kg Ib. kg Ib.
Tomeg | 8.4 186 |[11.5 (254 |(18.1 [40.0 [26.6 |[58.7 |42 93 86 190
Védelmi fokozatok
Tokozatok:

« IP 21 /UL 1 tipusu tokozat. A telepitési helyen nem lehet a leveg6ben lebegb por,
korroziv gaz és folyadék.

* IP 54/ UL 12 tipusu tokozat. Ez a tokozat védelmet nyujt a levegében lebegd
portél konnyl permettdl vagy az oldalrdl froccsend viztél.
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Osszehasonlitva az IP 21 / UL 1 tipusu tokozattal, az IP 54 / UL 12 tipusu
tokozatban az alabbi elemek vannak:

Koérnyezeti homérséklet

Ugyan az a belsé mianyag burkolat, mint a IP 21-esben.

Kilénb6z6 kilsé mianyag burkolat.

Kiegészitd belsé ventillator.

Nagyobb méretek.

Ugyan azok a névleges értékek (leértékelni nem sziikséges).

Az alabbi tablazatban az ACS550-nek a kdrnyezettel kapcsolatos kovetelményeit
lathajuk..

Kornyezeti kovetelmények

Telepitési hely

Tarolas és szallitas a védo-
csomagolasban

Magassag

0...1000 m (0...3,300 ft)

1000...2000 m (3,300...6,600 ft) Py
és |, 1%-os leértékelése 100 m-
enként 1000 m felett (300 ft 3,300 ft)

Kornyezeti
hémérséklet

-15...40 °C (5...104 °F)

Max. 50 °C (122 °F) if Py and I
derated to 90%

-40...70 °C (-40...158 °F)

Relativ
paratartalom

< 95% (nem kondenzal6do)

Nem vezetd por megengedett.

Az ACS550-et a tokozat
osztalyozasanak megfeleléen tiszta

Tarolas

Nem vezetd por megengedett.
Vegyi gazok: osztaly 1C2

Szennyezédési |  |Sgkomyezetbe kell telepiteni. - Szilard részek: osztaly1S2
szint + Ahi{tdleveg® tiszta legyen, mentes a Szallita
(IEC 721-3-3) korroziv anyagoktl, és villamosan zallitas
vezet6 portol. » Nem vezetd por megengedett.
» \Vegyi gazok: osztaly 3C2 + Vegyi gazok: osztaly 2C2
+ Szilard részek: osztaly 3S2 + Szilard részek: osztaly 2S2
* Mechanikai feltételek: osztaly 3M4 Az ISTA 1A és 1B specifikacioknak
Szinuszos (IEC60721-3-3) megfeleléen.
vibracio * 2...9Hz 3.0 mm (0.12 in)
+ 9...200 Hz 10 m/s? (33 ft/s?)
Utédés Nincs megengedve max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11ms (36
(IEC 68-2-29) fts)
Nincs megengedve e 76 cm (30 in), méret: R1
* 61cm (24 in), méret: R2
. 4 181 dret: R3
Szabadesés 6 cm (18 in), mére

31 cm (12 in), méret: R4
25 cm (10 in), méret: R5
15 cm (6 in), méret: R6
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ACS550 Felhasznaldi kézikbényv 3

Anyagok, specifikaciok
PC/ABS 2.5 mm, szin NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C és 425 C)
Horganyzott acél lemez 1.5...2 mm, rétegvastagsag 100 mikrométer
Ontott aluminium AISi
Extrudalt aluminium AlSi

Hajtas tokozat

Hullampapir lemez (hajtas és opcionalis modulok), expandalt polisztirol.

Csomagolas Csomagolas mianyag boritasa: PE-LD, szalagok PP vagy acél.

A hajtas olyan alapanyagokat tartalmaz, amelyeket Ujra feldolgozasnak kell
alavetni az energia és természetes eréforrasok megérzése érdekében. A
csomagolas kornyezetbarat és Ujra feldolgozhaté. Valamennyi fém alkatrész
Ujra feldolgozhaté. A miianyag alkatrészek szintén ujra feldolgozhatdk vagy
ellendrzoétt kérilmények ko6zoétt a helyi eldirasoknak megfeleléen elégethetdk. A
legtdbb Ujra feldolgozhaté alkatrész meg van jeldlve az ujra feldolgozas jelével.

Megsemmisités | Ha az Ujra feldolgozas nem hajthaté végre, valamennyi alkatrész (az elektrolit
kondenzatorokat és nyomtatott aramkdroket kivéve) eltemetheté. A DC
kondenzatorok elektrolitot, a nyomtatott aramkorék élmot tartalmaznak,
amelyek az EU-ban veszélyes hulladéknak mindsilnek. Ezeket el kell tavolitani,
és a helyi el6irasoknak megfeleléen kell kezelni.

A kornyezetvédelemmel és az Ujra feldolgozassal kapcsolatos tovabbi
részletesebb informaciokért forduljunk a helyi ABB disztributorhoz.

Alkalmazandé szabvanyok

A hajtas megfelel az alabbi szabvanyoknak. Az EU kisfesziltségi direktivanak valé
megfeleléség a EN 50178 és EN 60204-1 szabvanyok szerint lett ellendrizve.

Alkalmazandé szabvanyok

EN 50178 (1997) Elektronikus készllékek ipari kdrnyezetben térténé hasznalatra

EN 60204-1 (1997) Gépek biztonsaga. Gépek villamos berendezései. 1. rész: Altalanos
kovetelmények. Intézkedések a megfeleléség érdekében: A gép
végsd Osszeszereldje felel6s a telepitésért:

» Vész-kikapcsol6 eszkoz
» Tapfesziltség-levalasztd eszkdz

EN 60529: 1991 (IEC 529), | Tokozat altal nyujtott védelmi mad (IP kédok)
IEC 60664-1 (1992)

EN 61800-3 (1996) + A11 EMC készilékszabvany, beleértve a specialis tesztelési modszereket.
maodositas (2000)

UL 508C Biztonsagi UL szabvany, teljesitmény atalakité eszkdz, masodik
kiadas

UL jelolés

Az ACS550 olyan halézaton alkalmazhatd, amely nem tud 65 000 A szimmetrikus
effektiv aramnal tébbet taplalni, maximum 480 V-on. Az ACS550 elektronikus
motorvédelmi funkcidval rendelkezik amely megfelel az UL 508C koévetelményeinek.
Amennyiben ezt a funkcidt kivalasztjuk, és helyesen beszabalyozzuk, tovabbi
tulterhelésveédelem nem szikséges mindaddig, amig egy motor van a hajtashoz
csatlakoztatva, ill. amig mas alkalmazandé el8irasok tovabbi védelmet el nem
irnak. Ld. 3005 (MOT THERM PROT) és 3006 (MOT THERM RATE) paraméterek.
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A hajtast szabalyozott kbrnyezetben szabad hasznalni. A hatarértéket Id. a
"Kornyezeti h6mérséklet" fejezetet, 183. oldalon.

Fekcsopper - Az ABB fékcsopperei, ha megfeleléen van a fékellenallas méretezve,
képesek eldisszipalni a hajtas regenerativ energiajat (amely rendszerint egyltt jar a
motor gyors fékezésével).

Felel6sségi hatarok

A gyart6é nem felel6s:

+  Semmilyen koltségért, amit a hibas telepités, Uzembe helyezés, javitas,
modositas vagy a berendezéssel egyltt szallitott vagy egyéb vonatkozé
dokumentaciéban specifikalt, azt nem kielégité kornyezeti feltételek okoznak.

» Helytelenil, hanyagul hasznalt vagy balesetet szenvedett készilékért

* A készllékekert, amelyek a vasarld altal beépitett vagy betervezett anyagokat
tartalmaznak.

Semmilyen esetben sem felelds a gyartd, annak szallitoja, alvallalkozoéja a specialis,
indirekt, véletlenszer( vagy kdvetkezményes karokért, veszteségekeért,
blntetésekért

Ha barmilyen kérdéslink van az ABB-s hajtasokkal kapcsolatban, vegylk fel a
kapcsolatot a helyi disztributorral vagy az ABB irodaval. A miiszaki adatok,
informaciok, specifikaciok a kiadas idépontjaban érvényesek. A gyarto elézetes
bejelentés nélkil fenntartja a jogot a valtoztatasokra.

Miiszaki adatok
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