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PositionMaster EDP300
Digitaler Stellungsregler

EDP300

Einfiihrung

Der PositionMaster EDP300 hat eine kompakte
Bauform, ist modular aufgebaut und bietet ein
hervorragendes Preis-Leistungs-Verhaltnis. Die
Anpassung an das Stellgerat und die Ermittlung
der Regelparameter erfolgen vollautomatisch, so
dass eine gréBtmaogliche Zeitersparnis und ein
optimales Regelverhalten erzielt werden.
Aufgrund seiner Eigenschaften eignet sich der
Stellregler selbst fir die anspruchsvollsten
Betriebsbedingungen.

Digitaler Stellungsregler zum
Positionieren von pneumatisch
gesteuerten Stellgliedern.

Weitere Informationen

Zusatzliche Dokumentation zum PositionMaster
EDP300 steht kostenlos unter
www.abb.de/stellungsregler zum Download zur
Verfligung.

Alternativ einfach diesen Code scannen:
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1 Sicherheit

Allgemeine Informationen und Hinweise

Die Anleitung ist ein wichtiger Bestandteil des Produktes und
muss zum spateren Gebrauch aufbewahrt werden.

Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung des Produktes
darf nur durch dafiir ausgebildetes Fachpersonal erfolgen, das
vom Anlagenbetreiber dazu autorisiert wurde. Das Fachpersonal
muss die Anleitung gelesen und verstanden haben und den
Anweisungen folgen.

Werden weitere Informationen gewlinscht oder treten Probleme
auf, die in der Anleitung nicht behandelt werden, kann die
erforderliche Auskunft beim Hersteller eingeholt werden.

Der Inhalt dieser Anleitung ist weder Teil noch Anderung einer
friheren oder bestehenden Vereinbarung, Zusage oder eines
Rechtsverhéltnisses.

Veranderungen und Reparaturen am Produkt diirfen nur
vorgenommen werden, wenn die Anleitung dies ausdricklich
zulasst.

Direkt am Produkt angebrachte Hinweise und Symbole miissen
unbedingt beachtet werden. Sie diirfen nicht entfernt werden
und sind in vollstandig lesbarem Zustand zu halten.

Der Betreiber muss grundsatzlich die in seinem Land geltenden
nationalen Vorschriften beziiglich Installation, Funktionspriifung,
Reparatur und Wartung von elektrischen Produkten beachten.

Warnhinweise

Die Warnhinweise in dieser Anleitung sind geman
nachfolgendem Schema aufgebaut:

A GEFAHR

Das Signalwort ,GEFAHR* kennzeichnet eine unmittelbar
drohende Gefahr. Die Nichtbeachtung fiihrt zum Tod oder zu
schwersten Verletzungen.

/\ WARNUNG

Das Signalwort ,WARNUNG*“ kennzeichnet eine unmittelbar
drohende Gefahr. Die Nichtbeachtung kann zum Tod oder zu
schwersten Verletzungen fuhren.

/\ VORSICHT

Das Signalwort ,VORSICHT“ kennzeichnet eine unmittelbar
drohende Gefahr. Die Nichtbeachtung kann zu leichten oder
geringfligigen Verletzungen fiihren.

Das Signalwort , HINWEIS* kennzeichnet mdgliche
Sachschaden.

Hinweis
,Hinweis“ kennzeichnet niitzliche oder wichtige Informationen
zum Produkt.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Positionieren von pneumatisch gesteuerten Stellgliedern,
vorgesehen zum Anbau an Linear- und Schwenkantriebe.
Das Gerdt ist ausschlieBlich fir die Verwendung innerhalb der auf
dem Typenschild und im Datenblatt genannten Werte bestimmt.
« Die maximale Betriebstemperatur darf nicht Gberschritten
werden.
. Die zuldssige Umgebungstemperatur darf nicht
Uberschritten werden.
- Die Gehduseschutzart muss beim Einsatz beachtet werden.

Bestimmungswidrige Verwendung

Folgende Verwendungen des Gerates sind insbesondere nicht
zulassig:

- Die Nutzung als Steighilfe, z. B. zu Montagezwecken.

- Die Nutzung als Halterung fiir externe Lasten, z. B. als
Halterung fir Rohrleitungen, etc.

- Materialauftrag, z. B. durch Uberlackierung des Gehiuses,
des Typenschildes oder AnschweiBen bzw. Anléten von
Teilen.

- Materialabtrag, z. B. durch Anbohren des Gehauses.

Gewadhrleistungsbestimmungen

Eine bestimmungswidrige Verwendung, ein Nichtbeachten
dieser Anleitung, der Einsatz von ungentiigend qualifiziertem
Personal sowie eigenméchtige Verdnderungen schlieBen die
Haftung des Herstellers fiir daraus resultierende Schaden aus.
Die Gewahrleistung des Herstellers erlischt.
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Haftungsausschluss fiir Cybersicherheit

Dieses Produkt wurde fiir den Anschluss an eine
Netzwerkschnittstelle konzipiert, um lGber diese Informationen
und Daten zu Ubermitteln.

Der Betreiber tragt die alleinige Verantwortung fiir die
Bereitstellung und kontinuierliche Gewahrleistung einer sicheren
Verbindung zwischen dem Produkt und seinem Netzwerk oder
gegebenenfalls etwaigen anderen Netzwerken.

Der Betreiber muss geeignete MaBnahmen herbeifiihren und
aufrechterhalten (wie etwa die Installation von Firewalls, die
Anwendung von AuthentifizierungsmaBnahmen,
Datenverschlisselung, die Installation von Anti-Virus-
Programmen etc.), um das Produkt, das Netzwerk, seine Systeme
und die Schnittstelle vor jeglichen Sicherheitsliicken,
unbefugtem Zugang, Stérung, Eindringen, Verlust und/oder
Entwendung von Daten oder Informationen zu schiitzen.

Die ABB und ihre Tochterunternehmen haften nicht fiir Schaden
und/oder Verluste, die durch solche Sicherheitsliicken, jeglichen
unbefugten Zugang, Stérung, Eindringen oder Verlust und/oder
Entwendung von Daten oder Informationen entstanden sind.

Software Downloads

Auf den unten angegebenen Webseiten finden Sie Meldungen
Uber neu entdeckte Software-Schwachstellen und Méglichkeiten
zum Herunterladen der neuesten Software. Es wird empfohlen,
dass Sie diese Webseiten regelmaBig besuchen:
www.abb.com/cybersecurity

ABB-Library — EDP300 - Software Downloads

o[

Herstelleradresse

ABB AG

Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel:  +49571830-0

Fax: +49 571830-1806

Serviceadresse

Kundencenter Service
Tel: 0180 5222 580
Email: automation.service@de.abb.com


https://global.abb/group/en/technology/cyber-security
https://library.abb.com/r?cid=9AAC171533&dkg=dkg_software
https://library.abb.com/r?cid=9AAC171533&dkg=dkg_software
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2 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaB ATEX und IECEx

Hinweis

Weitere Informationen zur Ex-Zulassung der Gerate sind den
Baumusterprifbescheinigungen bzw. den entsprechenden
Zertifikaten unter www.abb.de/stellungsregler zu entnehmen.

Produktidentifikation

Abhdngig von der Art des Explosionsschutzes ist ein Ex-Schild
links neben dem Haupttypenschild am Stellungsregler
angebracht.

Dort sind der Explosionsschutz und das fiir das jeweilige Gerat
glltige Ex-Zertifikat angegeben.

Ex-Kennzeichnung

ATEX

Baumusterpriifbescheinigung ZELM 11 ATEX 0456 X
111G Exia IIC T6 bzw. T4 Ga
111D Ex iaD lIC T55°C bzw. T100°C Da

Ta = -40°C bis 40°C bzw. 85°C

113G ExnAIIC T6 bzw. T4 Gc
112D Ex tb 1lIC T55°C bzw. T100°C Db
Ta = 40°C bis 40°C bzw. 80°C

IECEx

Baumusterpriifbescheinigung IECEx ZLM 11.0001 X
Exia lIC T6 bzw. T4 Ga
Ex iaD IlIC T55 °C bzw. T100°C Da

Ta = -40 ° bis 40 ° bzw. 85 °C

ExnA IIC T6 bzw. T4 Gc
Ex tb IIC T55 °C bzw. T100°C Db
Ta = -40 ° bis 40 ° bzw. 80 °C

Montage

Die Montage, die Inbetriebnahme sowie die Wartung und
Reparatur von Gerdten in explosionsgefahrdeten Bereichen darf
nur von entsprechend ausgebildetem Personal durchgefiihrt
werden. Arbeiten diirfen nur von Personen vorgenommen
werden, deren Ausbildung Unterweisungen zu verschiedenen
Zindschutzarten und Installationstechniken, zu betroffenen
Regeln und Vorschriften sowie zu allgemeinen Grundsatzen der
Zoneneinteilung enthalten hat. Die Person muss fir die Art der
auszufiihrenden Arbeiten die einschlagige Kompetenz besitzen.
Bei Betrieb mit endziindbaren Stauben muss die EN 60079-31
beachtet werden.

Die Sicherheitshinweise fiir elektrische Betriebsmittel fur
explosionsgefahrdete Bereiche gemaB Richtlinie

2014/34/EU (ATEX) und z. B. IEC 60079-14 (Errichten elektrischer
Anlagen in explosionsgefdahrdeten Bereichen) beachten.

Zum sicheren Betrieb die jeweils anzuwendenden Vorschriften
zum Schutz der Arbeitnehmer beachten.

Hinweis

Die fiir das Gerat giltigen technischen Daten und besonderen
Bedingungen gemaB den Baumusterprifbescheinigungen bzw.
der Zertifikate beachten!

« Jegliche Manipulationen am Gerat durch den Anwender sind
unzuldssig. Veranderungen am Gerat dirfen nur vom
Hersteller oder von einem Ex-Sachverstandigen
vorgenommen werden.

« Der Betrieb darf nur mit 6l-, wasser- und staubfreier
Instrumentenluft erfolgen.

Kabelverschraubung

Eingeschrankter Temperaturbereich der M20 x 1,5
Kabelverschraubung aus Kunststoff fir Explosionsschutz-
Varianten.

Der zulassige Umgebungstemperaturbereich der
Kabelverschraubung betragt —20 bis 80 °C (-4 bis 176 °F). Bei der
Verwendung der Kabelverschraubung muss darauf geachtet
werden, dass die Umgebungstemperatur innerhalb dieses
Bereiches liegt. Die Montage der Kabelverschraubung in das
Gehause muss mit einem Anzugsdrehmoment von 3,8 Nm
erfolgen. Bei der Montage der Verbindung von
Kabelverschraubung und Kabel auf Dichtigkeit achten, um die
geforderte IP-Schutzart zu gewdhrleisten.
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Betrieb mit brennbaren Gasen
Beim Betrieb des Gerdtes mit brennbaren Gasen, folgende
Punkte beachten:

Das Gerat gemaRB den Angaben im jeweils glltigen
Zertifikat verwenden.

Der Betrieb mit Erdgas darf nur in der Ausfiihrung mit der
Zindschutzart ,Eigensicherheit” erfolgen. Die Entliftung
der pneumatischen Ausgdnge muss in Nicht-Ex-Bereiche
geleitet werden.

Die maximale Umgebungstemperatur darf 60 °C (140 °F)
nicht Uberschreiten.

Beim Betrieb mit brennbaren Gasen in der Ziindschutzart
LEx n“ darf das Gerat nur mit zugelassenen
Kabelverschraubungen betrieben werden.

Bei Betrieb mit brennbarem Gas kann die Abdeckkappe
fir die Luftauslasse entfernt und die Luftauslasse kénnen
separat verrohrt werden. Die beiden Rohre diirfen nicht in
ein Rohr zusammengefiihrt werden.

Wiederkehrende Aufladungsprozesse in Gasbereichen
sind zu verhindern.

Betrieb in Bereichen mit brennbarem Staub
Beim Betrieb des Gerates in Bereichen mit brennbarem Staub,
folgende Punkte beachten:

Um den Verlust der Ziindschutzart zu vermeiden, darf das
Gehause nicht ge6ffnet werden.

Nur Kabelverschraubungen verwenden, die fiir die
Zindschutzart zugelassen sind und die der IP-Schutzart

> [P 6X entsprechen.

Eine Gefahrdung durch eine Gleitstielblischelentladung
muss vermieden werden.

Betrieb in der Temperaturklasse T6

Beim Betrieb in der Temperaturklasse T6 ist sicherzustellen, dass

im teilweise oder vollstandig drucklosen Zustand keine
explosionsfiahige Atmosphare in das pneumatische System
gelangen kann oder diese mit geeigneten MaBnahmen vor dem
Komprimieren entfernt wird.

Bei der Inbetriebnahme in der Temperaturklasse T6 ist das
pneumatische System so lange mit 1,4 (x0,1) bar zu sptlen, bis

kein explosionsfahiges Gemisch mehr vorhanden ist, mindestens

jedoch 5 Minuten. Dabei den EDP300 mehrfach vollstandig be-
und entliften.

Temperaturdaten ATEX und IECEXx

Ziindschutzart Ex i - Eigensicherheit

Temperatur- Umgebungstemperatur Oberflichentemperatur
klasse

T4 -40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F) 100 °C (212 °F)
T6 -40 bis 40 °C (-40 bis 104 °F) 55° C (131 °F)

Ziindschutzart Ex n - nicht-funkend

Temperatur- Umgebungstemperatur Oberflichentemperatur
klasse

T4 -40 bis 80 °C (-40 bis 176 °F) 100 °C (212 °F)
T6 -40 bis 40 °C (-40 bis 104 °F) 55° C (131 °F)




8 PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OI/EDP300-DE REV. F

... 2 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaB ATEX und IECEx

Elektrische Daten ATEX und IECEx

Ziindschutzart Ex i - Eigensicherheit
Grundgerat

Optionsmodule

Signalstromkreis (Al)

Modul fiir Emergency-Shutdown-Funktion

Klemmen +11/ -12 Klemmen +85/ -86
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 Temperaturklasse T1-T6
U;=30V U;=28V  U;=30V
;=320 mA ;j=320mA  Pj=1W
Pi=11W P;=0,8W C;=53nF
C; = 6,5 nF ohne Druckoption; 8,8 nF mit Druckoption L; = vernachlassigbar klein
L; = vernachlassigbar klein
Modul fiir Analoge Riickmeldung (AO)
Digitaleingang (DI) Klemmen +31/-32
Klemmen +81/-82 Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 U;=30V U;=28V
=30V U;=28V ;=320 mA I; = 320 mA
P, = 500 mW P,=400mW  P,=1W P,=0,8W
C;=4.2nF C;=113nF
L; = vernachlassigbar klein L; =150 uH
Digitalausgang (DO) Modul fiir Universaleingang (UAI)
Klemmen +83 /-84 Klemmen +21/-22
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
U;=30V U;=28V  Uu;=30V U;=28V
P; =500 mw P; =400 mW I; =320 mA I; =320 mA
C;=4,2nF Pi=1W P;=08W
L; = vernachlassigbar klein C;=11,3nF
L; =150 pH
Modul fiir digitale Riickmeldung (SW1 / SW2)
Klemmen SW1:+41/ -42
Sw2: +51/ -52
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
Pro Ausgang: Pro Ausgang:
U;=30V U; =28V
P;=05W P;=0,4W
I; = 250 mA

C; = 2,2 nF pro Ausgang

L; = vernachlassigbar klein

Grenzwertschalter (Limit 1 / Limit 2)

Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren*

Klemmen

Temperaturklasse T1 - T4

Limit 1: +51 / =52
Limit 2: +41/ -42

Temperaturklasse T6

GemaB Baumusterpriifbescheinigung PTB 00 ATEX 2049X

* Keine IECEx-Zulassung
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Ziindschutzart Ex n - nicht-funkend
Grundgerat

Signalstromkreis (Al)

Klemmen +11 / -12
Elektrische Werte INS22mA; U0, <30V
Digitaleingang (DI)

Klemmen +81/-82
Elektrische Werte Uys30V
Digitalausgang (DO)

Klemmen +83 /-84
Elektrische Werte Uys30V
Optionsmodule

Modul fiir Emergency-Shutdown-Funktion

Klemmen +85/ -86
Elektrische Werte Uy <30V
Modul fiir Analoge Riickmeldung (AO)

Klemmen +31/-32

Elektrische Werte

Iy S22mA;Uys30V

Modul fiir Universaleingang (UAI)

Klemmen +21 / -22

Elektrische Werte INS22mA; U0, <30V

Modul fiir digitale Riickmeldung (SW1 / SW2)

Klemmen SW1:+41/ -42
SW2: +51 / -52

Elektrische Werte

Pro Ausgang: Uy <30V

Grenzwertschalter (Limit 1 / Limit 2)

Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren*

Klemmen

Elektrische Werte

Limit 1: +51 / -52
Limit 2: +41/ -42

Pro Ausgang: Iy <25 mA; Uy<16V

* Keine IECEx-Zulassung



10 PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OI/EDP300-DE REV. F

3 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaB FM und CSA

Hinweis

Weitere Informationen zur Ex-Zulassung der Gerate sind den
Baumusterprifbescheinigungen bzw. den entsprechenden
Zertifikaten unter www.abb.de/stellungsregler zu entnehmen.

Produktidentifikation

Abhdngig von der Art des Explosionsschutzes ist ein Ex-Schild
links neben dem Haupttypenschild am Stellungsregler
angebracht.

Dort sind der Explosionsschutz und das fiir das jeweilige Gerat
glltige Ex-Zertifikat angegeben.

Ex-Kennzeichnung

FM

FM approval 3043773
Control drawing 901305
IS, CL.1, Div. 1, Gr.A,B,C,D, T4 0orT6

IS, CL.Il, Div. 1, Gr. E,F, G, T4 or T6

IS, CL.1lI, Div. 1, T4 or T6

Class | Zone 0, AExiallC, T4 or T6

NI, Cl. 1, Div. 2, Gr.A, B,C,D, T4 or T6

NI. CI. II, Div.2, Gr. E,F, G, T4 or T6

NI, Cl. 1ll, Div. 2, T4 or T6

Class1Zone2,lICT40orT6

T4 Ta=(-40 bis +85) °C; (-40 bis +185) °F

T6 Ta=(-40 bis +40) °C; (-40 bis +104) °F

Type 4X

CSA

Certificate 2419437
Control drawing 901305

CLI,Div.1,Gr.A,B,C,D, T40rT6

CLIl, Div.1,Gr.E,F, G, T4 or T6

CL Ill, Div.1

Class | Zone 0, AEx iallC T4 or T6

CL 1, Div.2,Gr.A,B,C,D, T4 or 76

CLIl, Div.2,Gr.E,F,G, T4 or T6

CL Ill, Div.2, T4 or T6

Class | Zone 2, AEXnAIIC, T4 or T6

T4 Ta=(-40 bis +85) °C; (-40 bis +185) °F
T6 Ta=(-40 bis +40) °C; (-40 bis +104) °F
P64

Montage

Die Montage, Inbetriebnahme sowie die Wartung und Reparatur
von Geraten in explosionsgefdahrdeten Bereichen darf nur von
entsprechend ausgebildetem Personal durchgefiihrt werden.

Der Betreiber muss grundsatzlich die in seinem Land geltenden
nationalen Vorschriften beziiglich Installation, Funktionspriifung,
Reparatur und Wartung von elektrischen Gerdten beachten. (z. B.
NEC, CEC).

Hinweis
Die fiir das Gerat gliltigen technischen Daten und besonderen
Bedingungen gemaB dem jeweils glltigen Zertifikat beachten!

« Jegliche Manipulationen am Gerat durch den Anwender sind
unzuldssig. Veranderungen am Gerat diirfen nur vom
Hersteller oder von einem Ex-Sachverstandigen
vorgenommen werden.

« Der Betrieb darf nur mit 6l-, wasser- und staubfreier
Instrumentenluft erfolgen.

Kabelverschraubung

Eingeschrankter Temperaturbereich der M20 x 1,5
Kabelverschraubung aus Kunststoff fiir Explosionsschutz-
Varianten.

Der zulassige Umgebungstemperaturbereich der
Kabelverschraubung betragt -20 bis 80 °C (-4 bis 176 °F). Bei der
Verwendung der Kabelverschraubung muss darauf geachtet
werden, dass die Umgebungstemperatur innerhalb dieses
Bereiches liegt. Die Montage der Kabelverschraubung in das
Gehduse muss mit einem Anzugsdrehmoment von 3,8 Nm
erfolgen. Bei der Montage der Verbindung von
Kabelverschraubung und Kabel auf Dichtigkeit achten, um die
geforderte IP-Schutzart zu gewahrleisten.
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Temperaturdaten
Betrieb mit brennbaren Gasen Hinweis
Beim Betrieb des Gerdtes mit brennbaren Gasen, folgende Die Lesbarkeit des Displays ist bei einer Umgebungstemperatur
Punkte beachten: von -20 bis 70 °C gegeben. Ab 20 °C kann die Lesebarkeit
- Das Gerdt gemaB den Angaben im jeweils glltigen eingeschrankt sein. Die Lesbarkeit kann tiber die
Zertifikat verwenden. Kontrasteinstellung kompensiert werden. Die
+  Der Betrieb mit Erdgas darf nurin der Ausfiihrung mit der  Kontrasteinstellung kann direkt am Gerat manuell vorgenommen
Zindschutzart IS ,Intrinsic Safety “ erfolgen. Die werden.
EntlGftung der pneumatischen Ausgange muss in nicht- Bei Temperaturen kalter -20 °C kann das Display ausfallen. Die
explosionsgefahrdete Bereiche geleitet werden. Geratefunktion ist weiterhin bis -40 °C gewahrleistet.
- Bei Betrieb mit brennbarem Gas muss die Abdeckkappe
fur die Luftauslasse entfernt und die Luftauslasse separat
verrohrt werden. Die beiden Rohre diirfen nicht in ein FM
Rohr zusammengefiihrt werden. Temperaturklasse Umgebungstemperatur T, .,
- Die maximale Umgebungstemperatur darf 60 °C (140 °F) Tibis T4 =40 °C bis 85°C
nicht iiberschreiten. i 40 "Cbis 40 °C
Siehe auch Control Drawing 901305 auf Seite 85. CSA
Temperaturklasse Umgebungstemperatur T,
Betrieb in Bereichen mit brennbarem Staub T4 -40 °C bis 85°C
Beim Betrieb des Gerates in Bereichen mit brennbarem Staub, T6 ~40 °C bis 40 °C

folgende Punkte beachten:

« Um den Verlust der Ziindschutzart zu vermeiden, darf das
Gehause nicht ge6ffnet werden.

« Nur Kabelverschraubungen verwenden, die fir die
Zindschutzart zugelassen sind und die der IP-Schutzart
> [P 6X entsprechen.

« Eine Gefdahrdung durch eine Gleitstielblischelentladung
muss vermieden werden.

Betrieb in der Temperaturklasse T6

Beim Betrieb in der Temperaturklasse T6 sicherstellen, dass im
teilweise oder vollstandig drucklosen Zustand keine
explosionsfiahige Atmosphare in das pneumatische System
gelangen kann, oder diese mit geeigneten MaBnahmen vor dem
Komprimieren entfernt wird.

Bei der Inbetriebnahme in der Temperaturklasse T6 ist das
pneumatische System so lange mit 1,4 (x0,1) bar zu sptlen, bis
kein explosionsfahiges Gemisch mehr vorhanden ist, mindestens
jedoch 5 Minuten. Dabei den EDP300 mehrfach vollstandig be-
und entliften.
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... 3 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaB FM und CSA

Elektrische Daten
Grundgerat

Optionsmodule

Signalstromkreis (Al)

Modul fiir Emergency-Shutdown-Funktion

Klemmen +11 / -12 Klemmen +85/ -86
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 Temperaturklasse T1-T6
U;=30V U;=28V  U;=30V
I; =320 mA I; =320 mA Pi=1W
Pi=11W P;=0,8W C;=53nF
C; = 6,5 nF ohne Druckoption; 8,8 nF mit Druckoption L; = vernachlassigbar klein
L; = vernachlassigbar klein
Modul fiir Analoge Riickmeldung (AO)
Digitaleingang (DI) Klemmen +31/-32
Klemmen +81/-82  Temperaturklasse T1-T4 Temperaturklasse T6
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 U;=30V U;=28V
U;=30V U; =28V l; =320 mA I; =320 mA
P, = 500 mw P,=400mW  P,=1W P,=0,8W
C;=4.2nF C;=113nF
L; = vernachlassigbar klein L; =150 uH
Digitalausgang (DO) Modul fiir Universaleingang (UAI)
Klemmen +83 /-84 Klemmen +21 / -22
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
U;=30V Uj=28V  u;=30V U;=28V
P; =500 mwW P; =400 mW I; =320 mA I; =320 mA
C;=4,2nF Pi=1W P;=0,8W
L; = vernachlassigbar klein C;=11,3nF
L; =150 pH
Modul fiir digitale Riickmeldung (SW1 / SW2)
Klemmen SW1:+41/ -42
SwW2: +51 / -52
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
Pro Ausgang: Pro Ausgang:
U;=30V U; =28V
P;=0,5W P;=0,4W
I; = 250 mA

C; =22 nF pro Ausgang

L; = vernachlassigbar klein

Grenzwertschalter (Limit 1 / Limit 2)

Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren*

Klemmen

Temperaturklasse T1 - T4

Limit 1: +51 / -52
Limit 2: +41 / -42

Temperaturklasse T6

-25bis 85 °C

-25°C bis 40°C

* Keine IECEx-Zulassung
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4 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaBs EAC TR-CU-012

Hinweis

Weitere Informationen zur Ex-Zulassung der Gerate sind den
Baumusterprifbescheinigungen bzw. den entsprechenden
Zertifikaten unter www.abb.de/stellungsregler zu entnehmen.

Produktidentifikation

Abhdngig von der Art des Explosionsschutzes ist ein Ex-Schild
links neben dem Haupttypenschild am Stellungsregler
angebracht.

Dort sind der Explosionsschutz und das fiir das jeweilige Gerat
glltige Ex-Zertifikat angegeben.

Ex-Kennzeichnung

EAC TR-CU-012

Bescheinigung EAC TR-CU-012
OExiallC T6/T4 Ga X

Exia lIC T55°C/T100°C Da X

2ExnA 1l T6/T4 Gec X

Ex tb 1IC T55°C/T100°C Db X

Montage

Die Montage, die Inbetriebnahme sowie die Wartung und
Reparatur von Gerdten in explosionsgefahrdeten Bereichen darf
nur von entsprechend ausgebildetem Personal durchgefiihrt
werden. Arbeiten diirfen nur von Personen vorgenommen
werden, deren Ausbildung Unterweisungen zu verschiedenen
Zindschutzarten und Installationstechniken, zu betroffenen
Regeln und Vorschriften sowie zu allgemeinen Grundsatzen der
Zoneneinteilung enthalten hat. Die Person muss fir die Art der
auszufiihrenden Arbeiten die einschlagige Kompetenz besitzen.
Bei Betrieb mit endziindbaren Stauben muss die EN 60079-31
beachtet werden.

Die Sicherheitshinweise fiir elektrische Betriebsmittel fur
explosionsgefahrdete Bereiche gemaB Richtlinie

2014/34/EU (ATEX) und z. B. IEC 60079-14 (Errichten elektrischer
Anlagen in explosionsgefdahrdeten Bereichen) beachten.

Zum sicheren Betrieb die jeweils anzuwendenden Vorschriften
zum Schutz der Arbeitnehmer beachten.

Hinweis

Die fiir das Gerat gliltigen technischen Daten und besonderen
Bedingungen gemaB den Baumusterprifbescheinigungen bzw.
der Zertifikate beachten!

« Jegliche Manipulationen am Gerat durch den Anwender sind
unzuldssig. Veranderungen am Gerat diirfen nur vom
Hersteller oder von einem Ex-Sachverstandigen
vorgenommen werden.

- Der Betrieb darf nur mit 6l-, wasser- und staubfreier
Instrumentenluft erfolgen.

Kabelverschraubung

Eingeschrankter Temperaturbereich der M20 x 1,5
Kabelverschraubung aus Kunststoff fir Explosionsschutz-
Varianten.

Der zuldassige Umgebungstemperaturbereich der
Kabelverschraubung betragt —20 bis 80 °C (-4 bis 176 °F). Bei der
Verwendung der Kabelverschraubung muss darauf geachtet
werden, dass die Umgebungstemperatur innerhalb dieses
Bereiches liegt. Die Montage der Kabelverschraubung in das
Gehause muss mit einem Anzugsdrehmoment von 3,8 Nm
erfolgen. Bei der Montage der Verbindung von
Kabelverschraubung und Kabel auf Dichtigkeit achten, um die
geforderte IP-Schutzart zu gewdhrleisten.



14 PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OI/EDP300-DE REV. F

... 4 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaB3 EAC TR-CU-012

... Montage

Betrieb mit brennbaren Gasen
Beim Betrieb des Gerdtes mit brennbaren Gasen, folgende
Punkte beachten:

- Das Gerat gemaB den Angaben im jeweils glltigen
Zertifikat verwenden.

- Der Betrieb mit Erdgas darf nur in der Ausfiihrung mit der
Zindschutzart ,Eigensicherheit” erfolgen. Die Entliftung
der pneumatischen Ausgdnge muss in Nicht-Ex-Bereiche
geleitet werden.

- Die maximale Umgebungstemperatur darf 60 °C (140 °F)
nicht Uberschreiten.

« Beim Betrieb mit brennbaren Gasen in der Ziindschutzart
LEx n“ darf das Gerat nur mit zugelassenen
Kabelverschraubungen betrieben werden.

- Bei Betrieb mit brennbarem Gas kann die Abdeckkappe
fur die Luftauslasse entfernt und die Luftauslasse kénnen
separat verrohrt werden. Die beiden Rohre diirfen nicht in
ein Rohr zusammengefiihrt werden.

- Wiederkehrende Aufladungsprozesse in Gasbereichen
sind zu verhindern.

Betrieb in Bereichen mit brennbarem Staub
Beim Betrieb des Gerates in Bereichen mit brennbarem Staub,
folgende Punkte beachten:
« Um den Verlust der Ziindschutzart zu vermeiden, darf das
Gehause nicht ge6ffnet werden.
« Nur Kabelverschraubungen verwenden, die fir die
Zindschutzart zugelassen sind und die der IP-Schutzart
> [P 6X entsprechen.
- Eine Gefdhrdung durch eine Gleitstielblischelentladung
muss vermieden werden.

Betrieb in der Temperaturklasse T6

Beim Betrieb in der Temperaturklasse T6 ist sicherzustellen, dass
im teilweise oder vollstandig drucklosen Zustand keine
explosionsfiahige Atmosphare in das pneumatische System
gelangen kann oder diese mit geeigneten MaBnahmen vor dem
Komprimieren entfernt wird.

Bei der Inbetriebnahme in der Temperaturklasse T6 ist das
pneumatische System so lange mit 1,4 (+0,1) bar zu sptlen, bis
kein explosionsfahiges Gemisch mehr vorhanden ist, mindestens
jedoch 5 Minuten. Dabei den EDP300 mehrfach vollstandig be-
und entliften.

Temperaturdaten

Ziindschutzart Ex i - Eigensicherheit

Temperatur- Umgebungstemperatur Oberflachentemperatur
klasse

T4 -40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F) 100 °C (212 °F)
T6 -40 bis 40 °C (-40 bis 104 °F) 55° C (131 °F)

Ziindschutzart Ex n - nicht-funkend

Temperatur- Umgebungstemperatur  Oberflachentemperatur
klasse

T4 -40 bis 80 °C (-40 bis 176 °F) 100 °C (212 °F)
T6 -40 bis 40 °C (-40 bis 104 °F) 55° C (131 °F)
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Elektrische Daten EAC TR-CU-012
Ziindschutzart Ex i - Eigensicherheit
Grundgerat Optionsmodule
Signalstromkreis (Al) Modul fiir Emergency-Shutdown-Funktion
Klemmen +11/-12 Klemmen +85/ -86
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 Temperaturklasse T1 - T6
U;=30V U;=28v  U;=30V
I; = 320 mA ;=320mA  Pj=1W
Pi=11W P;=0,8W C;j=53nF
C; = 6,5 nF ohne Druckoption; 8,8 nF mit Druckoption L; = vernachlassigbar klein
L; = vernachlassigbar klein
Modul fiir Analoge Riickmeldung (AO)
Temperaturkennlinien Klemmen 431/ -32
Eigensicherer Stromkreis nach ATEX, IECEx und EAC / Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
TR CU 012/2011
- / : . U;=30V U;=28V
Geratekategorie 1: Verwendung in Zone O
. . . I; =320 mA I; =320 mA
Geratekategorie 2: Verwendung in Zone 1 b= 1w P =08W
Geratekategorie 3: Verwendung in Zone 2 ! v
C;=11,3nF
L; =150 uH
Digitaleingang (DI)
Klemmen +81/-82
Modul fiir Universaleingang (UAI)
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
U.=30V U =28V Klemmen +21 / -22
P1 500 mw P 4]00 W Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
.= m 1 = m
c] aonr ! U;=30V U;=28V
i=4en
I, =320 mA I; =320 mA
L; = vernachldssigbar klein ! !
P,=1W P;=0,8W
C;=113nF
Digitalausgang (DO
igitalausgang (DO) L, = 150 pH
Klemmen +83 /-84
Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6 . .
Modul fiir digitale Riickmeldung (SW1 / SW2)
U;=30V U;=28V
! ! Klemmen SW1: +41 / -42
P; =500 mwW P; =400 mW
i m i m SW2: +51 / -52
C;=4.2nF
1 Temperaturklasse T1 - T4 Temperaturklasse T6
L; = vernachlassigbar klein
! 9 Pro Ausgang: Pro Ausgang:
U;=30V U; =28V
P,=05W P,=0,4W
I; = 250 mA

C; = 2,2 nF pro Ausgang

L; = vernachlassigbar klein

Grenzwertschalter (Limit 1 / Limit 2)

Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren*

Klemmen

Temperaturklasse T1 - T4

Limit 1: +51 / =52
Limit 2: +41/ -42

Temperaturklasse T6

GemaB Baumusterpriifbescheinigung PTB 00 ATEX 2049X

* Keine IECEx-Zulassung
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... 4 Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaf3s EAC TR-CU-012

... Elektrische Daten EAC TR-CU-012

Ziindschutzart Ex n - nicht-funkend

Grundgerat

Optionsmodule

Signalstromkreis (Al)

Modul fiir Emergency-Shutdown-Funktion

Klemmen +11 / -12 Klemmen +85/ -86
Elektrische Werte INS22mA; U0, <30V Elektrische Werte Uys30V
Digitaleingang (DI) Modul fiir Analoge Riickmeldung (AO)
Klemmen +81/ -82 Klemmen +31/-32
Elektrische Werte Uys30V Elektrische Werte INS22mA; Uy <30V
Digitalausgang (DO) Modul fiir Universaleingang (UAI)
Klemmen +83 /-84 Klemmen +21/-22
Elektrische Werte Uys30V Elektrische Werte Ins$22mA; U, <30V
Modul fiir digitale Rlickmeldung (SW1 / SW2)
Klemmen SW1: +41/ -42
SW 2: +51 / -52

Elektrische Werte

Pro Ausgang: Uy <30V

Grenzwertschalter (Limit 1 / Limit 2)

Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren*

Klemmen

Elektrische Werte

Limit 1: +51 / -52
Limit 2: +41/ -42

Pro Ausgang: Iy <25 mA; Uy <16V

* Keine IECEx-Zulassung
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5 Aufbau und Funktion

Schematische Darstellung

Grundgerat Optionale Erweiterungen

o—H o |l
A 4 ¥ :

Elektronik Analoge Riickmeldung
Pneumatik Digitale Rickmeldung
Wegsensor Emergency-Shutdown-Modul

4 bis 20 mA / Busanschluss Universaleingang

Digitaleingang Drucksensor

Alarmausgang Grenzwertmeldung mit 24 V Mikroschalter

@OE®EEOE®®
BISISIGIRISIOIOIS)

Zuluft Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren (NC)
Ausgang 1 Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren (NO)
Ausgang 2 Optische Stellungsanzeige

Abbildung 1: Schematische Darstellung des Stellungsreglers

Funktionsprinzip

Der PositionMaster EDP300 ist ein elektronisch parametrierbarer und kommunikationsfahiger Stellungsregler zum Anbau an
pneumatische Linear- und Schwenkantriebe.

Die Anpassung an das Stellgerat und die Ermittlung der Regelparameter erfolgen vollautomatisch, so dass eine gréBtmaogliche
Zeitersparnis und ein optimales Regelverhalten erzielt werden.
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6 Produktide
Typenschild

© @

ntifikation

® @

®

® ©®6

©

JANNEDIED,
LANDD)

| L

\

|

@G 0RE

[Order-Code: EDP30010124300112
B1G3Z1

Serlal no.: 123456

HW-Rev.: 500 SW-Rev.: 5.01
DOM: 2021-W08

Speclal Request: co-nnnnni/nn:nnnn

[Supply press.: 0,14 ... 1,0 MPa
Input : analog 4 - 20 mA
[Quitput: double acting

'Save position: fail freezs

N\ EYew a Wl
SERAY

coMmuNIcATION FReTOCOL

ABB AG
Schillerstr. 72, D - 32425 Minden
Made In Germany

]

=

ption:

Position indicator
Safty shut down
Pressurs sensor

Contactless pos. sensor

. Anslog feedback
© Electr. limits switch

Slot1 Slot2

Mech. limits switch [ X
X1

Digital Feadback

OC 000 TexEesonackocTe
Na RU C-DE.HA85.B.0090u21

Ex ia lIC T6/T4 Gb )‘C 

A“’ for parameters see certificate

[ ]
3@
Seriennummer
Bestellcode
Software-Rev.
Sonderwunsch
Zusatzoptionen

EAC Symbol

@EQEEOEE®E

Name des Zertifizierungszentrums

Registrierungsnummer fiir Compliance-Zertifikate

Abbildung 2: Typenschild (Beispiel)

Hinweis

Kennzeichnung des Explosionsschutzes auf GOST 31610.0-2014

BISISIGISIGIGIENE

\
@

Schutzgrad

Hinweis: Produkt-Dokumentation beachten

Reaktion bei Ausfall der Spannung

Wirkungsart der Pneumatik

Eingangssignal

Zuluftdruck

Vollstandige Typenbezeichnung

Herstellerjahr

Hardware-Rev.

Die gezeigten Typenschilder sind Beispiele. Die am Gerat angebrachten Typenschilder kdnnen von dieser Darstellung abweichen.
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7 Transport und Lagerung

Priifung

Gerate unmittelbar nach dem Auspacken auf mogliche
Beschadigungen Uberprifen, die durch unsachgemaBen
Transport entstanden sind.

Transportschaden missen auf den Frachtpapieren festgehalten
werden.

Alle Schadensersatzanspriiche sind unverziglich und vor
Installation gegeniiber dem Spediteur geltend zu machen.

Transport des Gerates

Folgende Hinweise beachten:
- Das Gerat wahrend des Transports keiner Feuchte
aussetzen. Das Gerat entsprechend verpacken.
- Das Gerat so verpacken, dass es vor Erschiitterungen
beim Transport geschiitzt ist, z. B. durch eine
luftgepolsterte Verpackung.

Lagerung des Gerates

- Das Gerat muss trocken und staubfrei gelagert werden.

- Diezulassigen Lager- und Transporttemperaturen einhalten.

- Blanke Flachen durch ein geeignetes
Langzeitkorrosionsschutzmittel schiitzen.

- Die entsprechenden Langzeitlagertemperaturen einhalten.

- Die Lagerzeit ist prinzipiell unbegrenzt, jedoch gelten die mit
der Auftragsbestatigung des Lieferanten vereinbarten
Gewabhrleistungsbedingungen.

Umgebungsbedingungen

Transport und Lagerung

Umgebungstemperaturbereich -40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F)

Relative Feuchte 75% im Jahresmittel

Riicksendung von Gerdten

Zur Rucksendung von Geraten die Hinweise unter Reparatur auf
Seite 82 beachten.

8 Installation

Sicherheitshinweise

/A VORSICHT

Verletzungsgefahr durch falsche Parameterwerte!

Durch falsche Parameterwerte kann das Ventil unerwartet

verfahren. Dies kann zu Prozessstorungen und somit zu

Verletzungen fuhren!

« Vor dem Wiedereinsatz eines vorher bereits an anderer
Stelle eingesetzten Stellungsreglers das Gerat immer auf
die Werkseinstellungen zurlicksetzen.

« Niemals vor dem Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen
den Selbstabgleich starten!

Hinweis

Vor der Montage priifen, ob der Stellungsregler die regel- und
sicherheitstechnischen Anforderungen an der Einbaustelle
(Antrieb bzw. Stellglied) erfiillt.

Siehe Technische Daten im Datenblatt.

Alle Montage- und Einstellarbeiten sowie der elektrische
Anschluss des Gerates diirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bei allen Arbeiten am Gerat die 6rtlich glltigen
Unfallverhitungsvorschriften sowie die Vorschriften tber die
Errichtung von technischen Anlagen beachten.
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... 8 Installation

Externe Wegsensoren

@ Druckluftversorgung

@ Sollwertsignal
@ Abgesetzter Wegsensor

EDP300 Control Unit
Verbindungskabel
EDP300 Remote Sensor
Antrieb

®EE

Abbildung 3: EDP300 mit externen Wegsensoren

Hinweis

Bei Betrieb an einem Zylinder, sollte aufgrund der Linearitat der
Selbstabgleich fiir Schwenkantriebe ausgefiihrt werden (siehe
Selbstabgleich starten auf Seite 47).

(A) EDP300 Control Unit mit EDP300 Remote Sensor

In dieser Ausfiihrung wird eine aufeinander abgeglichene Einheit
mit zwei Gehausen geliefert.

Bei der Installation folgende Punkte beachten:

- Das Gehause 1 (EDP300 Control Unit) enthalt die
Elektronik und die Pneumatik und wird separat vom
Antrieb montiert.

« Das Gehause 2 (EDP300 Remote Sensor) enthélt den
Wegsensor und wird an den Linear- oder Schwenkantrieb
montiert. Der mechanische Anbau erfolgt wie in
Mechanischer Anbau auf Seite 21 beschrieben.

« Der Elektrische Anschluss erfolgt wie in Anschlussplan
EDP300 Remote Sensor auf Seite 28 beschrieben.

Hinweis
Fir den Anschluss des EDP300 Remote Sensors muss ein Kabel
mit folgender Spezifikation verwendet werden:

- 3-adrig, Querschnitt 0,5 bis 1,0 mm?

« abgeschirmt, mindestens 85 % Bedeckung

- Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F)
Die Kabelverschraubungen miissen ebenfalls fir einen
Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F) zugelassen
sein. Die Kabelverschraubungen bendtigen eine Aufnahme fir
die Abschirmung und zusatzlich eine Zugentlastung fir das
Kabel.
ABB bietet Kabelverschraubung und Kabel optional fiir die
EDP300 Remote-Ausfiihrung an.

EDP300 Control Unit fiir abgesetzten Wegsensor

In dieser Ausfiihrung wird der Stellungsregler ohne Wegsensor
geliefert.

Bei der Installation folgende Punkte beachten:

. Das Gehause 1 (EDP300 Control Unit) enthalt die
Elektronik und die Pneumatik und wird separat vom
Antrieb montiert.

- Der abgesetzte Wegsensor wird an den Linear- oder
Schwenkantrieb montiert. Fiir den mechanischen Anbau
die Betriebsanleitung des abgesetzten Wegsensors
beachten!

« Der Elektrische Anschluss erfolgt wie in Anschluss am
Gerat - EDP300 Control Unit fiir abgesetzten Wegsensor
auf Seite 34 beschrieben.
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Mechanischer Anbau

Allgemeines

Abbildung 4: Arbeitsbereich
Der Pfeil (1) an der Geratewelle (Stellung der

Positionsriickmeldung) muss sich zwischen den
Pfeilmarkierungen (2) bewegen.

+135°

-135°

@ Messbereich @ Arbeitsbereich

Abbildung 5: Mess- und Arbeitsbereiche des Stellungsreglers

Arbeitsbereich Linearantriebe:

Der Arbeitsbereich fir Linearantriebe betragt +45° symmetrisch
zur Langsachse. Die nutzbare Spanne innerhalb des
Arbeitsbereiches betragt mindestens 25°, empfohlen werden
40°. Die nutzbare Spanne muss nicht zwangslaufig symmetrisch
zur Langsachse verlaufen.

Arbeitsbereich Schwenkantriebe:

Die nutzbare Spanne betrdagt 90° und muss komplett innerhalb
des Messbereichs liegen, nicht zwangslaufig symmetrisch zur
Langsachse.

Hinweis
Bei der Montage auf die richtige Umsetzung des Stellwegs bzw.
des Drehwinkels fiir die Stellungsriickmeldung achten!
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... 8 Installation

... Mechanischer Anbau

Anbau an Linearantriebe

Fiir den Anbau an einen Linearantrieb nach IEC 60534 (seitlicher
Anbau nach NAMUR) steht der folgende Anbausatz zur
Verfligung.

Schraube Bligelschrauben

Unterlegscheibe Unterlegscheiben
Anbauwinkel Muttern

®
©)
Hebel mit Konusrolle fiir Stellhub . Schrauben
®)
®@
®

®E®O

10 bis 35 mm (0,39 bis 1,38in)
oder 20 bis 100 mm
(0,79 bis 3,94 in)

Federringe
Profilblécke
Unterlegscheiben Bligel

Schrauben

@©

Abbildung 6: Bestandteile des Anbausatzes

Abbildung 7: Biigel an den Antrieb anbauen

1. Schrauben handfest anziehen.
2. Bigel (1) und Profilstiicke (2) mit Schrauben (4) und
Federringen @ an der Spindel des Antriebs befestigen.

Abbildung 8: Hebel und Winkel am Stellungsregler montieren

1.

w

Hebel @ auf die Achse @ des Stellungsreglers aufsetzen
(durch angeschnittene Form der Achse nur in einer Position
maoglich).

Anhand der Pfeilmarkierung @ priifen, ob sich der Hebel im
Arbeitsbereich (zwischen den Pfeilen) bewegt.

Schraube @ am Hebel handfest anziehen.

Vorbereiteten Stellungsregler mit noch losem Anbauwinkel
@ so an den Antrieb halten, dass die Konusrolle des Hebels
in den Bligel eintaucht, um festzustellen, welche
Gewindebohrungen am Stellungsregler fiir den Anbauwinkel
verwendet werden mussen.

Anbauwinkel (1) mit Schrauben (2) und Unterlegscheiben (3)
in den entsprechenden Gewindebohrungen am Gehause des
Stellungsreglers befestigen.

Schrauben méglichst gleichméaBig anziehen, um spater die
Linearitat zu gewahrleisten. Anbauwinkel so in dem Langloch
ausrichten, dass sich ein symmetrischer Arbeitsbereich
ergibt (Hebel bewegt sich zwischen den Pfeilmarkierungen

@
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ON©) @

Abbildung 9: Anbau an einen Gussrahmen

1. Anbauwinkel (2) mit Schraube (4) und Unterlegscheibe (3) am
Gussrahmen @ befestigen.

oder

®® ©

Abbildung 10: Anbau an ein Sdulenjoch

1. Anbauwinkel @ in der geeigneten Position an das Saulenjoch
(2) halten.

2. Bigelschrauben (1) von der Innenseite des Saulenjochs (2)
durch die Bohrungen des Anbauwinkels stecken.

3. Unterlegscheiben (4) und Muttern (5) aufsetzen.

4. Muttern handfest anziehen.

Hinweis

Die Hohenposition des Stellungsreglers so am Gussrahmen oder
Saulenjoch ausrichten, dass der Hebel bei einem halben Hub der
Armatur (augenscheinlich) waagerecht steht.

23

@ Anlenkung verkleinern

@ Anlenkung vergréBern

Abbildung 11: Anlenkung des Stellungsreglers

Die Skala auf dem Hebel gibt Anhaltspunkte fiir die
verschiedenen Hubbereiche des Ventils.

Durch Verschieben des Bolzens mit Konusrolle im Langloch des
Hebels kann der Hubbereich der Armatur an den Arbeitsbereich
des Wegsensors angepasst werden.

Wird der Anlenkpunkt nach innen verschoben, vergréBert sich der
Drehwinkel des Wegsensors. Das Verschieben nach auBen
verkleinert den Drehwinkel des Wegsensors.

Die Hubeinstellung ist so durchfiihren, dass ein méglichst groBer
Drehwinkel (symmetrisch um die Mittelstellung) am Wegsensor
ausgenutzt wird.

Empfohlener Bereich fiir Linearantriebe:
-30° bis 30°; Mindestbereich: 25°

Hinweis
Nach dem Anbau prufen, ob der Stellungsregler innerhalb des
Sensorbereichs arbeitet.
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... Mechanischer Anbau

Position des Mitnehmerbolzens

Der Mitnehmerbolzen zum Bewegen des Potenziometerhebels
kann fest am Hebel selbst oder an der Ventilspindel montiert
sein. Abhdngig von der Montage beschreibt der
Mitnehmerbolzen bei der Ventilbewegung entweder eine Kreis-
oder eine Linearbewegung bezogen auf den Drehpunkt des
Potenziometerhebels. Im Menil des HMI die gewahlte
Bolzenposition auswahlen, um eine optimale Linearisierung zu
gewdbhrleisten. Die Default-Einstellung ist:

@ ® ©

=

@ Potenziometerhebel @ Ventillaterne

@ Mitnehmerbolzen @ Stellungsregler
@ Ventilspindel

Abbildung 12: Mitnehmerbolzen am Hebel (Riickansicht)

@ @) /@

P

=y

® @
@ Potenziometerhebel @ Ventillaterne

@ Mitnehmerbolzen @ Stellungsregler
@ Ventilspindel

Abbildung 13: Mitnehmerbolzen am Ventil (Riickansicht)

Anbau an Regelventile

@ Unterlegscheiben
@ Schrauben

Abbildung 14:

@ O-Ring

Integrierter Anbau an Regelventile

@ Adapter

@ Adapterplatte

Abbildung 15:

Integrierter Anbau an Regelventile mit Adapterplatte
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Anbau an Schwenkantriebe
Fiir den Anbau an einen Schwenkantrieb nach VDI / VDE 3845
steht der folgende Anbausatz zur Verfliigung:

=]
i

i
i

ot
/

g i ff

Abbildung 16: Bestandteile des Anbausatzes

. Adapter (1) mit Feder (5)
- jevier Schrauben M6 (4), Federringe (3) und

Unterlegscheiben @ zum Befestigen der Anbaukonsole @

am Stellungsregler
- jevier Schrauben M5 (7), Federringe (8) und

Unterlegscheiben @ zum Befestigen der Anbaukonsole am

Antrieb

Benotigtes Werkzeug:
« Schraubenschlissel Weite 8 / 10
« Innensechskantschliissel Weite 3

1.

w

5.

25

® @0

Abbildung 17: Adapter an den Stellungsregler anbauen

Anbauposition bestimmen (parallel zum Antrieb oder um 90°
versetzt).

Drehrichtung des Antriebs (rechtsdrehend oder
linksdrehend) ermitteln.

Schwenkantrieb in die Grundstellung fahren.

Achse voreinstellen.

Damit der Stellungsregler innerhalb des Arbeitsbereichs
arbeitet (siehe Allgemeines auf Seite 21), ist die
Anbauposition sowie die Grundstellung und Drehrichtung
des Antriebs bei der Ermittlung der Adapterposition auf der
Achse (1) zu beriicksichtigen. Die Achse kann hierzu von Hand
verstellt werden, um den Adapter (3) in der richtigen Position
entsprechend aufzusetzen.

Adapter in der geeigneten Position auf die Achse aufsetzen
und mit Gewindestiften (2) fixieren. Dabei muss einer der
Gewindestifte verdrehsicher auf der Abflachung der Achse
fixiert sein.
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... Mechanischer Anbau Elektrische Anschliisse

Sicherheitshinweise

A GEFAHR

Explosionsgefahr bei Geraten mit lokaler Kommunikations-

Schnittstelle (LCI)

Der Betrieb der lokalen Kommunikations-Schnittstelle (LCI) in

explosionsgefdhrdeten Bereichen ist nicht zulassig.

« Niemals die lokale Kommmunikations-Schnittstelle (LCI) auf
der Hauptplatine innerhalb eines explosionsgefahrdeten
Bereiches nutzen!

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch spannungsfiihrende Bauteile!

Bei gedffnetem Gehduse ist der Beriihrungsschutz

@ Anbaukonsole aufgehoben lfnd der EMV-Schutz eingeschrankt.

« Vor dem Offnen des Gehduses die Energieversorgung
abschalten.

Abbildung 18: Anbaukonsole an den Stellungsregler anschrauben

Der elektrische Anschluss darf nur von autorisiertem
Fachpersonal vorgenommen werden.

Die Hinweise zum elektrischen Anschluss in dieser Anleitung
beachten, ansonsten kdnnen die elektrische Sicherheit und die
IP-Schutzart beeintrachtigt werden.

Die sichere Trennung von beriihrungsgefahrlichen Stromkreisen
ist nur gewahrleistet, wenn die angeschlossenen Gerdte die
Anforderungen der EN 61140 (Grundanforderungen fir sichere
Trennung) erfillen.

Fir die sichere Trennung die Zuleitungen getrennt von
berlihrungsgefahrlichen Stromkreisen verlegen oder zusatzlich
isolieren.

Abbildung 19: Stellungsregler am Antrieb anschrauben

Hinweis

Nach dem Anbau priifen, ob der Arbeitsbereich des Antriebs mit
dem Messbereich des Stellungsreglers tGbereinstimmt, siehe
Allgemeines auf Seite 21.
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Abbildung 20: Anschlussplan EDP300

Anschlisse fiir die Ein- und Ausgange

@ Anschluss EDP Remote Sensor / abgesetzter Wegsensor
(nur bei Ausfiihrung EDP Control Unit)

27

@ Optionen, Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren oder Mikroschaltern
(nicht bei Ausfiihrung EDP300 Control Unit)

Klemme Funktion / Bemerkungen Klemme Funktion / Bemerkungen
+11/ -12 Analogeingang Al bzw. Feldbusanschluss +51/-52 Grenzwertschalter Limit 1 mit Schlitzinitiator
+81/-82 Digitaleingang DI (Option)
+83 /-84 Digitalausgang DO2 +41 / -42 Grenzwertschalter Limit 2 mit Schlitzinitiator
+51/ -52 Grenzwertmeldung SW1 (Option)

(Optionsmodul) 51/52/53 Grenzwertschalter Limit 1 mit Mikroschalter
+41 / -42 Grenzwertmeldung SW2 (Option)

(Optionsmodul) 41/42 /43 Grenzwertschalter Limit 2 mit Mikroschalter
+31/-32 Analoge Riickmeldung AO (Option)

(Optionsmodul)
+85/-86 Emergency-Shutdown-Modul

(Optionsmodul)
+21/-22 Universaleingang UAI
1/2/3 EDP300 Remote Sensor

(Nur bei Option EDP300 Remote Sensor oder EDP300 fiir

abgesetzten Wegsensor)
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... Elektrische Anschliisse
Anschlussplan EDP300 Remote Sensor

®

Limit ILimit 2

Limit 2

Limit 1

[+51]-52[+41]-42]

[51]52]53][41]42] 43]

B

@ Grundgerat

Optionen

Abbildung 21: Anschlussplan EDP300 Remote Sensor

Anschliisse fiir die Ein- und Ausgange

Klemme Funktion / Bemerkungen

1/2/3 EDP300 Control Unit

+51 / -52 Grenzwertschalter Limit 1 mit Schlitzinitiator
(Option)

+41 / -42 Grenzwertschalter Limit 2 mit Schlitzinitiator
(Option)

51/52/53 Grenzwertschalter Limit 1 mit Mikroschalter
(Option)

41 /42 /43  Grenzwertschalter Limit 2 mit Mikroschalter
(Option)

@ Wegsensor

@ Grenzwertmeldung mit Schlitzinitiatoren (Option)

@ Grenzwertmeldung mit Mikroschaltern (Option)

Elektrische Daten der Ein- und Ausgange

Hinweis

Bei Verwendung des Gerates in explosionsgefahrdeten
Bereichen die zuséatzlichen Daten in Einsatz in
explosionsgefdahrdeten Bereichen gemaB ATEX und IECEx auf
Seite 6 und Einsatz in explosionsgefdhrdeten Bereichen gemans
FM und CSA auf Seite 10 beachten!

Stellsignal analog (Zweileitertechnik)

Klemmen
Nennbereich

Grenzwerte

Start ab
Blirdenspannung

Impedanz

+11/-12

4 bis 20 mA

Maximal: 50 mA (Uberlast)
Minimal: 3,6 mA

>3,8 mA

9,7V bei20 mA

485 Q bei 20 mA

Digitaleingang DI

Klemmen
Versorgungsspannung
Eingang ,logisch 0“
Eingang ,logisch 1“

Stromaufnahme

+81/ -82

24V DC (12 bis 30 V DC)
0 bis 5V DC

11 bis 30 VDC

maximal 4 mA

Digitalausgang DO

Klemmen

Versorgungsspannung

Schaltzustand logisch

Wirkrichtung

+83 /-84

5bis 30 VDC

(Steuerstromkreis nach DIN 19234 / NAMUR)
,0”: Strom > 0,35 mA bis < 1,2 mA

»17: Strom > 2,1 mA

normal logisch "0" oder logisch "1"

(parametrierbar)
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Optionsmodule

Modul fir analoge Rickmeldung AO*

Ohne Signal vom Stellungsregler (z. B. ,keine Energie“ oder
LInitialisierung®) setzt das Modul den Ausgang > 20 mA
(Alarmpegel).

Klemmen +31/-32
4 bis20 mA
(Teilbereiche parametrierbar)

24V DC (10 bis 30 V DC)

Signalbereich

Versorgungsspannung,
Zweileitertechnik
Kennlinie Steigend oder fallend (parametrierbar)

Kennlinienabweichung <1%

Modul fiir digitale Rlickmeldung SW1, Sw2*
Zwei Schalter fir binare Riickmeldung der Position (Stellposition
einstellbar innerhalb von 0 bis 100 %, nicht liberlappend).

Klemmen +41 / -42,+51 / -52
Versorgungsspannung 5bis 11V DC

(Steuerstromkreis nach DIN 19234 / NAMUR)
Signalstrom < 1,2 mA: Schaltzustand logisch ,0“

> 2,1 mA: Schaltzustand logisch ,1°
Wirkrichtung Normal logisch,,0“ oder logisch ,1“

(parametrierbar)

Modul fiir Universaleingang UAI*

Modul fur einen universell einsetzbaren 4 bis 20 mA-Eingang.
Der Bereich kann skaliert werden und dient zur erweiterten
Ventildiagnose. So kann z. B. durch einen angeschlossenen
Ultraschallsensor ein defekter Ventilsitz erkannt werden oder
beim Anschluss an ein Phonmeter Kavitation.

Die Grenzwerte fiir die Erkennung bei Uberschreitung kénnen
frei gewahlt werden.

Modul fir die Emergency-Shutdown-Funktion*

Bei Unterbrechung des 24 V DC-Signals fihrt das Pneumatik-
Modul seine mechanisch vorgegebene Sicherheitsfunktion aus.
Der Ausgang 1 des Stellungsreglers wird entliiftet und die
Armatur fahrt in die Sicherheitsstellung. Bei der Ausfiihrung
~doppelt wirkend" wird zusatzlich der Ausgang 2 beliiftet.

Das Emergency-Shutdown-Modul arbeitet unabhangig von den
Funktionen der Hauptplatine, so dass im Leitsystem immer alle
Informationen vom Stellglied zur Verfligung stehen.

Klemmen +85/ -86
24V DC (20 bis 30 V DC)
(galvanisch getrennt vom Eingangssignal)

aktiv bei < 5V DC

Versorgungsspannung

Sicherheitsstellung

Klemmen +21 / -22
Nennbereich 4 bis 20 mA
Birdenspannung 8V bei20 mA
Impedanz 400 Q bei 20 mA

* Es gibt zwei Slots fiir die Optionsmodule. Jede Kombination verschiedener
Optionsmodule ist méglich. Die Kombination gleicher Optionsmodule ist
jedoch nicht méglich.

Grenzwertschalter
Die Grenzwertschalter kobnnen wahlweise mit Schlitzinitiatoren

oder mit potenzialfreien Mikroschaltern ausgestattet werden.

Grenzwertschalter Limit 1 / Limit 2 mit Schlitzinitiatoren

Zwei Schlitzinitiatoren fiir unabhangige Signalisierung der Stellposition.

Klemmen +41 / -42,+51 / -52
Versorgungsspannung 5bis11V DC

(Steuerstromkreis nach DIN 19234 / NAMUR)
Ausgang ,logisch 0“ <12 mA
Ausgang ,logisch 1“ >2,1mA

Schaltpunkt Einstellbar zwischen 0 bis 100 %

Wirkrichtung Steuerfahneim  Steuerfahne auBerhalb

Schlitzinitiator des Schlitzinitiators

Typ S32-SN (NC; log. 1) <1,2mA >2,1mA

Grenzwertschalter Limit 1 / Limit 2 mit 24 V -Mikroschaltern

Klemmen 41 /42 /43,51 /52 /53
maximal 24 V AC/DC

maximal 2 A

Versorgungsspannung

Strombelastbarkeit
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Anschluss am Gerat

®

@ Blindstopfen
@ Kabelverschraubung
@ Anschlussklemmen fiir Optionsmodule

Abbildung 22: Anschluss am Gerit (Beispiel)

Fir die Kabeleinflihrung in das Gehduse befinden sich auf der
linken Gehauseseite 2 Gewindebohrungen ¥2- 14 NPT oder
M20 x 1,5. Die eine Gewindebohrung wird mit einer
Kabelverschraubung versehen und auf der anderen
Gewindebohrung befindet sich ein Blindstopfen.

Hinweis

Die Anschlussklemmen werden im geschlossenen Zustand
ausgeliefert und missen vor der Einflihrung der Adern
aufgeschraubt werden.

1. Die Adern auf etwa 6 mm (0,24 in) abisolieren.
Nach dem Abisolieren das Kabelende mit entsprechenden
Aderendhiilsen versehen und vercrimpen

3. Die Adern gemaB Anschlussplan an den Anschlussklemmen
anschlieBen.
Anzugsmoment fiir die Klemmenschrauben:
0,5 bis 0,6 Nm

M 20 mm
NPT 1/2"

©

@ Anschlussklemmen Bausatz fiir digitale Rlickmeldung

@ Anschlussklemmen Grundgerat

Leiterquerschnitte
Grundgerat

Elektrische Anschliisse

4 bis 20 mA Eingang Schraubklemmen max. 2,5 mm?2 (AWG14)
Optionen Schraubklemmen max. 1,0 mm2 (AWG18)

Querschnitt

Starre / flexible Ader 0,14 bis 2,5 mm?2 (AWG26 bis AWG14)
Flexibel mit Aderendhiilse 0,25 bis 2,5 mm2 (AWG23 bis AWG14)
Flexibel mit Aderendhiilse ohne 0,25 bis 1,5 mm2 (AWG23 bis AWG17)

Kunststoffhilse
Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,14 bis 0,75 mm?2 (AWG26 bis AWG20)
Kunststoffhilse

Mehrleiter-Anschlussvermdgen (Zwei Leiter gleichen Querschnitts)
Starre / flexible Ader 0,14 bis 0,75 mm2 (AWG26 bis AWG20)
Flexibel mit Aderendhiilse ohne 0,25 bis 0,75 mm?2 (AWG23 bis AWG20)

Kunststoffhilse
Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,5 bis 1,5 mm?2 (AWG21 bis AWG17)
Kunststoffhiilse
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Optionsmodule

Querschnitt

Starre / flexible Ader 0,14 bis 1,5 mm?2 (AWG26 bis AWG17)
Flexibel mit Aderendhlilse ohne 0,25 bis 1,5 mm?2 (AWG23 bis AWG17)
Kunststoffhiilse

Flexibel mit Aderendhilse mit 0,25 bis 1,5 mm?2 (AWG23 bis AWG17)

Kunststoffhilse

Mehrleiter-Anschlussvermégen (Zwei Leiter gleichen Querschnitts)

Starre / flexible Ader 0,14 bis 0,75 mm?2 (AWG26 bis AWG20)
Flexibel mit Aderendhliilse ohne 0,25 bis 0,5 mm?2 (AWG23 bis AWG22)
Kunststoffhiilse

Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,5 bis 1 mm?2 (AWG21 bis AWG18)

Kunststoffhilse

Grenzwertschalter mit Schlitzinitiatoren oder 24 V-Mikroschaltern

Starre Ader 0,14 bis 1,5 mm?2 (AWG26 bis AWG17)
Flexible Ader 0,14 bis 1,0 mm2 (AWG26 bis AWG18)
Flexibel mit Aderendhiilse ohne 0,25 bis 0,5 mm?2 (AWG23 bis AWG22)

Kunststoffhilse
Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,25 bis 0,5 mm?2 (AWG23 bis AWG22)

Kunststoffhilse
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... 8 Installation

... Elektrische Anschliisse

Anschluss am Gerat - EDP300 Control Unit mit EDP300 Remote Sensor

Gehause 1 (EDP300 Control Unit)

4

Gehause 2 (EDP300 Remote Sensor)

M 20 mm /
NPT 1/2"

@ Anschlussklemmen EDP300 Remote Sensor

@ Anschlussklemmen Bausatz fiir digitale Riickmeldung

Abbildung 23: Anschluss EDP300 Control Unit mit EDP300 Remote Sensor (Beispiel)

In der Ausfiihrung ,,EDP300 Control Unit mit EDP300 Remote
Sensor“ wird eine aufeinander abgeglichene Einheit mit zwei
Gehdusen geliefert.
Gehéause 1 (EDP300 Control Unit) enthalt die Elektronik, die
Pneumatik sowie ggf. folgende optionalen Module:

« Analoge Wegriickmeldung

- Digitale Wegrlickmeldung

- Emergency-Shutdown-Modul

- Universaleingang

Gehause 2 (EDP300 Remote Sensor) enthalt den Wegsensor und
ermoglicht die Montage an Linear- und Schwenkantriebe.
Ggf. kénnen folgende Optionen eingebaut sein:
« Optische Stellungsanzeige
« Mechanische Riickmeldekontakte als Schlitzindikatoren
oder Mikroschalter.

Optional sind die Gehause der EDP300 Control Unit und des
EDP300 Remote Sensors aus nichtrostendem Stahl erhaltlich.

@ EMV-Kabelverschraubung
@ Abgeschirmtes Anschlusskabel

Kabelspezifikation
Fir den Anschluss des EDP300 Remote Sensors muss ein Kabel
mit folgender Spezifikation verwendet werden:

- 3-adrig, Querschnitt 0,5 bis 1,0 mm?

« Abgeschirmt, mindestens 85 % Bedeckung

- Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F)
Die verwendeten Kabelverschraubungen miissen fiir einen
Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F) zugelassen
sein. Die Kabelverschraubungen benétigen eine Aufnahme fir
die Abschirmung und zusatzlich eine Zugentlastung fiir das
Kabel.
ABB bietet geeignete Kabel und Kabelverschraubungen mit
DNV_GL-Zertifizierung fur die EDP300 Remote-Ausfiihrung an.
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Elektrischer Anschluss

Stellungsregler (EDP300 Control Unit, Gehause 1) und
abgesetzten Wegsensor (EDP300 Remote Sensor, Gehduse 2)
anschlieBen, dabei folgende Hinweise beachten:

EDP300 Remote Sensor und EDP300 Control Unit sind
aufeinander abgeglichen. Sicherstellen, dass nur Gerate
mit gleicher Seriennummer verbunden werden.

Zur Verbindung muss ein abgeschirmtes 3-adriges Kabel
mit einer maximalen Lange von 10 m (33 ft) verwendet
werden.

Die Kabel durch die EMV-Kabelverschraubungen in den
Anschlussraum fiihren. Korrekten Sitz der Abschirmungen
in den EMV-Kabelverschraubungen sicherstellen.

Die Kabel gemaB den Anschlusspldanen anschlieBen und
die Schrauben der Anschlussklemmen handfest anziehen.
Beim Anschluss Aderendhiilsen verwenden.

Der elektrische Anschluss der EDP300 Control Unit sowie
der optionalen Module erfolgt wie in Anschluss am Gerat
auf Seite 40 beschrieben.

Bei nicht leitender Befestigung der EDP300 Control Unit
muss das Gehause geerdet werden (Gehause

EDP300 Control Unit und EDP300 Remote Sensor auf
gleichem elektrischen Potenzial), da es sonst zu
Regelabweichungen der analogen Wegriickmeldung
kommen kann.

Beim EDP300 Remote Sensor in IP-Schutzart IP 66 die
Deckelschrauben mit ca. 50 Ncm (0,44 Ibf-in) Gberkreuz
vorziehen und dann mit 200 Ncm (1,77 Ibf-in) festziehen.
Die pneumatischen Ausgange zum Antrieb missen mit
Leitungen mit einem Mindest-Durchmesser von 6 mm
verbunden werden.
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... 8 Installation

... Elektrische Anschliisse

Anschluss am Gerdt - EDP300 Control Unit fiir abgesetzten Wegsensor

0

M 20 mm /
NPT 1/2"

@ Anschlussklemmen flr abgesetzten Wegsensor

@ Abgesetzter Wegsensor

Abbildung 24: Anschluss EDP300 Control Unit mit abg ztem Weg: (Beispiel)

In der Ausfiihrung ,,EDP300 fiir abgesetzten Wegsensor“ wird der

Stellungsregler ohne Wegsensor geliefert.

Die EDP300 Control Unit enthalt die Elektronik, die Pneumatik
sowie ggf. folgende Optionen:

- Analoge Wegriickmeldung

- Digitale Wegrlickmeldung

- Emergency-Shutdown-Modul

- Universaleingang

Es kann ein beliebiger Wegsensor (4 bis 80 kQ) angeschlossen
werden.

@ EMV-Kabelverschraubung
@ Abgeschirmtes Anschlusskabel

Kabelspezifikation
Fir den Anschluss des EDP300 Remote Sensors muss ein Kabel
mit folgender Spezifikation verwendet werden:

- 3-adrig, Querschnitt 0,5 bis 1,0 mm?

- abgeschirmt, mindestens 85 % Bedeckung

« Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F)
Die verwendeten Kabelverschraubungen missen fiir einen
Temperaturbereich bis mindestens 100 °C (212 °F) zugelassen
sein. Die Kabelverschraubungen benétigen eine Aufnahme fiir
die Abschirmung und zusatzlich eine Zugentlastung fiir das
Kabel.
ABB bietet geeignete Kabel und Kabelverschraubungen mit
DNV_GL-Zertifizierung fiir die EDP300 Remote-Ausfiihrung an.
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Elektrischer Anschluss
Stellungsregler (EDP300 Control Unit) und abgesetzten
Wegsensor anschlieBen, dabei folgende Hinweise beachten:

Zur Verbindung muss ein abgeschirmtes 3-adriges Kabel
mit einer maximalen Lange von 10 m (33 ft) verwendet
werden.

Die Kabel durch die EMV-Kabelverschraubungen in den
Anschlussraum fiihren. Korrekten Sitz der Abschirmungen
in den EMV-Kabelverschraubungen sicherstellen.

Die Kabel gemaB den Anschlussplanen anschlieBen und
die Schrauben der Anschlussklemmen handfest anziehen.
Der elektrische Anschluss der EDP300 Control Unit sowie
der optionalen Module erfolgt wie in Anschluss am Gerat
auf Seite 40 beschrieben.

Beim Anschluss Aderendhiilsen verwenden.

Bei nicht leitender Befestigung der EDP300 Control Unit
muss das Gehause geerdet werden (EDP300 Control Unit
und abgesetzter Wegsensor auf gleichem elektrischem
Potenzial), da es sonst zu Regelabweichungen der
analogen Wegriickmeldung kommen kann.

Bei Betrieb an einem Zylinder sollte aufgrund der
Linearitat der Selbstabgleich fiir Schwenkantriebe
ausgefihrt werden.

Die pneumatischen Ausgange zum Antrieb miissen mit
Leitungen mit einem Mindest-Durchmesser von 6 mm
verbunden werden.
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... 8 Installation

Einbau der Optionsmodule

Hinweis
Vor dem Einbau der Optionsmodule muss die
Versorgungsspannung abgeschaltet sein.

1. Schrauben am Gehausedeckel I6sen und den Gehausedeckel
abnehmen.

2. Optionsmodul so positionieren, dass der Stecker zur rechten
Seite zeigt.

3. Optionsmodul mit leichtem Druck seitlich in den
Einschubplatz fihren und nach unten festdriicken.

4. Optionsmodul mit der Schraube im Gehduse handfest
fixieren.

5. Gehdusedeckel aufsetzen und am Gehduse anschrauben.
Schrauben handfest anziehen.

6. Bei Verwendung des ,Emergency-Shutdown-Moduls“ muss
der Drehschalter auf der Hauptleiterplatte mit einem
passenden Schlitzschraubendreher in Stellung 1 gedreht
werden.

7. Gehdusedeckel aufsetzen und am Gehduse anschrauben.
Schrauben handfest anziehen.

Hinweis
Es kdnnen maximal zwei Optionsmodule gleichzeitig verwendet
werden. Die Modultypen miissen unterschiedlich sein.

Hinweis

Bei Verwendung des ,,Emergency-Shutdown-Moduls“ muss das
Modul an den Klemmen +85 / -86 mit 24 V DC versorgt werden,
andernfalls ist keine pneumatische Funktion des
Stellungsreglers maglich (Gerat befindet sich in der
pneumatischen Sicherheitsstellung).

Hinweis

Spatestens alle 2 Jahre ist eine Funktionsliberpriifung des
Emergency-Shutdown-Moduls (Option) durchzufiihren. Hierzu
muss bei Unterbrechung des 24 V DC Signals (Klemme

+85 / -86) der Stellungsregler das Ventil in die
Sicherheitsstellung fahren.

Einbau der mechanischen Stellungsanzeige

1. Schrauben am Gehdusedeckel I6sen und den Gehdausedeckel
abnehmen.

2. Achsverldangerung auf die Achse stecken und mit der
beiliegenden Schraube festschrauben.

3. Runde Stellungsanzeige auf die Achsverlangerung stecken
und auf die gewlinschte Position drehen.

4. Neuen Gehausedeckel (mit rundem Sichtfenster) aufsetzen
und am Gehduse anschrauben. Schrauben handfest anziehen.

Einbau der mechanischen Stellungsriickmeldung

1. Schrauben am Geh&dusedeckel |I6sen und den Gehausedeckel
abnehmen.

2. Falls montiert, die optische Stellungsanzeige abziehen und
die Achsverlangerung abschrauben.

3. Leiterplatte der Stellungsriickmeldung rechts unter die
beiden Kunststofflaschen schieben und die Leiterplatte mit
beiliegender Schraube fixieren.

4. Gegebenenfalls optische Stellungsanzeige montieren.

5. Gehausedeckel aufsetzen und am Gehause anschrauben.
Schrauben handfest anziehen.
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Einbau der Druckoption

/A VORSICHT

Verletzungsgefahr
Verletzungsgefahr durch umherfliegende Bauteile sowie starke Gerauschemission.
Vor der Demontage missen samtliche angeschlossenen Druckluftleitungen drucklos sein.

@ 1/P-Umformer Pneumatik
@ Wegsensor

Abbildung 25:

Leiterplatte

Hinweis

Vor dem Einbau der Druckoption muss die
Versorgungsspannung abgeschaltet sein.

Die Bondingdrahte der Druckoption dirfen nicht berihrt
werden. Die Berlihrung der Bondingdrahte fiihrt zu einer
Beschadigung des Optionsmoduls.

Vor dem Einsatz des Gerates muss eine
Hochspannungsprifung gemaB IEC durchgefiihrt werden.

Schrauben am Gehausedeckel I6sen und den Gehausedeckel
abnehmen.

Samtliche Kabelverbindungen an den Schraubklemmen I6sen.

Falls vorhanden, die Optionsmodule losschrauben und
seitlich herausnehmen.

Falls vorhanden, die mechanische Stellungsanzeige abziehen
und die Achsverlangerung (ggf. auch die der mechanischen
Grenzwertgeber) abschrauben.

Schrauben der Kunststoffabdeckung entfernen und die
Abdeckung abnehmen.

Beide Steckverbinder von der Leiterplatte abziehen.
Befestigungsschrauben der Leiterplatte [6sen und
Leiterplatte vorsichtig abnehmen.

@ Druckoption

8. Schrauben auf der Oberseite der Pneumatik abschrauben
und die Abdeckplatte herausnehmen.

9. Druckoption vorsichtig auf die Pneumatik aufsetzen und mit
den Schrauben handfest anschrauben.

10. Leiterplatte montieren.

11. Beide Steckverbinder (1, 2) auf die Leiterplatte aufstecken
(siehe Abbildung 25 auf Seite 37).

12. Steckverbinder der Druckoption (3) auf die Leiterplatte
aufstecken (siehe Abbildung 25 auf Seite 37).

13. Kunststoffkappe montieren.

14. Ggf. Optionsmodule montieren und mechanische
Rickmeldungen einstellen.

15. Gehausedeckel aufsetzen und am Gehduse anschrauben. Die
Schrauben handfest anziehen.

Montagehinweis

Die Schrauben sind in der Reihenfolge wie im Bild nummeriert
mit einem Anzugsmoment von 1 Nm anzuziehen.



38 PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OlI/EDP300-DE REV. F

... 8 Installation

... Einbau der Optionsmodule

Priifanweisung / Funktionsiiberpriifung

Nach Montage der Druckplatine den Stellungsregler mit 4 bis 20
mA versorgen und Uber die Gerateanzeige im Menlpunkt
»Signals View“ die Driicke P / P1 / P2 suchen. Das Gerat muss
hierflr nicht mit Druckluft versorgt werden. Es sollten an dieser
Stelle grundsatzlich alle 3 Driicke angezeigt werden, in diesem
Fall ist alles in Ordnung. Ein Abgleich der Driicke ist nicht
erforderlich, weil die Platine bereits im Werk abgeglichen wurde.
Es liegt ein Fehler vor, wenn die folgende Anzeige erscheint.
(,Platine ist defekt“ = In diesem Fall bitte

ABB Automation GmbH - Service Instruments - kontaktieren):

= J—

Pl -

P2 -

Sollte die Druckplatine nicht mit der Hauptleiterplatte verbunden
sein (Stecker nicht aufgesteckt), so werden die 3 Driicke
P / P1 / P2 nicht im Meni angezeigt.

EX-Anforderung

Sollte es sich um Ex-Gerate handeln, muss der Kunde diesen
Umbau durch einen Ex-Sachversténdigen priifen lassen.

Sollte dies nicht mdglich sein, muss der Umbau zwingend vom
Werk gepriift werden!

Ansprechpartner: ABB Automation GmbH - Service Instruments -

Einstellung der Optionsmodule

Einstellung der mechanischen Stellungsanzeige

1. Die Schrauben am Gehausedeckel I6sen und den
Gehausedeckel abnehmen.

2. Die Stellungsanzeige auf der Achse auf die gewilinschte
Position drehen.

3. Den Gehdusedeckel aufsetzen und am Gehduse anschrauben.
Die Schrauben handfest anziehen.

4. Den Symbolaufkleber zum Markieren der minimalen und
maximalen Ventilstellung auf dem Gehdusedeckel anbringen.

Hinweis
Die Aufkleber befinden sich auf der Innenseite des
Gehausedeckels.
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Einstellung der mechanischen Grenzwertschalter mit
Schlitzinitiatoren

\
@ Obere Steuerfahne @ Schlitzinitiator Limit 1
@ Schlitzinitiator Limit 2 @ Untere Steuerfahne

Abbildung 26: Grenzwertschalter mit Schlitzinitiatoren

1. Schrauben am Gehausedeckel |I6sen und den Gehausedeckel
abnehmen.

/A VORSICHT

Verletzungsgefahr!

Im Gerat befinden sich scharfkantige Steuerfahnen.

- Die Steuerfahnen nur mit einem Schraubendreher
verstellen!

2. Den unteren und oberen Schaltpunkt fir die bindre

Rickmeldung wie folgt einstellen:

- Die Betriebsart ,Manuelle Verstellung” anwahlen und das
Stellglied von Hand in die untere Schaltposition fahren.

« Mit einem Schraubendreher die Steuerfahne von
Schlitzinitiator 1 (unterer Kontakt) bis zur Kontaktgabe,
d. h. bis kurz vor dem Eintauchen in den Schlitzinitiator,
auf der Achse verstellen. Die Steuerfahne taucht bei einer
Rechtsdrehung der Achse in den Schlitzinitiator 1 ein
(Blickrichtung von vorne).

- Das Stellglied von Hand in die obere Schaltposition
fahren.

« Mit einem Schraubendreher die Steuerfahne von
Schlitzinitiator 2 (oberer Kontakt) bis zur Kontaktgabe,
d. h. bis kurz vor dem Eintauchen in den Schlitzinitiator,
auf der Achse verstellen. Die Steuerfahne taucht bei einer
Linksdrehung der Achse in den Schlitzinitiator 2 ein
(Blickrichtung von vorne).

3. Den Gehausedeckel aufsetzen und am Gehause anschrauben.

4. Die Schrauben handfest anziehen.

Einstellung der mechanischen Grenzwertschalter mit
24 V-Mikroschaltern

1

~

Schrauben am Gehausedeckel I6sen und den Gehausedeckel
abnehmen.

Die Betriebsart ,Manuelle Verstellung“ anwahlen und das
Stellglied von Hand in die gewtiinschte Schaltposition fur
Kontakt 1 fahren.

Maximal-Kontakt (1, untere Scheibe) einstellen.

Dabei die obere Scheibe mit dem Justierhaken fixieren und
die untere Scheibe manuell drehen.

Die Betriebsart ,Manuelle Verstellung“ anwahlen und das
Stellglied von Hand in die gewtiinschte Schaltposition fir
Kontakt 2 fahren.

Minimal-Kontakt (2, obere Scheibe) einstellen.

Dabei die untere Scheibe mit dem Justierhaken fixieren und
die obere Scheibe manuell drehen.

Mikroschalter anschlieBen.

Gehausedeckel aufsetzen und am Gehduse anschrauben.
Die Schrauben handfest anziehen.
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Pneumatische Anschliisse

Hinweis

Der Betrieb des Stellungsreglers darf nur mit 6l-, wasser- und
staubfreier Instrumentenluft erfolgen (In der Gasausfiihrung mit
trockenem Erdgas).

Die Reinheit und der Olgehalt miissen die Forderungen
entsprechend Klasse 3 nach DIN/ISO 8573-1 erfllen.

Beschadigung von Bauteilen!

Verunreinigungen an der Luftleitung und dem

Stellungsregler kénnen Bauteile beschadigen.

«  Vor dem AnschlieBen der Leitung unbedingt Staub,
Spane bzw. andere Schmutzpartikel durch Ausblasen
entfernen.

Beschadigung von Bauteilen!

Ein Druck Uber 10 bar (145 psi) kann den Stellungsregler

oder Antrieb beschadigen.

- Es mussen Vorkehrungen getroffen werden, z. B. der
Einsatz eines Druckminderers, die sicherstellen, dass
auch im Storfall der Druck nicht Gber 10 bar (145 psi)
ansteigt.

Hinweise zu doppelwirkenden Antrieben mit
Federriickstellung

Bei doppeltwirkenden Antrieben mit Federrtickstellung kann
wahrend des Betriebs, bedingt durch die Feder, der Druck in der
Kammer gegenliber der Feder weit Uiber den Wert des
Zuluftdrucks steigen.

Dadurch kann es zu einer Beschadigung des Stellungsreglers
kommen, oder die Regelung des Antriebes wird beeintrachtigt.
Um dieses Verhalten sicher auszuschlieBen, wird empfohlen, bei
derartigen Anwendungen ein

Druckausgleichsventil zwischen der Kammer ohne Feder und der
Zuluft zu installieren. Es ermoglicht ein Riickstromen des
erhéhten Druckes in die Zuluftleitung.

Der Offnungsdruck des Riickschlagventils sollte

< 250 mbar (< 3,6 psi) sein.

Anschluss am Gerat

@ Filterschraube (an der
Gehduseunterseite)

@ Pneumatische Ausgange

(@) zuluft

Abbildung 27: Pneumatische Anschliisse

Kennzeichnung Anschlussverrohrung

SUP / ZULIN Zuluft, Druck 1,4 bis 10 bar (20 bis 145 psi)
Y1/ OUT1 Stelldruck zum Antrieb
Y2 / OUT2 Stelldruck zum Antrieb (2. Anschluss bei

doppeltwirkendem Antrieb)

Die Anschliisse gemaB Kennzeichnung verrohren, dabei folgende
Punkte beachten:

« Alle pneumatischen Leitungsanschliisse befinden sich auf
der rechten Seite des Stellungsreglers. Fir die
pneumatischen Anschlisse sind die Gewindebohrungen
GYa oder %2 18 NPT vorgesehen. Der Stellungsregler ist
entsprechend der jeweils vorhandenen
Gewindebohrungen beschriftet.

- Es wird empfohlen, eine Leitung mit den Abmessungen
12 x 1,75 mm zu verwenden. Die fiir das Aufbringen der
Stellkraft bendtigte Hohe des Zuluftdrucks auf den
Stelldruck im Antrieb muss abgestimmt werden.

- Der Arbeitsbereich des Stellungsreglers liegt zwischen
1,4 bis 10 bar (20 bis 145 psi).
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Luftversorgung

Instrumentenluft*®

Reinheit Maximale TeilchengréBe: 5 um
Maximale Teilchendichte: 5 mg/m3
Olgehalt Maximale Konzentration 1 mg/m3
Drucktaupunkt 10 K unterhalb der Betriebstemperatur
Versorgungsdruck Standardausfiihrung:

1,4 bis 10 bar (20 bis 145 psi)
Marineausfiihrung:
1,5 bis 8 bar (22 bis 116 psi)

Eigenverbrauch** < 0,03 kg/h /0,015 scfm

*  Bl-, wasser- und staubfrei nach DIN /1SO 8573-1, Verunreinigung und
Olgehalt entsprechend Klasse 3
** Unabh&ngig vom Versorgungsdruck

Druckluft-Ausgang

Stellbereich 0 bis 10 bar (0 bis 145 psi)
Luftleistung Standard:
40 kg/h (31Nm3/h / 20 scfm)
Optional:

50 kg/h (40 Nm3/h / 23 scfm)
Ausgangsfunktion Fir einfachwirkende oder doppeltwirkende
Antriebe
Antrieb entliiftet / blockiert bei Energieausfall
(elektrisch)
Endlage 0 % = O bis 45 %
Endlage 100 % = 55 bis 100 %

DichtschlieBbereiche

9 Inbetriebnahme

Sicherheitshinweise

Hinweis

Die auf dem Typenschild angegebenen Daten zur elektrischen
Energieversorgung und zum Zuluftdruck sind bei der
Inbetriebnahme zwingend einzuhalten.

Vor dem Einschalten sicherstellen, dass die im Kapitel
sTechnische Daten“ bzw. im Datenblatt genannten
Umgebungsbedingungen eingehalten werden.

Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr
moglich ist, das Gerdt auBer Betrieb setzen und gegen
unabsichtlichen Betrieb sichern.

Priifungen vor der Inbetriebnahme

Luftdruck in der Druckluftanschlussleitung:

« 1,4 bis 10 bar (20 bis 145 psi)

« Marineausfiihrung: 1,6 bis 8 bar (23 bis 116 psi)
Stromeingang aktiv: 4 bis 20 mA

Priifungen des mechanischen Anbaus

Wahrend der Inbetriebnahme wird der mechanische Anbau am
Linear- bzw. am Schwenkantrieb geprift. Dazu wird der Antrieb
zundchst in die Endlagen gefahren und anschlieBend ein
automatischer Selbstabgleich durchgefiihrt.

Bei gréBeren Antrieben kann es vorkommen, dass die Zeit fir
den Selbstabgleich deutlich kiirzer ist, als bei kleinen Antrieben.
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... 9 Inbetriebnahme

... Prifungen des mechanischen Anbaus

Fahren in die Endlagen nach durchgefiihrtem Selbstabgleich Fahren in die Endlagen bei einem Neugerit

Prozessanzeige Prozessanzeige
r =] (w X Elektronik =]
1. Mit ¥ in das Betriebsartenmenii wechseln. 1. Mit @& und @ in die jeweiligen Endlagen fahren.
Betriebsart 1

Selbstabgleich

O Adaptiv - 4 5 O

O Regeln °

O Sollwert Manuell

O Sensor Manuell
Konfiguration o T ®

Zurlck OK

2. Mit @& oder ¥’ die Betriebsart ,Manual Sensor“ auswahlen.

3. Mit@® und 7 in die jeweiligen Endlagen fahren. Endlagen priifen. Der Drehwinkel wird in Grad angezeigt.

Empfohlener Bereich:
« zwischen -30 bis 30° fiir Linearantrieb
« zwischen -45 bis 45° fiir Schwenkantriebe

AnschlieBend muss ein automatischer Selbstabgleich

durchgefiihrt werden.

Pos. Ang. © Siehe Selbstabgleich starten auf Seite 47.

‘m =

Endlagen priifen. Der Drehwinkel wird in Grad angezeigt.
Empfohlener Bereich:

« zwischen -30 bis 30° fiir Linearantrieb

. zwischen -45 bis 45° fiir Schwenkantriebe
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10 Bedienung

Sicherheitshinweise
/\ VORSICHT

Verletzungsgefahr durch falsche Parameterwerte!

Durch falsche Parameterwerte kann das Ventil unerwartet

verfahren. Dies kann zu Prozessstorungen und somit zu

Verletzungen fuhren!

- Vor dem Wiedereinsatz eines vorher bereits an anderer
Stelle eingesetzten Stellungsreglers das Gerat immer auf
die Werkseinstellungen zurlicksetzen.

- Niemals vor dem Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen
den Selbstabgleich starten!

Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr
moglich ist, das Gerat auBer Betrieb setzen und gegen
unabsichtlichen Betrieb sichern.

Parametrierung des Gerates

Die LCD-Anzeige verfligt Uber Bedientasten, die eine Bedienung
des Gerdtes bei gedffnetem Gehdusedeckel erméglichen.

Meniinavigation

@ Menii 1 @
O

@ Verlassen Wahlen @

@ Bedientasten zur MenE]navigation@ Markierung zur Anzeige der
relativen Position innerhalb des

@ Anzeige der Meniibezeichnung Meniis

@ Anzeige der Meniinummer @ Anzeige der aktuellen Funktion

der Bedientasten W und W

Abbildung 28: LCD-Anzeiger (Beispiel)

Mit den Bedientasten é& oder "¥’ wird durch das Menii
geblattert, oder eine Zahl bzw. ein Zeichen innerhalb eines
Parameterwertes ausgewahlt.

Die Bedientasten N und ¥ haben variable Funktionen. Die
jeweils aktuelle Funktion @ wird in der LCD-Anzeige angezeigt.

Bedientastenfunktionen

43

Y/ Bedeutung

Verlassen Menii verlassen

Zuriick Ein Untermeni zurlick

Abbrechen Parametereingabe abbrechen

Weiter Auswahl der nachsten Stelle fur die Eingabe von
numerischen und alphanumerischen Werten

4 Bedeutung

Wahlen Untermeni / Parameter auswéahlen

Bearb. Parameter bearbeiten

OK Eingegebenen Parameter speichern




44 PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OlI/EDP300-DE REV. F

... 10Bedienung

Meniliebenen

Unterhalb der Prozessanzeige befinden sich drei Menliebenen.

@ Prozessanzeige W

Informationsebene

b

Diagnose

Bedienerseite 1

Signalansicht

g

Prozessanzeige
Die Prozessanzeige zeigt die aktuellen Prozesswerte an.

Informationsebene

Die Informationsebene enthdlt die fiir den Bediener relevanten
Parameter und Informationen. Die Geratekonfiguration kann hier
nicht verandert werden.

Betriebsartenmenii

Im Betriebsartenmeni kann zur Inbetriebnahme der
Selbstabgleich gestartet werden. Weiterhin kann man die
Betriebsarten andern und in die Konfigurationsebene wechseln.

Konfigurationsebene

Die Konfigurations-, Parametrieranleitung enthalt alle fir die
Inbetriebnahme und Konfiguration des Gerates notwendigen
Parameter. Die Geratekonfiguration kann hier verandert werden.

Betriebsart

b

IAutom. Einstellung
IAdaptiv

Regelung

Manual SP

MAN Sensor

Konfiguration

4

Konfiguration

Easy Setup

Inbetriebnahme

Y

IAnzeige
Regelung
Eingang/Ausgang

Kommunikation

q

Diagnose
Gerate Info

Service

Sachschaden!

Wahrend der externen Konfiguration Uber einen PC reagiert

der Stellungsregler nicht mehr auf den Sollwertstrom. Der

Prozess kann dadurch gestort werden.

- Den Antrieb vor der externen Parametrierung immer in
die Sicherheitsstellung fahren und die Handsteuerung
aktivieren.

Hinweis
Fir eine ausfihrliche Beschreibung der einzelnen Parameter und
Meniis siehe Parameterbeschreibung auf Seite 54.
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Prozessanzeige

—d  50.01

Position °0/,
POS

@/
@/

@ Symbol zur Anzeige
,Parametrierung geschiitzt“

@ Diagnosemeldung
®

Symbol zur Betriebsart

@ Anzeige der
Messstellenkennzeichnung

@ Anzeige der aktuellen
Prozesswerte

@ Symbol zur Anzeige der
Tastenfunktion

Abbildung 29: Prozessanzeige (Beispiel)

Nach dem Einschalten des Gerates erscheint in der LCD-Anzeige
die Prozessanzeige. Dort werden Informationen zum Gerdt und
aktuelle Prozesswerte angezeigt.

Die Darstellung der aktuellen Prozesswerte (2) kann in der
Konfigurationsebene angepasst werden.

Beschreibung der Symbole

Wechsel in die Informationsebene
(Bedienermenii)

In der Informationsebene kdnnen Uber das Bedienermeni
Diagnoseinformationen angezeigt und die Anzeige von
Bedienerseiten ausgewahlt werden.

Prozessanzeige

r =]
1. Mit Win die Informationsebene wechseln.

Bedienermenti 1
Diagnose

Bedienerseite 1
Signalansicht

Zurick Wahlen

2. Mit @& oder @ ein Untermeni auswahlen.
3. Mit & die Auswahl bestatigen.

Menii Beschreibung

Symbol Beschreibung
Q Informationsebene aufrufen.
Bei aktiviertem Autoscroll-Modus erscheint hier ein U-Symbol und
die Bedienerseiten werden automatisch nacheinander angezeigt.
=] Konfigurationsebene aufrufen.
ﬁ Das Gerit ist gegen Anderungen der Parametrierung geschiitzt.

Beschreibung der Meldungssymbole

Meldungssymbol

Universaleingang aktiviert

Diagnosemeldung liegt vor

Fehler liegt vor

Wartungsmeldung liegt vor

... / Bedienermenii
Diagnose Anzeige der aktuell und in der Vergangenheit
aufgetretenen Alarme und Meldungen. Eine Auswahl
der anzuzeigenden Meldungen kénnen in der
Konfigurationsebene unter dem Punkt ,Diagnose”
vorgenommen werden.

Bedienerseite 1 Wechsel zur Prozessanzeige.
Signalansicht Auswahl des Untermeniis , Signalansicht® (Nur fir
Servicezwecke).

Folgende Signalwerte mit Einheiten kénnen
angezeigt werden:

« Position Pos[%)]

. Position Pos[°]

« Sollwert SP[%]

. Sollwert SP[mA]

« Regelabweichung DEV [%]

« Elektronik-Temperatur [°C, °F, °R, K]

- Versorgungsdruck PIN [Einheit]

«  Druck Ausgang 1 PY1 [Einheit]

« Druck Ausgang2 PY2 [Einheit]

- Differenzdruck DP [Einheit]

- Universaleingangswert UIN [Einheit]
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Wechsel der Betriebsart

In dem Betriebsartenmeni wird die Betriebsart angezeigt und
gedndert. Zusatzlich kann von dort in die Konfigurationsebene
gewechselt werden.

Prozessanzeige

‘m =]

1. Mit ¥ in das Betriebsartenmenii wechseln.

Betriebsart 1
Selbstabgleich
Adaptiv
Regeln
Sollwert Manuell
Sensor Manuell

O OO O

Konfiguration

Zurlick OK

2. Mit @& oder ¥’ die gewlinschte Betriebsart auswahlen.
3. Mit 7 die Auswahl bestatigen.

Beschreibung der Betriebsarten

Symbol

Betriebsart

0

Adaptive Regelung aktiv

Mit dem Betrieb des Stellungsreglers PositionMaster
EDP300 im ,Adaptiven Mode* erfolgt in kleinen Schritten
eine selbsttatige Optimierung der Regelparameter auf
die Betriebsbedingungen. Dies ist besonders hilfreich,
wenn wahrend des automatischen Selbstabgleichs die
Armatur nicht mit Nennbedingungen betrieben werden
konnte.

Die Langzeit-Stabilitdt des adaptiven Betriebs ergibt
sich mehr aus der Systemstruktur als aus der
Verhaltensanderung des Systems, d. h. wenn in der
System-Applikation mit Positioner, Antrieb, Ventil und
Verhaltensanderungen ein stabiler, adaptiver Betrieb
Uber mehrere Tage aktiver Regelungsabweichungen
erreicht wird, dann kann auch von einem stabilen Betrieb
in der o. g. Applikation ausgegangen werden.

Wenn das nicht der Fall ist, sollte die Betriebsart ,,Regeln
ohne Adaptive" gewahlt werden.

Regelung ohne Adaptive

Im Gegensatz zur Betriebsart ,Regeln mit Adaptive“

werden die Regelparameter nicht selbsttdtig angepasst.

Manueller Sollwert, Adaptive Regelung
Das Ventil wird mit den Richtungstasten
(& oder & von Hand im Hubbereich verstellt.

1. Entsprechende Bedientaste fir die gewlinschte
Verstellrichtung driicken und halten.

2. Zusatzlich Wbet'altigen, wenn das Geratin den
Schnellgang umschalten soll.

/\ VORSICHT

Quetschgefahr!

Konfigurierte Stellwegbegrenzungen und Stellzeiten
sind im Handbetrieb nicht wirksam. Quetschgefahr
durch Verfahrbewegung des Antriebs.

« Sicherstellen, dass sich im Arbeitsbereich des

Antriebs keine Personen aufhalten.
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Symbol

Betriebsart

v 9

Manueller Sollwert, Regelung ohne Adaptive

Das Ventil wird mit den Richtungstasten

(& oder ¥V von Hand im Hubbereich verstellt.

1. Entsprechende Bedientaste fir die gewiinschte
Verstellrichtung driicken und halten.

2. Zusatzlich Wbetétigen, wenn das Geratin den
Schnellgang umschalten soll.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!

Konfigurierte Stellwegbegrenzungen und Stellzeiten

sind im Handbetrieb nicht wirksam. Quetschgefahr

durch Verfahrbewegung des Antriebs.

« Sicherstellen, dass sich im Arbeitsbereich des
Antriebs keine Personen aufhalten.

Manuelles Verfahren des Antriebs

Das Ventil wird mit den Richtungstasten

(&N oder ¥ von Hand im Ventilbereich verstellt. Dazu
erfolgt die Positionsanzeige in Winkelgrad, umdie

Anbausituation zu prifen.

1. Entsprechende Bedientaste fir die gewlinschte
Verstellrichtung driicken und halten.

2. Zusétzlich? betdtigen, wenn das Geratin den
Schnellgang umschalten soll.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!

Wenn durch eine Leckage Luft entweicht, wird die

Stellposition nicht nachgeregelt. Konfigurierte

Stellwegbegrenzungen und Stellzeiten sind im

Handbetrieb nicht wirksam. Quetschgefahr durch

Verfahrbewegung des Antriebs.

« Sicherstellen, dass sich im Arbeitsbereich des
Antriebs keine Personen aufhalten.

Sollwert liber HART, Adaptive Regelung
Sollwert liber HART, Regelung ohne Adaptive
Aktivierter Bindareingang, Adaptive Regelung

Aktivierter Bindreingang, Regelung ohne Adaptive

Selbstabgleich starten
Im Men ,Betriebsart” kann der Selbstabgleich des Gerates
konfiguriert und gestartet werden.

Prozessanzeige

r :=|
1. Mit % in das Betriebsartenmenii wechseln.

Betriebsart

Selbstabgleich

O Regeln
O Sollwert Manuell
O Sensor Manuell

Zurick OK

2. Mit @& oder &’ die Betriebsart ,,Adaptiv” auswahlen.

3. Mit & die Auswahl bestatigen. Dazu muss die Bedientaste

a7

mindestens 4 Sekunden gedriickt werden (Countdown oben

links im Display abwarten).

Selbstabgleich
Voll Selbstabgleich

Schwenk
Linear

Verlassen

4. Mit @& oder @ den ,Antriebstyp“ auswahlen.
»,Schwenk” fiir Schwenkantriebe,
LLinear” flr Linearantriebe auswahlen.
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... Wechsel der Betriebsart
Hinweis
Der ,Abgleichmodus“ kann in der Konfigurationsebene unter

dem Punkt ,,... / Easy Setup / Abgleichmodus” voreingestellt
werden.

Selbstabgleich
Voll Selbstabgleich

Exhaust

Abbruch

Der Fortschritt des Selbstabgleichs wird als Bargraph dargestellt
und kann ggf. mit ,,Abbruch“ beendet werden. Nach
erfolgreichem Selbstabgleich erscheint kurz in der Anzeige:
~Ende Selbstabgl.”, AnschlieBend wechselt das Gerat
selbststandig zur Prozessanzeige.

Hinweis
Der Selbstabgleich fuhrt nicht immer zum optimalen
Regelergebnis.

Beim Starten des Selbstabgleichs Uiber Kurztasten wird die
Ventilposition automatisch bestimmt.

Wechsel in die Konfigurationsebene
(Parametrierung)

In der Konfigurationsebene kdnnen die Gerateparameter
angezeigt und gedandert werden.

Betriebsart
Selbstabgleich
Adaptiv
Regeln
Sollwert Manuell
Sensor Manuell

Konfiguration

o0o0o0O0

Zurilick OK

5. Mit @ oder ‘&’ die Betriebsart ,Konfiguration“ auswahlen.
6. Mit % die Auswahl bestatigen.

Auswahl und Andern von Parametern
Tabellarische Eingabe

Bei der tabellarischen Eingabe wird aus einer Liste von
Parameterwerten ein Wert ausgewabhlt.

Menii Name 1
Parameter Name
Aktueller Wert
Weiter Bearb.

1. Den einzustellenden Parameter im Menu auswahlen.
Mit 17 die Liste der verfligbaren Parameterwerte aufrufen.
Der aktuell eingestellte Parameterwert wird hervorgehoben
dargestellt.

Parameter Name 1
Parameter 1
Parameter 2
Parameter 3
Abbrechen OK

3. Mit @& oder ¥’ den gewilinschten Wert auswahlen.
4. Mit ¥ die Auswahl bestatigen.
Die Auswahl eines Parameterwertes ist abgeschlossen.
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Numerische Eingabe
Bei der numerischen Eingabe wird ein Wert durch Eingabe der
einzelnen Dezimalstellen eingestellt.

Menii Name
Parameter Name

12.3456 [Unit]

Weiter Bearb.

1. Den einzustellenden Parameter im Meni auswahlen.
2. Mit ¥ den Parameter zur Bearbeitung aufrufen. Die aktuell
ausgewabhlte Stelle wird hervorgehoben dargestellt.

Parameter Name
12.3456 [Einheit]

Weiter OK
3. Mit WY die zu dndernde Dezimalstelle auswihlen.
4. Mit @& oder ¥’ den gewiinschten Wert einstellen.
5. Mit VY die nichste Dezimalstelle auswéhlen.
6. Gegebenenfalls weitere Dezimalstellen gemaB den Schritten

3. bis 4. auswahlen und einstellen.
7. Mit % die Einstellung bestatigen.
Die Anderung des Parameterwertes ist abgeschlossen.

49

Fehlermeldungen in der LCD-Anzeige

Im Fehlerfall erscheint unten in der Prozessanzeige eine Meldung
bestehend aus einem Symbol und Text (z. B. Elektronik). Der
angezeigte Text gibt einen Hinweis auf den Bereich, in dem der
Fehler aufgetreten ist.

Prozessanzeige

[ &) Electronic =]

Die Fehlermeldungen sind gemaB der NAMUR-Klassifizierung in
vier Gruppen eingeteilt. Eine Anderung der Gruppenzuordnung
ist nur Giber ein DTM oder EDD madglich:

Symbol Fehlermeldung Beschreibung

Failure Fehler

Fcheck Auf Fehler Gberpriifen
O0Sp AuBerhalb der Spezifikation
MtReq Wartung erforderlich

B =X

Zusatzlich sind die Fehlermeldungen in die folgenden Bereiche
eingeteilt:

Bereich Beschreibung

Actuator Diagnosemeldungen, die das Ventil oder den
pneumatischen Antrieb betreffen.

Operation Diagnosemeldungen, die den Betrieb des Stellungsreglers
beeintrachtigen.

Process Diagnosemeldungen, die sich auf den Prozess beziehen
und Beeintrachtigungen oder Zustande anzeigen.

Sensor Alarme, die auf Probleme der Positionsaufnahme vom
Ventil hinweisen.

Electronic Fehler in der Gerateelektronik werden angezeigt.

Configuration Fehlende oder fehlerhafte Konfiguration des

Stellungsreglers wird erkannt.

Hinweis
Fir eine ausfihrliche Beschreibung der Fehler und Hinweise zur
Fehlerbehebung siehe Diagnose / Fehlermeldungen auf Seite 78.
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Parameteriibersicht in der Konfigurationsebene

Hinweis
Diese Parameteriibersicht zeigt alle im Gerét verfligbaren Meniis und Parameter. Abhdngig von der Ausstattung und Konfiguration
des Gerdtes sind am Gerat ggf. nicht alle Menis und Parameter sichtbar.

Easy Setup 1 ’: Sprache

>\ IAntriebsart
N

Bolzenposition
Entliiftet bei
Dichtschl. 0%
Regeln bei 0%
Dichtschl. 100%
Regeln bei 100%
IAbgleichmodus
Start Abgleich

7 %Y
Inbetriebnahme 2 W IAntriebsart
Bolzenposition
Entliftet bei
Sollwert (SW)

Bereichseinstell.

Endlagenverhalten

Rickger. Position

ON/OFF
Anzeige 3 IZ Sprache
@l Einheiten
= IAnzeigewert
¥ Kontrast

Regler 4 W Zone
1 Totband
@/ ITB Anndherung

N7 Totband Regelzeit
KP Aufwarts

KP Abwarts

TV Aufwarts

TV Abwarts
Y-Offset Aufwarts
Y-Offset Abwarts
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Eingang/Ausgang

Alarm Wartung

lAlarm Aus. Spez.
IAlarm-Priffunkt.

)Alarm Fehler

/Alarm Wartung

IAlarm Fehler

larm Aus. Spez.
IAlarm-Priffunkt.

S1 Funktion

W Bindreingang W BE Funktion
BE Ersatzwert
BE Logik
A
/Alarmausgang IAlarmlogik
;' BA Alarmmaske
2 r
IAlarmsimulation
A
/Analoge Riickm. W lAnalogausg. Min.
lAnalogausg. Max.
Kennlinie Riickm.
IAA Alarmmaske
j’;
IAA Simulation
AN
Bin. Riickmeldung W Schalter 1 W
N % A\ 2

Schalter 1 Wert
Schalter 1 Logik
S1 Aktivierung
Schalter 1 Sim.

Alarm Wartung

A
‘Sl Funktion W
N 2
A
Schalter 2 W

)Alarm Fehler

Alarm Aus. Spez.
IAlarm-Priffunkt.

S2 Funktion

A\ %

Schalter 2 Wert
Schalter 2 Logik
S2 Aktivierung
Schalter 2 Sim.

51
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... Parameteriibersicht in der Konfigurationsebene

(AN

Kommunikation

3

6

P

S2 Mask.-Tabelle

lAlarm Wartung

lAlarm Aus. Spez.
IAlarm-Priffunkt.
IAlarm Fehler

Universaleingang

UE Wert Max.

HART Version
Gerat finden
Konfig. via HART

AN

Diagnose

Elc!

UE Wert Min.

UE Dampfung

UE Charakteristik
UE Ausg. Min.

UE Ausg. Max.

Partial Stroke

&

PS Konfiguration

PS Intervall
PS jetzt starten
&
A
Histogramm W Pos. Timeout
Ventilbewegungen
Wegzahler Ventilhlibe

Bewegungszahler
Histogramme I6schen

Status zurlicksetzen

Meistgen. Pos.
Universaleingang
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2

Gerite Info 8 ) [ Z

i

N

(AN

Hardware Rev.
Software Rev.
Montagedatum
Kommunikat. Tag.
Gerdteadresse
Deskriptor
Gerdteinformation
Pneumatiktyp
Stellzeit aufw.
Stellzeit abwarts

Service 9 W

T

Service-Modus

Werkseinstellung

Sensoren einst.

|Alle einstellen

IAusgange einstellen

Pneumatik
Abges. Sensor
Sensortyp
Sensor Kalib.
AA Alarmstrom
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Parameterbeschreibung

Menii Easy Setup

Menlii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Easy Setup
Sprache

Antriebsart

Bolzenposition

Entliiftet bei

Dichtschl. 0%

Regeln bei 0%

Dichtschl. 100%

Regeln bei 100%

TB Anndherung

Totband ermittl.

English, Deutsch, Francais,
Italiano, Espafiol, Portugués

Linear, Schwenk

Bolzen am Hebel, Bolzen am

Schaft

Position 0%, Position 100%

0,0 bis 45,0

Ein, Aus

55,0 bis 100,0

Ein, Aus

Schnell, Mittel, Langsam

Aktiv, Inaktiv

Auswahl der Display-Sprache.

Mit diesem Parameter wird der Stellungsregler fiir den Betrieb an einem Linearantrieb
(Sensorbereich +30°) oder Schwenkantrieb (Sensorbereich +45°) konfiguriert. Mechanische
Anpassungen am Stellungsregler sind nicht erforderlich.

Hinweis

Nach der Anderung der Antriebsart wird ein Selbstabgleich empfohlen, um Linearititsfehler zu
vermeiden.

Zur Linearisierung wird beim Anbau an Linearantriebe unterschieden, an welchem mechanischen Teil der
Positionsiibertragung der Bolzen fest moniert ist.

« Bolzen am Hebel (Mitnehmerbolzen am Potenziometerhebel)

« Bolzen am Schaft (Mitnehmerbolzen am Ventilschaft)

Werkseinstellung: Bolzen am Hebel

Mit diesem Parameter wird angegeben, welche Position im Display angezeigt werden soll, wenn
Ausgang 1des Stellungsreglers komplett entliiftet hat.

Der DichtschlieBbereich ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereichs, ab dem definiert die Stellung 0 %
angefahren wird. Wird der eingegebene Positionsgrenzwert erreicht, fahrt der Antrieb unmittelbar in die
Endlage 0 %.

Mit diesem Parameter wird das Endlagenverhalten eingestellt. Wenn der Parameter eingeschaltet ist,
wird die O % Position geregelt. Andernfalls fahrt der Antrieb in die mechanische Endlage 0 %.

Der DichtschlieBbereich ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereiches, ab dem definiert die Stellung
100 % angefahren wird. Wird der eingegebene Positionsgrenzwert erreicht, fahrt der Antrieb
unmittelbar in die Endlage 100 %.

Mit diesem Parameter wird das Endlagenverhalten eingestellt. Wenn der Parameter eingeschaltet ist,
wird die 100 % Position geregelt. Andernfalls fahrt der Antrieb in die mechanische Endlage 100 %.
Dieser Parameter gibt an, mit welcher Geschwindigkeit in das Totband gefahren wird.

In seltenen Fallen kann es vorkommen, dass es beim Ausregeln der Ventilposition zu

Uberschwingern kommt. Dies kann verhindert werden, indem die Geschwindigkeit der
Totbandannaherung (TB Annaherung) verringert wird.

Mit dieser Funktion wird das Regelverhalten zum Totband aktiviert / deaktiviert.
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Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Easy Setup (Fortsetzung)
Abgleichmodus Voll, Regler, Ventilbereich,
Nullpunkt, Gesperrt

Start Abgleich Start

Mit diesem Parameter wird die Art bzw. der Umfang des Selbstabgleichs festgelegt.

.

.

.

.

.

Voll: Kompletter Selbstabgleich

Regler: Nur Regelparameter ermitteln
Nullpunkt: Nur die 0 % Position ermitteln
Ventilbereich: Nur Anschldage ermitteln

Gesperrt: Selbstabgleich gesperrt

Hinweis

Bei Ventilen mit einem sehr hohen Slip-Stick Effekt kann ein Schwingen des Ventils durch die

VergroBerung des Parameters ,,Zone"“ vermindert werden.

Folgende Werte werden wahrend des automatischen Selbstabgleichs ermittelt:

.

Wirkrichtung des Antriebs
Wirkrichtung Rickstellfeder

Stellweg des Antriebs / Stellglieds
Stellzeit fiir beide Richtungen
Regelparameter

Offset fur das |/P-Modul

Haftreibung des Antriebs / Stellglieds
Gleitreibung des Antriebs / Stellglieds
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... Parameterbeschreibung

Menii Inbetriebnahme

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Inbetriebnahme

Antriebsart

Bolzenposition

Entliftet bei

Sollwert (SW)

Bereichseinstell.

Endlagenverhalten

Rickger. Position

ON/OFF

Linear, Schwenk

Bolzen am Hebel,
Bolzen am Schaft

Position 0%, Position 100%

SW Bereich Min.

SW Bereich Max.
SW Filter

SW Rampe Aufwarts
SW Rampe Abwarts
SW Kennlinie

SW Richtung
Ventilber. Einst.
Ventilber. Oben
Ventilber. Unten

Dichtschl. 0%
Regeln bei 0%
Toter Winkel 0%
Dichtschl. 100%
Regeln bei 100%
Toter Winkel 100%

Aus, Ein

Ein/Aus

Mit diesem Parameter wird Konfigurations-, Parametrieranleitung Stellungsregler fiir den Betrieb an
einem Linearantrieb (Sensorbereich +30°) oder Schwenkantrieb (Sensorbereich +45°) konfiguriert.
Mechanische Anpassungen am Stellungsregler sind nicht erforderlich.

Unter dem Parameter ,Linear” kann entsprechend der Anbausituation die Linearisierung ausgewahlt

werden.

Hinweis

Nach der Anderung der Antriebsart wird ein Selbstabgleich empfohlen, um Linearititsfehler zu
vermeiden.

Zur Linearisierung wird beim Anbau an Linearantriebe unterschieden, an welchem mechanischen Teil der
Positionsiibertragung der Mitnehmerbolzen fest montiert ist.

« Bolzen am Hebel (Mithehmerbolzen am Potenziometerhebel)

« Bolzen am Schaft (Mitnehmerbolzen am Ventilschaft)

Werkseinstellung: Bolzen am Hebel

Mit diesem Parameter wird angegeben, welche Position im Display angezeigt werden soll, wenn
Ausgang 1 des Stellungsreglers komplett entliiftet hat.

In dieser Parametergruppe werden die Parameter fiir den Sollwert eingestellt.

In dieser Parametergruppe werden die Ventilendlagen und der Arbeitsbereich, in dem das Ventil geregelt

werden soll, eingestellt.

Hinweis
Wenn der Arbeitsbereich eingeschrankt wird, verschieben sich die evtl. vorher eingestellten
Schaltpunkte der Digitalen Wegriickmeldung gegeniiber dem Ventilbereich.

In dieser Parametergruppe wird das Endlagenverhalten eingestellt.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob die Positionsanzeige und die analoge Wegriickmeldung die
Ventilposition (Direct) oder den Ventildurchfluss (Recalculated) anzeigen.

Ein ON_OFF Funktionsmodus soll den Sollwert verarbeiteten. Standardwert ist FALSE. Die
Sollwertrampe plus der Abschaltfunktion erscheinen zur Ein / Aus-Funktion. Zusatzlich kann der
Regelbetrieb in der Abschaltfunktion aktiviert / deaktiviert werden, d.h. das Ventil kann in der Endlage

gesteuert 6ffnen / schlieBen oder nicht.
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Sollwert (SW)

Menlii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Inbetriebnahme / Sollwert (SW)
SW Bereich Min. 4,0 bis 18,4 mA

SW Bereich Max. 5,6 bis 20,0 mA

SW Filter 0 bis 120 Sekunden
SW Rampe Aufwarts Aus bis 0 bis 200 Sekunden

SW Rampe Abwarts Aus bis 0 bis 200 Sekunden

Der Sollwertbereich ist der Bereich des Eingangsstroms, bezogen auf den Arbeitsbereich der Armatur
0 bis 100 %.

Mit dem Parameter ,,0“ wird die untere Grenze fiir den Sollwertbereich angegeben.

Hinweis

Der eingestellte Sollwertbereich darf nicht kleiner als 20 % (3,2 mA) sein.

Der Sollwertbereich ist der Bereich des Eingangsstroms, bezogen auf den Arbeitsbereich der Armatur
0 bis 100 %.

Mit dem Parameter ,100“ wird die obere Grenze fiir den Sollwertbereich angegeben.

Hinweis

Der eingestellte Sollwertbereich darf nicht kleiner als 20 % (3,2 mA) sein.

Mit diesem Parameter wird eine Dampfung des Sollwertsignals eingestellt.
Hier kann die Stellzeit fir den Antrieb vergréBert werden.
Eine Sollwertdanderung wird nicht direkt an den Stellungsregler weitergegeben, sondern entsprechend

verlangsamt.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!

Im Handbetrieb, bei aktiver Sicherheitsstellung und nach Fehlern ist die Funktion ,Sollwertrampe*
nicht wirksam.

Der Antrieb verfahrt daher ohne Verzégerung.

« Nicht in den Verstellmechanismus hineingreifen.

Hier kann die Stellzeit fliir den Antrieb vergréBert werden.
Eine Sollwertédnderung wird nicht direkt an den Stellungsregler weitergegeben, sondern entsprechend
verlangsamt.

/\ VORSICHT

Quetschgefahr!

Im Handbetrieb, bei aktiver Sicherheitsstellung und nach Fehlern ist die Funktion ,Sollwertrampe*
nicht wirksam.

Der Antrieb verfahrt daher ohne Verzégerung.

« Nicht in den Verstellmechanismus hineingreifen.
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... Parameterbeschreibung

Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung

Inbetriebnahme / Sollwert (SW) (Fortsetzung)

SW Kennlinie Linear Mit diesem Parameter wird eine Funktion gewahlt, bei der das Verhalten des Stellungsreglers zum
1:25 analogen Eingangssignal nach einem vordefinierten Verlauf angepasst wird. Damit kdnnen
1:50 Armaturenkennlinien linearisiert und somit das Verhalten des gesamten Regelkreises verbessert
25:1 werden.
50:1 Neben fiinf vorgegebenen Kennlinien kann auch eine benutzerkonfigurierbare Kennlinie gewahlt werden,
Benutzerspezifisch die jedoch nicht lokal, sondern nur iber einen PC mit dem entsprechenden Konfigurationsprogramm

erzeugt und im Gerat gespeichert werden kann.

Hinweis
Wenn der Parameter ,SW Kennlinie“ verandert wird, verschieben sich die eventuell voreingestellten

Schaltpunkte der digitalen Wegriickmeldung gegentiber dem Ventilbereich.

SW Richtung Direkt Der Wirksinn beschreibt die Zuordnung zwischen analogem Sollwert und pneumatischem Ausgang 1.
Invers - Direkt: Steigend, Sollwert O bis 100 % -> Ausgang O bis 100 %
- Invers: Fallend: Sollwert O bis 100 % -> Ausgang 100 bis 0 %
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Menii: Bereichseinstell.

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Inbetriebnahme / Bereichseinstell.
Ventilber. Einst.
Ventilber. Oben 0,0 bis 100,0 %

Ventilber. Unten 0,0 bis 100,0 %

Der Ventilbereich wird normalerweise beim Selbstabgleich automatisch ermittelt. Ein eingeschréankter
Selbstabgleich, der sich auf die Reglerdaten beschrankt oder auf Armaturen ohne Endanschldge,

erfordert jedoch die manuelle Justage des Ventilbereichs.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!
Nach der manuellen Justage der Endlagen unbedingt den Parameter ,Regeln bei 100%" auf ,Ein“
stellen. Andernfalls kann die Armatur mit voller Geschwindigkeit in eine Endlage fahren.

« Nicht in den Verstellmechanismus hineingreifen.

Hinweis

Wenn nach einem Selbstabgleich manuell der Ventilbereich gedreht wird (alter Min = neuer Max => alter
max. = neuer Min.), reagiert das Gerat auf keine Sollwertdnderung mehr. Der Prozesswert liber das
Display zeigt konstant 128 und blinkt.

Der Ventilbereich wird normalerweise beim Selbstabgleich automatisch ermittelt. Ein eingeschrankter
Selbstabgleich, der sich auf die Reglerdaten beschrankt oder Armaturen ohne Endanschléage, erfordert

jedoch die manuelle Justage des Ventilbereichs.

/N VORSICHT

Quetschgefahr!
Nach der manuellen Justage der Endlagen unbedingt den Parameter ,Regeln bei 100%" auf ,Ein“
stellen. Andernfalls kann die Armatur mit voller Geschwindigkeit in eine Endlage fahren.

« Nichtin den Verstellmechanismus hineingreifen.

Hinweis
Wenn nach einem Selbstabgleich manuell der Ventilbereich gedreht wird (alter Min = neuer Max => alter
max. = neuer Min.), reagiert das Gerat auf keine Sollwertanderung mehr. Der Prozesswert Uiber das

Display zeigt konstant 128 und blinkt.
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Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Inbetriebnahme / Bereichseinstell. (Fortsetzung)

Arbeitsber. Oben 0,0 bis 100,0 %

Arbeitsber. Unten 0,0 bis 100,0 %

Der Arbeitsbereich kann gegenliber dem maximalen mechanischen Arbeitsbereich eingeschrankt
werden. Der Sollwertbereich bezieht sich immer auf den eingestellten Arbeitsbereich. Mit diesem

Parameter wird die untere Grenze des Arbeitsbereichs festgelegt.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!

Diese Funktion ist nurim Regelbetrieb wirksam. Bei Ausfall der Energieversorgung (elektrisch bzw.

pneumatisch) und im Handbetrieb werden die mechanischen Endlagen angefahren.

« Nichtin den Verstellmechanismus hineingreifen.
Der Arbeitsbereich kann gegenitiber dem maximalen mechanischen Arbeitsbereich eingeschrankt
werden. Der Sollwertbereich bezieht sich immer auf den eingestellten Arbeitsbereich. Mit diesem
Parameter wird die obere Grenze des Arbeitsbereichs festgelegt.

/A VORSICHT

Quetschgefahr!

Diese Funktion ist nurim Regelbetrieb wirksam. Bei Ausfall der Energieversorgung (elektrisch bzw.
pneumatisch) und im Handbetrieb werden die mechanischen Endlagen angefahren.

« Nichtin den Verstellmechanismus hineingreifen.
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Endlagenverhalten

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Inbetriebnahme / Endlagenverhalten

Dichtschl. 0% 0 bis 45,0
Regeln bei 0% Ein, Aus

Toter Winkel 0% 0,0 bis 45,0 %
Dichtschl. 100% 55,0 bis 100
Regeln bei 100% Ein, Aus

Toter Winkel 100% 55,0 bis 100,0 %

Der DichtschlieBbereich ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereichs, ab dem definiert die Stellung 0 %
angefahren wird. Wird der eingegebene Positionsgrenzwert erreicht, fahrt der Antrieb unmittelbar in die
Endlage 0 %.

Mit diesem Parameter wird das Endlagenverhalten eingestellt. Wenn der Parameter eingeschaltet ist,
wird die 0 % Position geregelt. Andernfalls fahrt der Antrieb in die mechanische Endlage 0 %.

Mit diesem Parameter kann man den fiir einen Regelbetrieb nicht nutzbaren Bereich der Ventil-
Durchflusskennlinie abschneiden.

Der tote Winkel ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereichs, auf den das Ventil gefahren wird, wenn

das Eingangssignal 4,16 mA betragt.

Hinweis
Wenn der Parameter verandert wird, verschieben sich die evtl. vorher eingestellten Schaltpunkte der

bindren Rickmeldung gegeniiber dem Ventilbereich.

Der DichtschlieBbereich ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereichs, ab dem definiert die Stellung 100
% angefahren wird. Wird der eingegebene Positionsgrenzwert erreicht, fahrt der Antrieb unmittelbarin
die Endlage 100 %.

Mit diesem Parameter wird das Endlagenverhalten eingestellt. Wenn der Parameter eingeschaltet ist,
wird die 100% Position geregelt. Andernfalls fahrt der Antrieb in die mechanische Endlage 100%.

Mit diesem Parameter wird der fiir einen Regelbetrieb nicht nutzbare Bereich der Ventil-
Durchflusskennlinie abgeschnitten.

Der tote Winkel ist ein prozentualer Wert des Arbeitsbereichs, auf den das Ventil gefahren wird, wenn

das Eingangssignal 19,84 mA betragt.

Hinweis
Wenn der Parameter verandert wird, verschieben sich die evtl. vorher eingestellten Schaltpunkte der

bindren Riickmeldung gegeniiber dem Ventilbereich.
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Menii: Anzeige

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Anzeige

Sprache

Einheiten

Anzeigewert

Kontrast

English, Deutsch, Francais,
Italiano, Espafiol, Portugués

Temperatur
Druck

Universaleingang

Position %
Position °
Sollwert %
Sollwert mA
Abweichung %
Temperatur
Univ. Inp.
Druck Y1
Druck Y2
Differenzdruck

Versorgungsdruck

0 bis 100 %

Auswahl der Display-Sprache.

Mit diesem Parameter kénnen die anzuzeigenden Einheiten ausgewahlt werden.
« Temperatur:

°C — Grad Clesius

°F - Grad Fahrenheit

°R - Grad Rankine

K - Kelvin
- Druck:

psi

bar

kPa

Mpa
« Universaleingang:

Die Einheit kann im Klartext nur liber ein DTM / EDD eingeben werden.
Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, welcher Wert in der Prozessanzeige dargestellt werden soll.
- Position % — Positionin %

- Position ° - Position in Grad

« Sollwert % - Sollwertin %

« Sollwert mA - Sollwert in mA

« Abweichung % — Regelabweichung in %

« Temperatur - Geratetemperatur

« Univ. IN - Skalierter Wert am Universaleingang

« Druck Y1-Druck Ausgang 1

« Druck Y2 - Druck Ausgang 2

. Differenzdruck — Differenzdruck zwischen den Ausgangen
« Versorgungsdruck — Zuluftdruck

Kontrast der Anzeige
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Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Regler

Zone

Totband

Totband ermittl.
TB Anndherung

Totband Regelzeit

DB Close-Up Range

1 bis 100 in Stufen von 1

0,10 bis 10,00 % in Stufen
von 0,01 %

Aktiv, Inaktiv

Schnell

Mittel

Langsam

Obis30s

0 bis 1000 s.

Dieser Parameter gibt den Punkt an, bei dem beim Anndhern an das Totband die

Regelstrukturumschaltung erfolgt.

Hinweis

Bei Ventilen mit einem sehr hohen Slip-Stick Effekt kann ein Schwingen des Ventils durch die
VergréBerung des Parameters "Zone" vermindert werden.

Das Totband definiert einen +/- Bereich um den Positionssollwert. Erreicht die Armaturenstellung
diesen Bereich, wird vom Stellungsregler die Stellung gehalten.

Mit dieser Funktion wird das Regelverhalten zum Totband aktiviert / deaktiviert.

Dieser Parameter gibt an, mit welcher Geschwindigkeit in das Totband gefahren wird.

In seltenen Fillen kann es vorkommen, dass es beim Ausregeln der Ventilposition zu Uberschwingern
kommt. Dies kann verhindert werden, indem die Geschwindigkeit der Totbandannaherung (TB
Annaherung) verringert wird.

In einigen Fallen kann es vorkommen, dass sich das Ventil nach Erreichen des Totbandes weiterhin
langsam bewegt, und das Totband wieder verlasst. Um dies zu vermeiden kann in diesem Parameter
angegeben werden, wie lange der Regler nach dem Erreichen des Totbandes aktiv sein soll.
Werkseinstellung: 0 s

Mit diesem Parameter wird eine Uberwachungszeit bis zum Erreichen des Totbandes (Dead Band)
eingegeben.

Bei Verlassen des Totbandes (Dead Band) wird die Uberwachungszeit gestartet.

Wird innerhalb der vorgegebenen Zeit das Totband (Dead Band) um den neuen Positionssollwert nicht
wieder erreicht, erfolgt ein Alarm.

Nach Erreichen der Sollposition wird der Alarm automatisch zuriickgesetzt.

Hinweis
« Bei aktiver DichtschlieBfunktion (Shutoff) erfolgt keine Alarmmeldung.
Nach Erreichen der Sollposition wird der Alarm automatisch zuriickgesetzt.
« Die Uberwachende Stellzeit wird beim Selbstabgleich (Auto adjust) ermittelt. Wird ein Wert von "0 s"

gewadbhlt ist dieser Parameter deaktiviert.
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Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Regler (Fortsetzung)

KP Aufwarts 1,0 bis 400,0
KP Abwarts 1,0 bis 400,0
TV Aufwarts 10 bis 800 ms
TV Abwarts 10 bis 800 ms

Mit diesem Parameter wird der KP-Wert fiir die Stellrichtung nach oben (in Richtung 100 %) eingestellt.

Der KP-Wert ist die Verstarkung des Reglers. Die Geschwindigkeit sowie die Stabilitdt der Regelung
werden durch den KP-Wert beeinflusst. Mit einem groBeren KP-Wert steigt auch die Geschwindigkeit der
Regelung.

Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der KP-Wert fiir beide
Stellrichtungen (nach oben / unten) getrennt eingestellt werden. Fiir die meisten Antriebe wird ein

ausreichendes Regelverhalten mit einem KP-Wert im Bereich von 2,0 bis 10,0 erhalten.

Hinweis
Die Genauigkeit der Regelung wird durch den KP-Wert nicht beeinflusst.

Mit diesem Parameter wird der KP-Wert fiir die Stellrichtung nach unten (in Richtung 0 %) eingestellt.

Der KP-Wert ist die Verstarkung des Reglers. Die Geschwindigkeit sowie die Stabilitat der Regelung
werden durch den KP-Wert beeinflusst. Mit einem groBeren KP-Wert steigt auch die Geschwindigkeit der
Regelung.

Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der KP-Wert fiir beide
Stellrichtungen (nach oben / unten) getrennt eingestellt werden. Fiir die meisten Antriebe wird ein
ausreichendes Regelverhalten mit einem KP-Wert im Bereich von 2,0 bis 10,0 erhalten.

Hinweis
Die Genauigkeit der Regelung wird durch den KP-Wert nicht beeinflusst.
Mit diesem Parameter wird der TV-Wert fiir die Stellrichtung nach oben (in Richtung 100 %) eingestellt.

Der TV-Wert ist die Vorhaltezeit des Reglers.

Geschwindigkeit und Stabilitat der Regelung werden durch den TV-Wert beeinflusst, indem er dem KP-
Wert dynamisch entgegenwirkt. Mit steigendem TV-Wert sinkt die Geschwindigkeit der Regelung.

Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der TV-Wert fiir beide
Stellrichtungen (nach oben / unten) getrennt konfiguriert werden.

Mit diesem Parameter wird der TV-Wert fiir die Stellrichtung nach unten (in Richtung 0 %) eingestellt.

Der TV-Wert ist die Vorhaltezeit des Reglers.

Geschwindigkeit und Stabilitdt der Regelung werden durch den TV-Wert beeinflusst, indem er dem KP-
Wert dynamisch entgegenwirkt. Mit steigendem TV-Wert sinkt die Geschwindigkeit der Regelung.

Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der TV-Wert fir beide

Stellrichtungen (nach oben / unten) getrennt konfiguriert werden.
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Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Regler (Fortsetzung)
Y-Offset Aufwarts

Y-Offset Abwarts

1bis 100,0 %

1bis 100,0 %

Mit diesem Parameter wird der Y- Offset fiir die Stellrichtung nach oben (in Richtung 100 %) eingestellt.

Der ,Offset fir das Stellsignal linearisiert das Verhalten des verwendeten |/P-Moduls und erméglicht
auch bei kleinen Regeldifferenzen ein schnelles Ausregeln. Der Wert ist nach unten durch einen
Mindestwert begrenzt (untere Messbereichsgrenze).

Der Offset beeinflusst maBgeblich die Geschwindigkeit der Regelung bei Regeldifferenzen kleiner als 5 %.
Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der Offset fir beide Stellrichtungen
(nach oben / unten) getrennt konfiguriert werden.

Fir die meisten Antriebe wird ein ausreichendes Regelverhalten mit einem Offset von 40 bis 80 %
erhalten. Zeigt das Regelverhalten bei Sollwertinderungen kleiner als 2 % Uberschwinger, sollten beide
Offsetwerte verringert werden.

Beide Offsetwerte sollten vergréBert werden, wenn der Antrieb auBerhalb des Totbandes (Dead Band)
zum Stehen kommt.

Mit diesem Parameter wird der Y- Offset fiir die Stellrichtung nach unten (in Richtung 0 %) eingestellt.

Der ,Offset fiir das Stellsignal” linearisiert das Verhalten des verwendeten I/P-Moduls und erméglicht
auch bei kleinen Regeldifferenzen ein schnelles Ausregeln. Der Wert ist nach unten durch einen
Mindestwert begrenzt (Neutralzone).

Der Offset beeinflusst maBgeblich die Geschwindigkeit der Regelung bei Regeldifferenzen kleiner als 5 %.
Um vorhandene Asymmetrien der Regelstrecke auszugleichen, sollte der Offset fiir beide Stellrichtungen
(nach oben / unten) getrennt konfiguriert werden.

Flr die meisten Antriebe wird ein ausreichendes Regelverhalten mit einem Offset von 40 ... 80 % erhalten.
Zeigt das Regelverhalten bei Sollwertinderungen kleiner als 2 % Uberschwinger, sollten beide
Offsetwerte verringert werden.

Beide Offsetwerte sollten vergréBert werden, wenn der Antrieb auBerhalb des Totbandes (Dead Band)

zum Stehen kommt.

Hinweis

Alle Reglerparameter werden durch einen Selbstabgleich fiir die meisten Antriebe optimal ermittelt. Die Parameter sollten nur
verandert werden, wenn der Selbstabgleich nicht durchgefiihrt werden kann oder zu keinem befriedigenden Regelverhalten fiihrt.
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Menii: Eingang/Ausgang

Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung

Eingang/Ausgang

Bindreingang BE Funktion Auswahl von Funktionen oder Zustanden, die ausgefihrt bzw. eingenommen werden, wenn der , digitale
BE Ersatzwert Eingang“ aktiviert wurde.
BE Logik

Alarmausgang Alarmlogik Mit diesem Parameter wird der Alarmausgang konfiguriert, Gber den ein Sammelalarm ausgegeben

Analoge Riickm.

Bin. Rlickmeldung

Universaleingang

BA Alarmmaske
Alarmsimulation
Analogausg. Min.
Analogausg. Max.
Kennlinie Rickm.
AA Alarmmaske
AA Simulation
Schalter 1

S1 Mask.-Tabelle
Schalter 2

S2 Mask.-Tabelle
UE Wert Max.

UE Wert Min.

UE Dampfung

UE Charakteristik
UE Ausg. Max.

UE Ausg. Min.

werden kann. Zusatzlich besteht die Méglichkeit, den Sammelalarm je nach aktivierter
Namur-Klassifizierungsgruppe als Alarmstrom auszugeben.

Uber die analoge Wegriickmeldung wird die aktuelle Ventilposition (bzw. bei verwendeter
»Rickgerechneter Charakteristik des Ventildurchflusses®) als Stromsignal zurlickgemeldet.

Zusatzlich besteht die Mdglichkeit, den Sammelalarm je nach aktivierter Namur-Klassifizierungsgruppe

als Alarmstrom auszugeben.
Uber die bindre Riickmeldung kénnen zwei Grenzwertschalter konfiguriert werden, die Giber ein
Stromsignal ein Erreichen bzw. Uberfahren melden kdnnen. Des Weiteren kénnen tiber den zweiten

Schalter Diagnosebits ausgegeben werden.

Uber diesen Meniipunkt wird der Universaleingang konfiguriert und simuliert.
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Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bindreingang

BE Funktion

BE Ersatzwert

BE Logik

Aus

Halten Letzter SW
Halten Ersatzwert
Halten letzte Pos.
Entliiften Ausgang 1
Entliften Ausgang 2
Ausgéange blockieren
Partial Stroke Test
Service bendtigt
Sicherheitsposition
Lokale Kon. Gesp.
Lokale Bed. Gesp.
Gesperrt

0 bis 100%

Active High, Active Low

Aus - Keine Funktion

Halten Letzter SW - Letzter Sollwert wird gehalten

Halten Ersatzwert — Ersatzwert fur Sollwert (Definiert in ,DI Default Setp.“)
Halten letzte Pos. — Letzte Position halten

Entliften Ausgang 1 -Ausgang 1 entliiften

Entliften Ausgang 2 - Ausgang 2 entliften

Ausgange blockieren — Pneumatische Ausgénge schlieBen

Partial Stroke Test — Partial Stroke Test starten

Service bendtigt — Diagnose Bit liber bindre Riickmeldung ausgeben
Sicherheitsposition — Sicherheitsstellung anfahren

Lokale Kon. Gesp. — Lokale Konfiguration sperren

Lokale Bed. Gesp. — Lokale Bedienung sperren

Gesperrt — Samtliche Bedien- und Einstellmdglichkeiten sperren.

Die mit diesem Parameter definierte Position wird angefahren, wenn die Funktion ,Bindreingang“ auf

,Halten Ersatzwert” gesetzt wurde und der Digitaleingang aktiviert wurde.

Mit diesem Parameter kann die Schaltlogik zur Aktivierung des digitalen Eingangs eingestellt werden.

Hinweis

Fir die folgenden Parameter ist die Schaltlogik immer ,Active Low" bzw. ,Aus*:

Sicherheitsposition
Lokale Kon. Gesp.
Lokale Bed. Gesp.
Gesperrt
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Menii: Alarmausgang

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Alarmausgang

Alarmlogik

BA Alarmmaske

Alarmsimulation

Active High, Active Low

Alarm Wartung , Alarm Aus.
Spez., Alarm-Priffunkt.,

Alarm Fehler

Aus, Low, High

Mit diesem Parameter kann die Schaltlogik des Alarmausgangs festgelegt werden.

« Active High—>1>2,1 mA

« Active Low—>1<12mA

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, welche Sammelalarme je nach aktivierter Namur-
Klassifizierungs-Gruppe als Alarmstrom ausgegeben werden.

« Alarm Wartung - Wartung ndtig

« Alarm Aus. Spez. - Betrieb auBerhalb der Spezifikation

« Alarm-Priffunkt. - Funktionsiiberpriifung notwendig

« Alarm Fehler - Fehler

Hier kann das Anliegen eines Alarms simuliert werden, um den Alarmstrom ausgegeben.

Menii: Analoge Riickm.

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Analoge Riickm.

Analogausg. Min.

Analogausg. Max.

Kennlinie Riickm.

AA Alarmmaske

AA Simulation

4,0 bis 18,4 mA

5,6 bis 20,0 mA

Direkt, Invers

Alarm Wartung

Alarm Aus. Spez.
Alarm-Priffunkt.

Alarm Fehler
Aus

Low

High
Sollwertstrom

HW Alarmstrom

Mit diesem Parameter wird der untere Strombereichsgrenzwert fiir die analoge Riickmeldung
festgelegt. Der Strombereich entspricht dabei dem konfigurierten Hubbereich.

Hinweis
Die Grenzen des Strombereichs kdnnen innerhalb von 4 bis 18,5 mA frei konfiguriert werden. Der

Strombereich darf aber nicht kleiner als 10 % (1,6 mA) sein.

Mit diesem Parameter wird der obere Strombereichsgrenzwert fur die analoge Riickmeldung festgelegt.

Der Strombereich entspricht dabei dem konfigurierten Hubbereich.

Hinweis
Die Grenzen des Strombereichs kdnnen innerhalb von 4 bis 20 mA frei konfiguriert werden. Der

Strombereich darf aber nicht kleiner als 10 % (1,6 mA) sein.

Mit diesem Parameter wird der Kennlinienverlauf fir die analoge Riickmeldung festgelegt.

- Direkt (steigend) = Position 0 bis 100 % = Signal 4 bis 20 mA

- Invers (fallend) = Position O bis 100 % = Signal 20 bis 4 mA

Wenn ein Sammelalarm auftritt, kann ein Alarmstrom Uber die analoge Wegriickmeldung gesendet
werden. Diese Alarmgruppen sind nach Namur NE107 gruppiert. Fir jeder dieser einzelnen Gruppen kann

ein Alarmstrom hoch ,High“i >21 mA, niedrig ,Low” | < 3,6 mA oder ,Aus“ (Off) eingestellt werden.

In dieser Parametergruppe wird die Funktion der analogen Wegriickmeldung simuliert.

« Aus - Simulation beenden.

« Invers — Meldestrom | < 3,6 mA

« High - Meldestrom | >21 mA

« Sollwertstrom - Der Eingangsstrom des Stellungsreglers wird ausgegeben.

« HW Alarmstrom - Der im ,Service Mode“ eingestellte ,AO Alarm Current“ wird ausgegeben.
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Menii: Bin. Riickmeldung

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bin. Riickmeldung

Schalter 1

S1 Mask.-Tabelle

Schalter 2

S2 Mask.-Tabelle

S1 Funktion
Schalter 1 Wert
Schalter 1 Logik
S1 Aktivierung

Alarm Wartung
Alarm Aus. Spez.
Alarm-Priffunkt.
Alarm Fehler
Schalter 1 Sim.
S1 Funktion
Schalter 1 Wert
Schalter 1 Logik
S1 Aktivierung

Alarm Wartung
Alarm Aus. Spez.
Alarm-Priiffunkt.
Alarm Fehler
Schalter 2 Sim.

In dieser Parametergruppe wird die Funktion des Schalters 1 konfiguriert.

« S1Funktion - Schalter 1 Funktion

« Schalter 1 Wert — Schalter 1 Wert

« Schalter 1 Logik — Schalter 1 Logik

« Sl Aktivierung - Schalter 1 Aktivierung.

In dieser Parametergruppe wird die Funktion des Schalters ,1 MASK MAP* konfiguriert
« Sl Mask.-Tabelle - Schalter 1 Diagnosezuordnung

« Schalter 1 Sim. —Schalter 1 Simulation

In dieser Parametergruppe wird die Funktion des Schalters 2 konfiguriert.

« S2 Funktion - Schalter 2 Funktion

« Schalter 2 Wert - Schalter 2 Wert

« Schalter 2 Logik — Schalter 2 Logik

- S2 Aktivierung — Schalter 2 Aktivierung.

« S2 Mask.-Tabelle - Schalter 2 Diaghosezuordnung

« Schalter 2 Sim. - Schalter 2 Simulation

In dieser Parametergruppe wird die Funktion des Schalters ,2 MASK MAP“ konfiguriert
« S2 Mask.-Tabelle - Schalter 2 Diagnosezuordnung

« Schalter 2 Sim. - Schalter 2 Simulation

Menii: Schalter 1

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bindre Rlickmeld. / Schalter 1

S1 Funktion

Schalter 1 Wert

Schalter 1 Logik

S1 Aktivierung

Positionsinfo

Diagnosestatus

0 bis 100%

Active High
Active Low

Unterschreitung,
Uberschreitung

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob der Schalter als Grenzwertgeber oder zur Signalisierung von
Diagnosemeldungen fungieren soll.

- Positionsinfo — Position auswerten

- Diagnosestatus — Diagnosestatus auswerten

In diesem Parameter wir der Positionswert als Grenzwertgeber eingestellt. Dieser wird bertcksichtigt,
wenn der Parameter ,S1 Funktion“ Auf ,Positionsinfo” eingestellt ist.

Mit diesem Parameter wird die Schaltlogik ausgewahlt.

« Active High (aktiv) = Ausgangsstrom | > 2,1 mA

« Active Low (aktiv) = Ausgangsstrom | < 1,2 mA

Mit diesem Parameter wird die Schaltflanke zur Aktivierung des Schalters ausgewahlt.

« Aus - Deaktiviert

« Unterschreitung — Beim Unterschreiten

. Uberschreitung — Beim Uberschreiten
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Menii: S1 Mask.-Tabelle

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bin. Riickmeldung / S1 Mask.-Tabelle

Alarm Wartung Ein, Aus

Alarm Aus. Spez.

Alarm-Priffunkt.

Alarm Fehler

Schalter 1 Sim.

Wenn ein Sammelalarm auftritt, kann ein Alarmstrom Uiber die analoge Wegriickmeldung gesendet
werden. Diese Alarmgruppen sind nach Namur NE107 gruppiert. Jede einzelne Gruppe kann aktiviert
werden.

« Alarm Wartung - Wartung ndtig

« Alarm Aus. Spez. - Betrieb auBerhalb der Spezifikation

« Alarm-Priffunkt. - Funktionsiiberpriifung notwendig

- Alarm Fehler - Fehler

Mit diesem Parameter wird die Funktion des Schalters simuliert.

« Aus-Simulation deaktiviert

Menii: S2 Mask.-Tabelle

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bin. Riickmeldung / S2 Mask.-Tabelle

Alarm Wartung Ein, Aus

Alarm Aus. Spez.

Alarm-Priffunkt.

Alarm Fehler

Schalter 1 Sim.

Wenn ein Sammelalarm auftritt, kann ein Alarmstrom Uber die analoge Wegriickmeldung gesendet
werden. Diese Alarmgruppen sind nach Namur NE107 gruppiert. Jede einzelne Gruppe kann aktiviert
werden.

« Alarm Wartung —Wartung notig

« Alarm Aus. Spez. - Betrieb auBerhalb der Spezifikation

« Alarm-Priffunkt. - Funktionsiiberpriifung notwendig

« Alarm Fehler — Fehler

Mit diesem Parameter wird die Funktion des Schalters simuliert.

« Aus -Simulation deaktiviert
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Menii: Schalter 2

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Bindre Riickmeld. / Schalter 2
S2 Funktion Positionsinfo

Diagnosestatus

Schalter 2 Wert 0 bis 100%

Schalter 1 Logik Active High
Active Low

S1 Aktivierung Unterschreitung,

Uberschreitung

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob der Schalter als Grenzwertgeber oder zur Signalisierung von
Diagnosemeldungen fungieren soll.

« Positionsinfo — Position auswerten

- Diagnosestatus — Diagnosestatus auswerten

In diesem Parameter wir der Positionswert als Grenzwertgeber eingestellt. Dieser wird berlicksichtigt,
wenn der Parameter ,S2 Funktion“ Auf ,Positionsinfo“ eingestellt ist.

Mit diesem Parameter wird die Schaltlogik ausgewahlt.

« Active High (aktiv) = Ausgangsstrom | > 2,1 mA

« Active Low (aktiv) = Ausgangsstrom | < 1,2 mA

Mit diesem Parameter wird die Schaltflanke zur Aktivierung des Schalters ausgewahlt.

« Aus - Deaktiviert

« Unterschreitung — Beim Unterschreiten

. Uberschreitung — Beim Uberschreiten

Menii: Universaleingang

Menii / Parameter Wertebereich

Beschreibung

Eingang/Ausgang / Universaleingang

UE Wert Max. 4,0 bis 20,0 mA

UE Wert Min. 4,0 bis 20,0 mA

UE Dampfung 0 bis60 s

UE Charakteristik Linear, Benutzerspezifisch
UE Ausg. Min. 0,0 bis 30000

UE Ausg. Max. 0,0 bis 30000

Mit diesem Parameter wird der obere Strombereichsgrenzwert fir den Universaleingang festgelegt.

Mit diesem Parameter wird der untere Strombereichsgrenzwert fiir den Universaleingang festgelegt.

Mit diesem Parameter kann eine Dampfung des Universaleingangssignals eingestellt werden.

Mit diesem Parameter kann eine Funktion gewahlt werden, bei der das Verhalten des Stellungsreglers
zum analogen Eingangssignal nach einem vordefinierten Verlauf angepasst wird. Damit kénnen
Armaturenkennlinien linearisiert und somit das Verhalten des gesamten Regelkreises verbessert
werden.

« Linear -linear

- Benutzerspezifisch - vom Benutzer konfigurierbar

Die Benutzerkonfigurierbare Kennlinie kann jedoch nicht lokal, sondern nur Gber einen PC mit dem
entsprechenden Konfigurationsprogramm (DTM / EDD) erzeugt und im Gerat gespeichert werden.
Mit diesem Parameter wird die Zuordnung getroffen, welcher Wert dem kleinsten
Universaleingangssignal ,UE Wert Min.“ zugeordnet wird.

Mit diesem Parameter wird die Zuordnung getroffen, welcher Wert dem gréBten
Universaleingangssignal ,UE Wert Max.“ zugeordnet wird.
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Menii: Kommunikation

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Kommunikation

HART Version

Gerat finden*

Konfig. via HART

HART 5, HART 7

Aus*
Einmalig finden*
Standig finden*

Aus/Ein

Mit diesem Parameter wird festgelegt, Uiber welches HART-Protokoll das Gerdat kommunizieren soll.

« HART 5 - HART®-Protokoll 5.9

« HART 7 - HART®-Protokoll 7.2 (Werkseinstellung)

Hinweis

« Wenn lber das DTM / EDD die HART® 7 Funktion ,Schreibschutz (Lock ALL)“ aktiviert wurde, und am
Gerat die Kommunikation auf HART® 5 umgestellt wurde, wird der Schreibschutz nach Neustart des
Gerats aufgehoben.

« Wenn von HART® 7 auf HART® 5 umgestellt wird, ist nach Neustart des Gerétes ein evtl. iber HART 7
aktivierter Schreibschutz deaktiviert.

« Beim Umschalten von HART® 5 auf HART® 7 werden Gerateadressen, die groBer als die Zahl 15 sind
auf O gesetzt.

Wenn ,Einmalig finden“ angewahlt wird, antwortet das Gerat nach dem Empfang von HART Command

#73 einmalig mit HART Command #73 mit dem gleichen Inhalt von Command #0.

Wenn ,Sténdig finden“ angewahlt wird, antwortet das Gerat nach dem Empfang von HART

Command #73 standig wiederkehrend mit HART Command #73 mit dem gleichen Inhalt von

Command #0.

Mit der Anwahl des Parameters ,Aus”“ wird die ,Find Device“ — Funktion beendet.

Mit diesem Parameter wird die Konfiguration liber HART Ein / Ausgeschaltet, technisch wird ein

Schreibschutz fiir die HART Kommunikation aktiviert.

Wenn aktiviert:

« Keine Einschrankung auf HART und andere Funktionen.

Wenn deaktiviert:

- Es kann kein HART-Schreib-Kommando geschrieben werden (Parameterdanderung,
Startfunktionen, ...).

- Gerateantwort mit ,HART-Zugriff restricted“, wenn Schreib-Cmd geschrieben wird.

« Keine Einschrénkung bei Lesebefehlen.

« Keine Einschrankung bei der HMI-Konfiguration // uneingeschrankter Zugriff ber HMI — Parameter
Anderung, Funktionen wie ,Auto Adjust Complete®, etc. weiterhin méglich.

- ,HART limited“ wird auf dem HMI Main angezeigt.

*  Parameter nur sichtbar, wenn HART® 7 ausgewahlt wurde
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Menii: Diagnose
Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung
Diagnose
Partial Stroke PS Konfiguration, PS Beim ,Partial Stroke Test“ wird die Beweglichkeit der sicherheitsgerichteten Armatur gepriift. Dazu wird

Intervall, PS jetzt starten

Histogramm Pos. Timeout
Ventilbewegungen
Ventilhlibe
Meistgen. Pos.

Universaleingang

Wegzahler 0 bis 200.000.000

Bewegungszahler 0 bis 200.000.000

Histogramme I6schen

Status zurlicksetzen

das Ventil um einen konfigurierbaren Betrag in Richtung der Sicherheitsstellung (Entliiften von Ausgang

1 des Stellungsreglers) verfahren.

Erfolgt dies nicht innerhalb der erwarteten Zeit, wird ein Alarm gemeldet. Nach dem Test folgt das Ventil

wieder dem aktuellen Sollwert. Ausgeldst wird der Start des Tests Uber ein Zeitintervall ,,PS Intervall®,
Uber den digitalen Eingang (Konfiguration: Eingang/Ausgang-> Bindreingang-> BE Funktion -> Partial

Stroke) oder lokal am Gerat ,PS jetzt starten®.

Sachschaden
Wahrend des Tests folgt das Ventil nicht mehr dem Sollwertstrom. Durch die Positionsanderung des
Ventils kann der Prozess beeintrachtigt werden.
Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, welches Histogramm angezeigt werden soll.
In diesem Menii wird die Anzahl von Werten oder Ereignissen einem Ventilbereich zugeordnet und als
einzelner Bargraph angezeigt. Die Ventilbereiche sind wie folgt aufgeteilt:

<0%, 0-10 %, 10 —20 %, 20 — 30 %, 30 — 40 %, 40 — 50 %, 50 —60%, 60 —70 %, 70 — 80 %, 80 — 90%, 90

—100 %, > 100 %

Die Histogramme unterstiitzen die Ventildiagnose und lassen Riickschliisse auf das Ventil, die
Regelglte, Verschlei3 und Eigenschaft der Armatur zu.

Pos. Timeout — Anzahl ,Stellzeit zu langsam*“

Ventilbewegungen — Anzahl der Ventilbewegungen

Ventilhlibe - Anzahl der Ventilhliibe

Meistgen. Pos. - Haufig genutzte Ventilposition

Universaleingang — Werte des Universaleingangs

Mit dem ,Wegzahler“ wird der Weg des Stellgerdtes ermittelt. Der Zahler addiert die zuriickgelegte
Strecke in % im Verhaltnis zum eingestellten ,Arbeitsbereich”.

Fir den Zahler lassen sich Grenzwerte konfigurieren (nur Gber DTM / EDD).

Erreicht der ,Wegzdhler” den Grenzwert, wird eine Meldung ausgegeben.

Mit dem ,Bewegungszahler” werden die Bewegungen des Stellgerdtes ermittelt. Jede Bewegung, die
groBer als die festgelegte Hysterese ist (Grundeinstellung 50%), wird gezahlt. Die Hysterese kann nur
Uber einen PC eingestellt / gedndert werden (DTM / EDD). Fiir den Bewegungszahler lassen sich
Grenzwerte konfigurieren (nur Glber DTM / EDD).

Erreicht der Z&hler seinen Grenzwert, wird eine Meldung ausgegeben.

Mit diesem Parameter werden die Histrogramme zuriickgesetzt.

Mit diesem Parameter wird der Diagnosestatus zurlickgesetzt.
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Menii: Partial Stroke

Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung

Diagnose / Partial Stroke

PS Konfiguration PS Pos -Anderung, « PS Pos -Anderung: Positionsinderung in Richtung der Sicherheitsstellung (Entliiften von Ausgang 1
Timeout Wert des Stellungsreglers) um die das Ventil verfahren werden soll.
Totzeit « Timeout Wert: Wenn das Ventil die, um den Betrag der ,,PS Pos -Anderung“ gednderte, neue

Ventilposition nicht in der definierten Zeit (Timeout Time) erreicht, wird ein Alarm ausgegeben.
Zum Ermitteln der Parameter fiir den Partial Stroke kann die Sprungantwort aus dem DTM genutzt

werden.

Hinweis
Die Grundeinstellung fir diese Zeit wird automatisch durch den Selbstabgleich ermittelt (nur bei

Selbstabgleichmodus: Valve Ranges, Full).

« Totzeit: Mit diesem Parmameter (Totzeit) wird die Zeit eingestellt, in der sich das Ventil aus der
Endlage bewegt haben muss.

Die Totzeit (Dead Time) muss kleiner als der halbe ,, Timeout Wert“ sein.

Hinweis
Nach der Konfiguration muss der Partial Stroke getestet werden!

PS Intervall 0 bis 1000 Tage Mit diesem Parameter kann das Zeitintervall definiert werden, nach dem zyklisch der ,,Partial Stroke
Test“ angestoBen wird.

PS jetzt starten Test Passed Mit diesem Parameter wird der Partial Stroke direkt ausgeldst.

Test Failed Das Ergebnis wird auf der Anzeige angezeigt:

« Test Passed - Erfolgreicher Test
« Test Failed - Test fehlgeschlagen

Sachschaden!
Wahrend des Tests folgt das Ventil nicht mehr dem Sollwertstrom. Durch die Positionsanderung des

Ventils kann der Prozess beeintrachtigt werden.
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Dieses Menl dient ausschlieBlich zur Anzeige der Gerateparameter. Die Parameter sind unabhangig von der eingestellten
Zugriffsebene sichtbar, kénnen aber nicht geandert werden.

Menii / Parameter

Wertebereich

Beschreibung

Gerate Info
Hardware Rev.
Software Rev.
Montagedatum
Kommunikat. Tag.
Long Tag*
Gerateadresse
Deskriptor

Gerateinformation

Pneumatiktyp

Stellzeit aufw.

Stellzeit abwarts

Einfach / entllftet
Einfach / blockiert
Doppelt / entliiftet
Doppelt / blockiert

0 bis 200 s

0 bis200s

Hier wird die Hardware-Revision angezeigt.

Hier wird die Firmware-Revision angezeigt.

Hier wird das Installationsdatum angezeigt. Das Datum kann nur tber einen PC eingegeben und geandert
werden (DTM / EDD).

Hier wird der Kommunikationsname angezeigt. Der Name kann nur Uber einen PC eingegeben und
gedndert werden (DTM / EDD).

Hier wird der Langtext flr das Messstellenkennzeichen angezeigt.

Hier wird die Gerateadresse angezeigt.

Hier wird die Messstellenbeschreibung angezeigt. Die Beschreibung kann nur Gber einen PC eingegeben
und geandert werden (DTM / EDD).

Hier wird die Gerateinformation angezeigt. Die Beschreibung kann nur tber einen PC eingegeben und
gedndert werden (DTM / EDD).

Hier wird der Typ der Pneumatik angezeigt, mit dem das Gerét arbeitet.

Nach Einbau eines anderen Typs der Pneumatik muss dieser Typ im Meni ,Service -> Pneumatik*
eingestellt werden.

- Einfach / entliiftet - einfachwirkend, Sicherheitsstellung stromlos entliiftend.

« Einfach / blockiert - einfachwirkend, Sicherheitsstellung stromlos blockierend.

« Doppelt / entliiftet — doppelwirkend, Sicherheitsstellung stromlos entliiftend.

« Doppelt / blockiert — doppelwirkend, Sicherheitsstellung stromlos blockierend.

Hier wird die durch den Selbstabgleich (nur Auto Adjust Type ,Stroke” und ,Full“) ermittelte Stellzeit flr
die Richtung 100 % Position angezeigt.

Hier wird die durch den Selbstabgleich (nur Auto Adjust Type ,Stroke“ und ,Full“) ermittelte Stellzeit flr
die Richtung 0 % Position angezeigt.

*  Nur bei HART® 7 sichtbar
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Menii: Service

Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung

Service

Service-Modus Aus, Ein* Aktivieren des Service-Modus.
Quetschgefahr!

Wenn der Service Mode auf ,Ein“ steht, fahrt das Ventil in seine pneumatische Sicherheitsstellung.
Bei der Sicherheitsstellung ,Entliftend” fahrt das Ventil ungeregeltin die Endlage und- / oder folgt
nicht mehr dem Sollwertstrom.

Der Antrieb verfahrt daher ohne Verzégerung.

« Nichtin den Verstellmechanismus hineingreifen.

Werkseinstellung* Werkseinstellungen laden
Sensoren einst.* Alle einstellen, Ausgange Hinweis
einstellen Zum Kalibrieren auf Atmospharendruck, miissen der Zuluftdruck und der Antrieb drucklos sein.

Andernfalls wird der bestehende Druck als Nullpunkt angenommen.

Um den Nullpunkt der Drucksensoren einstellen zu kdnnen, miissen die pneumatischen Geratanschliisse
von der Zuluft und dem Antrieb getrennt und entliiftet werden. AnschlieBend werden die Sensoren auf

Atmospharendruck kalibriert.

/\ VORSICHT

Verletzungsgefahr!
Zum Kalibrieren der Ausgange wird von dem Gerat eine Sequenz zum Entliften der Ausgange
ausgelost. Dabei werden die Endpunkte des Ventils ungebremst angefahren.

« Nichtin den Verstellmechanismus hineingreifen.

Supply Pressure — Zuluftdruck
Pressure Y1 - Druck Ausgang 1
Pressure Y2 - Druck Ausgang 2

Pneumatik* Einfach / entliiftet Mit diesem Parameter kann der Stellungsregler softwaremaBig an das eingebaute |/P-Modul angepasst
Einfach / blockiert werden. Dies ist erforderlich, wenn ein |/P-Modul eines anderen Typs eingebaut wurde. Hier wird der Typ
Doppelt / entliiftet der Pneumatik angezeigt, mit dem das Gerat arbeitet.
Doppelt / blockiert - Einfach / entliiftet - einfachwirkend, Sicherheitsstellung stromlos entliiftend.

- Einfach / blockiert - einfachwirkend, Sicherheitsstellung stromlos blockierend.
- Doppelt / entliiftet — doppelwirkend, Sicherheitsstellung stromlos entliiftend.
« Doppelt / blockiert - doppelwirkend, Sicherheitsstellung stromlos blockierend.

/\ VORSICHT

Quetschgefahr!

Bei der Auswabhl eines falschen Typs der Pneumatik kann das Ventil ungeregeltin eine Endlage
verfahren und / oder folgt nicht mehr dem Sollwertstrom.

Der Antrieb verfahrt daher ohne Verzégerung.

- Nicht in den Verstellmechanismus hineingreifen.

*  Parameter ist nur sichtbar, wenn der Service-Modus auf ,Ein“ steht.
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Menii / Parameter Wertebereich Beschreibung

Service (Fortsetzung)

Abges. Sensor* Aus, Ein Wenn ein externer Wegsensor angeschlossen wird, muss dieser Parameter auf ,Ein“ gesetzt werden.

Sensortyp* Standard Mit diesem Parameter wird die Ausfiihrung des eingebauten Positionssensors ausgewahilt.
Kontaktlos « Standard - Herkdmmlicher Positionssensor

Sensor Kalib.*

Sensor Position

AA Alarmstrom*

External Sensor
No Linearization
Wert1.. Wert5

Bestatigen

0°-Position

Low, High

« Kontaktlos — Beriihrungsloser Positionssensor.

Nach dem Austausch des Positionssensors kénnen hier die (vom Werk zusammen mit dem
Positionssensor gelieferten) Korrekturwerte zur Linearisierung der Sensorkennlinie eingegeben werden.
Durch ,Bestatigen”, werden die eingegebenen Werte ibernommen.

Mit diesem Parameter wird die Feineinstellung der 0°-Position nach Sensortausch eingestellt.

Durch ,Bestatigen®, wird die aktuelle Position als Mittelstellung des Sensorbereichs tibernommen.

Hinweis

Dazu muss sich die Achse des Stellungsreglers exakt in Mittelstellung befinden.

Mit diesem Parameter wird der Alarmmeldestrom der analogen Wegriickmeldung eingestellt. Dieser
Strom wird auch ausgegeben, wenn sich der Stellungsregler in stromlosen Zustand befindet
(fremdgespeist).

« High-1>21,5mA

« Low-1<36mA

Hinweis
Um den Parameter netzausfallsicher auf dem Modul ,Analoge Wegriickmeldung* zu speichern, muss das
Modul beim Parametrieren mit 24 V versorgt werden.

*  Parameter ist nur sichtbar, wenn der Service-Modus auf ,Ein“ steht.
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11 Diagnose / Fehlermeldungen

Aufrufen der Fehlerbeschreibung

In der Informationsebene kdnnen weitere Informationen lGber
den aufgetretenen Fehler aufgerufen werden.

Prozessanzeige

W ®ciektronik =]

1. Mit Yin die Informationsebene (Bedienermeni) wechseln.

Bedienermenii
Diagnose

Zuriick Wahlen

2. Mit@ /¥’ das Untermeni ,,Diagnose” auswahlen.
3. Mit 7 die Auswahl bestdtigen.

1570 Elektronik 1
- F123.321 -
Kurzbeschreibung
Hinweise

Zurick Verlassen

Die Fehlermeldung wird in der Anzeige der Prioritdt nach
angezeigt.

In der ersten Zeile wird der Bereich angezeigt, in dem der Fehler
aufgetreten ist.

Die zweite Zeile zeigt die eindeutige Fehlernummer (Fxxx.xxx) an.
Diese setzt sich zusammen aus der Prioritat (Fxxx) und der
Fehlerposition (.xxx).

Die nachfolgenden Zeilen zeigen eine Fehlerkurzbeschreibung
und Hinweise zur Fehlerbehebung an.

Ein Weiterblattern der Anzeige ist zwingend erforderlich, um die
Fehlermeldung detaillierter zu betrachten.

Hinweis

Fir eine ausfuhrliche Beschreibung der Fehlermeldungen und fiir
Hinweise zur Fehlerbehebung die nachfolgenden Seiten
beachten.
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Nr. Prioritdt Fehlermeldung MGogliche Ursache Fehlerbehebung & Gruppe
F C S M
0 90 Fehlerhafte Defekter Positionssensor Positionssensor austauschen X Sensor
Positionsmessung*
1 91 Ventil blockiert Zu hohe Reibung Ventil bendtigt Wartung X Antrieb
2 50 Stellzeit Uberschritten Stellzeit Uberschritten Reibung  Ventil benétigt Wartung X Antrieb
hoch
3 51 Position instabil Anderung der StérgréBen Betriebsart "Control Adaptiv" X Konfiguration
einschalten
4 49 Position ausserhalb des Verbogener Anbausatz Anbausituation Uberpriifen X Prozess
Bereichs
5 52 Nullpunktlage verschoben Beschadigter Ventilsitz Ventil bendtigt Wartung Prozess
6 43 KP aufwarts lGberschritten Zu hohe Reibung Ventil bendtigt Wartung
7 44 KP abwarts Uberschritten  Zu hohe Reibung Ventil benétigt Wartung
8 92 Sollwertfehler Elektronik Elektronik defekt Elektronik austauschen X Elektronik
9 70 Sollwert ausserhalb d. Defekte PLS-Karte PLS-Karte ersetzen X Betrieb
Bereichs
10 80 Gerat ist nicht kalibriert Selbstabgleich wurde noch nicht Selbstabgleich durchfiihren X Konfiguration
durchgefihrt
11 79 Regler nicht aktiv Testfunktion aktiviert Testfunktion deaktivieren X
12 53 Bewegungszahler Viele Ventilhiibe Ventil benétigt Wartung X
Uberschritten
13 54 Wegzahler Uberschritten Viele Ventilhlibe oder Ventil bendtigt Wartung X
schwingendes Ventil
14 55 Temperatursensor der Temperatursensor defekt Elektronik austauschen X Elektronik
Elektronik defekt
15 71 Elektroniktemp. ausserh. Temperatur zu hoch oder zu Anbausituation Uberpriifen X Betrieb
des Bereichs niedrig
16 94 Fehlerin der Konfiguration Ausgangsverrohrung vertauscht Anbausituation Uberpriifen X Antrieb
17 95 NV Chip defekt. Elektronik defekt Elektronik austauschen Elektronik
18 96 NV Daten defekt Elektronik defekt Elektronik austauschen Elektronik
19 56 Leckage in Antrieb oder Leckage im Antrieb, in der Lecktest starten X Antrieb
Verrrohrung Verrohrung, in den Verbindungen
oder im Stellungsregler
20 57 Leckage Antrieb Kammer 1 Leckage in Kammer 1 des Kammer 1 des Antriebs oder X Antrieb
Antriebs oderin der Pneumatik Pneumatik Ausgangslinie 1
Ausgangslinie 1 Uberprifen
21 58 Leckage Antrieb Kammer 2 Leckage in Kammer 2 des Kammer 2 des Antriebs oder X Antrieb

Antriebs oder in Pneumatik
Ausgangslinie 2

Pneumatik Ausgangslinie 2
Uberprifen

*

Wurde der Alarm ,Positioning Timeout“ gesetzt, Uberwacht der Stellungsregler ob sich die Position um mehr als 0,1 % innerhalb von 5 Sekunden andert. Falls

nicht, wird die Diagnosemeldung ,Valve Blocked“ ausgegeben. In den Endlagen wird kein Alarm ausgegeben.



80

PositionMaster EDP300 DIGITALER STELLUNGSREGLER | OlI/EDP300-DE REV. F

... 11 Diagnose / Fehlermeldungen

... Mogliche Fehlermeldungen

Nr. Prioritdt Fehlermeldung Mégliche Ursache Fehlerbehebung & @ Gruppe
S M
22 59 Leckage im Antrieb Leckage im Inneren des Antriebs Antriebsmembranen Uberprifen X Antrieb
23 78 Druck NV-Daten defekt Gerat neu starten X Elektronik
24 83 Druck NV-Daten defekt. Druckoption austauschen X Elektronik
Druckoption ersetzen.
25 73 Zu hoher Zuluftdruck Zu hoher Zuluftdruck Zuluftdruck Uberprifen X Betrieb
26 74 Zu hoher Zuluftdruck Zu geringer Zuluftdruck oder Zuluftdruck oder Filter Uberpriifen X Betrieb
verstopfter Filter
27 75 Zu hoher Zuluftdruck Zu hoher Zuluftdruck Zuluftdruck Uberprifen Betrieb
28 76 Druckschlag Luftversorgung Druckschlag in der Zuluftversorgung Uberprifen.
Zuluftversorgung. Zu hoher
Zuluftdruck
29 40 TV aufwarts Uberschritten  Zu hohe Gleitreibung Ventil benétigt Wartung X Antrieb
30 45 TV abwarts Uberschritten  Zu hohe Haftreibung Ventil benétigt Wartung X Antrieb
31 41 Y-offset aufw. liberschritten Zu hohe Gleitreibung Ventil benétigt Wartung X Antrieb
32 42 Y-offset abwarts Zu hohe Haftreibung Ventil benétigt Wartung X Antrieb
Uberschritten
33 61 Grenzwert Gleitreibung Zu hohe Gleitreibung Ventil benétigt Wartung X Antrieb
Uberschritten
34 62 Grenzwert Haftreibung Zu hohe Haftreibung Ventil bendtigt Wartung X Antrieb
Uberschritten
35 7 Universal-eingangsbereich Bereich des Eingangsbereich Parametrierung Uberprifen.
Uberschritten Uberschritten
36 63 Partial Stroke Test Partial Stroke Test Ventil Gberprifen. X
fehlgeschlagen fehlgeschlagen
37 64 Fehlerhaftes Optionsmodul Defektes Optionsmodul Optionsmodul austauschen Elektronik
38 65 Grenzwert Universaleingang Grenzwert Universaleingang Applikationsabhangig X Antrieb
Uberschritten Uberschritten
39 47 Simulierter Stromausgang Simulation analoge Simulation beenden.
Wegriickmeldung Wegriickmeldung aktiv
40 46 Simulierter Alarmstrom Simulation Alarmstrom bindrer ~ Simulation beenden.
bindrer Ausgang Ausgang aktiv
41 97 Sicherheits-stellung durch ~ Stellungsregler durch Nachste Fehlermeldung priifen,
Geratefehler Geratefehler in Ursache feststellen und beheben.
Sicherheitsstellung
42 66 Sicherheits-stellung durch ~ Stellungsregler durch Anwender Servicemode ausschalten Betrieb

Bediener

in Sicherheitsstellung
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Nr. Prioritdt Fehlermeldung Mégliche Ursache Fehlerbehebung X \U/ ZA \V Gruppe
F C S M
43 67 Bindrer Eingang aktiviert Digitaleingang durch Anwender Digitaleingang deaktivieren X Betrieb
durch Bediener aktiviert
44 68 Grenzwert Schalter 1 Ventil hat Grenzwert 1 Position  Applikationsabhdngig X Prozess
Uberschritten passiert
45 69 Grenzwert Schalter 2 Ventil hat Grenzwert 2 Position  Applikationsabhangig X Prozess
Uiberschritten passiert
46 82 Versorgung analoge Riick- Keine Energieversorgung am Energieversorgung prifen. X Betrieb
meldung fehlt Analogausgang
47 81 Drucksensor fehlerhaft Optionsmodul "Druckoption" Optionsmodul "Druckoption" X Elektronik
defekt austauschen.
202 Ext. Zugriff Es wird liber HART mit Gerat Applikationsabhangig X Konfiguration
kommuniziert
203 Alles gesperrt Lokale Bedienung gesperrt Digitaleingang aktivieren X Konfiguration
204 Konf. gesperrt Konfiguration gesperrt Digitaleingang aktivieren X Konfiguration
205 Eingabe gesperrt Eingabe gesperrt X Konfiguration
206 Simulation Simulation aktiv Simulation beenden. X Konfiguration
207 Identifizierung* ,Gerat finden“ aktiviert Funktion im DTM oder EDD X Konfiguration
deaktivieren
208 HART gesperrt Schreibschutz Giber HART Schreibschutz deaktivieren X Konfiguration
aktiviert
209 HART limitiert ,Konfig. via HART“ deaktiviert ,Konfig. via HART* (iber das HMI X Konfiguration

aktivieren

*  Funktion nur {iber HART®7 mdglich
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12 Wartung

Der Stellungsregler ist bei bestimmungsgemaBer Verwendung
im Normalbetrieb wartungsfrei.

Hinweis

Bei einer Manipulation durch den Anwender erlischt sofort die
Mangelhaftung fir das Gerat!

Zur Absicherung der stérungsfreien Funktion ist der Betrieb mit
6l-, wasser- und staubfreier Instrumentenluft unerldsslich.

Hinweis

Spatestens alle 2 Jahre ist eine Funktionsiberpriifung des
Emergency-Shutdown-Moduls (Option) durchzufiihren.
Dazu muss bei Unterbrechung des 24 V DC-Signals (Klemme
+85 / -86) der Stellungsregler das Ventil in die
Sicherheitsstellung fahren.

13 Reparatur

Alle Reparatur- oder Wartungsarbeiten diirfen nur von
qualifiziertem Kundendienstpersonal vorgenommen werden.
Bei Austausch oder Reparatur einzelner Komponenten Original-
Ersatzteile verwenden.

Riicksendung von Gerdten

Fur die Ricksendung von Geraten zur Reparatur oder zur
Nachkalibrierung die Originalverpackung oder einen geeigneten
sicheren Transportbehalter verwenden.

Zum Gerat das Rucksendeformular (siehe Riicksendeformular
auf Seite 84) ausgefillt beifligen.

GemaB EU-Richtlinie fir Gefahrstoffe sind die Besitzer von
Sonderabfallen fiir deren Entsorgung verantwortlich bzw.
mussen beim Versand folgende Vorschriften beachten:

Alle an ABB gelieferten Gerate miussen frei von jeglichen
Gefahrstoffen (Sauren, Laugen, L6sungen, etc.) sein.

ABB AG

- Service Instruments -

SchillerstraBe 72

D-32425 Minden

Deutschland

Fax: +49 571830-1744

Email: parts-repair-minden@de.abb.com

14 Recycling und Entsorgung

Hinweis
Produkte, die mit dem nebenstehenden Symbol
gekennzeichnet sind, diirfen nicht als unsortierter
Siedlungsabfall (Hausmidill) entsorgt werden.
Sie sind einer getrennten Sammlung von Elektro- und
B Elektronikgerdten zuzufiihren.

Das vorliegende Produkt und die Verpackung bestehen aus
Werkstoffen, die von darauf spezialisierten Recycling-Betrieben
wiederverwertet werden kénnen.

Bei der Entsorgung die folgenden Punkte beachten:

- Das vorliegende Produkt féllt ab dem 15.08.2018 unter
den offenen Anwendungsbereich der WEEE-Richtlinie
2012/19/EU und der entsprechenden nationalen Gesetze
(in Deutschland z. B. ElektroG).

- Das Produkt muss einem spezialisierten Recyclingbetrieb
zugefiihrt werden. Es gehort nicht in die kommunalen
Sammelstellen. Diese dirfen nur fiir privat genutzte
Produkte gemaB WEEE-Richtlinie 2012/19/EU genutzt
werden.

« Sollte keine Mdéglichkeit bestehen, das Altgerat
fachgerecht zu entsorgen, ist unser Service bereit, die
Riicknahme und Entsorgung gegen Kostenerstattung zu
Ubernehmen.

15 Technische Daten

Hinweis

Das Datenblatt des Gerdtes steht im Downloadbereich von ABB
auf www.abb.de/stellungsregler zur Verfliigung.

16 Weitere Dokumente

Hinweis

Alle Dokumentationen, Konformitatserklarungen, Zulassungen,
Zertifikate und weitere Dokumente stehen im Download-Bereich
von ABB zur Verfligung.

www.abb.de/stellungsregler

Trademarks

HART ist ein eingetragenes Warenzeichen der FieldComm Group, Austin, Texas,
USA
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17 Zubehor

Erweiterungsmodule

Mechanische Stellungsanzeige
Zeigerscheibe im Gehdusedeckel, mit der Geratewelle
verbunden.

Beriihrungsloser Wegsensor (Option)

Bei schwierigen Umgebungsbedingungen, z. B. standige
Ventilbewegungen, die vom Prozessdruck auf die Sensorachse
Ubertragen werden, kann der Stellungsregler mit einem
berlihrungslosen Wegsensor ausgeriistet werden.

Druckoption

Die Druckoption besteht aus 3 Absolutdrucksensoren, die eine
druckbasierte Ventildiagnose ermdglichen, z. B. Ventilsignatur.
Zusatzlich kénnen der Zuluftdruck und die Ausgangsdriicke
Uiberwacht werden. Die Nullpunkte der Drucksensoren lassen
sich sowohl lokal am Gerét, als auch Uber das DTM kalibrieren.

Die Optionen sind auch zum Nachriisten beim Service erhaltlich.

Zubehor

Anbaumaterial

« Anbausatz fiir Linearantriebe nach DIN / IEC 534 / NAMUR
« Anbausatz fiir Schwenkantriebe nach VDI / VDE 3845

« Anbausatz fir integrierten Anbau

« Anbausatz fiir antriebsspezifischen Anbau

Manometerblock

Mit Druckmessgerdten fir Zuluft und Stelldruck.
Druckmessgerate mit Gehduse @ 28 mm (1,10 in), mit
Anschlussblock aus Aluminium, schwarz

PC-Adapter fiir die Kommunikation
USB-HART® Modem fiir HART®-Kommunikation (siehe Datenblatt
63-6.71)

Bedienprogramm zur Bedienung und Parametrierung
liber PC

DAT200 Asset Vision Basic mit DTM fiir EDP300 (siehe
Datenblatt DS/DTM/DAT200)
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18 Anhang

Riicksendeformular

Erklarung liber die Kontamination von Geradten und Komponenten

Die Reparatur und / oder Wartung von Gerdaten und Komponenten wird nur durchgefihrt, wenn eine vollstandig ausgefiillte Erklarung
vorliegt.

Andernfalls kann die Sendung zurlickgewiesen werden. Diese Erkldarung darf nur von autorisiertem Fachpersonal des Betreibers
ausgefullt und unterschrieben werden.

Angaben zum Auftraggeber:

Firma:

Anschrift:

Ansprechpartner: Telefon:
Fax: E-Mail:

Angaben zum Gerat:
Typ: Serien-Nr.:
Grund der Einsendung / Beschreibung des Defekts:

Wurde dieses Gerit fiir Arbeiten mit Substanzen benutzt, von denen eine Gefahrdung oder Gesundheitsschadigung ausgehen
kann?

] Ja [] Nein

Wenn ja, welche Art der Kontamination (zutreffendes bitte ankreuzen):

[] biologisch [] atzend / reizend [] brennbar (leicht- / hochentziindlich)
[] toxisch [] explosiv [] sonst. Schadstoffe

[] radioaktiv

Mit welchen Substanzen kam das Gerat in Beriihrung?
1.
2.
3.

Hiermit bestatigen wir, dass die eingesandten Gerate / Teile gereinigt wurden und frei von jeglichen Gefahren- bzw. Giftstoffen
entsprechend der Gefahrstoffverordnung sind.

Ort, Datum Unterschrift und Firmenstempel
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Control Drawing 901305
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~N QN

1

9.

Hazardous area Nonhazardous area
IS, CL. 1, Div 1, Gr. A, B, C. D, T4 or T6

IS, CL 1L, Div. 1, Gr. E. F, G, T4 or T6

IS, CL IIL, Div. 1, T4 or T6

Class I Zone 0. Ex/ AExiaIIC. T4 or T6  (Ex only for CSA)

NI CL I, Div. 2, Gr. A, B, C. D, T4 or T6

NI, CL II, Div. 2, Gr. E, F, G, T4 or T6

NI, CL IIL, Div. 2, T4 or T6

Class I Zone 2, IIC, T4 or T6 (only for FM)
Class I Zone 2. Ex/ AExnA IIC. T4 or T6 (only for CSA)
Enclosure Type 4X

Model EDP300F [ ##s##
s kg sk sok ok ko

i
EDP300 ' Associated
: Apparatus
172} +1 1 ) : O
E b : o Uo <=Umax™] 80—
E — E N lo <= Imax
a1l e g Po<=Pi _|
L]
Analog input . l_
- Int. Safe Gnd.
T -T4 T6
8 -~ 30V 28V
- 320 mA 320 mA
P; 1,1W 0,8 W T1-T4 T6
c 6.5 nF Ta (-40...85) °C| (-40...40) °C
! With pressure option 8,8nF|
L negligible small

INTRINSICALLY SAFE, input rated 30V dc¢ max, 4-20mA

The Intrinsic Safety Entity concept allows the interconnection of two Intrinsically safe devices Approved by
FM/CSA Approvals with entity parameters not specifically examined in combination as a system when: Uo or
Voc or Vt < Vmax, Io or Isc or It < Imax, Ca or Co > Ci + Ccable, La or Lo > Li +Lcable, Po <Pi

A dust tight seal must be used at the conduit entry when the positioner is used in a Class II & III Location.

. Control equipment connected to the Associated Apparatus must not use or generate more than 250 Vrms or Vdc.
. Installation should be in accordance with ANSI/ISA RP12.06.01 “Installation of Intrinsically Safe System for

Hazardous (Classified) Locations™ and the National Electrical Code® (ANSI/NFPA 70) Sections 504 and 505.

. The configuration of associated Apparatus must be Factory Mutual Research /Canadian Standards Association

Approved under the associated concept.

. Associated Apparatus manufacturer’s installation drawing must be followed when installing this equipment.
. No revision to drawing without prior Factory Mutual Research Approval/Canadian Standards Association.
. WARNING- EXPLOSION HAZARD - SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR INTRINSIC

SAFETY.
WARNING- TO PREVENT IGNITION OF FLAMMABLE OR COMBUSTIBLE ATMOSPHERES,
DISCONNECT POWER BEFORE SERVICING.

10. Preventing electrostatic charging

Due to the possibility of impermissible electrostatic charging of the housing occurring, the effects of high-voltage

Date Name Title Scale

Drawn | 15.03.11 | Kresse Control Drawing

Appr.. 28.09.11 | Schaeff

e rynr EDP 300
AL IDED
8 20.03.12 Lasar Y LY 11 Draw.-No. (Part-No.) Sheet
2 16.01.12 Lasar
1 28.9.11 | schaeff | Automation Products 901305 1/6

Rev. Change | Date Name Supersedes Dwg. | Part. Class
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sources on the equipment must be prevented. Electrostatic charging can also occur if the device is wiped with a
dry cloth or if large amounts of dust flow around the device in dusty environments. To prevent charging of this
type from occurring, the device may only be cleaned using a damp cloth. Dust flowing round the device should
be prevented by installing a flow restrictor or partition.

. If the PositionMaster EDP300 is used according to temperature class T6, before the pressure supply is fully
switched on, the pneumatic unit shall be operated with a maximum pressure of 1,4 bar for so long until no more
explosive mixture is present, but at least 5 minutes. During this operation the EDP300 is to be fully loaded and
vented for several-times.

12. The usage of the PositionMaster with natural gas 1s only permitted in type of protection “Intrinsic Safe”.

13.If the PositionMaster is used with natural gas, the venting of the PositionMaster has to be routed safely to outside

the hazardous area.

14.If the PositionMaster uses natural gas instead of compressed air, the maximum ambient temperature is 60 °C.

15. Limit switches are not permitted for use in this product.

16. Max. pressure of the attached pressure supply is 174 psi (12 bar absolute).

17. The customer must select an appropriate cable gland, complied the requirement of Type 4X (NEMA 250).

1

—

NON-INCENDIVE, CLASS T, DIVISION 2, GROUPS A, B, C, D; CLASS TI DIVISION 2 GROUPS E, F, G;
CLASS III T4 or T6
Input rated 30V dc max, 4-20mA

1. Nonincendive wiring concept: The Nonincendive wiring concept allows the interconnection of devices with
Nonincendive wiring parameters: Vmax, Imax, Pmax see Table.
2 Nonincendive wiring parameters: Uo or Voc or Vt < Vmax, lo or Isc or It < Imax, Ca or Co > Ci + Ccable, La or
Lo > Li +Lcable, Po <Pi
3. The configuration of Associated Nonincendive Field Wiring Apparatus must be FM/CSA Approved under
Nonincendive wiring concept.
. Associated Nonincendive Field Wiring Apparatus manufacturer’s installation drawing must be followed when
installing this equipment
. WARNING- EXPLOSION HAZARD - DO NOT DISCONNECT EQUIPMENT UNLESS POWER HAS BEEN
SWITCHED OFF OR AREA IS KNOWN TO BE NON-HAZARDOUS.
. WARNING- EXPLOSION HAZARD - SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR SUITABILITY
FOR CLASS I, DIVISION 2.
5. Preventing electrostatic charging
Due to the possibility of impermissible electrostatic charging of the housing occurring, the effects of high-voltage
sources on the equipment must be prevented. Electrostatic charging can also oceur if the device is wiped with a
dry cloth or if large amounts of dust flow around the device in dusty environments. To prevent charging of this
type from occurring, the device may only be cleaned using a damp cloth. Dust flowing round the device should
be prevented by installing a flow restrictor or partition
6. If the PositionMaster EDP300 1s used according to temperature class T6, before the pressure supply is fully
switched on, the pneumatic unit shall be operated with a maximum pressure of 1,4 bar for so long until no more
explosive mixture 1s present, but at least 5 minutes. During this operation the EDP300 is to be fully loaded and
vented for several-times,
7. This product is not permitted for use with natural gas.
8. With optional Limit Switches (aa, see coding)
aa = F2, Proximity switches (Normally Closed) Type SI2-SN
aa = F3, Proximity switches (Normally Open) Type SJ2-SIN
aa = blank, without Limit Switches
9. If ordering option F3 is used the lower ambient temperature is reduced to -25 °C.
10. Max. pressure of the attached pressure supply is 174 psi (12 bar absolute)
11. The customer must select an appropriate cable gland, complied the requirement of Type 4X (NEMA 250)

to

L

4+

Date Name Title Scale

Drawn | 15.03.11 | Kresse Control Drawing
Appr.. 28.09.11 | Schaeff

191114 | Lasar | Std.
050413 | Lasar EDP 300
200312 | Lasar Draw.-No. (Part-No.) Sheet

16.01.12 Lasar

288.11 | Schaefl | Automation Products 901305
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Hazardous area

Nonhazardous area

L]
1
EDP300 Associated
- : Apparatus
+81 N
w Fat L] ) 80—
E ~ ¥ ™ Uo <=Umax
In E '
o o : o Po<=Pi _| .,
" .82 :
. ——< )—-| Int.
: Safe
@ +83 ” : " a — Gnd.
out E : Uo <=Umax
E ; Po <= Pi
= & & i O —+—0—
' __O—_L Int.
Digital Input / Output : 1 Safe
igital Input / Qutpu ' vt
:
T1-T4 T6
oY - T1-T4| T6
P 0,5wW 0,4 W - -
C 42 nF Ta (-40...85) °C| (-40...40) °C
L negligible small
Ordering option A3 or B3
]
EDP300 : Associated
= : Apparatus
I '
Lg? E Uo <=Umax__0_
E E lo <= |max
F 22 : Po<=Pi _|
Universal analog in E —
, Int. Safe Gnd.
T1-T4 T6
Umax 30 V 28 V
lmax | 320 mA 320 mA Lk T4c L. -
P, TO0W 0.8W Ta (-40...85) °C| (-40...40) °C
Ci 11,3 nF
L; 150uH
Date Name Title Scale
Drawn | 15.03.11 | Kresse Control Drawing
Appr. 28.09.11 | Schaeff
5 19.11.14 [ Lasar | Std.
4 05.04.13 Lasar nDD EDP 300
3 200312 | Lasar Rirmp Draw.-No. (Part-No.) Sheet
2 16.01.12 Lasar 3 ", 6
1 28.9.11 | schaeff | Automation Products 901305
Rev. Change | Date [ Name Supersedes Dwg. | Part. Class
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Hazardous area Nonhazardous area

Ordering option A2 or B2

]
1
EDP300 : Associated
: Apparatus
+51 :
C_E ’ Uo <=Umasx O—
g E lo <= lmax 5
’_ 1
< : Po<=Pi it
: Safe
+41 3 — Gnd.
c_E : Uo <=Umasx e—
g E lo <= Imax &
" a2 : Po <= Pi
: ——ol Int.
Digital Feedback ' Safe
modul . ~ Gnd.
T -T4 T6
Unnax 330V 28V T1-T4 T
P QAW L T -40...85) °C| (-40 460 °C
C 2,2 nF each output = {50, 60} (40..40)
L negligible small

Ordering option B4

1
EDP300 Associated
. Apparatus
P i N HEDN -0
‘_g i Uo <=Umax
= i
5 = . = Po <=Pi
© a2 : e
Emergency 5 ]:
shutdown module : Int. Safe Gnd.
T1-T4 T6
Urax |30V 30V T1-T4 T6
P, TW 1TW Ta (-40...85) °C| (-40...40) °C
Ci 5,3 nF
L negligible small
Date Name Title Scale
Drawn | 15.03.11 | Kresse Control Drawing
Appr.. | 28.08.11 | Schaeff
] 19.11.14 | Lasar | Std.
4 05.04.13 Lasar ADD EDP 300
3 200312 | Lasar IrDw Draw.-No. (Part-No.) Sheet
2 16.01.12 Lasar 4 / 6
1 28.9.11 | Schaeff | Automation Products 901305
Rev. Change Date Me Stﬁ:ersedes Dwg. | Part. Class
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Hazardous area

Ordering option Al or Bl

Nonhazardous area

1
1
EDP300 ; Associated
: Apparatus
«» 31 - :
E —o0 Uo <=Uns—[—0—
g E - IO <= lmax
[ ' e = &
-32 ' Po<=Pi _ |
]
Analog Feedback ! 1_
i Int. Safe Gnd.
T1-T4 T6
Unnax 30V 28V
Imax 320 mA 320 mA T1-T4 T6
Pi 1,.0W 08w Ta (-40...85) °C| (-40...40) °C
Ci 11,3 nF
L 150pH
Ordering option F2 or F3
1
EDP300 Associated
: Apparatus
o 81| . :
8 - 0 01— Uo <=Ums|—0—
€ E : o
3 :.52 & ; . lo <= |m.ax_
: E Pox=PF __| Int.
' Safe
+41 . ~ Gnd.
% o~ O I Uo <=Umar——5—
(= '
E g ' lo <= lmax
B o : o
-42 ' Po <= Pi -
) == 401 nt.
Digital Feedback ' Safe
modul = ~ Gnd.
T1-T4 6
Pepperl+Fuchs, Inc. “NAMUR"output proximity sensor
Type (NO) SJ2-SN or (NC) SJ2-S1N
See Control Drawing “NAMUR SENSORS - FM”
No. 116-0165
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... Control Drawing 901305

EDP300 Natural Gas Operation
Ordering option P8

Notes:

1. The usage of the PositionMaster with natural gas is only permitted in type of protection “Intrinsic Safe”,

2. If the PositionMaster is used with natural gas, the venting of the PositionMaster has to be routed safely to outside

the hazardous area.

. If the Position Master uses natural gas instead of compressed air, the maximum ambient temperature is 60 °C.

. Only PositionMaster models with ordering option P8 may be operated with natural gas.

. The natural gas operation can only be accomplished with clean, dry. non-sulfurous, additive-free natural gas.

6. Do not operate the Position Master with natural gas in closed or non-ventilated areas.

7. Natural gas continuously vent through the PositionMaster housing and must always be directed away from the
PositionMaster to a safe discharge area outside the hazardous area, by piping or tubing connected to the
PositionMaster vent ports.

8. Special care must be taken during maintenance activities at or near the positioner and actuator because of the
presence of pressurized natural gas. Depressurize and vent actuators and devices connected to the pressurized
natural gas supply carefully to a non-hazardous atmosphere, and wait several minutes for complete
depressurization.

=W

wn

Electrical
Connections

VENT A

1/4" NPT
housing opening
for venting
natural gas

housing opening
for venting
natural gas

9. Vent tubing connection requirement, shown as VENT A & VENT B (above), is 4" NPT. The tubing size for
Vent A & Vent B should match the supply tubing size.

10. The vent tubing system at VENT A must be designed and implemented to minimize the back pressure to less than
1 PSIG.

No revision to this
document without prior
FMICSA authorization.
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